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VERi FORMU
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DELOMATIC 4, DMf?/bI/YDRO

Q.
Ozellikler @

Uygulama

Tam otomatik isletim i¢in hidro turbin
jenerator kontrol moduli

e Sistemin valfleri, basinci, yataklar ve hiz vb.

kontrol
e TCP/IP yoluyla uzaktan erisim

Kurulum

e Modiler /O

e Standart I/O igin Kombi I/0 moduli
(sicaklik, analog /O, dijital 1/0)

e Karmasik bir kontrol sistemini kurmak igin
yalnizca ¢ modll tipi gerekir

e Standart 42 ve 60TE boyutlarinda
Gift Avrupa modeli (6HE) raf
Yapilandirilabilir, hazir uygulama yazilimi

o Standart PC’ler veya dokunmatik panelli
PC’ler Uzerinden yerel veya uzaktan isletim

DEIF A/S - Frisenborgvej 33 - DK-7800 Skive
Tel.; +45 9614 9614 - Fax; +45 9614 9615
info@deif.com - www.deif.com

Turbin Baglat/
Senkronizasyon @

Hiz kontroli

Rampa igleviyle glic kon@

Su seviyesi kontroli ¢

AVR ve CosPhi kontroli Q

En fazla 6 hiz kontrol valfinin kontrolu

Ana valf kontroli

Sebeke korumasi

Gelismis jenerattr korumasi

Yerlesik egilim islevselligi

Her birinde 200'den fazla giris bulunan kayit defteri
Puant saati

4 darbe sayaci (0r. kWh sayaci)

www ile iletisim

Belge no.: 4921240481A



Veri formu

Donanim
DEIF’in DM-4 Hydro kontrol moduli sunlardan olusur:

- DM-4 Hydro 19’ raf
- 12" dokunmatik ekran PC

G5M modem
{not Deif supply)

Pl-1 TTL to RS232 interface

DM 4 Hidro:

Internet Modem
(not Deif supply}
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Uygulama

DM-4 Hydro kontrol modilt, moduler bir proses kontrol
sistemi olarak tasarlanmigtir.  Yenilenebilir eneriji
tesislerinin guvenilirlik, dayaniklilik, esneklik ve uzaktan
erigilebilirlige iliskin 6zel gereksinimlerini en optimal
bicimde karsilar.

Deniz uygulamalari icin onaylanmis ve son 25 vyil
icerisinde binlerce gemide ve karasal gl¢ istasyonunda
kullanilan mevcut bir jeneratdr kontrol sistemine dayali
olarak, DM-4 Hydro acik denizlerde ve karada merkezi
yonetimi olmayan enerji Uretiminde karsilasilan zorlu
ortamlarin ve ¢ok uzak yerlerin 6zel gereksinimlerini
karsilar.

Bir hidro tirbininin kontrolQ, insansiz ¢alisacak sekilde
tasarlanmistir.  Kullanici  arabirimi, kullaniciya tim
bilgileri saglar ve alismanin hem uzaktan hem de yerel
olarak etkili bigimde tanilanmasina ve hizli bir sekilde
yeniden tesis edilmesine izin verir.

)
S
N .

e e =T

al
a
il [
- lH
M
u:
™
ol
|
B
;.
=1
A=

Turbine contraol
and monitoring

%ralﬂr 3-phase
A Wwemem
Szetiiiier )
DM-4 Hydro sistemi s@{polarak asagidaki iglevleri

igerir:
Olgiimler:

- Jenerator gerilimi Gg fazl NJ L2, L3, N
- Sebeke gerilimi tg fazli L1, L2, L3, N

- AkimL1,L2,L3

- Faz basina/toplam aktif glig

- Faz basina/toplam reaktif gii¢

- Aktif ve reaktif enerjinin sayaci

- Caligma saatleri

- Devre kesici galisma sayaci

- Turbindeki sicakliklar ve basinglar

- Tesisin 6l¢gim degerleri

DEIF A/S
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Veri formu

Koruma iglevleri

Sebeke korumasi
Vektor sigramasi
df/dt (R.0.C.O.F.)
Sifirlama igleviyle bir donanim glvenlik zinciri
destegi

Elektrik korumasi jenerator asiri ve distk
gerilim, asiri ve disik frekans, akim
asimetrisi, asir ylk, ters glic, minimum glg,
asiri akim, termal asiri akim, asiri uyarim,
uyarim kaybi

Asiri hiz

Kesici konumunun tel-kopmasi kanit kontroll
Hidrolik yagdi basincinin kontroll

Oda sicakliginin kontroli

Su girig hatti basincinin kontrolu

Acil durgdfma

Disme’s ine goére jeneratodr igin su
seviyesind Imanin kontroli

Ana valfin kongﬁ

Kontrol valflerinin jéMroll

Tirbin gcalisma hiziihis Usti dis kontroli
Harici yag konteynerfgringe,seviye kontrolu
(yaglama yagu, hidrolik yagi
Ariza mesajlari igin yapilan o@i
otomatik kesiciler ve motor K&
kesicilerinin dijital yardimci kon

Kullanici Arabirimi: 6\

gOsterimi

Korumalarin durumlarinin gérintilenmesi
Egilim islevi

Her birinde zaman damgasi ile 200'den fazla
girisin kayit defteri

Parametrelerin ayari

Dokunmatik ekranlar gibi standart donanimla
¢oklu kullanici iglevi, dogrudan

erisim icin dizUstu bilgisayarlar (USB, TCP/IP)
Uzaktan erigim (TCP/IP)

Ekrandaki “Aktif* P&l diyagramlari bilegenlerin
durumlarini ve degisiklikleri grafiksel olarak
gOsterir.

Tesisin ¢alismasi

Calisma saatlerinden sonra bakim aramalart,
ayarlanabilir

ilir girigler (or.

DM 4 Hidro:

Kontrol iglevleri:

- Tam otomatik tiirbin baslat/durdur

- Gerilim ayari ve zaman kontrollyle
senkronizasyon

- Hiz rampasi igleviyle hiz governdéri

- Sorunsuz baglatma ve durdurma igin gl¢
rampasi islevi

- Yardimci donanimlarin igslem éncesi ve
sonrasi galistiriimasi

- Jenerator sicakligi, kontrol valfinin konumu ve
oda sicakligindan dolayi yuk azaltma iglevi

- Motorlu devre kesicilerin ¢alismasi

- Analog gug¢ ayar noktasi

- Puant saati

- Su seviyesi kontrollu isletme

- Gerilim ayar1 ve CosPhi kontrolu

- Oda sicakhigi kontrolii

- Bir glvenlik zincirinin destegi

- Bir hidrolik gli¢ paketi icin istek sinyali

Tipik Teslimat Kapsami:

- DM-4 Hydro donanim

- Istenirse dokunmatik panel PC
- Ornek baglanti semasi

- /O listesi

- Hata mesajlarn listesi

- Devreye alma kontrol listesi

- P&ID 6rnegi

- Elkitapgig

Tum o6l¢imlerin grafiksel veya rakamsal %

S
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Veri formu

Sistem bilesenleri

Tum DM-4 Hidro sistemi benzersiz bir sekilde yalnizca

¢ moddulden olusur. Her modiil, kendi islemcisine sahip

oldugu icin bagimsiz olarak galisir.

Modiillerin Ggu de standart bir endustriyel rafta teslim

DM 4 Hidro:

IOM 4.2

IOM, farkh tipteki sensorlerin baglantisi igin ¢ok islevli
bir I/O modilidur. Bu ayni zamanda standart analog ve
dijital sinyallere goére diger sistemleri baglar. Modulin

edilecektir. Her raf bir PCM modulind, segilebilir sayida
SCM modilint (genellikle 1) ve /O modidllerini -

(degisken) igerir. Kullanilabilir standart boyutlar:

- 2moduligin 24 TE
- 3-5modilicin 42 TE
- 6-8 modil icin 60 TE

Bir hidro tiirbin jeneratéri igin standart konfigirasyon

(6r. 42TE rafta) asagidaki bilesenleri igerir:
-1PCM 4.3

-1 SOCM 4.1¢O
-310M 4.2
PCM 4.3 }

PCM 4.3, 8TE modul g
sisteminin gu¢ kaynagi ve an
en sola monte edilir. Raftaki
arka panodaki veri degisimini
disinda, uygulama yazilimina ve aga
sahip kontrol Unitesini bulundurur:

- 3 CAN arabirimi 125...1000 kBd

| eder.

- 1 ARC-net arabirimi 2.5 MBd
- 1 USB arabirimi

Bunun
i arabirimlerle

- 1 RS485 arabirimi 9600...38400 Bd %

- 1 Ethernet 10/100 MBd

port (9600...38400 Bd TTL)

- GSM modem baglantisi (SMS alarmi) igin 1 se§o

Modlil, tesis kontrol sisteminde merkezi kontrol iglevi
g6rur. Uygulama yazilimi bu modulde yer alir; bu

nedenle makinenin tum islevselligini belirler.

SCM 4.1

SCM modiulu, elektriksel degerlerin dlgimd ve hizh

korumalarin ve kontrol iglevlerinin yurutiimesi

icin

kullanihr. 690 V AC'ye kadar (u¢ fazli) gerilimleri
dogrudan olger (L1 L2 L3 N jeneratér, L1 L2 L3 N
sebekeler/baralar). Devre kesiciyi dogrudan kapatan ve
kesicinin geri bildirimlerini degerlendiren bagimsiz bir
senkronizasyon kontrolii iglevini gergeklestirir. Ug fazli
akimlar CT’ler ile yakalanir (1 A veya 5 A saniye). SCM
moddle gerilim, akim, frekans, aktif gig, reaktif gic ve
40 - 70 Hz arasinda 0,5 sinifinda faz agisi igin onayl bir

6lgclim sunar.

Olgiimler, diger koruma islevlerinin, egilim ve kayitlarin
uygulama yaziliminin bir parcasi olarak algilandigi

aralikta PCM modadiliine bir kez aktarilir.

O
L7

sunduklart:

sicaklik i¢in 6 girise, 2, 3 veya 4 telli teknige
veya K tipi termokupla (NiCr/Ni) sahip Pt100

4 analog giris 12 bit ¢éziindrlikle -20...+20
mA

4 analog c¢ikig transduser sinyalleri veya ayar
noktasi sinyalleri icin, 500 Ohm’a kadar yuk,
cikis arali@i -20...+20 mA, hiz guvernorleri,
AVR’ler veya frekans konvertérlerin baglantisi
icin 10 bit ¢ozUnurluk.

12 dijital girig, 9...36V DC, arti veya eksi
sensor degisimi igin ortak potansiyele sahip.

4 galvanik ayrilmig dijital girig, 9...36 V,
sensor veya darbe sinyallerinin
degerlendiriimesi icin (1,25 MHz &rnekleme
hizi).

10 dijital c¢ikis 9..36V DC harici glg
kaynagiyla, topraklamaya karsi ve azami 200
mA surekli gerilim beslemesine karsi stabil
calismayla itme-gcekme cikislari. Cikislar kisa
devre karsi surekli korumalidir ve ayrica
termal asiri yuklemeye karsi korumalidir.

Her pano analog /O, dijital 1/0 ve i¢ potansiyel
arasinda kendi galvanik ayrimina sahiptir. Bu,
birka¢ panodan dénguyu 6nler.
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Veri formu

Kullanici arabirimi

DM-4 Hydro sistemi, isletme terminali islevinin
dokunmatik panelli enduistriyel PC’lerde ve dizistu
bilgisayarlar  gibi standart Windows PC’lerde
c¢alismasini saglayan essiz bir kullanici arabirimi sunar.
Ethernet veya dogrudan USB baglantisi ile PCM
moduline baglanalabildigi icin yerel ve uzaktan, kablolu
veya kablosuz erigim igin tim imkanlar mevcuttur.

Birden ¢ok kullanici ayni anda c¢evrimigi ise, bu
kullanicilarin her biri kendi bilgisayarinda ayni grafik
dizenini gorur. Uzaktan baslatma, glvenlik nedeniyle
salt panosunun panel kapisindaki bir anahtarla manuel
olarak engellenebilir. Bu sayede, bakim sirasinda tani
ve gorsellestirme icin uzaktan erisim saglanir; ancak
baslatma islemi yalnizca yerel olarak gergeklestirilebilir.

yazilimiyla bir tar, ilkesine gore igler. Bu yilzden
goruntilenecek bilg lama seviyesinde tanimlanir.
Bu ilkeden dolay! veri er zaman tutarhdir. Farkl
kullanicilar “istemci’yken P odild “Sunucu”dur.

Kullanici arabw tesisten bagimsiz  tarayici

Tam gdrsel kullanici arabi
gorsellestirme sayfalarina kolay
temalara go6re gruplanir ve men IsI veya bir
merkezi navigator kullanilarak hizh ay bicimde
erigilebilir. Durum alani tim sayfalar 1 sekilde
yapilandiriimistir. Bu alan, tesisin durumu rir ve
egder aktifse en Onemli hata mesajini gos zak
konum gdstergeleri, cubuk grafikler, elektriksel
(kW, A, V, CosPhi) icin imlegli aletler gibi
elemanlari motor, jeneratér, sebeke ve tesis

ki dugmeler, tim
saglar. Sayfalar,

olugsumlarin tam gérinimuna verir. %

Korumalar gercek durumlar, O&lgimler, limitler ve
calisma zamanlayicilariyla birlikte 6zel tani sayfalarinda
gOsterilir.

DM 4 Hidro:

Kullanici arabirimi érnekleri

09.F65.2009

Hydro turbine 1 ez
GRID PARALLEL OPERATION S ik

0

overview

language: English countars,
service

demand ¢
permitted power kW 3 - 6w analysis
active power [ o]ww counter
P reduced [ olww

P reduced

soppecase [ L

manual

acknowledge operation

quick stop

electrical turbine

navigator
values values

waterway

9.Feb 2009

Hydro turbine 1 e
GRID PARALLEL OPERATION i Eiambent

0

navigator

active

trending A

parameters

logbooks speed te‘s_t o‘f
control auxiliaries

system overview lube oil
diagnostics system

electrical turbine hydraulic
values values system

control room air

e waterwa
valves ventilation Y

09.F 612009

Hydro turbine 1 s
GRID PARALLEL OPERATION Itk

electrical pointer instruments

diagnostics
values

generator
protection

‘ mains
protection

emission turbii.z

overview
control values

navigator
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Veri formu

Raf sistemi

Calisma sicakhgr:

Titresim sinifi:

Koruma sinifi:

iklim:

Montaj:

EMC/CE:

Malzeme:

Konnektorler:

Agirhik:

PCM 4.3 modiilii

Yard. besleme:

CAN:

RS485:

Teknik Veriler

-25...70 °C (-13...158 oF)

DNV A+C

3 mm: 3,0... 13,2 Hz,
2,19:13,2...50 Hz
0,7 g: 50...100 Hz

IP 2x
DM-4 raflar igin standart gévde
uygulamasina gore Ust sinif

¢ DIN 40040’a gore E sinifi

UL94-V0 @
basliklar, AlNgGQffle, celik 6n
plakalar

Phoenix ;§
Kafes kiskaci termina w
6/8/20 Kol O

Vida terminalleri 20 Kol

Konfigiirasyona bagli

18...30 vV DC
Maks. 6 A

3 bagimsiz CAN arabirimi
125...1000 Mb/sn

Dongu ve sonlandirma igin
terminaller

38400 Baud hizina kadar 1
arabirim, déngu ve
sonlandirma igin terminaller

SCM 4.1 modiilii

Guvenlik:

Olgiim araligi (Un):

Olgiim araligi (In):

N
<O Galvanik ayrim:

%)
Dogruluk 6\

Harmonikler:

O olglldu
<,

DM 4 Hidro:

EN 61010-1’e gére
Asiri gerilim kategorisi
i

690V AC

Kirlilik derecesi 2

690 Vrms'ye kadar
VT'ler ../100 veya
..[110V AC yik
adaptasyonu
sonrasinda faz basina
maks 0.5 A

10 sn. igin tolere
edilmis maks. 2*Un
asir yik

Dig On sigorta maks.
2 A gecikmeli

Akim transformatéri
../-1 Kol veya ../-5 Kol
Faz basina yuk maks.
0,4 VA

Surekli asir yik

10 Aeff, <75 A-10 sn
<300A-1sn

Gerilim uglar ve diger
tum potansiyeller
arasinda 2,5 kV
izolasyon

40...70 Hz

IEC 60688’e gore Sinif
0.5

500 Hz'ye kadar

DEIF A/S
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Veri formu DM 4 Hidro:

Teknik Ozellikler

IOM 4.2:
Dijital girisler: 9...36V DC, giris direnci tipi 2,4 kOhm,

ortak referans potansiyeli + veya -,

girigler diger potansiyellerden (600 V) galvanik ayriimis
Frekans girigleri: Dijital girislerle ayni ancak giris basina 2 terminale sahip.

Frekans maks. 20 kHz darbe-darbe orani >%40

Frekans 10 kHz'nin altinda, darbe-darbe orani >%20
Dogruluk: Sinifi 1.0
Analog girigler: -20 mA ... +20 mA, giris empedansi tipi 50 Ohm,

analog cikiglara, Pt100 girislerine ve termokupl giriglerine galvanik baglanmig,
sistemin geri kalanindan galvanik ayriimis (600 V rms).
Dogruluk: 16 bit, tim sicaklik arahgi Gzerinde tam araligin %0,5’inden daha iyi (40 mA).

Pt100 girisi: O 2, 3 veya 4 telli Pt100 veya Pt1000,
)‘ tel kopmasi ve kisa devre tespiti

o 1m’den kisaysa 3 veya 2 telli baglantiyla +/-1K

Olglim aralii: -40...4+200 °C
@]‘ruluk: 4 telli baglantiyla tam 6lgiim araligi Gzerinden +/-0,5 K

Termokupl girisi: 2%eli tdrmokupl tip K (NICr/Ni)

Dogruluk: @ 500...750 °C), +/- 10 K (@ -20...500 °C)

Analog cikislar: -20 mA ... +20 mA, 500 Ohm’a !%Y Uk
Dogruluk: 10 bit, t éakllk arahgi Gzerinde tam araligin %0,5’inden daha iyi (40 mA)

Dijital ¢cikiglar  : 9...36 V DC harici bes ﬁ 8...35 V DC cikig gerilimi.
Cikis akimi 0..200 mA (k k ye sogutucu).
Akim sinirlamasiyla kisa devrd{gumaSL
Sogutucularin termal asiri yikin dar surekli kisa devre korumasi.
Cikis tahriklerinin termal asin yu si durumunda c¢ikiglarin baglantisi kesilir ve bir

| 4/%
&

%

o
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Veri formu DM 4 Hidro:

Birim élgiimleri mm cinsindendir

&0 TE rack
o El6|6|5|6|6|B |6 o
E | J o s | s { - |
8 1833533355 g
“ 1t i t
| = | Sh
| ]
| I 344.7 | | ——180.0——
¢ | 361.0 |
} 42 TE rack
—/ [=]
= =
g 2 |3
- olo
- t
| 1’ :
1 254.3 |
‘ 270.7 O
24 TE rack i¢
S| 111z [5]8 O
o iy [
> l =18|2 ((:9
=7t | f Q
— &
1 164.0 |
i 180.4 |

Hatalar ve teknik degisiklikler sakli tutulmaktadir.

DEIF A/S, Frisenborgvej 33
@ DK-7800 Skive, Danimarka
Tel.: +45 9614 9614, Faks: +45 9614 9615
E-posta: deif@deif.com, URL: www.deif.com

-power in control






