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e Proteccion de generador (ANSI)

e Proteccion de barras (ANSI)
e M-Logic (Micro PLC)

« Pantalla

¢ General

Versioén del software: 3.06.x 0 mas reciente

1.1 Informacidén general del producto
111  Aplicacion
La Unidad de Proteccién de Generador (GPU-3) es una unidad de control basada en microprocesador compacta, que

incorpora todas las funciones necesarias para la proteccidn y control de un generador sincrono/asincrono. Contiene todos
los circuitos de medida trifasicos con aislamiento galvanico necesarios.

La GPU-3 se ha concebido para aplicaciones terrestres y marinas. Es perfectamente idénea para sistemas controlados por
PLC y la interconexion puede realizarse via E/S digitales y analdgicas o via comunicacion serie.

11.2 Unidad de pantalla

La unidad de pantalla estd separada del controlador y puede instalarse directamente en el controlador principal o sobre la
puerta del cuadro eléctrico (se incluye un cable de pantalla de 3 m). Se pueden instalar hasta dos pantallas adicionales a
una distancia maxima de 200 m.

La unidad de pantalla muestra todos los valores medidos y calculados asi como las alarmas y datos del histérico de
eventos.

11.3 Autotest

La GPU-3 ejecuta automaticamente un autotest ciclico en el arranque. Si se detectan errores, se mostraran en texto
explicito en la pantalla y se indicaran con una salida de relé (salida de estado).

11.4 M-Logic (Micro PLC)

El Utility Software para PC gratuito incluye esta herramienta de configuracion. Usando esta herramienta, es posible adaptar
la aplicacidn a sus necesidades. Es posible dedicar funciones especificas o condiciones de Idgica a entradas y salidas
distintas.

11.5 Configuracion

La configuracion se realiza facilmente mediante una estructura de menus en la pantalla (protegida por contrasefia) o via la
conexion USB con el PC y con el Utility Software para PC basado en Windows Multi-line 2 . El utility software para PC se
puede descargar via internet gratuitamente de www.deif.com/Documentation & Software. El utility software ofrece
funcionalidades adicionales como monitorear toda la informacidn relevante durante las operaciones de puesta en servicio,
guardar y descargar configuraciones y actualizaciones del software.

11.6 Sincronizacion

Como opcidn, la GPU-3 puede ejecutar la sincronizaciéon del generador. Tras cerrar el interruptor, se DESACTIVA la
regulacion y la GPU-3 ejecutara todas las funciones de proteccidn necesarias.
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11.7 Control y proteccion del motor de combustion

Con la opcidén de control y proteccidn del motor de combustidn afiadida, la GPU-3 controlara las secuencias de arranque y
parada del motor de combustién y, ademas, se podra utilizar como unidad de proteccion del motor de combustién,
proporcionando una reserva completa de canales de parada del motor de combustion si falla el procesador principal.

Esta opcidn esta equipada con una tarjeta de E/S para interface de motor con su propia alimentacién eléctrica y
procesador. La tarjeta esta equipada con las siguientes E/S:

Entradas/Salidas Disponibles

4 hasta 20 mA
Entrada digital
Pt100

Entradas multifuncion (con rotura de conductor) Pt1000 3(3)
RMI
0 hasta 40V DC
Entradas digitales 7(6)
Entrada de MPU con rotura de conductor 1
Relé de preparacién de arranque 1
Relé de motor de arranque 1
Bobina de marcha 1
Bobina de paro con rotura de conductor 1
Comunic. via CAN bus 2

INFO

INFO
@ El nimero entre paréntesis indica el nimero de entradas/salidas configurables por el usuario.
@ La comunicacion via CAN bus esta disponible solo para la opcion H7.

11.8 Opciones

Para adaptar perfectamente la solucién de producto a aplicaciones especificas, es posible equipar la funcionalidad del AGC
3 con una serie de opciones disponibles. Las opciones elegidas por el cliente se integraran en la GPU-3 estandar,
asegurando de este modo la misma interfaz de usuario independientemente de si la aplicacion necesita un controlador de
grupo electrégeno muy complejo o uno mas basico.

Consulte el parrafo "Opciones disponibles" para conocer las opciones disponibles.

11.9 Homologaciones
La GPU-3 cuenta con la homologacién naviera de todas las principales sociedades de clasificacién y estd homologada por
UL/cUL.

INFO
@ Consulte a www.deif.com para obtener detalles y certificados.

1.2 Protecciones

Las siguientes funciones de proteccion se incluyen como funciones estandar
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Funcion de proteccion
Potencia inversa del generador

Sobreintensidad del generador

Sobreintensidad dependiente de la tension

Sobreintensidad de tiempo inverso

Sobretensién del generador
Subtensién del generador
Sobrefrecuencia del generador
Subfrecuencia del generador
Sobretensién de barras
Subtensién de barras
Sobrefrecuencia de barras
Subfrecuencia de barras
Asimetria de tensién de barras
Grupo CNE

Sobrecarga de generador
Asimetria de intensidad
Asimetria de tensién
Sobreexcitacion

Pérdida de excitacion

* (N° ANSI conforme a norma IEEE C37.2-1996 (R2001) entre paréntesis).

1.3  Disefos de pantalla

Suministro estandar

Alarm BEIRE

Generator Protection Unit

multi-line GPU

O Ready

<ob

N

Power O

Self check O

Control de interruptor automatico (opcién Y5)
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N° ANSI*
(32)
(50/51)
(51V)
(51)
(59)
(27)
(81)
(81)
(59)
(27)
(81)
(81)
(60)

(32)
(60)
(60)
(40/32 RV)
(40/32 RV)

Niveles

2 escalones
6 escalones
1 escaldn

1 escaldn

2 escalones
3 escalones
3 escalones
3 escalones
3 escalones
4 escalones
3 escalones
4 escalones
1 escaldn

3 escalones
5 escalones
1 escaldn

1 escaldn

1 escaldn

1 escalon
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Alarm DEIE Generator Protection Unit Q Ready Power O

O Regulator on Self check O
multi-line GPU @

o o o o O
B~ BIO

Control de motor de combustién (opcién Y7)

=
3

AEE ® -F
os

DEIE Generator Protection Unit Q Ready Power O

Self check O
multi-line GPU @

o S -
@&~ 5 ©

Control de motor de combustién y de interruptor automatico (opcion Y1)

>
3

AR ® -F

DEIE Generator Protection Unit Q Ready Power O

O Regulator on i Self check O
Run Open Closed o :
o o o o
(o]

O
&8 oF~

multi-line GPU

Panel adicional de operador - AOP-1 (opcion X3).

AOP-1

o O O O
coce
coce
coce

oAl JoL_ 1oL
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Panel adicional de operador - AOP-2 (opcion X4)

DEIl

N e R — N —
' N o I — N —
) I w— N —
N I — N —

1.4  Ejemplos de aplicacion

Proteccion de generador Proteccion de generador y sincronizacion
Display Proteccion de generador/red Display
- c@» Display ] ng
—

Controller Controller

Controller Generator

— oL
S\ 2= AL

Diesel generator set

Diesel generator set Diesel generator set

Sistema controlado por PLC

Display 1 Display 2 Display 3
PLC
o o
[D:m - - -
Busbar
Modbus
\/ \/ A\

Controller Controller Controller
Generator Generatol Generatol
breaker breaker breaker
(=) ‘| 6B 2) ‘| (6B 3) ‘|

b—— —— ——
Load sharing line
0000000
)
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3

INFO
La GPU-3 se puede utilizar en aplicaciones sencillas o complejas. En el cuadro superior se muestran Unicamente
aplicaciones muy simples, pero, debido a su flexibilidad, la GPU-3 se puede utilizar en todo tipo de aplicaciones.
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1.5  Variantes disponibles

R e S

De serie se incluye un cable de pantalla de 3

GPU-3 Marine 01 GPU-3 con pantalla 2912110030-01
GPU-3 Marine 02 GPU-3 sin pantalla 2912110030-02
GPU-3 Marine 03 GPU-3 con pantalla + F1 2912110030-03 D¢ Sefi€ se incluye un cable de pantalla de 3

1.6 Opciones disponibles

N° de

Paquete de proteccion de red

Subtensién dependiente del tiempo (27t)
Subtensidn y potencia reactiva baja (27Q)

AT Salto de vector (78) SRR
df/dt (ROCOF) (81)
A4 Secuencia positiva (tension de red baja) (27) Software
A5 Sobreintensidad direccional (67) Software
C Paquete accesorio de proteccion de generador
Tension de secuencia negativa Alta (47)
Intensidad de secuencia negativa Alta (46)
c2 Tensién de secuencia homopolar Alta (59) Software
Intensidad de secuencia homopolar Alta (50)
Importar/exportar potencia reactiva en funcién
de la potencia (40)
D Control de tension
D1 Control de tensién Software Requiere G2
EyF Controlador analdgico y salidas de transductor
No con E2, EF2, EF4, EF5 o M14.4
E1 2 x +/-25 mA (GOV/AVR o transductor) 4 Hardware La salida AVR requiere la opcion
D1
2 salidas de 0(4) hasta 20 mA (GOV/AVR o No con E1, EF2, EF4, EFS o M14.4
E2 4 Hardware La salida AVR requiere la opcion
transductor) D1
1 salida de +/-25 mA (GOV/AVR o transductor) No con E1, E2, EF4, EF5 o M14.4
EF2 1 salida de 0(4) hasta 20 mA (GOV/AVR o 4 Hardware La salida AVR requiere la opcion
transductor) D1
EF4 1 salida de +/-25 mA (GOV/AVR o transductor) 4 Hardware F:scaolir:i?,&\llzslriFii’eErzslaooMliAg:
2 salidas de relé (GOV/AVR o configurable) D1 a P
1 salida PWM (Pulse W|dth Modulated) para No con E1, E2, EF2, EF4 o M14.4
EF5 e s ] Hardware La salida AVR requiere la opcion
1 salida de +/-25 mA (GOV/AVR o transductor) D1 q P
2 salidas de relé (GOV/AVR o configurable)
F1 2 salidas de 0(4) hasta 20 mA (transductor) 6 Hardware No con M13.6, M14.6 o M15.6

G Sincronizacion
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M Descripcion

G2

H2
H3

H5

H6

H7

H8.x

H9.2

M4

M12

M13.X

M14.X

M15.X

Sincronizacién (control de regulador GOV/AVR)

Comunicacion serie
Modbus RTU/ASCII (RS-485)
Profibus DP

Comunicaciones con motor: MTU (ADEC/MDEC)
y CANbus J1939 (H7)

Cummins GCS

CAN bus (J1939):
Caterpillar

Cummins CM850/570
Detroit Diesel (DDEC)
Deutz (EMR)

Iveco (NEFF/CURSOR)
John Deere (JDEC)
Perkins

Scania (EMS)

Scania (EMS S6)
Volvo Penta (EMS)
Volvo (EMS2)

Moddulos de E/S externas

Modbus RTU/ASCII (RS-232) y conexion via
médem GSM

Control de motor de combustion, E/S digitales
y analdgicas

Control y proteccion del motor de combustion
(sistema de seguridad) O extension de E/S

13 entradas binarias, configurables
4 salidas de relé, configurables

7 entradas digitales, configurable

4 salidas de relé, configurables

4 entradas analdgicas, configurable, 4 hasta 20
mA
Comunicacion TCP/IP via Ethernet

Modbus TCP/IP
EtherNet/IP
Alarmas de e-mail/SMS

Precision de medicion

DATA SHEET 4921240352K ES

N° de
slot

2,8

6,8

4,6,8

6,8

Software

Hardware

Hardware

Hardware

Hardware

Software

Hardware

Hardware

Hardware

Hardware

Hardware

Hardware

Hardware

Hardware/
software

No se incluyen las salidas para
regulacién

El control del AVR requiere la
opcion D1

No con H3, H8.2 0 H9.2
No con H2, H8.2 0 H9.2

No con H7, H8.8, M13.8, M14.8 o
M15.8

No con H5, H7, H8.8, M13.8, M14.8
o M15.8

Requiere M4
No con H5

H8.2: No con H2, H3, H8.8 0 H9.2
H8.8 No con H5, H6, H8.2, M13.8,
M14.8 o M15.8

No con H2, H3 o H8.2

M13.6: No con F1, M14.6 o M15.6
M13.8: No con H5, H6, H8.8,
M14.8 o M15.8

M14.4: No con E1, E2, EF2, EF4 y
EF5

M14.6: No con F1, M13.6 o M15.6
M14.8: No con H5, H6, H8.8,
M13.8 o M15.8

M15.6 No con F1, M13.6 o0 M14.6
M15.8: No con H5, H6, H8.8,
M13.8 o M14.8
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N° de . ..

Clase verificada 0.5 Otros
Y Disefo de la pantalla

Control de motor de combustidn y de interruptor

Y1 de generador Otros Requiere G2 y M4
Y5 Control de GB Otros Requiere G2
Y7 Control de motor de combustion Otros Requiere M4

(N° ANSI conforme a norma IEEE C37.2-1996 (R2001) entre paréntesis).

INFO

@ Observe que no se pueden seleccionar todas las opciones para la misma unidad. Consulte el apartado
"Descripcion general del hardware" en esta hoja de datos para obtener mas informacién acerca de la ubicacién de
las opciones de hardware en el controlador.

1.7  Accesorios disponibles

Paneles de operador

Para la conexion directamente al Especifique el producto y la
Unidad de Pantalla Estandar, DU-2  controlador base con cable de 2912210050 caratula (véase el parrafo
pantalla "Disefios de pantalla”)

Unidad adicional de pantalla, DU-2  Para conexién via CAN bus a la

Con cada unidad GPU se pueden
(X2) pantalla estandar 2912890030 s

utilizar dos pantallas adicionales

Panel Adicional de Operador, AOP-1 16 LEDs configurables y 8 Max. un AOP-1 para cada unidad

2912890040

(X3) botones configurables de pantalla

16 LEDs configurables, ocho
Panel Adicional de Operador, AOP-2 botones configurables y un relé 2912890050 Con cada unidad GPU se pueden
(X4) de estado. Comunic. via CAN utilizar cinco unidades AOP-2

bus

Junta de estanqueidad de pantalla

para IP54 (L) La proteccion estandares IP 40 1134510010

Cables

Cable de pantalla, 3 m 1022040076
Cable de pantalla, 6 m (J2) 1022040057
Cable de pantalla, 1 m (J6) 1022040064
Cable USB, 3 m (J7) Para utility software para PC 1022040065
Cable Ethernet, cruzado, 3 m (J4) Para opcion N 1022040055

INFO
@ Para las aplicaciones homologadas por RS se requiere la junta de estanqueidad de la pantalla.
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1.8

Descripcidn del hardware

FO0000000000000 ||00000000000000 100000000 HTD
000000000000 00|[00000000000000 | [0000OOCOOHK®

37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 484950 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64 6566 67 68 69 70 7172

CAN A

CANB Ethernet  USB Memory  Service port Display
Ethernet -

Power-O) O O

Self check ok~
Alarm inhibit J

-
U

HI =12 [om0 T

73 74 75 76 77 78 79 80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91 92 9394 95 96 97

JLOOOOOOJ

oooooo\ Looooo 00000000

©
it COO0000O00000O00000 | | OO000000000000 fOO0OO0OOOH4H(s)

@ .

Los numeros que figuran en el dibujo superior se refieren a los nimeros de ranura indicados en la tabla inferior.

1

Estandar

H2
H3
H8.2
H9.2

M12

M14.4
E1

E2
EF2
EF4
EF5

Estandar

DATA SHEET 4921240352K ES

Bornes 1-28, alimentacion eléctrica

Alimentacién de 8 hasta 36 V DC, 11 W; 1 relé de salida de estado; 5 salidas de relé; 2
salidas de impulsos (kWh, kVArh); 5 entradas digitales

Terminales 29-36, comunicacion
Modbus RTU (RS-485)

Profibus DP

Mddulos de E/S externas

Modbus RTU/ASCII (RS-232)

Terminales 37-64, entradas/salidas

13 x entradas digitales; 4 x salidas de relé

Terminales 65-72, salidas de GOV/AVR/transductor
4 salidas de relé

2 salidas +/-20 mA

2 salidas de 0(4) hasta 20 mA

1 salida de +/-20 mA; 1 salida de 0(4) hasta 20 mA

1 salida +/-20 mA; 2 relés

1 salida PWM; 1 salida +/-20 mA; 2 relés

Bornes 73-89, medicion de corriente alterna

3 tensidn del generador; 3 corriente del generador; 3 tensién de barras/red
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6
F1
M13.6
M14.6
M15.6

M4

H7

H5

H6
H8.8
M13.8
M14.8
M15.8

Estandar

10

Terminales 90-97, entradas/salidas
2 salidas de 0(4) hasta 20 mA

7 entradas digitales

4 salidas de relé

4 entradas de 4 hasta 20 mA

Terminales 98-125, I/F de motor

Alimentacion de 8 hasta 36 V DC, 5 W; 1 bobina magnética de pickup (MPU); 3 entradas
multifuncidn; 7 entradas digitales configurables; 4 salidas de relé

Bus CAN J1939 (requiere M4)

Terminales 126-133, comunicacion con el motor, entradas/salidas
MTU (MDEC) + J1939

Cummins GCS

Mddulos de E/S externas

7 entradas digitales

4 salidas de relé

4 entradas de 4 hasta 20 mA

I/F LEDs

Conexion de pantalla; puerto de servicio (USB); LED de alimentacién; LED de autotest;
LED de inhibicién de alarmas; LED de EtherNet (opcion N)

EtherNet

- TCP/IP MODBUS
- EtherNet/IP
- alarmas de e-mail/SMS

INFO
@ Solamente se puede tener una sola opcidn de hardware en cada ranura (slot). No es posible, por ejemplo, elegir
simultdneamente las opciones H2 y H3, ya que ambas requieren una tarjeta de circuito impreso en la ranura (slot)

N° 2.

INFO
@ Ademas de las opciones de hardware mostradas mas arriba, es posible seleccionar las opciones de software
mencionadas en el parrafo "Opciones disponibles".

1.9 Informacion técnica y dimensiones

1.91 Especificaciones técnicas

Precision

DATA SHEET 4921240352K ES

Clase 1.0
-25 hasta 15 hasta 30 hasta 70 °C
Coeficiente de temperatura: +/-0,2% del fondo de escala por cada 10°C

Alarmas de secuencia positiva, negativa y homopolar: clase 1 dentro de 5% de tension asimétrica.
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Temperatura de
servicio

Temperatura de
almacenamiento

Clima

Altitud de operacion

Medicion de tension

Medicion de
corriente

Sobrecarga de
corriente

Medicion de
frecuencia

Alimentacion aux.

Entradas digitales

Entradas analdgicas

Entradas
multifuncion

Salidas de relé

Salidas de colector
abierto

Salidas analogicas

DATA SHEET 4921240352K ES

Clase 1.0 para corriente de secuencia negativa
Sobreintensidad rapida: 3 % de 350 %*In

Salidas analdgicas: Clase 1.0 segun el rango total
Opcidn EF4/EF5: clase 4.0 conforme al rango total
Conforme a IEC/EN 60688

-25 hasta 70 °C (-13 hasta 158 °F)
Con opcion N: -25 hasta 60 °C (-13 hasta 140 °F)
(Homologado por UL/cUL: temp. max. del aire: 55 °C/131 °F)

-40 hasta 70 °C (-40 hasta 158 °F)

97 % h.r. segun IEC 60068-2-30

0 hasta 4000 m sobre el nivel del mar

Derrateo de prestaciones entre 2001 m y 4000 m sobre el nivel del mar:
Max. tensidon de medida en acoplamiento 3W4 entre fases 480 V AC
Max. tension de medida en acoplamiento 3W3 entre fases 690 V AC

100 hasta 690 V AC +/-20 %
(Homologado por UL/cUL: 600 V AC entre fases)
Consumo: max. 0,25 VA/fase

-/10-/5ACA
(Homologado por UL/cUL: tomadade Tisde 1A a5 A)
Consumo: max. 0,3 VA/fase

4 x |, permanente
20 x I,, 10 s (max. 75 A)
80 x I, 1s (méx. 300 A)

30 hasta 70 Hz

Bornes 1y 2:12/24 V DC nominal (8 hasta 36 V DC operacional). Max. consumo de 11 W

Precisién de medicién de tensién de la bateria: £0,8 V dentro de un margen de 8 a 32 V DC, 0,5V
dentro de un margen de 8 a 32 V DC a 20 °C

Bornes 98 y 99: 12/24 V DC nominal (8 hasta 36 V DC operacional). Max. 5 W de consumo

0 V DC durante 10 ms cuando proceda de al menos 24 V DC (supresion de puesta en marcha)

Las entradas de alimentacién aux. deben estar protegidas por un fusible lento de 2 A.
(Homologado por UL/cUL: AWG 24)

Optoacoplador, bidireccional
ACTIVADA: 8 hasta 36 V DC
Impedancia: 4,7 kQ

OFF: <2V DC

0(4) hasta 20 mA
Impedancia: 50 Q. Sin aislamiento galvanico
RPM (MPU): 2 hasta 70 V AC, 10 hasta 10000 Hz, max. 50 kQ

0(4) hasta 20 mA: 0 hasta 20 mA, +/-1 %. Sin aislamiento galvanico

Binarias: resistencia max. para deteccién de ON: 100 Q. Sin aislamiento galvanico
Pt100/1000: -40 hasta 250 °C, +/-1 %. Sin aislamiento galvanico. Conforme a IEC/EN 60751
RMI: 0 hasta 1700 Q, +/-2 %. Sin aislamiento galvanico

V CD: 0 hasta 40 V DC, +/-1 %. Sin aislamiento galvanico

Caracteristicas eléctricas nominales: 250 V AC/30 V DC, 5 A. (Homologado por UL/cUL: 250 V
AC/24 V DC, 2 A de carga resistiva)

Caracteristicas térmicas nominales a 50 °C: 2 A: permanente. 4 A: ty, = 5S, toss = 15 S

(Salida de estado de la unidad: 1 A)

Alimentacién: 8 hasta 36 V DC, max. 10 mA

0(4) hasta 20 mA y +/-25 mA. Con aislamiento galvanico. Salida activa (alimentacion interna).
Carga max. 500 Q. (Homologado por UL/cUL: salida max. 20 mA)
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Aislamiento
galvanico

Tiempos de
respuesta

(ajuste de retardo
puesto a min.)

Montaje

Seguridad
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Frecuencia de actualizacion: salida de transductor: 250 ms. Salida del regulador: 100 ms

Entre tensidn de corriente alterna y otras E/S: 3250 V, 50 Hz, 1 min.
Entre intensidad de corriente alterna y otras E/S: 2200 V, 50 Hz, 1 min.
Entre las salidas analdgicas y otras E/S: 550 V, 50 Hz, 1 min.

Entre grupos de entradas binarias y otras E/S: 550 V, 50 Hz, 1 min.

Barras:

Sobretension/
Subtension:

Sobrefrecuencia/
Subfrecuencia:

Asimetria de tension:

Generador:

Potencia inversa:
Sobreintensidad:
Sobreintensidad rapida:

Sobretension/
Subtension:

Sobrefrecuencia/
Subfrecuencia:

Sobrecarga:
Asimetria de intensidad:
Asimetria de tension:

Importacién de potencia
reactiva:

Exportacién de potencia
reactiva:

Sobrevelocidad:
Entradas digitales:
Parada de emergencia:
Entradas multifuncion:

Fallo de cable:

Red:

df/dt (ROCOF)
Salto de vector:
Secuencia positiva:

Subtensién dependiente
del tiempo, U

Subtensidén y potencia
reactiva baja, Ug<

Montaje en carril DIN o base montada con seis tornillos

<50 ms

<50 ms

<200 ms

<200 ms
<200 ms

<40 ms

<200 ms

<300 ms

<200 ms
<200 ms
<200 ms

<200 ms

<200 ms

<400 ms
<250 ms
<200 ms
<800 ms
<600 ms

<130 ms
<40 ms

<60 ms

<50 ms

<250 ms

(4 periodos)

Conforme a EN 61010-1, categoria de instalacion (categoria de sobretensiones) lll, 600 V, grado de

contaminacion 2
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Conforme a UL 508 y CSA 22.2 N° 14-05, categoria de sobretensiones Ill, 600 V, grado de
contaminacion 2

CEM/CE Segun EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, |IEC 60255-26

3 hasta 13,2 Hz: 2 mmy,,. 13,2 hasta 100 Hz: 0,7 g. Segun IEC 60068-2-6 y IACS UR E10
Vibraciones 10 hasta 60 Hz: 0,15 mmy,,. 60 hasta 150 Hz: 1 g. Conforme a IEC 60255-21-1 Respuesta (clase 2)
10 hasta 150 Hz: 2 g. Conforme a IEC 60255-21-1 Vida Uutil (clase 2)

10 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Respuesta (clase 2)
30 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Vida util (clase 2)
50 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60068-2-27

Impactos (montaje
en superficie)

Resistenciaa golpes 20 g, 16 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 (clase 2)
Material Todos los materiales plasticos son autoextinguibles conforme a UL94 (V1)

Conexiones de

enchufe Corriente alterna: 0,2 hasta 4,0 mm?2 cable flexible. (Homologado por UL/cUL: AWG 18)
Tensidn alterna: 0,2 hasta 2,5 mm? cable flexible. (Homologado por UL/cUL: AWG 20)
Relés: (Homologado por UL/cUL: AWG 22)
Bornes 98 hasta 116: cable flexible de 0,2 hasta 1,5 mm2. (Homologado por UL/cUL: AWG 24)
Otros: 0,2 hasta 2,5 mmZ2 cable flexible. (Homologado por UL/cUL: AWG 24)
Pantalla: hembra Sub-D de 9 contactos
Puerto de servicio: USB A-B

Véanse las "Instrucciones de instalacion"
Par de apriete

Unidad: IP 20. Pantalla: IP 40 (IP 54 con junta: opcion L).
Proteccion Pantalla: Para las aplicaciones homologadas por RS se requiere IP 54.
(Homologado por UL/cUL: Tipo de dispositivo completo, Tipo Abierto). Conforme a IEC/EN 60529

Reguladores de Interfaces Multi-line 2 para todos los reguladores de velocidad, incluidos GAC, Barber-Colman,
velocidad Woodward y Cummins. Para obtener una guia de interfaces, consulte la pagina www.deif.com

Homologacién naviera por todas las sociedades de clasificacion mas importantes

Homologaciones Homologado por UL/cUL segun UL508. Reconocido por UL/cUL conforme a UL2200

Marcados UL Cableado: utilizar unicamente conductores de cobre para 60-75 °C
Montaje: para su uso en un armario con una superficie plana de tipo 1
Instalacion: se debe instalar de conformidad con el NEC (Reglamento Electrotécnico de Estados
Unidos) o el CEC (Reglamento Electrotécnico de Canada).
AOP-2:
Temp. ambiente maxima: 60 °C
Cableado: utilizar unicamente conductores de cobre para 60-75 °C
Montaje: para su uso en un armario con una superficie plana de tipo 3 (IP 54). El instalador debe
encargarse del seccionador de red.
Instalacion: se debe instalar de conformidad con el NEC (Reglamento Electrotécnico de Estados
Unidos) o el CEC (Reglamento Electrotécnico de Canada).
Convertidor DC/DC para AOP-2:
Seccidn de conductores: AWG 22-14
Par de apriete Véanse las "Instrucciones de instalacion”
Unidad de base: 1,6 kg (3,5 Ibs)
Cable de 3 m: 0,2 kg (0,4 Ibs.)
Peso

Cable de 6 m: 0,4 kg (0,9 Ibs.)
Pantalla: 0,4 kg (0,9 Ibs.)
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1.9.2 Dimensiones de los controladores en mm (pulgadas)

115 (4.528) N
- Y y
Ll m
1} [} [ [ o o, o o
[t] a o a o a
I T L1 Il
L i
3 b " T
o
s S|
e ©
0| 8
© 9l
- <
i
Pt = —
i i T | y
119(4.689)
15 (0.59)—»1 [~ "l
115 (4.528)
215(8.465)
230 (9.055)
|
3 .
S Display or AOP
wn
220 (8.661) | — 20.0 (0.787)
Pares de apriete
220.0 (8.661)
- 0.2 Nm
©
o
0
< Display
o
n
= 9P Female
D-sub
connector
0.7 Nm((=£z3
Screw M3
Bossard BN5687 MN?_X- 160 mm
or similar in. 6 mm
~—————+20.0 (0.787)

110 Especificaciones de pedido y descargo de responsabilidad

1101 Especificaciones de pedido

Variantes
Informacion obligatoria Opciones adicionales a la variante estandar
N° item Tipo N° de variante Opcion Opcion Opcion Opcidn Opcion
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Ejemplo:

Informacion obligatoria Opciones adicionales a la variante estandar

N° item Tipo N° de variante Opcion Opcion Opcion Opcion Opcion
2912110030-03 GPU-3 Marine 03 M4 Y1 H2
Accesorios

Informacion obligatoria

N.° item Tipo Accesorio

Ejemplo:

Informacion obligatoria

N.° item Tipo Accesorio

1022040065 Accesorios para GPU-3 Cable USB, 3 m (J7)

110.2 Descargo de responsabilidad
DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La versidn en inglés de este documento siempre contiene la informacién mas reciente y actualizada acerca del producto.
DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la precisién de las traducciones y éstas podrian no haber sido actualizadas
simultdneamente a la actualizacién del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones,
prevalecera la versién en inglés.
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