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1. Aligemeine Informationen

1.1 Warnungen, rechtliche Informationen und Sicherheitshinweise
1.1.1 Warnungen und Hinweise

In diesem Handbuch wird mit den unten aufgefiihrten Symbolen auf wichtige Informationen hingewiesen. Um sicherzustellen, dass
die Hinweise beachtet werden, sind diese hervorgehoben, um sie vom allgemeinen Text zu unterscheiden.

Warnungen

GEFAHR!
Diese Anmerkungen weisen auf potenziell gefahrliche Situationen hin, die zu Tod, Verletzung oder Beschadigung und
Zerstodrung der technischen Ausstattung fiihren kdnnen, falls bestimmte Richtlinien nicht eingehalten werden.

Anmerkungen

INFO
@ Diese Anmerkungen enthalten allgemeine Informationen.

1.1.2 Rechtliche Informationen und Haftungsausschluss

DEIF Gbernimmt keine Haftung fiir den Betrieb oder die Installation des Aggregats. Sollte irgendein Zweifel darliiber bestehen, wie
die Installation oder der Betrieb des vom Multi-line2-Gerat gesteuerten Systems erfolgen soll, muss das verantwortliche Planungs-/
Installationsunternehmen angesprochen werden.

GEFAHR!
Das Multi-line2-Gerat darf nur von autorisiertem Personal gedffnet werden. Sollte das Gerat dennoch gedffnet werden,
fuhrt dies zu einem Verlust der Gewahrleistung.

Haftungsausschluss
DEIF A/S behélt sich das Anderungsrecht auf den gesamten Inhalt dieses Dokumentes vor.

Die englische Version dieses Dokuments enthalt stets die neuesten und aktuellsten Informationen tiber das Produkt. DEIF
Ubernimmt keine Verantwortung fiir die Genauigkeit der Ubersetzungen und Ubersetzungen werden eventuell nicht zur selben Zeit
wie das englische Dokument aktualisiert. Im Falle von Unstimmigkeiten hat das englische Dokument Vorrang.

1.1.3 Sicherheitshinweise

Der Betrieb und die Installation des Multi-line2-Gerates sind mit dem Auftreten gefahrlicher Spannungen verbunden. Daher sollte die
Installation nur von autorisiertem Personal durchgefiihrt werden, dem die Risiken bei der Arbeit mit elektrischen Anlagen bewusst
sind.

GEFAHR!
Beachten Sie lebensgefahrliche Stréme und Spannungen. Das Berlihren der AC-Messeingange kann zu Verletzungen
oder Tod flhren.

1.1.4 Elektrostatische Entladung

Um die Klemmen vor und wahrend der Montage gegen statische Entladungen zu schiitzen, miissen ausreichende
VorsichtsmaRnahmen getroffen werden. Wenn das Gerat installiert und angeschlossen ist, sind diese SicherheitsmaRnahmen nicht
mehr notwendig.
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1.1.5 Werkseinstellungen

Die Gerate der Multi-line2-Serie werden vorkonfiguriert ausgeliefert. Diese Einstellungen entsprechen Durchschnittswerten und sind
nicht notwendigerweise die richtigen Einstellungen fiir lInre Anwendung. Sie sind vor Start des Motors/Aggregats zu Gberprifen und
gegebenenfalls zu korrigieren.

1.2 Uber dieses Handbuch
1.2.1 Allgemeiner Zweck

Dieses Handbuch enthalt hauptsachlich Beschreibungen zu den Funktionen, dem Display und der Menustruktur sowie
Informationen Uber die PID-Regler und die Parametereinstellung.

Es vermittelt grundlegende Informationen zu dem Geréat und zu den Applikationen. Des Weiteren unterstiitzt das Handbuch bei der
Parametrierung der spezifischen Applikation.

GEFAHR!
Lesen Sie dieses Dokument, bevor Sie mit dem Gerat Multi-line 2 und dem zu steuernden Aggregat arbeiten.
Nichtbeachtung kann zu Personen- und Sachschaden fiihren.

1.2.2 Vorgesehene Anwender

Dieses Handbuch ist hauptsachlich fiir die Personen vorgesehen, die fir die Gerateeinstellungen verantwortlich sind. Es bietet alle
notwendigen Informationen, wie zum Beispiel detaillierte Zeichnungen, um das Gerat Multi-line 2 zu installieren. Es kann auch als
Nachschlagewerk verwendet werden.

1.2.3 Inhalt und Gesamtaufbau

Das Dokument ist in Kapitel aufgeteilt. Um es Ubersichtlich zu gestalten, beginnt jedes neue Kapitel am Anfang einer neuen Seite.
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2. Allgemeine Produktinformationen

2.1 Einfiithrung

Die AGC 200 gehért zur DEIF Multi-line 2-Produktfamilie. Multi-line2 ist eine umfassende Serie von Steuer- und
Uberwachungsgeréten. Alle Funktionen sind in einer kompakten und attraktiven Lésung integriert. Das Konzept der AGC 200
besteht darin, dem Aggregatebauer eine kosteneffektive und flexible Steuerung fiir den mittleren bis groRen Leistungsbereich zu
bieten. Standardfunktionen kdnnen mit einer Vielzahl von Optionen erweitert werden.

2.2 Produkttyp

Die AGC 200 bietet alle Steuerungs- und Schutzfunktionen fiir ein Aggregat. Sie enthalt alle notwendigen Dreiphasen-Messkreise.
Alle Messwerte und Alarme werden auf einem LCD-Display dargestellt.

2.3 Optionen

Alle Gerate der Multi-line2-Produktfamilie kénnen durch Optionen erweitert werden und ergeben somit die optimale Lésung. Zu den
Optionen gehdren z. B. diverse Schutzfunktionen fir Generator, Sammelschiene und Netz, U/var/Cos@-Regler, zusatzliche
Ausgéange, Power Management, serielle Kommunikation sowie zusatzliche Bediendisplays.

INFO
@ Eine komplette Auflistung der Optionen finden Sie im Datenblatt Nr. 4921240362 der AGC 200. Internet: www.deif.com

2.4 Warnung zur PC-Utility-Software

GEFAHR!
Es besteht die Mdglichkeit, das Aggregat per USW oder M-Vision fernzusteuern. Treffen Sie alle notwendigen
Vorkehrungen, um die Sicherheit bei der Fernsteuerung zu gewahrleisten und Personenschaden auszuschlie3en.
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3. Beschreibung der Funktionen

3.1 Standardfunktionen
3.1.1 Standardfunktionen

Dieses Kapitel beinhaltet die Funktionsbeschreibungen der Standardfunktionen und lllustrationen der relevanten Applikationen.

Flussdiagramme und Single-Line-Diagramme veranschaulichen die Informationen.

3.2 Standardfunktionen
3.2.1 Betriebsarten

* Notstrombetrieb

* Inselbetrieb

» Festlast/Grundlast
» Spitzenlast

+ Lastibernahme

* Netzbezugsregelung

3.2.2 Motorsteuerung und Schutz

» Start-/Stopp-Ablauf

» Betriebs- und Stoppmagnet

* Relaisausgéange fir DZR

+ J1939 Motorkommunikation

» Multieingange (digital, 4 bis 20 mA, Pt100 oder RMI)
+ Digitaleingénge

3.2.3 Generatorschutz (ANSI)

+ Uberstrom, 6 Stufen (51)

* Rickleistung, 2 Stufen (32)

+ Spannungsabhangiger Uberstrom (92)
+ Uberspannung, 2 Stufen (27)

* Unterspannung, 3 Stufen (59)

+ Uberfrequenz, 3 Stufen (81)

* Unterfrequenz, 3 Stufen (81)

+ Uberlast, 5 Stufen (32)

+ Stromasymmetrie (46)

* Spannungsasymmetrie (60)

« Erregerverlust (40)

+ Ubererregung (40)

+ Lastabwurfsteuerung, 3 Ebenen (I, Hz, P>, P>>)

3.2.4 Sammelschienen-/Netzschutz (ANSI)

+ Uberspannung, 2 Stufen (27)
* Unterspannung, 2 Stufen (59)
+ Uberfrequenz, 2 Stufen (81)
» Unterfrequenz, 2 Stufen (81)

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Seite 13 von 344



» Ruckleistung, 2 Stufen (32)
+ Uberlast, 2 Stufen (32)

3.2.5 Display und Geratevorderseite

* Tasten fir Start und Stopp
» Tasten fur Schalteransteuerung

» Statustexte

3.2.6 M-Logic

» Logisches Verknlpfungstool
+ Wahlbare Eingangsevents
* Waéhlbare Ausgangsbefehle

3.3 Ubersicht Klemmenbelegung

3.3.1 Klemmen

INFO

@ Der Klemmenplan zeigt die Belegung fiir Standardausstattungen und optionale Ausstattungen.
INFO
Im Datenblatt werden alle méglichen Konfigurationen der AGC 200 beschrieben.

INFO
@ Details zu den Eingdngen/Ausgangen finden Sie in der Installationsanleitung.
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TOP BOTTOM
+DC power (8-32V) |1 |
- DC power|2 &
Not used |3
RS 485 DataA|4 |
Modbus RTU Com S_EZ
Data B |6
CANA CanH]|7
Load sharing Com EEZ 76T Not used
/ext. com. CanL|9 75| Not used
CAN B, Can H|10] —{74| M Neutral
Load sharing Com [11] 73] Not used
lext. com. CanlL |12 L1721 M L3 Mains
CANC ~CanH[13 71 Not used  Voliage
Engine com. Com|14] L 70| M L2
/ext.I0 module Can L [15 '69] Not used
Relay 16 Status OK/[16[—/ 168 M L1
Configurable |17 671G Neutral
Relay 18 Horn/| 18—/ 66| Not used
Configurable |19 | 165/G L3
Relay20 Preheat/[20}—/ 64| Not used Gene-
Configurable [21 63lG L2 Vg?tt:g;e
Not used |22 B0l
62
Relay 23 Stop Coil/ |23] ;E/ - 161] g°|f1used
Configurable |24
Emer. Stop / Com [25 I I 60} 52 Currgnt
59[S1 Configurable
Relay 26 Crank [26— 58152
Relay 27 Run |27 | ] | 57|51 Current L3
Relay 28 28—
Configurable [20]—/ THE 232 currentL2
Relay 30 30— 54|52
Configurable [3T—/ __ M55 CurrentLd
Relay 32 132+—/
Configurable |33
Relay 34 34—
Configurable |35 J
Relay36 MBON/ (38—
Configurable e
Relay 39 MB OFF/|39—
Configurable |40 J
41—
Relay41 GBON EJ
43
Relay 43 GB OFF Ej’
45—
LEFT RIGHT
Multi-in1 | 46 —{ }— IR 77 | Di 77 Configurable
Multi-in2 | 47 AP 7 78 | Di 78 Configurable
Multi-in3 | 48 —ronea] || 79 | Di79 Configurable
Multi-incommon | 49 —ynex | | 80 | Di80 Configurable
RPM MPU/tacho | 50 —3{ex[ | | 81 | Di81 Configurable
RPM common | 51 : —IhNeR 82 D? 82 Conf!gurable
RPM W/NPN/PNP | 52 APt 7Y 83 | Di 83 Configurable
TICINYR 84 Di 84 Configurable
TIChNY% 85 Di 85 Configurable
TY[NY% 86 Di 86 Configurable
TIChYZ 87 | MBON /Di87
“I[ChYa 88 | MB OFF/Di 88
—Rea | ] 89 | GBON
—IChEE 90 | GBOFF
—1 91 | Common
92 | Not used
93 | D+ (charger gen.)

INFO
@ AGC 212/213: Die Relaisausgange 28-35 und die Wandlereingange 59-60 stehen nicht zur Verfiigung.

3.3.2 Verfiigbare CAN-Ports

Die unten stehende Tabelle zeigt die verfigbaren CAN-Ports und die Konfigurationsmaéglichkeiten jedes CAN-Ports:
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AUS

AGC 212, 213

Nicht verfigbar

Nicht verfugbar

Externe E/A

H5 EIC
AOP2
AUS AUS
Externe E/A
. Externe E/A
. .. PM sekundar
AGC 222: Nicht verfligbar H5 EIC
CANShare
CANShare
AOP2 AOP2
PM priméar
AUS AUS AU
Externe E/A
Externe E/A Externe E/A
AGC 232, 233 H5 EIC
CANShare CANShare CANShare
AOP2 AOP2 AOP2
AUS AUS
Externe E/A Externe E/A AU
PM primar PM sekundar Externe E/A
AGC 242, 243 P H5 EIC
CANShare CANShare CANShare
AOP2 Olss AOP2
PM sekundar PM primar
AUS AUS
Externe E/A Externe E/A Q)L(Jtirne E/A
AGC 245, 246 PM primar PM sekundar
AOP2 AOP2 ABIEIG
AOP2

PM sekundar

PM primar

3.4 Messsysteme

Die AGC ist fiir Spannungsmessungen zwischen 100 und 690V AC konzipiert. Wenn die Spannung hoéher ist, werden
Spannungswandler bendétigt. Siehe hierzu auch die Installationsanleitung.

In Meni 9130 kann das Messprinzip (einphasig, dreiphasig, zweiphasig) geandert werden.

GEFAHR!
A Bitte konfigurieren Sie die AGC entsprechend, damit sie mit dem korrekten Messsystem Ubereinstimmt. Im Zweifelsfall
wenden Sie sich bitte an den Schalttafelhersteller, bezuglich Informationen tber die erforderlichen Einstellungen.

3.4.1 Dreiphasensystem

Werksseitig ist die AGC auf das Dreiphasensystem eingestellt. Bei diesem Prinzip miissen alle drei Phasen an der AGC
angeschlossen sein.

Die folgende Tabelle enthalt die Parameter, um das System fiir die Dreiphasenmessung vorzubereiten.

Das unten stehende Beispiel gilt fiir 230/400 V AC. Die Spannung kann direkt an die Klemmen der AGC angeschlossen werden,
ohne dass ein Spannungswandler erforderlich ist. Wenn ein Spannungswandler benétigt wird, sollten stattdessen die Nennwerte
des Transformators verwendet werden.

6004 G-Nennspannung Auflenleiterspannung Generator 400V (AC)

6041 G-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers 400V (AC)
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“eserenae Wt

6042 G-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers 400V (AC)
6051 Ss-Wandler 1 Primarspannung des Spannungswandlers (sofern installiert) 400V (AC)
6052 Ss-Wandler 1 Sekundarspannung des Spannungswandlers 400V (AC)
6053 Ss-Nennspannung 1 AuBenleiterspannung Sammelschiene 400V (AC)

INFO
@ Die AGC verfiigt Uber zwei Ss-Wandlereinstellungen, die individuell in diesem Messsystem aktiviert werden kénnen.

3.4.2 Einphasensystem
Das Einphasensystem besteht aus einer Phase und dem Neutralleiter.
Die folgende Tabelle enthalt die Parameter, um das System fiir die Einphasenmessung vorzubereiten.

Das unten stehende Beispiel gilt fiir 230 V AC. Die Spannung kann direkt an die Klemmen der AGC angeschlossen werden, ohne
dass ein Spannungswandler erforderlich ist. Wenn ein Spannungswandler bendétigt wird, sollten stattdessen die Nennwerte des
Transformators verwendet werden.

“esenenee wor

6004 G-Nennspannung Strangspannung Generator 230 VAC
6041 G-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers 230 VAC
6042 G-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers 230 VAC
6051 Ss-Wandler 1 Primarspannung des Spannungswandlers (sofern installiert) 230 VAC
6052 Ss-Wandler 1 Sekundarspannung des Spannungswandlers 230 VAC
6053 Ss-Nennspannung 1 Strangspannung Sammelschiene 230 VAC

INFO
Der Spannungsalarm bezieht sich auf Uygnn (230 V AC).

Die AGC verfugt Gber zwei Ss-Wandlereinstellungen, die individuell in diesem Messsystem aktiviert werden kénnen.

®
o

3.4.3 Zweiphasensystem

Dies ist eine spezielle Applikation, bei der zwei Phasen und ein Neutralleiter mit der AGC verbunden sind. Auf dem Display des
AGC werden die Phasen L1 und L3 angezeigt. Der Phasenwinkel zwischen L1 und L3 betragt 180°. Zweiphasenmessung ist
mdglich zwischen L1-L2 oder L1-L3.

Die folgende Tabelle enthalt die Parameter, um das System fiir die Spaltphasenmessung vorzubereiten.

Das unten stehende Beispiel gilt fiir 240/120 V AC. Die Spannung kann direkt an die Klemmen der AGC angeschlossen werden,
ohne dass ein Spannungswandler erforderlich ist. Wenn ein Spannungswandler benétigt wird, sollten stattdessen die Nennwerte
des Transformators verwendet werden.
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6004 G-Nennspannung Strangspannung Generator 120V AC
6041 G-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers 120V AC
6042 G-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers 120V AC
6051 Ss-Wandler 1 Primarspannung des Spannungswandlers (sofern installiert) 120 V AC
6052 Ss-Wandler 1 Sekundarspannung des Spannungswandlers 120V AC
6053 Ss-Nennspannung 1 Strangspannung Sammelschiene 120V AC

INFO
@ Die Messung U3 1 ergibt 240 V AC. Die Sollwerte fiir den Spannungsalarm beziehen sich auf die Nennspannung
120 V AC. U3 1 I6st keinen Alarm aus.

INFO
@ Die AGC verflgt Uber zwei Ss-Wandlereinstellungen, die individuell in diesem Messsystem aktiviert werden kdnnen.

3.5 Nenneinstellungen
3.5.1 Nenneinstellungen

Die AGC hat vier Nennwertsatze, zwischen denen umgeschaltet werden kann (Kanale 6001 — 6036). Es ist moglich, zwischen den
Nennwerten 1-4 zu wechseln, um verschiedene Spannungen und Frequenzen zu erreichen. Nennwerte 1 (6001-6007) sind die
standardmafig verwendeten Nennwerte. Siehe Abschnitt ,Umschalten zwischen den Nennwerten* fiir mehr Informationen tber
diese Funktionalitat.

Die AGC verfugt Uber zwei Sets von Nennwerten fir die Sammelschiene, die in den Kanalen 6051-6063 konfiguriert sind. Jedes Set
besteht aus einem nominellen sowie einem primaren und sekundaren Spannungswert. ,U primar und ,U sekundar* werden zur
Definition der primaren und sekundaren Spannungswerte verwendet, falls Messwandler installiert sind. Wenn kein
Spannungswandler zwischen Generator und Sammelschiene installiert ist, wahlen Sie ,SsB Unom = G Unom* in Kanal 6054. Wenn
diese Funktion aktiviert ist, findet keiner der SsB-Nennwerte Beachtung. Stattdessen wird die SsB-Nennspannung gleichrangig mit
der Generator-Nennspannung betrachtet.

3.5.2 Umschalten zwischen den Nennwerten

Die vier Nennwertsatze konnen individuell konfiguriert werden. Die AGC kann zwischen den verschiedenen Sets von Nennwerten
umschalten, was die Verwendung eines spezifischen Nennwertsatzes fiir eine spezifische Applikationsanforderung ermdglicht.

INFO
@ Wenn kein Sammelschienen-Spannungswandler vorhanden ist, kdnnen die Primar- und Sekundarseitenwerte auf den
Generatornennwert eingestellt und Kanal 6054 auf ,SsB Unom = G Unom* eingestellt sein.

Typischerweise verwendet die Verleihbranche die Méglichkeit zum Umschalten von Nennparameterwerten. Die Funktion ist sehr
nitzlich fiir mobile Aggregate, wo das Umschalten von Frequenz und Spannung verlangt ist. Stationdre Aggregate kénnen diese
Funktion ebenfalls nutzen. Beispielsweise kann es im Fall eines Notstrombetriebs erwilinscht sein, die nominellen Leistungs- und
Stromeinstellungen zu erhéhen, um eine groRere Toleranz bei den Schutzfunktionen zu erzielen.

Aktivierung

Das Umschalten zwischen den Nennparametersatzen kann tber Digitaleingang, AOP oder Menu 6006 erfolgen.

INFO
@ Bei der Verwendung von M-Logic kann jedes Ereignis verwendet werden, um das automatische Umschalten der nominalen
Parameter-Sets zu aktivieren.
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Digitaleingang

Die M-Logic wird verwendet, wenn ein Digitaleingang fiir das Umschalten zwischen den vier Nenneinstellungsgruppen erforderlich
ist. Bestimmen Sie den erforderlichen Eingang Uber die Eingangsereignisse und die Nenneinstellungen Gber die Ausgénge.

Beispiel:
T O T N T L
Dig. Eingang Nr. 23 oder Nicht belegt oder Nicht belegt Nennparametereinstellungen festlegen 1
Nicht Dig. Eingang Nr. 23 oder Nicht belegt oder Nicht belegt Nennparametereinstellungen festlegen 2
INFO
Siehe hierzu auch die Hilfe-Datei in der USW.
AOP

Die M-Logic wird verwendet, wenn die AOP zum Umschalten zwischen den vier Nenneinstellungsgruppen erforderlich ist.
Bestimmen Sie die erforderliche AOP-Taste iber die Eingangsereignisse und die Nenneinstellungen Uber die Ausgange.

Beispiel:

T I T T R
Taste 07 oder Nicht belegt oder Nicht belegt Nennparametereinstellungen festlegen 1

Taste 08 oder Nicht belegt oder Nicht belegt Nennparametereinstellungen festlegen 2

INFO
Siehe hierzu auch die Hilfe-Datei in der USW.

Meniieinstellungen

In Meni 6006 wird das Umschalten zwischen den Parametersatzen 1 bis 4 vorgenommen. Wahlen Sie einfach den gewiinschten
Nennwertsatz aus.

Vier Nennwertsdtze DZR-/SPR-Offsets

In Menii 6006 erfolgt die Auswahl der Nennwertsatze. Die Nenneinstellung des GOV/AVR-Offsets folgt der Einstellung in 6006, d. h.:
die Nenneinstellung 1 (6001 ... 6005) folgt dem GOV/AVR-Offset in 2550.

G i e
Reg | 2551 GOV outp offset | 1633 50|%
Reg : 2552|GOV outp offset f 1634/ 50/%
Reg : 2553|GOV outp offset 1625 50/%
Reg 2670|AVR outp offset | 161] 50(%
Reg | 2671/ AVR outp offset | 1636] 50/%
Reg [ 2672|AVR outp offset ' 1637 50%
Reg : 2673 AVR outp offset 1638| 50 %

INFO
@ Das Umschalten zwischen den ,SsB-Nenneinstellungen® (6050 und 6060) kann wie oben erklart erfolgen (Kanal 6054).
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3.5.3 Skalierung

Standardmafig ist die Spannungsskalierung im Bereich 100 V-25000 V eingestellt (Parameter 9030). Damit Applikationen Gber
25000 V und unter 100 V mdglich sind, kann der Spannungseingangsbereich dem aktuellen Wert des Primarspannungswandlers
angepasst werden. So ist das Gerat in unterschiedlichen Applikationen mit unterschiedlichen Leistungsstufen einsetzbar. Zum
Andern dieses Parameters ist ein Zugang auf Masterebene erforderlich

i # Parameter "Scaling” (Channel 9030)

Setpoint :

100W-25000W v

10V-2500V
Password le |gpy_150kY
- — 0. 4kV-TERY

Enable
High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

Write: Cancel

Anderungen der Spannungsskalierung nehmen auch Einfluss auf die Nennleistungsskalierung:

Skalierung uz:g::‘e;t:n:é-;;:f;:::ﬁ) ?&‘.e:annv::irrtlz;v;:r e e Transformator-Ubersetzungsverhiltnis
Parameter 9030 9030 gezindert. Parameter 9030 gezindert. Parameter 6041, 6051 und 6053

10 V - 2500 V 1.0 - 900.0 kW 10.0 V - 2500.0 V 10.0 V - 2500.0 V

100 V - 25000 V' 10 - 20000 kW 100 V - 25000 V 100 V - 25000 V

04kV-75kV  0.10 - 90.00 MW 0.4 kV - 75.00 kV 0.4 kV - 75.00 kV

10kV-160kV  1.0-900.0 MW 10.0 kV - 160.0 kV 10.0 kV - 160.0 kV

INFO
@ Alle Nennwerte und die primaren VT-Einstellungen miissen korrigiert werden, nachdem die Skalierung in Parameter 9030
geandert worden ist.

3.6 Anwendungen

3.6.1 Uber Applikationen

INFO
@ Dieser Abschnitt dient als Referenz fiir die diversen Anwendungen und Betriebsarten. Er muss nicht vollstandig
durchgearbeitet werden.

Die AGC 200 kann fiir die u.a. Applikationen eingesetzt werden.

Anlagenbetriebsarten (Einzelaggregat) M

Notstrom (keine Synchronisation) Standard
Notstrom (mit Synchronisation) Standard
Inselbetrieb Standard
Festlast/Grundlast Standard
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Anlagenbetriebsarten (Einzelaggregat) M

Spitzenlast Standard
Lastlibernahme Standard
Netzbezugsregelung Standard
CANbus-Lastverteilung Nur AGC 222, 23x und 24x

Nur AGC 222 und 24x
Power Management

Anlagenbetriebsarten (Einzelaggregat) Betriebsart

Automatik Handbetrieb Testbetrieb Manuell AUS
Notstrom (keine Synchronisation) X X X
Notstrom (mit Synchronisation)
Inselbetrieb
Festlast/Grundlast
Spitzenlast

Lastiibernahme

X X X X X X
X X X X X X
X X X X X X
X X X X X X
X X X X X X X

Netzbezugsregelung

Automatik Handbetrieb Test Manueller Betrieb AUS
Lastverteilung X X X X
Power Management X X X X X

INFO
@ Eine vollstandige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.

3.6.2 Notstrom (keine Synchronisation)
Beschreibung des Automatikbetriebs

Die AGC-4-GER startet das Aggregat automatisch bei Netzfehler und schaltet nach einer vorbestimmten Zeit auf Generatorbetrieb
um. Die Schaltfolgen fir den Netzschalter sind einstellbar.

1. Der Netzschalter wird bei Aggregatestart geoffnet.
2. Der Netzschalter bleibt geschlossen bis das Aggregat lauft und Generatorspannung und Frequenz in Ordnung sind.

In beiden Fallen wird der Generatorschalter erst dann zugeschaltet, wenn Generatorspannung und Frequenz in Ordnung sind und
der Netzschalter gedffnet ist.

Nach Netzwiederkehr wird auf Netzbetrieb zuriickgeschaltet und das Aggregat nach der Nachlaufzeit stillgesetzt. Die
Netzriickschaltung erfolgt ohne Riicksynchronisation nach der Netzberuhigungszeit.

Betriebsart Hand
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Ist der Generatorschalter geschlossen, nutzt das Gerat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den Drehzahlregler und die
Nennspannung fiir den Spannungsregler.

INFO
@ Eine vollstdndige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.

3.6.3 Notstrom (mit Riicksynchronisation)
Beschreibung des Automatikbetriebs

Die AGC-4-GER startet das Aggregat automatisch bei Netzfehler und schaltet nach einer vorbestimmten Zeit auf Generatorbetrieb
um. Die Schaltfolgen fur den Netzschalter sind einstellbar.

1. Der Netzschalter wird bei Aggregatestart gedffnet.
2. Der Netzschalter bleibt geschlossen bis das Aggregat lauft und Generatorspannung und Frequenz in Ordnung sind.

In beiden Fallen wird der Generatorschalter erst dann zugeschaltet, wenn Generatorspannung und Frequenz in Ordnung sind und
der Netzschalter gedffnet ist.

Kehrt das Netz zuriick, wird synchronisiert auf Netzbetrieb zuriickgeschaltet. Das Aggregat wird nach der Nachlaufzeit gestoppt.

INFO
@ Die Notstromfunktion kann mit der Uberlappfunktion kombiniert werden. Das ist der Kurzzeitparallelbetrieb
(Ubergabesynchronisation). Die Uberlappzeit ist einstellbar.

Betriebsart Hand

Ist der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet, nutzt das Geréat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den
Drehzahlregler und die Nennspannung fir den Spannungsregler.

Im Parallelbetrieb ist die Drehzahlregelung nicht weiter aktiv. Bei Auswahl der Spannungsregelung wird der eingestellte Cosg-Wert
als Sollwert verwendet.

INFO
@ Eine vollstdndige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.

3.6.4 Inselbetrieb
Beschreibung des Automatikbetriebs

Uber einen digitalen Befehl wird das Aggregat gestartet und der Generatorschalter geschlossen. Wird der Stoppbefehl gegeben,
offnet der Generatorschalter und das Aggregat stoppt nach der Nachlaufzeit. Starten und Stoppen werden durch Ein- und
Ausschalten eines Digitaleingangs ausgefuhrt. Auch ein zeitgesteuerter Betrieb Gber die eingebaute Wochenzeitschaltuhr ist
moglich. In diesem Fall kann der Digitaleingang ,Auto Start/Stopp’ nicht benutzt werden.

Betriebsart Hand

Ist der Generatorschalter geschlossen, nutzt das Geréat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den Drehzahlregler und die
Nennspannung fiir den Spannungsregler.

INFO
@ Eine vollstédndige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.
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3.6.5 Leistungsrampe

,Leistungsrampe rauf* (Kanal 261x) und ,Entlasten“ (Kanal 262x) werden verwendet, wenn das Aggregat an eine andere

Versorgungsquelle angeschlossen ist.

2610 Leistungsrampe rauf

Rampensteigung: [1] Definiert die Steigung der Rampe 1

Haltepunkt
Verzogerung
fortgesetzt.
Insel Rampe Aktiviert die Leistungssteigerung im Inselbetrieb
Stufen Definiert die Anzahl der Rampenstufen

Rampensteigung: [2] Definiert die Steigung der Rampe 2

2620 Entlasten
Rampensteigung: [1]
Schalter 6ffnen

Rampensteigung: [2]

Automatische Rampenauswahl aktiviert werde

D;Ia; sZep 1
Delay. szep 2
Dela; sEep 3
Delay. ;—,‘p 4

Power [kW]

T

|

|

|
_________'___

|
e

|
I

|
_______'___

|
RN N DU

|
e

|

|

|

|

n.

K
K
K
Joorn

Leistung, bei der der Schalter 6ffnet

Delay, step 5

b

An diesem Punkt wird die Leistungssteigerung abgebrochen, bis die Verzogerung abgelaufen ist.

Ist diese Verzdgerung abgelaufen, wird die Leistungssteigerung von dem Verzégerungspunkt aus

Definiert die Steigung der Rampe 1 (wird auch fur Entlastung verwendet)

Definiert die Steigung der Rampe 2 (wird auch fiir Entlastung verwendet)

Wenn ,Automatische Rampenauswahl“ deaktiviert wird, kann Rampe 2 nur mit der M-Logic

Stop signal

e

Power Set point

Power ramp
[%/s]

GB closed —

Time [sec]

Rampe auf mit Laststufen

N

Y Yo
goe £

© .=
o 8= 3
=6 o
o

© Q
:(U E
a O @
§E =
x °

L

Ist der GS geschlossen, steigt der Leistungssollwert in Laststufen weiter an, deren Anzahl in Menl 2615 bestimmt wird. Ist der
Verzdgerungspunkt auf 20 % und die Anzahl der Stufen auf 3 gesetzt, fahrt das Aggregat auf 20 % hoch, wartet die eingestellte Zeit,
fahrt auf 40 % hoch, wartet, fahrt auf 60 % hoch, wartet und fahrt dann auf den Leistungssollwert hoch.
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Leistungsrampe einfrieren
Die Rampe kann Uber einen M-Logic-Befehl eingefroren werden.
Befehl aktiv:

Die Rampe wird gestoppt und der Sollwert wird aufrechterhalten, solange die Funktion aktiv ist. Wird die Funktion zwischen zwei
Haltepunkten aktiviert, wird die Rampe angehalten.

1. Die Rampe wird gestoppt und der Sollwert wird aufrechterhalten, solange die Funktion aktiv ist.
2. Wird die Funktion zwischen zwei Haltepunkten aktiviert, wird die Rampe angehalten.

3. Wird die Rampe in einer Rampenpause gestoppt, wird der Timer angehalten. Der Timer lauft weiter, wenn der Befehl
aufgehoben wird.

INFO
@ Die Sequenz startet mit dem SchlieRen des Generatorschalters

Leistungsrampe 1

Dies ist die primar verwendete Leistungsrampe. Leistungsrampe 1 wird nur wahrend des ,Frequenzabhangigen Leistungsabfalls*
ignoriert oder wenn Leistungsrampe 2 mit der M-Logic aktiviert wird.

Leistungsrampe 2

Kanale 2616 und 2623 definieren die Steigung der zweiten Leistungsrampe. Die sekundare Leistungsrampe wird hauptsachlich
wahrend des ,Frequenzabhangigen Leistungsabfalls“ verwendet. Sie kann jedoch auch Uber ein beliebiges M-Logic-Ereignis
aktiviert werden. Kanal 2624 (Automatische Rampenauswahl) legt fest, ob Rampe 2 per Leistungsabfall oder M-Logic aktiviert wird.
Ist die automatische Rampenauswahl aktiviert, erfolgt die Aktivierung der zweiten Rampe wahrend des Leistungsabfalls. Bei
Deaktivierung kann die zweite Rampe nur tber die M-Logic aktiviert werden.

3.6.6 Festlast/Grundlast
Automatikbetrieb

Das Aggregat wird gestartet und zum Netz synchronisiert, wenn der Befehl ,Auto Start/Stopp‘ aktiviert ist. Nach dem SchlieRen des
Generatorschalters fahrt das Gerat die Last auf den Sollwert hoch. Wird der Stoppbefehl gegeben, wird das Aggregat entlastet und
stoppt nach der Nachlaufzeit. Die Start-/Stoppbefehle werden lber das Ein- und Ausschalten eines Digitaleingangs oder tber die
zeitabhangigen Start-/Stoppbefehle erteilt. Auch ein zeitgesteuerter Betrieb tber die eingebaute Wochenzeitschaltuhr ist moglich.

kW
A

>t

_ trampup
- >

Start signal
Stop signal
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Prinzipdiagramm Festleistung
Handbetrieb

Ist der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter geéffnet, verwendet das Gerat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den
Drehzahlregler. Ist zudem die Spannungsregelung (Option D1) aktiviert, wird die Nennspannung als Sollwert verwendet.

Befindet sich das Aggregat im Parallelbetrieb, wird die Generatorleistung auf den Festleistungssollwert erhéht. Ist zudem die
Spannungsregelung (Option D1) aktiviert, wird die eingestellte Leistung(Menii 7050 ,,Festlast einstellen®) als Sollwert verwendet.

7050 Festlast einstellen

Leistungseinstellung Das ist der Sollwert fur die Leistung.

INFO
Die Werte in Menii 7052 bis 7055 stellen Cos@ ein. Dabei handelt es sich nicht um den Leistungsfaktor im Display. Cos®

@ und Leistungsfaktor sind nur bei reiner Sinusform gleich.

INFO
Eine allgemeine Beschreibung der verfiigbaren Betriebsarten finden Sie im Kapitel ,Beschreibung der Betriebsarten®.

3.6.7 Aufwarmrampe

Die Aufwarmrampe ist eine Funktion, die Leistungsabgabe so lange begrenzt, bis eine vorkonfigurierte Bedingung erfillt ist, wie
z. B. das Erreichen der Betriebstemperatur des Motors, wodurch die Belastung des Motors stark verringert wird.

L

2
o)
2
(o]
o
GB closed Warm up thresh. reached
-—-————— - =3 ————— = — — = Power set point
I R Power ramp up
set point
>
Time [sec]
A )
I \ Y
Power ramp up Warm up ramp Power ramp up
[%/s] [%/s]

Die Aktivierung der Aufwarmrampe ist freigegeben und der Eingang wird iber den ,Aufwarmtyp“ konfiguriert (Kanal 2961). Die
Aktivierung des Einganges flir die Aufwarmrampe begrenzt die verfligbare Leistung des Aggregates auf den prozentualen Wert, der
unter ,Leistungsrampe hinauf* (Kanal 2612) konfiguriert ist.

Wenn der Typ als ,M-Logic* konfiguriert wird, muss der Eingangswert sinken, bevor die Aufwarmrampe deaktiviert wird. Wenn der
Typ als ,Multieingang“ oder MK-Temperatureingang konfiguriert ist, erfolgt die Deaktivierung, wenn die Temperatur Giber dem unter
LAufwarmschwelle” (Kanal 2962) konfigurierten Grenzwert liegt.

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 25 von 344



INFO
@ Wenn die Aufwarmrampe aktiviert ist, wird die Standardfunktion ,Leistungsrampe hinauf* ersetzt. Das bedeutet, die Last/
Stufen und der Timer werden deaktiviert.

3.6.8 Spitzenlast
Beschreibung des Automatikbetriebs

Das Aggregat startet bei einer vordefinierten Netzbezugsleistung und lauft mit einer festen Mindestleistung, z.B. 10%. Steigt die
Netzbezugsleistung Gber den maximalen Bezugswert, ibernimmt das Aggregat die zusatzliche Last und halt somit den Netzbezug
auf dem Maximalwert.

Fallt die Netzbezugsleistung unter den Maximalwert, lauft das Aggregat wieder mit der Mindestleistung. Fallt die Netzbezugsleistung
unter den Stoppsollwert, wird das Aggregat abgekiihlt und gestoppt.

Der vierte Stromeingang (MefRwandler in Phase L1 vor dem Ns) kann zur Messung der Netzbezugsleistung verwendet werden.
Alternativ kann ein MeRwertumformer an den Multieingang 46 angeschlossen werden. Dies ist zu empfehlen, wenn der Wandler in
weiterer Entfernung montiert werden muss oder die Netzleistung asymmetrisch ist.

kW

Peak/total

Max. mains import level

Mains power

Genset start level

Genset stop level

Generator power

Genset minimum load  f----s-eesreeeeeeeeeensbensy

Betriebsart Hand

Ist der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet, verwendet das Gerat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den
Drehzahlregler. Ist zudem die Spannungsregelung aktiviert, wird die Nennspannung als Sollwert verwendet.

Befindet sich das Aggregat im Parallelbetrieb, wird es gemal dem Spitzenlast-Sollwert geregelt. Somit wird auch die maximale
Netzbezugsleistung in Betriebsart ,Hand’ nicht Uberschritten. Bei Auswahl der Spannungsregelung wird der eingestellte Cosgp-Wert
als Sollwert verwendet.

Sollwerte fiir den Spitzenlastbetrieb

7000 Netzbezugsleistung
Tag und Nacht Netzbezugsleistung fur Spitzenlast

Tmax und Tmin Der Messbereich des Messwertumformers fir 4-20 mA an Multieingang 46.
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7010 Tageszeitperiode

Diese Einstellungen definieren die Tageszeitperiode. Innerhalb dieser Periode gilt die Leistungseinstellung Tag, aufRerhalb gilt die
Leistungseinstellung Nacht.

7020 Start Aggregat
Startsollwert  Sollwert in % der Tag- bzw. Nachtwerte in Menl 7000 ,Netzbezugsleistung®.
Verzdgerung Das Aggregat wird nach Uberschreiten des Startsollwertes und nach Ablauf der Verzdgerungszeit gestartet.

Last Mindestleistung, die das Aggregat wahrend des Parallelbetriebs erzeugt.

7030 Stopp Aggregat
Stoppsoliwert  Der Stoppsollwert wird in % der Tag- bzw. Nachtwerte in Menu 7000 ,Netzbezugsleistung” eingestellt.

Verzogerung  Das Aggregat wird nach Unterschreiten des Stoppsollwertes und nach Ablauf der Verzogerungszeit gestoppt.

INFO
@ Eine vollstédndige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.

3.6.9 Lastiibernahme
Beschreibung des Automatikbetriebs - Riicksynchronisierung EIN
Die Lastlibernahme soll die Netzbezugsleistung vollstédndig auf das Aggregat tbertragen.

Mit dem Startbefehl wird das Aggregat gestartet und der Gs zum Netz synchronisiert. Nach dem SchlielRen des Generatorschalters
wird die Netzbezugsleistung bis unter den Netzschalter-Offnen-Sollwert gesenkt. Dann wird der Ns gedffnet.

Mit dem Stoppbefehl wird zunachst der Ns synchronisiert, danach das Aggregat entlastet und nach der Nachlaufzeit gestoppt.

Der vierte Stromeingang (MefRwandler in Phase L1 vor dem Ns) kann zur Messung der Netzbezugsleistung verwendet werden.
Alternativ kann ein MeRwertumformer an den Multieingang 46 angeschlossen werden. Dies ist zu empfehlen, wenn der Wandler in
weiterer Entfernung montiert werden muss oder die Netzleistung asymmetrisch ist.

A s Mains power
Generator power

©

c 2 e 2
> @ 2 9]
» Q » o
b ° o o
8 o ) m
n = n ]

Beispieldiagramm Lastibernahme

INFO
Die Lastiibernahmefunktion kann mit der Uberlappungsfunktion kombiniert werden. In diesem Fall werden Netz- und

@ Generatorschalter nur fir die eingestellte Zeit parallel betrieben.

INFO
Ist die Netzbezugsleistung grofler als die Nennleistung des Aggregates, wird ein Alarm ausgel6st und die Sequenz

pausiert.
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Beschreibung des Automatikbetriebs - Riicksynchronisierung AUS

Mit dem Startbefehl wird das Aggregat gestartet. Sind Spannung und Frequenz in Ordnung, wird der Ns gedffnet und der Gs
geschlossen. Das Aggregat versorgt nun die angeschlossenen Verbraucher bis der Stoppbefehl kommt. Danach 6ffnet der Gs und
der Ns schlie3t. Das Aggregat wird nach der Nachlaufzeit gestoppt.

Der vierte Stromeingang (MefRwandler in Phase L1 vor dem Ns) kann zur Messung der Netzbezugsleistung verwendet werden.
Alternativ kann ein MeRwertumformer an den Multieingang 46 angeschlossen werden. Dies ist zu empfehlen, wenn der Wandler in
weiterer Entfernung montiert werden muss oder die Netzleistung asymmetrisch ist.

INFO
@ Ist die Netzbezugsleistung gréRer als die Nennleistung des Aggregates, wird ein Alarm ausgelést und die Sequenz
pausiert.

Beschreibung des Halbautomatikbetriebs

Ist der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet, verwendet das Gerat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den
Drehzahlregler. Ist zudem die Spannungsregelung aktiviert, wird die Nennspannung als Sollwert verwendet.

Befindet sich das Aggregat im Netzparallelbetrieb, wird auf Netzbezugsleistung ,0kW* geregelt. Bei Auswahl der
Spannungsregelung wird der eingestellte Cos@-Wert als Sollwert verwendet.

INFO
@ Eine vollstédndige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.

3.6.10 Netzbezugsregelung
Beschreibung des Automatikbetriebs

Uber die Netzbezugsregelung wird eine konstante Leistung ins Netz eingespeist. Die Leistung kann ins Netz geliefert oder vom Netz
bezogen werden. Sie ist in beiden Fallen konstant.

INFO
@ Wenn eine konstante Leistung zum/vom Netz geregelt werden soll, muf? diese Betriebsart verwendet werden. Das gilt fur
den Leistungsimport und den Leistungsexport.

Das Aggregat wird Uber einen Digitaleingang gestartet. Der Gs wird synchronisiert und die Leistungsregelung beginnt. Die Leistung
Uber den Netzschalter wird konstant gehalten, unabhangig von der Verbraucherleistung. Der Stoppbefehl entlastet das Aggregat
und 6ffnet den Gs. Das Aggregat wird nach der Kiihinachlaufzeit gestoppt.

Der vierte Stromeingang (MefRwandler in Phase L1 vor dem Ns) kann zur Messung der Netzbezugsleistung verwendet werden.
Alternativ kann ein MeRwertumformer an den Multieingang 46 angeschlossen werden. Dies ist zu empfehlen, wenn der Wandler in
weiterer Entfernung montiert werden muss oder die Netzleistung asymmetrisch ist.
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Start signal
Stop signal

Ramp up

Ramp down

Mains power export
setpoint

Beispieldiagramm Netzbezugsregelung

INFO
@ Bitte beachten Sie, dass der Sollwert der Netzbezugsregelung auf 0 kW eingestellt werden kann. Das bedeutet, dass im
Parallelbetrieb keine Leistung Gber den Netzschalter fliefl3t.

Betriebsart Hand

Ist der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter geéffnet, verwendet das Gerat die Nennfrequenz als Sollwert fiir den
Drehzahlregler. Ist die Spannungsregelung aktiviert, wird die Nennspannung als Sollwert genutzt. Wird der Generator parallel zum
Netz betrieben, erfolgt die Regelung anhand des Netzbezugssollwertes. Bei Auswahl der Spannungsregelung wird der eingestellte
Cos@-Wert als Sollwert verwendet.

INFO
@ Eine vollstandige Beschreibung finden Sie im Kapitel Betriebsarten.

3.7 Betriebsarten

3.7.1 Betriebsart Hand

Das Gerat kann in Betriebsart Hand verwendet werden. Das heift, alle Schalthandlungen miissen manuell eingeleitet werden.
Sequenzen werden nur dann ausgefiihrt, wenn entsprechende Befehle gegeben wurden.

Ein externes Signal kann ausgeldst werden durch:
1. Displaytasten

2. Digitaleingénge
3. Modbus-Steuerbefehle

INFO
@ Die AGC-4-GER bietet eine bestimmte Anzahl an Digitaleingdngen. Ausflihrliche Informationen bezliglich der Verfligbarkeit
finden Sie im Kapitel ,Digitaleingange’ sowie im Datenblatt.

Lauft das Aggregat in Betriebsart Hand, sind der Drehzahlregler- und der Spannungsreglerausgang aktiv. Voraussetzung hierfir ist
Option D1.

Die folgenden Ablaufe kdnnen in Betriebsart Hand ausgefiihrt werden:
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Start

Stopp

Gs Schliel3en

Gs Offnen

Ns schliel3en

Ns 6ffnen

Manual GOV up
(Manuell DZR auf)

Manual GOV down
(Manuell DZR ab)

Manual AVR up
(Manuell SPR rauf)

Manual AVR down
(Manuell SPR runter)

Das Aggregat wird gestartet. Frequenz und Spannung werden geregelt,
der Gs ist einschaltbereit.

Das Aggregat wird stillgesetzt. Nachdem das Betriebssignal ausgeblendet
wurde, ist die Stoppsequenz in der ,Sicherheitsstoppzeit weiterhin
aktiviert. Das Aggregat stoppt mit Nachlaufzeit.

Die AGC-4-GER schlie3t den Gs, wenn der Ns geoffnet ist, synchronisiert
und schliefRt den Gs, wenn der NS geschlossen ist.

Das Aggregat wird entlastet und 6ffnet den Gs, wenn der Ns geschlossen
ist. Der Gs wird direkt gedffnet, wenn der Ns gedffnet ist oder die
Betriebsart 'Insel' angewahlt wurde.

Die AGC-4-GER schlieRt den Ns, wenn der Gs geoffnet ist, synchronisiert
und schlief3t den Ns, wenn der Gs geschlossen ist.

Das Gerat wird direkt gedffnet.

Der Regler ist deaktiviert und der DZR-Ausgang aktiviert, solange der
DZR-Eingang ansteht.

Der Regler ist deaktiviert und der DZR-Ausgang aktiviert, solange der
DZR-Eingang ansteht.

Der Regler ist deaktiviert und der SPR-Ausgang aktiviert, solange der
SPR-Eingang ansteht.

Der Regler ist deaktiviert und der SPR-Ausgang aktiviert, solange der
SPR-Eingang ansteht.

3.7.2 Testbetriebsart

Der Anlagentest wird tber die Displaytaste 'TEST ' angewahlt oder per Digitaleingang aktiviert.

Die Einstellungen zum Testbetrieb erfolgen in Menu 7040.

Zugehorige Parameter:

Test 7040

Wird die ,Stopp“-Taste zwei
Mal betatigt, wird die
Nachlaufphase beendet.

In Notstrom erfolgt keine
weitere Regelung nach dem
Schlielen des Gs.

Option D1 ist hierflr
Voraussetzung.

Option D1 ist hierflir
Voraussetzung.

7041 Einstellung
7042 Zeitgeber
7043 Rucklauf
7044 Typ

Leistungssollwert fir den

1 0, o,
LR ok Netzparallelbetrieb.
0.0 bis 999.0 min 50 min Aggreggtelaufzeﬂ wahrend des
Testbetriebs.
A : Hal ik . . .
Ag?c:rfqgaat]itk :a:ZUt:;?:: An derun Aggregat: Keine Nach Beendigung des Testbetriebes
’ ’ 9 Anderung schaltet das Gerat in die ausgewahlte

Netz: Halbautomatik, Automatik,
keine Anderung

Leerlauftest, Lastprobe, Leerlauftest
Vollprobe oder Full.

INFO
@ Ist der Timer auf 0.0 min eingestellt, wird ein Endlostest durchgefihrt.
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INFO
Wird wahrend des Testbetriebs von Stopp-Sequenz auf Betriebsart Hand geschaltet, 1auft das Aggregat weiter.

INFO
In Betriebsart Insel ist der Testbetrieb nicht moglich.

INFO
Power Management (Option G4): Die Betriebsart Test ist nicht méglich.

CACRS

Leerlauftest

Im Leerlauftest wird das Aggregat nur gestartet und lauft bei Nennfrequenz mit offenem Gs. Der Test wird ausgefiihrt, bis der Timer
abgelaufen ist.

Lastprobe

Das Aggregat wird gestartet und 1auft bei Nennfrequenz, der GS wird synchronisiert und es wird eine Leistung entsprechend dem
Sollwert in Meni 7041 erzeugt. Der Test wird ausgefiihrt, bis der Timer abgelaufen ist.

INFO
Zur Durchfiihrung der Lastprobe mul} 'Ns-Synchronisation' in Meni 7084 aktiviert sein.

Dieser Test ignoriert die Uberlappungsfunktion.

®
o

Vollprobe

In Vollprobe wird das Aggregat gestartet und lauft bei Nennfrequenz, der Gs wird synchronisiert und die Last auf den Generator
genommen, bevor der Ns gedffnet wird. Wenn der Test-Timer abgelaufen ist, wird der Netzschalter synchronisiert und die Last wird
wieder auf das Netz Gibertragen, bevor der Generatorschalter gedffnet und der Generator gestoppt wird.

INFO
@ Zur Durchfiihrung des Volltests muf ,Ns-Synchronisation’ in Meni 7084 aktiviert sein.

3.7.3 Betriebsart Manuell

In Betriebsart 'Manuell' kann das Aggregat Uber Digitaleingange gesteuert werden. Folgende Befehle sind moglich:

Start Das Aggregat wird gestartet. Keine Regelung.
Das Aggregat wird stillgesetzt. Nachdem alle 'Motor-lauft'-
Stopp Ruckmeldungen inaktiv sind, wird die Sicherheitsstoppzeit
ausgefiihrt .
Die AGC-4-GER schlie3t den Gs, wenn der Ns gedffnet ist, Keine Regelung.
Gs SchlieRen synchronisiert und schlie3t den Gs, wenn der Ns geschlossen Synchronisationsfehler ist
ist. deaktiviert.
Gs Offnen Das Gerat 6ffnet den Gs wird sofort.

Die AGC-4-GER schlie3t den Ns, wenn der Gs gedffnet ist, und  Keine Regelung.
Ns schlieRen synchronisiert und schlief3t den Ns, wenn der Gs geschlossen Synchronisationsfehler ist
ist. deaktiviert.
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Ns 6ffnen Der Ns wird direkt gedffnet.

Manual GOV up (Manuell

DZR auf) Die AGC-4-GER sendet ein Anstiegssignal an den DZR.

Manual GOV down

(Manuell DZR ab) Die AGC-4-GER sendet ein Abstiegssignal an den DZR.

Manual AVR up (Manuell Fir die AGC-4 ist Option D1

Die AGC-4-GER sendet das Anstiegssignal an den SPR.

SPR rauf) erforderlich.
Manual AVR down . . . Fir die AGC-4 ist Option D1
(Manuell SPR runter) Die AGC-4-GER sendet das Abstiegssignal an den SPR. erforderlich.

INFO
@ Im Manuellbetrieb kénnen der Gs und der Ns gedffnet und geschlossen werden.

3.7.4 Betriebsart AUS (AUS-Taste)

In der Betriebsart AUS ist das Gerat fir bestimmte Aktionen gesperrt. Die Betriebsart AUS kann entweder durch Driicken der
BETRIEBSART-Taste auf dem Display oder durch die Verwendung eines Digitaleinganges ausgewahlt werden. Wenn ein
Digitaleingang fur die Betriebsart AUS verwendet wird, erzeugt der fiir die Betriebsart ausgewahlte Eingang ein Dauersignal. Das
bedeutet, dass sich das Gerat ausschaltet, wenn der Eingang AKTIVIERT ist. Ist er DEAKTIVIERT, kehrt das Gerét in die
Betriebsart zurtick, in der es sich vor der Auswahl der Betriebsart AUS befand.

Sie mussen sich mindestens als Kunde anmelden, um die Betriebsart AUS iber das Display einer AGC 200 zu aktivieren.
Das gilt auch, wenn Sie Uber das Display der AGC von der Betriebsart AUS in eine andere Betriebsart wechseln mochten.
Betriebsart Aus einer Aggregatsteuerung

Befindet sich die Aggregatsteuerung in der Betriebsart Aus, kann sie das Aggregat nicht starten und keine Schalter betéatigen. Ist
das Aggregat in Betrieb, wenn die Betriebsart Aus ausgewahlt wird, 6ffnet sich der Schalter und das Aggregat schaltet sich ohne
Abkihlung ab.

Die Betriebsart Aus dient vor allem dazu, das Aggregat bewusst zu sperren, sodass es nicht starten kann (z. B. bei
Wartungsarbeiten).

Betriebsart Aus einer Netzsteuerung

Befindet sich die Netzsteuerung in der Betriebsart Aus, kann sie keine Schalter betatigen. Ist ein Schalter geschlossen, wenn die
Netzsteuerung in die Betriebsart Aus versetzt wird, wird der Netzschalter gedffnet. Der Kuppelschalter bleibt jedoch geschlossen,
um sicherzustellen, dass das Aggregat die Last aufnimmt.

Die Betriebsart Aus gewahrleistet, dass sich der Netzschalter an einem Transformator nicht schlieen kann, der aufgrund von
Wartungsarbeiten voribergehend nicht funktionsfahig ist. Wenn die Betriebsart Aus bei einer Netzsteuerung in einer Power-
Management-Konfiguration verwendet wird, weilt das System, dass die gesperrte Netzsteuerung nicht verfligbar ist.

Betriebsart Aus in einer Applikation mit Einzelaggregat

Wenn ein Aggregat, das in einer Einzelaggregat-Applikation zusammen mit einem NS und einem GS betrieben wird, in die
Betriebsart Aus versetzt wird, stoppt das Einzelaggregat und der GS 6ffnet sich. Wenn die Betriebsart Aus aktiv ist, sind das
Einzelaggregat, der GS und der NS nicht betriebsbereit. Aber wenn der NS bei aktivierter Betriebsart Aus geschlossen wird, bleibt
er geschlossen.
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INFO

Wird die Betriebsart Aus Uiber das Display ausgewahlt, nachdem der Digitaleingang aktiviert wurde, verbleibt die AGC nach
der Deaktivierung des Einganges in der Betriebsart Aus. Anderungen der Betriebsart sind nur noch lber das Display
moglich. Die Betriebsart Aus kann nur lokal Giber das Display oder den Digitaleingang geandert werden.

INFO
Alarme werden durch diese Betriebsart nicht beeinflusst.

GEFAHR!
Stellen Sie sicher, dass sich keine Personen in der Nahe des Aggregates befinden und das Aggregat betriebsbereit ist,
bevor Sie die Betriebsart andern.

GEFAHR!
Das Aggregat kann von einer externen Schaltstelle aus gestartet werden. Daher empfiehlt DEIF, ein lokales Anlassen und
Starten des Aggregates zu vermeiden.

GEFAHR!
Wird Betriebsart ,AUS' bei laufendem Aggregatbetrieb aktiviert, wird das Aggregat sofort gestoppt.

3.8 Prinzipschaltbilder

3.8.1 Inselbetrieb

Load

%
AGC 200

3.8.2 Notstrom/Festlast/Grundlast

S

Load

- %
AGC 200
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3.8.3 Spitzenlast/Lasttransfer/Netzbezugsregelung

g

o
Wane L@
breakery AGC 200
MB) }J
Load
—
Generator
breaker
GB)
——

Diesel generator set

3.8.4 Mehrfachanlagen mit analogerLastverteilung

Load

A

%
AGC 200

3.9 Flussdiagramme

3.9.1 Flussdiagramme

Die wichtigsten Flussdiagramme sind im folgenden Abschnitt dargestellt. Dazu zahlen die folgenden Funktionen:

* Notstromuberlagerung
+ Ns-Offnen-Sequenz

+  Gs-Offnen-Sequenz

+ Stopp

« Start

* Ns-Schlielten-Sequenz
* Gs-SchlieRen-Sequenz
+ Festleistung

+ Lastibernahme

+ Einzelaggregat Inselbetrieb
» Spitzenlast

* Netzbezugsregelung

* Notstrombetrieb

+ Testsequenz
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INFO
@ Die folgenden Flussdiagramme dienen nur der Orientierung. Zur Veranschaulichung sind die Flussdiagramme vereinfacht

dargestellt.

Notstromiiberlagerung:

Mode shift No

enabled

Yes

Mode not No

island and AMF

Initiate AMF
sequence

Initiate mains
return sequence

MB close
sequence

Continue in
selected mode

Ns-6ffnen-Sequenz
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Start

B

4

N
MB closed YO |

Yes
Y

Load take No
SEEEE
over

Mains failure

Yes |«
y

Deload MB

i No
Load =0 No Loa_d too Yes Alarm
high

[92]

No »
MB open Alarm _MB” _
open failure

Gs-6ffnen-Sequenz
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Start

<

A4

top conditions No

OK A

Yes
Y

Is GB No
closed

Yes
Y
No

Softopen >——————»

_ Yes

l

/

Deload DG

No

Load < open

Fail class
shutdown

set point

Yes

Open GB

) 4

Ramp down
timer expired

Alarm

GB open N—o>
Yes |« |
A
End
Stoppsequenz
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Cooldown
timer run out

Stop relay
Y
Deactivate Activate stop
“run” relay relay

¢

) 4

Genset No
1 Alarm
stopped
Yes < \
\
End
Startsequenz
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Start

4

Start condition No
OK

Yes
Y

Start prepare ~.No
timer

Yes

>l

Y
Start relay
ON

Start relay timer
timeout

Genset started

Yes

Off relay
ON

un feedback

detected Alam ]

Stop relay timer
timed out

Yes
4
No Max start Ready to
attempts close GB
Yes <
Start fail !
art failure End
alarm

Ns-schlieBen-Sequenz
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Is MB open _No_ |

Yes
Y

Voltage on
mains/bus

Voltage on
gen

GB closed No >
A
Yes Direct close OK
Back sync ON No >
Yes

Synchronised

Yes

GB open
sequence

Yes

Yes =
Y

Close MB

l

MBclosed >No |

Close failure
alarm

Yes

!

_| Alarm sync.

failure

No

y

Alarm GB
open failure

Y
End

Gs-schlieBen-Sequenz
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oltage on
busbar

Yes

Yes
oltage on bus °

4

Yes Yes MB open

Direct closing
OK

Y

Alarm sync
failure

Close GB

@N—O> Alarm >

Yes

v
End

Festleistung
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Start

A

Activate start
input

A

Start
sequence

GB close
sequence

y

Ramp-up to

4

load set point

Operation

'

Deactivate
start input

GB open
sequence

y

Stop
sequence

End

Lastiibernahme
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Start

v

Activate start
input

Start
sequence

v

GB close
sequence

Ramp-up
genset load
MB open Genset
sequence | operation
Deactivate
start input
\ J
MB close .| GB open _ Stop End
sequence sequence "] sequence n

Einzelaggregat Inselbetrieb
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Start

y

Start input
active

y

Start
sequence

y

GB close
sequence

Operation

!

Start input
deactivated

y

GB open
sequence

Stop
sequence

End

Spitzenlast
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Start

y

Mains power
above start
set point

y

Start
sequence

y

GB close
sequence

A/

Operation:
produce power
above set point

'

Mains power
below stop
set point

GB open
sequence

y

Stop
sequence

End

Netzbezugsregelung
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Start

4

Activate start
input

4

Start

sequ

ence

Close GB

sequ

ence

y

4

Ramp up to
MPE set point

operation

'

Deactivate

start

input

sequ

GB open

ence

4

Stop

sequ

ence

End

Notstrombetrieb
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<
¢

Mains failure ~NC

Yes
Y

#7065: start
ng + open MB

4

Open MB Start sequence
Y 4
Start sequence Open MB
y i
GB close GB close
sequence sequence
Y
Mains ok No
Yes
A\ 4
Time out > MB close End
sequence
Testsequenz
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Start

Select test
mode

A

Start sequence

A

Test timer

tage OK u

No

Stop sequence

Freg/vol

Engine stopped

Retu% to
running mode, Sync GB
menu 7043
Opening og MB Ramp up to
allowed P setpoint
A
End Open MB

3.10 Sequenzen

Nachfolgend erhalten Sie Informationen Uber die Sequenzen des Motors, des Generatorschalters und, falls installiert, des
Netzschalters. Diese Sequenzen werden in Auto automatisch, in Hand durch den Benutzer eingeleitet.

Im Handbetrieb wird nur die jeweils ausgewahlte Sequenz ausgefihrt (z.B. das Driicken der START-Taste: Das Aggregat wird
gestartet aber es erfolgt keine Synchronisation).

Diese Sequenzen werden nachfolgend erlautert:

+ Start-Sequenz
+ Stopp-Sequenz
» Schaltersequenzen

Im Inselbetrieb darf der Ns-EIN-Ruckmeldeeingang nicht mit einem DC-Signal aktiviert werden. Bei nicht korrekter Verdrahtung tritt
ein Ns-Fehler-Alarm auf.
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INFO

Siehe hierzu auch die Applikationsanleitung/Installationsanleitung.

Wir empfehlen keine hochohmigen Relais an den Stopmagnetausgang anzuschlieRen. Werden hochohmige Relais

®
oL

verwendet, muss eine Blrde parallelgeschaltet werden, damit das Relais abschaltet. Das wird durch die

Drahtbruchfunktion verursacht.

3.10.1 Start

Die folgenden Zeichnungen zeigen die Startsequenz des Aggregates mit ,normaler Startvorbereitung” und mit ,erweiterter

Startvorbereitung”.

Der Betriebsmagnet wird immer eine Sekunde vor dem Startrelais eingeschaltet (Anlasser).

Start sequence:
Normal start prepare

Start prepare

|
[
|
|
Crank (starter) : < torr > I< torr > |
T T T
| | | |
| | | |
| | | |
| T | T I I
Run coil | | | | | |
J | Y I, |
| | | |
| I} 1 sec. | |
I e I I
| ——
A | r |
Stop coil | | |
: ' :
[ [
| |
| |
| t
Running feedback | |
| |
[
[
|
|

1st start attempt
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Start sequence:
Extended start prepare

Start prepare

1 -
Crank (starter) LoFF PELCTTIN [
1 I 1 I
[ [
: | I
I | I
| | — '
Run coil : | | | |
| . L
| L | |
I e | |
| Co | |
| el
Stop coil : | :
1
| |
| | |
| | |
| | |
| | t
Running feedback | | |
I I _——
| | |
[ [ [
| | |
1st start attempt 2nd start attempt 3rd start attempt

INFO
@ Der Betriebsmagnet kann 1...600 s vor dem Anlassen eingeschaltet werden. Im vorangegangenen Beispiel ist die
Timereinstellung 1 s (Menu 6150).

3.10.2 Bedingungen Start-Sequenz

Die Einleitung der Startsequenz kann Uber folgende Bedingungen kontrolliert werden.
* Multieingang 102

» Multieingang 105

* Multieingang 108

Ist zum Beispiel kein ausreichender Oldruck aufgebaut, schaltet das Anlasserrelais den Anlassermotor nicht ein.

Die Auswahl erfolgt in Parameter 6185 Fiir jeden RMI-Eingang gilt: Der Wert (Oldruck, Kraftstoffstand oder Wassertemperatur)
muss den Sollwert der Einstellung 6186 Uiberschreiten, bevor der Start eingeleitet wird.

INFO
@ Ist der Wert in 6186 auf 0.0 eingestellt, wird die Startsequenz sofort durchgefiihrt.

Das folgende Diagramm zeigt ein Beispiel, in dem das RMI-Signal langsam steigt und der Start am Ende des 3. Startversuches
eingeleitet wird.
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Start sequence
Cranking depends on RMI

Start prepare J 1 2 3
(3 start attempts)

Stop relay

Crank relay

Run coil

Running feedback

RMI
measurement OK

RMI value

Cranking starts

3.10.3 Ruckmeldung ,,Motor lauft"
Es konnen verschiedene Methoden der Motor-lauft-Erkennung angewandt werden. Die Einstellung hierzu erfolgt in Parameter 6170.

Die Motor-lauft-Erkennung erfolgt tiber eine interne Sicherheitsroutine. Das ausgewahlte Signal ist die primare Lauft-Riickmeldung.
Alle konfigurierten Rickmeldungen des Typs ,Motor lauft” werden jederzeit verwendet. Wenn aus irgendeinem Grund die primare
Wahl keine Lauft-Riickmeldung erkennt, bleibt der Anlasser eine weitere Sekunde aktiviert. Wenn ein Motor-lauft-Signal von einer
der anderen Methoden generiert wird, ist das Aggregat gestartet. Auf diese Art wird das Aggregat auch dann gestartet, wenn z.B.
der Pickup verschmutzt oder defekt ist.

Sobald das Aggregat lauft, ob liber das primére oder ein sekundares Signal erkannt, wird die Motor-lauft-Uberwachung auf allen
verfligbaren Signalen durchgefiihrt.

Die Sequenz ist im folgenden Diagramm dargestellt.
Running feedback failure

Primary running
feedback

Secondary running
feedback

i\

Start relay (crank)

tAlarm

Alarm

Abbruch der Startsequenz
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Die Startsequenz wird unter folgenden Bedingungen abgebrochen:

Stoppsignal

Startfehler
Anlasser-ausriicken-Signal
Ruckmeldung ,Motor lauft*

Ruckmeldung ,Motor lauft*

Rickmeldung ,Motor lauft"

Ruckmeldung ,Motor lauft*
Ruckmeldung ,Motor lauft’
Not-Aus

Alarm

AUS-Taste am Display
Modbus-Stoppbefehl
Binarer Stoppeingang

Deaktivieren des ,auto start/stop’-
Eingangs

Betriebsart

INFO

Tacho-Sollwert
Digitaleingang
Tacho-Sollwert

Generatorfrequenz Uber 32 Hz

Die Frequenzmessung erfordert eine Spannungsmessung von 30 % von Unowm-
Die Lauft-Erkennung Uber die Frequenzmessung kann die Messung iber MPU,
Digitaleingang oder MK ersetzen.

Oldruck-Sollwert (Menii 6175)
MK (Motorkommunikation) (Option H5 oder H7).

Alarme mit Fehlerklasse ,Abschaltung“ oder ,Abstellung mit Nachlauf*
Nur in Hand oder Manuell

Halbautomatik oder Hand (Manuell)

Halbautomatik oder Hand (Manuell)

Betriebsart Auto bei folgenden Anlagenbetriebsarten:
Insel, Festlast, Lasttransfer oder Netzbezugsregelung.

Das Aktivieren von ,BLOCKIEREN®“ wahrend des Betriebes funktioniert genauso wie
das Driicken des Not-Aus, verhindert aber auch das anschlieRende Starten des
Aggregates.

Soll der MPU-Eingang zum Ausschalten des Anlassers verwendet werden, muss dies unter Parameter 6174 eingestellt

INFO

Die einzigen Schutzparameter, die Start verhindern und Stopp zulassen, sind bei Sprinklerbetrieb ,Not-Aus‘ und
,Uberdrehzahl 2. Beide miissen die Fehlerklasse ,shut down' haben.

@ werden.
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3.10.4 Anlaufiibersicht

RPM
6160
Run status
Inhibit status: Not running (0-300 sec)

A

Oil pressure inhibit :

|
1500 e e o :- -
| |
|
| |
| |
| |
| |
| |
| |
1000 |~ === ——mm ! !

|
Idetection level | |
| (20-35 Hz) ! !
_________________________________________ | 6173 | |
800 , | Running 1 !
! | detection | .
| : level ! :
: : (0-4000 RPM) | |
| |
__________________________________ 6174 ! | | I
400 (“Remove 6160 v !
300 bF————————— : starter : : Run status |
- |
Sart ! P | Delay of | i
i prepare. /" Rin coil : diﬁf " : : Fbgualgtion i I-ﬁ_\é;aslleir)e
|
| (0-600se0) 10600 seq) | (0-1200 sec): : (0-9900 sec)
Sart Sarter Remove Ad ||va;1.te Nominal
starter reguiation speed
(0-2000RPM)

Einstellungen zur Startsequenz

- Startvorbereitung (6180 Anlasser)

Normale Vorbereitung: Der Startvorbereitungstimer kann fir Startvorbereitungszwecke verwendet werden, z.B. fir das
Vorschmieren oder das Vorglihen. Das Startvorbereitungsrelais wird mit Einleitung der Startsequenz aktiviert und wieder deaktiviert,
wenn das Startrelais aktiviert ist. Mit Timer-Einstellung 0.0 s ist die Startvorbereitungsfunktion deaktiviert.

Erweiterte Startvorbereitung: Die erweiterte Startvorbereitung aktiviert das Relais mit Einleitung der Startsequenz und lasst es nach
Aktivierung des Startrelais filr die eingestellte Zeit aktiviert. Uberschreitet der Timer die Starteinschaltzeit, wird das Relais bei
Deaktivierung des Startrelais ebenfalls deaktiviert. Mit Timer-Einstellung 0.0 s ist die erweiterte Startvorbereitungsfunktion

deaktiviert.

Startimpuls: Der Startimpuls ist die Einschaltzeit fir den Anlasser.

Startpause: Die Startpause ist die Pause zwischen zwei Startimpulsen.

- Betriebsmagnet-Timer (6150 ,,Betriebsmagnet‘)

Der Timer fur den Betriebsmagnet ist ein Sollwert, der festlegt, wie lange der Betriebsmagnet vor dem Anlassen des Motors aktiviert

wird. So hat die Motorsteuerung Zeit, vor dem Anlassen zu starten.

- Anlasser ausriicken (6174 ,,Anlasser ausriicken®)
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Der Anlasser wird ausgeschaltet, wenn der Drehzahlsollwert erreicht ist. Das funktioniert nur, wenn unter 6172
»,Betriebserkennungstyp“ ,Impulsaufnehmer-Drehzahl* oder ,MK-Drehzahl“ ausgewahlt ist.

- Drehzahl der Betriebserkennung (6173 ,,Betriebserkennungsniveau“)

Dieser Sollwert definiert die Drehzahl der Betriebserkennung in UpM. Das funktioniert nur, wenn unter 6172
»Betriebserkennungstyp® ,Impulsaufnehmer-Drehzahl“ oder ,MK-Drehzahl“ ausgewahlt ist.

- Betriebserkennung (6351 ,,Betriebserkennung®)

Dieser Timer kann auf das benétigte Niveau eingestellt werden. Dadurch wird sichergestellt, dass der Motor vom unter 6174
»Anlasser ausriicken“ eingestellten Drehzahlniveau zum Betriebserkennungsniveau (6173) wechselt. Wenn der Timer
abgelaufen und das Niveau nicht erreicht ist, beginnt die Startsequenz von vorn (neuer Startversuch). Wenn alle Startversuche
(6190 ,,Startversuche”) erfolglos waren, tritt ein Startfehler (4570) auf. Dieser Timer ist nur aktiv, wenn unter 6172
»Betriebserkennungstyp“ die ,Impulsaufnehmer-Drehzahl“ oder ,MK-Drehzahl“ ausgewahlt ist.

INFO
@ Wenn andere Typen der Betriebserkennung verwendet werden, bleibt der Anlasser so lange eingeschaltet, bis das
Frequenzerkennungsniveau (6165) erreicht ist.

- Frequenzniveau (6165 ,,Frequenzerkennungsniveau®)

Dieser Hz-Sollwert kann auf das erforderliche Niveau eingestellt werden. Wenn das Niveau erreicht ist, nehmen die Regler ihre
Arbeit auf und stellen sicher, dass die Nennwerte erreicht werden. Die Reaktion der Regler kann mithilfe von 2740
»Regelverzogerung“ verzégert werden. Siehe unten.

- Motor l4uft (6160 ,,Motor lauft”)

Dieser Timer wird gestartet, wenn das Betriebserkennungsniveau (6173) oder das Frequenzerkennungsniveau (6165) erreicht
wird. Wenn der Timer abgelaufen ist, wird der Unterdriickungsstatus ,Lauft nicht“ deaktiviert und die Alarme und Fehler fur ,Lauft"
werden aktiviert (siehe die entsprechenden Fehler unten).

- Regelverzdgerung (2740 ,,Regelverzégerung“)

Durch die Verwendung dieses Timers kann der Start der Regelung verzdgert werden. Der Timer startet, wenn das
Frequenzerkennungsniveau (6165) erreicht ist.

INFO

@ Wenn die Anlage mit Nenneinstellungen lauft und 2740 ,,Regelverzégerung® auf O eingestellt ist, Uberschreitet das
Aggregat beim Start die Nennfrequenz, da die Regler nach ihrem Einschalten sofort mit der Regelung beginnen. Wird
dieser Timer verwendet, wird erst mit der Regelung begonnen, wenn das Aggregat die Nennfrequenz erreicht hat.

Fehler in Bezug auf die Startsequenz
- Anlassfehler-Alarm (4530 Anlassfehler)

Ist MPU als Hauptkriterium flr die Motor-lauft-Erkennung eingestellt, erscheint dieser Alarm, wenn die eingestellte Drehzahl nach
Ablauf des Timers nicht erreicht ist.

- Lauft-Rickmeldungsfehler (4540 Lauft-Riickmeldungsfehler)

Dieser Alarm tritt auf, wenn es keine primare ,Lauft*-Riickmeldung (6172) gibt, aber die sekundare Riickmeldung einen Betrieb
feststellt. Es liegt ein Fehler bei der primaren ,Lauft‘-Rickmeldung vor. Daher wird dieser Alarm mit einer Verzogerung ausgelost.
Die Verzégerungszeit ist aktiv zwischen Auflaufen der sekundaren und primaren Rickmeldung.

- Hz/V-Fehler (4560 Hz/V-Fehler)
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Dieser Alarm erscheint nach Ablauf der Verzégerung, wenn sich Generatorfrequenz und Generatorspannung nach Empfang der
LLauft*-Rickmeldung nicht in dem unter Menii 2110 ,,Ausfall df/dUmax*“ festgelegten Grenzwert befinden.

- Startfehler (4570 Startfehler)

Dieser Alarm erscheint, wenn das Aggregat nach der in Menl 6190 festgelegten Anzahl der Startversuche nicht gestartet wurde.

- Motor extern gestoppt (6352 Motorstopp Ext.) Eng. Stopp)

Wenn die ,Lauft“-Sequenz aktiv ist und der Motor unter die Sollwerte 6173 ,,Betriebserkennung‘ und 6165
»Frequenzerkennungsniveau*“ fallt, ohne dass ein Befehl von der AGC vorliegt, 16st er einen Alarm aus, wenn dieser Parameter
aktiviert ist.

3.10.5 Anlaufiibersicht mit Leerlauf

6160
Run status
Inhibit status: Not running (0-300 sec)
A
Qil pressure inhibit }
|
1500 b — o o } 777777 ‘
-
| |
| |
| |
o
6165 | |
e *Frequency ! !
Idetection level :
| (20-35H) ! !
800 |- mmm e < 6173 } I | :
| Running detection level | ! ! I
| (0-4000 RAM) ! | \ |
| |
! 6290 l ! ! !
! Idle run P | 6160 1Y |
400 oo 2 ! | Run status |
|
300 koo | starter i | ) (0-3005e0) :
6180 . 885y B 4550
Sat Qranking | Running } \ | ngztion | Hz/Vfailure
\ 1 | detection | ! ! [ (1-99 sec)
| prepare 4 pn coil | within | ! | (0-9900 sec) | -
| (0-60020) 1 (0,600 sec) 1 (01200 sec) ! \ |
Sart Sarter Fsitaamr?(\elf Idle start Idle  Activate Nominal
finished regulation
(0-2000RPM) spoed

Die Sollwerte und Fehler in dieser Ubersicht sind die gleichen wie im Kapitel ,Anlaufiibersicht®, mit Ausnahme der Leerlauffunktion.
Diese Funktion wird im Kapitel ,Leerlauf* beschrieben.

3.10.6 Stoppsequenz

Die Zeichnung zeigt die Stopp-Sequenz des Aggregates..
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Cooling down time

Stop sequence

Run coil

teooL

<&
<

Run coil

Running feedback

Sequence initiated

Cooling down time

Stop sequence

Stop caoil

<
<

tcooL

Stop coil

* tStO

—®2____p

Running feedback

Sequence initiated

Die Stoppsequenz wird aktiviert, sobald ein Stoppbefehl ansteht. Die Stoppsequenz umfasst die Nachlaufzeit, wenn der Stopp ein

,normaler‘ oder ein kontrolliert ausgeldster Stopp ist.

Stop in Betriebsart Auto

Fehlerklasse ,Trip and stop’

AUS-Taste am Display

Abschalten des ,Auto start/stop“-Eingangs X

Not-Aus

X
Hand oder Manuell Wird die Stopptaste zweimal gedriickt, ist
X \ .
die Nachlaufzeit unterbrochen.
X Betriebsart Auto: Insel, Festlast, Lasttransfer oder
Netzbezugsregelung
X Aggregat schaltet aus, Gs 6ffnet

Die Stoppsequenz kann nur in der Nachlaufzeit unterbrochen werden. Unterbrechungen treten in folgenden Situationen auf:
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Netzfehler Notstrom (oder Notstromiiberlagerung) und Auto gewahlt

Start-Taste betatigen Betriebsart Hand: Motor lauft in Leerlaufdrehzahl

Binarer Starteingang Betriebsart Auto: Insel, Festlast, Lasttransfer oder Netzbezugsregelung
Sollwert Uberschritten Betriebsart Auto: Spitzenlast

Gs-Schlieflen-Taste betatigen Nur Betriebsart Hand

INFO
Die Stoppsequenz kann nur in der Nachlaufzeit unterbrochen werden.

Ist die Maschine abgestellt, wird der analoge Drehzahlregler auf den Offsetwert zuriickgesetzt. Weitere Details finden Sie
in den Optionsbeschreibungen.

@ INFO
Sollwerte, die mit der Stoppsequenz zusammenhangen

- Stoppfehler (4580 Stoppfehler)

Sollte nach Ablauf der Nachlaufzeit das Motor-lauft-Signal oder die Generatorspannung oder die Frequenz immer noch vorhanden
sein, erfolgt ein Stopp-Fehler-Alarm.

- Stopp (6210 Stopp)
Nachlauf:

Die Lange der Nachlaufzeit.
Erweiterte Stoppzeit:

Die Sicherheitsstopzeit wird ausgefiihrt nach dem alle Motor-L&uft-Meldungen deaktiv sind. Die erweiterte Stoppzeit wird mit jeder
Betatigung der Stopptaste aktiviert.

KuhImitteltemperaturabhangige Nachlaufzeit

Die temperaturgesteuerte Abkiihlung des Motors soll sicherstellen, dass der Motor unter den Sollwert im Menl 6214
~Kihlnachlaufzeit* abgekuhlt wird, bevor der Motor abgestellt wird. Dies ist niitzlich wenn zum Beispiel die Maschine nur kurz
gelaufen hat und somit nicht ihre Nenntemperatur erreichte. Die Nachlaufzeit kann hier auch Os sein. Wenn der Motor Uber einen
langeren Zeitraum gelaufen ist, hat er die normale Betriebstemperatur erreicht. Die Abkihlzeit ist dann genau die Zeit, die benétigt
wird, um die Temperatur unter den Temperatursollwert in Menl 6214 zu bringen.

Kann der Motor aus irgendeinem Grund die Temperatur nicht innerhalb des Zeitlimits in Parameter 6211 unter den
Temperatursollwert in Menl 6214 bringen, wird der Motor durch diesen Timer abgeschaltet. Grund hierfiir kdnnte eine hohe
Umgebungstemperatur sein.

INFO
Wird die Nachlaufzeit auf 0.0 s eingestellt, erfolgt eine unendliche Nachlaufzeit.

Wird die Temperatur auf 0° eingestellt, erfolgt die Abstellung nur tUber den Timer.

®
o
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INFO
@ Falls der Motor unerwartet stoppt, lesen Sie bitte das Kapitel ,Rickmeldung ,Motor 1auft™.

3.10.7 Schaltersequenzen

Die Schaltersequenzen sind betriebsartenabhangig:

Betriebsart Aggregatbetriebsart Schaltersteuerung

Automatik/Test Alle Gesteuert vom Geréat
Handbetrieb Alle Tasten

Manuell Alle Tasten

AUS Alle Keine

Vor dem Schliel3en des Schalters werden Spannung und Frequenz gepruft. Die Einstellung der Sollwerte erfolgt in Parameter 2110.

Sollwerte fir die Netzschaltersteuerung

7080 Ns-Steuerung

Bei Aktivierung fuhrt die AGC-4-GER die Notstromfunktion bei Netzausfall durch,

Notstromiiberlagerung (NSU): unabhangig von der eingestellten Betriebsart.

Ns-Einsch.vrz. (EVZ): Das ist die Zeit zwischen Gs-AUS und Ns-EIN, bei Schaltvorgangen ohne Synchronisation.
Rucksynchronisation: Aktiviert die Synchronisation des Ns.
Gs-Synchronisation (GSY): Aktiviert die Synchronisation des Gs

Nach dem Offnen des Ns ist ein Wiedereinschalten fiir die eingestellte Zeit nicht méglich.

Spannzeit Siehe auch Kapitel Schalterspannzeit.

INFO
Ist kein Netzschalter vorhanden, sind die entsprechenden Relais und Eingange konfigurierbar. Die Konfiguration erfolgt
Uber die USW (,Application Configuration’).

INFO
AGC-4-GER ohne Riicksynchronisation: Der Gs kann nur dann geschlossen werden, wenn der Ns gedffnet ist. Der Ns
kann nur dann geschlossen werden, wenn der Gs geoffnet ist.

INFO

AGC-4-GER mit Riicksynchronisation: Werden die Tasten Ns-EIN oder Gs-EIN betatigt, startet die AGC-4-GER die
Synchronisation, wenn Generator- oder Netzspannung vorhanden ist. Der Gs kann direkt geschlossen werden, wenn der
Ns gedffnet ist. Der Ns kann direkt geschlossen werden, wenn der Gs gedffnet ist.

© 0 O

Netzschalter 6ffnen im Notstromfall (Menii 7065)
Es ist mdglich, die Netzschalter-Offnungsfunktion bei Netzausfall einzustellen. Dies ist notwendig fir den Notstrombetrieb.

Auswahlmdglichkeiten im Menl 7065:
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Motor starten und Netzschalter

Sffnen Tritt ein Netzfehler ein, wird der Netzschalter gedffnet und das Aggregat gestartet.

Tritt ein Netzfehler ein, wird das Aggregat gestartet. Wenn Spannung und Frequenz des

Motor starten Generators im Fenster sind (2110), wird der Ns geéffnet und der Gs geschlossen.

3.10.8 Notstrom-Timer und Sollwerte

Nachstehend sind die Ablaufe bei Netzfehler und Netzwiederkehr aufgefiihrt. Die Ricksynchronisation ist deaktiviert. Die in
Notstrom verwendeten Timer sind:

7071 Notstrom f

trD Netzausfallverzdogerung 7061 Notstrom U
tru flu OK 6220 Hz/V OK

. 7072 Notstrom f
trop Netzwiederkehr 7062 Notstrom U
teec Gs-EIN-Verzogerung 6231 Gs Steuerung
tvec Ns-EIN-Verzdgerung 7082 Ns Steuerung

Der Timer tygc ist nur bei deaktivierter Riicksynchronisation aktiv.

Beispiel 1:

7065 Ns Notstrombehandlung Motor starten und Ns 6ffnen

Mains OK

<MEC,

MB On

GB On

Gen start seq ]

tep trop )

Gen stop seq - ]
Gen running [
Gen f/U OK

!
Mains failure < B Mains OK

detected

A
Y
A

Beispiel 2:

7065 Ns Notstrombehandlung Motor starten
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Mains OK

MB On

<& tMBC ».
< >,

GB On

¢ (GBC
< »

Gen start seq ]

Gen stop seq

trop

Gen running [
Gen f/lU OK

Mains failure DELTEN Mains OK

detected

A
—
o
o

Sollwerte fiir den Notstrombetrieb

Fir die Timer missen einige Sollwerte eingestellt werden, die angeben, wann die Timer starten sollen. Das Gerat Multi-line 2 weist
unterschiedliche Sollwerte fur verschiedene Situationen auf. Die Grenzwerte, innerhalb derer die Netzspannung liegen muss, bevor
der Netzfehler-Timer startet, werden unter den Parametern 7063 und 7064 festgelegt. Es gibt einen unteren (7063) und einen
oberen (7064) Grenzwert. AuRerdem verfligt das Multi-line 2 Gber Grenzwerte fir die Frequenz. Es gibt ebenfalls einen unteren
(7073) und einen oberen Grenzwert (7074). Wenn die Netzspannung oder -frequenz einen dieser Grenzwerte Uber- bzw.
unterschritten hat und der entsprechende Fehler-Timer abgelaufen ist, wird der Notstrombetrieb gestartet.

Wenn die Netzspannung/-frequenz wieder in den vorgesehenen Bereich zurlickgekehrt ist, kdnnen einige Hysteresen eingestellt
werden. Das Multi-line 2 bietet vier separate Hysteresen, die im Ment 7090 konfiguriert werden kénnen. Die erste Hysterese ist flr
die ,Niederspannungsgrenze®. Wenn die ,Niederspannung* des Netzes auf 90 % (7063) eingestellt ist, startet das Multi-line 2 den
Notstrombetrieb, wenn die Spannung niedriger ist als 90 % der Nennspannung. Standardmagig ist die Hysterese auf 0 % (7091)
eingestellt. Das bedeutet fir dieses Beispiel, dass die Last wieder aus dem Netz eingespeist werden darf, wenn die Spannung Uber
90 % gestiegen ist. Ware die Hysterese auf 2 % eingestellt, wére erst wieder eine Einspeisung aus dem Netz zulassig, wenn die
Netzspannung liber 92 % gestiegen ist.

Wenn z. B. die Niederspannung des Netzes auf 85 % und die Hysterese auf 20 % eingestellt ist, wiirde die Berechnung bedeuten,
dass erst bei einer Netzspannung von 105 % wieder auf den Netzbetrieb zurlick gewechselt werden darf. Das Multi-line 2 erlaubt
die maximale Einstellung von 100 % des Nennwertes. Das gilt auch fiir ,Hochspannung“ des Netzes und beide
Frequenzgrenzwerte. Die Hysterese kann maximal 100 % des Nennwertes betragen.

Schaltbedingungen
Die Schaltersequenzen reagieren entsprechend der Schaltstellungen und der Spannungs- und Frequenzmessungen.

Die Bedingungen fiir die Ein- und Ausschaltsequenzen kénnen der folgenden Tabelle entnommen werden:

Schaltbedingungen

Sequenz Bedingung
Ruckmeldung ,Motor lauft*
Gs direkt EIN Gen. f/Ui.0.
Ns offen
. Netz f/U i.O.
Ns direkt EIN Gs offen

Ruckmeldung ,Motor lauft’
Gs synchronisiert EIN Gen. f/Ui.0.
Ns geschlossen
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Schaltbedingungen

Ns synchronisiert EIN

Gs AUS, direkt offnen
Ns AUS, direkt 6ffnen
Gs AUS, entlasten

Ns AUS, entlasten
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Keine Generatorfehlermeldungen

Netz f/U i.O.
Gs geschlossen
Keine Generatorfehlermeldungen

Ns offen

Alarme mit Fehlerklassen:
Abschaltung oder Trip Ns

Ns geschlossen

Alarme mit Fehlerklasse:
Trip und Stopp
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4. Standardschutzfunktionen

4.1 Phasenfolgefehler und Phasendrehung

4.1.1 Phasenfolgefehler und Phasendrehung

Die AGC kénnen die Drehung der Spannung Gberwachen und einen Alarm ausldsen, wenn sich die Spannung in die falsche
Richtung dreht. Die Steuerungen kénnen die Drehung in beide Richtungen tberwachen. Nach Alarmauslésung ist es moglich,
verschiedene Fehlerklassen einzustellen, die verschiedene Mdglichkeiten bieten. Die Dokumentation Uber Phasenfolgefehler kann
in zwei Kapitel unterteilt werden: Das erste Kapitel befasst sich mit Applikationen mit Einzelaggregat und das zweite mit Standard-/
Applikationen mit mehreren Steuerungen.

4.1.2 Applikationen mit Einzelaggregat

Eine Applikation mit Einzelaggregat kann bis zu ein Aggregat, einen Generatorschalter und einen Netzschalter steuern. Eine solche
Applikation ist unten dargestellt.

Genset Load
| Mains
N —
0000000
S | o/o o/o
1 1 [T 11 | GB MB

Wenn die AGC ordnungsgemaf montiert ist, werden die Spannungsmessgerate der Aggregate zwischen dem Generatorschalter
(GS) und dem Aggregat platziert. Die anderen Spannungsmessgerate werden zwischen dem Netzschalter (NS) und dem
Netzeingangsanschluss installiert. Die Spannungsklemmen der verschiedenen Steuerungen sind im Folgenden abgebildet:

Steuerungstyp Spannungsklemmen Aggregat Spannungsklemmen Netz

AGC 100 33-38 28-32
AGC 200 61-67 68-74
AGC 3/4 79-84 85-89

INFO
@ Die Tabelle gilt nur fir Applikationen mit Einzelaggregat!

In der AGC gibt es zwei verschiedene Alarme fiir den Phasenfolgefehler und damit zwei verschiedene Fehlerklassen. Der Alarm fir
den Phasenfolgefehler und die Phasendrehung wird unter Parameter 2150 eingestellt. Die Meninummern sind in der folgenden
Tabelle dargestellt:

Nr. des Meniis/ Text Beschreibung
Parameters

Relaisausgang, wenn die AGC einen Phasenfolgefehler an den Spannungsklemmen des

2151 Ausgang A Aggregates feststellt.

Relaisausgang, wenn die AGC einen Phasenfolgefehler an den Spannungsklemmen des

2152 Alisgang B Aggregates feststellt.
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Nr. des Meniis/ Text Beschreibung
Parameters

Bestimmt, wie die AGC reagiert, wenn sie einen Phasenfolgefehler an den

2153 Fehlerklasse Spannungsklemmen des Aggregates erkennt.

Bestimmt die Drehung der Spannungen, an denen die AGC Messungen durchfiihrt. Das gilt

2154 Drehung sowohl fiir die Spannungen des Aggregates als auch des Netzes.

Relaisausgang, wenn die AGC einen Phasenfolgefehler an den Spannungsklemmen des
2155 Ausgang A Netzes feststellt. Da bei diesem Alarm kein Ausgang B vorhanden ist, wurde konfiguriert,
dass Ausgang B mit Ausgang A identisch ist.

Bestimmt, wie die AGC reagiert, wenn sie einen Phasenfolgefehler an den

21 Fehlerkl
56 ehlerklasse Spannungsklemmen des Netzes erkennt.

Beispiel

In einer Einzelaggregat-Applikation mit GS und NS (wie die Applikation auf der vorigen Seite) werden die Parameter wie in der
folgenden Tabelle eingestellt:

Nr. des Meniis/Parameters Beschreibung

2151 Ausgang A Nicht belegt

2152 Ausgang B Nicht belegt

2153 Fehlerklasse Abstellung mit Nachlauf
2154 Drehung L1L2L3

2155 Ausgang A Nicht belegt

2156 Fehlerklasse Trip MB

INFO
@ Ein Alarm wird aktiviert, wenn kein Relaisausgang A/B ausgewahlt ist. Wahlen Sie keine Grenzwerte/kein Grenzwertrelais
aus, wenn Sie mdchten, dass ein Alarm zusammen mit einem Relaisausgang A/B ausgel6st wird.

Wenn die Steuerung auf Lastibernahme (LTO) eingestellt ist und das Startsignal erzeugt wird, lauft das Aggregat an. Wenn eine
Wartung des Generators durchgefiihrt und zwei der Phasen vertauscht wurden, als der Generator wieder zusammengebaut wurde,
stellt die AGC einen Phasenfolgefehler fest. Da dieser an den Spannungsklemmen des Aggregates aulftritt, wird die unter
Parameter 2153 eingestellte Fehlerklasse verwendet. Die Fehlerklasse ist auf ,Abstellung mit Nachlauf* eingestellt: Der Schalter
wird ausgeldst (wenn der Schalter nicht geschlossen ist, sendet die Steuerung kein Auslésesignal) und anschlieRend wird die
Stoppsequenz aktiviert. Wenn der Alarm quittiert wird, lauft das Aggregat wieder an, sofern das Startsignal noch anliegt.

In dieser Anlage konnte es zu einer Situation kommen, in der sich etwas im Netz verandert. Wenn die Netzgesellschaft Strom in das
Netz einspeist, die Phasenfolge am Netzanschluss geandert wird und die Netzausfall-Timer nicht auf den kleinen Stromausfall
reagieren, wird die Fehlerklasse unter Parameter 2156 verwendet. Es liegt ein Phasenfolgefehler an den Spannungsklemmen des
Netzes vor und die Fehlerklasse lautet ,NS-Auslésung“ (Trip MB). Wenn der NS ausgeldst wird, startet das Aggregat, da ein NS-
Auslésealarm vorliegt und die Last keine Leistung aufweist. In der gleichen Anlage kann eine Wartung des Transformators
stattfinden. Um die Sequenz des Notstrombetriebes (AMF) zu testen, entfernt die Technikfachkraft die Sicherungen. Die AGC stellt
dann fest, dass keine Spannung anliegt, startet anschlieRend das Aggregat und nimmt die Last auf. Wenn die Technikfachkraft den
Transformator wieder zusammenbaut, vertauscht sie versehentlich zwei Phasen. Wenn die Sicherungen wieder eingesetzt werden,
stellt die AGC einen Phasenfolgefehler bei den Netzspannungen fest und l1auft dadurch weiter, bis der Phasenfolgefehler behoben
ist.

4.1.3 Standard-/Applikationen mit mehreren Steuerungen

In diesen Applikationen gibt es Steuerungen verschiedener Typen. Die drei verschiedenen Typen sind: Aggregat-,
Sammelschienenkuppelschalter- (SKS) und Netz-Steuerungen. Die Alarme der Phasenfolge befinden sich unter Parameter 2150.
Dort ist es moglich, sowohl die Alarme fiir einen Phasenfolgefehler als auch die der Phasendrehung zu konfigurieren.
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Die Alarme beziehen sich auf verschiedene Spannungsklemmen. Die verschiedenen Steuerungstypen und -modelle weisen
verschiedene Klemmen auf. Die folgenden Abbildungen und Tabellen helfen, zu erkennen, auf welche Spannungsklemme sich die
verschiedenen Alarme beziehen.

MB17 MB18

0
0

Mains controller , ,

TB17! TB18:

BIB33 BTB 34

BTBcontroller 0/ ° / *—

Genset controller
i § [ )|
0000000 0000000
G G
I [T TT 1T I i o

Fir die Netzsteuerungen gilt die folgende Tabelle:

Steuerungstyp Spannungsklemmen Netz Spannungsklemmen Sammelschiene

AGC 100 33-38 28-32
AGC 200 (245/246) 61-67 68-74
AGC 3/4 79-84 85-89

INFO
@ Die obige Tabelle gilt nur fur Netzsteuerungen in Standard-Anlagen!

Fir die SKS-Steuerungen gilt die folgende Tabelle:

Steuerungstyp Spannungsklemmen Sammelschiene A Spannungsklemmen Sammelschiene B

AGC 200 (244) 61-67 68-74
AGC 3/4 79-84 85-89
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INFO
@ Die obige Tabelle gilt nur fiir SKS-Steuerungen in Standard-Anlagen!

Fir die Aggregatsteuerungen gilt die folgende Tabelle:

Steuerungstyp Spannungsklemmen Aggregat Spannungsklemmen Netz

AGC 100 33-38 28-32
AGC 200 (242/243) 61-67 68-74
AGC 3/4 79-84 85-89

INFO
@ Die obige Tabelle gilt nur fir Aggregatsteuerungen in Standard-Anlagen!

Parameter 2150 umfasst zwei Alarme und die Einstellung der Richtung der Phasendrehung. Die Einstellung flr die Phasendrehung
ist bei beiden Klemmensatzen gleich. Die beiden Alarme beziehen sich auf die Spannungsklemmen. Die folgende Tabelle gibt einen
Uberblick dariiber, welcher Alarm sich auf die Spannungsmessung bezieht:

Nr. des Meniis/Parameters Netzsteuerung SKS-Steuerung Aggregatsteuerung

2153 Netzspannung Spannung Sammelschiene A Aggregatspannung

2156 Sammelschienenspannung Spannung Sammelschiene B Sammelschienenspannung

Das zuvor erstellte Diagramm kann bei der Lokalisierung der verschiedenen Stellen hilfreich sein, an denen die einzelnen
Spannungsmessungen durchgefiihrt werden.

Die obige Tabelle zeigt, bei welchem Klemmensatz der Phasenfolgefehler auftritt, um die unter den Parametern 2153 und 2156
eingestellte Fehlerklasse zu aktivieren. Das kann auch in einem Diagramm wie diesem dargestellt werden:
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2153 2153

MB17 MB18

o
o

Mains controller ‘ , ‘ R

17 TB18
2156 2156

o153 BIB33 BTB34

2156 2153 2156
BTBcontroller o o o

2156 2156

GB1 GB2

mnmm.% 2153 Mﬁ% 2153

0000000 0000000

Genset controller

Beim Einrichten der Phasenfolgen-Alarme kann es hilfreich sein, die Funktion ,NS-Schlie3fehler, Start* (8181) in einigen der
Netzsteuerungen zu aktivieren. Dadurch ist Folgendes mdglich: Wenn z. B. der Phasenfolgefehler fir die Netzspannung (2153)
auftritt und die Fehlerklasse ,NS-Auslésung” (Trip MB) lautet, werden die Aggregate gestartet. Ist auch die automatische
Umschaltung aktiviert (8184), kann der andere Netzanschluss Reservelast liefern, bevor die Aggregate starten. Wenn im anderen
Netz kein Phasenfolgefehler auftritt, liefert das andere Netz weiterhin die Last, und die Aggregate starten nicht.

Beispiel:

Bei Aggregat 1 ist der Parameter 2153 auf ,Abstellung mit Nachlauf eingestellt. Das Aggregat 1 ist seit Kurzem ausgeschaltet und
es wurden versehentlich zwei Phasen vertauscht. Nun tritt ein Netzausfall an Netz 17 auf und das Aggregat 1 wird eingeschaltet.
Die Steuerung fiir Aggregat 1 erkennt einen Phasenfolgefehler und aktiviert seine Fehlerklasse. GS1 wird niemals geschlossen.
SKS33 wird geschlossen. Aggregat 2 wird eingeschaltet und liefert die Last. Wenn auch auf der B-Seite von SKS33 ein
Phasenfolgefehler auftritt und 2156 in SKS33 auf die SKS-Ausldsung eingestellt ist, schliet das System stattdessen SKS34, da es
sich um ein System mit umwickelter Sammelschiene handelt.

4.2 Erregerverlust

Um Schaden am Aggregat wegen eines Polschlupfes zu vermeiden, weist die AGC einen Schutz auf, der einen Schalter z. B. bei
Auftreten eines Erregerverlustes auslost. Der Schutz ist in den Parametern 1521 bis 1526 zu finden.

Die in Parameter 1521 angegebene Prozentzahl ist die maximale Prozentzahl importiert kvar verglichen zu den nominellen kW des
Aggregats.
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Beispiel: Das Aggregat hat eine Nennleistung von 1000 kW. Die Prozentzahl in Parameter 1521 wird auf 15 % eingestellt. Das
bedeutet, dass bei einem Aggregat von 150 kvar oder mehr Kapazitat der in Parameter 1522 eingestellte Timer startet. Wenn der
Timer ablauft, geschieht eine Aktion. Diese Aktion/Fehlerklasse wird in Parameter 1526 bestimmt.

Um die Prozentzahl richtig festzulegen, ist eine Berechnung erforderlich. Zu diesem Zweck ist das Bediendiagramm fur den
Generator erforderlich. Ein Bediendiagramm fiur einen Generator ist unten abgebildet.

STEADY STATE ALTERNATOR REACTIVE POWER CAPABILITY CURVE

UQ:’F 1.0PF 0.8PF
1.0 1.0
L] _ _

08 -1 XEn ine |,
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IMPORT (LEADING) EXPORT (LAGGING)

Per unit kVAr

Die Last von 100 % der Lichtmaschine ist der aufRere Kreis und die Last von 100 % des Motors ist die blaue gepunktete Linie. Mit
dem Bediendiagramm ist es mdglich, zu sehen, wo die Sicherheitslinie der Lichtmaschine am nachsten zur LF-Linie 1.0 ist. Dies ist
mit einem roten Pfeil markiert. In diesem Bediendiagramm repréasentiert jede vertikale Linie 10 % und daher wird der Punkt am
nachsten zu LF 1.0 als 18 % ausgewiesen. Mit den Nennwerten der Lichtmaschine und des Motors kénnen die Berechnungen
ausgefiihrt werden.

Beispiel: Die Anzeige von 18 % wird verwendet. Die Lichtmaschine verflgt GUber eine Nennleistung von 2500 kVA und der Motor hat
eine Nennleistung von 2000 kW. Der Abstand zwischen dem Punkt und der LF-Linie 1.0 reprasentiert einen Rechenwert wie folgt:
2500 kVA*18 % = 450 kvar

Die Einstellung von Parameter 1521 kann nun berechnet werden. 450 kvar/2000 kW = 22.5 %

4.3 Spannungsabhingiger Uberstrom

Der spannungsabhéngige Uberstrom ist ein Schutz fiir Generatoren ohne Permanentmagnet. Der Schutz wirkt, wenn es zu einem
Kurzschluss kommt und die Spannung abféllt. Wenn es zu einem Kurzschluss kommt, fallt die Spannung und der Strom nimmt
kurze Zeit lang zu und fallt danach auf ein niedrigeres Niveau. Das Niveau des Kurzschlussstroms kann unter den Nennstrom des
Generators fallen und der Kurzschluss wird daher nicht ausgeldst, was zu Personen- oder Sachschaden an der Anlage fuhren kann.
Wenn der Kurzschluss vorhanden ist, ist die Spannung niedrig. Dies kann fiir die Ausldsung bei niedrigerem Strom verwendet
werden, wenn die Spannung niedrig ist.

Die Parameter hierfirr sind 1101-1115. Die Einstellung der Sollwerte fiir die unterschiedlichen Niveaus erfolgt in den Parametern
1101-1106. Der Sollwert bezieht sich auf sechs unterschiedliche Stromniveaus und Spannungsniveaus. Alle Werte erfolgen in
Prozentsatzen, die in den Parametern 6000-6030 eingestellt werden. Die sechs Spannungsniveaus sind bereits festgelegt, daher
missen nur die Stromniveaus eingestellt werden. Die sechs Sollwerte erzeugen eine Kurve, die in der unten stehenden Tabelle mit
einem Beispiel erlautert wird:

Die sechs verschiedenen Sollwerte wurden zu den in der unten stehenden Tabelle gezeigten Werten gesetzt.

Parameter 1101 1102 1103 1104 1105 1106

Spannungsniveau

(Fest/nicht einstellbar) 50 60 70 80 90 100

Stromniveau 50 55 65 80 100 130
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(Sollwert/einstellbar)

Die sechs Werte kdnnen dann zu einer Kurve ibertragen werden, was leichter zu lesen ist:

Current [%]
140

130

120 /
110

100 /

a0

% d

70 /

60 ~
50 —-’/

40 50 60 70 &0 90 100 110

Voltage [%]

Wenn die aktuellen Werte einen Punkt Uber der Kurve reprasentieren, sollte der Schalter ausgel6st werden. Die Kurve zeigt, dass
der Generatorschalter ausgeldst wird, wenn zwei Bedingungen erflllt sind: Die Generatorspannung ist unter 50 % der
Nennspannung und der Strom ist 50 % Uber dem Nennwert.

Die Einstellung von Timer, Ausgangen und Fehlerklassen erfolgt in den Parametern 1111-1115. Der Timer in 1111 gibt an, wie lange
der Fehler bei der Limitiberschreitung andauert, bevor eine Aktion ausgefiihrt wird. Diese Aktion/Fehlerklasse wird in Parameter
1115 bestimmt und kann von der Warnung bis zur Abstellung reichen. Standardmagig wird dies als Ausldsung des
Generatorschalters eingestellt. Die Ausgange kénnen zur Aktivierung eines Relais verwendet werden. Dies ermdglicht es, ein Signal
von externen Anlagen bezuglich dieses spezifischen Alarms zu senden. Es ist moglich, zwei Relaisausgange fir den Alarm zu
konfigurieren. Die Schutzfunktion wird standardmaRig aktiviert, kann aber in Parameter 1114 deaktiviert werden.

4.4 Stromasymmetrie

Der Generator kann sich in einem Zustand befinden, in welchem er nicht seine Nennlast liefert, aber der Strom in einer der Phasen
sehr hoch ist. Das kann von einer Stromasymmetrie verursacht sein. Wenn eine Generatorlast asymmetrisch ist, ist der Stress fiir
den Generator héher als normal. Die Temperatur in einer der Wicklungen kann ebenfalls sehr hoch sein. Asymmetrische Last sich
auch entwickeln, wenn ein Kabel beschadigt oder verloren wurde oder wenn eine Sicherung flr eine einzelne Phase durchgebrannt
ist. Um den Generator vor unnétigem Stress zu schitzen, kann der Schutz gegen asymmetrisch Last verwendet werden. Dieser ist
in den Parametern 1501 bis 1506 zu finden. Parameter 1203 bezieht sich ebenfalls auf diese Parameter. Parameter 1203 definiert,
wie die Berechnungen auszufiihren sind und er kann auf einen Nenn- oder Durchschnittswert gesetzt werden.

Wenn Parameter 1203 auf einen Nennwert gesetzt wird, verwendet die AGC den maximalen und den minimalen Strom und
subtrahiert die Werte. Dann vergleicht sie dies mit den in den Parametern 6003, 6013, 6023 oder 6033 (abhangig von den
aktivierten nominalen Einstellungen) eingegebenen Werten. Der Vergleich zum Nennstrom ergibt einen Prozentsatz, der mit
Parameter 1501 abgeglichen wird.

Beispiel: Ein Aggregat hat eine Nennleistung von 400 A und speist eine Last ein. Der Strom der drei Phasen ist wie folgt: 115 A, 110
A und 100 A. Die AGC verwendet den maximalen und den minimalen Strom, in diesem Fall 115 A und 100 A. Die Berechnung lautet
nun: ((115 - 100)*100)/400 = 3.75 %. Wenn Parameter 1501 auf 4 % eingestellt ist, lauft das Aggregat weiter. Wenn Parameter 1501
auf 4 % eingestellt ist und der Nennstrom 400 A betragt, kann berechnet werden, wie asymmetrisch das Aggregat sein darf:
(4*400)/100 = 16 A. Wenn die Phasen mehr als 16 A Last aufweisen, wird der Generatorschalter ausgeldst. Dies ist unabhangig von
der LastgréRe.

Parameter 1203 kann auch auf einen Durchschnitt eingestellt werden. Die AGC berechnet dann einen Durchschnitt der Phasen und
vergleicht, wie asymmetrisch die Last zwischen ihnen ist.

Beispiel: Ein Aggregat hat eine Nennleistung von 400 A und speist eine Last ein. Der Strom der drei Phasen ist wie folgt: 115 A, 110
A und 100 A. Die AGC berechnet nun einen Durchschnitt hiervon, nimmt diejenige, die am meisten vom Durchschnitt abweicht und
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berechnet einen Prozentsatz der Abweichung: (115 + 110 + 100)/3 = 108.3 A. Dann analysiert die AGC jene Phase mit der gro3ten
Differenz. In diesem Beispiel ist es jene mit 100 A. Die maximale Abweichung wird mit dem Durchschnittsstrom verglichen: ((108.3 -
100)*100)/108.3 = 7.7 %. Wenn die Last h6her gewesen ware, ware der berechnete Prozentsatz geringer gewesen. Wenn der
Phasenstrom 315 A, 310 A und 300 A betragen wiirde, ware der Durchschnitt wie folgt: (315 + 310 + 300)/3 = 308.3 A. Dies ergabe
eine Abweichung von:

((308.3 - 300)*100)/308.3 = 2.7 %.

4.5 Spannungsasymmetrie

Zusatzlich zum Schutz gegen Stromasymmetrie weist die AGC auch einen Schutz gegen Spannungsasymmetrie auf. Die AGC
misst jede Phasenspannung und vergleicht die Spannungen miteinander. Wenn sich das Aggregat in einer Applikation mit
Kondensatoren zur Kompensation befindet und ein Fehler in einem der Kondensatoren auftritt, kann ein Spannungsunterschied
entstehen: Die Wicklungen fur diese Phase Uberhitzen und sind daher enormem Stress ausgesetzt. Um dies zu verhindern, kann
der Schutz gegen Spannungsasymmetrie eingestellt werden.

Die in Parameter 1511 angegebene Prozentzahl ist eine prozentuale Abweichung von der durchschnittlichen Spannung in den drei
Phasen. Die Berechnung des Vergleichs des Durchschnitts ist unten in einem Beispiel erlautert.

Beispiel: Phase L1 zu L2 ist 431 V, Phase L2 zu L3 ist 400 V und Phase L3 zu L1 ist 410 V. Die drei Spannungen miissen addiert
werden, um die Durchschnittsspannung zu berechnen: (431 + 400 + 410)/3 = 414 V. Jetzt wird die grof3te Spannungsdifferenz
abgezogen, in diesem Fall L1 zu L2: 431 - 414 = 17 V. Nun kann die gréte Spannungsabweichung in Prozent berechnet werden:
(17 /414) x 100 = 4.1 %.

Dies bedeutet, wenn Parameter 1511 auf 4.1 % eingestellt ist, dass ein Spannungsunterschied von 31 V in dieser Applikation
zulassig ist, bevor der Schutz gegen Spannungsasymmetrie aktiviert werden kann.

In diesem Beispiel wurden Phasen-Phasen-Messungen verwendet. Phase-Phase wird standardmafig verwendet, aber die
Messungen kdnnen auch phasenneutral sein, was im Parameter 1201 geandert werden kann. (Parameter 1201 wird spater
beschrieben).

INFO
@ Beachten Sie, dass bei Anderungen in Parameter 1201 andere Schutzfunktionen beeinflusst werden.

In Parameter 1512 kann der Timer eingestellt werden und in Parameter 1515 wird dieser Schutz aktiviert. In Parameter 1516 wird
die Fehlerklasse festgelegt. Es ist auch mdglich, zwei Relaisausgange zu aktivieren, wenn der Alarm auftritt. Die zwei
Relaisausgange kénnen in den Parametern 1513 und 1514 eingestellt werden.

4.6 Ubererregung

Wenn groRRe induktive Lasten verbunden werden, kann es zu einer Ubererregung des Generators kommen. Ubererregung kann die
Wicklungen des Generators iiberhitzen und im Laufe der Zeit einen Ausfall verursachen. Ubererregung kann auch entstehen, wenn
ein Generator rasch von induktiv zu kapazitiv wechselt oder in einer Applikation mit mehr als einem Generator, falls einer der
Erreger des Generators ausfallt. Um den Ubererregungsschutz korrekt einzustellen, ist das Bediendiagramm des Aggregats
heranzuziehen.

Ein beliebiges Bediendiagramm firr ein Aggregat ist unten abgebildet.
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Ein Beispiel ist angefiihrt, um die Einstellung zu erldutern.

Beispiel: Der Motor ist auf 2000 kW und die Lichtmaschine auf 2500 kVA ausgelegt. Der Motor reprasentiert die blaue gepunktete
Linie im Diagramm oben und die Lichtmaschine ist der ,dulRere Kreis“. Wenn der Schutz eingestellt wird, gilt es einen besonderen
Punkt zu beachten. Es ist der Punkt, an welchem sich die Kurven des Motors und der Lichtmaschine kreuzen und er ist mit einem
roten Pfeil im Bediendiagramm markiert. Es ist erforderlich, zu berechnen, wie viele kvar das Aggregat exportieren kann.

Q= V52— P? =v2500% — 2000° = 1500 kvar. Kvar wird verwendet, um einen Prozentsatz fir Parameter 1531 zu
berechnen. Der Prozentsatz wird wie folgt berechnet: kvar/kw = 1500/2000 = 75 %. Wenn Parameter 1531 auf 75 % eingestellt ist,
kann das Aggregat permanent 1500 kvar exportieren. Die Einstellung von 75 % reprasentiert die rote gepunktete Linie im
Bediendiagramm. Es ist moglich, einen Alarm einzustellen, wenn die Last die rote gepunktete Linie eine gewisse Zeit lang
Uberschreitet. Der Timer wird in Parameter 1532 eingestellt.

4.7 Art der Messungen

Der Schutz gegen asymmetrische Spannung kann beispielsweise als Phase-zu-Phase- oder phasenneutrale Messung eingestellt
werden. Diese Einstellungen beeinflussen auch andere Schutzfunktionen und Einstellungen der AGC. Es gibt drei Parameter,
welche die Art der Messungen in der AGC andern kénnen: 1201, 1202 und 1203.

In Parameter 1201 kann eingestellt werden, wie die Spannungsmessungen beispielsweise fiir den Spannungsschutz eines
Generators auszufiihren sind. Die Messung kann als Phase-zu-Phase oder phasenneutral eingestellt werden. Die
Standardeinstellung ist Phase-zu-Phase. Wenn dieser Parameter eingestellt wird, sollte beachtet werden, wie die Lasten innerhalb
der Applikation verbunden sind. Wenn viele der Lasten phasenneutral verbunden sind, sollte die Einstellung des Parameters 1201
auf phasenneutral lauten. Bei einer Generatoranlage werden es die Spannungsmessungen auf der Generatorenseite eines
Schalters sein und bei einem Netzteil die Spannungsmessungen auf der Netzeinspeisungsseite des Netzschalters.

Parameter 1201 beeinflusst:

1150, 1160 Generator-Uberspannungsschutz 1 und 2
1170, 1180, 1190 Generator-Unterspannungsschutz 1, 2 und 3
1510 Generatorschutz asymmetrische Spannung
1660, 1700 Zeitabhangige Netzunterspannung 1 und 2

(Gemessen an der Netzeinspeisungsseite des Netzschalters. Nur in Netzteilen)

Parameter 1202 ist ahnlich wie 1201. Auch dabei geht es um die Art der vorgenommenen Messungen. Aber dieser Parameter
bezieht sich auf die anderen Spannungsmessungen. Bei einer Generatoranlage werden es die Spannungsmessungen der
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Sammelschiene sein und bei einem Netzteil die Spannungsmessungen nach dem Netzschalter. Dieser Parameter kann ebenfalls
als Phase-zu-Phase oder phasenneutrale Messung eingestellt werden.

Parameter 1202 beeinflusst:

1270, 1280, 1290 Sammelschiene-Uberspannungsschutz 1 und 2

1300, 1310, 1320, 1330 Sammelschiene-Unterspannungsschutz 1, 2 und 3
1620 Sammelschienenschutz asymmetrische Spannung
1660, 1700 Zeitabhangige Sammelschiene-Unterspannung 1 und 2

(Gemessen an der Sammelschienenseite des Generatorschalters. Nur in Generatoranlagen)

7480, 7490 Durchschnittlicher Sammelschiene-Uberspannungsschutz 1 und 2

Parameter 1203 verweist auf die Spannungsmessung wie weiter oben in diesem Kapitel unter ,Stromasymmetrie“ beschrieben.

Parameter 1203 beeinflusst:

1500 Stromasymmetrie (1)
1710 Stromasymmetrie (2)
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5. Display und Menistruktur

5.1 Display und Meniistruktur

5.1.1 Displayeinheit
Die AGC verflgt Uber ein Vierzeilendisplay mit jeweils 25 Zeichen sowie eine Anzahl von Tasten, die unten angefiihrt sind.
5.1.2 Tastenfunktionen

Nachstehend werden die Tastenfunktionen des Displays erklart:

(OB ORI OO O}
punr-ine AGC 200
o N 5 éii .
o[ ]
S @@9 @0
S e °
2O

Zeigt die MeRwerte
Zeigt die Logs: Ereignis-, Alarm- und Batterieprotokolle

Zeigt die Systemeinstellungen
Zeigt das Service-Menu

o kN =

Die Pfeile werden zur Navigation in den Meniis und zum Verschieben der Ansichten verwendet. Auch zum Anderen der
Parametereinstellungen verwendet

Alarmtasten Verwendet, um die Liste der aktiven Alarme anzuzeigen

Diese Taste wird zum Verstummen des Horns verwendet

Die Taste ESC wird verwendet, um in Menus zurlickzugehen oder zum Beenden
TEST-Betriebsart ist aktiviert (siehe auch das vorherige Kapitel ,,Betriebsarten flir mehr Details)

> © © N o

0. Diese Taste wird zum Leuchtentest verwendet. Wenn sie gedriickt wird, blinken die LEDs in verschiedenen Farben. Zur Kontrolle
der einwandfreien Funktion der LEDs verwendet

11. Hand-Betriebsart ist aktiviert (siehe auch das vorherige Kapitel ,,Betriebsarten® fir mehr Details)

12. BLOCK-Betriebsart ist aktiviert (sieche auch das vorherige Kapitel ,,Betriebsarten” flir mehr Details)
13. Manuell-Betriebsart ist aktiviert (siehe auch das vorherige Kapitel ,,Betriebsarten” flir mehr Details)
14. Automatik-Betriebsart ist aktiviert (siehe auch das vorherige Kapitel ,,Betriebsarten® fir mehr Details)
15. Schalter AUS (in Hand und Manuell)

16. Schalter EIN (in Hand und Manuell)

17. Schalter AUS (in Hand und Manuell)

18. Schalter EIN (in Hand und Manuell)

19. Generatorschalter EIN/AUS in Betriebsart HAND und MANUELL.

20. Generatorschalter EIN/AUS in Betriebsart HAND und MANUELL.
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5.1.3 LED-Funktionen

Das Display verfligt tiber eine Reihe von LEDs. Die Farbe der LEDs ist griin oder rot oder - situationsbedingt - kombiniert. Anzeigen:

® ®

wut-ine AGC 200

T
@@
SRCIE

kL3

S

1. vier konfigurierbare LEDs. Diese kdnnen mit M-Logic konfiguriert werden

2. Zeigt an: Hilfsspannung eingeschaltet. Beim Flashen neuer Firmware ist die LED rot

w

Wenn diese LED blinkt, gibt es einen oder mehrere unquittierte(n) Alarm(e). Wenn es leuchtet, gibt es einen oder mehrere
unquittierte(n) Alarm(e)

Zeigt Betriebsart AUS an
Zeigt Betriebsart HAND an
Zeigt Betriebsart Manuell an
Zeigt Betriebsart AUTO an

Leuchtet griin , wenn Netzteil OK ist. Leuchtet rot, wenn Netzteil nicht OK ist.

© N o M

9. Leuchtet, wenn Schalter geschlossen ist

10. Leuchtet, wenn Schalter geschlossen ist

11. Leuchtet griin, wenn Spannung und Frequenz OK sind
12. Leuchtet griin, wenn Motor lauft

5.1.4 Menustruktur

Das Display stellt zwei Menlsysteme bereit, die ohne Passworteingabe benutzt werden kénnen:

Messwertmeniisystem

Das ist das fur den Bediener wichtigste Menusystem. 20 konfigurierbare Fenster kénnen Uber die Pfeiltasten angewahlt werden.
Einstellmenii (wird normalerweise nicht vom Betreiber benutzt)

Dieses Meni ist fur die Inbetriebnahme des Gerates. Auch kénnen hier vom Bediener Informationen abgerufen werden, die nicht im
Ansichtenmeni zur Verfiigung stehen.

Die Parametereinstellungen sind passwortgeschiitzt und konnen nur nach Eingabe des Passwortes geandert werden.
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5.1.5 Startfenster

Nach dem Einschalten der Betriebsspannung gelangt man automatisch in das Startfenster. Nach dem Einschalten der
Betriebsspannung gelangt man automatisch in die Startansicht und von da aus ganz leicht in die anderen MenUs. Die Startansicht
kann jederzeit durch dreimaliges Driicken der Taste erreicht werden.

INFO
@ Ereignisspeicher und Alarmliste erscheinen beim Einschalten, falls Alarme aktiv sind.

MAINS FAILURE

U-supply 241V

G 0.001 PF 0 kW
G 0 kVA 0 kVAr
Energy Total 0 kWh
Run Absolute 0 hrs

@ e @@

5.1.6 Ansichtenmenii

Die Ansichtenmenis (V1, V2 und V3) dienen dem alltaglichen Gebrauch durch den Bediener.

rMAINS FAILURE

U-supply 241V

G 0.001 PF 0 kW
G 0 kVA 0 kVAr
Energy Total 0 kWh
Run Absolute 0 hrs

PRO9

In den Ansichtsmenis werden verschiedene Messwerte angezeigt. Die Ansichten enthalten bis zu 20 verschiedene Fenster, die

Uber die Tasten & und Q? auf der rechten Seite des Displays ausgewahlt werden kénnen.

Erste Zeile: Statustexte und Messwerte
Zweite Zeile: Messwerte - abhangig vom Betriebszustand
Dritte Zeile: Messwerte - abhangig vom Betriebszustand

P Dbd -~

Vierte Zeile: Auswahl von Einstell- und Ansichtenment

5.1.7 Displaykontrast

Es ist moglich, den Kontrast des Displays im Paramentermeni 9150 einzustellen. Der Kontrast kann mit Werten von -10 bis +10
eingestellt werden. Dieses Merkmal kann ur Kompensation von Umgebungslicht verwendet werden.
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5.1.8 Text in der Statuszeile

BLOCK

LEERLAUFTEST

LASTPROBE

Vollprobe

LEERLAUFTEST ####.#min
LASTPROBE ###.#min

Vollprobe ###.#min

INSEL MAN

INSEL HALTBAUTOMATIK
BEREIT INSEL AUTOMATIK
INSEL AKTIV

NOTSTROM

NOTSTROM HALBAUTOMATIK
BEREIT NOTSTROM AUTOMATIK
NOTSTROM AKTIV

FESTLAST

Festlast HAND

BEREIT FESTLAST AUTO
FESTLAST AKTIV

SPITZENLAST

SPITZENLAST HALBAUTOMATIK
BEREIT SPITZENLAST AUTO
SPITZENLAST AKTIV
LASTUBERNAHME MANUELL
LASTUBERNAHME HALBAUTOMATIK

BEREIT LASTUBERNAHME
AUTOMATIK

LASTUBERNAHME AKTIV
NETZBEZUGSREGELUNG

NETZBEZUGSREGELUNG
JHALBAUTOMATIK

BEREIT NETZBEZUGSREGELUNG
AUTO

NETZBEZUGSREGELUNG AKTIV

DG ANLAUF BLOCKIERT

Gs EIN BLOCKIERT

SPRINKLERBETRIEB

Betriebsart Block ist aktiviert

Testbetrieb ist aktiviert

Testbetrieb aktiviert, Timer lauft

Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik
Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik
Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik
Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik
Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik

Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik

Aggregat lauft in Netzbezugsregelung

Generator gestoppt und aktive(r) Alarm(e) am
Generator

Generator lauft, Gs offen und aktiver Alarm ,GS-

Abwurf*

Der konfigurierbare Eingang ist aktiv
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ZUGRIFFSSPERRE

Gs-ABWURF EXTERN

Ns-ABWURF EXTERN

LEERLAUF

LEERLAUF ### #min
KOMPENSATIONSFREQ.
Batt.-Test ##.#V ##ts
ENTLASTEN

START AGGR IN ###s
STOPP AGGR IN ###s
STARTVORBEREITUNG
ANLASSERRELAIS EIN

ANLASSERRELAIS AUS

NETZFEHLER

NETZFEHLER IN ###s

NETZWIEDERKEHR U ####s

NETZWIEDERKEHR f ####s

Hz/V OK IN ###s
NACHLAUFZEIT ##H#s
AGGREGAT STOPPEN

EXT. Stop Timer ###s
SPRACHPROGRAMMIERUNG

--=XX >00<

ZU LANGSAM 00<----------—-—-—-

___________ > 00 ZU SCHNELL

Der konfigurierbare Eingang ist aktiviert und der
Bediener versucht, eine der gesperrten Tasten zu
verwenden

Der Schalter wurde durch externe Gerate
ausgeldst

Der Schalter wurde durch externe Gerate
ausgelost

Die Leerlauffunktion ist aktiv. Das Aggregat wird
erst gestoppt, wenn ein Timer abgelaufen ist

Der Timer in der Leerlauffunktion ist aktiv
Die Kompensationsfrequenz ist aktiv

Batterietest aktiviert

Herunterfahren der Last des Aggregates, um den
Schalter zu 6ffnen

Der Startpunkt der Aggregate ist Uberschritten
Der Stopppunkt der Aggregate ist Uiberschritten
Das Startvorbereitungsrelais ist aktiv

Das Anlasserrelais ist aktiviert

Das Anlasserrelais wurde wahrend des
Startvorgangs deaktiviert

Netzfehler und Netzfehler-Timer ist abgelaufen

Netzfrequenz- und/oder Netzspannungsmesswert
sind auf3erhalb der Limits

Die Netzspannung ist wieder innerhalb der Limits

Die Netzfrequenz ist wieder innerhalb der Limits
Spannung und Frequenz am Aggregat sind in
Ordnung

Nachlaufphase ist aktiviert

Diese Information wird eingeblendet, wenn die
Nachlaufzeit beendet ist

Sprachdatei wird geschrieben (liber USW)

Der Generator synchronisiert

Generator 1auft wahrend der Synchronisierung zu
langsam

Generator 1auft wahrend der Synchronisierung zu
schnell
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Bei einem externen Ausldsen
erfolgt ein Eintrag im
Ereignisprotokoll

Bei einem externen Ausldsen
erfolgt ein Eintrag im
Ereignisprotokoll

Die Frequenz wird nicht auf den
Nennwert geregelt.

Der Timer zeigt die
Netzausfallverzégerung. Texte in
AGC-MAINS

Der Timer zeigt die
Verzégerungszeit

Der Timer zeigt die
Verzégerungszeit

Ist der Timer abgelaufen, ist der
GS freigegeben

XX“ zeigt den Phasenwinkel
wahrend der Synchronisation.
Uberlagert ,xx* ,00, so ist der
Generator synchron.
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EXT. STARTBEFEHL

Auswahl Anlagenbetriebsarten

QUICK-SETUP-FEHLER
VERBINDE CAN

ADAPT LAUFT

SETUP LAUFT

SETUP KOMPLETT

ENTFERNE PM-CANBus

RAMPE ZU ##HHH#KW

ENTLASTUNG ZU #HHHE#KW

UNERWARTETER GB AUF DER Positionsfehler) ein weiterer Generatorschalter

SAMMELSCHIENE

AUFWARMRAMPE

Die Netzspannung kann in dieser

Ein geplanter Notstrombetrieb ist aktiv Zeit in Ordnung sein

Power Management wurde deaktiviert und keine

andere Betriebsart gewahlt Option G5 ist Voraussetzung

Quick-Setup der Applikation war nicht erfolgreich
Verbindung zum PM-CANBus

Die AGC 200 empfangt die Applikation, an die sie
angeschlossen wurde

Die neue AGC-GER wurde der bereits
existierenden Applikation hinzugefligt

Die neue AGC-GER wurde erfolgreich
eingebunden

Verbindung zum PM-CANBus entfernen

Die Leistungsrampe erfolgt in Stufen, der Endwert
der nachsten Stufe wird angezeigt

Zeigt den Entlastungswert an

Dies weist darauf hin, dass andere
Schalter auf der Sammelschiene
durch einen Positionsfehler auf
einem oder mehreren Gs nicht
geschlossen werden kdnnen.

Auf der Sammelschiene wird (durch einen Gs-

geschlossen, wahrend an der Sammelschiene
keine Spannung anliegt

Die verfligbare Leistung wird
begrenzt, bis die vordefinierte
Temperatur erreicht ist oder wenn
der Eingang, der die
Aufwarmrampe aktiviert hat, auf
niedrig gesetzt ist.

Aufwarmrampe ist aktiv

5.1.9 Texte, die nur im Power Management verwendet werden (nur AGC 24x-Varianten)

BLACKOUT MOGLICH

EINHEIT STANDBY

ENTLASTE SKS XX

SKS XX TEILE SEKT
SYNCHRONISIERE KS XX
SYNCHRONISIERE Ns XX
SYNCHRONISIERE SKS XX

ENTLASTE Ks XX

EINHEIT STANDBY

Generator Einheit

CANBus Fehler in einer Power Management Anwendung
angezeigt.

Wenn redundante Mains/Netz Einheit Gerate vorhanden sind,
wird diese Meldung am redundanten Gerat angezeigt.

Asymmetrische Lastverteilung der Aggregate, um SKS XX zu
entlasten und die Sektion zu teilen

SKS ## teilt zwei Sektionen in einer Applikation
Ks XX wird gerade synchronisiert

Ns XX wird gerade synchronisiert

SKS XX wird gerade synchronisiert

Zeigt an, dass ein Kuppelschalter in Betriebsart Halbautomatik
entlastet wird.

Netzgerat

Wenn redundante Mains/Netz Einheit Gerate vorhanden sind,
wird diese Meldung am redundanten Gerat angezeigt.
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Ks ABWURF EXTERN

Schalter wurde extern geschaltet/ausgeldst

SKS einheit

Es erfolgt ein Eintrag im
Ereignisspeicher

TEILE SEKTION

BEREIT AUTO Abwurf-Alarm)

Eine SKS Einheit teilt zwei Sektionen in einer Applikation.

AGC SKS in Auto und bereit fur Schalthandlungen (kein SKS-

Betriebsart Halbautomatik AGC SKS ist in Halbautomatikbetrieb geschaltet

AGC-GER SKS in AUTO und nicht bereit fur Schalthandlungen

AUTOBETRIEB
SCHLIESSEN BLOCKIERT

SKS ABWURF EXTERN

SENDE APPL #

EMPFANGE APPLIKATION #
SENDUNG VOLLSTAND
EMPFANG VOLLSTAND
SENDUNG ABBRUCH
EMPFANG FEHLER

(SKS-Abwurf-Alarm ausgelost)

Letzter offener SKS in einem Ringsystem
Schalter wurde extern geschaltet/ausgeldst

Alle Gerate

Eine Applikation wird Giber den CANBus gesendet

Die AGC 200 empféangt eine Applikation
Ubertragung der Applikation war erfolgreich
Applikation wurde erfolgreich empfangen
Ubertragung wurde abgebrochen

Applikation wurde nicht korrekt empfangen.

5.1.10 Verfiigbare Displayanzeigen

Konfiguration Displayzeile

Es erfolgt ein Eintrag im
Ereignisspeicher

Ubertragt eine der vier
Applikationen von einer AGC zu
allen anderen AGCs in einem
Power-Management-System

Fiir Generator

G f-L1 Frequenz L1 (Hz)

G f-L2 Frequenz L2 (Hz)

G f-L3 Frequenz L3 (Hz)

G P (kW)

G Q (kvar)

G S (kVA)

Leistungsfaktor

Spannungswinkel zwischen L1-L2 (Grad)
Spannungswinkel zwischen L2-L3 (Grad)
Spannungswinkel zwischen L3-L1 (Grad)
Ss U-L1N

Ss U-L2N

Ss U-L3N

Ss U-L1L2

Ss U-L2L3
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Fiir Ss/Netz

N f-L1 Frequenz L1 (Hz)

N f-L2 Frequenz L2 (Hz)

N f-L3 Frequenz L3 (Hz)

N P (kW)

N Q (kvar)

N S (kVA)

Leistungsfaktor

Spannungswinkel zwischen L1-L2 (Grad)
Spannungswinkel zwischen L2-L3 (Grad)
Spannungswinkel zwischen L3-L1 (Grad)
Ss U-L1N

Ss U-L2N

Ss U-L3N

Ss U-L1L2

Ss U-L2L3
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Konfiguration Displayzeile

Ss U-L3L1

Ss U-Max

Ss U-Min

Ss f-L1

Ss Winkel L1L2 -180°

Ss G Winkel -180°

U Versorgung (V DC)
Energiezahler, gesamt (kWh)
Energiezahler, Tag (kWh)
Energiezahler, Woche (kWh)
Energiezahler, Monat (kWh)
G U-L1N (U L1-N)

G U-L2N (U L2-N)

G U-L3N (U L3-N)

G U-L1L2 (U L1-L2)

G U-L2L3 (Spannung L2-L3)
G U-L3L1 (Spannung L3-L1)
G U-Max (Spannung max.)
G U-Min (Spannung min.)

G |-L1 (Strom L1)

G I-L2 (Strom L2)

G I-L3 (Strom L3)
Betriebstunden (absolute)
Betriebstunden (relative)
Nachste Prioritat
Betriebsstunden Sprinkler
Netzleistung A102
Schaltspiele Gs
Startversuche

Startversuche Standard
Startversuche doppelt

P verfligbar

P Netz

P Aggregate gesamt
Schaltspiele Ns
Wartungstimer 1
Wartungstimer 2

MPU

Multieingang 46
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Ss U-L3L1

Ss U-Max

Ss U-Min

Ss f-L1

Ss Winkel L1L2 -180°

Ss N Winkel -180°

U Versorgung (V DC)
Energiezahler, gesamt (kWh)
Energiezahler, Tag (kWh)
Energiezahler, Woche (kWh)
Energiezahler, Monat (kWh)
N U-L1N (U L1-N)

N U-L2N (U L2-N)

N U-L3N (U L3-N)

N U-L1L2 (U L1-L2)

N U-L2L3 (Spannung L2-L3)
N U-L3L1 (Spannung L3-L1)
N U-Max (Spannung max.)
N U-Min (Spannung min.)

N I-L1 (Strom L1)

N I-L2 (Strom L2)

N I-L3 (Strom L3)

P Ks A105 (Leistung lber Kuppelschalter)

Schaltspiele Ks

P verfligbar

P Netz

P Aggregate gesamt
Schaltspiele Ns

Multieingang 46
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Konfiguration Displayzeile

Multieingang 47
Multieingang 48
Konfiguration Displayzeile
Fiir Generator

Coso

Coso (Spannung)
Leistungssollwert (aktuell)
Leistungssollwert

Lufter A Prioritat und Stunden
Lufter B Prioritat und Stunden
Lufter C Prioritat und Stunden
Lufter D Prioritat und Stunden
Parameter-ID

Reglertyp Drehzahlregler
Reglertyp Spannungsregler
MK-Messwerte

Externe analoge Anzeige

Beispiel zum Menuaufbau

Multieingang 47
Multieingang 48

Fiir Ss/Netz

P-Kuppelschalter

Leistungssollwert

‘ MAINS FAILURE
Event log

Alarm log
Battery test log

MAINS FAILURE
U-supply
G
G
AGC 200

241V
0 kw
0 kVAr

0.001 PF
0 kVA

MAINS FAILURE
Setup menu

1000 Protection
2000 Synchronisation
2500 Regulation

Press

2010-01-06  08:59:08

3000 Binary input

press @l press @l

Press @l

MAINS FAILURE MAINS FAILURE

P 0 kW 0% MAINS FAILURE

Q 0 kVAr 0% Wed Jan 06 13:36:23
S 0 kVA 0%

AGC 200 MB OFF

Wed Jan 06 13:36:23

2010-01-06  08:59:08

MAINS FAILURE

Setup menu

1000 G -P> 1
1010 G -P> 2
1030 G 1> 1
1040 G 1> 2

The scrollbar
indicates that more
readings are

available below
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MAINS FAILURE

1010 G -P> 1
Setpoint : 9.0 %
Timer : 102 s

Output A : Not used
Output B : Not used
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5.1.11 Ubersicht Betriebsarten

Im Gerat gibt es vier Betriebsarten und den Block-Modus. Die Betriebsarten werden direkt Gber Drucktasten in der unteren rechten
Ecke der Geratefront ausgewahilt.

Auto

Im Automatikbetrieb werden alle Schalthandlungen automatisch ausgefihrt, d.h. der Anlagenbediener kann manuell keinen Einfluss
auf den Anlagenbetrieb nehmen.

Halbautomatik

In dieser Betriebsart ist der Anlagenbediener fiir alle Schalthandlungen zustandig. Dies kann Uber das Display, Gber Digitaleingange
oder Uber Modbus-Befehle betrieben werden. Wird das Aggregat in dieser Betriebsart gestartet, lauft es auf den Nennwerten.

Test
Die Testsequenz beginnt, wenn der Testmodus ausgewahlt ist.
Manuell

Wenn die manuelle Betriebsart ausgewahlt ist, kdnnen die bindren Erhdhungs-/Absenkungseingéange (falls konfiguriert) sowie die
Start- und Stopptasten verwendet werden. Wird das Aggregat in dieser Betriebsart gestartet, Iauft es ohne nachtragliche Regelung.

AUS:

Ist AUS gewahlt, kann das Gerat keine Sequenzen, wie z. B. die Startsequenz, ausfiihren.

INFO
@ Die Betriebsart ,AUS" ist zur bewussten Stillsetzung der Anlage und muss bei Wartungs- und Reparaturarbeiten eingestellt
werden.

5.1.12 Passwort
Die AGC-4-GER stellt drei Passwortebenen zur Verfligung. Die Einstellung wird Giber die USW vorgenommen.

Verfligbare Passwortebenen:

Customer Service Master
Customer 2000 X
Service 2001 X
Master 2002 X X X

Ein Parameter kann nur mit der zugehorigen (oder héheren) Zugangsberechtigung gedndert werden. Die Einstellungen sind jedoch
einsehbar.

Jeder Parameter durch ein Passwort geschiitzt werden. Dies erfolgt iiber die USW. Offnen Sie den Parameter und wéhlen Sie die
Passwortebene aus.
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Parameter "G -P= 1" {Channel 1000}

Setpoint :
-5 %
-50 | 0
Timer : 10 sec
0.1 = 1000
Fail ¢lass : |Trip of GB b |
Output A : | Output v|
Output B : | utput 0 V|
Password level : Customer b |
Master
Service
Enabilz Customer o
High &lzrm
Irrverse propartional Time elapsed : 0 sec (1§ %)
Cable supervision { :
0 sec 10 zec
[] &uto acknowledge
|Inhih'rts... v |
| wiite || ok || cence

Die Passwortebene kann auch im Parameterfenster unter ,Password level’ geandert werden.

|Enabled  |High slarm |Failclass

QIMEr] |

. s Master ' Trip GA

= = o ’/*: Service | Warning

3 __,,f"" LiEtamer Trip B

0 ] Customer Trip GB

, 0 7 Customer Trip B
! —

5.1.13 Parameterzugriff

Um Zugriff auf die Parameter zu erhalten, muss ein Passwort eingegeben werden.

= mER

a-

o —————

Master lewvel

Service level

Customer level

i i iu

Die Parameter kdnnen nur Uber ein Passwort gedffnet werden.
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INFO
Das Customer-Passwort kann in Parameter 9116 geandert werden. Das Service-Passwort wird in Parameter 9117

geandert. Das Master-Passwort kann in Parameter 9118 geéndert werden.

INFO
Wir empfehlen lhnen, die Werkseinstellung der Passworter zu andern, um einen unberechtigten Zugriff auf die Parameter

zu verhindern.

INFO
Das Passwort einer héheren Ebene kann nicht geandert werden.

© 0 O
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6. PID-Regler

6.1 PID-Regler
6.1.1 PID-Regler

Far die AGC-4-GER werden PID-Regler verwendet. Sie bestehen aus Proportional-, Integral- und Differentialkomponenten. Der
PID-Regler gleicht die Regelabweichung aus und ist leicht einzustellen.

INFO
@ Siehe hierzu 'General Guidelines for Commissioning'.

6.1.2 Regler

Es gibt drei Regler fiir die Drehzahl und, wenn Option D1 vorhanden ist, auch drei Regler fiir die Generatorspannung. Auflerdem
gibt es zwei Regler fur die Synchronisation.

T

Frequenz Frequenzregelung

Leistung X Leistungsregelung

P Lastverteilung X Wirklastverteilung

Spannung (Option D1) X Spannungsregelung

var X Cos@-Regelung

Q Lastverteilung X Blindlastverteilungsregelung

Sync X Frequenzregelung bei der Synchronisierung

Phase X Frequenzregelung bei statischer Synchronisierung, wenn die Frequenzen beinahe

gleich sind

Die Tabelle zeigt, wann welcher Regler aktiv ist und eingestellt werden kann. Ein Regler sollte nur dann eingestellt werden, wenn er
auch aktiv ist.

Frequenz Leistung PLS Spannung VAr QLS
GS OFFEN

GB

GB
G oo

X X

GB

*—o
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GS GESCHLOSSEN

EINZELAGGREGAT MIT NETZANSCHLUSS

X X
X X
X X
ENTLASTUNG
X X
X X
X X
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SCHALTBILD
GB
GB
*—o
GB
*—o
GB MB
GB MB
GB MB
GB
GB
*—o
GB
*—o
GB MB
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Drehzahlregler m SCHALTBILD

Freq. Leist PLS Sync Phase Volt VAr QLs
SYNCHRONISIERUNG

Dynamische Synchronisation
GB

X X G P

Statische Synchronisation
GB

G

6.1.3 Prinzipschaltbild

Die Zeichnung zeigt das Prinzip des PID-Reglers.

. P-part I-part ot
Set point ——f > : Output
- (Kp) (Ti) +
_| D-part
(Td)

PID(s)=[§n-(1+ ,1 +Td-sj

Ti-s

Y

Wie in Zeichnung und Formel dargestellt, gibt jeder Regler (P, | und D) ein Ausgangssignal welches zum Gesamtreglerausgang
aufsummiert wird.

Die einstellbaren Werte in der AGC 200 sind:

Kp: Die Verstarkung fur den P-Anteil
Ti: Die Integralreaktionszeit fur den |-Anteil
Td: Die Differentialaktionszeit fir den D-Anteil

Die Funktion jedes Anteils wird spater beschrieben.

6.1.4 Proportionalregler

Wenn eine Regelabweichung auftritt, zeigt die P-Komponente eine sofortige Anderung des Ausgangs. Die GréRe der Anderung
bestimmt Kp.

Das Zeichnung zeigt, wie der P-Ausgang von der Kp-Einstellung abhzngt. Die Anderung des Ausgangs wird verdoppelt, wenn sich
die Regelabweichung verdoppelt.
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P regulator

100 4% 2%

80

2 1%
- 60

=]

[=X

g

=

O 40

0.5%
0+ T T T T T T
0 10 20 30 40 50 60

Kp

Drehzahlbereich

Bedingt durch die vorher beschriebene Charakteristik wird dringend empfohlen, den vollen Reglerausgangsbereich zu nutzen, um
eine instabile Regelung zu vermeiden. Ist der Ausgangsbereich zu klein, erzeugt eine kleine Regelabweichung eine
unverhaltnismafig groRe Ausgangsanderung. Der Regler ist instabil, siehe Darstellung.

ke 1% regulation
A deviation
kp
t t t t » mA

Eine Regelabweichung von 1% tritt ein. Mit dem eingestellten Kp ergibt sich bei dieser Regel-abweichung eine Ausgangsanderung
von 20%. Die Tabelle zeigt, dal® sich der Ausgang der AGC 200 relativ oft andert, wenn der Regelbereich klein ist.

Max. Drehzahlbereich | Ausgangséanderung _ Ausgangsanderung in % des max. Drehzahlbereichs

50% 20% 20/50*100% 40
100% 20% 20/100*100% 20

Dynamischer Regelbereich

Die Zeichnung zeigt den dynamischen Regelbereich bei verschiedenen Kp-Einstellungen. Der dynamische Bereich wird kleiner, je
gréRer Kp eingestellt ist.
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Dynamic regulation band

100
Kp=50

Kp=10

75

Kp=1
Frequency . . —5 T T T |

T T
[Hz] 44 45 46 47 48 49 50\\51 52 53 54
_25,

-50 |

-754

-100 -
Output [%]

Integralregler

Die Hauptfunktion dieses Reglers ist es, den Offset auszuregeln. Die Integralzeit ist definiert als die Zeit, die der Integralregler fir
das Replizieren der momentanen Anderung durch den Proportionalanteil benétigt.

In der Zeichnung erzeugt der Proportionalregler eine Anderung von 10%. Die Integralzeit wird gemessen, wenn der Ausgang 2x10%
= 20%mA erreicht.

Integral action time, Ti

6

5 Ti=10s Tiz20s

4
mA 3

2

1

0 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ;

0 5 10 15 20 25 30 35
sec

Der Ausgang erreicht seinen Wert mit Einstellung 10 s doppelt so schnell wie mit Einstellung 20 s.

Die Integralgeschwindigkeit steigt, wenn die Integralzeit sinkt. Eine kleinere Zeiteinstellung ergibt eine schnellere Regelung.

INFO
@ Die Einstellung Ti = 0 bedeutet I-Regler ausgeschaltet.

INFO
@ Die Integralzeit darf nicht zu klein eingestellt werden. Dies fiihrt zu einer instabilen Regelung wie ein zu grof3er Kp.

Differentialregler
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Der Zweck des D-Reglers ist es, die Regelung zu stabilisieren. Es ist mdglich einen héheren Kp (Verstarkung) und eine niedrigere
Integralzeit Ti einzustellen. Dies macht die Gesamtregelung viel schneller.

In den meisten Fallen wird der D-Regler nicht bendtigt; fiir eine sehr prazise Regelung, zum Beispiel statische Synchronisation,
kann er sehr nitzlich sein.

D =Td xkp <2<
dt

Formel fir den D-Regler:
D = Reglerausgang

Kp = Verstarkung

de/dt = Abweichungsgeschwindigkeit (wie schnell ist die Regelabweichung)
de/dt = Abweichungsgeschwindigkeit (wie schnell ist die Regelabweichung)

Beispiel: Kp =1

D-regulator

5 Deviation 2

D-output 2, Td=1s

2 Deviation 1

D-output 2, Td=0.5 s
D-output 1, Td=0.5s

Output/deviation
N

0 . . . .
0 0.5 1 15 2 25
Time [s]

Deviation 1: Eine Abweichung mit Steigung 1
Deviation 2: Eine Abweichung mit Steigung 2.5 (2.5-fach gréRer als Deviation 1)
D output 1, Td=0,5 s: Ausgang des D-Reglers mit Td=0,5s, die Abweichung entspricht Deviation 1.
D-Ausgang 2, Td=0.5 s: Ausgang des D-Reglers mit Td=0.5 s und Abweichung 2.
D-Ausgang 2, Td=1 s: Ausgang des D-Reglers mit Td=1 s, die Abweichung entspricht Deviation 2.

Das Beispiel zeigt: Je groRer die Abweichung und je grofRer Td, desto groRer wird der Ausgang des D-Reglers. Da der D-Regler auf
den Einbruch der Regelabweichung reagiert, bedeutet das auch, daR bei keiner Anderung der Ausgang 0 ist.

INFO
Bei Inbetriebnahme bitte beachten: Kp hat Einflull auf den D-Regler-Ausgang.

Die Einstellung Td = 0 bedeutet D-Regler ausgeschaltet.

®
o
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INFO
@ Die Differentialzeit darf nicht zu hoch eingestellt werden. Dies fiihrt zu einer instabilen Regelung wie ein zu grof3er Kp.

6.1.5 Lastverteilungsregler /Blindlastverteilungsregler

Der (Blind-)Lastverteilungsregler wird immer dann genutzt, wenn (Blind-)Lastverteilung geschehen soll Die Lastverteilungsregler
sind PID-Regler wie die anderen Regler im System. Er regelt Frequenz und Leistung (Wirklastverteilung), sowie Spannung und
Blindleistung (Blindlastverteilung).

Lastverteilungsregler

Die Einstellung des Reglers erfolgt in Parameter 2540 (Analog) oder 2590 (Relais).
Blindlastverteilungsregler

Die Einstellung des Reglers erfolgt in Parameter 2660 (analog) oder 2700 (Relais).
Generell:

Der Hauptzweck des PID-Reglers ist immer die Frequenz/Spannungsregelung. Die Frequenz/Spannung in einem
Lastverteilungssystem ist genauso variabel wie die Leistung/Blindleistung eines einzelnen Aggregates. Da das
Lastverteilungssystem auch Leistungs/Blindleistungsregelung benétigt, kann der Regler vom Leistungs-/Blindleistungsregler
beeinfluRt werden. Hierfir wird der sogenannte Wichtungsfaktor genutzt (PweigHT/QwEiGHT)-

Die Regelabweichung vom Leistungsregler kann somit einen kleinen oder einen grofen Einflu auf den PID-Regler haben. Eine
Einstellung auf 0% bedeutet: Der Leistungsregler ist ausgeschaltet. Eine Einstellung auf 100% bedeutet: Der Leistungsregler wird
nicht begrenzt vom Wichtungsfaktor. Jede Einstellung von 0-100% ist moglich.

Der Unterschied zwischen niedriger und hoher Wichtungseinstellung ist die Ausregelgeschwindigkeit einer
(Blind-)Leistungsabweichung. So muR bei einer kompakten Lastverteilung die Wichtung héher eingestellt werden als bei einer
einfachen Lastverteilung.

Ein zu erwartender Nachteil bei zu hohem Wichtungsfaktor ist eine instabile Regelung, wenn gleichzeitig (Blind-)Leistung-/
Frequenz- und Spannungsabweichung ausgeregelt werden missen. Um dies zu vermeiden, kann der Wichtungsfaktor oder der
Parameter des Frequenz-/Spannungsreglers herabgesetzt werden.

6.1.6 Synchronisierungsregler

Der Synchronregler der AGC wird immer verwendet, wenn die Synchronisation aktiviert ist. Nach der Synchronisation wird auf
anderen relevanten Regler umgeschaltet. Das kann zum Beispiel der Lastverteilungsregler sein. Die Einstellungen hierzu erfolgen in
Parameter 2050. Fir die Synchronisierung der Spannung werden die Einstellungen aus Parameter 2640 verwendet.

Dynamische Synchronisierung

Wenn die dynamische Synchronisation ausgewahlt wurde, ist der Synchronregler (2050) wahrend der Synchronisation aktiv. Ein
Vorteil der dynamischen Synchronisation ist die kurze Synchronisationszeit. Um die Geschwindigkeit der Synchronisation zu
erhohen, wird das Aggregat zwischen zwei Synchronpunkten beschleunigt. Normalerweise ergibt eine Schlupffrequenz von 0,1 Hz
alle 10 s einen Synchronpunkt, mit diesem System wird dieser Abstand verkirzt.

Statische Synchronisierung

Nach dem Start der Synchronisation ist zunachst der Synchronregler (2050) aktiv und die Generatorfrequenz wird in Richtung des
Wertes der Sammelschienen-/Netzfrequenz geregelt. Der Phasenregler setzt ein, wenn die Frequenzabweichung so klein ist, daf3
der Phasenwinkel geregelt werden kann. Der Phasenregler wird in Parameter 2070 eingestellt.
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6.1.7 Uberwachung mit Relais

Wenn die Relaisausgénge zur Uberwachung eingesetzt werden, erfolgt die Regelung wie folgt:

Regulator
output
A
45Hz 50Hz 55Hz > Hz
Fix up signal Up pulse No reg. Down pulse Fix down signal
> < > < > < > <

Die Relaisregelung kann in funf Schritte unterteilt werden.

D e

Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-rauf-Relais ist jedoch durch die hohe

1 Statischer Bereich Dauersignal rauf Regelabweichung im Dauerbetrieb.

Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-rauf-Relais pulst zur Eliminierung der

2 Dynamischer Bereich Anstieg Impuls Regelabweichung.

In diesem Bereich findet keine Regelung statt. Damit wird die Standzeit der Relais
3 Totzone Keine Regelung erhoht. Die Regelung akzeptiert eine voreingestellte Totzone, um die Lebensdauer
des Relais zu erhdhen.

Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-runter-Relais pulst zur Eliminierung der

4 Dynamischer Bereich Abfall Impuls Regelabweichung,

Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-runter-Relais ist jedoch durch die hohe

5 Statischer Bereich Dauersignal runter Regelabweichung im Dauerbetrieb.

Wie in der Zeichnung dargestellt, sind die Relais im Dauerbetrieb, wenn eine grolRe Regelabweichung vorliegt. Die Relais takten,
wenn sie naher am Sollwert liegen. Im dynamischen Bereich werden die Impulse immer kirzer, je naher man dem Sollwert kommt.
Kurz vor der Totzone sind die Impulse am kirzesten. Dies ist die 'DZR-/SPR-Min.-Ein-Zeit'. Der langste Impuls tritt am Ende des
dynamischen Bereiches (45Hz im oberen Beispiel) auf.

Relaiseinstellungen

Die Zeiteinstellung fiir die Reglerrelais erfolgt unter 'Steuerungseinstellungen Regler'. Es kdnnen die Mindesteinschaltzeit und die
Periodenzeit eingestellt werden. Siehe Abbildung.

Periodenzeit Impulslange + Impulspause Die Zeit zwischen zwei Relaisimpulsen.

EIN-Zeit Mindestimpulslange Minimale Impulslange. Das Relais ist niemals kirzer angezogen.
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Wie in der Zeichnung dargestellt, hdngt die Ladnge des Impulses von der aktuellen Regelabweichung ab. Ist die Regelabweichung

grof3, ist der Impuls lang (oder ein Dauersignal). Ist die Regelabweichung klein, ist der Impuls kurz.

Relay ON
A
PERIOD PERIOD PERIOD PERIOD PERIOD
ON ON ON @
[ [ [
. HIGH <DEVIATION> Low _
< >
Signallange

P t [sec]

Die Signallange wird bezogen auf die Periodenzeit berechnet. In der Zeichnung wird der Effekt auf den P-Regler dargestelit.

P regulator

100

4%

2%

80

60

1%

Output (%)

40

20

0.5%

30

Kp

40

50

60

In diesem Beispiel haben wir eine Regelabweichung von 2% und einen eingestellten Kp = 20. Der berechnete Ausgangswert der

AGC-4-GER ist 40%. Nun kann die Impulslédnge bei einer Periodenzeit = 2500 ms berechnet werden:

epeviarion /100 * treriop

40 /100 *2500 =1000 ms

Die Periodenzeit kann niemals kiirzer als die Min.-Ein-Zeit sein.

Reglerfehler

Der Reglerfehler fiir DZR/SPR unter Menii 2560/2680 erscheint, wenn die Regelung aktiviert ist, der Sollwert aber nicht erreicht

werden kann.

Der Alarm erscheint, sobald der Sollwert Uberschritten wurde. Die Berechnung erfolgt in %.

Beispiel:

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Seite 92 von 344



UIST =400V AC
USOLL =440V AC
Differenz in Prozent: (440-400)/440*100 = 9.1%

Ist die Grenzwerteinstellung kleiner als 9.1%, wird ein Alarm angezeigt.

INFO
@ Die Einstellung 100% als Grenzwert schaltet den Alarm ab.
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7. Synchronisation

7.1 Synchronisation

Die AGC-4-GER kann den Generator und den Netzschalter (wenn installiert) synchronisieren. Zur Verfligung stehen das statische
Synchronisationsprinzip oder das dynamische (Werkseinstellung). Dieses Kapitel beschreibt die Prinzipien der
Synchronisationsfunktionen und deren Einstellung.

INFO
@ Im folgenden Text ist mit dem Begriff Synchronisation 'Synchronisieren und Schlieen des synchronisierten Schalters'
gemeint.

7.2 Dynamische Synchronisation

Bei der dynamischen Synchronisation lauft das zu synchronisierende Aggregat mit einer leicht abweichenden Drehzahl zum
Generator auf der Netzseite. Diese Drehzahldifferenz ist die Schlupffrequenz. Typischerweise lauft das synchronisierende Aggregat
mit einer positiven Schlupffrequenz. Das bedeutet, dass es mit einer héheren Drehzahl l14uft als der Generator auf der Netzseite.
Ziel dieser héheren Drehzahl ist es, Riickleistung in das Aggregat zu umgehen.

Das dynamische Prinzip ist nachfolgend dargestellt:.

Synchronisation principle — dynamic synchronisation

LOAD «

Speed: T @999999 T @EEEEEE Speed:
——— ———

1503 RPM < | 10000000 < | (0000000 1500 RPM
50.1 Hertz g 0] g ] 50.00 Hertz
I I I o I
( ) ( )
Synchronising generator Generator on load

LY L — LY
L2 L2 L3 L3 L1 L1 L1 L1 L1
L1 < Y > »L1 ‘/K‘ ‘/KA ‘/‘k ‘/KA A
L1 L3 L2 | L3 L2 L3 L2 L3 L2 L3 L2
L3 L2

Angle i
L1gen/L1ous

[deg] ] \
A c—ﬂ Synchronised ‘=

180°

90°

0s 25s 50s 75s

Im vorangegangenen Beispiel lauft das synchronisierende Aggregat mit 1503 UpM ~ 50.1 Hz. Der Generator mit Last lauft mit 1500
UpM ~ 50.0 Hz. Das gibt dem synchronisierenden Aggregat eine positive Schlupffrequenz von 0.1 Hz.

Zweck der Synchronisierung ist es, den Phasenwinkelunterschied zwischen den beiden rotierenden Systemen (das
Dreiphasensystem des Generators und das Dreiphasensystem des Netzes) zu senken. (das Dreiphasensystem des Generators und
das Dreiphasensystem des Netzes). In der Zeichnung zeigt Phase L1 der Sammelschiene immer auf 12 Uhr, wahrend Phase L1
des synchronisierenden Aggregates, aufgrund der Schlupffrequenz, in unterschiedliche Richtungen zeigt.

INFO
@ Selbstverstandlich rotieren beide Dreiphasensysteme. Zu Darstellungszwecken aber werden die Vektoren fir den
Generator mit Last als nicht rotierend gezeigt, da nur die Slipfrequenz relevant ist, zu kalkulieren, wann der
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Synchronisationsimpuls abgesetzt werden soll. Dies ist deshalb der Fall, da wir nur an der Slipfrequenz interessiert sind,
um zu kalkulieren, wann der Synchronisationsimpuls abgesetzt werden soll.

Lauft der Generator im Vergleich zur Sammelschiene mit einer positiven Schlupffrequenz von 0.1 Hz, sind die beiden Systeme alle
10 Sekunden synchron.

1
mr= —————— =1
301500

INFO
@ Siehe hierzu auch das Kapitel ,,PID- und Synchronregler*.

Die vorangegangene Abbildung zeigt eine kleiner werdende Differenz (eventuell bis 0) im Phasenwinkel, zwischen dem
synchronisierenden Aggregat und dem Netz. Dann ist das Aggregat zum Netz synchronisiert und der Schalter wird geschlossen.

Osec

7.2.1 Schalter-EIN-Befehl

Die AGC-4-GER errechnet stets, wann der Schalter geschlossen werden soll, um eine bestmdgliche Synchronisation zu erzielen.
Das heil}t, dass das Signal zum SchlieRen des Schalters vor der Synchronisation erteilt wird. (Phase L1 steht genau auf 12 Uhr).

Der Schalter-EIN-Befehl wird abhangig von der Schaltereigenzeit und der Schlupffrequenz (Reaktionszeit des Schalters ist 250 ms
und die Schlupffrequenz 0.1 Hz) erteilt:

deg crosr= 260 *ce™® furp
deg crosp= 260*0 250 %01
deg cunsr =9 deg

INFO
@ Der Synchronisationsimpuls wird immer so erteilt, dass das Schlieen des Schalters auf der 12Uhr-Position erfolgt.

Die Lange des Synchronisationsimpulses ist die Reaktionszeit + 20 ms (Menii 2020, Synchronisierung).
7.2.2 Belastung nach der Synchronisation

Wenn das zusynchronisierte Aggregat seinen Schalter geschlossen hat, Gbernimmt es einen Teil der Last, der vom aktuellen
Kraftstoffverbrauch abhangig ist. Darstellung 1 zeigt, dass bei einer positiven Schlupffrequenz das synchronisierte Aggregat
Leistung zur Last exportieren wird. Darstellung 2 zeigt, dass bei einer negativen Schlupffrequenz das synchronisierte Aggregat
Leistung vom urspriinglichen Aggregat erhalten wird. Dieses Phanomen wird als Rlickleistung bezeichnet.

INFO
@ Um unnétige Schalterauslésungen durch Rickleistung zu vermeiden, kénnen die Synchronisierungseinstellungen mit einer
positiven Schlupffrequenz parametriert werden.

FUEL INDEX

/\ ) |
0% / 100% | |

—p» LOAD

FUEL INDEX

/\ en |
0% \ 100% | |
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Darstellung 1, POSITIVE Schlupffrequenz

FUEL INDEX

0% / 100%

|—» LOAD

FUEL INDEX

|

/\ Gq‘ Poenz }.GB N

0% \ 100% Dy | |
Reverse power

Darstellung 2, NEGATIVE Schlupffrequenz

7.2.3 Einstellungen

Die dynamische Synchronisation wird in Men( '2000 Sync. Typ' (Reglereinstellungen) ausgewahlt und in Menii 2020,
Synchronisierung, eingestelit.

~oync dfyax” (Kanal 2021) Max. Schlupffrequenz. Anpassung an ortliche Vorschriften und Gegebenheiten
»Sync dfyn® (Kanal 2022)  Min. Schlupffrequenz. Anpassung an ortliche Vorschriften und Gegebenheiten

Der max. erlaubte Spannungsunterschied zwischen Sammelschiene/

»Sync dUpyax“ (Kanal 2023) Max. Spannungsdifferenz (+/-) Netz und Generator

~Sync tgg” (Kanal 2024) Schaltereigenzeit Gs. SchalterschlieRzeitkompensation Gs.

~Sync tye” (Kanal 2025) Schaltereigenzeit Ns. SchalterschlieRzeitkompensation Ns.

Die Schlupffrequenz wird durch zwei Einstellungen bestimmt: ,Sync dfyax” und ,Sync dfy,n“. Die Berechnung in den folgenden
Beispielen veranschaulicht, warum es wichtig ist, die Schlupffrequenz richtig zu konfigurieren.

Beispiel 1: Die Schlupffrequenz des Aggregates ist 0.15 Hz héher als die Frequenz der Sammelschiene oder des Netzes, mit dem
sich das Aggregat zu synchronisieren versucht.

Das bedeutet, dass die Phasenwinkeldifferenz zwischen dem Aggregat und der Sammelschiene oder dem Netz abnimmt und
innerhalb des Schliel3fensters des GS liegt.

Beispiel 2: Die Schlupffrequenz des Aggregates betragt 0 Hz.

Das bedeutet, dass die Phasenwinkeldifferenz zwischen dem Aggregat und der Sammelschiene oder dem Netz nicht abnimmt. In
diesem Beispiel wird das Aggregat das Schlie3fenster des GS nicht erreichen, weil es das Netz oder die Sammelschiene niemals
einholen wird.
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Afmax + dfyn
2

0.3Hz + 0.0Hz

Example 1: 5 = +0.15Hz

0.3Hz + (—0.3Hz) _
S _

Explanation: = Slip frequency speed

+0Hz

Example 2:

Dieser Synchronisationstyp kann aufgrund der voreingestellten minimalen und maximalen Schlupffrequenzen relativ schnell
synchronisieren. Das heillt: Wenn das Gerat versucht, die Frequenz an den Sollwert anzupassen, kann die Synchronisation
fortgesetzt werden, sofern sich die Frequenz innerhalb der Grenzwerte fur die Schlupffrequenzeinstellungen bewegt.

INFO
@ Die dynamische Synchronisation wird dann empfohlen, wenn schnelle Synchronisation erforderlich ist und das
zuzuschaltende Aggregat Last ibernehmen kann, direkt nachdem der Schalter geschlossen wurde.

INFO
@ Die statische und dynamische Synchronisation werden Uber die M-Logic eingestellt.

7.3 Statische Synchronisation

Bei der statischen Synchronisation l1auft das synchronisierende Aggregat annahernd mit der gleichen Drehzahl wie der Generator
auf der Netzseite. Ziel ist es, eine exakt gleiche Drehzahl zu erreichen und die Phasenwinkel zwischen dem Dreiphasensystem des
Generators und dem des Netzes exakt anzupassen.

INFO
@ Es wird empfohlen, das statische Synchronisationsprinzip NICHT zu verwenden, wenn Relaisausgange fiir den DZR

benutzt werden. Die Relaisausgange kdénnten zu langsam sein.

Das statische Prinzip wird nachfolgend dargestellt:
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Synchronisation principle — static synchronisation

Speed:
1500.3 RPM

L (Coooeen

50.01 Hertz

10000000

| (Coooen

—{0000000
~ ]

)

Speed:

1500 RPM
50.00 Hertz

Synchronising generator

Generator on load

o a a,
11 L1 L1 L1 L1 L1 L1 L1
A
N a A A A A
L3
LB/ \L2 L3 L2 L3 L2 L3 2 L3 L2
L2 L2 L2

Angle |
Lgen/L1bus
[deg]

Synchronised }:

7.3.1 Phasenregler

Ist die statische Synchronisation aktiviert, bringt die Frequenzregelung die Aggregatefrequenz in Richtung der Netzfrequenz. Liegt
die Aggregatfrequenz innerhalb von 50 mHz der Sammelschienenfrequenz, Gbernimmt der Phasenregler. Der Phasenregler nutzt
die Winkeldifferenz zwischen dem Generatorsystem und dem Netzsystem als RegelgréRe.

Dies ist im vorangegangenen Beispiel dargestellt, in dem die Phasenregelung den Phasenwinkel von 30 Grad auf 0 Grad bringt.

7.3.2 Schalter-EIN-Befehl

Der Einschaltbefehl wird erteilt, wenn Phase L1 des synchronisierenden Generators nahe der 12-Uhr-Position ist. Bei der statischen
Synchronisation ist es nicht relevant, die Reaktionszeit des Schalters zu nutzen, da die Schlupffrequenz entweder sehr klein oder

nicht vorhanden

Um eine schnellere Synchronisation zu erreichen, kann das Schlief3fenster 'close window' eingestellt werden. Das

ist.

Schlieungssignal wird erteilt, wenn die Gleichung Phasenwinkel Ugeni1 - L1 innerhalb des voreingestellten Sollwertbereiches
liegt. Die Spanne ist +/-0.1-20.0 Grad. Siehe folgende Darstellung:
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+ close window

Max. dU difference |
Max. dU difference :

Direction of
rotation

Der Synchronisationsimpuls wird abhangig von den Einstellungen in Menu 2020 erzeugt; abhangig auch davon, ob der Gs oder der
Ns synchronisiert werden soll.

7.3.3 Belastung nach der Synchronisation

Das synchronisierende Aggregat wird nicht einer sofortigen Belastung nach der SchalterschlieRung ausgesetzt, wenn die maximale
df-Einstellung auf einen niedrigen Wert eingestellt ist. Da die Position des Gaspedals fast exakt gleich ist wie die bendtigte
Netzfrequenz wird kein Lastsprung vollzogen.

Ist die maximale df-Einstellung auf einen hohen Wert eingestellt, muss auf die Beobachtungen im Abschnitt 'dynamische
Synchronisierung' verwiesen werden.

Nach dem Synchronisieren andert die AGC-4-GER den Regelsollwert gemaf den Anforderungen der ausgewahlten Betriebsart.

INFO
Die statische Synchronisation wird bei Nichtakzeptanz einer Schlupffrequenz empfohlen, z. B. wenn Aggregate zu einer

@ Sammelschiene synchronisiert werden, die keine Lastgruppen enthalt.

INFO
Statische und dynamische Synchronisation werden tber die M-Logic bestimmt.

7.3.4 Einstellungen

Die folgenden Einstellungen sind vorzunehmen, wenn in Meni 2000 die statische Synchronisation ausgewahlt wird:

2031 Der max. erlaubte Frequenzunterschied zwischen +/- Wert

df max. Sammelschiene/Netz und Generator. '

2032 Der max. erlaubte Spannungsunterschied zwischen  +/- Wert, bezogen auf die nominale
dU max. Sammelschiene/Netz und Generator. Generatorspannung.

2033 Die GrofRe des Fensters, in dem der +/- Wert

Schliel¥fenster Synchronisationsimpuls abgesetzt werden kann. ’

Die Zeit, in der sich die Phasenlagen im Fenster
befinden missen, bevor der Schalter geschlossen
wird.

2034
Statische Synchronisation
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'Infinite sync' halt den Generator in Schwebung

203§ Ausv:/ahlmogllchkelten sind 'Breaker' oder 'Infinite it o) 2 (B (B e el el
Statischer Gs sync'.
werden.
2036 Auswahlmdglichkeiten sind 'Breaker' oder 'Infinite In.flnlte sync'halt den Genergtor in Schwebung
. , mit dem Netz. Der Ns kann nicht geschlossen
Statische Ns sync'.
werden.
2061 . .
Einstellung des P-Anteils des PID-Phasenreglers
Phase Kp Wird nur in Verbindung mit analogem
2062 ) . Reglerausgang verwendet.
Einstellung des I-Anteils des PID-Phasenreglers
Phase K|
2070 Einstellung des P-Anteils des PID-Phasenreglers S.o. ._erd rlmlur in Verbindung mit
Phase Kp Relaisausgangen verwendet.

7.4 Anlaufsynchronisation

Es ist moglich, die AGC-4-GER so einzustellen, dass sie das Aggregat mit abgeschalteter Erregung startet. Beim Aggregatestart
werden die Schalter geschlossen und die Erregung gestartet. Ebenso ist es mdglich, die Schalter zu schlielen, bevor das Aggregat
gestartet wird. Diese Funktion wird ,Close Before Excitation® (CBE, Anlaufsynchronisation) genannt.

Der Zweck von 'close before excitation' ist es, die Aggregate sehr schnell an die Last zu bringen (zu synchronisieren). Alle
Aggregate werden beim Start an die Sammelschiene geschaltet. Sobald die Erregung eingeschaltet ist, sind sie bereit zur
Lastiibernahme. Dieser Synchronisationsvorgang ist sehr viel schneller, da die Schalter nicht erst geschlossen werden diirfen, wenn
die Synchronisationsposition erreicht ist.

Die CBE-Funktion kann auch eingesetzt werden, wenn die Last einen ,sanften“ Anlauf erfordert. Dies ist z.B. erforderlich, wenn das
Aggregat an einen Transformator angeschlossen ist.

Sobald die Erregung eingeschaltet wird, gleichen die Generatoren Spannung und Frequenz aus und laufen in einem
synchronisierten System. Bei aktivierter Erregung werden die Regler der AGC nach einer einstellbaren Verzégerung eingeschaltet.

Die Funktion steht in Einzelanlagen und G4- oder G5-Applikationen zur Verfligung.

INFO
Die Funktion kann nur in Verbindung mit einem Drehzahlsignal von einem Impulsaufnehmer oder der MK aktiviert werden.

INFO
@ Die Erregung muss langsam erfolgen, wenn diese Funktion benutzt wird.

Das Prinzip ist im nachfolgenden Diagramm beschrieben.

Flussdiagramm-Abkiirzungen:

Delay 1 = Parameter 2252
Delay 2 = Parameter 2262
Delay 3 = Parameter 2271
SP1 = Parameter 2251
SP2 = Parameter 2263
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7.4.1 1. Gs-Handling

Start DG(s)

-

No

RPM > SP1

Yes

Close GB

Delay 1 expired

Delay 1 expired
on all DG(s)

No

No

Yes

Start 1]
excitation

»<Delay 2 expired

No

Delay 3 expired

No

"Close before
excitation”
failure
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7.4.2 Flussdiagramm 2, KS-Handhabung (nur AGC 246)

MB OFF ~No
Yes
y

Close TB Sync TB

v |

End

7.4.3 Startablauf

Die Startsequenz der AGC-4-GER ist fur die Funktion 'close before excitation' gedndert. Die folgenden Parameter miissen
eingestellt werden:

Der Generatorschalter wird bei eingestellter Drehzahl geschlossen. Der Einstellbereich ist
0-400 UpM. Bei Einstellung 0 wird der Generatorschalter mit dem Startbefehl geschlossen.
Im Beispiel sind 400 UpM eingestellt.

Drehzahlgrenzwert fur Gs

et schlielRen

Das Aggregat muss den Sollwert (Menl 2263) wahrend der eingestellten Zeit erreichen.
2252 \erzbgerung Ist die Zeit abgelaufen und die Drehzahl Gber dem Sollwert, wird die Erregung gestartet. Ist
die Drehzahl unter dem Sollwert, wird der Gs ausgeschaltet.

Wahlen Sie den Relaisausgang fiir die Erregung.

2253 Ausgang A Konfigurieren Sie das Relais als 'limit relay' in der E/A-Einstellung.

2255 Enable Aktivieren Sie die Funktion 'Close before excitation'.

INFO
@ Das Relais, das zum SchlieRen vor der Erregung verwendet wird, darf nur fiir diese Funktion konfiguriert sein.
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T
:
Sarter/crank J

CBEbreak. lim. (2252)

GBdose

AVRONrrelay (2253)

CBEReg. delay (2262)

Regulation ON

QA.bef.exc.fail (2271)

\ RPM
\oltage

Nominal RPM

Nominal Voltage

Bxc. start RPM (2263)

CBEdose RPM (2251)

MO AN PUeZH

t [s]‘

If timer expiresand RPM in 2263 isnot
reached, the AGCwill break out of the
Timer / CBE ssquence.

e I

A
A 4

\ The relay will not be activated immediately in

Power Management systems. All DGs will need
: to have 2252 expired and 2263 reached.

Timer

A
\ 4

) 4 A 4

When HZ'V OKiis present, the timer will be reset. Otherwise,/
the AGCwill activate the A.bef.exc.fail alarm (2270)

7.4.4 Schaltersequenz

Die Funktion ,Anlaufsynchronisation” kann in den folgenden drei Applikationen verwendet werden:

1. AGC-4-GER - Einzelaggregat
2. AGC-4-GER - mit Power-Management - ohne Kuppelschalter
3. AGC-4-GER- mit Power-Management - mit Kuppelschalter
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In einer Applikation mit Kuppelschalter ist in Menii 2261 einzustellen, ob nur der Gs oder der Gs und auch der Ks geschlossen
werden mussen.

Die Einstellungen flr die Schaltersequenz sind wie folgt:

2261 Schalterauswahl Auswahl der zu schlieRenden Schalter: Gs oder Gs + Ks

Der Timer definiert die Zeit zwischen Erregung EIN und Regler EIN. Alarme mit Unterdriickung bei

22520 ncy Fehlerklasse 'Not Run Status' werden nach Ablauf des Timers aktiviert.

2263 Startpunkt Erregung  Die Einstellung definiert die Mindestdrehzahl, bei der die Erregung gestartet wird.

Dieser Timer verzogert das SchlieBen des GS, nachdem die Erregung deaktiviert wurde. Durch die
2264 Spannungsentladung Verzdgerung soll die Spannung des Generators entladen werden, sodass nur die
Remanenzspannung anliegt, wenn der GS geschlossen ist.

7.4.5 Fehler 'Close before excitation'

Wenn das Aggregat nicht startet, wird der Alarm 'Cl.bef.exc.fail' ausgeldst (Menl 2270) und die ausgewahlte Fehlerklasse
ausgefiihrt.

7.4.6 Display-Meldung ,,CBE configure relay/DVC*

Wird die Meldung ,CBE configure relay/DVC* auf dem Display oder in der Utility Software angezeigt, bedeutet das, dass die
Anlaufsynchronisation (in Meni 2251) aktiviert ist. Sie haben in Menu 2253 jedoch kein entsprechendes Relais oder in Menl 7565
keinen der unterstiitzten digitalen Spannungsregler ausgewahlt.

Solange die Meldung ,CBE configure relay/DVC* angezeigt wird, erfolgt die Synchronisation auf tbliche Weise (statisch oder
dynamisch). Das andert sich erst, wenn samtliche Parameter fiir die Anlaufsynchronisation vollstandig fur alle Aggregate eingestellt
sind. Die Fehlermeldung erscheint auf allen Steuerungen, wenn eine oder mehrere Steuerungen nicht vollstandig konfiguriert sind.

7.4.7 Anlaufsynchronisation — zusatzliche Regelparameter

Wenn die Applikation so konfiguriert wurde, dass sie beim Start die Funktion ,Anlaufsynchronisation* (CBE) verwendet, kann das
Gerat Multi-line 2 zusatzliche MalRnahmen aktivieren, um korrekt zu reagieren.

Ist die Applikation fiir z. B. eine Notstromversorgung (AMF) ausgelegt, kann ausgewahlt werden, was das Multi-line 2 wahrend der
Abklhlung tun soll. Das Gerat Multi-line 2 ist in der Lage, einen Wiederholungsdurchlauf durchzufiihren. Das bedeutet: Wenn
wahrend der Abkihlung eine neue Startanforderung eingeht, kann das Aggregat/kénnen die Aggregate die Sequenz der
Anlaufsynchronisation erneut ausfiihren, ohne gestoppt zu werden. Um die Funktion fiir den Wiederholungsdurchlauf und die
Abkuhlung zu aktivieren, mussen einige Parameter korrekt eingestellt werden.

Erregungssteuerung wahrend Abkiihlung: Unter Parameter 2266 konnen Sie einstellen, wie das Multi-line 2 wahrend der
Abkuhlung reagieren soll. Bei diesem Parameter ist es mdglich, zwischen drei Einstellungen zu wahlen:

+ Erregung folgt Sammelschiene
« Erregung dauerhaft deaktiviert
+ Erregung dauerhaft aktiviert

Eine Kurzbeschreibung jeder Einstellung finden Sie nachfolgend:

Erregung folgt Sammelschiene: Der Parameter ist standardmafig auf ,Erregung folgt Sammelschiene” eingestellt. Das bedeutet,
dass die Erregung aktiviert ist, wenn wahrend der Abkuhlung des spezifischen Aggregates eine Spannung an der Sammelschiene
anliegt. Liegt die Spannung an der Sammelschiene nicht mehr an, wird die Erregung deaktiviert.

Erregung dauerhaft deaktiviert: Wenn der Parameter auf ,,Erregung dauerhaft deaktiviert® eingestellt ist, wird die Erregung
deaktiviert, sobald der Generatorschalter wahrend der Abktihlung gedéffnet wird. Diese Funktion kann praktisch sein, wenn die Lifter
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des Aggregates mechanisch vom Aggregat aktiviert werden. In diesem Fall kann das Aggregat einen Wiederholungsdurchlauf
schneller durchfihren.

Erregung dauerhaft aktiviert: Wenn der Parameter auf ,Erregung dauerhaft aktiviert” eingestellt ist, bleibt die Erregung so lange
aktiviert, bis das Aggregat stoppt oder eine neue Startanforderung eingeht. Diese Funktion kann nitzlich sein, wenn die Lufter des
Aggregates durch die Aggregatspannung angetrieben werden.

Erregung folgt .
. Der Parameter wird von
2266 Erregungssteuerung Sammelschiene Erregung folgt den Adareaaten nicht
wahrend Abkiihlung Erregung dauerhaft Sammelschiene .gg 9
aktiviert gemeinsam genutzt!

Spannungsniveau Wiederholungsdurchlauf:

Unter Parameter 2265 wird eingestellt, wie niedrig die Spannung sein muss, bevor der Schalter wahrend des
Wiederholungsdurchlaufes geschlossen werden darf. Liegt die Spannung nicht unter dem Wert fiir ,Spannungsniveau
Wiederholungsdurchlauf‘, wenn der ,Spannungsentladungs-Timer* abgelaufen ist, wird das entsprechende Aggregat beim CBE-
Wiederholungsdurchlauf ausgeschlossen.

Spannungsniveau 30 % Der Parameter wird von
2265 Wiederholungsdurchlauf . 30 % den Aggregaten nicht

100 % .
gemeinsam genutzt!

Spannungsentladungs-Timer:

Der Timer ist unter Parameter 2264 zu finden und gibt an, wie lange es ab der Deaktivierung der Erregung dauert, bis die Spannung
unter den Wert fiir ,Spannungsniveau Wiederholungsdurchlauf‘ gesunken ist. Der Spannungsentladungs-Timer kann entweder
durch eine neue Startanforderung oder durch das Offnen des Generatorschalters gestartet werden. Die verschiedenen Reaktionen
sind abhangig von der Einstellung unter ,Erregungssteuerung wahrend Abkiihlung®. Die beiden unten gezeigten
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Wiederholungsdurchldufe dienen zum besseren Verstandnis:

New start
% of nominal request
voltage CBE Break Lim
A GB open GB close (2252) expired
100 S S At et -
Voltage
discharge
< (2264)
Voltage rerun | \
level (2265) N— 4
0 L4 v y v > Time

Im obigen Diagramm wird die Erregung deaktiviert, sobald der Schalter ge6ffnet wird. Kurz nachdem der Schalter geéffnet wurde,
erscheint eine neue Startanforderung. Das Gerat Multi-line 2 wartet mit dem Schlieen des GS, bis der ,Spannungsentladungs-
Timer* abgelaufen ist.

% of nominal

voltage New start CBE Break Lim
A GB open request GB close (2252) expired
100t T
Voltage
discharge
< (2264) )
Voltage rerun |
level (2265) ~__ V¥ v/~
0 Y Y »Time
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Im obigen Diagramm ist die Erregung wahrend der Abkiihlung aktiviert. Sobald eine neue Startanforderung auftritt, wird die
Erregung deaktiviert. Wenn die Erregung deaktiviert ist, startet der Timer fir die Spannungsentladung.

Vergleicht man beide Situationen, wird deutlich, dass die Reaktion im ersten Beispiel am schnellsten ist. Das liegt daran, dass die
Erregung bereits deaktiviert ist, wenn die nachste Startanforderung eingeht. Wiirde die neue Startanforderung etwas spéater
auftreten, kdnnte der Spannungsentladungs-Timer bereits abgelaufen sein. Das bedeutet, dass der Generatorschalter sehr kurz
nach der neuen Startanforderung hatte geschlossen werden kdnnen.

2264

Spannungsentladungs- 1.0s
Timer 200s

7.5 Separates Synchronisierrelais

7.5.1 Separates Synchronisierrelais

Der Parameter wird von

50s den Aggregaten nicht

gemeinsam genutzt!

Gibt die AGC 200 einen Synchronisationsbefehl, missen die Relais an den Klemmen 17-19 (Gs) bzw. 11-13 (Ns) den jeweiligen
Schalter schlieRen.

Diese Standardfunktion kann so modifiziert werden, dass sie, abhangig von der gewilinschten Funktion, einen digitalen Eingang und
einen zusatzlichen Relaisausgang benutzt. Die Relaiseinstellung erfolgt in Meni 2240, der Eingang wird in den I/O-Settings in der

USW festgelegt.

Die folgende Tabelle beschreibt die Mdglichkeiten.

Einganasrelais Relais ausgewahlt Relais nicht ausgewahlt
gang (Zwei Relais werden verwendet) (Ein Relais wird verwendet)

Nicht belegt

Niedrig

Hoch

Synchronisierung:

Das Schalter-EIN-Relais und das Sync.-Relais werden
gleichzeitig aktiviert, wenn die Synchronisation i.O. ist.
SchlieBung bei Totalausfall:

Das Schalter-EIN-Relais und das Sync.-Relais werden

gleichzeitig aktiviert, wenn Spannung und Frequenz i.O. sind.

Synchronisierung:

Nicht moglich.

SchlieBung bei Totalausfall:

Das Schalter-EIN-Relais und das Sync.-Relais werden

gleichzeitig aktiviert, wenn Spannung und Frequenz i.O. sind.

Synchronisierung:

Die Relais werden in zwei Stufen geschaltet:

1. Schalter-EIN-Relais an.

2. 2. Aktivierung des Synchronisationsrelais nach
Synchronisation.

Siehe Anmerkung!

SchlieBung bei Totalausfall:
Das Schalter-EIN-Relais und das Sync.-Relais werden

gleichzeitig aktiviert, wenn Spannung und Frequenz i.O. sind.
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Synchronisierung:

Das Schalter-EIN-Relais wird aktiviert, wenn
die Synchronisation i.O. ist.

SchlieBung bei Totalausfall:

Das Schalter-EIN-Relais wird aktiviert, wenn
Spannung und Frequenz i.O. sind.
Werkseinstellung

Synchronisierung:

Nicht moglich.

SchlieBung bei Totalausfall:

Das Schalter-EIN-Relais wird aktiviert, wenn
Spannung und Frequenz i.O. sind.

Synchronisierung:

Nicht moglich.

SchlieBung bei Totalausfall:

Das Schalter-EIN-Relais wird aktiviert, wenn
Spannung und Frequenz i.O. sind.
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GEFAHR!

A Werden zwei Relais zusammen mit dem 'Separate Sync.-Eingang verwendet, wird das Schalter-EIN-Relais geschaltet,
sobald die Synchronisiersequenz gestartet wird. Es muss dafiir gesorgt werden, dass das Schalter-EIN-Relais den
Schalter nicht schlieBen kann, bevor der Sync.-Befehl von Sync.-Gerat kommt.

INFO
@ Das ausgewahlte Relais muf fiir diese Funktion auf 'Limit' gestellt sein. Die Funktion wird iber die E/A-Einstellung
festgelegt.

7.6 Unterdriickungsbedingungen vor Netzschaltersynchronisierung

Diese Funktion ist zur Unterdriickung der Netzschaltersynchronisierung nach einem Blackout. Nach einem Blackout startet der
Timer in Meni 2291 (Delay activate recovery 2). Sind Netzspannung und Netzfrequenz innerhalb der Limits (2281/2282/2283/2284)
bevor der Timer abgelaufen ist, startet der Kurzzeitunterbrechungszahler (Menl 2292, Recovery del. 1). Ist dieser abgelaufen,
beginnt die Synchronisierung des Netzschalters.

Mains failure

Delay act. rec2
2291

Mains condition
Ok 2281-2284

Delay act. rec2
Expires 2291

Mains condition
Ok 2281-2284

4

Recovery del.2 Recovery del.1
2294 2292

y

Close Mains |
breaker

Nach Ablauf des Timers Delay activate recovery 2 startet der Langzeitunterbrechungszahler (Menu 2294, Recovery del. 2).
Beispiel:

Regenerierungstimer 1 (Kurzzeitunterbrechungszahler)

Menl 2291 =3 s

Men( 2292 =5s
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Erklarung: Ist der Kurzzeitunterbrechungszahler auf <3 s eingestellt und sind Spannung und Frequenz nach Netzwiederkehr
innerhalb des zulassigen Bereichs, kann nach 5 s der Netzschalter geschlossen werden.

Regenerierungstimer 2 (Kurzzeitunterbrechungszahler)
Menl 2291 =3s
Menil 2294 =60 s

Uber den Langzeitunterbrechungszéhler erfolgt die Wiederanbindung des Netzschalters, sobald Netzspannung und Netzfrequenz
unterbrechungsfrei innerhalb der Timereinstellung in Meni 2294 ('Recovery del. 2'). liegen. 2"). Der Netzschalter kann geschlossen
werden.

INFO
@ Die Unterdriickungsparameter zur Netzschaltersynchronisierung sind standardmafig deaktiviert.
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8. Motorkommunikation (MK)

8.1 Motorkommunikation

8.1.1 Motorkommunikation (MK)

Diese Funktion ermoglicht die Kommunikation zwischen der AGC 200 und diversen Motortypen tiber CANbus. Spannungsregelung
ist moglich fur ausgewahlte digitale Spannungsregler.

Die Motorkommunikation in der AGC 200 entspricht Option H5. Wenn auf den folgenden Seiten von H5 die Rede ist, gelten die
Informationen auch flr die Motorkommunikation der AGC 200.

Die AGC 200 kann mit Option H13 (MTU-ADEC-Modul 501) bestellt werden. Dabei handelt es sich um eine Softwareoption.
Die Motorkommunikation der AGC 200 findet immer Gber den CAN-Anschluss C statt (Klemmen 13 bis 15).

8.1.2 Modbus-Kommunikation

Mit Option H2 kénnen die Motordaten via Modbus aus der AGC 200 ausgelesen werden.

INFO
Siehe Optionsbeschreibung H2.

Die Modbus-Daten fiir die MK-relevanten Werte werden spater in diesem Kapitel genannt. Andere Modbus-Daten stehen am Ende
von Kapitel ,Beschreibung der Option H2".

8.1.3 Verdrahtung

INFO
Siehe Installationsanleitung.

8.1.4 Prinzipschaltbild

Display
A

Option H5 ‘ AGC 200 ‘ Option H2

T i

ECM module PLC (or computer),
AMS (Alarm- and
Generator set Monitoring System)

8.1.5 Einrichten der Kommunikation fiir die AGC 200

Die AGC 200 verfiigt iber mehrere CAN-Bus-Ports. Daher ist sie in der Lage, mit vielen unterschiedlichen Komponenten in
verschiedenen Szenarien zu kommunizieren.

Der DVC 310 kommuniziert Gber den CAN-Bus auf Grundlage eines J1939-basierten Protokolls. Viele Motorsteuerungen
kommunizieren ebenfalls tber ein J1939-basiertes Protokoll. Das bedeutet, die AGC 200 kann mit der Motorsteuerung und dem
DVC 310 Uber den gleichen CAN-Bus-Port kommunizieren. Wenn die AGC 200 in einer Applikation mit einem DVC 310 und einer
CANopen-basierten Motorsteuerung eingesetzt wird, muss die Kommunikation auf zwei verschiedene CAN-Bus-Ports am Gerat
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aufgeteilt werden. Die CANopen-gestltzten Motorschnittstellen in der AGC 200 sind vom Typ MTU-MDEC und MTU-ADEC. Dariiber
hinaus kann die Applikation etwas komplexer sein, wenn ClO-Module zum System hinzugefiigt werden.

Um einen Uberblick {ber einige der Kombinationen zu erhalten, ziehen Sie die folgenden Beispiele zurate:

Beschreibung der Konfiguration: Einstellungen:

Analog DZR
DVC 310
(IOM 220/230)

J1939-basierte Motorsteuerung
DVC 310

J1939-basierte Motorsteuerung
DVC 310
CIO-Module von DEIF

Analog DZR

DVC 310

CIO-Module von DEIF
(IOM 220/230)

CANopen-basierte Motorsteuerung
DVC 310
(DVC 310 montiert an CAN-Port B)

CANopen-basierte Motorsteuerung
DVC 310

CIO-Module von DEIF

(DVC 310 montiert an CAN-Port B)

(ClO-Module montiert an CAN-Port C)

2781 (Drehzahlreglerausgang): MK
2783 (Spannungsreglerausgang): MK

7565 (Schnittstelle digitaler Spannungsregler): DEIF DVC
310

7843 (Protokoll CAN-Bus-Port C): MK

2781 (Drehzahlreglerausgang): MK
2783 (Spannungsreglerausgang): MK
7561 (Motorschnittstelle): ,Relevantes J1939-Protokoll*

7565 (Schnittstelle digitaler Spannungsregler): DEIF DVC
310

7843 (Protokoll CAN-Bus-Port C): MK

2781 (Drehzahlreglerausgang): MK
2783 (Spannungsreglerausgang): MK
7561 (Motorschnittstelle): ,Relevantes J1939-Protokoll*

7565 (Schnittstelle digitaler Spannungsregler): DEIF DVC
310

7843 (Protokoll CAN-Bus-Port C): MK
7891 (CIO aktivieren): EIN

2781 (Drehzahlreglerausgang): MK
2783 (Spannungsreglerausgang): MK

7565 (Schnittstelle digitaler Spannungsregler): DEIF DVC
310

7843 (Protokoll CAN-Bus-Port C): Externe Module von DEIF
7891 (CIO aktivieren): EIN

2781 (Drehzahlreglerausgang): MK
2783 (Spannungsreglerausgang): MK
7561 (Motorschnittstelle): ,Relevantes CANopen-Protokoll*

7565 (Schnittstelle digitaler Spannungsregler): DEIF DVC
310

7842 (Protokoll CAN-Bus-Port B): DEIF DVC 310
7843 (Protokoll CAN-Bus-Port C): MK

2781 (Drehzahlreglerausgang): MK
2783 (Spannungsreglerausgang): MK
7561 (Motorschnittstelle): ,Relevantes CANopen-Protokoll*

7565 (Schnittstelle digitaler Spannungsregler): DEIF DVC
310

7842 (Protokoll CAN-Bus-Port B): DIGITALER
SPANNUNGSREGLER

7843 (Protokoll CAN-Bus-Port C): MK
7891 (CIO aktivieren): EIN

INFO
@ Bei der Ersteinrichtung des DVC 310 mithilfe der EasyReg-Software wird empfohlen, den CAN-Bus nicht an den DVC 310

anzuschliel3en.
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8.2 Funktionsbeschreibung

8.2.1 Elektronisches Steuermodul (ECM)

Diese Kommunikation extrahiert ber eine CANbus-Schnittstelle Informationen aus dem elektronischen Steuermodul (ECM). Die
Daten kdnnen auf dem Display angezeigt und tiber Modbus Ubertragen werden.

8.2.2 Motortypen

Die Datenlibertragung ist mit folgenden Steuergeraten maglich:

Motorenhersteller | Motorsteuergerat/Typ mmmm

Caterpillar ADEM Il und A4/C4.4, C6.6, C9, C15, C18, C32 Rx/Tx

Cummins CM 500/558/570/850/2150/2250, QSL, QSB5, QXL15 und 7, Rx/Tx
QSM11, QSK 19/23/50/60

x
X
x
x

Detroit Diesel DDEC Il und IV/Serien 50, 60 und 2000 Rx/Tx X X X X

Deutz EMR3', EMR 2 (EMR)/912, 913, 914 und L2011 Rx/Tx X X X X

- Generic J1939 Rx/Tx X X X X

Iveco EDC7 (Bosch MS6.2)/Serie NEF, CURSOR und VECTOR 8 Rx/Tx X X X X

John Deere JDEC/PowerTech M, E und Plus Rx/Tx X X X X

MTU MDEC, Modul M.302 oder M.303/Serie 2000 und 4000 Rx X - X X

MTU MDEC, Modul M.201 oder M.304/Serie 2000 und 4000 iﬁswahl - M.303 X - X X
ADEC/Serien 2000 und 4000

MTU Motoren MTU Px2 Rx/Tx X X X X
(ECU7), mit SAM-Modul

MTU' J1939 Smart Connect/Serie 1600 (ECU 8) Rx/Tx X X X X

v Aot Eou, o

Perkins Serie 850, 1100, 1200, 1300, 2300, 2500 und 2800 Rx/Tx

Scania EMS Rx

Scania EMS S6 (KWP2000)/Dx9x, Dx12x, Dx16x Rx/Tx

Volvo Penta EDC4 Rx X X X X

Auswahl - EMR 2
Volvo Penta EMS Rx X X X X
Volvo Penta EMS 2 und EDCIII/D6, D7, D9, D12 und D16 (nur GE- und Rx/Tx X X X X

CECRS

INFO
Rx/Tx: Ausfihrliche Informationen finden Sie in den Beschreibungen zu den Motorherstellern.

INFO
Weitere unterstiitzte Motortypen kdnnen Uber unseren Support angefragt werden.

INFO
Die mit ' markierten Protokolle gelten nicht fiir das PPM-3.

AUX-Varianten)
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INFO
@ Die mit 2 markierten Motoren vom Typ PX erfordern ein MTU-SAM-Modul mit aktualisiertem J1939-Protokoll, das
DM1/DM2 unterstitzt.

Die Parameter zum Einstellen der Motorschnittstelle sind in der folgenden Tabelle aufgelistet:

AUS

Auswahl .
7561 Motorschnittstelle MTU Smart Connect B Nur im Aggregat

8.2.3 AVR-Typen

Die Datenlibertragung zwischen ML-2-Geréaten ist mit folgenden Spannungsreglern moglich:

Motorenhersteller Spannungsregler-Typen M

Caterpillar CDVR Tx

INFO
Fir die Regelung per Spannungsregler ist Option D1 in Kombination mit Option H5, H7 oder H13 erforderlich.

®
o

Die Regelung per Spannungsregler erfolgt nur bei den Steuerungen vom Typ AGC-3, AGC-4, GPC-3, PPU-3 und GPU-3.

Die Parameter zum Einstellen der Spannungsregler-Schnittstelle sind in der folgenden Tabelle aufgelistet:

Auswahl AUS

7565 Spanpungsregler- Caterpillar CDVR AUS Nur im Aggregat
Schnittstelle

8.2.4 Kommunikationssystem

Alle Protokolle basieren auf einem CANbus-Kommunikationssystem. MDEC und ADEC sind MTU-spezifische Protokolle mit
CANopen-Standard als Basis. MDEC und ADEC sind spezielle MTU-Protokolle und basieren auf CANopen.

Die Baudrate wird durch den Motorhersteller festgelegt:

- - - . - 1
MDEC, ADEC Caterpillar, Cummins, Detroit Diesel, Deutz, lveco, John Deere, Perkins, MTU J1939 Smart Connect’,

Scania und Volvo Penta

125 kb/s 250 kb/s

INFO
@ Die mit ' markierten Protokolle gelten nicht fiir das PPM-3.

8.2.5 EIC-Einheitensystem

Die Auswahl des EIC-Einheitensystems (Meni 10970) bestimmt, ob bar/psi bzw °C/°F verwendet wird. Die Auswahl wirkt sich auf
die Displayanzeigen, Alarmauswertungsdaten (Menu 76xx) und Modbus-Daten aus (Option H2/N).

Der Parameter zum Einstellen des EIC-Einheitensystems ist in der folgenden Tabelle aufgelistet:
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Nur im Aggregat. Kann

Auswahl der EIC- bar/Celsius . nur mithilfe der Utility
10970 Einheit psi/Fahrenheit LapR et Software verandert

werden.

8.2.6 Gemeinsamer Anschluss fur Alarmfunktionen
Folgende Alarmfunktionen kénnen konfiguriert werden.

Konfiguration von Alarmen:

Faramaer A ey

7570 MK-Fehler Motorkommunikationsfehler
Jeder Alarm, der als Warnung fiir den ausgewahlten Motortyp im Abschnitt
7 MK-W; . o L
580 arnung .Beschreibung der spezifischen Motortypen* aufgefihrt ist.
Jeder Alarm, der als Abschaltung fur den ausgewahlten Motortyp im Abschnitt
7 MK-Abstell . o L
e EEl .Beschreibung der spezifischen Motortypen* aufgefihrt ist.
7600 MK-Uberdrehzahl Aktuelle Drehzahl

7610/7620 MK KuhImitteltemperatur (2 Stufen) Aktuelle Temperatur
7630/7640 MK Oldruck (2 Stufen) Aktueller Druck

7650/7660 MK Oltemperatur (2 Stufen) Aktuelle Temperatur
7670/7680 MK Kiihimittelstand (2 Stande)’ Aktuelle Temperatur

INFO
@ Die mit ! markierten Alarme gelten nicht fiir das PPM-3.

8.2.7 J1939-Messwerttabelle

Dies ist eine Ubersicht aller mdglichen Messwerte, die iber J1939 iibertragen werden. Beachten Sie bitte, dass nicht alle
Messwerte von allen Motortypen unterstiitzt werden. Lesen Sie hierzu die entsprechende Motorbeschreibung.

Die nachfolgende Tabelle zeigt, welche Werte im Ansichtenmeni angezeigt werden kdnnen.

INFO
@ Informationen Uber die Menustruktur finden Sie im Handbuch flr Konstrukteure.

Die Displaywerte der Motorkommunikation beginnen in der Beschreibung mit ,MK" (Englisch: EIC).
Fehlermeldungen:

Folgende Fehlermeldungen kénnen auftreten:

MK Messwert N/V Dieser Wert ist in der angeschlossenen Maschine nicht verfiigbar.
Wert-Fehler Der Messwert kann aufgrund eines Sensor- oder Maschinenfehlers nicht gelesen werden.

N/NV Der Wert wird vom Motor nicht unterstiitzt oder es handelt sich um einen Kommunikationsfehler.
Objektauswahl, J1939
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Zur Konfiguration der Displayzeilen stehen die nachfolgend aufgefiihrten Werte zur Verfligung.

INFO
@ Informationen bezuglich der Modbus-Skalierung finden Sie im Kapitel ,Modbus-Kommunikation®.

INFO
@ Das Motorsteuergerat sollte Quelladresse 0 verwenden. Sollte eine andere Quelladresse erforderlich sein, kann dies in
Parameter 7562 geéandert werden.

EngineAuxShutdownSW,
MLogic?

MK Pedalposition

MK Belastungsdrehzahl

MK Soll-Drehmoment

MK Ist-Drehmoment

MK Drehzahl

AT1IntTNOx ©

AT10utLNOx ®

AT2IntTNOXx °

AT20utLNOx ?

AT1ExhFA.DQ °

AT1ExhFIuDAB °

AT1ExhFIuDRQ ®

AT2ExhFA.DQ °

AT2ExhFIuDAB °

AT2ExhFIuDRQ ®
Nachste Regen. °

AT2SCRCING °

AT2SCRCOuUG °

AT2ExhFlu DT ®

AT1SCRCING ®

61441/F001

61443/F003
61443/F003

61444/F004

61444/F004

61444/F004

61454/FO0E

61455/FO0F

61456/F010

61457/F011

61475/F023

61475/F023

61476/F024

61478/F026

61478/F026

61479/F027

64697/FCB9

64824/FD38

64824/FD38

64827/FD3B

64830/FD3E
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2 Bit

3/6
3/6

3/6

3/6

3/6

91
92

512

513

190

3216

3226

3255

3265

4331

4334

4348

4384

4387

4401

5978

4413

4415

4390

4360

0 bis 3

%
%

%

%

UpM

ppm

ppm

ppm

ppm

g/h

kPa

g/h

g/h

kPa

g/h

°C

°C

°C

°C

4 Zustande/2 Bit,
0 Offset

0,4%/Bit, Offset 0
1%/Bit, Offset 0

1 %/Bit,
Offset -125 %

1 %/Bit,
Offset -125 %

0,125 UpM/Bit,
Offset 0

0,05 ppm/Bit,
Offset -200 ppm

0,05 ppm/Bit,
Offset -200 ppm

0,05 ppm/Bit,
Offset -200 ppm

0,05 ppm/Bit,
Offset -200 ppm

0,3 g/h pro Bit,
0 Offset

8 kPa/Bit,
0 Offset

0,3 g/h pro Bit,
0 Offset

0,3 g/h pro Bit,
0 Offset

8 kPa/Bit,
0 Offset

0,3 g/h pro Bit,
0 Offset

1 s/bit

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

1 °C/Bit,
Offset -40 °C

0,03125 °C/Bit,
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PGN _

AT1SCRCOUG *°

AT1ExhFlu DT °

EngOperatingState °

EngineAT 1RegenerationStatus,
MLogic?®

DPF OUTL T ®

MK Luftfilterdifferenzdruck

MK Ansaugkriimmer #1 Druck
absolut’

Sp. Feuchtigkeit®

MK Abgastemperatur R-
Kriimmer?2

MK Abgastemperatur L-
Kriimmer?

STANDARDSTUFE?®

AT1ExhFluTank deg®

bScrOprinducementActiveLam
p, MLogic®

SCRIND. SEV. ®

Keine Ansicht, fur
Kiihlwasserregelung®

MK Ansaugluftdruck

MK
Kuhlmittelfilterdifferenzdruck

EngineFuelLeak1, MLogic®

AuxCool Pr. ©

T Kihlung Aux®

Tlader 2°

Tlader 3°

T-ECU®

64830/FD3E

64833/FD41

64914/FD92

64929/FDA1

64947/FDB3

64976/FDDO

64976/FDDO

64992/FDEO

65031/FEO7

65031/FEQ7

65110/FE56

65110/FE56

65110/FE56

65110/FES6

65129/FE69

65130/FE6GA

65130/FE6GA

65169/FE91

65172/FE94

65172/FE94

65179/FE9B

65179/FE9B

65188/FEA4
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1,1

7,5

5,6

6,6

4 Bits

2 Bit

3 Bits

3 Bits

4363

4337

3543

3483

3246

2809

3563

4490

2433

2434

1761

3031

5245

5246

1637

1381

1382

1239

1203

1212

1169

1170

1136

°C

°C

0 bis
15

0 bis 3

°C

bar

bar

glkg

°C

°C

%

°C

0 bis 7

0 bis 7

°C
bar

bar

Bit

kPa

°C

UpM

UpM

°C

Offset -273 °C

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

1 °C/Bit,
Offset -40 °C

16 Zustande/4 Bit,
0 Offset

4 Zustande/2 Bit,
0 Offset

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

0,05 kPa,

Offset 0

2 kPa/Bit

0,01 g/kg pro Bit,
0 Offset

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

0,4 %/Bit,
0 Offset

1 °C/Bit,
Offset -40 °C

8 Zustande/3 Bit,
0 Offset

8 Zustande/3 Bit,
0 Offset

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

2 kPa/Bit, Offset 0
2 kPa/Bit, Offset 0
00 keine Ableitung erkannt

01 Ableitung erkannt

4 kPa/Bit Verstarkung,
Offset 0 kPa

1 °C/Bit Verstarkung,
Offset -40 °C

4 UpM/Bit Verstarkung,
Offset 0 UpM

4 UpM/Bit Verstarkung,
Offset 0 UpM

0,03125 °C/Bit
Verstarkung,
Offset -273 °C
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Ansaugkriimmer T2°

Tagesverbrauch Gas
MK Gesamtverbrauch Gas

MK Durchschnittlicher
Kraftstoffverbrauch’

Geschéatzte Liifterdrehzahl®

MK Nennleistung’
Diagnosemeldung 1/2

MK Stérungen®

Tlader 1°

Nennwert: Reibung®

Gewiinscht®

EngineWaitToStart, Mlogic®

EngineProtectSysShutdown,
MLogic®

EngineProtectSysApproShutdo
wn, MLogic®

EngineAlarmAcknowledge,
MLogic®

EngineAirShutoffCommandStat
us, MLogic?

EngineOverspeedTest, MLogic®

EngineShutoffStatus, MLogic?

MK Betriebsstunden

MK Tagesverbrauch Diesel

MK Gesamtverbrauch Diesel

MK Kihimitteltemperatur®

MK Kraftstofftemperatur

MK Oltemperatur’

MK Oltemperatur Turbolader

65189/FEA5

65199/FEAF
65199/FEAF

65203/FEB3

65213/FEBD

65214/FEBE
65226/FECA
65230/FECE

65245/FEDD

65247/FEDF

65247/FEDF

65252/FEE4

65252/FEE4

65252/FEE4

65252/FEE4

65252/FEE4

65252/FEE4

65252/FEE4

65253/FEE5

65257/FEE9

65257/FEE9

65262/FEEE

65262/FEEE

65262/FEEE

65262/FEEE
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4,1

5,1

5,3

71

7,5

7,7

8,3

2 Bit

2 Bit

2 Bit

2 Bit

2 Bit

2 Bit

3/6

3/6

3/6

3/6

1131

1039
1040

1029

975

166

1218

103

514

515

1081

1110

1109

2815

2813

2812

5404

247

182

250

110

174

175

176

kg
kg

I’h

%

kW

UpM

%

UpM

Bit

Bit

Bit

0 bis 3

0 bis 3

0 bis 3

0 bis 3

°C

°C

°C

°C

PGN

1 °C/Bit Verstarkung,
Offset -40 °C

0,5 kg/Bit, Offset 0
0,5 kg/Bit, Offset 0
0,05 [I/h]/Bit

0,4 %/Bit Verstarkung,
Offset 0 %

0,5 kW/Bit

1/bit, Offset O

4 UpM/Bit Verstarkung,
Offset 0 UpM

1 %/Bit Verstarkung,
Offset -125 %

0,125 UpM/Bit
Verstarkung,
Offset 0 UpM

00 AUS
01 EIN

00 Ja
01 Nein

00 nicht annadhernd
01 annahernd

4 Zustande/2 Bit,
0 Offset

4 Zustande/2 Bit,
0 Offset

4 Zustande/2 Bit,
0 Offset

4 Zustande/2 Bit,
0 Offset

0,05 h/Bit,
Offset 0,
max.: 32767 h

0,5 I/Bit,
Offset 0

0,5 I/Bit,
Offset 0

1 °C/Bit,
Offset -40 °C

1 °C/Bit,
Offset -40 °C

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

0,03125 °C/Bit,
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PGN _

MK Ladeluftkiihlertemperatur?

MK Kraftstoffvorlaufdruck

MK Olstand

MK Oldruck®

MK Kurbelgehdusedruck

MK Kihlmitteldruck

MK KihImittelstand

MK Kraftstoffverbrauch

MK Umgebungsluftdruck

MK Umgebungstemperatur

MK Ansauglufttemperatur

MK Partikelfiltereinlass

MK Ansaugkrimmer #1 P.3

MK Ansaugkriimmer 1 Temp.4

MK Ansaugluftdruck

MK Luftfilterdifferenzdruck

MK Abgastemperatur

MK
Kuhlmittelfilterdifferenzdruck

MK Betriebsspannung

MK
KiihImittelfilterdifferenzdruck?

MK Differenzdruck Olfilter

MK Wasser in Kraftstoff

65262/FEEE

65263/FEEF

65263/FEEF

65263/FEEF

65263/FEEF

65263/FEEF

65263/FEEF

65266/FEF2

65269/FEF5

65269/FEF5

65269/FEF5

65270/FEF6

65270/FEF6

65270/FEF6

65270/FEF6

65270/FEF6

65270/FEF6

65270/FEF6

65271/FEF7

65276/FEFC

65276/FEFC

65279/FEFF
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3/6

3/6

3'/6

52

94

98

100

101

109

111

183

108

171

172

81

102

105

106

107

173

112

158

95

97

°C

bar

%

bar

bar

bar

%

I’h

bar

°C

°C

bar

bar

°C

bar

bar

°C

bar

vV DC

bar

bar

Offset -273 °C
1 °C/Bit,
Offset -40 °C

4 kPa/Bit,
Offset 0

0,4 %/Bit,
Offset 0

4 kPa/Bit,
Offset 0

1/128 kPa/Bit,
Offset -250 kPa

2 kPa/Bit,
Offset 0

0,4 %/Bit,
Offset 0

0,05 I/h pro Bit,
Offset 0

0,5 kPa/Bit,
Offset 0

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C
1 °C/Bit,
Offset -40 °C

0,5 kPa/Bit,
Offset 0

2 kPa/Bit,
Offset 0

1 °C/Bit,
Offset -40 °C

2 kPa/Bit,
Offset 0

0,05 kPa/Bit,
Offset 0

0,03125 °C/Bit,
Offset -273 °C

0,5 kPa/Bit,
Offset 0

0,05 V DC/Bit,
Offset 0

2 kPa/Bit
0 Offset

0,5 kPa/Bit,
Offset 0

00: Nein, 01: Ja,
10: Fehler,
11: Nicht verfugbar
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Parametergruppe

SPN: Verdachtiger Parameter

P: J1939-Prioritat

S: Startbyte des Objektes im CAN-Telegramm

L Die Objektlange wird in der Regel als ,Byte” geschrieben, Langenausnahmen als ,Bit*
Basisgerat: Maleinheit des Displays (bar/°C kann zu psi/°F geandert werden)

000000000

INFO
Die mit ' markierten Objekte gelten nicht fiir das PPM-3.

INFO
Die mit 2 markierten Objekte gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200 und AGC PM.

INFO
Die mit 3 markierten Objekte werden auch als ,MK Ladedruck” bezeichnet.

INFO
Die mit 4 markierten Objekte werden auch als ,MK Ladelufttemperatur* bezeichnet.

INFO
Die mit ® markierten Objekte werden auch als ,MK Kiihimitteltemperatur® bezeichnet: PGN = 65282, Prioritét = 6, Startbyte
5, Lange = 1 Byte, SPN = 110, gleiche Skalierung (nur Typ lveco-Vektor 8)

INFO
Die mit & markierten Objekte werden auch als ,MK Oldruck” bezeichnet: PGN = 65282, Prioritat = 6, Startbyte 7, Lange =
1 Byte, Verstarkung 8 kPa/Bit, Offset 0 kPa, Datenbereich: 0 bis +2000 kPa (nur Typ lveco-Vektor 8)

INFO
Die mit 7 markierten Objekte werden auch als ,MK Oltemperatur” bezeichnet: PGN = 65282, Prioritit = 6, Startbyte 6,
Lange = 1 Byte, SPN = 175, gleiche Skalierung (nur Typ Iveco-Vektor 8)

INFO
Die mit 8 markierten Objekte werden auch als ,MK Stérungen“ bezeichnet: PGN = 65284, Prioritét = 6, Startbyte 1, Lénge =
2 Byte (nur MTU Smart Connect)

INFO
Die mit @ markierten Objekte werden nicht von der Option H7 unterstiitzt.

8.2.8 Motorwerte im Display/automatische Ansicht

Durch entsprechende Parametrierung der AGC 200 kdnnen alle analogen CANbus-Daten im Display angezeigt werden. Das
Beispiel zeigt Drehzahl, Ansaugluft und Kahlmitteltemperatur. Es stehen 20 Anzeigen zur Verfigung. Die Anzahl dieser Anzeigen
kann Uber die 'Auto-Display-Funktion' erhéht werden.
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ISLAND AUTO

EIC Speed 1500 rpm

EIC coolant t 81C

EIC t. Air Inlet 35C

Energy Total 0 kWh

Run Absolute 0 hrs
eee e

Einstellung:

1. Wabhlen Sie die Funktion 'Configuration of the user views' in der USW. Hier kénnen Sie nun die dreizeiligen Anzeigen
konfigurieren. Insgesamt sind 20 Ansichten verfligbar (es sei denn es wurden weniger eingerichtet).

2. Wabhlen Sie die ,Auto-Display-Funktion‘ in der Kommunikationseinstellung. (Parameter 7564.) Die 20 Anzeigen bleiben mit ihrer
gegenwartigen Konfiguration gespeichert und alle Motordaten werden der Liste hinzugefiigt. Insgesamt stehen nun 20 + 14
dreizeilige Anzeigen zur Verfligung. Die 20 Anzeigen sind frei konfigurierbar, aber die 14 zusatzlichen Anzeigen sind fiir die MK-
Daten bestimmt und kénnen vom Benutzer nicht geandert werden.

Die erste Option ist niitzlich, wenn einige MK-Daten angezeigt werden sollen und wenn alle der 20 benutzerkonfigurierten Ansichten
schon zur Anzeige von Daten belegt sind.

Die zweite Option ist niitzlich, wenn alle vorhandenen MK-Daten gelesen werden sollen. Es ist zu beachten, dass bei dieser
Methode alle vorhandenen Daten angezeigt werden, bis die zuséatzlichen 14 Anzeigen verwendet werden. Die Anzahl der
zusatzlichen Anzeigen ist abhangig von der Anzahl der Motordaten auf dem CANbus.

Konfiguration der Anzeigen:

Die Konfiguration 6ffnet sich in der PC-Ultility-Software, indem Sie auf das Benutzeransicht-Symbol in der horizontalen Toolbar
driicken.

Aktivierung der automatischen Ansicht:

Die zusatzlichen Anzeigen-Zeilen sind einsehbar, wenn das Menu 7564 auf ,EIN“ gestellt und der CAN-Bus des Motors aktiv ist.
Bitte beachten Sie, dass der Motor ggf. eingeschaltet werden muss, bevor Menul 7564 auf ,EIN“ gestellt werden kann. Die
Einstellung wechselt automatisch zurtick zu ,AUS*.

Zum Deaktivieren der automatischen Ansicht gehen Sie bitte wie folgt vor:

1. Stellen Sie den I/F-Typ des Motors auf ,AUS* (Menl 7561).
2. Stellen Sie MK AUTOMATISCHE ANSICHT auf ,EIN“ (Meni 7564).

3. Stellen Sie MK AUTOMATISCHE ANSICHT wieder auf ,AUS* (Menu 7564).
(Das Menu wird nicht automatisch zurlickgesetzt, wenn kein Motor ausgewahlt ist.)

Der Parameter fur die automatische Ansicht ist unten dargestellt:
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Nur im Aggregat.

. . Beachten Sie, dass die
7564 Automatische Ansicht AUS AUS Einstellung automatisch

aktivieren ON zurtick zu AUS
wechselt.

8.2.9 Verifikation von J1939-Objekten

Zur Uberpriifung der Kommunikation kénnen verschiedene CAN-PC-Tools verwendet werden. Diese miissen (iber das Geréat Multi-
line 2 und die Motorsteuerung mit dem CAN-Bus verbunden sein. Eine Uberwachung der Kommunikation zwischen den beiden
Einheiten ist dann mdglich. Informationen beziiglich des CAN-Tools finden Sie in der entsprechenden Bedienungsanleitung.

Beispiel eines CAN-Telegramms:

0xcf00400 ff 7d 7d e0 15 ff fO ff

DATENBYTE: 12345678

- Oxc ist die Prioritat

- f004 ist die PGN-Nummer (61444, dezimal)

- Der CAN-ID (0xcf00400) folgen acht Datenbytes (Startbyte 1).

Die Prioritat muss in eine Dezimalzahl umgewandelt werden. Bitte beachten Sie, dass die 3 Prioritatsbits in der CAN-ID dargestellt
werden (0xcf00400 anstelle von 0x0¢f00400). In anderen Fallen lesen Sie zum Beispiel 0x18fef200 (PGN 65266).

Die Formel zur Berechnung der Prioritat hat den Teiler 4:

Oxc = 12 (Dez) => Prioritat 3

Prioritat Dezimal-ID Hexadezimal-1D
1 4d 0x4

2 8d 0x8

3 12d Oxc

4 16d 0x10

5 20d 0x14

6 24d 0x18

Normalerweise werden in SAE J1939 nur die Prioritaten 3 und 6 verwendet.

Demzufolge kdnnen die Daten wie folgt gelesen werden (PGN 61444):

0xcf00400 xD ff 7d 7d e0 15 ff fO ff

Motordrehmoment (Datenbyte1) ff Nicht verfligbar
Antriebsmoment (Datenbyte 2) 7d
Aktueller Motordrehmoment (Datenbyte 3) 7d
Motordrehzahl (Datenbyte 4) el
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Motordrehzahl (Datenbyte 5) 15

Quelladresse (Datenbyte 6) ff Nicht verfligbar
Anlassermodus (Datenbyte 7) fO
Motoranforderung (Datenbyte 8) ff Nicht verfligbar

Berechnungsbeispiel:

U/min- Auflésung ist 0,125 U/min/Bit, Offset 0.

Das Ergebnis ist 15e0 (Hex) oder 5600 (dec)*0,125 = 700 U/min.

8.2.10 Anzeige der Alarme J1939 DM1/DM2, Scania KWP2000 und Caterpillar/Perkins

Neben einigen motorspezifischen Alarmen in der Standardalarmliste kdnnen auch alle J1939 Diagnosemitteilungen DM1 (aktive
Alarme) und DM2 (historische Alarme) sowie die Scania KWP 2000 Alarme auf dem Display angezeigt werden. In beiden Fallen
erfolgt der Zugang uber die Logliste.

Druicken Sie bitte die Taste gelangen Sie in die Liste:

MAINS FAILURE
Event log

Alarm log
Battery test log
EIC DM1 alarms
EIC DM2 alarms

Uber die Taste & die ; Mit den Tasten und kann die entsprechende Liste ausgewahlt werden, der Zugang erfolgt tber . @
In DM1 und DM2 werden SPN (Suspect Parameter Number) und FMI (Failure Mode Indicator) zusammen mit dem dazugehdrigen
Fehlertext angezeigt.

Es kann nur die gesamte Liste quittiert und gel6scht werden. Aus Sicherheitsgriinden ist hierfur das Masterpasswort erforderlich.

INFO
@ Hat die Steuerung keinen hinterlegten Text fiir die SPN, so wird "Text N/V' auf dem Display dargestellt. In diesem Fall muss
die Bedeutung der SPN in der Dokumentation des Motorherstellers nachgelesen werden.

Scania KWP 2000:

Das Scania KWP 2000 Protokoll zeigt die aktiven und passiven Alarme in einer Liste. Uber die Taste & und @ Mit der Taste ¥
blattern Sie durch die Liste.

Unter ,KWP 2000 diagnostic* in der Protokollliste steht ,KWP 2000 clear all“. Wenn Sie diese Option auswahlen, wird die gesamte
Alarmprotokoll-Liste geléscht. Aus Sicherheitsgriinden ist hierfir das Masterpasswort erforderlich.

Caterpillar/Perkins

Driicken Sie auf die Taste ‘ und halten Sie sie 2 Sekunden gedrickt. Das Alarmprotokoll wird auf dem Display angezeigt.
Caterpillar und Perkins fiihren ein primares und ein sekundares DM1-Protokoll sowie ein DM2-Protokoll.
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Das primare DM1-Protokoll zeigt ADEM lII/IV-Alarme. Das sekundare DM1-Protokoll zeigt EMCP 3.x-Alarme. Das DM2-Protokoll

zeigt, ahnlich wie das J1939-Protokoll, historische Alarme. Uber die Taste & und @ Mit der Taste ¥ blattern Sie durch die
Liste.

CLRALL: Indem Sie auf @drﬂcken, wird die gesamte Alarmprotokoll-Liste gel6scht. Aus Griinden der Sicherheit muss dafir das
Masterpasswort eingegeben werden.

8.2.11 Steuerbefehle an den Motor

Die folgende Tabelle enthalt Motortypen, die die Mdglichkeit bieten, Befehle uber die CANbus-Kommunikationsleitung an das ECM
zu senden.

Zum Senden der Befehle sind die Optionen H5, H7 oder H12 erforderlich.

Motortyp | Detroit

Caterpillar Cummins Generic lveco

Befehl J1939 Vector 8
Vorglihen - - - - = > - - -
Start/Stopp - - X158 X5 . - - - -
Lauft/Stopp (Kraftstoff) - - = = X4 - - - -
Drehzahl-Vorspannung X X X X X2 X! X X X
Nennfrequenz - = = 5 X - - - -

Regler verstarken - - - = X - - - -
Leerlauf X! X1 X1 X1 X X1 N X1 _

MTU, alternative P-Grad-
Einstellung (M-Logic)

Sprinklerbetrieb - - - - X > - - -
Test Uberdrehzanhl = = = = - - - ; ;

Zylinderausschaltungs-
Aktivierung

Intermittierende
Olvorschmierung

Motorbetriebsarten - - o 5 5 - - - -
Schalteranforderung - - - - = o - - -

Trip-Counter
zurlicksetzen

Drehzahlregler-
Parameterbefehle

Motortyp | MU MTU J1939

Smart
Befehl MDEC ADEC Connect
Vorglihen - - - - - - - X
Start/Stopp - X X X1 - X - X

Lauft/Stopp (Kraftstoff)

Drehzahl-Vorspannung - X X X15 = X - X
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Motortyp MTU MTU J1939

Smart

Befehl HEES Connect

Nennfrequenz = X X X1 = X = X
Reglerverstarkung - - - - - - - -

Leerlauf - X! X1 X! - X - X
MTU, alternative P-Grad-

Einstellung (M-Logic) - = X! xbe i S i X
Sprinklerbetrieb = X! X! X! = X = X!
Test Uberdrehzahl - - - X1 - - - -
Zylinderausschaltungs- X1 X1 X1 i ) i i
Aktivierung

I_ntermittierende i i i X1 ) i ) i
Olvorschmierung

Motorbetriebsarten - - - X1 = - - -
Schalteranforderung - X! X1 X! = - - -
Trip-Counter zuriicksetzen - X1 X! X1 = - - -
Drehzahlregler- i i i X i i ) i

Parameterbefehle

Tagesverbrauch- 3
Kraftstoffwert zurlicksetzen

INFO
Nicht aufgefiihrte Motoren kénnen nicht Gber den CANbus gesteuert werden. In diesen Fallen miissen Start/Stopp-Befehle
usw. Uber fest verdrahtete Verbindungen an die Steuerung gesendet werden.

INFO
In Menii 7563 kann die Ubertragung aller in der obigen Tabelle aufgefiihrten EIC-Steuerranmen in der Multi-line 2 aktiviert
oder deaktiviert werden.

INFO
Die mit X! markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

INFO
Die mit X2 markierten Befehle gelten nicht fiir die Steuerungen AGC 100, CGC 400, GC-1F und GC-1F/2.

INFO
Die mit X3 markierten Befehle gelten nicht fiir die Steuerungen AGC-4, AGC 200 und AGC PM in Kombination mit
MDEC 303.

INFO
Die mit X* markierten Befehle gelten nur fiir die Cummins CM570 ECU.

INFO
Die mit X5 markierten Befehle kénnen nicht in Kombination mit der Option H7 verwendet werden.

INFO
Die ECU9 wird von Option H7 nicht unterstitzt.

CEACECONCONONCONCONC
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Der folgende Parameter muss auf ,EIN“ gestellt werden, wenn der Motor iber das Gerat Multi-line 2 gesteuert werden soll:

AUS

7563 MK-Steuerung ON AUS Nur im Aggregat.

Schalter MK 50-60 Hz:

Wird der Sollwert der Nennfrequenz im ML-2 auf einen Wert zwischen 50 und 60 Hz gedndert, erfolgt diese Anderung mit einer
Frequenzrampe von 2 Hz pro Sekunde. Die Frequenzrampe setzt ein beim Andern der Nenneinstellungen 1-4 oder bei
Parameteranderungen der Nennfrequenz zwischen 50 und 60 Hz.

MK-Abweichung:
Es gibt zwei Moglichkeiten eine Drehzahlabweichung (Droop) zu erwirken:

Bei Motoren, bei denen der entsprechende Befehl oder Sollwert an die Motorsteuerung gesendet werden kann, wird die Einstellung
unter Parameter 2771 als Ist-Drehmoment verwendet. Dieser Sollwert wird an die Motorsteuerung gesendet. Dieses Verfahren wird
als ,MK-Abweichung“ bezeichnet.

Bei Motoren, bei denen der Abweichungs-Befehl oder -Sollwert nicht an die Motorsteuerung gesendet werden kann, wird die
Einstellung unter Parameter 2771 fir die Abweichungs-Emulation im ML-2 verwendet. Dieses Verfahren wird als ,MK-Abweichungs-
Emulation” bezeichnet. Die MK-Abweichungs-Emulation ist eine eigenstandige, von DEIF entwickelte Funktion, die sich fiir jeden
Motortyp eignet.

In beiden Fallen wird die Abweichungsfunktion Gber die M-Logic aktiviert.

In der unten stehenden Tabelle wird deutlich, welche Motortypen die MK-Abweichung mit einem Befehl oder Sollwert unterstiitzen.

Scania X

Cummins X

Ilveco -
Perkins

Caterpillar

X X X X X X

Volvo

MTU
DDEC (Detroit Diesel) - -
JDEC (John Deere) - -
EMR (Deutz) - -
Generic J1939 - -

Die Parameter flr die Befehle und Sollwerte fiir die MK-Abweichung sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt:

0.0 % o .
2771 EIC Droop 25.0 % 0.0 % Nur im Aggregat.
2772 Scania RPM Benutzer Benutzer Nur im Aggregat.
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Leerlauf

2773 Cummins gain- Kp (1)008 5.00 Nur im Aggregat.

MK-Unterdriickung:

Der MK-Alarm kann uber die M-Logic unterdriickt werden. Diese Alarmunterdriickung wird typischerweise wahrend eines
Motorstopps notwendig. Folgende Alarme kdnnen unterdrickt werden:

MK Alarm rot

« MK Alarm gelb

* MK Fehlfunktion
* MK Schutz

MK-Leerlauf:

Die Leerlauffunktion des ML-2 wird in Men( 6290 aktiviert. Wird diese Funktion bei Motoren mit einer Drehzahlregelung per CAN-
Bus verwendet, wird die Drehzahl auf 700 UpM festgelegt.

TSC1 SA ,,Drehmoment-Drehzahl-Regelung®:

Bei TSC1 (,Drehmoment-Drehzahl-Regelung 1) handelt es sich um das Drehzahlvorspannungs-Regelsignal, das von der DEIF-
Steuerung an die Motorsteuerung Ubertragen wird. Die DEIF-Steuerung wahlt die erwartete Quelladresse fiir bekannte Protokolle
aus, wenn Parameter 7566 auf ,-1" (Standardwert) gesetzt wird. Es ist moglich, Parameter 7566 auf eine bestimmte Quelladresse
einzustellen. Wenden Sie sich im Zweifelsfall an den Motorenhersteller, der die TSC1-Quelladresse verifiziert hat. TSC1 ist nur flr
J1939-Protokolle relevant.

8.3 Beschreibung der spezifischen Motortypen

8.3.1 Uber Typenbeschreibungen

INFO
@ Die J1939-Warnungen/Abstellungen mit den entsprechenden SPN- und FMI-Nummern in diesem Kapitel beziehen sich auf
die, die automatisch in der Alarmliste erscheinen. Die Alarme kénnen Uber das Display quittiert werden.

INFO
@ Sie variieren von Motortyp zu Motortyp. Die gesamte Protokollliste kann aus der Motorsteuerung ausgelesen werden.

Halten Sie hierzu bitte die LOG-Taste 3 Sekunden gedriickt.

8.3.2 Caterpillar/Perkins (J1939)
Objektauswahl:

Zur Konfiguration der Displayzeilen stehen die nachfolgend aufgefiihrten Werte zur Verfiigung.

INFO
@ Informationen bezliglich der Modbus-Skalierung finden Sie im Kapitel ,Modbus-Kommunikation®.

INFO
@ Die Parameter MK Abgas P1 bis P16 sind an die Quelladresse 241 gebunden. Die restlichen Parameter in der folgenden
Tabelle sind an die Quelladresse 0 gebunden.
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_mﬂalmm 41939-71-Skaliorung

MK Abgas P1 Temperatur 65187 7 2 137 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P2 Temperatur 65187 7 3 2 1138 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P3 Temperatur 65187 7 5 2 1139 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P4 Temperatur 65187 7 7 2 1140 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P5 Temperatur 65186 7 1 2 1141 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P6 Temperatur 65186 7 3 2 1142 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P7 Temperatur 65186 7 5 2 1143 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P8 Temperatur 65186 7 7 2 1144 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P9 Temperatur 65185 7 1 2 1145 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P10 Temperatur 65185 7 3 2 1146 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P11 Temperatur 65185 7 5 2 1147 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P12 Temperatur 65185 7 7 2 1148 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P13 Temperatur 65184 7 1 2 1149 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P14 Temperatur 65184 7 3 2 1150 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P15 Temperatur 65184 7 5 2 1151 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Abgas P16 Temperatur 65184 7 7 2 1152 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK KiihImitteltemperatur 2 64870 6 1 1 4076 °C 1 °C/Bit, Offset -40 °C

MK KiihImitteltemperatur 3 64870 6 8 1 6209 °C 1 °C/Bit, Offset -40 °C

MK KihImittelpumpe Auslasstemperatur 64870 6 2 1 4193 °C 1 °C/Bit, Offset -40 °C

MK Gefilterter Kraftstoff Vorlaufdruck 64735 6 2 1 5579 kPa 4 kPa/Bit, Offset 0

MK Hilfskiihimitteltemperatur 65172 6 2 1 1212 kPa 4 kPa/Bit, Offset 0

MK Turbo 1 Saugtemperatur 65176 6 1 2 1180 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
MK Turbo 2 Saugtemperatur 65176 6 3 2 1181 °C 0,03125 °C/Bit, Offset -273 °C
PGN: Parametergruppe

P: J1939-Prioritat

S: Startbyte des Objektes im CAN-Telegramm

L Lange des Objektes (Byte)

Basisgerat: MalReinheit des Displays (bar/°C kann zu psi/°F geandert werden)

INFO
@ Die obige Tabelle gilt fir die Steuerungen AGC-4, AGC 200 und AGC PM.

Display-Messwerte:

Motorabgas Port 1 Temperatur Exh.P T0O1
Motorabgas Port 2 Temperatur Exh.P T02
Motorabgas Port 3 Temperatur Exh.P T03
Motorabgas Port 4 Temperatur Exh.P T04
Motorabgas Port 5 Temperatur Exh.P T05
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Motorabgas Port 6 Temperatur Exh.P T06
Motorabgas Port 7 Temperatur Exh.P TO7
Motorabgas Port 8 Temperatur Exh.P T08
Motorabgas Port 9 Temperatur Exh.P T09
Motorabgas Port 10 Temperatur Exh.P T10
Motorabgas Port 11 Temperatur Exh.P T11
Motorabgas Port 12 Temperatur Exh.P T12
Motorabgas Port 13 Temperatur Exh.P T13
Motorabgas Port 14 Temperatur Exh.P T14
Motorabgas Port 15 Temperatur Exh.P T15
Motorabgas Port 16 Temperatur Exh.P T16
MotorkUhlmitteltemperatur 2 T Coolant2
Motorkihlmitteltemperatur 3 T Coolant3
Motorkihlmittelpumpe Auslasstemperatur T Cool PO
Gefilterter Kraftstoff Vorlaufdruck P. FilFuel
Motor-Hilfskihlmitteltemperatur T Kuhlung Aux
Motor-Turbolader 1 Turbinensaugtemperatur Turb.int1
Motor-Turbolader 2 Turbinensaugtemperatur Turb.int2

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes

Liste Warnung/Abstellung
m FMI-Warnung FMI-Abstellung

Oldruck niedrig 100 17 1
Ansaugkriimmer # 1 P 102 15 -
KihImitteltemperatur 110 15 1
Ansauglufttemperatur hoch 172 15 -
Kraftstofftemperatur 174 15 -
Uberdrehzahl 190 15 0
MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz’ - X -

INFO
Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

INFO
@ Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
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* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden Uber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fiir die Drehzahlsteuerung: 0x0c000000. J1939 TSCA1.

» Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung
MK Start/Stopp-Aktivierung’
MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

INFO

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.
@ Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

Schreibbefehle an den Spannungsregler:

+ SPR-Steuerung
Alle Schreibbefehle an den SPR (Spannungsregelung) werden in Meni 7563 (MK-Steuerung) aktiviert. Wird eine Steuerung des
Motors aber nicht die Spannungsregelung bendtigt, kann letztere in Meni 7565 deaktiviert werden.

INFO
@ Schreibbefehle an den SPR sind nur bei den Steuerungen vom Typ AGC-3, AGC-4, AGC 200, AGC PM, GPC-3, PPU-3
und GPU-3 maglich.

8.3.3 Cummins CM850-CM570 (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes

I e I e
FMI-Abstellung

Oldruck niedrig 100 18 1
Kihlmitteltemperatur 110 16 0
Oltemperatur 175 16 0
Ansaugkriimmertemperatur 105 16 0
Kraftstofftemperatur 174 16 0
KuhImittelstand niedrig 111 18 1
Uberdrehzahl 190 - 16
Kurbelgehausedruck hoch 101 - 0
Kahlmitteldruck niedrig 109 - 1
MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz' - X -
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INFO
Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

®
oL

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
» Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

Zur Aktivierung/Deaktivierung der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfiigung:
o MK Unterdriickung Drehzahlregelung’
* Motordrehzahl

CANbus-ID fiur die Drehzahlsteuerung: 0xOOFF69DC. Fiir das Cummins-eigene EG-Telegramm ,Engine governing® lautet die
Quelladresse des ML-2-Reglers ,0xDC/220“ (dez.).

+ Motordrehzahl (Motor mit PCC-Steuerung)!: 2
CAN-Bus-ID fiir die Drehzahlregelung: 0xOOFF5FDC. Fir das Cummins-eigene EG-Telegramm ,Engine governing*“ lautet die

Quelladresse des ML-2-Reglers ,0xDC/220“ (dez.). Dieses Drehzahl-Telegramm wird angewandt, wenn die M-Logic-Funktion
,EIC select Cummins PCC13012“ aktiviert wird.

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

* Frequenzauswahl

Die Nennfrequenz wird anhand der eingestellten Nennfrequenz automatisch geschrieben. Geschrieben 50 Hz bei fNOM < 55 Hz,
geschrieben 60 Hz bei fNOM >55 Hz.

» Verstarkung
Die Einstellung erfolgt in Menu 2773.

» Sprinklerbetrieb unterdriicken*
Mit diesem Befehl konnen Sprinkleraktionen unterdriickt werden. Die Funktionsweise ist wie bei der standardmaRigen AGC-
Funktion ,Shutdown override“ (Digitaleingang der AGC).

INFO
Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

®
o

Die mit 2 markierten Befehle gelten nicht fiir die Steuerungen AGC 100, CGC 400, GC-1F und GC-1F/2.

Cummins-Abgasnachbehandlung:
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Wenn die Abgasleitung entsprechend ausgerustet und das System mit der Motorsteuerung verbunden ist, kdnnen Informationen des
Nachbehandlungssystems Uber die J1939-Verbindung ausgelesen und die Regeneration geregelt werden.

Die Tabelle zeigt Lampenzustédnde und Statusanzeigen der Abgasnachbehandlung. Der Zugang erfolgt Gber die M-Logic und fiur die
Anzeige kann ein zusétzliches Bediendisplay vom Typ AOP-1 oder AOP-2 von DEIF verwendet werden.

Statusanzeige Regenerationsstatus Status Partikelfilterleuchte Zim::;a::;m Regeneration
Dieselpartikelfilter Dieselpartikelfilter hoc?h y deaktiviert

AUS - - X X -

EIN - solid - - X X -

EIN - schnell ) ) X ) _

blinkend

Unterdriickt - - - -

Nicht unterdriickt - > - -
Nicht aktiviert X - = - -
Aktiv X S = - -

Regeneration
erforderlich

Regeneration
nicht erforderlich

Regeneration
niedrigstes - X - - -
Niveau

Regeneration
mittleres Niveau

---Regeneration
hochstes Niveau

Neben den Lampenzustanden und Statusanzeigen kann die Regeneration tiber zwei Nachbehandlungsschalter geregelt und
Uberwacht werden. Der Zugang erfolgt Uber die M-Logic unter der Befehlsgruppe.

1. Regeneration Cummins-Partikelfilter manuell einleiten (Non-Mission)

2. Regeneration Cummins-Partikelfilter

INFO
@ Die Cummins-Abgasnachbehandlung ist nicht beim PPM-3 verfligbar.

8.3.4 Detroit Diesel DDEC (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes
Liste Warnung/Abstellung
m FMI-Warnung FMI-Abstellung

MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz’ - X -
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INFO
Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

®
oL

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fiir die Drehzahlsteuerung: 0x0c000003. J1939 TSC1.
Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung

MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

INFO

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.
@ Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

8.3.5 Deutz EMR 2 bis EMR 3 (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes

R SN e
FMI-Abstellung

Oldruck niedrig 100 - 1
KihImitteltemperatur 110 - 0
Uberdrehzahl 190 - 0
MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz’ - X -

INFO
Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

®
oL

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
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* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden Uber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fiir die Drehzahlsteuerung: 0xc000003. Fur J1939 TSC1 ist die Quelladresse in der ML-2-Steuerung = 3.

Zur Aktivierung/Deaktivierung der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfiigung:
MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

INFO

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.
@ Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

8.3.6 Generic J1939 (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes
Liste Warnung/Abstellung
m FMI-Warnung FMI-Abstellung

MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz’ = X -

INFO
Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

®
oL

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden Gber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fiir die Drehzahlsteuerung: 0x0c000003. J1939 TSCA1.
Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung

> MK Unterdriickung Drehzahlregelung’
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INFO
Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

®
o

8.3.7 Iveco (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes
Liste Warnung/Abstellung

Oldruck niedrig 100 17 1
Ansaugkrimmer # 1 P 102 15 -
Kihlmitteltemperatur 110 15 0
Ansauglufttemperatur hoch 172 15 -
Kraftstofftemperatur 174 15 -
Uberdrehzahl 190 15 0
MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz’ - X -

INFO
Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

®
oL

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tGber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fur die Drehzahlsteuerung: 0xc000003.
Fir J1939 TSC1 ist die Quelladresse in der ML-2-Steuerung = 3.
Nur fur Iveco Vector 8: CANbus-ID fur die Drehzahlsteuerung: OxcFF0027.
Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfigung:

> MK Unterdriickung Drehzahlregelung’
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INFO
Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

®
o

8.3.8 John Deere JDEC (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes

I e [y [ERy
FMI-Abstellung

Oldruck niedrig 100 18 1
Ansaugkrimmer 105 16 -
Kihlmitteltemperatur 110 16 0
Kraftstoffeinspritzpumpe 1076 10 6
Kraftstofftemperatur 174 - 16
Selbsttest 2000 - 6
MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion’ - X -
MK Schutz’ - X -

INFO
Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

INFO
@ Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tGber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fiur die Drehzahlsteuerung: 0x0c000003. J1939 TSCH1.
Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung

o MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.
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INFO
@ Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

8.3.9 MTU ADEC (CANopen)

INFO
@ MTU ADEC benutzt nicht das J1939-Protokoll. Daher sind die Anzeigen von Werten, Alarmen und Abschaltungen anders
strukturiert.

Display-Messwerte:

Display

Batterie

MK Stérungen
Motorleistung’
Kraftstoffverbrauch
Durchschn. T. Kraftstoff
Nennleistung’
Bedienung

P. Aux 1

P. Aux 2
Ladedruck

D. Kraftstoff

D. Ol

Drehzahl

T Ladung A

T KuhImittel

T Abgas L

T Abgas R

T Kraftstoff

T Zwischen- kihler
TOI

T Wicklung 1

T Wicklung 2

T Wicklung 3

Tagesverbrauch Kraftstoff

INFO

INFO
@ Mit der Option H2/N (Modbus RTU) kénnen Modbus-Adressen ausgelesen werden (Funktionscode 04h).
@ Die mit ' markierten Werte gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC 100, AGC-4, AGC 200, AGC PM und CGC 400.

Warnung:
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Nachstehend die Liste der Alarme, die auf dem Display angezeigt werden kdnnen. Die Warnungen erscheinen im Alarmfenster. Sie
kénnen Uber das Display quittiert werden, bleiben aber solange in der Liste, bis die Alarmursache beseitigt wurde.

KihImitteltemperatur hoch
Ladelufttemperatur hoch
Ladeluftkihimitteltemperatur hoch
Schmieréltemperatur hoch

ECU Temperatur hoch

Drehzahl zu niedrig

Fehler Vorschmierung

Zunddrehzahl nicht erreicht
Sammelalarm gelb

Schmierdéldruck niedrig

Kahlmittelstand niedrig
Ladeluftkiihimittelstand niedrig

ADEC defekt

Drehzahlsignalfehler
Versorgungsspannung niedrig
Versorgungsspannung hoch
Uberdrehzahl

Schmierdéldruck sehr niedrig
KihImitteltemperatur sehr hoch
Schmieréltemperatur sehr hoch
Ladelufttemperatur sehr hoch
ECU-Versorgungsspannung sehr hoch
ECU-Versorgungsspannung sehr niedrig
Generatortemperatur hoch
Vorratstankstand hoch
Vorratstankstand niedrig
Generatorwicklungstemperatur L1 hoch
Generatorwicklungstemperatur L2 hoch
Generatorwicklungstemperatur L3 hoch
Umgebungstemperatur hoch

Wasser in Kraftstoff 1

Wasser in Kraftstoff 2
Kraftstofftemperatur hoch

Temperatur Abgasbank A hoch
Temperatur Abgasbank B hoch
Kraftstoffdruck 1 hoch

Kraftstoffdruck 2 hoch
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HI T-Coolant

HI T-Charge Air

HI T-Coolant Interc

HI T-Lube Ol

HI T-ECU

SS Engine Speed Low
AL Prelub. Fail

AL Start Spe. N. Re.
AL Com. Alarm Yellow
LO P-Lube Oil

LO Coolant Level

LO Interc. Cool. L.

AL ECU Defect

AL Speed Demand Def.
LO Power Supply

HI Power supply

SS Overspeed

LOLO P-Lube Oil

HIHI T-Coolant

HIHI T-Lube Oil

HIHI T-Charge Air
HIHI ECU PS Voltage
LOLO ECU PS Voltage
T-Generator Warning
HI Level Day-Tank

LO Level Day-Tank

HI T-Winding 1

HI T-Winding 2

HI T-Winding 3

HI T-Ambient

AL Water | F. Pref. 1
AL Water | F. Pref. 2
HI T-Fuel

HI T-Exhaust A

HI T-Exhaust B

HI Pressure 1

HI Pressure 2
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Tagestankstand hoch HI L. Holding-Tank
Tagestankstand niedrig LO L. Holding-Tank
Zinddrehzahl nicht erreicht AL Runup. Speed N. Re
Leerlaufdrehzahl nicht erreicht AL Idle Speed N. Re
Abstellung:

Nachstehend eine Abstellmeldung, die im Display erscheinen kann. Im Systemeinstellbereich kann ,MK Abstellung® so konfiguriert
werden, dass das Steuergerat in einen Abschaltungszustand gesetzt und/oder die Relaisausgange aktiviert werden. Mit der Anzeige
im ECM-Modul bleibt der Abstellstatus bestehen.

Liste Abstellung Displaytext

AL Com. Alarm Red AL Com. Alarm Red

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tGber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl

CANbus-ID fiir die Drehzahlsteuerung: 0x300+ADEC ID — Drehzahlsollwert-Telegramm (die Auswahl der ADEC-ID erfolgt in
Menl 7562; die Standard-ID lautet 6: 0x306).

Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung:
o MK Start/Stopp-Aktivierung'

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert. Die mit ' markierten
Befehle gelten nicht fir das PPM-3.

» Start/Stopp-Befehl
* Frequenzauswahl

Die Nennfrequenz wird anhand der eingestellten Nennfrequenz automatisch geschrieben. Geschrieben 50 Hz bei fNOM < 55 Hz,
geschrieben 60 Hz bei fNOM >55 Hz.

INFO
@ Die Auswahl der CANopen-Node-ID erfolgt in Menli 7562. Die Werkseinstellung (6) ist normalerweise zutreffend.

» Schalteranforderung*
Auswahl der Drehzahlregelungsmethode zwischen digital (,Up/Down ECU* = Relais), analog (,Analog ECU" = analoges
Spannungssignal) oder J1939 (,Analog CAN®). Die Auswabhl erfolgt in Menl 2790. Details zur Umschaltung zwischen Normal-
und Notbetrieb finden Sie in der MTU-Dokumentation zur ECUS.

* Auslésungszahler®
Dieser Befehl setzt den Kraftstoffzahler Trip zurlick. Der Befehl wird tUber die M-Logic aktiviert.

» Zylinderausschnittaktivierung
Unterdriickung der Zylinderbankabschaltung Der Befehl wird Uber die M-Logic aktiviert.
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* Shutdown override

Mit diesem Befehl kdnnen Abschaltaktionen von der Motorsteuerung verhindert werden. Die Funktionsweise ist wie bei der

standardmaRigen AGC-Funktion ,Shutdown override“ (Digitaleingang der AGC).

8.3.10 Modul MTU ADEC 501, ohne SAM-Modul (CANopen) (Option H13)

INFO
@ Das Modul MTU ADEC 501 benutzt nicht das J1939-Protokoll. Daher sind die Anzeigen von Werten, Alarmen und

Abschaltungen anders strukturiert.

Display-Messwerte:

Display

Akt-Droop

Batterie
Nockenwelle

ECU Stopp aktiviert 1
F Drehzahl
INJEKT-QUAN
MK Stérungen
Durchschn. T. Kraftstoff
Nennleistung’
Betrieb'

P L Ol niedrig

P L Ol sehr niedrig
D. K. Luft

D. Kraftstoff

D. Ol

Drehzahl

Drehzahl D SW'

T K. Luft!

T Kihimittel®

T Kraftstoff!

TOI

TKUHLMITTEL-SEHR HOCH?

T-ECU!
T-LADELUFTKUHLER'!
T-SCHMIEROL-HOCH?!

T-SCHMIEROL-SEHR HOCH?
Gesamtverbrauch Kraftstoff’

Tagesverbrauch Kraftstoff!

INFO
@ Mit der Option H2/N (Modbus RTU) kénnen Modbus-Adressen ausgelesen werden (Funktionscode 04h).
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INFO
@ Die mit ' markierten Objekte gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200 und AGC PM.

Alarme:

Nachstehend die Liste der Alarme, die auf dem Display angezeigt werden kénnen. Die Alarme werden im Alarmfenster angezeigt.

Sie kénnen Uber das Display quittiert werden, bleiben aber solange in der Liste, bis die Alarmursache beseitigt wurde.

ADEC Alarm gelb

ADEC Alarm rot

Hohe Motordrehzahl

Schmierdéldruck sehr niedrig
KihImitteltemperatur sehr hoch
Ladeluftkiihlertemperatur hoch
Kuhimittelsensor ist defekt
Kuhlmittelstand sehr niedrig

ADEC ECU Fehler

Schmierdldruck niedrig’
Kraftstoffdruck Common Rail niedrig’
Kraftstoffdruck Common Rail hoch'’
Vorgliihtemperatur niedrig’
Ladeluft-Kiihimittelstand sehr niedrig’
Leistungsverstérker 1 Stérung’
Leistungsverstérker 2 Stérung’
Status Transistorausgang’

ECU Versorgungsspannung niedrig’
ECU Versorgungsspannung hoch'
Ladelufttemperatur hoch'
Schmierdltemperatur hoch?

ECU Temperatur hoch'
Motordrehzahl niedrig’

Fehlercode priifen’

Common Rail Ableitung’
Automatischer Motorstopp'

MG Ziinddrehzahl nicht erreicht’

MG Anlaufdrehzahl nicht erreicht’
MG Leerlaufdrehzahl nicht erreicht’
ECU Versorgungsspannung sehr niedrig’
ECU Versorgungsspannung sehr hoch'’
Sensordefekt Ladeluft-Kihimittelstand'

Kraftstofftemperatur hoch’
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MK gelbe Lampe WA

MK rote Lampe SD

Uberdrehzahl

Oldruck ni Abstellung

KahImittelt. ho Abstellung

LLuft ho T Warnung

SD Kuhimittelstand

L Kdhlm. Niv. Abstellung

MDEC ECU Fehler

Oldruck ni Warnung

LO P-Fuel Com-Rail

LO P-Fuel Com-Rail

AL Preheat Temp. Low

SS Cool Level Ch-Air

AL Power Amplifier 1

AL Power Amplifier 2

AL Status Trans-Outp

ECU Versorgungsspannung niedrig
ECU Versorgungsspannung hoch
HI T-Charge Air

HI T-Lube Oil

HI T-ECU

SS Eng. Drehzahl niedrig

AL Check Error Code

AL Com. Rail Ableitung

AL Aut. Motorstopp

MG Zinddrehzahl Stérung

MG Anlaufdrehzahl Stérung

MG Leerlaufdrehzahl Stérung
LOLO ECU Pow. Versorgungsspannung
HIHI ECU Pow. Versorgungsspannung
SD Cool Level Ch-Air

HI T-Fuel

X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
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Ubersteuerungsriickmeldung von ECU' SS Override X

Schmierdltemperatur sehr hoch’ H Oil Temp. Abstellung X -
Fehler Drehzahlvorgabe' AL Speed demand Def. X -
Kiihimitteltemperatur hoch'’ H Coolant T Warning X -
Ladelufttemperatur sehr hoch' H Ch. Luftt. Abstellung X -
Brennéldruck niedrig’ LO P-Fuel Oil X -
Brennéldruck sehr niedrig’ SS P-Fuel Oil X -

INFO
Die MDEC-Anzeige ' — ' bedeutet, dass der betreffende Alarm nicht unterstutzt wird.

Die mit ' markierten Alarme gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200 und AGC PM.

®
o

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl

Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung:
> MK Start/Stopp-Aktivierung'
> MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

» Manuelle Drehzahlregelung (auf/ab)

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

» Start/Stopp-Befehl
* Frequenzauswahl

Die Nennfrequenz wird anhand der eingestellten Nennfrequenz automatisch geschrieben. Geschrieben 50 Hz bei fNOM < 55 Hz,
geschrieben 60 Hz bei fNOM >55 Hz.

» Sprinklerbetrieb unterdriicken
Mit diesem Befehl konnen Sprinkleraktionen unterdriickt werden.
» Trip-Counter zurlicksetzen*
Dieser Befehl setzt den Kraftstoffzahler Trip zurlick. Der Befehl wird tiber die M-logic aktiviert.
» Zylinderausschnittaktivierung*
Unterdriickung der Zylinderbankabschaltung Der Befehl wird iber die M-logic aktiviert.
+ Test Uberdrehzahl
Der Befehl wird liber die M-logic aktiviert. Testen des Uberdrehzahlfunktion bei bestimmten U/min.
* MK Alarmquittierung
+ Intermittierende Olvorschmierung
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Aktivieren Sie die Schmierdlpumpe, falls installiert. Der Befehl wird tber die M-logic aktiviert.
* Vorbereitung Motorstart

INFO
@ Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

8.3.11 MTU J1939 Smart Connect (J1939)

Dieses Protokoll steht mit der MTU-Serie 1600 mit ECU8/ECU9/Smart Connect zur Verfiigung.

INFO
Dieses Protokoll gilt nicht fiir das PPM-3.

INFO
@ Alarmtexte fiir die ECU9 finden Sie im Anhang unter ,MTU Smart Connect ECU9".

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes

Liste Warnung/Abstellung
m FMI-Warnung FMI-Abstellung

MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe - - X
MK Fehlfunktion - X -
MK Schutz - X -

INFO
@ Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:

* Motorsteuerung

Alle Schreibbefehle an die Motorsteuerung (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden iber Menl 7563 aktiviert (MK-Steuerung).
* Motordrehzahl

CAN-Bus-ID fur die Drehzahlregelung: 0x0c0000ea.J1939TSC1.

Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung:

o MK Start/Stopp-Aktivierung
o MK Unterdriickung Drehzahlregelung

INFO
@ Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

* Frequenzauswahl

Die normale Frequenz wird anhand der eingestellten Nennfrequenz automatisch eingegeben. 50 Hz wird verwendet, wenn fyenn
< 55 Hz, 60 Hz wird verwendet, wenn fyenn > 55 Hz

» Sprinklerbetrieb unterdriicken
Mit diesem Befehl konnen Sprinkleraktionen unterdriickt werden.

+ Test Uberdrehzahl
Der Befehl wird (iber die M-logic aktiviert. Testen des Uberdrehzahlfunktion bei bestimmten U/min.
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* Zylinderausschnittaktivierung
Unterdriickung der Zylinderbankabschaltung Der Befehl wird iber die M-logic aktiviert.

+ Intermittierende Olvorschmierung
Aktivieren Sie die Schmierdlpumpe, falls installiert. Der Befehl wird tber die M-logic aktiviert.

* Motorbetriebsarten
Andert die Betriebsart des Motors Der Befehl wird (iber die M-Logic aktiviert (MK-Befehl Motorbetriebsart)

» Schalteranforderung

Auswahl der Drehzahlregelungsmethode zwischen digital (,Up/Down ECU“ = Relais), analog (,Analog ECU“ = analoges
Spannungssignal) oder J1939 (,Analog CAN*). Die Auswahl erfolgt in Meni 2790. Details zur Umschaltung zwischen Normal-
und Notbetrieb finden Sie in der MTU-Dokumentation zur ECUS.

Wenn die MTU-Motorsteuerung kein giiltiges Drehzahlvorgabe-Signal erkennen kann, I9st sie den Alarm ,AL Speed Demand
Def.“ aus. Dieser Alarm zeigt an, dass die MTU-Steuerung mdéglicherweise ein CAN-Drehzahlvorspannungs-Signal erkennt und
auf ,3 - ADEC Analog Absolut” eingestellt ist. Oder ,4 - ADEC Analog Relativ” ist eingestellt und das Signal liegt auRerhalb des
Bereiches (nicht angeschlossen usw.).

Priifen Sie in diesem Fall die Einstellungen in der MTU-Steuerung

unter PR500 (Referenz MTU SAM/Diasys)

0 - Standarddatensatz ADEC

1 - Eingang Erhéhen/Reduzieren ADEC

2 - Eingang Erhéhen/Reduzieren CAN

3 - ADEC Analog Absolut

4 - ADEC Analog Relativ

5 - Frequenzeingang ADEC

6 - CAN Analog

7 - Drehzahlvorgabe-Schalter CAN

» Drehzahlregler-Parameterbefehle
Parameter zur Umschaltung zwischen: Standard und Variante 1. Die M-Logic verwendet Parameter der Variante 1.

» Trip-Counter zuriicksetzen
Dieser Befehl setzt den Kraftstoffzahler Trip zurlick. Der Befehl wird tiber die M-logic aktiviert.

» Leerlaufdrehzahl

Dieser Befehl aktiviert die Leerlaufdrehzahl.
* Drehzahlerhéhung

Dieser Befehl erhéht etwas die Drehzahl des Motors. Der Befehl wird Giber die M-logic aktiviert.
* Drehzahlverringerung

Dieser Befehl verringert etwas die Drehzahl des Motors. Der Befehl wird Uber die M-logic aktiviert.
» Alternative P-Grad-Einstellung

Dieser Befehl aktiviert die alternative P-Grad-Einstellung Der Befehl wird tiber die M-logic aktiviert.
+ Start

Dieser Befehl schaltet das Aggregat ein.

+ Stopp
Dieser Befehl schaltet das Aggregat aus.

Drehzahlvorgabe-Schalter:

Die AGC enthalt fir ECU8/9/Smart Connect einige Parameter, bei denen zwischen verschiedenen Eingadngen am ECM fir das
Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung umgeschaltet werden kann. Die Parameter kdnnen wie folgt eingestellt werden:
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Befehl fiir das ECM, das Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung tiber den CAN-Bus zu
Analog CAN empfangen. Das Digitalsignal ahnelt einem analogen Regelsignal. Somit handelt es sich
um eine Art ,analoge Regelung tiber den CAN-Bus".

Befehl fir das ECM, das Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung tiber Digitaleingénge zu
Nach oben/unten ECU empfangen. Die Regelung des ECM per AGC muss Uber ein Relais erfolgen. Somit
handelt es sich um eine Art ,normale Relaisregelung*.

Befehl fur das ECM, das Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung tuber den CAN-Bus zu
empfangen. Das Signal ist ein Digitalsignal. Die Aggregatsteuerung sendet Befehle an das
ECM, um die Drehzahl zu erh6hen oder zu senken. Somit handelt es sich um eine Art
,Relaisregelung uber den CAN-Bus*.

Nach oben/unten CAN

Befehl fiir das ECM, das Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung tber den
Analogeingang zu empfangen. Die Regelung des ECM per AGC muss Uber die
Analogregelung erfolgen. Durch diese Einstellung regelt das ECM die Motorreihe mithilfe
eines Analogsignals. Das kann im Bereich von 0 bis 5 V DC liegen und entspricht einer
Drehzahl von 700 bis 2000 UpM. Somit handelt es sich um eine Art ,analoge Regelung mit
einem groRen Regelbereich®.

Analog ECU

Befehl fiir das ECM, das Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung tber den
Analogeingang zu empfangen. Die Regelung des ECM per AGC muss uber die
Analogregelung erfolgen. Durch diese Einstellung wird das ECM in einem kleineren
Bereich geregelt. Das kann von 0 bis 5 V DC sein, was einer Drehzahl von 1350 bis
1650 UpM entspricht. Dadurch ergibt sich eine héhere Aufldsung im Regelbereich. Somit
handelt es sich um eine Art ,analoge Regelung mit einem kleinen Regelbereich®.

Analog ECU Relativ

Befehl flir das ECM, das Drehzahlsignal/die Drehzahlvorspannung tber den Frequenz-/

F
requenz PWM-Eingang zu empfangen.

Die ECUS8/9 kann vier verschiedene Zustande einnehmen. Diese lauten:

» Lokal, Normalbetrieb (2791)

» Lokal, Notbetrieb (2792)

* Fernzugriff, Normalbetrieb (2793)
» Fernzugriff, Notbetrieb (2794)

Die AGC kann einstellen, welche Art von Drehzahlsignal fir jeden Zustand verwendet werden soll. Die Parameter fiir jeden Zustand
sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt:

Lokal, Normalbetrieb —  Analog CAN

2791 Drehzahlsignal ez Analog CAN Nur im Aggregat
Lokal, Notbetrieb — Analog CAN .

2792 Sz ez Analog CAN Nur im Aggregat
Fernzugriff,

2793 Normalbetrieb — Analog CAN Analog CAN Nur im Aggregat

. Frequenz

Drehzahlsignal

2794 Fernzugriff, Notbetrieb — Analog CAN Analog CAN Nur im Aggregat

Drehzahlsignal Frequenz

Wenn einer der obigen Parameter verandert wird, wird Parameter 7563 (MK-Steuerung) auf EIN gestellt. Andernfalls wird der Befehl
nicht versendet.

Zeigt die AGC einen Alarm mit der Meldung ,AL Speed Demand Def.“ an, bedeutet das, dass das Drehzahlsignal/die
Drehzahlvorspannung nicht passt. Das ECM wurde so eingestellt, dass es mit einem Drehzahlsignal von einer Quelle lauft. Es
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erkennt aber ein Signal von einer anderen Quelle. Ggf. sendet die AGC das Drehzahlsignal von einer anderen Quelle als der

erwarteten.

8.3.12 Modul MTU MDEC 302/303 (CANopen)

INFO
@ MTU MDEC benutzt nicht das J1939-Protokoll. Daher sind die Anzeigen von Werten, Alarmen und Abschaltungen anders

strukturiert.

Display-Messwerte:

Display

Akt-Droop

Batterie

Nockenwelle

ECU Stopp aktiviert 1

F Drehzahl
Kraftstoffverbrauch
INJEKT-QUAN

MK Stérungen

Durchschn. T. Kraftstoff
Nenn-Leistung

Bedienung

P L Ol ni

P L Ol sehr niedrig

D. K. Luft

D. Kraftstoff

D. Ol

Drehzahl

Drehzahl D SW'

T K. Luft!

T Kiihimittel!

T Kraftstoff!

TOI

T-COOL-HI'
TKUHLMITTEL-SEHR HOCH'
T-ECU!
T-LADELUFTKUHLER
T-SCHMIEROL-HOCH?
T-SCHMIEROL-SEHR HOCH'
Gesamtverbrauch Kraftstoff!

Tagesverbrauch Kraftstoff!
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INFO

Mit der Option H2/N (Modbus RTU) kénnen Modbus-Adressen ausgelesen werden (Funktionscode 04h).

Die mit ' markierten Werte gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200, AGC PM und CGC 400.

®
o

Alarme:

Nachstehend die Liste der Alarme, die auf dem Display angezeigt werden kénnen. Die Alarme werden im Alarmfenster angezeigt.
Sie kénnen Uber das Display quittiert werden, bleiben aber solange in der Liste, bis die Alarmursache beseitigt wurde.

MDEC Alarm gelb

MDEC Alarm rot

Hohe Motordrehzahl

Schmierdéldruck sehr niedrig
KihImitteltemperatur sehr hoch
Schmieréltemperatur sehr hoch
Ladeluftkiihlertemperatur hoch
Kuhlmittelsensor ist defekt
KihImittelstand sehr niedrig

MDEC ECU Fehler

Brennéldruck niedrig’
Schmierdldruck niedrig’
Kraftstoffdruck Common Rail niedrig’
Kraftstoffdruck Common Rail hoch'’
Ubersteuerungsriickmeldung von ECU'
Vorgliihtemperatur niedrig’
Ladeluft-Kiihimittelstand sehr niedrig®
Leistungsverstarker 1 Stérung’
Leistungsverstarker 2 Stérung’
Status Transistorausgang’

ECU Versorgungsspannung niedrig’
ECU Versorgungsspannung hoch'
Ladelufttemperatur hoch’
Schmierdltemperatur hoch'’

ECU Temperatur hoch'
Motordrehzahl niedrig"

Fehlercode priifen’

Common Rail Ableitung’
Automatischer Motorstopp'

MG Ziinddrehzahl nicht erreicht’
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MK gelbe Lampe

MK rote Lampe SD
Uberdrehzahl

Oldruck ni Abstellung
Kahlmittelt. ho Abstellung
H Oil Temp. Abstellung
LLuft ho T Warnung

SD Kuhlmittelstand

L KdhIm. Niv. Abstellung
MDEC ECU Fehler

LO P-Fuel Oil

Oldruck ni Warnung

LO P-Fuel Com-Rail

LO P-Fuel Com-Rail

SS Override

AL Preheat Temp. Low
SS Cool Level Ch-Air

AL Power Amplifier 1

AL Power Amplifier 2

AL Status Trans-Outp
ECU Versorgungsspannung niedrig
ECU Versorgungsspannung hoch
HI T-Charge Air

HI T-Lube Oil

HI T-ECU

SS Eng. Drehzahl niedrig
AL Check Error Code

AL Com. Rail Ableitung
AL Aut. Motorstopp

MG Ziinddrehzahl Stérung

X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

X X X X X
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MG Anlaufdrehzahl nicht erreicht’ MG Anlaufdrehzahl Stérung X

MG Leerlaufdrehzahl nicht erreicht’ MG Leerlaufdrehzahl Stérung X -
ECU Versorgungsspannung sehr niedrig’ LOLO ECU Pow. Versorgungsspannung X -
ECU Versorgungsspannung sehr hoch’ HIHI ECU Pow. Versorgungsspannung X -
Sensordefekt Ladeluft-Kiihimittelstand' SD Cool Level Ch-Air X -
Kraftstofftemperatur hoch’ Hi T-Fuel X -

INFO
Die MDEC-Anzeige ' — ' bedeutet, dass der betreffende Alarm nicht unterstitzt wird.

Die mit ' markierten Alarme gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200 und AGC PM.

®
o

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
Keine.

8.3.13 Scania EMS (J1939)
Warnungen und Abschaltungen:

Keine.

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
Keine.

8.3.14 Scania EMS 2 S6 (J1939)

Scania EMS 2 S6 verwendet anstelle des J1939SPN/FMI-Systems (Suspect Parameter Number/Failure Mode Indicator) das DNL2-
System. Stattdessen wird das DNL2-System verwendet. Aus diesem Grund erfolgt die Alarmbehandlung auf eine andere Weise.

Warnungen und Abstellungen (DNL2-Alarme):

Nachstehend die Liste der moglichen Display-Alarmtexte. Die Warnungen werden im Alarmfenster angezeigt. Sie kdnnen Uber das
Display quittiert werden, bleiben aber solange in der Liste, bis die Alarmursache beseitigt wurde.

Liste Warnung/Abstellung DNL2-Warnung DNL2-Abstellung

EMS-Warnung X -
Oldruck niedrig X =
KihImitteltemperatur hoch X -
Stopp-Limit Gberschritten - X
Lichtmaschine (D+61) X -
MK gelbe Lampe X -
MK rote Lampe - X
MK Fehlfunktion’ X -
MK Schutz' X -
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INFO
Die DNL2-Anzeige , —* bedeutet, dass der betreffende Alarm nicht unterstiitzt wird.

INFO
Die Alarmbehandlung ist nur bei laufender Maschine maglich.

INFO
Mit ! markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

CACRS

Fehlerprotokoll:
Es ist moglich, Alarme aus dem Fehlerprotokoll vom Scania EMS S6 (KWP 2000) abzurufen und zu quittieren.

Die Alarme entsprechen den Blinkcodes der Diagnoselampe am EMS S6 (siehe Motordokumentation).

INFO
@ Mit Option H5 oder H13 werden die Softwareversion und Motornummer vom EMS H13 automatisch abgerufen, wenn die
CANbus-Kommunikation hergestellt wird.

Blinkcode |ML-2-Displaytext Beschreibung

11 Uberdrehzahl Einer oder beide Drehzahlsensoren erkennen Drehzahlen tiber 3000 UpM
12 Drehzahlsensor 1 Motorsensor 1

13 Drehzahlsensor 2 Motorsensor 2

14 Wassertemperatursensor KihImitteltemperatursensor

15 Ladelufttemperatursensor Ladelufttemperatursensor

16 Ladeluftdrucksensor Ladeluftdrucksensor

17 Oltemperatursensor Oltemperatursensor

18 Oldrucksensor Oldrucksensor

23 Fehler im Koordinator Fehler im Koordinator

25 Gaspedal CAN-Meldung Drehzahlsollwert aul3er Bereich

27 Not-Aus Uberschrieben Motorstopp aufgehoben

31 Oldruckalarm Oldruckiiberwachung hat angesprochen

32 Falscher Parameter Falsche Parametrierung fur defekte CAN-Kommunikation

33 Batteriespannung Batteriespannung auerhalb des zuldssigen Bereichs

37 Not-Aus aktiviert Not-Aus-Taste aktiviert

43 CAN gestort CAN-Kreis defekt

48 CAN-Meldung DLN1 Das CAN-Telegramm vom Koordinator fehlt oder ist nicht korrekt
49 Falsche CAN-Version CAN-Version in EMS und Koordinator stimmen nicht tiberein
51 Injektor Zylinder 1 Injektor Zylinder 1

52 Injektor Zylinder 2 Injektor Zylinder 2

53 Injektor Zylinder 3 Injektor Zylinder 3

54 Injektor Zylinder 4 Injektor Zylinder 4

55 Injektor Zylinder 5 Injektor Zylinder 5

56 Injektor Zylinder 6 Injektor Zylinder 6
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Blinkcode |ML-2-Displaytext Beschreibung

57
58
59
61
66
86
87
89
94
96
99

Injektor Zylinder 7 Injektor Zylinder 7

Injektor Zylinder 8 Injektor Zylinder 8

Zusatzanalogeingang Spannung ist auf3erhalb des zuladssigen Bereichs
Systemabstellung System wurde nicht korrekt abgestellt
Kahlmittelmangel Kahlmittelstand niedrig

HW Watchdog Hardware-Watchdog

Fehler in RAM Der EMS hat einen Speicherfehler entdeckt
Siegelbruch Das Programm im EMS wurde unerlaubt verandert
Kahlmittel, Abstellung Kihlmitteltemperatur/Oldruck
Uberhitzungsschutz Uberhitzungsschutz aktiviert

Fehler in TPU Fehler in der Timer-Prozessor-Einheit

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:

CECRS

Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tGber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

P-Grad (Droop)

Motordrehzahl
CANbus ID: Offset: Oxcfff727
Drehzahl 0x0cff8027

Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung:

o MK Start/Stopp-Aktivierung'
> MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

Frequenzauswahl

Die Nenndrehzahl/-frequenz wird in Menii 2772 festgelegt. Ist ,User” ausgewabhlt, erfolgt die Drehzahlauswahl automatisch iber
die Einstellung der Nennfrequenz.

Start/Stopp-Befehl

INFO
Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

INFO
Schreibbefehle an den Motor sind nur ohne Scania-Koordinator mdéglich.

INFO
Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.
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Steuerung:
Unter Parameter 2770 kdnnen P-Grad und Anfangsdrehzahl eingestellt werden.

8.3.15 Volvo Penta EMS (J1939)

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes
e e sPN__[FMamung  [FMlAbstelng |
FMI-Abstellung
0
1
X

Oldruck niedrig 100 5
Ansaugkrimmer # 1 P 102 -
Kihlmitteltemperatur 110 5
Ansauglufttemperatur hoch 172 5
Kraftstofftemperatur 174 -
Kraftstoffdruck 94 5
Olstand 98 5
Uberdrehzahl 190 -
Kahlmittelstand niedrig 111 -
MK gelbe Lampe - X
MK rote Lampe - -
MK Fehlfunktion’ - X
MK Schutz' -

INFO
@ Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
Keine.

8.3.16 Volvo Penta EMS 2 (J1939)
EMS 2 und EDCIII/D8, D7, D9, D12 und D16 (GE und AUX Varianten).

Warnungen und Abschaltungen:

J1939 Codes

Liste Warnung/Abstellung

Oldruck niedrig 100 5 -
Ansaugkrimmer # 1 P 102 - -
Kahlmitteltemperatur 110 5 -
Ansauglufttemperatur hoch 172 5 -
Kraftstofftemperatur 174 - -
Kraftstoffdruck 94 5 -
Olstand 98 5 -
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J1939 Codes

FMI-Abstellung

Uberdrehzahl 190 i 0
Kahlmittelstand niedrig 111 - 1
MK gelbe Lampe - X -
MK rote Lampe = = X
MK Fehlfunktion’ - X .
MK Schutz' - X .

INFO
Die FMI-Anzeige ,-“ bedeutet, dass der entsprechende Alarm nicht unterstitzt wird.

Mit ' markierte Warnungen und Abschaltungen gelten nicht fiir das PPM-3.

®
o

Schreibbefehle an die Motorsteuerung:
* Motorsteuerung

Alle an die Motorsteuerung gesendeten Schreibbefehle (Drehzahl, Start/Stopp usw.) werden tber Menl 7563 aktiviert (MK-
Steuerung).

* Motordrehzahl
CANbus-ID fiur die Drehzahlsteuerung: 0x0cff4611 - Volvo Penta proprietares Telegramm.
Zur Aktivierung/Deaktivierung von Start/Stopp und der Drehzahlregelung stehen M-Logic-Befehle zur Verfligung:

o MK Start/Stopp-Aktivierung'
> MK Unterdriickung Drehzahlregelung’

+ Vorglihen

« Start/Stopp

INFO
@ Die mit ' markierten Befehle gelten nicht fiir das PPM-3.

Lesbarer Status
» Vorglihen und Laufen

INFO
Die Drehzahlregelung wird in Parameter 2781 (Reglerausgang) und 7563 (MK Steuerung) aktiviert.

®
o

Die primare oder sekundare Drehzahl wird unter Parameter 774 festgelegt.
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8.4 Modbus-Kommunikation
8.4.1 Zusatzliche Informationen fiir H2/N

Dieses Kapitel bietet zusétzliche Informationen zur Option H2/N (Modbus RS 485 RTU). Bitte Uberprifen Sie die Dokumentation des
Motorherstellers um sicherzustellen, daf} der entsprechende Datenpunkt auch unterstitzt wird. Ist die Option H2/N installiert,
kénnen die Daten auf eine SPS, einen Computer, die Alarm- und Uberwachungsanlage oder ein SCADA-System Ubertragen
werden.

INFO
@ Weitere Informationen Uber unsere standardmaRige externe Modbus-Kommunikation finden Sie in der technischen
Dokumentation der Option H2/N.

Mit Option H2 kénnen Motordaten iber das Kommunikationsmodul an die Gbergeordnete Steuerung ibertragen werden. Sie kdbnnen
auch mit der Option H2 vom Modbus ubertragen werden.

Die verfiigbaren Daten sind abhangig von der ausgewahlten Motorkommunikation.

Die Motordaten werden in das in Parameter 10970 eingestellte Einheitensystem konvertiert.

8.4.2 Modbus-Messwerte — Analogwerte

Das Auslesen der Daten ist unabhangig vom Motortyp. Alle nachfolgenden Angaben sind im Modbus-Protokoll verfiigbar.

Die Verfugbarkeit einzelner Datenpunkte ist maschinenabhangig (siehe Beschreibung des Motorherstellers). Bitte ziehen Sie die
Anleitung des entsprechenden Motors zurate.

Diese Datenpunkte beziehen sich auf J1939, MTU ADEC (CANopen) und MTU MDEC (MTU-Protokoll).

Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse EEEme |
J1939 ADEC MDEC

11 11 11
593 MK Drehzahl [UpM] Alarm(e) Alarm(e) Alarm(e) Drehzanhl
594 MK KuahImitteltemperatur [Grad] [F] 1/10 1/10 1/10 KuhImitteltemperatur
595 MK Oldruck {g?s,?] 1/100 1/100 1/100 Oldruck
596 MK Fehlerzahl [Fehler] J—\/I;rm(e) l\/lllrm(e) :l/llrm(e) Anzahl der Fehler
597 MK Oltemperatur [Grad] [F] 1/10 1/10 1/10 Oltemperatur
598 MK Kraftstofftemperatur [Grad] [F] XI;rm ©) 1/10 110 Kraftstofftemperatur
599 MK Ansaugkriimmer #1 Druck {gzrl]] 1/100 1/100 - Ansaugkrimmer # 1 P
171
600 MK Ansauglufttemperatur [Grad] [F] SErE) - - Ansauglufttemperatur
601 MK KihImittelstand [%] 1/10 - - Kihlmittelstand
602 MK Kraftstoffverbrauch [L/h] 1/10 ,llllrm ©) - Kraftstoffverbrauch
603 MK Ladeluftdruck {g‘gﬂ] - - 1/100 Ladeluftdruck
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Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse N TS
J1939 ADEC MDEC

MK Ladeluft 1 T (oder 17

604 Ladelufttemperatur allgemein) [Grad] [F] Alarm(e) ) 110 Ladeluft 1 Temperatur
605 MK Soll-Drehmoment [%] 1 - - Drehmomentsollwert
Alarm(e)
11
606 MK Ist-Drehmoment [%] - - Aktuelles Drehmoment
Alarm(e)
607 MK Pedalposition [%] 1 - - Gaspedalstellung
Alarm(e)
11 Prozentlast bei aktueller
0, - =
608 MK Belastungsdrehzahl [%] Alarm(e) Drehzahl
[bar]
609 MK Ansaugluftdruck [PSI] 1/100 - - MK Ansaugluftdruck
610 MK Abgastemperatur [Grad] [F] 1/10 - - Abgastemperatur
611 MK Betriebsstunden [H] 1 1 1 BETRIEBSSTUNDEN
Alarm(e)  Alarm(e) Alarm(e)
. e [bar] . -
612 MK Differenzdruck Offilter [PSI] 1/100 - - Differenzdruck Offilter
613 MK Batteriespannung V] 1110 1110 - Schiisselschalter
Batteriespannung
614 MK Kraftstoffvorlaufdruck {g;rl]] 1/100 1/100 - Kraftstoffvorlaufdruck
615 MK Olstand [%] 1/10 - - Motorélstand
.. [bar] ..
616 MK Kurbelgehausedruck [PSI] 1/100 - - Kurbelgehausedruck
R [bar] R
617 MK KihImitteldruck [PSI] 1/100 - - Kahlmitteldruck
618 MK Wasser in Kraftstoff [2 Bits] 1 - - Wass.er im Kraftstoff (1= Ja, 0
Alarm(e) = Nein)
619 Reserviert - - - - -
620 Reserviert - - - - -
621 Reserviert - - - - -
622 Reserviert - - - - -
623 MK Oltemperatur Turbolader [Grad] [F] 1/10 - - Oltemperatur Turbolader
. . [bar] . .
624 MK Filtereinlass 1/100 - - Filtereinlass
[PSI]
. . [bar] . .
625 MK Luftfilterdifferenzdruck PSI] 1/1000 - - Luftfilterdifferenzdruck
626 MK KuhImittelfilterdifferenzdruck {gasrl]] 1/100 - - Kuhimittelfilterdifferenzdruck
[bar]
627 MK Umgebungsluftdruck [PSI] 1/100 - - Umgebungsluftdruck
628 MK Umgebungstemperatur [Grad] [F] 1/10 - - Umgebungstemperatur [F/10]
629 MK Abgastemperatur A [Grad] [F] 1/10 1/10 - Abgastemperatur Bank A
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Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse Beschrelbung
J1939 ADEC MDEC

MK Abgastemperatur B [Grad] [F] 1/10 1/10 Abgastemperatur Bank B
. 11 Generatorwicklung 1
631 MK Wicklung 1 Temperatur [Grad] [F] - Alarm(e) - [ —
. 11 Generatorwicklung 2
632 MK Wicklung 2 Temperatur [Grad] [F] - A - [—
. 11 Generatorwicklung 3
633 MK Wicklung 3 Temperatur [Grad] [F] - A - [ —
634 Reserviert - - - - -
635 Reserviert - - - - -
636 MK T. Lader Luft [Grad] [F] - 1/10 - Lufttemperatur Turbolader
637 MK Ladeluftkiihlertemperatur [Grad] [F] - 1/10 - Ladeluftkihlertemperatur
638 MK Tagesverbrauch Diesel (L) 1 n - Tagesverbrauch Diesel
9 Alarm(e)  Alarm(e) g
639 MK Gesamtverbrauch Diesel [kL] 1/10 - - Gesamtverbrauch Diesel
11
640 MK Tagesverbrauch Gas [ka] Alarm(e) - - Tagesverbrauch Gas
641 MK Gesamtverbrauch Gas [ton] 1/10 - - Gesamtverbrauch Gas

Nachbehandlung 2 Diesel
8503 AT2ExhFIuDRQ [a/h] 1/10 - - Exhaust Fluid Angeforderte
Dosiermenge

Nachbehandlung 2 SCR
8513 AT2SCRCInG [Grad] [F] 1/10 - - Katalysator
Sauggastemperatur

Nachbehandlung 2 SCR

8523 AT2SCRCOuG [Grad] [F] 1/10 - - Katalysator
Druckgastemperatur
. [bar] Ausgangsdruck des
853 MK Motordlfilter Ausgangsdruck [PSI] 1/100 Motordlfilters
8543 EngOperatingState - 1 - - Motorbetriebszustand
gop 9 Alarm(e)
855 MK QA von Steuergerat - n - - Quellenadfesse des
Alarm(e) Steuergerates
856 MK Motor Nenndrehzahl [UpM] 1 - - Nenndrehzahl des Motors
Alarm(e)
11 BAM-Meldung: Motordrehzahl
857 MK Motorleerlaufdrehzahl, Punkt 1 [UpM] - - im Leerlauf, Punkt 1
Alarm(e) ) .
(Motorkonfiguration)
858 MK Motorsteuerung 5 - 1 - - Nur MTU: Motorsteuerung 5
Alarm(e)
859 MK Kraftstoffverbrauch [g/kWh] 1 - - Nur MTU: Kraftstoffverbrauch
Alarm(e)
860 MK UREA-Stufe [%] 1/10 - - Nur Scania: UREA-Stufe
11 Schweregrad-Status vom
3 - -
861 SRl R Alarm(e) Bediener-Anreiz-System
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Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse N TS
J1939 ADEC MDEC

Zeit zum Aktivieren der
nachsten Regeneration des
Dieselpartikelfilters

8623

900

901"

902

903

904

905

906

907

908!

911"

912

913

914

9152

9322
9332
9342
9352
9362
9372

9382

93923
9402
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Nachste Regen.

MK Durchschnittsverbrauch

MK Nennleistung
MK Durchschnittsverbrauch
Flussigkraftstoff

MK Durchschnittsverbrauch
Flussigkraftstoff

MK Gesamtverbrauch
Flissigkraftstoff

MK Gesamtverbrauch
Flissigkraftstoff

MK Aktueller
Kraftstoffdurchschnittsverbrauch

MK Aktueller
Kraftstoffdurchschnittsverbrauch

MK Motorleistung

MK Ansaugkrimmer #1 Druck
absolut

MK Luftfilterdifferenzdruck

MK Ansaugluftdruck

MK Kraftstofffilterdifferenzdruck
(Saugseite)

MK Kraftstofffilterdifferenzdruck

MK Drehzahlvorgabe

MK Schmierdéldruck niedrig

MK Schmierdldruck sehr niedrig
MK Kraftstoffdruck

MK KihImittelstand hoch

MK KuhImittelstand hoch 2

MK Ladeluftkiihlertemperatur

T-ECU

MK Ist-Drehmoment

[Grad] [F]

[L/h]

[(kWm]
(L)
(L)
(L)
(L)
[L/h]
[L/h]

[kWm]
Bar oder
psi

Bar oder

psi

Bar oder
psi

Bar oder
psi

Bar oder
psi

Ziffer
mbar
mbar

bar
[Grad] [F]
[Grad] [F]

[Grad] [F]

[Grad] [F]
%

1/10

1M
Alarm(e)

1/2

1/2

1/2

1/2

1/100

1/100

1/100

1/100

1/100

110

171
Alarm(e)

1/10

1/10

1/10

1/10

1/1000

1/1000

17
Alarm(e)

1/100
1/100
1/100
1/10
1/10

1/10

1/10
1/10

Durchschnittlicher
Kraftstoffverbrauch
(Auslésung)

Nennleistung des Motors

Highword

Lowword

Highword

Lowword

Highword

Lowword
Nennleistung des Motors
(ADEC)

“ Nur MTU J1939 Smart
Connect

Veranderung des
Motorluftsystem-Druckes

Absolutdruck des Kraftstoffes
am Pumpeneinlass flr die
Kraftstoffversorgung

Am Kraftstofffilter gemessener
Differenzdruck zwischen
Kraftstofftank und
Versorgungspumpe

Differenzdruck

Identifiziert Drehzahlvorgabe
Schmierdéldruck niedrig 1
Schmierdéldruck niedrig 2
Kraftstoffdruck
Kihlmitteltemperatur hoch 1
KuhImitteltemperatur hoch 2

Ladeluftkihler-
Kahlmitteltemperatur

Temperatur

Tatsachlicher Droop in Prozent
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Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse Beschrelbung
J1939 ADEC MDEC

9412

9422
9432

9442

9452

9462

9713

974

9753

9763

9778

978

979

980

9813

982

983

984

9853

986°

9873

9883
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MK Einspritzung tats. Menge

MK Nockenwelle
MK Temp. Schmierdl hoch

MK Temp. Schmierdl sehr hoch

MK Drehzahlvorgabe analog

MK Einspritzung tats. Menge

T Kuhlung Aux

MK Motor-Hilfskiihimitteldruck

Sp. Feuchtigkeit

Tlader 2

Tlader 3

MK Auslésung Motorlaufzeit

MK Auslésung Leerlaufzeit

MK Geschatzte prozentuale
Lufterdrehzahl

Tlader 1

MK Nennreibung — prozentuales
Drehmoment

MK Gewlinschte
Motorbetriebsdrehzahl

MK Motor-Ansaugkrimmer 2
Temperatur

MK STANDARDSTUFE

MK Standardtemperatur

AT1IntTNOx

AT10utLNOXx

O

[UpM]
[Grad] [F]

[Grad] [F]

Ziffer

[Bif]

[Grad] [F]

[bar]
[PSI]

lo/kg]

[UpM]

[UpM]

(h]

(h]

[%]

[UpM]

[%]

[UpM]

[Grad] [F]

[%]

[Grad] [F]

[Ppm]

[Ppm]

1M
Alarm(e)

1/100

1/10

171
Alarm(e)

11
Alarm(e)

11
Alarm(e)

1M
Alarm(e)
1/10

11
Alarm(e)

171
Alarm(e)

171
Alarm(e)

1M
Alarm(e)

1/10

171
Alarm(e)

1/10

1/10

- 1/10

11
Alarm(e)

1/10 -
1/10 -

1M
Alarm(e)

Kraftstoffeinspritzpumpe tats.
Menge DBR %

Nockenwellendrehzahl

Schmieréltemperatur hoch

Schmierdltemperatur sehr hoch

Analoge Drehzahlvorgabe
1: Stopp aktiviert
0: Stopp nicht aktiviert

KiahImitteltemperatur des
Ladeluftkiihlers, der hinter dem
Turbolader montiert ist

Motor-Hilfskihlmitteldruck

Umgebungsbedingungen 2
Spezifische Feuchtigkeit

Motor-Turbolader 2 Drehzahl

Motor-Turbolader 3 Drehzahl

Auslésung Motorlaufzeit

Auslosung Leerlaufzeit

Geschatzte prozentuale
Lufterdrehzahl

Motor-Turbolader 1 Drehzahl
Nennreibung — prozentuales

Drehmoment

Gewlinschte Betriebsdrehzahl
des Motors

Motor-Ansaugkrimmer 2
Temperatur

Nachbehandlung 1 Diesel
Exhaust Fluid Tankfillstand

Nachbehandlung 1 Diesel
Exhaust Fluid Tanktemperatur

Nachbehandlung 1 Ansaugung
NOXx

Nachbehandlung 1 Auslass
NOx
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Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse N TS
J1939 ADEC MDEC

Nachbehandlung 1 Diesel
9893 AT1ExhFA.DQ [g/h] 1/10 - - Exhaust Fluid Tatséchliche
Dosiermenge

Nachbehandlung 1 Diesel

9903 AT1ExhFluDAB [bar] 1/100 - - Exhaust Fluid Absoluter
[PSI] )
Dosierdruck
11 Nachbehandlung 1 SCR Luft-
3 - -
991 ATIExhFlu DT [Grad] [F] Alarm(e) Hilfsdosierventil

Nachbehandlung 1 Diesel

9923 AT1ExhFlu DT [g/h] n - - Exhaust Fluid Angeforderte
Alarm(e) .
Dosiermenge
Nachbehandlung 1 SCR
9933 AT1SCRCInG [Grad] [F] 1/10 - - Katalysator
Sauggastemperatur
Nachbehandlung 1 SCR
9943 AT1SCRCOuUG [Grad] [F] 1/10 - - Katalysator
Druckgastemperatur
9953  AT2IntTNOX [ppm] 110 - - mgf(hbeha”d'””g 2 Ansaugung
9963 AT20UutLNOx T 1110 ) i Nachbehandlung 2 Auslass

NOXx

Nachbehandlung 2 Diesel
9973 AT2ExhFA.DQ [g/h] 1/10 - - Exhaust Fluid Tatsachliche
Dosiermenge

Nachbehandlung 2 Diesel

9983  AT2ExhFIUDAB [bar] 1/100 - - Exhaust Fluid Absoluter
[PSI] ;
Dosierdruck
11 Nachbehandlung 2 SCR Luft-
3 - -
999 AT2ExhFlu DT [Grad] [F] Alarm(e) Hilfsdosierventil
Temperatur der
11 Vorverbrennungsluft im
3 - -
1819 Intake Man T2 [Grad] [F] Alarm(e) Ansaugkrimmer des
Motorluftversorgungssystems
INFO
Die mit ' markierten Adressen gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC 100, AGC-3, AGC-4, AGC 200, AGC PM und
CGC 400.
INFO

Die mit 2 markierten Adressen gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200, AGC PM und CGC 400.

INFO
Die mit 3 markierten Adressen werden von Option H7 nicht unterstiitzt.

© 0
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8.4.3 Modbus-Messwerte — Analogwerte fiir das CAT- und Perkins-Protokoll

Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Adresse T N
J1939 ADEC |MDEC

947 MK Abgas P1 Temperatur [Grad] [F] 1/10

948 MK Abgas P2 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
949 MK Abgas P3 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
950 MK Abgas P4 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
951 MK Abgas P5 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
952 MK Abgas P6 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
953 MK Abgas P7 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
954 MK Abgas P8 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
955 MK Abgas P9 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
956 MK Abgas P10 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
957 MK Abgas P11 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
958 MK Abgas P12 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
959 MK Abgas P13 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
960 MK Abgas P14 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
961 MK Abgas P15 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
962 MK Abgas P16 Temperatur [Grad] [F] 1/10 - -
967 MK Gefilterter Kraftstoff Vorlaufdruck [bar] [PSI] 1/100 - -
968 MK KihImitteltemperatur 2 [Grad] [F] 1/1 Alarm(e) - -
969 MK KihImitteltemperatur 3 [Grad] [F] 1/1 Alarm(e) - -
970 MK KihImittelpumpe Auslasstemperatur [Grad] [F] 1/1 Alarm(e) - -
971 MK Hilfskihimitteltemperatur [Grad] [F] 1/1 Alarm(e) - -
972 MK Turbo 1 Saugtemperatur [Grad] [F] 1/10 - -
973 MK Turbo 2 Saugtemperatur [Grad] [F] 1/10 - -

8.4.4 Modbus-Anzeigewerte — Codes zur Diagnose
Informationen zur Interpretation der SPN-/FMI-Nummern finden Sie in der Dokumentation des entsprechenden Motorenherstellers.

SPN steht fiir 'Suspect Parameter Number'. Ist zum Beispiel die Kiihlwassertemperatur zu hoch, wird der SPN -Code '110'
angezeigt.

FMI steht fir 'Failure Mode Indicator'. Ist zum Beispiel die Temperatur im Abstellbereich, wird der FMI-Code '0' angezeigt.

Oc bedeutet ,Occurrence counter” und zeigt an, wie oft ein bestimmter Alarm aufgetreten ist. Ist zum Beispiel der spezifische Alarm
(SPN 100, FMI 0) zweimal aufgetreten, wird der Oc-Code ,2“ angezeigt (siehe obiges Beispiel).

INFO
@ In der folgenden Tabelle ist eine bestimmte SPN-Nummer mit der gleichen FMI- und Oc-Nummer verknipft.
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Aktive Diagnose-Codes (DM1/SPN)

Adresse Inhalt Beschreibung:
1370 SPN-Diagnosenummer 1 Lowword
1371 SPN-Diagnosenummer 2 Lowword
1372 SPN-Diagnosenummer 3 Lowword
1373 SPN-Diagnosenummer 4 Lowword
1374 SPN-Diagnosenummer 5 Lowword
1375 SPN-Diagnosenummer 6 Lowword
1376 SPN-Diagnosenummer 7 Lowword
1377 SPN-Diagnosenummer 8 Lowword
1378 SPN-Diagnosenummer 9 Lowword
1379 SPN-Diagnosenummer 10 Lowword
1380 SPN-Diagnosenummer 1 Highword
1381 SPN-Diagnosenummer 2 Highword
1382 SPN-Diagnosenummer 3 Highword
1383 SPN-Diagnosenummer 4 Highword
1384 SPN-Diagnosenummer 5 Highword
1385 SPN-Diagnosenummer 6 Highword
1386 SPN-Diagnosenummer 7 Highword
1387 SPN-Diagnosenummer 8 Highword
1388 SPN-Diagnosenummer 9 Highword
1389 SPN-Diagnosenummer 10 Highword
1390-1401 Nicht benutzt Reserviert

Aktive Fehlermoduskennung (DM1/FMI)

Adresse Inhalt Beschreibung:
1402 FMI-Diagnosenummer 1 -

1403 FMI-Diagnosenummer 2 -

1404 FMI-Diagnosenummer 3 -

1405 FMI-Diagnosenummer 4 -

1406 FMI-Diagnosenummer 5 -

1407 FMI-Diagnosenummer 6 -

1408 FMI-Diagnosenummer 7 -

1409 FMI-Diagnosenummer 8 -

1410 FMI-Diagnosenummer 9 -

1411 FMI-Diagnosenummer 10 =

1412-1417 Nicht benutzt Reserviert
Adresse Inhalt Beschreibung:
1418 Diagnosenummer Ereigniszahler 1 -

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 159 von 344



Ereigniszdhler (DM1/0C)

1419 Diagnosenummer Ereigniszahler 2 -
1420 Diagnosenummer Ereigniszahler 3 -
1421 Diagnosenummer Ereigniszahler 4 =
1422 Diagnosenummer Ereigniszéhler 5 =
1423 Diagnosenummer Ereigniszéhler 6 -
1424 Diagnosenummer Ereigniszéhler 7 -
1425 Diagnosenummer Ereigniszéhler 8 -
1426 Diagnosenummer Ereigniszéhler 9 -
1427 Diagnosenummer Ereigniszahler 10 -
1428-1433 Nicht belegt Reserviert

Aktive Diagnose-Codes (DM2/SPN)

Adresse Inhalt Beschreibung:
1434 SPN-Diagnosenummer 1 Lowword
1435 SPN-Diagnosenummer 2 Lowword
1436 SPN-Diagnosenummer 3 Lowword
1437 SPN-Diagnosenummer 4 Lowword
1438 SPN-Diagnosenummer 5 Lowword
1439 SPN-Diagnosenummer 6 Lowword
1440 SPN-Diagnosenummer 7 Lowword
1441 SPN-Diagnosenummer 8 Lowword
1442 SPN-Diagnosenummer 9 Lowword
1443 SPN-Diagnosenummer 10 Lowword
1444 SPN-Diagnosenummer 1 Highword
1445 SPN-Diagnosenummer 2 Highword
1446 SPN-Diagnosenummer 3 Highword
1447 SPN-Diagnosenummer 4 Highword
1448 SPN-Diagnosenummer 5 Highword
1449 SPN-Diagnosenummer 6 Highword
1450 SPN-Diagnosenummer 7 Highword
1451 SPN-Diagnosenummer 8 Highword
1452 SPN-Diagnosenummer 9 Highword
1453 SPN-Diagnosenummer 10 Highword
1454-1465 Nicht belegt Reserviert

Aktive Fehlermoduskennung (DM2/FMI)

Adresse Inhalt Beschreibung:
1466 FMI-Diagnosenummer 1 -
1467 FMI-Diagnosenummer 2 -
1468 FMI-Diagnosenummer 3 -
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Aktive Fehlermoduskennung (DM2/FMI)

1469 FMI-Diagnosenummer 4
1470 FMI-Diagnosenummer 5
1471 FMI-Diagnosenummer 6
1472 FMI-Diagnosenummer 7
1473 FMI-Diagnosenummer 8
1474 FMI-Diagnosenummer 9
1475 FMI-Diagnosenummer 10
1476-1481 Nicht belegt

Ereigniszdhler (DM2/0OC)

Reserviert

Adresse Inhalt

1482 Diagnosenummer Ereigniszahler 1
1483 Diagnosenummer Ereigniszahler 2
1484 Diagnosenummer Ereigniszéhler 3
1485 Diagnosenummer Ereigniszéhler 4
1486 Diagnosenummer Ereigniszéhler 5
1487 Diagnosenummer Ereigniszéhler 6
1488 Diagnosenummer Ereigniszahler 7
1489 Diagnosenummer Ereigniszéhler 8
1490 Diagnosenummer Ereigniszahler 9
1491 Diagnosenummer Ereigniszahler 10
1492-1499 Nicht belegt

8.4.5 Modbus-Alarme - Caterpillar/Perkins

Beschreibung:

Reserviert

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

N

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kuhlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kuhlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kiihimittelstand 1°

Bit 11 7680 MK Kiihimittelstand 2
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1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

INFO
Die mit ! markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

®

8.4.6 Modbus-Alarme — Cummins

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Warnung

Bit 2 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 3 MK Ladedruck, Warnung

Bit 4 MK Kuhlmitteltemperatur hoch, Warnung
Bit 5 MK Kuhlmittelstand niedrig, Abstellung
Bit 6 MK Ansauglufttemperatur hoch, Warnung
Bit 7 MK Kraftstofftemperatur, Warnung

Bit 8 MK ECM gelbe Lampe, Warnung

Bit 9 MK ECM rote Lampe, Abstellung

Bit 10 MK Uberdrehzahl, Warnung

Bit 11 MK Uberdrehzahl, Abstellung

Bit 12 MK Schutz’

Bit 13 MK Fehlfunktion'

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

1023 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)
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Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kihlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kiihlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kihimittelstand 1°

Bit 11 7680 MK Kiihimittelstand 2

Bit 0 MK gelb’

Bit 1 rot*

Bit 2 MK Schutz’

Bit 3 MK Fehlfunktion'
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1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

INFO
Die mit ! markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

®

Bit 0 MK DEC Kommunikationsfehler

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Warnung

Bit 2 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 3 MK KiihImitteltemperatur hoch, Warnung
Bit 4 MK KuhImitteltemperatur hoch, Abstellung
Bit 5 MK Kuhlmittelstand niedrig, Warnung

Bit 6 MK KuhImittelstand niedrig, Abstellung

Bit 7 MK Ansaugkrimmertemperatur, Warnung
Bit 8 MK Ansaugkrimmertemperatur, Abstellung
Bit 9 MK Kraftstofftemperatur, Warnung

Bit 10 MK Kraftstofftemp., Abstellung

Bit 11 MK KihImitteldruck Abstellung

Bit 12 MK Oltemp. Warnung

Bit 13 MK Oltemp., Warnung

Bit 14 MK Uberdrehzanhl, Abstellung

Bit 15 MK Kurbelgehdusedruck Abstellung

8.4.7 Modbus-Alarme — DDEC - Detroit-Motoren

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kihlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kuhlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kihimittelstand 1°

Bit 11 7680 MK KiihImittelstand 2
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Bit 0 MK Fehler, Warnung
Bit 1 MK Warnung
1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1) Bit 2 MK Abstellung
Bit 3 MK Schutz’
Bit 4 MK Fehlfunktion'

INFO
@ Die mit ! markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

8.4.8 Modbus-Alarme — EMR 2 — EMR 3 — Deutz-Motoren

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler

Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kihlwassertemperatur 1

Bit 5 7620 MK Kuhlwassertemperatur 2
1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung -

Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kiihimittelstand 1°

Bit 11 7680 MK Kiihimittelstand 2

Bit 0 MK KihImitteltemperatur hoch, Abstellung

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 2 MK Uberdrehzahl, Abstellung

Bit 3 MK EMR Abstellung (LS: Lampenstatus)
1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

Bit 4 MK EMR Warnung (LS: Lampenstatus)

Bit 5 MK Kommunikationsfehler

Bit 6 MK Schutz’

Bit 7 MK Fehlfunktion’

INFO
Die mit ' markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

8.4.9 Modbus-Alarme — Allgemeines zu J1939

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).
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1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

INFO
Die mit ' markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

8.4.10 Modbus-Alarme - lveco

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kuhlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kuhlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kuhimittelstand 1

Bit 11 7680 MK KiihImittelstand 2"

Bit 0 MK Kommunikationsfehler

Bit 1 MK gelbe Lampe!

Bit 2 MK rote Lampe'

Bit 3 MK Schutz’

Bit 4 MK Fehlfunktion'

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kihlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kuhlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kiihimittelstand 1'

Bit 11 7680 MK KiihImittelstand 2

Seite 165 von 344



1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

INFO
@ Die mit ! markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

Bit 0 MK Kommunikationsfehler

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Warnung

Bit 2 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 3 MK Ladedruck, Warnung

Bit 4 MK KuhImitteltemperatur hoch, Warnung
Bit 5 MK Kuhlmittelstand niedrig, Abstellung
Bit 6 MK Ansauglufttemperatur hoch, Warnung
Bit 7 MK Kraftstofftemperatur, Warnung

Bit 8 MK ECM gelbe Lampe, Warnung

Bit 9 MK ECM rote Lampe, Abstellung

Bit 10 MK Uberdrehzahl, Warnung

Bit 11 MK Uberdrehzahl, Abstellung

Bit 12 MK Schutz'

Bit 13 MK Fehlfunktion'

8.4.11 Modbus-Alarme — JDEC — Motoren von John Deere

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung
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Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kihlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kihlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK Kiihimittelstand 1°

Bit 11 7680 MK Kiihimittelstand 2
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Bit 0 MK KihImitteltemperatur hoch, Abstellung

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 2 MK Kraftstofftemperatur, Abstellung

Bit 3 MK Kraftstoffsteuerventil, Abstellung

Bit 4 MK ECU Fehler, Abstellung

Bit 5 MK Oldruck, Warnung

Bit 6 MK Ansaugkrimmertemperatur, Warnung
1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

Bit 7 MK KuhImitteltemperatur, Warnung

Bit 8 MK Einspritzpumpe, Warnung

Bit 9 MK JDEC Abstellung (LS: Lampenstatus)

Bit 10 MK JDEC Warnung (LS: Lampenstatus)

Bit 11 MK Kommunikationsfehler?

Bit 12 MK Schutz’
Bit 13 MK Fehlfunktion’

INFO
@ Die mit ! markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

8.4.12 Modbus-Alarme —- MTU ADEC

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

Bit 0 MK 7570 Kommunikationsfehler

Bit 2 MK 7590 Abstellung

Bit 3 MK 7600 Uberdrehzahl

Bit 4 MK 7610 Kihlwassertemperatur 1

Bit 5 MK 7620 Kiihlwassertemperatur 2
1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung Bit 6 MK Oldruck 1

Bit 7 MK 7640 Oldruck 2

Bit 8 MK 7650 Oltemperatur 1

Bit 9 MK 7660 Oltemperatur 2

Bit 10 MK 7670 Kiihimittelstand 1°

Bit 11 MK 7680 Kiihimittelstand 2
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1022 Alarme MK, Motorsteuerung

1023 Alarme MK, Motorsteuerung

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Bit 0 MK ECU-Versorgungsspannung sehr niedrig

Bit 1 MK Kraftstofftemperatur hoch

Bit 2 MK Abgas A Temperatur hoch

Bit 3 MK Abgas B Temperatur hoch

Bit 4 MK Druck 1 hoch (Aux 1)

Bit 5 MK Druck 2 hoch (Aux 2)

Bit 6 MK Tagestankstand hoch

Bit 7 MK Tagestankstand niedrig

Bit 8 MK Ziinddrehzahl nicht erreicht

Bit 9 MK Leerlaufdrehzahl nicht erreicht
Bit 0 MK Sammelalarm rot

Bit 1 MK Uberdrehzahl

Bit 2 MK Schmierdldruck sehr niedrig

Bit 3 MK Kuhlmitteltemperatur sehr hoch
Bit 4 MK Schmierdldruck sehr hoch

Bit 5 MK Ladelufttemperatur sehr hoch
Bit 6 MK ECU-Versorgungsspannung sehr hoch
Bit 7 MK Generatortemperatur hoch, Warnung
Bit 8 MK Vorratstankstand hoch

Bit 9 MK Vorratstankstand niedrig

Bit 10 MK Wicklungstemperatur 1 hoch
Bit 11 MK Wicklungstemperatur 2 hoch
Bit 12 MK Wicklungstemperatur 3 hoch
Bit 13 MK Umgebungstemperatur hoch
Bit 14 MK Wasser in Kraftstoff 1

Bit 15 MK Wasser in Kraftstoff 2
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Bit 0 MK KiihImitteltemperatur hoch

Bit 1 MK Ladelufttemperatur hoch

Bit 2 MK Kuhlmitteltemperatur Ladeluftkiihler hoch

Bit 3 MK Schmierdltemperatur hoch

Bit 4 MK ECU-Temperatur hoch

Bit 5 MK Motordrehzahl niedrig

Bit 6 MK Fehler Vorschmierung

Bit 7 MK Ziinddrehzahl nicht erreicht, Sammelalarm
1024 Alarme MK, Motorsteuerung

Bit 8 MK gelbe Lampe

Bit 9 MK Schmierdldruck niedrig

Bit 10 MK KuhImittelstand niedrig

Bit 11 MK LadeluftkihImittelstand niedrig

Bit 12 MK ECU defekt

Bit 13 MK Fehler Drehzahlvorgabe

Bit 14 MK Versorgungsspannung niedrig

Bit 15 MK Versorgungsspannung hoch

INFO
@ Die mit ! markierten Bits gelten nicht fiir das PPM-3.

8.4.13 Modbus-Alarme — MTU ADEC (Modul 501), ohne SAM-Modul

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).

Bit 0 MK Kommunikationsfehler
Bit 2 MK Abstellung
Bit 3 MK Uberdrehzahl
1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung
Bit 4 MK Kiihlwassertemperatur 1
Bit 5 MK Kihlwassertemperatur 2
Bit 6 MK Oldruck 1
Bit 0 MK Automatischer Motorstopp'
Bit 1 MK MG Ziinddrehzahl Stérung’
Bit 2 MK Anlaufdrehzahl 1
Bit 3 MK Leerlaufdrehzahl Stérung’
1022 Alarme MK, Motorsteuerung
Bit 4 MK ECU-Betriebsspannung unterer Grenzwert 2
Bit 5 MK ECU-Betriebsspannung oberer Grenzwert 2'
Bit 6 MK Sensorstérung Ladeluftkiihler-Kiihimittelstand'

Bit 7 MK Kraftstofftemperatur oberer Grenzwert 2"
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Bit 0 MK Common Rail Kraftstoffdruck Grenzwert 1°

Bit 1 MK Common Rail Kraftstoffdruck Grenzwert 2°

Bit 2 MK Unterdriickung’

Bit 3 MK Vorgliihtemperatur niedrig’

Bit 4 MK Ladeluft-KiihImittelstand 2

Bit 5 MK Leistungsverstarker 1'

Bit 6 MK Leistungsverstérker 2'

Bit 7 MK Status Transistorausgang, TAA1 bis TAAG'
1023 Alarme MK, Motorsteuerung

Bit 8 MK ECU-Betriebsspannung unterer Grenzwert 1’

Bit 9 MK ECU-Betriebsspannung oberer Grenzwert 1

Bit 10 MK Ladelufttemperatur Grenzwert 1’

Bit 11 MK Schmierdltemperatur Grenzwert 11

Bit 12 MK ECU-Temperatur Grenzwert 1

Bit 13 MK Motordrehzahl unterer Grenzwert 1

Bit 14 MK Fehlercode priifen’

Bit 15 MK Common Rail Ableitung’

Bit 0 MK Uberdrehzahl, Abstellung

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Warnung

Bit 2 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 3 MK Kiihimittelstand niedrig, Abstellung

Bit 4 MK ADEC ECU Fehler, Abstellung

Bit 5 MK KihImitteltemperatur hoch, Warnung

Bit 6 MK KihImitteltemperatur hoch, Abstellung

Bit 7 MK Ladeluftkiihlertemperatur hoch, Warnung
1024 Alarme MK, Motorsteuerung .

Bit 8 MK Oltemperatur hoch, Abschaltung

Bit 9 MK Ladelufttemperatur hoch, Abschaltung

Bit 10 MK KuhImittelstandsschalter defekt, Warnung

Bit 11 MK ADEC Alarm gelb, Warnung

Bit 12 MK ADEC Alarm rot, Abstellung

Bit 13 MK Kommunikationsfehler?

Bit 14 MK Kraftstoffvorlaufdruck Grenzwert 1

Bit 15 MK Kraftstoffvorlaufdruck Grenzwert 21

INFO
@ Die mit ' markierten Bits gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200 und AGC PM.

8.4.14 Modbus-Alarme — MTU Smart Connect

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h).
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INFO
Dieses Protokoll gilt nicht fiir das PPM-3.

®

I N

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

1024 Alarme MK, Motorsteuerung (DM 1)

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler
Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kuhlwassertemperatur 1
Bit 5 7620 MK Kihlwassertemperatur 2
Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK KuhImittelstand 1

Bit 11 7680 MK KihImittelstand 2

Bit 0 MK Kommunikationsfehler

Bit 1 MK gelbe Lampe

Bit 2 MK rote Lampe

Bit 3 MK Schutz

Bit 4 MK Fehlfunktion

8.4.15 Modbus-Alarme — Serie MTU MDEC - 2000/4000 — Module 302 & 303

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung

1022 Alarme MK, Motorsteuerung
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Bit 0 MK Kommunikationsfehler

Bit 2 MK Abstellung

Bit 3 MK Uberdrehzahl

Bit 4 MK Kihlwassertemperatur 1

Bit 5 MK Kiihlwassertemperatur 2

Bit 6 MK Oldruck 1

Bit 7 MK Oldruck 2

Bit 0 MK Automatischer Motorstopp'

Bit 1 MK Stérung MG-Ziinddrehzahl’

Bit 2 MK Stérung Anlaufdrehzahl’

Bit 3 MK Storung Leerlaufdrehzahl’

Bit 4 MK ECU-Betriebsspannung unterer Grenzwert 2
Bit 5 MK ECU-Betriebsspannung oberer Grenzwert 21
Bit 6 MK Sensorstérung Ladeluftkiihler-Kiihimittelstand'

Bit 7 MK Kraftstofftemperatur oberer Grenzwert 2°
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1023 Alarme MK, Motorsteuerung

1024 Alarme MK, Motorsteuerung

INFO
@ Die mit ' markierten Bits gelten nur fiir die Steuerungen vom Typ AGC-4, AGC 200, AGC PM und CGC 400.

8.4.16 Modbus-Alarme — Scania

Bit 0 MK Common Rail Kraftstoffdruck Grenzwert 1°
Bit 1 MK Common Rail Kraftstoffdruck Grenzwert 2°
Bit 2 MK Unterdriickung’

Bit 3 MK Vorgliihtemperatur niedrig’

Bit 4 MK Ladeluft-KiihImittelstand 2

Bit 5 MK Leistungsverstarker 1’

Bit 6 MK Leistungsverstarker 2'

Bit 7 MK Status Transistorausgang, TAA1 bis TAAG'

Bit 8 MK ECU-Betriebsspannung unterer Grenzwert 1’
Bit 9 MK ECU-Betriebsspannung oberer Grenzwert 1

Bit 10 MK Ladelufttemperatur Grenzwert 1’

Bit 11 MK Schmierdltemperatur Grenzwert 11
Bit 12 MK ECU-Temperatur Grenzwert 17

Bit 13 MK Motordrehzahl unterer Grenzwert 1"
Bit 14 MK Fehlercode priifen’

Bit 15 MK Common Rail Ableitung’

Bit 0 MK Uberdrehzahl, Abstellung

Bit 1 MK Oldruck niedrig, Warnung

Bit 2 MK Oldruck niedrig, Abstellung

Bit 3 MK Kiihimittelstand niedrig, Abstellung

Bit 4 MK MDEC ADEC Fehler, Abstellung

Bit 5 MK KihImitteltemperatur hoch, Warnung
Bit 6 MK KihImitteltemperatur hoch, Abstellung
Bit 7 MK Ladeluftkiihlertemperatur hoch, Warnung
Bit 8 MK Oltemperatur hoch, Abschaltung

Bit 9 MK Ladelufttemperatur hoch, Abschaltung
Bit 10 MK KuhImittelstandsschalter defekt, Warnung
Bit 11 MK MDEC Alarm gelb, Warnung

Bit 12 MK MDEC Alarm rot, Abstellung

Bit 13 MK Kommunikationsfehler?

Bit 14 MK Kraftstoffvorlaufdruck Grenzwert 1
Bit 15 MK Kraftstoffvorlaufdruck Grenzwert 21

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)
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1026

1027

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Alarme MK (KWP 2000)

Alarme MK (KWP 2000)

Bit 0 MK Uberdrehung

Bit 1 MK Drehzahlsensor 1

Bit 2 MK Drehzahlsensor 2

Bit 3 MK Wassertemperatursensor
Bit 4 MK Ladelufttemperatursensor
Bit 5 MK Ladeluftdrucksensor
Bit 6 MK Oltemperatursensor
Bit 7 MK Oldrucksensor

Bit 8 MK Fehler Koordinator

Bit 9 MK Gaspedal

Bit 10 MK Notaus Uberschrieben
Bit 11 MK Oldruck, Schutz

Bit 12 MK falscher Parameter
Bit 13 MK Batteriespannung

Bit 14 MK Oldruck, Schutz

Bit 15 MK Not-Aus Kor.

Bit 0 MK Fehler CAN-Kreis

Bit 1 MK CAN-Meldung DLN1
Bit 2 MK falsche CAN-Version
Bit 3 MK Injektor Zylinder 1

Bit 4 MK Injektor Zylinder 2

Bit 5 MK Injektor Zylinder 3

Bit 6 MK Injektor Zylinder 4

Bit 7 MK Injektor Zylinder 5

Bit 8 MK Injektor Zylinder 6

Bit 9 MK Injektor Zylinder 7

Bit 10 MK Injektor Zylinder 8

Bit 11 MK Zusatzanalogeingang
Bit 12 MK Systemabstellung

Bit 13 MK KuihImittelstand, Schutz
Bit 14 MK HW Watchdog

Bit 15 MK Fehler RAM
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Bit 0 MK Siegel
Bit 1 MK KihImittel, Abstellung
Bit 2 MK Uberhitzungsschutz
Bit 3 Fehler TPU
Bit 4 Nicht belegt
Bit 5 Nicht belegt
Bit 6 Nicht belegt
Bit 7 Nicht belegt
1028 Alarme MK (KWP 2000)
Bit 8 Nicht belegt
Bit 9 Nicht belegt
Bit 10 Nicht belegt
Bit 11 Nicht belegt
Bit 12 Nicht belegt
Bit 13 Nicht belegt
Bit 14 Nicht belegt
Bit 15 Nicht belegt

8.4.17 Modbus-Alarme — Volvo Penta

Alarm-, Status- und Messwerttabelle, nur lesender Zugriff (Funktionscode 04h)

Bit 0 7570 MK Kommunikationsfehler

Bit 1 7580 MK Warnung

Bit 2 7590 MK Abstellung

Bit 3 7600 MK Uberdrehzahl

Bit 4 7610 MK Kiihlwassertemperatur 1

Bit 5 7620 MK Kihlwassertemperatur 2
1020 Alarme MK, DEIF-Steuerung -

Bit 6 7630 MK Oldruck 1

Bit 7 7640 MK Oldruck 2

Bit 8 7650 MK Oltemperatur 1

Bit 9 7660 MK Oltemperatur 2

Bit 10 7670 MK KuhImittelstand 1*

Bit 11 7680 MK KihImittelstand 2*
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1024 Alarme MK (DM 1)

Bit 0 MK Uberdrehzahl, Warnung

Bit 1 MK Oldruck, Warnung

Bit 2 MK Oltemperatur, Warnung

Bit 3 MK Kuhlmitteltemperatur hoch, Warnung
Bit 4 MK KuhImittelstand niedrig, Warnung

Bit 5 MK Kraftstoffdruck, Warnung

Bit 6 MK ECM gelbe Lampe, Warnung

Bit 7 MK ECM rote Lampe, Abstellung

Bit 8 MK Ansauglufttemperatur hoch, Warnung
Bit 10 MK Batteriespannung, Warnung

Bit 11 MK Olstand niedrig, Warnung
Bit 12 MK Schutz*
Bit 13 MK Fehlfunktion*

INFO
Die mit * markierten Bits gelten nicht fir das PPM-3.

8.5 Anhang

8.5.1 MTU Smart Connect ECU9 — Alarmtexte

SD Feedback Thrott A
Al Req Angle Throt A
AL mixture throt A f
SS T-Coolant Interco
SD T-Coolant InterC
HI T-Coolant Interco
SS P-Fuel

SD P-Fuel before Fil
LO P-Fuel

SS P-Diff-Fuel

SD P-Diff Fuel

HI P-Diff-Fuel

SD Level W.Fuel PreF
HI Level W.Fuel PreF
AL L2 Level Lube oil
SD Level Lube oil

SD Level Lube oil

AL L1 Level Lube Oil
SS P-Diff-Lube Oil
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SD Feedback Throttle A

Al Req Angle Throttle A

AL mixture throttle A fault
SS T-Coolant Intercooler
SD T-Coolant Intercooler

HI T-Coolant Intercooler

SS P-Fuel

SD P-Fuel before Filter

LO P-Fuel

SS P-Diff-Fuel

SD P-Diff Fuel

HI P-Diff-Fuel

SD Level Water Fuel Prefilter
HI Level Water Fuel Prefilter
AL L2 Level Lube Oil J1939
SD Level Lube Oil J1939
SD Level Lube Oil

AL L1 Level Lube Oil J1939
SS P-Diff-Lube Oil

51
51
52
52
52
94
94
94
95
95
95
97
97
98
98
98
98
99

15
31

0
11
15

1
11
17

0
11
15
11
15

1
11
11
17

0
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SD P-Diff Lube Oil

HI P-Diff-Lube Oil

SS P-Lube Oil

SD P-Lube OiIl

LO P-Lube Oil

SS P-Crank Case
LOLO P-Crank Case
SD P-CrankCase

HI P-Crank Case

LO P-Crank Case
HIHI P-Charge Mix A
SD P-Charge Mix A
SS ETC1 Overspeed
SD Charger 1 Speed
HI ETC1 Overspeed
AL L2 P-Lubeoil ETCA
SD-P-Lubeoil ETC A
AL L1 P-Lubeoil ETCA
HIHI T-Charge Mix
HIHI T-Intake Air

SS T-Charge Air

SD T-Charge Air

SD T-Charge Mix

HI T-Charge Mix

HI T-Charge Air

HI T-Intake Air

LO T-Charge Mix

SD P-Intake Air Filt
SD P-AmbientAirT2800
SS P-Coolant

SD P-Coolant

HI P-Coolant

LO P-Coolant

SS T-Coolant L4

SD T-Coolant

HI T-Coolant

SS T-Coolant

ALL2 Lev Cool. Wassertemperatur
SD Level Coolant W.

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

SD P-Diff Lube Oil

HI P-Diff-Lube Oil

SS P-Lube Oil

SD P-Lube Ol

LO P-Lube oil

SS P-Crank Case
LOLO P-Crank Case
SD P-CrankCase

HI P-Crank Case

LO P-Crank Case

HIHI P-Charge Mix A
SD P-Charge Mix A

SS ETC1 Overspeed
SD Charger 1 Speed

HI ETC1 Overspeed

AL L2 P-Lubeoil ETC A
SD-P-Lubeoil ETC A
AL L1 P-Lubeoil ETC A
HIHI T-Charge Mix

HIHI T-Intake Air

SS T-Charge Air

SD T-Charge Air

SD T-Charge Mix

HI T-Charge Mix

HI T-Charge-air

HI T-Intake Air

LO T-Charge Mix

SD P-Intake Air Filter Diff.
SD P-Ambient Air (HDT2800)
SS P-Coolant

SD P-Coolant

HI P-Coolant

LO P-Coolant

SS T-Coolant L4

SD T-Coolant

HI T-Coolant

SS T-Coolant

AL L2 Level Coolant Water
SD Level Coolant Water

99
100
100
100
101
101
101
101
101
102
102
103
103
103
104
104
104
105
105
105
105
105
105
105
105
105
107
108
109
109
109
109
110
110
110
110
1M
111

15
1
11
17
0
1
11
15
17
0
11
0
11
15
1
11

11
11
15
15
15
17
11
11

1

15

17

11

15

16

11
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ALL1 Lev Coola Water
LO Coolant Level

SD P-Coolant Diff

LO P-Coolant Diff

SD P-HD

HI P-Fuel (ComRail)
LO P-Fuel (ComRail)
HIHI ECU PS Voltage
LOLO ECU PS Voltage
SD ECU PS Voltage
HI ECU PS Voltage
LO ECU PS Voltage
SD TO-AmbientAir
LOLO T-Intake Air

SD T-Intake Air

LO T-Intake Air
SD-T-Exh. after Eng.
AL L1 T-Exh. aft.Eng
AL L2 T-Fuel b.Eng.
SS T-Fuel

AL T-Gas L2

SD T-Fuel

SD T-Fuel b.Engine
SD T-Gas

AL L1 T-Fuel b.Eng.
HI T-Fuel

AL T-Gas L1

SS T-Lube Ol

SD T-Lube Oil

HI T-Lube Oil

AL L2 T-Lubeoil ETC
SD-T-Lubeoil ETC

AL L1 T-Lubeoil ETC
SS Idle Sp.N Reac
SS Engine Overspeed
SS Engine Speed tooL
AL Eng Hours Cnt def
AL Fuel Cons.Cnt def
AL L1 T-Aux 1
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AL L1 Level Coolant Water

LO Coolant Level

SD P-Coolant Diff

LO P-Coolant Diff

SD P-HD

HI P-Fuel (Common Rail)

LO P-Fuel (Common Rail)

HIHI ECU Power Supply Voltage
LOLO ECU Power Supply Voltage
SD ECU Power Supply Voltage
HI ECU Power Supply Voltage
LO ECU Power Supply Voltage
SD TO-Ambient Air (HDT2800)
LOLO T-Intake Air

SD T-Intake Air

LO T-Intake Air

SD-T-Exh. after Engine
ALL1T

AL L2 T-Fu

SS T-Fuel

AL T-Gas L2

SD T-Fuel

SD T-Fu

SD T-Gas

AL L1 T-Fu

HI T-Fuel

AL T-Gas L1

SS T-Lube Oil

SD T-Lube Ol

HI T-Lube Oil

AL L2 T-Lubeoil ETC
SD-T-Lubeoil ETC

AL L1 T-Lubeoil ETC

SS Idle Speed Not Reached
SS Engine Overspeed

SS Engine Speed too Low

AL Eng Hours Counter Defect
AL Fuel Cons. Counter Defect
AL L1 T-Aux 1

11
112
112
157
157
157
158
158
158
158
158
171
172
172
172
173
173
174
174
174
174
174
174
174
174
174
175
175
175
176
176
176
188
190
190
247
250
441

17
11
17
11
15
17

0

1
1
15
17
11

1
11
17
11

11
11
11
15
15
17

11
15

11
15

31
31
15
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AL L2 T-Aux2

AL L1 T-Aux 2

AL Comb. Alarm Red
AL Comb. Alarm Yel
SD Speed Demand
AL Develop PR Set
AL L2 Aux1

SD AUX 1

AL L1 Aux 1

AL L2 Aux2

SD AUX 2

AL L1 Aux 2

AL HIHI T-ChargeAirB
SD T-Charge Air B
AL HI T-Charge Air B
SD T-ECU

HI T-ECU

AL L2 P-Lubeoil ETCB
AL L1 P-Lubeoil ETCB
SD P-Lube Oil (R2)
SD-P-Lubeoil ETC B
SS ETC2 Overspeed
SD Charger 2 Speed
HI ETC2 Overspeed
SS ETC3 Overspeed
SD Charger 3 Speed
HI ETC3 Overspeed
SS ETC4 Overspeed
SD Charger 4 Speed
HI ETC4 Overspeed
ALL2TExh.bef.TurbA1
ALL1TExh.bef. TurbA1
AL L2 P-IntakeA a.FA
AL L1 P-IntakeA a.FA
AL L2 P-IntakeA a.FB
AL L1 P-IntakeA a.FB
SS P-Coolant InterC
SD P-Coolant InterC
LO P-Coolant InterC
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AL L2 T-Aux2

AL L1 T-Aux 2

AL Comb. Alarm Red (Plant)
AL Comb. Alarm Yellow (Plant)
SD Speed Demand

AL Develop PR Set

AL L2 Aux1

SD AUX 1

AL L1 Aux 1

AL L2 Aux2

SD AUX 2

AL L1 Aux 2

AL HIHI T-Charge Air B

SD T-Charge Air B

AL HI T-Charge Air B

SD T-ECU

HI T-ECU

AL L2 P-Lubeoil ETC B

AL L1 P-Lubeoil ETC B

SD P-Lube Oil (R2)
SD-P-Lubeoil ETC B

SS ETC2 Overspeed

SD Charger 2 Speed

HI ETC2 Overspeed

SS ETC3 Overspeed

SD Charger 3 Speed

HI ETC3 Overspeed

SS ETC4 Overspeed

SD Charger 4 Speed

HI ETC4 Overspeed

AL L2 T-Exh. bef. HP Turbine A1
AL L1 T-Exh. bef. HP Turbine A1
AL L2 P-Intake Air after Filter A
AL L1 P-Intake Air after Filter A
AL L2 P-Intake Air after Filter B
AL L1 P-Intake Air after Filter B
SS P-Coolant InterCooler

SD P-Coolant Intercooler

LO P-Coolant InterCooler

442

623

624

898

966
1083
1083
1083
1084
1084
1084
1131
1131
1131
1136
1136
1168
1168
1168
1168
1169
1169
1169
1170
1170
1170
1171
1171
1171
1172
1172
1176
1176
177
177
1203
1203
1203

15
31
31
11
31

0
11
15

0
11
15

0
11
15
11
15

1
17
31
31

0
11
15

0
11
15

0
11
15

1
17

1
17

1
17

1
11
17
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SD P-Lube Oil bef. F
AL Override applied
SD Level Leak. Kraftstoff
HI Level LeakageFuel
SD P-HD2

SD-P-Fuel before Eng
HI P-Fuel 2(ComRail)
AL L1 P-Fuel bef.Eng
LO P-Fuel 2(ComRail)
SD-Level Oil Refill

LO Oil Level Refill

AL L2 T-Aux1

SD T-AUX 1

SD T-AUX 2

AL L2 P-Aux1

SD P-AUX 1

AL L1 P-Aux 1

AL L2 P-Aux2

SD P-AUX 2

AL L1 P-Aux 2

Niveau RM Tank

SS T-Exhaust B

SD T-Exhaust B

HI T-Exhaust B

SS T-Exhaust A

SD T-Exhaust A

HI T-Exhaust A

SD P-Ch MixbefThrott
SD T-RM Tank

HIHI Nox Value

LOLO Nox Value

SD Smart NOx Oxi.Fac
HI Nox Value

LO Nox Value

AL NOx ATO1Comm.lost
AL L2 T-Exhaust Bef.
SD T-Exhaust bef.DPF
AL L1 T-Exhaust Bef.
AL L2 T-ExhaustAfter
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SD P-Lube Oil before Filter
AL Override applied

SD Level Leakage Fuel

HI Level Leakage Fuel

SD P-HD2

SD-P-Fuel before Engine

HI P-Fuel 2 (Common Rail)
AL L1 P-Fuel before Engine
LO P-Fuel 2 (Common Rail)
SD-Level Oil Refill Tank

LO Oil Level Refill

AL L2 T-Aux1

SD T-AUX 1

SD T-AUX 2

AL L2 P-Aux1

SD P-AUX 1

AL L1 P-Aux 1

AL L2 P-Aux2

SD P-AUX 2

AL L1 P-Aux 2

Niveau RM Tank

SS T-Exhaust B

SD T-Exhaust B

HI T-Exhaust B

SS T-Exhaust A

SD T-Exhaust A

HI T-Exhaust A

SD P-Charge Mix before Throttle
SD T-RM Tank

HIHI Nox Value

LOLO Nox Value

SD Smart NOx Oxidation Factor O2
HI Nox Value

LO Nox Value

AL NOx ATO1 Communication Lost
AL L2 T-Exhaust Before DPF
SD T-Exhaust before DPF A
AL L1 T-Exhaust Before DPF
AL L2 T-Exhaust After DPF

1208
1237
1239
1239
1349
1349
1349
1349
1349
1380
1380
1385
1385
1386
1387
1387
1387
1388
1388
1388
1761
2433
2433
2433
2434
2434
2434
2631
3031
3226
3226
3226
3226
3226
3226
3242
3242
3242
3246

31
11
15
11
11
15
17
17
1
17

0
11
11

1
11
17

1
11
17
11

0
11
15

0
11
15
11
11

0

1
11
15
17
31

0
11
15

0
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SD T-Exhaust a. DPF
AL L1 T-ExhaustAfter
AL L2 P-DPF Diff.

SD P-DeltaExhaustDPF
AL L1 P-DPF Diff.

SS T-Fuel B

SD-T-Fuel B

HI T-Fuel B

AL Urea Qua Release
AL turning activated
HIHI P-Charge Mix B
SD P-Charge Mix B

SS P-Charge Air

SD P-Charge Air

HI P-Charge Air

SD Level Cool.InterC
LO Coolant LevelIntC
SD Feedback Thrott B
Al Req Angle Throt B
AL mix throt B fault

AL DPF Rigorous TM S
SD T-Coolant (R2)

SS T-Coolant bef Eng
SD T-Coolant b.Engin
HI T-Coolant bef Eng
SD EngRPM 3rd Sensor
AL SCR F1 SU AdBIlueQ
AL L2 T-Exh.Bef.SCR1
SD T-Exh bef. SCR F1
SD T-Exh bef. SCR F3
AL L1 T-Exh.Bef.SCR1
AL F1 T-Exh bef.SCRL
AL L2 T-Exh.Aft.SCR1
SD T-Exh a. SCR F1
SD T-Exh aft. SCR F3
AL L1 T-Exh.Aft.SCR1
AL F1 T-Exh aft. SCRL
AL SCR F1 SU Rev. Ra
AL SCR F2 SU AdBlueQ
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SD T-Exhaust after DPF A

AL L1 T-Exhaust After DPF

AL L2 P-DPF Difference

SD P-DeltaExhaust DPF A

AL L1 P-DPF Difference

SS T-Fuel B

SD-T-Fuel B

HI T-Fuel B

AL Urea Quality Release

AL turning activated

HIHI P-Charge Mix B

SD P-Charge Mix B

SS P-Charge Air

SD P-Charge Air

HI P-Charge Air

SD Level Coolant Intercooler

LO Coolant Level Intercooler

SD Feedback Throttle B

Al Req Angle Throttle B

AL mixture throttle B fault

AL DPF Rigorous TM Suppression
SD T-Coolant (R2)

SS T-Coolant before Engine

SD T-Coolant b.Engine

HI T-Coolant before Engine

SD Engine Speed 3rd Sensor
AL SCR F1 SU AdBIlue Quantity
AL L2 T-Exhaust Before SCR F1
SD T-Exh before SCR F1

SD T-Exh before SCR F3

AL L1 T-Exhaust Before SCR F1
AL F1 T-Exh before SCR too LOW
AL L2 T-Exhaust After SCR F1
SD T-Exh after SCR F1

SD T-Exh after SCR F3

AL L1 T-Exhaust After SCR F1
AL F1 T-Exh after SCR too LOW
AL SCR F1 SU Revolution Range
AL SCR F2 SU AdBlue Quantity

3246
3246
3251
3251
3251
3468
3468
3468
3516
3543
3562
3562
3563
3563
3563
3668
3668
3673
3673
3673
3703
4076
4193
4193
4193
4202
4348
4360
4360
4360
4360
4360
4363
4363
4363
4363
4363
4375
4401

15

0
11
15

0
11
15
31
31

0
11

0
11
15
11
17
11
15
31
11
31

0
11
15
31
15

0
11
11
15
17

0
11
11
15
17
31
15
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AL L2 T-Exh.Bef.SCR2
SD T-Exh bef. SCR F1
AL L1 T-Exh.Bef.SCR2
AL F2 T-Exh bef.SCRL
AL L2 T-Exh.Aft. SCR2
SD T-Exh a. SCR F2
AL L1 T-Exh.Aft. SCR2
AL F2 T-Exh aft. SCRL
AL SCR F2 SU Rev. Ra
SD Air Humidity

SD Air Humidity

AL Rel. Humidity L1
AL L2 T-Exhaust Bef.
SD T-Exhaust bef.DOC
AL L1 T-Exhaust Bef.
AL Battery Not Charg
AL L2 P-Charge Air B
AL L1 P-Charge Air B
SD-P-Fuel Returnpath
AL L1 P-FuelRet.Path
SD P-L Oil aft L. Pu

AL L1 P-OilNivPump
AL Wiring TO 1

AL Selected Mode NV
AL No Valid ModeSw.S
AL Speed Demand Fail
AL SD Stop Button

AL SD Start Button

AL SD Up Button

AL SD Down Button
AL SD Ext. Speed D_S
AL SD Speed D Inc
AL SD Bin Speed Lim
AL SD Droop 2 Switch
AL SD Frequency SW
AL SD Test Overspeed
AL SD Override Butto
AL SD Alarm Reset

AL SD Cylin CutOut
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AL L2 T-Exhaust Before SCR F2
SD T-Exh before SCR F2

AL L1 T-Exhaust Before SCR F2
AL F2 T-Exh before SCR too LOW
AL L2 T-Exhaust After SCR F2
SD T-Exh after SCR F2

AL L1 T-Exhaust After SCR F2
AL F2 T-Exh after SCR too LOW
AL SCR F2 SU Revolution Range
SD Air Humidity

SD Air Humidity (HDT2800)

AL Rel. Humidity L1

AL L2 T-Exhaust Before DOC
SD T-Exhaust before DOC A

AL L1 T-Exhaust Before DOC
AL Battery Not Charging

AL L2 P-Charge Air B

AL L1 P-Charge Air B
SD-P-Fuel Return path

AL L1 P-Fuel Return Path
SD-P-Lube Oil aft Level Pump
AL L1 P-OilNivPump

AL Wiring TO 1

AL Selected Mode not Valid

AL No Valid Mode Switch Signal
AL Speed Demand Failure

AL SD Stop Button

AL SD Start Button

AL SD Up Button

AL SD Down Button

AL SD Ext. Speed Demand Switch
AL SD Speed Demand Increase
AL SD Binary Speed Limitation
AL SD Droop 2 Switch

AL SD Frequency Switch

AL SD Test Overspeed

AL SD Override Button

AL SD Alarm Reset

AL SD Cylinder Cut Out

4413
4413
4413
4413
4415
4415
4415
4415
4441
4490
4490
4490
4765
4765
4765
4990
5422
5422
5571
5571

520406

520406

520872

520873

520874

520875

520876

520877

520878

520879

520880

520881

520882

520883

520884

520885

520886

520887

520888

11
15
17

0
11
15
17
31
1
11
15

0
11
17
31

1
17
11
17
11
17
31
31
11
31
11
11
11
11
1
11
11
11
11
11
11
11
11
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AL SD Request BinOut AL SD Request BinOut Test 520889

AL SD Ext.Engine Pro AL SD Ext. Engine Protection 520890 11
AL SD Prelubri. Sig. AL SD Prelubrication Signal 520891 11
AL SD Ext.IncldleBin AL SD Ext. Increased Idle Bin 520892 11
AL SD Request P. DBR AL SD Request Plant DBR 520893 11
AL Wiring Cylind.A1 AL Wiring Cylinder A1 520900 31
AL Wiring Cylind.A2 AL Wiring Cylinder A2 520901 31
AL Wiring Cylind.A3 AL Wiring Cylinder A3 520902 31
AL Wiring Cylind.A4 AL Wiring Cylinder A4 520903 31
AL Wiring Cylind.A5 AL Wiring Cylinder A5 520904 31
AL Wiring Cylind.A6 AL Wiring Cylinder A6 520905 31
AL Wiring Cylind.A7 AL Wiring Cylinder A7 520906 31
AL Wiring Cylind.A8 AL Wiring Cylinder A8 520907 31
AL Wiring Cylind.A9 AL Wiring Cylinder A9 520908 31
AL Wiring Cylind.A10 AL Wiring Cylinder A10 520909 31
AL Wiring Cylind.B1 AL Wiring Cylinder B1 520910 31
AL Wiring Cylind.B2 AL Wiring Cylinder B2 520911 31
AL Wiring Cylind.B3 AL Wiring Cylinder B3 520912 31
AL Wiring Cylind.B4 AL Wiring Cylinder B4 520913 31
AL Wiring Cylind.B5 AL Wiring Cylinder B5 520914 31
AL Wiring Cylind.B6 AL Wiring Cylinder B6 520915 31
AL Wiring Cylind.B7 AL Wiring Cylinder B7 520916 31
AL Wiring Cylind.B8 AL Wiring Cylinder B8 520917 31
AL Wiring Cylind.B9 AL Wiring Cylinder B9 520918 31
AL Wiring Cylind.B10 AL Wiring Cylinder B10 520919 31
SS T-Coolant L3 SS T-Coolant L3 520923 0
AL Power too high AL Power too high 520924 15
AL Open L.Cylind.A1 AL Open Load Cylinder A1 520930 31
AL Open L.Cylind.A2 AL Open Load Cylinder A2 520931 31
AL Open L.Cylind.A3 AL Open Load Cylinder A3 520932 31
AL Open L.Cylind.A4 AL Open Load Cylinder A4 520933 31
AL Open L.Cylind.A5 AL Open Load Cylinder A5 520934 31
AL Open L.Cylind.A6 AL Open Load Cylinder A6 520935 31
AL Open L.Cylind.A7 AL Open Load Cylinder A7 520936 31
AL Open L.Cylind.A8 AL Open Load Cylinder A8 520937 31
AL Open L.Cylind.A9 AL Open Load Cylinder A9 520938 31
AL Open L.Cylind.A10 AL Open Load Cylinder A10 520939 31
AL Open L.Cylind.B1 AL Open Load Cylinder B1 520940 31
AL Open L.Cylind.B2 AL Open Load Cylinder B2 520941 31
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AL Open L.Cylind.B3
AL Open L.Cylind.B4
AL Open L.Cylind.B5
AL Open L.Cylind.B6
AL Open L.Cylind.B7
AL Open L.Cylind.B8
AL Open L.Cylind.B9
AL Open L.Cylind.B10
AL Wiring TOP 1

AL Wiring TOP 2

AL Wiring TOP 3

AL Wiring TOP 4

AL Open Load DI 1
AL Open Load DI 2
AL Open Load DI 3
AL Open Load DI 4
AL Open Load DI 5
AL Open Load DI 6
AL Open Load DI 7
AL Open Load DI 8
AL Wiring PWM_CM1
AL Wiring PWM_CM2
AL Wiring PWM_CM3
AL Wiring PWM_CM4
AL Wiring PWM_CM5
AL Wiring PWM_CM6
AL Wiring PWM_CM7
AL Wiring PWM_CM8
AL Wiring PWM_CM9
AL Wiring PWM_CM10
HIHI U-PDU

LOLO U-PDU

SD U-PDU

HI U-PDU

LO U-PDU

AL Wiring Suct. Res1
AL Wiring Suct. Res2
AL Wiring Pres.CV 1
AL Wiring Pres.CV 2
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AL Open Load Cylinder B3
AL Open Load Cylinder B4
AL Open Load Cylinder B5
AL Open Load Cylinder B6
AL Open Load Cylinder B7
AL Open Load Cylinder B8
AL Open Load Cylinder B9
AL Open Load Cylinder B10
AL Wiring TOP 1

AL Wiring TOP 2

AL Wiring TOP 3

AL Wiring TOP 4

AL Open Load Digital Input 1
AL Open Load Digital Input 2
AL Open Load Digital Input 3
AL Open Load Digital Input 4
AL Open Load Digital Input 5
AL Open Load Digital Input 6
AL Open Load Digital Input 7
AL Open Load Digital Input 8
AL Wiring PWM_CM1

AL Wiring PWM_CM2

AL Wiring PWM_CM3

AL Wiring PWM_CM4

AL Wiring PWM_CM5

AL Wiring PWM_CM6

AL Wiring PWM_CM7

AL Wiring PWM_CM8

AL Wiring PWM_CM9

AL Wiring PWM_CM10

HIHI U-PDU

LOLO U-PDU

SD U-PDU

HI U-PDU

LO U-PDU

AL Wiring Suction Restrictor 1
AL Wiring Suction Restrictor 2

AL Wiring Pressure Control Valve 1
AL Wiring Pressure Control Valve 2

520942
520943
520944
520945
520946
520947
520948
520949
520952
520953
520954
520955
520958
520959
520960
520961
520962
520963
520964
520965
520970
520971
520972
520973
520974
520975
520976
520977
520978
520979
520982
520982
520982
520982
520982
520983
520984
520985
520986

31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31

0

1
11
15
17
31
31
31
31
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AL Crash Rec. Init.

AL ECUPower OFF/ON R
AL OL ASO FlapFeedbB
AL ASOFlapB cl. Aerr
AL OL ASO FlapFeedbA
AL ASOFlapA cl. Aerr
AL ASO Flaps Closed
AL ASOFlaps open/err
AL ASO Flap A Not Cl
AL Rail Leakage

SS Release Sp.N Reac
SS Starter Sp.N Reac
SS T-Preheat

LO T-Preheat

AL ASO Flap B Not CI
AL CAN1 Node Lost

AL CAN2 Node Lost

AL CAN Wrong Param.
AL CAN No PU-Data
AL CAN PU-Data Flash
AL CAN1 Bus Off

AL CAN1 Error Pass.
AL CAN2 Bus Off

AL CAN2 Error Pass.
AL Stop Camsh. S def
SD Crankshaft Speed
SD Camshaft Speed
SD Frequency Input

AL Power Stage Low
AL Power Stage High
AL Stop Power Stage
AL L2 Aux1 Plant

AL L1 Aux1 Plant

AL Stop MVWiring GND
AL Open Load Emerg.
SD Idle/End-TorquelN
SS Power Reduct. Act
AL Stop SD

AL Wiring FO
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AL Crash Rec. Init. Fehler

AL ECU Power OFF/ON Required
AL OL ASO Flap Feedback B

AL ASO Flap B closed, A failed

AL OL ASO Flap Feedback A

AL ASO Flap A closed, B failed

AL ASO Flaps Closed

AL ASO Flaps open / failed to close
AL ASO Flap A Not Closed by ECU
AL Rail Leakage

SS Release Speed Not Reached
SS Starter Speed Not Reached

SS T-Preheat

LO T-Preheat

AL ASO Flap B Not Closed by ECU
AL CAN1 Node Lost

AL CAN2 Node Lost

AL CAN Wrong Parameters

AL CAN No PU-Data

AL CAN PU-Data Flash Error

AL CAN1 Bus Off

AL CAN1 Error Passive

AL CAN2 Bus Off

AL CAN2 Error Passive

AL Stop Camshaft Sensor Defect
SD Crankshaft Speed

SD Camshaft Speed

SD Frequency Input

AL Power Stage Low

AL Power Stage High

AL Stop Power Stage

AL L2 Aux1 Plant

AL L1 Aux1 Plant

AL Stop MV-Wiring Ground

AL Open Load Emerg. Stop Input ESI
SD Idle/End-Torque Input [%]

SS Power Reduction Active

AL Stop SD

AL Wiring FO

520990
520991
520994
520995
520996
520997
520998
520999
521000
521001
521002
521003
521004
521004
521005
521006
521007
521008
521009
521010
521011
521012
521013
521014
521016
521017
521018
521019
521020
521021
521022
521023
521023
521023
521024
521025
521026
521027
521028

31
11
11
31
31
31
31
31
31

1

1

1
17
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
11
11
11
31
31
31

0
15
31
31
11
31
31
31
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AL Wiring PWM_CM2
AL Ext. Engine Prot.

AL Starter Not Engag
AL Power Cut-Off det
AL ESCM Override

AL MD CANReq Idle S.
AL MD CAN Speed Limi
AL L2 PRV Defect

AL L1 PRV Defect

AL L1 PRV Defect

AL L2 PRV Defect

SD ETC1+ETC2

AL Doub.Nod. Lost1+2
AL EIL Protection

AL EIL Error

AL EGR Throttle ADef
AL Bypass Throt. Def
AL Dispen. Throt.Def
SD P-Exhaust Lambda
SD P-Charge Air B

SD Smart NOx HeaterE
SD Smart NOx Concent
AL Emission Fault

SD P-Fuel

AL L2L Voltage ASO
AL SD Voltage ASO

AL L1L Voltage ASO
SD P-Ambient Air

AL Emerg. Stopp Fehler
AL CAN Engine St.Loc
SD P-Fuel bef. Add.s
AL L1 P-Fuel Add.sec
AL L2 P-Fuel b.o.F.

SD P-Fuel b.o.F.

AL L1 P-Fuel b.o.F.

AL Emission Warning
AL Gas Path Warning
AL Gas Path Fault

AL GPE Lambda v.inva
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AL Wiring PWM_CM2

AL Ext. Engine Protection

AL Starter Not Engaged

AL Power Cut-Off detected

AL ESCM Override

AL MD CAN Request Idle Speed
AL MD CAN Speed Limitation
AL L2 PRV Defect

AL L1 PRV Defect

AL L1 PRV Defect

AL L2 PRV Defect

SD ETC1+ETC2

AL Double Nodes Lost CAN 1 + 2
AL EIL Protection

AL EIL Error

AL EGR Throttle A Defect

AL Bypass Throttle Defect

AL Dispenser Throttle Defect
SD P-Exhaust Lambda

SD P-Charge Air B

SD Smart NOx Heater Element
SD Smart NOx Concentration
AL Emission Fault

SD P-Fuel

AL L2L Voltage ASO

AL SD Voltage ASO

AL L1L Voltage ASO

SD P-Ambient Air

AL Emergency Stop Failed

AL CAN Engine Start Lock

SD P-Fuel bef. Add.sec.fuelfilter
AL L1 P-Fuel Add.sec.fuelfilt. Diff
AL L2 P-Fuel b.o.F.

SD P-Fuel b.o.F.

AL L1 P-Fuel b.o.F.

AL Emission Warning

AL Gas Path Warning

AL Gas Path Fault

AL GPE Lambda value invalid

521028
521029
521030
521031
521032
521033
521034
521035
521035
521036
521037
521038
521039
521040
521041
521042
521043
521044
521045
521046
521047
521048
521050
521052
521053
521053
521053
521060
521061
521062
521063
521063
521064
521064
521064
521067
521068
521069
521070

31
31
31
31
31
31

0
15
31
31
11
31
31
31
31
31
31
11
11
11
11
31
11

1
11
17
11
31
31
1
15

0
11
15
31
31
31
31
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AL NOx value invalid
AL Thermal Manag.Act
AL p5 ctrlvar LO Act
AL p5 ctrlvar max BO
AL Lambda ctrlvar li

AL Lambda ctrlvar ma
AL Nox p5 min BOIl ma
AL NOx p5 max BOI mi
AL GPS p5 ctrlvar ma
AL GPS p5 ctrlvar mi
AL GPS p5 ctrlvar mi
AL Bypass Throttle 2
AL Bypass Valve Def.
AL Intake AirThrottl

SD Bosch LSU LambdaS
AL EGR Throttle BDef
AL L2 Delta T-NT Int
AL L1 Delta T-NT Int
AL Lim T-Coolant LT
AL ETC2 Cutln Failur
AL Prelubrication

AL MCR exceeded 1h
AL EMU Parameter Not
SD Spinning Value

AL MCR exceeded

AL Rail 2 Leakage

HI T-Exhaust EMU

LO T-Exhaust EMU

HI T-Coolant EMU

SD Coil Current

AL ETC4 Cutln Failur
AL ETC3 Cutln Failur
AL Wiring POM Starte
AL Wiring POM Starte
AL Open Load POM Alt
AL L1 T-Raw W a. Pum
AL CAN POM Node Lost
AL Low Starter Volta
AL POM Error
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AL NOx value invalid

AL Thermal Management active
AL p5 ctrlvar lower limit active
AL p5 ctrlvar max BOI min active
AL Lambda ctrlvar limit min active
AL Lambda ctrlvar max BOI min act
AL Nox p5 min BOI max active
AL NOx p5 max BOI min active
AL GPS p5 ctrlvar max active
AL GPS p5 ctrlvar min active

AL GPS p5 ctrlvar min active

AL Bypass Throttle 2 Defect

AL Bypass Valve Defect

AL Intake AirThrottle Defect

SD Bosch LSU Lambda Sensor
AL EGR Throttle B Defect

AL L2 Delta T-NT Intercooler

AL L1 Delta T-NT Intercooler

AL Lim T-Coolant LT Fan

AL ETC2 Cutln Failure

AL Prelubrication Fault

AL MCR exceeded 1 hour

AL EMU Parameter Not Supported
SD Spinning Value

AL MCR exceeded

AL Rail 2 Leakage FMI-

HI T-Exhaust EMU

LO T-Exhaust EMU

HI T-Coolant EMU

SD Coil Current

AL ETC4 Cutln Failure

AL ETC3 Cutln Failure

AL Wiring POM Starter 1

AL Wiring POM Starter 2

AL Open Load POM Alternator
AL L1 T-Raw water after Pump
AL CAN POM Node Lost

AL Low Starter Voltage

AL POM Error

521071
521072
521073
521074
521075
521076
521077
521078
521080
521081
521082
521083
521084
521085
521086
521087
521088
521088
521089
521091
521092
521093
521094
521095
521096
521097
521098
521098
521099
521100
521103
521104
521105
521106
521107
521108
521109
521110
521111

31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
11
31

0
17
31
31
31
31
31
11
31
31
15
17
15
11
31
31
11
11
11
17
11

1
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AL Wrong POM-ID
Write Error Flash
Oillevel Calibration

SD P-Intake Air a.FA
SD P-Intake Air a.FB
SS Engine Oversp. CS
SD T-Lube Oil Pan

AL T-Lube Oil Pan LO
SD P-QOil Refill Pump
LO P-Qil Refill Pump
SD T-Exhaust A+B

SD T-Lube Oil Pan

AL MB Valve error

AL L2 P-DPF Norm Dif
AL L4 P-DPF Norm Dif
AL L1 P-DPF Norm Dif
AL L3 P-DPF Norm Dif
AL DPF Rigorous TM A
AL DPF Periodic Rigo
AL DPF Flash ReadErr
AL DEF Nozzle Damage
AL SmartConnect Lost
SD-T-Sea water a.Pum
SD-P-LOil, HP Pump A
SD-P-LOil, HP Pump B
SD Charger 5 Speed
AL F1 NOx bef. SCR
AL F1 NOx bef. SCR
AL F1 NOx a. SCR

AL F1 NOxa. SCRC
AL F2 NOx bef. SCR
AL F2 NOx bef. SCR
AL F2 NOx a. SCR

AL F2 NOx a. SCR

AL F3 NOx bef. SCR
AL F3 NOx bef. SCR
AL F3 NOx a. SCR

AL F3 NOx a. SCR

HI ETC1 Idle Speed H
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AL Wrong POM-ID

Write Error Flash

Oillevel Calibration Error

SD P-Intake Air after Filter A

SD P-Intake Air after Filter B

SS Engine Overspeed Camshaft
SD T-Lube Oil Pan

AL T-Lube Oil Pan Low

SD P-QOil Refill Pump

LO P-Qil Refill Pump

SD T-Exhaust A+B

SD T-Lube Oil Pan J1939

AL MB Valve error

AL L2 P-DPF Norm Difference

AL L4 P-DPF Norm Difference

AL L1 P-DPF Norm Difference

AL L3 P-DPF Norm Difference

AL DPF Rigorous TM Aborted

AL DPF Periodic Rigorous TM

AL DPF Flash Read Error

AL DEF Nozzle Damage

AL Smart Connect Lost

SD-T-Sea water after Pump
SD-P-Lube Oil at HP Pump A
SD-P-Lube Oil at HP Pump B

SD Charger 5 Speed

AL F1 NOx before SCR SensorDefect
AL F1 NOx before SCR Comm Lost
AL F1 NOx after SCR SensorDefect
AL F1 NOx afterSCR Comm Lost
AL F2 NOx before SCR SensorDefect
AL F2 NOx before SCR Comm Lost
AL F2 NOx after SCR SensorDefect
AL F2 NOx after SCR Comm Lost
AL F3 NOx before SCR SensorDefect
AL F3 NOx before SCR Comm Lost
AL F3 NOx after SCR SensorDefect
AL F3 NOx after SCR Comm Lost
HI ETC1 Idle Speed too High

521112
521113
521114
521115
521116
521117
521118
521118
521119
521119
521120
521121
521122
521123
521123
521123
521123
521124
521125
521126
521127
521128
521129
521131
521132
521133
521134
521134
521135
521135
521136
521136
521137
521137
521138
521138
521139
521139
521140

31
31
11
11

0
11
17
11
17
11
11
31

0

1
15
17
11
11
11
11
11
11
11
11
11
11
31
11
31
1
31
11
31
11
31
11
31
31
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HI ETC2 Idle Speed H
HI ETC3 Idle Speed H
HI ETC4 Idle Speed H
HI ETC5 Idle Speed H
AL ETC1 Speed Dev.
AL ETC2 Speed Dev.
AL ETC3 Speed Dev.
AL ETC4 Speed Dev.
AL ETC5 Speed Dev.
AL ETC Job Rotation
AL EIL Different Eng
AL ash volume

AL HIHI T-ChargeAEGR
AL HI T-ChargeAirEGR
SD T-Charge Air bef.
AL HIHI T-Char.ADAB
AL HI T-ChargeAirDAB
AL Ext.Start, HD HI

AL Max. BlankShot TE
AL HSB1 Comm. lost
AL HSB1 Actuat. def.
AL NOx ATO1 Sen. Def
AL HSB2 Comm. lost
AL HSB2 Actuator def
Defect DEFPsns/act S
DEF Tank ht. sns/act
AL HSB3 Comm. lost
AL HSB3 Actuator def
AL HSB4 Comm. lost
AL HSB4 Actuator def
AL MB Valve defect 2
AL EGR A Ref.learn
AL Urea Tank L.Empty
AL EGR B Ref. learn
AL Bypass A Ref.

AL Bypass B Fast lea
AL Dispenser Ref.lea
AL Intake Thr. Ref L
AL SCR AdBlue press.
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HI ETC2 Idle Speed too High

HI ETC3 Idle Speed too High

HI ETC4 Idle Speed too High

HI ETCS5 Idle Speed too High

AL ETC1 Speed Deviation

AL ETC2 Speed Deviation

AL ETC3 Speed Deviation

AL ETC4 Speed Deviation

AL ETC5 Speed Deviation

AL ETC Job Rotation

AL EIL Different Engine Number
AL ash volume

AL HIHI T-Charge Air before EGR
AL HI T-Charge Air before EGR
SD T-Charge Air before EGR

AL HIHI T-Charge Air Diff AB

AL HI T-Charge Air Diff AB

AL External Start and HD too high
AL Max. Blank Shot time expired
AL HSB1 Communication Lost
AL HSB1 Actuator defect

AL NOx ATO1 Sensor Defect

AL HSB2 Communication Lost
AL HSB2 Actuator defect

Defect in DEF pipe sns/act system
DEF Tank ht. sns/act defect

AL HSB3 Communication Lost
AL HSB3 Actuator defect

AL HSB4 Communication Lost
AL HSB4 Actuator defect

AL MB Valve defect 2

AL EGR A Reference learn failed
AL Urea Tank Level Empty

AL EGR B Reference learn failed
AL Bypass A Reference learn failed
AL Bypass B Fast learn failed

AL Dispenser Reference learn failed
AL Intake Throttle Ref learn failed
AL SCR AdBIlue pressure

521141
521142
521143
521144
521145
521146
521147
521148
521149
521150
521151
521152
521153
521153
521153
521154
521154
5211565
521156
521157
521158
521159
521160
521161
521162
521163
521164
521165
521166
521167
521168
521169
521170
521171
521172
521173
521174
521175
521176

31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31

0
15
31

0
15
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
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AL Flow1 SU 1 Comm L
AL Flow1 SU 2 Comm L
AL Flow2 SU 1 Comm L
AL Flow2 SU 2 Comm L
AL Flow3 SU 1 Comm L
AL Flow3 SU 2 Comm L
AL Trican Comm. Lost
AL OLT Comm. Lost

AL SD T Coolant Cy.H
HI T-Coolant Cy.Head
SS T-Coolant Cyl. H

AL F1 DEF consump.
AL F1 DEF balance

AL F1 Raw gas emissi
AL F1 NOx Annaeherun
AL Texh bef SCR F1F2
AL F1 Erw Tabg v SCR
AL F1Exp TExh af SCR
AL F1 gr TExh bf SCR
AL F2 gr TExh bf SCR
AL F1 gr TExh af SCR
AL F2 gr TExh af SCR
AL SCR F3 T-Exh aft.
AL L2 T-Exh.Bef.SCR3
AL L1 T-Exh.Bef.SCR3
AL L2 T-Exh.Aft.SCR3
AL L1 T-Exh.Aft. SCR3
AL SCR oper. T TooLO
AL Cataly conv. F1

AL Cataly conv. F2

AL Cataly conv. F3

AL Invalid LSI Ch.Co
AL SCR SU fault(s)

AL ETCO Cutln Fail

AL ETC1 Cutln Fail

AL SCR SU fault(s)F2
AL SCR SU Prim. RF1
AL SCR SU Prim. RF2
AL L1 P-Oil bef. PuA

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

AL Flow 1 Supply Unit 1 Comm Lost
AL Flow 1 Supply Unit 2 Comm Lost
AL Flow 2 Supply Unit 1 Comm Lost
AL Flow 2 Supply Unit 2 Comm Lost
AL Flow 3 Supply Unit 1 Comm Lost
AL Flow 3 Supply Unit 2 Comm Lost
AL Trican Communication Lost

AL OLT Communication Lost

AL SD T Coolant at cylinder head

HI T-Coolant Cylinder Head

SS T-Coolant Cylinder Head

AL F1 DEF consumption error

AL F1 DEF balance error

AL F1 Raw gas emission error

AL F1 NOx Annaeherung error

AL T-Exh bef SCR between F1 and F2
AL F1 Erw T-Abg vor SCR Error

AL F1 Exp T-Exh aft SCR error

AL F1 grad T-Exh bef SCR error

AL F2 grad T-Exh bef SCR error

AL F1 grad T-Exh aft SCR error

AL F2 grad T-Exh aft SCR error

AL SCR F3 T-Exh after gradient

AL L2 T-Exhaust Before SCR F3

AL L1 T-Exhaust Before SCR F3

AL L2 T-Exhaust After SCR F3

AL L1 T-Exhaust After SCR F3

AL SCR operating temperature too-LOW
AL Cataly conversion too lowF 1

AL Cataly conversion too lowF2

AL Cataly conversion too lowF3

AL Invalid LS| Channel Config

AL SCR SU fault(s) exist

AL ETCO Cutln Failure

AL ETC1 Cutin Failure

AL SCR SU fault(s) exist F2

AL SCR SU Priming Request F1

AL SCR SU Priming Request F2

AL L1 P-Qil before HD Pump A

521177
521178
521179
521180
521181
521182
521183
521184
521187
521187
521187
521188
521189
521190
521191
521192
521193
521194
521195
521196
521198
521199
521200
521201
521201
521202
521202
521203
521204
521205
521206
521207
521208
521209
521210
521211
521213
521214
521216

31
31
31
31
31
31
31
11
15
16
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31

0
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0
15
17
17
17
17
31
31
31
31
31
31
31
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AL L1 P-Oil bef. PuB
SD Loadp.Analog filt
SD T-Intake Air B

SS P-Coolant befEng
SD P-Coolant b.Engin
LO P-Coolant befEngi
SD P-Charge Mix Diff
HI P-Charge Mix Diff
HIHI P-ChargeMixDiff
SD ele. Eng powerAl2
AL CR Trig. Eng.Stop
HIHI Power Diff

LOLO Power Diff

AL GasControlCheck
AL Ignition Fault

AL GasValve Fault

AL EngineSpeedCollap
AL SAM Missing Data
L3 Al CANMaxRetar. T
L1 Al CANMaxRetar. T
L2 Al CANMaxRetar. T
AL Cir. Break closed
AL Hut Changespeed M
HIHI Actual Value Hu
LOLO Actual Value Hu
HI Actual Value Hu

LO Actual Value Hu

Al Knock Intensity

AL Preheating Error
AL GET Comm Lost
AL IC92x Comm Lost
AL FSeries Comm Lost
AL TecJet Comm Lost
AL ProActA Comm Lost
AL ProActB Comm Lost
AL NOxA Comm Lost
AL NOxB Comm Lost
AL Oil Refill Error

AL GET Yellow
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AL L1 P-Oil before HD Pump B
SD Loadp.Analog filt

SD T-Intake Air B

SS P-Coolant before Engine
SD P-Coolant b.Engine

LO P-Coolant before Engine
SD P-Charge Mix Diff

HI P-Charge Mix Diff

HIHI P-Charge Mix Diff

SD electr. engine power Al2
AL CR Trigger Engine Stop
HIHI Power Difference

LOLO Power Difference

AL GasControlCheck Fault

AL Ignition Fault

AL GasValve Fault

AL EngineSpeedCollapse Fault
AL SAM Missing Data Fault

L3 Al CAN Max. Retarded Timing
L1 Al CAN Max. Retarded Timing
L2 Al CAN Max. Retarded Timing
AL Circuit Breaker Closed

AL Hut Changespeed

HIHI Actual Value Hu

LOLO Actual Value Hu

HI Actual Value Hu

LO Actual Value Hu

Al Knock Intensity

AL Preheating Error

AL GET Comm Lost

AL IC92x Comm Lost

AL FSeries Comm Lost

AL TecJet Comm Lost

AL ProActA Comm Lost

AL ProActB Comm Lost

AL NOxA Comm Lost

AL NOxB Comm Lost

AL Oil Refill Error

AL GET Yellow

521217
521218
521219
521220
521220
521220
521221
521221
521221
521222
521223
521224
521224
521225
521226
521227
521228
521229
521235
521235
521235
521236
521237
521238
521238
521238
521238
521239
521240
521241
521242
521243
521244
521245
521246
521247
521248
521249
521250

11
11

1
11
17
11
31
31
31
31

0

1
31
31
31
31
31

0
15
16
31
31

0

1
15
17
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
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AL IC92x Yellow

AL FSeries Yellow

AL TecJet Yellow

AL ProActA Yellow

AL ProActB Yellow

AL NOXxA Yellow

AL NOxB Yellow

AL GET Red

AL 1C92x Red

AL FSeries Red

AL TecJet Red

AL ProActA Red

AL ProActB Red

AL NOxA Red

AL NOxB Red

AL Lube Oil Min

AL Lube Oil Max

LO Qil Refill

HI Oil Refill

HI Lube Oil L. Ref

AL ActFuelValvePosL1
AL MIC5 Yellow

AL MIC5 Red

AL MIC5 Comm Lost
AL ESI activated

AL MIC5 Sign. diff

AL CAN3 Bus Off

AL CANS Error Pas
AL CAN4 Bus Off

AL CAN4 Error Pas
HIHI Delta NOx (A-B)
HI Delta NOx (A-B)

HI Delta p5 for NOx
AL MICS para. DL act
AL F2 DEF consumptio
AL F2 DEF balance
AL F2 Raw gas emissi
AL F2 Nox Annaeherun
AL TExh af. SCR F1F2
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AL IC92x Yellow

AL FSeries Yellow

AL TecJet Yellow

AL ProActA Yellow

AL ProActB Yellow

AL NOXA Yellow

AL NOxB Yellow

AL GET Red

AL 1C92x Red

AL FSeries Red

AL TecJet Red

AL ProActA Red

AL ProActB Red

AL NOxA Red

AL NOxB Red

AL Lube Oil Min

AL Lube Oil Max

LO Oil Refill

HI Oil Refill

HI Lube Oil Level refill

AL ActFuelValvePos L1

AL MIC5 Yellow

AL MIC5 Red

AL MIC5 Comm Lost

AL ESI activated

AL MIC5 Signature difference
AL CANS3 Bus Off

AL CANS Error Passive

AL CAN4 Bus Off

AL CAN4 Error Passive

HIHI Delta NOx (A-B)

HI Delta NOx (A-B)

HI Delta p5 for NOx

AL MIC5 parameter download active
AL F2 DEF consumption error
AL F2 DEF balance error

AL F2 Raw gas emission error
AL F2 NOx Annaeherung error
AL T-Exh aft SCR between F1 and F2

521251
521252
521253
521254
521255
521256
521257
521258
521259
521260
521261
521262
521263
521264
521265
521266
521267
521268
521269
521270
521271
521272
521273
521274
521275
521276
521277
521278
521279
521280
521297
521297
521298
521299
521332
521333
521334
521335
521336

31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31
31

0
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15
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31
31
31
31
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AL F2Exp TExh bf SCR
AL F2Exp TExh af SCR
AL SCRSU AdBlue Pres
AL Check Sum IIG

SS ETC5 Overspeed

HI ETC5 Overspeed
AL NOxATO2 Sens Def.
AL Nox ATO2 Comm.err
AL DEF Tank Lev. low
AL T.Breakd.NOx sen.
AL Redun.lossNOx sen
AL Engine Cold Activ
AL Engine Cool. T.SD
AL Intake Air T. SD

AL DEF Tank T. SD

AL Engine Cool.V.DEF
AL FI.EgrA Comm.lost
AL FI.EgrA T.t. high

AL Fl.EgrA Targ.pos

AL FlL.LEgrB Comm.lost
AL FI.EgrB Tit. high

AL Fl.EgrB Targ.pos
AL FIl.By.A Comm.lost
AL FI.By.A T.to.high

AL FI. By. A Tar.pos

AL FI.By B comm.lost
AL FI.Byp.B. T. high

AL FI.Byp B Tar.pos.
AL Fl.Disp.Comm.lost
AL FI.Disp.T.toohigh
AL FI. Disp. Tar.pos

AL FI. Int.Comm.lost
AL Fl.Int.T.too high

AL Fl.int.A Tar.pos.

AL FI.EgrA Calibr.Dr
AL Fl.EgrB Calibr.Dr
AL FI.ByA Calibr. Dr
AL FI.Byp Calibr. Dr

AL Fl.Disp.Calibr Dr
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AL F2 Exp T-Exh bef SCR error

AL F2 Exp T-Exh aft SCR error

AL SCR SU AdBlue Pressure

AL Check Sum IIG

SS ETC5 Overspeed

HI ETC5 Overspeed

AL NOx ATO2 Sensor Defect

AL NOx ATO2 Communication Lost
AL DEF Tank Level low

AL Total breakdown NOx sensors

AL Redundancy loss NOx sensors

AL Engine Cold Active

AL Engine Coolant Temperature SD
AL Intake Air Temperature SD

AL DEF Tank Temperature SD

AL Engine Coolant Valve Defect(DEF)
AL Flap Egr A Communication Lost
AL Flap Egr A Temperature too high
AL Flap Egr A Targetposition

AL Flap Egr B Communication Lost
AL Flap Egr B Temperature too high
AL Flap Egr B Targetposition

AL Flap BypassA Communication Lost
AL Flap BypassA Temperature too high
AL Flap Bypass A Targetposition

AL Flap BypassB Communication Lost
AL Flap BypasB Temperature too high
AL Flap Bypass B Targetposition

AL Flap Dispens Communication Lost
AL Flap DispensTemperature too high
AL Flap Dispenser Targetposition

AL Flap Intake Communication Lost
AL Flap Intake Temperature too high
AL Flap Intake Air Targetposition

AL Flap Egr A Calibration Drive Err
AL Flap Egr B Calibration Drive Err
AL Flap BypassA Calibr. Drive Err

AL Flap BypassB Calibr. Drive Err

AL Flap Dispenser Calibr Drive Err

521337
521338
521350
521351
521352
521352
521353
521353
521354
521355
521356
521357
521358
521359
521360
521361
521362
521363
521364
521365
521366
521367
521368
521369
521370
521371
521372
521373
521374
521375
521376
521377
521378
521379
521380
521381
521382
521383
521384

31
31
31

0
15
11
19
17
31
31
31
11
11
11
31
31

0
31
31

0
31
31

0
31
31

0
31
31

0
31
31

0
31
31
31
31
31
31
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AL Fl.Int.A.Cali. Dr
AL L2 PCV Defect
AL L1 PCV Defect
AL L2 PCV2 Defect
AL L1 PCV2 Defect
AL Short Cir.Ana.O 1
AL Short Cir.Ana.O 2

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

AL Flap Intake Air Calibr Drive Err
AL L2 PCV Defect

AL L1 PCV Defect

AL L2 PCV2 Defect

AL L1 PCV2 Defect

AL Short Circuit Analog Out 1

AL Short Circuit Analog Out 2

521385
521386
521386
521387
521387
521388
521389

15

15
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9. Power Management

9.1 Power Management

9.1.1 Power-Management-Funktionen
Im folgenden Kapitel sind die Power-Management-Funktionen der AGC 200 beschrieben.

Anlagenbetriebsarten:

* Insel (ohne MAINS)

* Notstrom (bendtigt AGC MAINS)

+ Festlast/Grundlast (benétigt AGC MAINS)
+ Spitzenlast (bendétigt AGC MAINS)

+ Lastibernahme (bendtigt MAINS)

* Netzbezugsregelung (benétigt MAINS)

Display:
+ Das Display der AGC MAINS zeigt Netzschalter und Kuppelschalter
+ Das Display der AGC GENO zeigt Generator und Generatorschalter

Power-Management-Funktionen:
+ 16 Mains, 16 Aggregate und 8 SKS
+ Lastabhangiger Start/Stopp
* Prioritatswahl
o Manuell
o Betriebsstunden
o Kraftstoffoptimierung
+ Sternpunktrelais
+ ATS-Steuerung
» Sicherheitsstopp
+ Last-Management
* Einzelnetz-Unterstiitzung
» Unterstiitzung von mehreren Netzen
» Gesicherter Betrieb
* Quick-Setup/Sendefunktion
* Grundlast
» Grofdverbraucherbehandlung (HC)
* Asymmetrische Lastverteilung
+ Gemeinsame Cos@-Regelung
+ CAN-Bits

9.1.2 Einstellung CAN-Bus

Rufen Sie das Meni 9170 mit der Taste JUMP auf. Wahlen Sie fiir die Funktion fiir mehrere Netzgerate ,,CAN-Protokoll 2“ aus.
Wahlen Sie fiir Zwei-Netzgerate- oder Einzel-Applikationen ,CAN-Protokoll 1 aus®.

INFO
@ Wenn das CAN-Protokoll 2 bendtigt wird, wird ein Alarm ausgeldst.
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Wenn fiir die Applikation eine mdglichst schnelle Kommunikation zwischen den Steuerungen entscheidend ist, kdnnen die folgenden
beiden Einstellungen geandert werden:

Offnen Sie Menili 9171. Wahlen Sie ,Int CAN-Gerate” aus, um die maximale Anzahl von Geraten festzulegen, die in der Applikation
verwendet werden sollen. Je geringer die Anzahl der Gerate ist, desto schneller erfolgt die Kommunikation.

Alle Gerate innerhalb des Systems mussen die gleiche Einstellung aufweisen. Andernfalls wird der Alarm ,Falsche Appl.“ ausgel6st.
Dieser Alarm hinterlasst im Ereignisprotokoll auRerdem den Eintrag ,Fehler Anzahl Gerate®.

Wenn die CAN-Baudrate nicht bei allen Steuerungen identisch ist, erscheint bei allen Steuerungen der Alarm ,Falsche Appl.“. Die
Steuerung, bei der die Baudrate gedndert wurde und deren Baudrate somit von derjenigen der anderen Steuerungen abweicht, wird
im Alarmprotokoll mit dem Alarmwert 100 gekennzeichnet.

Offnen Sie Menii 9172. Wahlen Sie fir die Baudrate der CAN-Bus-Kommunikationsleitung fiir das Power Management ,Int CAN-
Baudrate® aus. Wenn eine Baudrate von 125 kbit ausgewahlt wurde, darf das CAN-Bus-Kabel maximal 300 Meter lang sein. Wenn
eine Baudrate von 250 kbit ausgewahlt wurde, darf das CAN-Bus-Kabel maximal 150 Meter lang sein.

Die Meniis 9171 und 9172 kdnnen auch Uber die USW geandert werden:

( (#) Identifiers l = | = |_£h]1
H %5 S LB
1 ;| SW versions | Labels | Production info
Ext. comm. ID 3
Int. Power Management CAN ID 17
'ﬁ-';' Power Management number of units == 40 units -

Int. Power Management CAN baud rate 125k -
IP-address 192.1568.10.51
Gateway 192, 165.10.1
Subnet mask 255.255.255.0

| J

9.1.3 Anwendungen

nvendins ———ua.zaohng ————Janmenng

Inselbetrieb Inselanlage Mehrere Aggregate

Notstrombetrieb Parallel mit 1 bis 32 Netzen Ohne Riicksynchronisierung

Notstrombetrieb Parallel mit 1 bis 32 Netzen Mit Rucksynchronisierung

Notstrombetrieb ATS-Anlage, Multistart Multistartsystem

Notstrombetrieb ATS-Anlage, MAINS AGC-MAINS installiert

Festleistung Parallel Auch Grundlast, benétigt AGC MAINS Bendtigt AGC MAINS
Netzbezugsregelung Parallel Bendtigt AGC MAINS
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Lastiibernahme Parallel Bendtigt AGC MAINS
Spitzenlast Parallel Bendtigt AGC MAINS

INFO
@ Informationen zu den Anschliissen finden Sie in der Installationsanleitung.

Inselanlage

In einer Applikation mit bis zu 32 Aggregaten arbeitet die AGC 200 automatisch im Inselbetrieb mit lastabhéangigem Start/Stopp.

Busbar

CANbus

o g
Generator S Generator °
breaker AGC 200 breaker AGC 200

GB QL}J ((;B%L}J

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Ist eine AGC MAINS montiert und eingebunden (z. B. fir zuklnftige Erweiterungen), muss die Betriebsart Insel an der AGC MAINS
eingestellt werden.

Parallelanlage mit Netz

Eine Applikation mit Netzschalter und bis zu 32 Aggregaten ist unten abgebildet.

Die Applikation unterstiitzt auch redundante AGC MAINS.

Die Applikation zeigt auch einen Kuppelschalter; dieser wird aber nicht zwingend benétigt. Der Kuppelschalter kann nur wie in der
Zeichnung dargestellt eingebunden werden.
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Mains 8

Mains

breaker
(MB)

Load

Tie
Breaker
(TB)

%

AGC 246

Busbar

Generator
breaker

(GB 1) ‘I_
X\
-

CANbus

[

AGC 242

Diesel generator set 1

INFO

Generator
breaker
(GB 2)

[

AGC 242

Diesel generator set 2

Diese Zeichnung gilt auch fir die Applikationen Notstrom ohne Riicksynchronisierung und Lastiibernahme ohne

Maoglichkeit der Synchronisation der Aggregate mit den MAINS.

Anlage mit mehreren Netzen

Das Beispiel unten zeigt eine Anlage mit 3 Netzen, 3 SKS und einem Aggregat.

Es kénnen mitunter bis zu 32 Netz- oder Generatorsteuerungen und 8 SKS-Steuerungen in einem Power-Management-System

vorhanden sein (insgesamt maximal 40 Gerate in einem System).
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Mains 1 8

Consumers

Mains 2 8

Mains 3 8

INFO

o |

Diesel generator set 1

Weitere Informationen Uber mehrere Netze siehe Kapitel ,Mehrere Netze*“.

ATS-Anlage

CANbus
% ) [
Mains M ans Mains
breaker] AGC 245 breaker2 AGC 245 breaker3 AGC 246
Consumers Consumers
Te
breaker3
Bus te Bus te Bus ti
breaker1 breaker?2 breaker3
‘ CANbus ﬂ CANbus ﬂ )
T T
— -3 C 1 ® C & — =3
AGC 244 AGC 244 AGC 242 AGC 244

Applikationen mit ATS zur Umschaltung zwischen Netz- und Generatorbetrieb werden ebenfalls unterstitzt. Ein Applikationsbeispiel
mit ATS ist unten abgebildet.

ATS-Anlage, Multistart
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Mains 8

Load ATS L~ Auto Start/Stop

A

Busbar

CANbus

y y

—: —:
AGC 242 AGC 242

SNEEY &\

Ly

| el 1
G 0000000 G 00000a0
— ——
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

9.1.4 Grundlegende Power-Management-Einstellungen

Die AGC200 kann per Display und PC-Utility-Software eingestellt werden.

9.1.5 Applikationsentwurf

Das Applikationsdesign mit AGC-Anlagen besteht aus verschiedenen Power-Management-Typen: Aggregat, Netz und SKS.

Der AGC-4-Regler verfiigt tber die Flexibilitat, den jeweils erforderlichen Reglertyp entsprechend zu &ndern. Beispielsweise kann
die Anlage geandert von einem Netzregler auf einen SKS- bzw. Aggregatregler umgestellt werden. Die einzige Bedingung ist, dass
die Anlage eine AGC-4 mit Option G5 ist. Auf einer AGC 200 ist die Anlagenart fix und kann nicht geadndert werden. Aber eine AGC
245 kann als AGC 246 betrieben werden und umgekehrt. (In diesem Fall ist die Frontfolie nicht korrekt, aber die Funktionalitat
vorhanden). Auf der AGC-4 Plattform kann die Reglerart geandert werden, indem die Jump-Taste im Display gedrickt und Men
9000 gewahlt wird.

Die verschiedenen Reglerarten und Anforderungen werden in der unten stehenden Tabelle aufgefiihrt.

AGC-4 AGC-4 - Mains Option G5

AGC-4 AGC-4 - SKS Option G5 oder G4

AGC-4 AGC 4 - Aggregat Option G5, G4 oder G8

AGC 200 AGC 200 - Mains AGC 245 oder AGC 246

AGC 200 AGC 200 - SKS AGC 244

AGC 200 AGC 200 - Aggregat AGC 222, AGC 242 oder AGC 243
AGC 100 AGC-100 - Mains AGC 145 oder AGC 146

INFO
@ Beachten Sie, dass beim Andern der Anlagenart in Menii 9000 alle Einstellungen auf den Standard geéndert werden.
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Die Power-Management-Kommunikation zwischen den Geraten wird mit der Utility-Software konfiguriert. Die Power-Management-
Kommunikation ist eine CANbus-Kommunikation und hat daher den Standards fiir CANbus-Kommunikation zu folgen.

Vor der Konfiguration des Power Managements ist es erforderlich, die Klemmen fiir die Kommunikationsleitungen festzulegen. Um
die Installation zu vereinfachen, verlaufen die CAN-Leitungen normalerweise von CAN A zu CAN A, aber ab der
Applikationssoftwareversion 4.5x (AGC-4, AGC 200 und AGC 100) ist es mdglich, die CAN-Leitungen zu mischen. Auf AGCs
konnen die Power-Management-Leitungen beispielsweise von CAN-Port A zu einer AGC-4 (Klemmennummern A1 und A3) auf dem
ersten Regler zu CAN-Port A auf einer AGC 200 (Klemmennummern 7 und 9) auf dem nachsten Regler fUhren. Es ist wichtig, dass
die Verkabelung als Daisy-Chain-Verbindung ausgeftihrt ist und festgelegt wird, zu welchen Klemmen der Kommunikationsbus auf
jedem Regler fihrt. Die Power-Management-Kommunikationsleitungen kénnen redundant sein. In diesem Fall werden sie als PM
CAN primar und PM CAN sekundéar bezeichnet. Die Leitung muss als standiger Kommunikationsbus ausgefiihrt sein und kann nicht
mit dem anderen Kommunikationsbus fiir das Power Management vermischt werden.

Die Power-Management-Kommunikation kann auf verschiedenen Klemmen ausgefuhrt sein, abhangig von den mit dem Regler
ausgelieferten Optionen. Die verschieden Klemmen sind unten aufgefiihrt:

A1 - CAN Hoch

A3 - CAN Niedrig A AGC-4 Kann von Option H7 belegt sein.

7 - CAN Hoch A AGC 24x CAN A ist auf AGC 22x nicht vorhanden.

9 - CAN Niedrig Redundante CANbus-Kommunikation ist auf AGC 200 nicht méglich.
53 - CAN Hoch o . .
55 - CAN Niedrig A AGC 14x Redundante CANbus-Kommunikation ist auf AGC 100 nicht méglich.
B1 - CAN Hoch . .

B3 - CAN Niedrig B AGC-4 Kann von Option H7 belegt sein.

10-CAN H.OCh. B AGC 22x oder AGC 24x  Redundante CANbus-Kommunikation ist auf AGC 200 nicht mdglich.
12 - CAN Niedrig

57 - CAN Hoch AGC 14x Redundante CANbus-Kommunikation ist auf AGC 100 nicht méglich.

59 - CAN Niedrig

Zuerst mussen Sie den CANbus-Leitungen folgen und festlegen, welche als PM CAN primar und welche als PM CAN sekundar
bezeichnet wird.

INFO
Es gibt von der Funktionsweise keinen Unterschied zwischen PM CAN primar und PM CAN sekundar, aber die Leitungen

@ konnen nicht miteinander vermischt werden.

INFO

Wenn nur eine CANbus-Leitung vorhanden ist, ist es unwichtig, ob PM CAN priméar oder PM CAN sekundar ausgewahlt
wird. Wenn PM CAN primar ausgewahlt wird, muss dies auf allen Reglern ausgewahlt werden. Dasselbe gilt fiir PM CAN
sekundar.

Nachdem die CAN-Ports auf allen Reglern ausgewahlt wurden, muss dies im Regler eingestellt werden. Um das Versténdnis zu
erleichtern, werden einige Beispiele angefiihrt.

Beispiel mit AGC-4-Geréten:
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Mngi}J

Load

TB 17

Busbar BTB 33

MBgaﬁi}J

Load

<—
TB 18
AGC4 ]

l

Diesel generator set 1

CANbus

Diesel generator set 2

In diesem Beispiel besteht die Applikation nur aus AGC-4-Geraten. Die Applikation ist eine H-Kopplung mit zwei Netzteilen, zwei
Aggregaten und einem SKS. Die Applikation hat nur eine CANbus-Leitung zwischen den Geraten. Die CANbus-Leitung fihrt zu den
in der unten stehenden Tabelle aufgefiihrten Klemmennummern.

Aggregat 1 - AGC-4
Aggregat 2 - AGC-4
Netzteil 17 - AGC-4
Netzteil 18 - AGC-4
SKS 33 - AGC-4

A1und A3
A1und A3
A1und A3
A1 und A3
A1 und A3

> > > >

PM CAN priméar
PM CAN priméar
PM CAN priméar
PM CAN priméar
PM CAN primar

Es ist nun méglich zu wéhlen, ob die CANbus-Leitung PM CAN primar oder PM CAN sekundar genannt wird. Wenn die Applikation
nur Uber eine CANbus-Leitung verfiigt, macht es keinen Unterschied, solange es bei allen Reglern gleich ist. In diesem Beispiel wird
PM CAN primar ausgewahlt. Es ist dann erforderlich, in allen Reglern zu Parameter 7840 zu gehen und den entsprechenden CAN-
Port auf PM CAN primar einzustellen.

Es ist auf der AGC-4 auch maéglich, die CAN-Ports zu mischen, aber nur auf Reglern mit neuerer Software (ab 4.5x.x). So ist es
moglich, eine Applikation mit den in der unten stehenden Tabelle aufgeflihrten CAN-Leitungen aufzusetzen:

Aggregat 1 - AGC-4
Aggregat 2 - AGC-4
Netzteil 17 - AGC-4
Netzteil 18 - AGC-4
SKS 33 - AGC-4

A1 und A3
B1 und B3
A1 und A3
B1 und B3
A1und A3
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PM CAN sekundar
PM CAN sekundar
PM CAN sekundar
PM CAN sekundar
PM CAN sekundar
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Die Reihenfolge der CAN-Ports ist nicht wichtig, solange die Einstellungen in den Reglern korrekt sind. Aber es wird stets
empfohlen, denselben CAN-Port auf jedem Regler zu verwenden. Das kann bei der Stérungsbehebung hilfreich sein und die
Inbetriebnahme vereinfachen. Im letzten Beispiel ist es unwichtig, ob PM CAN priméar oder PM CAN sekundar ausgewahlt wird. Die
Funktionsweise ist gleich. Es ist nur wichtig, dass PM CAN primar in allen Reglern bzw. PM CAN sekundér in allen Reglern
ausgewahlt wird.

Beispiel mit AGC-200-Geraten:

3 —

AGC 245/246 AGC 245/246
MB17 \ MB18 \
Load Load
TB 17 TB 18

N, — % N,

AGC 244

Busbar BTB 33

CANbus

GB 1 GB 2
AGC 242/243 AGC 242/243

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

In diesem Beispiel besteht die Applikation nur aus AGC-200-Geraten. Die Applikation ist eine H-Kopplung mit zwei Netzteilen, zwei
Aggregaten und einer SKS. Die Applikation hat nur eine CANbus-Leitung zwischen den Geraten. Die CANbus-Leitung fiihrt zu den
in der unten stehenden Tabelle aufgeflihrten Klemmennummern.

Aggregat 1 - AGC-242/243 10 und 12 PM CAN priméar

Aggregat 2 - AGC-242/243 10 und 12 B PM CAN priméar
Netzteil 17 - AGC-245/246 10 und 12 B PM CAN primar
Netzteil 18 - AGC-245/246 10 und 12 B PM CAN primar
SKS 33 - AGC-244 10 und 12 B PM CAN primar

Es ist nun moglich zu wahlen, ob die CANbus-Leitung PM CAN primar oder PM CAN sekundar genannt wird. Es macht keinen
Unterschied, welche ausgewahlt wird, solange es in allen Reglern gleich ist. In diesem Beispiel wird PM CAN primar ausgewahlt. Es
ist dann erforderlich, in allen Reglern zu Parameter 7840 zu gehen und den entsprechenden CAN-Port auf PM CAN priméar
einzustellen.

Es ist auf der AGC-200 auch méglich, die CAN-Ports zu mischen, aber nur auf Reglern mit neuerer Software (ab 4.5x.x). So ist es
moglich, eine Applikation mit den in der unten stehenden Tabelle aufgefihrten CAN-Leitungen aufzusetzen:
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Aggregat 1 - AGC-242/243 10 und 12 PM CAN sekundar
Aggregat 2 - AGC-242/243 10 und 12 B PM CAN sekundar
Netzteil 17 - AGC-245/246 10 und 12 B PM CAN sekundar
Netzteil 18 - AGC-245/246 7und 9 A PM CAN sekundér
SKS 33 - AGC-244 7und9 A PM CAN sekundar

Die Reihenfolge der CAN-Ports ist nicht wichtig, solange die Einstellungen in den Reglern korrekt sind. Aber es wird stets
empfohlen, denselben CAN-Port auf jedem Regler zu verwenden. Das kann bei der Stdrungsbehebung hilfreich sein und die
Inbetriebnahme vereinfachen. Im letzten Beispiel ist es unwichtig, ob PM CAN primar oder PM CAN sekundar ausgewahlt wird. Die
Funktionsweise ist gleich. Es ist nur wichtig, dass PM CAN primér in allen Reglern bzw. PM CAN sekundar in allen Reglern

ausgewahlt wird.

Beispiel mit AGC-4- und AGC 100-Geraten:

C % @
AGC 145/146 AGC 145/146

MB17 ; MB18 ;

Load Load

@
TB17 ‘ TB 18
AGC4
Busbar BTB 33 ‘ﬁ
[l—

CANbus

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

In diesem Beispiel besteht die Applikation aus einer Mischung von AGC 100 und AGC-4-Geréten. Die Applikation ist eine H-
Kopplung mit zwei Netzteilen, zwei Aggregaten und einer SKS. Die Applikation hat nur eine CANbus-Leitung zwischen den Geréaten.
Die CANbus-Leitung fiihrt zu den in der unten stehenden Tabelle aufgefiihrten Klemmennummern.

Aggregat 1 - AGC-4 B1 und B3 PM CAN sekundar

Aggregat 2 - AGC-4 B1 und B3 B PM CAN sekundar
Netzteil 17 - AGC-145/146 53 und 55 A PM CAN sekundar
Netzteil 18 - AGC-145/146 53 und 55 A PM CAN sekundar
SKS 33 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN sekundar

Es ist nun méglich zu wahlen, ob die CANbus-Leitung PM CAN primar oder PM CAN sekundar genannt wird. Es macht keinen
Unterschied, welche ausgewahlt wird, solange es in allen Reglern gleich ist. In diesem Beispiel wird PM CAN sekundar ausgewahit.
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Es ist dann erforderlich, in allen Reglern zu Parameter 7840 zu gehen und den entsprechenden CAN-Port auf PM CAN sekundar
einzustellen.

Beispiel mit AGC-4-, AGC 200 und AGC 100-Geréaten:

] @ [ &
AGC 145/146 AGC 145/146
MB17; MB18;
Load Load
TB 17 TB 18
X\ s .
AGC 244
Busbar BTB 33 ‘ﬁ ‘ ’
[—
CANbus
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

In diesem Beispiel besteht die Applikation aus verschiedenen AGC-Geraten. Die Applikation ist eine H-Kopplung mit zwei AGC 100-
Netzteilen, zwei AGC-4-Aggregaten und einer AGC 200-SKS. Die Applikation hat nur eine CANbus-Leitung zwischen den Geréaten.
Die CANbus-Leitung fihrt zu den in der unten stehenden Tabelle aufgeflihrten Klemmennummern.

Aggregat 1 - AGC-4 A1 und A3 PM CAN primar

Aggregat 2 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN primar
Netzteil 17 - AGC-145/146 53 und 55 A PM CAN primar
Netzteil 18 - AGC-145/146 53 und 55 A PM CAN primar
SKS 33 - AGC-244 7und 9 A PM CAN primar

Es ist nun méglich zu wahlen, ob die CANbus-Leitung PM CAN priméar oder PM CAN sekundar genannt wird. Es macht keinen
Unterschied, welche ausgewahlt wird, solange es in allen Reglern gleich ist. In diesem Beispiel wird PM CAN primar ausgewahlt. Es
ist dann erforderlich, in allen Reglern zu Parameter 7840 zu gehen und den entsprechenden CAN-Port auf PM CAN priméar
einzustellen.

Es wurde nun gezeigt, wie die verschiedenen Regler in einer Applikation kombiniert werden kénnen.

Danach bendétigen alle Regler eine interne Kommunikations-ID. Dies wird in Parameter 7530 in allen Reglern eingestellt. Die
verschiedenen Reglerarten bekommen verschiedene ID-Nummern. Die verfiigbaren IDs sind in der unten stehenden Tabelle
angefiihrt

Aggregat AGC-4 mit Option G5, G4 oder G8 1-32

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 204 von 344



AGC 242, AGC 243 oder AGC 243

AGC-4 mit Option G5
Mains/Netz AGC 245 oder AGC 246 1-32
AGC 145 oder AGC 146

AGC-4 mit Option G5 oder G4
AGC 244

INFO
@ Es kénnen nicht mehrere Gerate dieselbe ID haben.

In den Beispielen sind die gewahlten IDs wie folgt:

SKS 33-40

Dieselgeneratorset 1 - ID 1
Dieselgeneratorset 2 - ID 2
Netzteil 17 - ID 17

Netzteil 18 - ID 18

SKS - ID 33

Die gewahlten IDs werden in Parameter 7530 in allen Reglern eingestellt. Jetzt ist es méglich, die Utility-Software zu verwenden und
das tatsachliche Applikationsdesign fur die Regler zu erstellen. Die Regler missen das Applikationsdesign kennen, um korrekt in
verschiedenen automatischen Sequenzen zu funktionieren.

Um bei der Verbindung mit einem Regler die Applikationskonfiguration mit der Utility-Software einzugeben, dricken Sie die
Registerkarte Applikationskonfiguration in der linken unteren Ecke. Die Registerkarte sieht wie folgt aus:

o

Application
configuration

Ein leeres Fenster erscheint. Um ein Applikationsdesign fur den Regler zu erstellen, driicken Sie die unten gezeigte Taste Neue
Anlagenkonfiguration.

v|e v@i} ©0 W

Das unten gezeigte Fenster Anlagenoptionen erscheint.
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i '
Plant options [ﬁ

Froduct type

Flant type
Standard -

Application properies

DAmive (applies only when pedorming
a batchwrite)

Mame:

Bus Tie options
'Wrap bus bar

Fower management G
O Primarny CAN

o
) Primary and Secondary CAN

O CAM bus off (stand-alone application)
Application emulation

@ Cff

) Breaker and engine cmd. active

) Breaker and engine cmd. inactive

Die Anlagenoptionen werden in der unten stehenden Tabelle beschrieben:

Hier wird die Reglerart

Produkttyp ausgewahlt.

Wahlen Sie zwischen:

+ Einzelaggregat
Anlagentyp + Standard

+ Aggregategruppenanlage

+ Aggregategruppe

Die Applikation wird aktiviert,

wenn sie auf den Regler
Applikationseinstellungen geschrieben wird.

Die Applikation kann hier auch

benannt werden.
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Diese Funktion ist ausgegraut, wenn ein Regler bereits
verbunden ist.

~otandard” sollte fir Power Management Systeme gewahlt
werden.

Wenn ,Einzelaggregat* ausgewahlt wird, werden die CAN-Ports
fur die Power-Management-Kommunikation ausgeschaltet.
~Aggregategruppenanlage* und ,,Aggregategruppe” sind nur
relevant flr Regler mit Anlagenmanagement.
Anlagenmanagement ist fur Kraftwerke mit 17-256 Aggregaten in
derselben Applikation. Fir weitere Informationen wenden Sie sich
bitte an support@deif.com.

Es kann hilfreich sein, jeder Applikation einen Namen zu geben,
wenn sich der Regler in einer Anlage befindet, wo er zwischen
Applikationsdesigns wechselt. Die Regler sind in der Lage,
zwischen vier verschiedenen Applikationsdesigns zu wechseln.
Regler, die miteinander tber die CANbus-Kommunikation
verbunden sind, kénnen nicht auf verschiedenen
Applikationsdesigns oder Nummern aktiviert werden.
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Die Option ,Wrap-
Sammelschiene” kann hier
ausgewahlt werden.

Sammelschienenoptionen

CAN Primar

CAN Sekundar

CAN Primar und Sekundar
CAN-Bus aus

Power Management CAN

Off
Schalter und Motorbefehl aktiv
Schalter und Motorbefehl inaktiv

Applikationsemulation

Aktivieren Sie diese Option, wenn die Sammelschiene wie eine
Ringverbindung in der Anlage angelegt ist. Wenn die Option
Wrap-Sammelschiene eingestellt ist, wird sie in der
Applikationsiiberwachung wie folgt angezeigt:

BTB34)
BTB33

G BTB33
BTB34

Das hier ausgewahlte CAN-Protokoll sollte mit den Einstellungen
im Gerat Ubereinstimmen. Wenn PM CAN primar in den Geraten
ausgewahlt wird, muss dies in den Anlageneinstellungen
ebenfalls eingestellt werden. Die Einstellung CAN primar und
sekundar wird nur verwendet, wenn redundante CANbus-
Kommunikationslinien fir das Power Management vorhanden
sind. Wenn diese Einstellung ausgewahlt wird und nur eine
Leitung vorhanden ist, wird ein Alarm im Display angezeigt. Der
Alarm kann nicht geléscht werden.

Die Einstellung CAN-Bus aus sollte nur verwendet werden, wenn
sich die AGC in einer eigenstandigen Applikation befindet.

Die Emulation wird hier gestartet, wenn die Gerate tiber Option |1
verfiigen.

Wenn Schalter und Motorbefehl aktiv eingestellt wird, aktivieren
die Gerate die Relais und versuchen mit einem ECU zu
kommunizieren. Wenn sich die Gerate in einer echten Installation
befinden, 6ffnen/schliel3en sich die Schalter und der Motor
startet/stoppt. Dies geschieht nicht, wenn Schalter und
Motorbefehl inaktiv gewahlt wird. In echten Installationen kann
die Emulation wahrend der Inbetriebnahme verwendet werden.
Wenn die Inbetriebnahme erfolgt ist, sollte die Emulation
abgeschaltet werden.

Wenn die Auswahimdglichkeiten im Fenster Anlagenoptionen erledigt sind, ist es mdglich, die Applikationszeichnung in den Geraten

zu erstellen.

Jetzt kdnnen Regler zum Design hinzugefiigt und ausgewahlt werden, welche Typen von Schaltern in der Applikation vorhanden
sind. Dies kann auf der linken Seite der Utility-Software geschehen.
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| Area control .. Plant totals

Area1of3

Area configuration - Top

Source [MBI"IS vq—E

D 17

["] Redundant controller« 4
MB lPljse 4_ 5

T8 |Puise -6

| Normaly open ~—7

Middle 8
J‘T;/ Puise 49

D 34 «—10

| Normally open + 11
| Vdc breaker + 12

[] Under voltage coil « 13
["] Redundant controller 14
Bottom
Source | Diesel gen ‘q— 15
D 1 «— 16
| Redundant controlier - 17
GB |pulse 18
[ <Add | Deete | Add> |

s —

1

Die Tabelle unten beschreibt die Optionen der Anlagenkonfiguration, die im Fenster oben zu sehen sind.

m Beschreibung

1 Bereiche hinzufiigen und lI6schen. Das Hinzufiigen von Bereichen macht das Applikationsdesign bzw. die Anlage groRer.

Wabhlen Sie die Art der gewtlinschten Energiequelle im oberen Bereich. Nur Netzteil und Dieselaggregat kdnnen gewahlt
werden.

3 Interne Befehls-ID einstellen. Diese ID sollte der im Regler eingestellten ID entsprechen.
4 Nur mit Option T1 mdglich (kritische Energie) Ermdglicht die Verwendung redundanter Regler.

Weil Netzteil in der Quelle (Nr. 2) gewahlt wurde, ist es mdglich, auszuwahlen, welcher Typ von Schalter als Netzteilschalter
5 verwendet werden soll. Die Optionen sind: Impuls, extern gesteuert/ATS ohne Steuerung, Dauersignal ND, Dauersignal NE,
kompakt oder keiner.
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m Beschreibung

6

10

11

12

13
14

15

16
17

18

Weil Netzteil in der Quelle (Nr. 2) gewahlt wurde, ist es moglich, auszuwahlen, welcher Typ von Schalter als Kuppelschalter
verwendet werden soll. Die Optionen sind: Impuls, Dauersignal NE, kompakt oder keiner.

Wahlen Sie, ob der der Kuppelschalter normal geoffnet oder normal geschlossen sein soll.
SKS-Regler kdnnen hinzugefligt werden.

Der Schaltertyp, der fiir den SKS-Betrieb verwendet wird. Die Optionen sind: Impuls, Dauersignal NE, kompakt oder extern
gesteuert. (Extern gesteuerte SKS bedeutet, dass kein Regler vorhanden ist. Schalterpositionssignale kénnen an einen
anderen Regler im Power-Management-System tbermittelt werden.)

Legen Sie die ID firr den spezifischen SKS-Regler fest.

Wiahlen Sie aus, ob der SKS ein SchlieRer (NO) oder Offner (NC) sein soll.
Bei Bedarf kann diese Einstellung tber die M-Logic geandert werden. Es ist vorgesehen, dass in der Applikationskonfiguration
der Normalzustand des Kuppelschalters ausgewahlt und die umgekehrte Einstellung dann Gber die M-Logic angewendet wird.

E| Logic 1 ltem description (optional and saved in project file only)

A Event A Operator Event B Operator Event C

w  NOT [C] MNotused ~ |OR =| NOT [] Motused - |OR »| NOT [] Motused -
- =

] Enable this rule " . Output  Breaker configuration: Normal Close: Command  »  Delay (sec.) |4 |40 L[

= Logic 2 ltem description (optional and saved in project file only)

A Ewvent A Operator Ewent B Operator Event C

w  NOT [C] MNotused ~ |or +| NOT [[] Motused ~ |OR +| NOT [] Motused -
b‘ H

] Enable this rule '| Output  Breaker configuration: Normal Open: Command - Delay (sec.) |4 4|0 (1

Wenn VDC-Schalter gewahlt wird, kann der Schalter geoffnet und geschlossen werden, wenn keine Spannung auf der
Sammelschiene ist.

Wenn VAC-Schalter gewahlt wird, muss Spannung auf der Sammelschiene vorhanden sein, bevor der Schalter bedient
werden kann.

Wenn die SKS einen Unterspannungsmagneten hat, wird dies hier eingestellt.
Nur mit Option T1 mdglich (kritische Energie) Ermdglicht die Verwendung redundanter Regler.

Wahlen Sie die Art der gewtlinschten Energiequelle im unteren Bereich. Nur Netzteil und Dieselaggregat kdnnen gewahlt
werden.

Interne Befehls-ID einstellen. Diese ID sollte der im Regler eingestellten ID entsprechen.
Nur mit Option T1 mdglich (kritische Energie) Ermdglicht die Verwendung redundanter Regler.

Weil Dieselgenerator als Energiequelle gewahlt wurde (Nr. 15), ist es moglich zu wahlen, welcher Typ von Schalter als
Generatorschalter verwendet werden soll. Die Optionen sind: Impuls, Dauersignal NE oder kompakt.

Die Applikationszeichnung bzw. das Design fur das Beispiel sieht so aus:
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MB1?\

Loa

L
TBH’\

L
MB18\

Loa

L
TB18\

2
(5]

BTB33

2
[2]

Anschlieend muss die Konfiguration der Anlage an die Gerate gesendet werden. Dies geschieht durch Driicken der Taste

’L
Anlagenkonfiguration auf das Gerat schreiben, die so aussieht: A

Nach Driicken der Taste kennt nur der Regler, mit welchem Sie verbunden sind, die tatsachliche Applikationskonfiguration. Die
Applikationskonfiguration kann dann von diesem Regler an alle anderen Regler gesendet werden, indem die Taste Ubertragung

oben in der Utility-Software gedriickt wird."§"

Wenn die AGC in eine Applikation mit AGC-Geraten mit alterer Software passen soll, kann dies ebenfalls bewerkstelligt werden.
Aber einige Einschrankungen sind zu beachten, bevor das System korrekt funktioniert. In alterer Software werden die
Kommunikationsleitungen (CAN-Protokolle) als CAN A und CAN B bezeichnet. StandardméaRig sind diese auf einen CAN-Port
festgelegt und kénnen nicht gewechselt werden. In der unten stehenden Tabelle wird dies fiir die verschiedenen Regler erlautert.

AGC-4 Aund B

AGC 200 AundB

AGC 100 AundB

CAN-Port A ist CAN A

CAN-Port B ist CAN B

Weinn Option H7 eingestellt ist, kann nur CAN B fur das Power Management verwendet werden.

Wenn zwei CAN-Ports fiir die Power-Management-Kommunikation gewiinscht werden und Drehzahl- und
Spannungsanschlisse Uber MK erfolgen, ist Option H5.8 erforderlich.

CAN-Port A ist CAN A

CAN-Port B ist CAN B

AGC 200 kann nur einen Port gleichzeitig fur die Power-Management-Kommunikation verwenden (CAN-
Redundanz ist nicht mdglich).

CAN-Port A ist CAN A
CAN-Port B ist CAN B
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AGC 100 kann nur einen Port gleichzeitig fur die Power-Management-Kommunikation verwenden (CAN-
Redundanz ist nicht moglich).

Beim Bedienen von Reglern mit alterer Software beachten Sie bitte, dass die Einstellungen in alterer Software es nicht erlauben,
dass Regler andere als die Standardports zum Power Management verwenden. Mit dlterer Software ist es nicht moglich, die
verwendenten CAN-Ports zu mischen. Wenn CAN-Port A verwendet wird, so sollte dies auf allen alteren Reglern verwendet werden.
Dasselbe gilt fur CAN-Port B auf alteren Reglern. Es ist mdglich, die Power-Management-Kommunikation von neueren und alteren
Reglern zu mischen. Am leichtesten wird dies mit einem Beispiel verdeutlicht:

% 3

AGC 145/146 AGC 145/146
MB17; MB18;
Load Load
TB 17 TB 18

ﬁi [ & ﬁi

AGC 244

Busbar BTB 33
[l—T

CANbus

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Die oben gezeigte Anlage ist dieselbe wie im friiheren Beispiel. Die Regler haben jetzt jedoch verschiedene Software-Versionen.
Die verwendeten CAN-Ports sind in der unten stehenden Tabelle angefiihrt:

Aggregat 1 - AGC-4 (altere Software) A1 und A3 CAN A
Aggregat 2 - AGC-4 (neuere Software) B1 und B3 B PM CAN primar
Netzteil 17 - AGC-145/146 (neuere Software) 57 und 59 B PM CAN primar
Netzteil 18 - AGC-145/146 (altere Software) 53 und 55 A CAN A
SKS 33 - AGC-244 (neuere Software) 7und 9 A PM CAN primar

Beachten Sie, dass alle Regler mit alterer Software (vor 4.4x) denselben CAN-Port verwenden. Wenn der Regler mit alterer
Software CAN-Port A zur Power-Management-Kommunikation verwendet, sollte die Einstellung beim Regler mit neuerer Software
PM CAN primar sein.

Wenn die Regler mit alterer Software stattdessen CAN-Port B verwenden wirden, sollte die Einstellung beim Regler mit neuerer
Software PM CAN sekundar sein.

Eine Ubersicht ist in der unten stehenden Tabelle zu sehen:
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g:f:lv-v::: auf Regler mit dlterer CAN-Port auf Regler mit neuerer Software | Einstellung bei Regler mit neuerer Software

A Spielt keine Rolle PM CAN primar
B Spielt keine Rolle PM CAN sekundar

Die AGC-4 ist imstande, redundante CAN-Power-Management-Leitungen zu verwenden. Dies konnte in einer Applikation wie der
folgenden zur Anwendung kommen:

— —
AGC4 AGC4
MB17; MB18;
Load — Load
TB 17 TB 18

P =

Busbar BTB 33
J—

CANbus

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Die oben gezeigte Applikation besteht nur aus AGC-4-Geraten mit redundanten CAN-Leitungen zum Power Management. Die
Regler bestehen aus einer Mischung aus neuerer und alterer Software. Die CAN-Leitungen gehen zu diesen Klemmennummern:

Aggregat 1 - AGC-4 (altere Software) A1 und A3 B1 und B3

Aggregat 2 - AGC-4 (neuere Software) B1 und B3 B A1 und B3 A
Netzteil 17 - AGC-4 (neuere Software) 57 und 59 B A1 und A3 A
Netzteil 18 - AGC-4 (altere Software) A1 und A3 A B1 und B3 B
SKS 33 - AGC-4 (neuere Software) 7und 9 A A1 und A3 A

INFO
@ Regler mit alterer Software verwenden denselben CAN-Port fir jede CAN-Leitung.

Wenn die Regler mit Software und CAN-Ports gemischt werden, bestimmen die Regler mit der alteren Software die Einstellungen in
Parameter 7840 fiir die Regler mit neuerer Software. Wenn die CAN-Leitung auf dem Regler mit alterer Software zu CAN-Port A
geht, sollte die Einstellung bei den Reglern mit neuerer Software PM CAN primar sein. Die Einstellungen aus dem Beispiel sind
unten zu sehen. Um das Verstandnis zu erleichtern, sind die CAN-Leitungen in zwei Tabellen geteilt:
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Tabelle fiir CAN-Leitung A/PM CAN primar

(Die Tabelle zeigt, welche CAN-Ports bei den Reglern mit neuerer Software als PM CAN primar eingestellt sein sollten):

Aggregat 1 - AGC-4 (altere Software) Nicht einstellbar
Aggregat 2 - AGC-4 (neuere Software) B
Netzteil 17 - AGC-4 (neuere Software) B
Netzteil 18 - AGC-4 (altere Software) Nicht einstellbar
SKS 33 - AGC-4 (neuere Software) A

Tabelle fiir CAN-Leitung B/PM CAN sekundar

(Die Tabelle zeigt, welche CAN-Ports bei den Reglern mit neuerer Software als PM CAN sekundar eingestellt sein sollten):

Einstellung CAN-Leitung B/PM CAN sekundir (7840)

Aggregat 1 - AGC-4 (altere Software) Nicht einstellbar
Aggregat 2 - AGC-4 (neuere Software) A
Netzteil 17 - AGC-4 (neuere Software) A
Netzteil 18 - AGC-4 (altere Software) Nicht einstellbar
SKS 33 - AGC-4 (neuere Software) B

Sollte eine der CAN-Leitungen ausfallen, gibt es entsprechende Alarme, die bei der Stérungsbehebung hilfreich sein kdnnen. Dies
wird im Kapitel CANbus-Fehlerbehandlung beschrieben.

9.1.6 Entfernen eines Gerats aus dem Power-Management-System
Soll eines oder mehrere Gerate aus dem Power-Management-System entfernt werden, sind die folgenden Schritte auszufuhren:

Der erstes Schritt ist das Entfernen der Hilfspannung der AGC. Die Folge wird ein CANbus-Alarm an allen anderen AGCs sein.
Diese Alarme treten auf ID 1 in einer Anlage mit 2 Generatoren auf, wenn ID 2 abgeschaltet wird:

Systemalarm CAN ID 2 P/S fehlt
Meni 7533 Alle Geréte fehlen
Menu 7535 Irgendein DG fehlt

INFO
@ Die Betriebsart andert sich je nach Einstellung in Menu 7532, CAN Fehler, Betriebsart.

Die Alarme sind wahrend dieser Fehler-Situation immer aktiv. Eine Neukonfiguration der Anlage ist erforderlich, um die Alarme zu
entfernen. Die Neukonfiguration kann auf zwei Arten geschehen: Uber die Utility-Software oder per Quick-Setup.

INFO
@ Siehe das Kapitel Applikationsdesign fiir Anweisungen zur Verwendung der Utility-Software beim Design einer
Applikationskonfiguration.
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Die Applikation kann auch im Meni Quick-Setup (9180) neu konfiguriert werden. Das Quick-Setup sollte nur fiir kleine Applikationen
verwendet werden. Es wird normal auch bei kleinen Applikationen flr Leihaggregate verwendet. Wenn das Quick-Setup verwendet
wird, ist die Utility-Software nicht erforderlich.

INFO
@ Weitere Informationen finden Sie im Kapitel Quick-Setup.

9.1.7 Hinzufligen eines Gerats zum Power-Management-System

Wenn dieselben zuvor erwahnten Anlagen mit 2 Aggregaten verwendet werden und der Regler mit ID 2 auf einen brandneuen
Regler mit Standardeinstellungen umgeschaltet wird, Idsen beide Regler zwei Alarme aus: ,Doppelte CAN-ED“ und ,Falsche Appl.“.

Der Alarm ,Doppelte CAN-ID“ zeigt an, dass es zumindest zwei Gerate mit derselben internen Kommunikations-ID (7530) gibt.
Diese Zahlen kénnen nicht gleich sein, weil das System nicht imstande ist, dies korrekt zu verarbeiten.

Der Alarm ,Falsche App.“ zeigt an, dass nicht alle Regler im System passende ,Applikationskonfigurationen® haben. Das System ist
nicht imstande, korrekt zu funktionieren, weil es eine Fehlzuordnung von Geraten im System gibt. Um diesen Alarm zu I6schen, ist
es notwendig, zur Applikationskonfiguration der Utility-Software zu gehen oder das Quick-Setup zu verwenden, um die Applikation
in den Reglern neu zu konfigurieren.

Wenn stattdessen die Anlage aus- und wieder eingeschaltet wurde, verschwinden die Alarme, aber nur, weil die CAN-IDs (7530)
und die Applikationskonfiguration vor dem Ausschalten korrekt waren.

9.1.8 CAN Fehler, Betriebsart

Das Systemverhalten kann auf verschiedene Art eingerichtet werden, um mit CAN-Fehlern bei der CAN-Regelung des Power
Managements umzugehen.

Im Meni 7530 kann je nach CAN-Fehler eine Fehlerklasse ausgewahlt werden, z. B. Abstellung oder NS-Auslésung. Es gibt vier
Szenarien, in denen die Fehlerklasse ausgewahlt werden kann: alle Gerate fehlen, fataler CAN-Fehler, DG fehlt und Netzgerat fehlt.

Wenn eine Steuerung die Verbindung zu zwei oder mehr Steuerungen im Power-Management-System verloren hat, erscheint der
Alarm ,Fataler CAN-Fehler“. Unter Parameter 7532 kann ausgewahlt werden, in welche Betriebsart im Falle eines fatalen CAN-
Fehlers gewechselt werden soll.

Es gibt drei auswahlbare Betriebsarten, in die die Steuerungen bei einem fatalen CAN-Fehler wechseln sollten:

Manuell

Wenn ,Manuell* gewahlt wird, wechseln alle AGC-Geréte die Betriebsart zu manuell. Dadurch zeigen die Regler keine
Reaktion und es ist nicht moglich, Schalter zu schlielen (auBer die Schalter liegen bereits innerhalb der Grenzwerte von
~Synchronisierfenster” oder ,tote Sammelschiene®). Manuelle Betriebsart ist in SKS- oder Netzteilgeraten nicht wahlbar.

1. Bei Drahtbruch auf den CAN-Leitungen stoppen die Regler sofort und es erfolgt keine weitere Aktion. Schutzfunktionen sind
weiterhin aktiv. Wenn daher beispielsweise ein Kurzschluss oder eine Uberlastung auftritt, kann sich die AGC immer noch
abschalten oder einen Schalter ausldsen.

Beachten Sie, dass bei einem fatalen CAN-Fehler das Risiko eines Totalausfalls ebenfalls gegeben ist, weil die
Lastverteilung in der manuellen Betriebsart nicht stattfindet.

Halbautomatik:
Wenn ,Halbautomatik® ausgewahlt wird, wechseln die AGC-Geréate bei einem fatalen CAN-Fehler in die Betriebsart
2. Halbautomatik.
In der Halbautomatik-Betriebsart sind die Regler in den AGC-Geraten noch aktiviert. Das bedeutet, dass die Aggregate
fireinander sichtbar und zur Lastverteilung imstande sind. Dies wird anhand eines Beispiels erlautert:
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Busbar

? CANbus

e

-
—)_}— [

AGC 242/243

>=}‘ %

AGC 242/243

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3 Diesel generator set 4

Im obigen Diagramm tritt ein CAN-Bus-Fehler zwischen Aggregat 2 und Aggregat 3 auf. Dies bedeutet, dass die Aggregate
1 und 2 fireinander sichtbar sind. Die Aggregate 3 und 4 sind ebenfalls fiireinander sichtbar. Die Aggregate 1 und 2 kénnen
untereinander Last verteilen. Das gilt auch fir die Aggregate 3 und 4. Aber es gibt immer noch das Risiko eines
Totalausfalls, weil es immer noch mdglich ist, zwei der Aggregate zu tberlasten wahrend die anderen beiden nicht sehr
belastet sind.

Wenn ein fataler CAN-Fehler auftritt und die Aggregate gestoppt werden, werden sie nicht blockiert und kénnen daher
gestartet werden.

INFO
@ Liegt in dieser Situation ein fataler CAN-Fehler vor, ist es moglich, zwei Aggregate zu starten und gleichzeitig den
Schalter auf der Sammelschiene zu schlieRen. (Nicht synchronisiert).

No mode change:

Wird ,No mode change® (kein Wechsel der Betriebsart) ausgewahilt, bleiben alle AGC in der Betriebsart, die vor dem fatalen
CAN-Fehler aktiv war. In einer Applikation mit mehreren Netzteilen, SKS und Aggregaten bleibt das Systemverhalten
beinahe normal und wie in Auto-Betrieb, wenn ein Aggregat nicht mehr sichtbar ist. Wenn jedoch ein CAN-Bus-Fehler in
einem System wie dem unten gezeigten auftritt, kann ein Problem auftreten:

8 =
AGC 145/146
MB17;

Load

TB17

615}_
3 z

Busbar

CANbus
%
— — %
AGC4 AGC 242/243
_ﬂ@ hﬁ@
0000000 0000000
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Die obige Applikation ist fiir den Notstrombetrieb ausgelegt. In dieser Applikation ist der vorliegende CAN-Bus-Fehler ein
Problem, weil die Aggregate ein Startsignal von einer Netzsteuerung erhalten, wenn das Netz ausfallt. Da der CAN-Bus-
Fehler aber zwischen der Netzsteuerung und den Aggregaten auftritt, wissen die Aggregate nicht, wann das Netz ausfallt.

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 215 von 344



Daher laufen sie auch niemals an. Bei dieser Konstellation wird empfohlen, die Einstellungen der CAN-Bus-Fehlerklasse
(7530) zur korrekten Handhabung dieser Situation zu verwenden.

Im obigen Beispiel empfangt nur die Netzsteuerung einen fatalen CAN-Fehler. Bei den Aggregatsteuerungen fehlt nur eine
Steuerung, was aber nicht ausreicht, um einen fatalen CAN-Fehler auszulésen. Verwenden Sie die M-Logic, um in einer
solchen Situation einen Wechsel der Betriebsart vorzunehmen oder andere MalRnahmen zu ergreifen.

9.1.9 CAN-Bus-Fehlerklassen
Die AGC-Gerate haben verschiedene CANbus-Alarme, die in verschiedenen Situation ausgeldst werden:

» Alle Gerate fehlen:

Tritt nur auf, wenn ein Regler keine anderen Gerate auf der CANbus-Leitung sehen kann. Die in Parameter 7533 eingestellte
Fehlerklasse wird ausgefiihrt.

» Fataler CAN Fehler
Tritt auf, wenn zwei oder mehr Gerate nicht sichtbar sind, aber ein oder mehr Geréte noch sichtbar sind. Die in Parameter 7534
eingestellte Fehlerklasse wird ausgefuhrt.

* Irgendein DG fehlt:
Tritt auf, wenn nur ein Aggregatregler fehlt. Die in Parameter 7535 eingestellte Fehlerklasse wird ausgefiihrt.

» Irgendein Netzgerat fehlt:

Tritt auf, wenn nur ein Netzteilregler fehlt. Die in Parameter 7533 eingestellte Fehlerklasse wird ausgefiihrt. Die hier gewahlte
Fehlerklasse wird auch verwendet, wenn ein SKS fehlt.

9.1.10 CAN-Bus-Alarme

Folgende Alarmmeldungen kénnen bei CANbus-Kommunikationsfehlern an einem AGC-Gerat angezeigt werden:

+ CAN ID X P fehlt

Das AGC-Geréat hat die CAN Bus-Kommunikation zur CAN ID auf PM CAN primar verloren.

+  CAN NETZTEIL X P fehlt

Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zum Netzteil mit ID X auf PM CAN priméar verloren.

+ CAN SKS X P fehlt

Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zur SKS mit ID X auf PM CAN primar verloren.

+ CANID X S fehlt

Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zur CAN ID auf PM CAN sekundar verloren.

+ CAN NETZTEIL X S fehlt

Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zum Netzteil mit ID X auf PM CAN sekudar verloren.

+ CAN SKS X S fehlt

Das AGC-Geréat hat die CAN Bus-Kommunikation zur SKS mit ID X auf PM CAN sekundar verloren.

* CAN-Setup CH: 784x
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Das Gerat kann Power-Management-Kommunikation auf einem CAN-Port erkennen, aber das korrekte Protokoll ist nicht
eingestellt. Dieser Alarm Gberwacht auch das CAN-Setup zwischen Motorkommunikationsprotokoll (H5, H7, H13) und CAN-Port.

INFO
@ Eine allgemeine Beschreibung der Fehlerklassen finden Sie im entsprechenden Kapitel des Designer-Referenzhandbuchs.

INFO
@ Backup Lastverteilung: Es ist mdglich, ein Backup der Lastverteilung zu erstellen, wenn das Power Management des
CANbus ausfallt. Dies wird durch analoge Lastverteilung erreicht.

9.1.11 Schnell-Setup

Diese Funktion stellt dem Anlagenbetreiber ein einfaches Bedienerinterface zur Verfligung. So kann, wenn notwendig, die
Applikation schnell und einfach gedndert werden.

Oft bendtigt der Rental-Markt diese Flexibilitat.
Die folgenden Applikationen kénnen tiber Quick-Setup eingestellt werden.

Insel-Applikationen

Busbar

CANbus

= ) % [
AGC 200 AGC 200 AGC 200 AGC 200

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3 Diesel generator set 4

Einfache Applikationen mit einer AGC MAINS

MB 17

Load

TB 17

Busbar

CANbus

% 3% "

AGC 200 AGC 200

AGC 200

Diesel generator set 3
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Einschrankungen:

In den meisten Fallen sind die Rental-Applikationen nicht sehr komplex. Folgende Einschrankungen bei der Verwendung des Quick-
Setup-Menus missen berlcksichtigt werden:
* Es kdnnen keine AGC 200 mit Kuppelschalter verwendet werden.

Mit dieser Funktion kénnen Applikationen ohne AGC 200 SKS-Gerate geandert werden. Der Zugang zum Quick-Setup erfolgt Gber
das Menu 9180 via Display. Es kénnen Aggregate ohne Verwendung der USW hinzugefugt und weggenommen werden. Es sind

annahernd die gleichen Grundeinstellungen moglich wie mit der USW.

Die im Klartext in den Screenshots unten dargestellten Funktionen lassen sich Giber das Quick Setup-Menu aufrufen.

LR T -

dwmy B 4 R

Shideb i A i
ans =] x|
e a Al e
= B =
- e Pulze ﬂ
o m Pulse j Planttppe——
I Standard j
Marmally open j
o B A e e
= Pulse j Ao dier © :I
& H e |
Marmally open j
B Fcgtiern
A - r_ “H “
R T
CANM line options—————————————— |
" Use CAN A
- - " Use CAM B
[ — " Usze CAM & and B

- ’m " CAN bus off [stand-alone application]
* e | § s [ l Cavent

9.1.12 9180 Quick-Setup
9181 Modus

Wenn das Menii ,Betriebsart” auf ,AUS" eingestellt ist, sucht die vorhandene Applikation, die dabei ist,
AUS: dieses Aggregat aufzunehmen, nicht nach diesem neuen Aggregat. Dies gibt dem Betreiber die Moglichkeit,
das neue Aggregat korrekt zu verkabeln und die Grundeinstellungen vorzunehmen.

Wenn das Menii ,Betriebsart” auf ,Anlage einrichten® festgelegt ist, empfangt die AGC die aktuelle
Applikation von den anderen Geraten in der Anlage. Die neue AGC informiert dann den Rest der Anlage,
das auf der Leitung eine neue ID verfugbar ist. Existiert die ID der neuen AGC bereits, weist sich die neue
AGC - basierend auf den ID-Nummern der Applikationskonfiguration - die héchste ID+1 zu Diese neue ID
wird dann in die Applikationskonfigurationen aller anderen AGCs ubernommen. Wahrend dieses Prozesses

Anlage
darf die Anlage vollstindig in Betrieb bleiben und wird durch die Anderungen im System nicht gestort.

einrichten:

Die neue AGC wechselt automatisch in die Betriebsart Block, um einen sicheren Zustand zu erreichen. Nach
erfolgte Einrichtung muss der Endanwender entscheiden, in welchem Betriebsmodus das hinzugefligte

Aggregat betrieben werden soll.

INFO
@ Sind bereits 16 Aggregate in der CAN-Leitung vorhanden, und eine neue AGC versucht, eine Verbindung zur Anlage
herzustellen, wird der Alarm,Keine IDs verfiigbar” angezeigt. (Die Funktion ,Quick-Setup” unterstiitzt nur 16 Aggregate).

Einzelbetrieb Wenn das Menii ,Betriebsart® auf ,Einzelbetrieb einrichten® festgelegt ist, &ndert die AGC die

einrichten: Applikationskonfiguration, sodass diese nicht langer Bestandteil der Applikation ist. Ist die ID aus der
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Applikation entfernt, Gbertragt die neue Applikation an die tibrigen AGCs. Die verbleibenden Aggregate in
der Applikation behalten ihre IDs, um unnétiges Starten und Stoppen von Aggregaten zu vermeiden.

Lauft das zu entfernende Aggregat, kann der Prozess erst durchgefihrt werden/wird der Prozess erst
gestattet, wenn das Aggregat gestoppt ist. Wird eine Trennung versucht, wird die Informationsmeldung
»Quick Setup Fehler” eingeblendet.

INFO
Wird ,Einzelbetrieb einrichten® bei laufendem Aggregat aktiviert, wird die Informationsmeldung ,Quick setup error®
eingeblendet.

INFO
Wird eine AGC BTB in der Applikation erkannt, wird ein Anzeigealarm ,,Appl. nicht mdglich“ eingeblendet.

INFO

Wechsel der Anlage von Power-Management zu Einzel-DG: Wenn eine AGC aus dem Verbund genommen werden soll,
muss hierzu die entsprechende Einstellung im Menii 9181 ,Anlage einrichten“ geandert werden. Nach der Trennung wird
die AGC-Einheit zu einem Einzel-DG.

CECNC

9.1.13 9190 Applikation senden

Dies Funktion macht es méglich, eine Applikation von einer AGC Uber die CAN-Leitung an alle Einheiten in der Applikation zu
senden. Die Funktion kann mit einer Aktion durchgefiihrt werden. Es kann auf zwei Arten gesendet werden:

1. Nur die Applikation senden.
2. Die Applikation senden und diese aktivieren.

Meni 9191 Aktivierung

AUS: Wenn AUS eingestellt ist, erfolgt keine Ubertragung.
Senden: Die in Meni 9192 gewahlte Applikation wird an alle Einheiten in der Applikation gesendet.

Die Ubertragung ist aktiviert und die in Menii 9192 gewéhlte Applikation wird an alle Einheiten

+ . )
Senden + Aktivieren: Ubertragen und auch aktiviert.

Menu 9192 Applikation
Die Applikationen 1-4 kénnen in der USW entworfen werden.

Die folgenden Pop-Up-Fenster fiihren Sie durch den Sendeprozess.

X

i}/ Do wiow wank ko set this plant application as ackiver
_“_-
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Distribute application i x|

Do pou wizh to broadeast uploaded application among other devices?

Cancel | | Broadzast I Broadcast + Activate |

9.1.14 Master-AGC

Das Power-Management-System ist ein Multi-Master-System. In einem Multi-Master-System filhren die Generator-AGCs das
Power-Management aus. Das macht das System unabhangig von nur einer Master-AGC.

Fallt die Master-AGC aus, Ubernimmt automatisch die ndchste AGC die Masterfunktion.
Das gilt auch fir AGC 245/246 MAINS. Hier wird die Steuereinheit MAINS-COMMAND-UNIT genannt (MCU).

Die Steuereinheit kann nicht vom Bediener ausgewahlt werden. Sie wird automatisch vergeben, wenn auf eine PM-Einstellung
zugriffen wird.

9.1.15 Lastabhangiges Starten und Stoppen

Sinn dieser Funktion ist die Gewahrleistung ausreichender Leistungsreserven auf der Sammelschiene. Die Aggregate werden
entsprechend des Leistungsbedarfs gestartet und gestoppt; es laufen immer nur so viele Aggregate wie bendtigt werden. Somit
werden Kraftstoffverbrauch und Wartungsintervalle optimiert.

Das lastabhangige Starten und Stoppen ist nur in Betriebsart 'Auto’ aktiv. Dieses Starten und Stoppen der Aggregate erfolgt
automatisch entsprechend den eingestellten Sollwerten und Prioritaten.

Die Funktion kann wie folgt eingestellt werden:
* Nennleistungs-Sollwert (P) [kW]

» Scheinleistungs-Sollwert (S) [kVA]

» Aktuelle Leistung in Prozent [%]

Das lastabhangige Starten und Stoppen kann Uber erzeugte Leistung (%) oder verfligbare Leistung (P oder S) erfolgen.

Der einfachste Weg ist Uber die erzeugte Leistung; jedoch gibt es hier ab drei Aggregaten Einschrankungen bezlglich der
Einsparung von Betriebsstunden und Kraftstoff.

Terminologie

Die Tabelle zeigt die verwendeten Abklrzungen.

PavAILABLE Verflgbare Leistung ProTaL - PPRODUCED

ProtaL Gesamtleistung > Pnenn aller laufender Aggregate bei geschlossenem GS
Pprobucebp Erzeugte Wirkleistung

PnomINAL Nennleistung

PnominaLstop  Nennleistung des zu stoppenden Aggregates Prioritatsabhangig

Unterdriickung des lastabhdngigen Stopps:

Der lastabhangige Stopp kann lber die M-Logic unterdriickt werden. Das kann zum Beispiel notwendig sein, wenn eine Anlage
nach einem Netzausfall wieder anlaufen soll und der lastabhangige Stopp nachteilige Folgen hatte.
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Im Beispiel wird die Funktion mit Klemme 77 aktiviert. Der Bediener kann die Funktion mittels eines Tasters an Klemme 77 ein- und
mittels eines weiteren Tasters an Klemm 78 ausschalten.

Eventé Operator Event B Operator Event C
MoT O |Dig.lnputNu77 Inputs -\ |OR -| MOT [] |Notu5ed -| |OR -‘ NOT [ \Nmuseu v|

Enable this e Ry Ouipur Aotivate LD stop ussc It = Delay [sec.]

Eventd Operator Event B Operator EventC
NOT [ |Dig.lnpulND78 Inputs -\ |OR -| NOT [] |Nulused -| |OR -‘ NOT [ \Nuwseu v|

Enakle this rule '\_., Output !Amwate LD stop: Inhibits = Delay (sec.]

Produzierte Leistung:
Diese Methode wird Uber die Auswahl '%' in Menu 8880 eingeschaltet.

Ubersteigt die Belastung (in %) eines Generators den Sollwert ,Zuschalten®, wird die Startsequenz des im Stand-by befindlichen
Generators mit der niedrigsten Prioritat eingeleitet.

Unterschreitet die Belastung (in %) den Sollwert fur ,Abschalten®, wird die Stoppsequenz desjenigen laufenden Generators
eingeleitet, der die héchste Prioritat aufweist.

Fallt die Anlagenlast so weit unter den Wert, dass der Generator mit der hochsten Prioritat abgeschaltet werden kann und eine
Leistung verfugbar ist, die mindestens dem Stoppsollwert in % entspricht, wird die Stoppsequenz dieses Generators eingeleitet.

0,
A A/" load — Power produced
— % power
500 +
go|-oad dep. start : :
400 1 i i
| |
300 + i i
| |
| |
200 + ! !
| |
100 4 10/toad dep.stop i i
| |
| | |
0 : : : P Time
4 t t
0] © @ ©
-200 + @Load increase
@"Load start delay” runs out; PMS start command

@Stand by genset running and connecting to the busbar

Verfiigbare Leistung:
Diese Methode ist mit Auswahl P [kW] oder S [kVA] aktiv.

Beide Methoden sind, abgesehen von der verwendeten MessgréfRRe, in ihrer Funktion identisch. Im Beispiel ist nur die Methode (P)
dargestellt.

Der Sollwert fiir die Scheinleistung wird in der Regel ausgewahlt, wenn die angeschlossene Last induktiv ist und der Cos@-Wert
unter 0,7 liegt.

Beschreibung:

Diese Zeichnung illustriert die verwendete Terminologie.
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Fluou P Foped
ik 1500 KW 000 K 1003 KW B = T EW e 10T

= B = 1451 K% [AWALAELE POYER]

Tk

~ B = M3 W

% CONEAED POMER AT THE BUSBAR,

Nennleistung
Das ist die Nennleistung des Aggregates laut Hersteller (Typenschild).
Gesamtleistung:

Die Gesamtleistung ist die Summe der Leistung aller Aggregate im Verbund. Im Beispiel besteht die Anlage aus drei Aggregaten
(DG1-3):

DG 1= 1500 kW
DG 2= 1000 kW
DG 3= 1000 kW
Gesamtleistung 3500 kW

Erzeugte Wirkleistung:
Dies ist die existierende Belastung der Sammelschiene. In diesem Beispiel ist es der gestrichelte Bereich, in Summe 2450 kW.
Verfiigbare Leistung:

Die verfiigbare Leistung ist die Differenz zwischen der Gesamtleistung der einspeisenden Aggregate und der aktuell erzeugten
Leistung.

Im Beispiel besteht die Anlage aus drei Aggregaten mit einer Gesamtleistung von 3500 kW. Die verbrauchte Leistung betragt 2450
kW. Somit ergibt sich aus PTOTAL = 3500 kW und PPRODULZIERT = 2450 kW die verfiigbare Leistung PVERFUGBAR = 1050
kW. 1050 kW kdnnen also noch aufgeschaltet werden, ohne die Anlage zu Uberlasten.

Prinzip verfiigbare Leistung:

Ein Aggregat speist ein. Die Belastung des Aggregates steigt, dadurch sinkt die verfliigbare Leistung. Nach einer bestimmten Zeit
steigt die Belastung so sehr an, dass nur noch wenig verfiigbare Leistung Ubrig bleibt. Das nachste Aggregat (nach Prioritat) wird
gestartet, um die verfiigbare Leistung im System zu erhéhen.

Sinkt die Verbraucherleistung, steigt die verfligbare Leistung. Steigt die verfligbare Leistung Uber den Stoppgrenzwert zuzliglich der
Nennleistung des abzuschaltenden Aggregates, wird das entsprechend der Prioritdt vorgesehene Aggregat gestoppt. Bitte beachten
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Sie, daf die Nennleistung des abzusetzenden Aggregates zum Stoppgrenzwert addiert wird. Ansonsten wiirde nach Absetzen des
Aggregates sofort der lastabhangige Startgrenzwert tGberschritten werden.

Beispiel: Ist der eingestellte Stoppgrenzwert 200 kW (PSTOPP = 200 kW) und das abzusetzende Aggregat hat 1000 kW, muss die
verfiigbare Leistung 1200 kW Uberschreiten, damit nach Absetzen des Aggregates (1000 kW) 200 kW verfiigbar bleiben.

Prinzip Prozentwert:

Ein Aggregat speist ein. Die Belastung des Aggregates steigt und somit der Prozentwert. Nach einer bestimmten Zeit steigt die
Belastung so sehr an, daf die Routine das nachste Aggregat (prioritdtsbezogen) zusetzt.

Sinkt die Verbraucherleistung, sinkt auch der Prozentwert. Sinkt die Verbraucherleistung unter den Stoppgrenzwert zuzlglich der
Nennleistung des abzuschaltenden Aggregates, wird das entsprechend der Prioritdt vorgesehene Aggregat gestoppt. Bitte beachten
Sie, dass die Nennleistung des abzusetzenden Aggregates zum Stoppgrenzwert addiert wird. Sonst wiirde nach Absetzen des
Aggregates sofort der lastabhangige Startgrenzwert tGberschritten werden.

Beispiel: Ist der eingestellte Stoppgrenzwert 10 % (100 kW produzierte Leistung) und hat das prioritdtsbezogen néchste Aggregat
eine Nennleistung von 1000 kW, muR3 eine verfiigbare Leistung von 1100 kW im System erreicht werden, da mit dem Absetzen des
Aggregates 1000 kW aus dem System genommen werden.

Einstellung des lastabhédngigen Starts:

Im Beispiel betragt die verfligbare Leistung 200 kW. Steigt die Last, fallt die verfiigbare Leistung unter den Startgrenzwert. Das
nachste Aggregat wird gestartet, wenn die Zeitverzégerung abgelaufen ist. Nach der Zuschaltung steigt die verfiigbare Leistung an
(hier 500 kW).

P-Avail. on busbar
A

500 1 — Measured P-Avail.
--- Predicted P-Avail.
400 +

300 1

200

+ Load start limit

100 +

0

Wi @

-200+ @Load increase
@"Load start delay” runs out; PMS start command

P Time

@Stand by genset running and connecting to the busbar

Einstellung lastabhéangiger Stopp:

Im Beispiel betragt die verfiuigbare Leistung 500 kW. Mit sinkender Last steigt sie auf 750 kW. Die AGC berechnet nun was passiert,
wenn das nachste Aggregat (nach Prioritat) abgesetzt werden wiirde. Im Beispiel hat das Aggregat eine Nennleistung von 400 kW,
was bedeutet, dass dieses Aggregat abgesetzt werden kénnte, da die verfiigbare Leistung immer noch iber dem Stoppgrenzwert
liegt.

Die Differenz zwischen verfugbarer Leistung und Stoppgrenzwert betragt 50 kW. Es kann nur ein Aggregat mit einer Nennleistung
von 50 kW abgesetzt werden.
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700+

600+

500

400+

300+

200+ Load stop limit

100+

*-.________
\/

|
|
|
|
|
;
X

@ Load decreases
@ ”"Load stop delay” runs out; PM stop command

©@

@ Last priority genset stopped

INFO

@ Wird die Prioritatsreihenfolge geandert, ist Folgendes zu beachten: Ist die Prioritatsreihenfolge nicht wie festgelegt, liegt
das haufig daran, dass die lastabhangige Stoppfunktion nicht mehr ausgefiihrt werden kann, nachdem die neue Prioritat
festgelegt wurde. Mit dem Absetzen des vorgesehenen Aggregates wiirde der Stoppwert nicht unterschritten. Das hat zur
Folge, dass die Aggregate unterbelastet einspeisen, anstatt abzusetzen.

Leistungsfenster:

Die Differenz zwischen dem lastabhangigen Start- und Stoppgrenzwert ergibt die Leistungshysterese zwischen Start und Stopp.
Siehe Diagramm unten:

Available power X
at the busbar Load-depending stop
X

A r Rl

Load-depending start
A

PDG3
PDG3
PDG2

PDG1
PDG2

Load stop /
limit |

| Power

! window
Load start }

|

!

limit

1.DG 2.DG 3.DG 3.DG 2.DG
Start Start Start Stop Stop

Zwei Parameter-Sets zum lastabhédngigen Starten und Stoppen

Es gibt zwei Parameter-Sets zum lastabhangigen Starten und Stoppen: Die verfiigbaren Parameter sind:
Set 1: 8001-8015

Set 2: 8301-8314

Der Grund fur zwei Parameter-Sets ist, dass so die Aggregate bei verschiedenen Lastkurven unterschiedlich reagieren kénnen.
Wenn beispielsweise die Last rasch ansteigt, ist es mdglich, einen kurzen Timer- (s) und einen niedrigen P-Sollwert (kW) zu
konfigurieren, damit das Aggregat schneller online geht und das Aggregat nicht Gberlastet wird. In einer anderen Situation kann die
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Last langsamer ansteigen und es ist dann mdglich, ein anderes Set von Sollwerten mit langerem Timer (s) und héherem P (kW) zu
verwenden.

Die zwei Sets von Sollwerten sind stets aktiv. Wenn die verfiigbare Leistung den Sollwert erreicht, startet der Timer. Ist der Timer
abgelaufen, startet das Aggregat. Die unten stehenden Diagramme zeigen Beispiele fiir das Einrichten der Konfiguration. Beachten
Sie, dass die Beispiele verfligbare Leistung auf SsB zeigen, weshalb die Kurve fallt, wenn die Last steigt.

Load dependent Start

Available power Example 1 P1= 75kW (8001)
At the busbar T1= 8sec (8004)
P (kW)

P2= 50kW (8301)
A T2= 1sec (8304)

Available
power curve

A
T1 start
PA=75kW 1=~ , T2 start
|
|
i Start of next
P2= 50kW +----- - generator

Next generator

/Online on the BB

7
Time (s)
T2
| T1 |

Das obige Beispiel 1 zeigt, dass Timer 1 bei 75 kW und Timer 2 bei 50 kW startet. Da Timer 2 vor Timer 1 ablauft, startet Timer 2
das Aggregat.
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Load dependent Start

Available power Example 2
At the busbar
P (kW)
Available
N power curve
T1 start

P1=75KW |- mmmmmmmmmmmmmmm oo

P2= 50kW

P1=75kW (8001)
T1= 8sec (8004)

P2= 50kW (8301)
T2= 1sec (8304)

Start of next

generator Next generator

Online on BB

~

A

\4

Time (s)
T1

Das obige Beispiel 2 zeigt, dass Timer 1 bei 75 kW startet und bei Ablauf von Timer 1 startet das Aggregat. Timer 2 wird nicht
gestartet, weil die Last nicht unter 50 kW (P2) fallt.

INFO

Die obigen Diagramme zeigen lastabhangigen Start. Das Prinzip fiir lastabhéangigen Stopp ist dasselbe.

Beachten Sie, dass nur Set 1 (Parameter 8001-8015) fiir die Funktion ,Kraftstoffoptimierung“ verwendet werden kann.

®
o

9.1.16 Last-Management

Diese Funktion wird zur Lastfreigabe benutzt. Ein Relais zieht an, wenn gentigend verfiigbare Leistung vorhanden ist. So kénnen
z.B. untergeordnete Lastgruppen bei Notstromanlagen zugeschaltet werden.

In jeder AGC GENO koénnen finf Schwellwerte definiert werden (Parameter 8220-8260):

» Verfligbare Leistung 1
» \Verfligbare Leistung 2
» Verfligbare Leistung 3
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» Verflgbare Leistung 4
» Verflgbare Leistung 5

Diese Sollwerte kdnnen ein Relais aktivieren, wenn die spezifische Menge verfiigbarer Leistung erreicht ist. Die Relaisausgange
kénnen zum Zuschalten von Lastgruppen verwendet werden, wenn eine verfligbare Leistung (eingestellt) Uberschritten wird. Die
Relais aktivieren sich, wenn die verfligbare Leistung hoher ist als der Sollwert. Durch das Zuschalten von Lastgruppen sinkt jedoch
die verfugbare Leistung. Somit wird/werden das/die Relais wieder deaktiviert, wenn die verflgbare Leistung unter den Sollwert sinkt.
Somit ist es erforderlich, eine externe Halteschaltung einzurichten.

INFO
@ Die Anzahl der verfiigbaren Relais ist optionsabhangig.

Die Funktion ist nicht von den laufenden Betriebsarten abhangig. Die Relais werden in allen Betriebsarten, einschliellich der
Betriebsart ,Block® aktiviert. Um ein unerwiinschtes Schalten zu vermeiden, z. B. wenn das Aggregat angehalten ist, sollte die
Unterdriickungsfunktion verwendet werden.

Es ist moglich, in allen Aggregaten verschiedene Level verfligbarer Leistung einzustellen. Somit kann nach Bedarf eine Reihe
verschiedener Lastgruppen angesteuert werden.

Beispiel: In diesem Beispiel startet zunéchst Aggregat 1, gefolgt von Aggregat 2. Die vereinfachte Abbildung zeigt die beiden
Aggregate/beiden Lastgruppen, die von den Relais R1 und R2 sowie der ersten AGC geschaltet werden.

Trip load group 1 Trip load group 2 i

Load R K1 R2 K2 Load
Group 1 « « G roup 2

c&_'__j:‘ K1 ﬁ—’__z:‘ K2

R1 R2
t 1
LU
Multi-line 2 Multi-line 2

N ALY]

— ) ] —— N
9_, 0000000 G 0000000
%, %,
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Funktionsbeschreibung (siehe folgendes Diagramm )

Das Aggregat 1 ist gestartet, der Timer t1 startet sobald Gs1 schlief3t. Nach Ablauf des Timers schaltet das zugeordnete Relais
(R1). Die Lastgruppe (hier 200k W) wird zugeschaltet. Nun fallt die verfiigbare Leistung auf 300 kW. Nach kurzer Zeit wird Aggregat
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2 gestartet und aufsynchronisiert. Mit dem SchlieRen von Gs2 startet Timer t2. Nach Ablauf von t2 wird die zweite Lastgruppe mit
200 kW zugeschaltet. Danach betragt die verfligbare Leistung 600 kW.

PavaiL
kW

A

1000+ t

8004 —————————————

600 1

4004

2001

\/

R1 R2

GB1 ON
GB2ON [-—-—

Um Lastgruppen zuzuschalten, kdnnen Relais an jeder oder nur einer AGC zugeordnet werden

9.1.17 Lastverteilung
In der Power-Management-Applikation erfolgt die Lastverteilung iber den CANbus.

Wenn die Power-Management-CANbus-Leitung abgeklemmt oder fehlerhaft ist, schaltet die AGC 200 nicht automatisch auf analoge
Lastverteilung um. Dies Funktion muss mit den folgenden Befehlen tber die M-Logic eingestellt werden:

M-Logic-Ausgangsbefehl Beschreibung

Es erfolgt die Lastverteilung Giber CAN. Das ermdglicht bei Verlust des Power-
Managements eine Backup-Lastverteilung Uber die analoge Verbindung und somit eine
weitere Stabilisierung des Systems.

Verwenden Sie alternative LV statt
PM

Es erfolgt die Lastverteilung Uber die IOM230-Module (analoge Lastverteilung). Das
Aktivieren Sie analoge LV ermoglicht bei Verlust des Power-Managements eine Backup-Lastverteilung tber die
analoge Verbindung und somit eine weitere Stabilisierung des Systems.

Wenn beides aktiviert ist, erfolgt die Lastverteilung analog, wenn es zum Ausfall von CAN
kommt. Das bedeutet beim Ausfall des Power-Managements und einer Aktivierung beider
M-Logic-Befehle die prioritdre Lastverteilung tber die analogen Leitungen.

"Verwenden Sie alternative LV statt
PM" und "Aktivieren Sie analoge LV"

INFO
@ Details zur analogen Lastverteilung finden Sie in der Beschreibung “IOM 200 analogue interface for AGC 200", Dokument
Nr. 4189340614.

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 228 von 344



9.1.18 'Rampe auf’ in Insel mit Laststufen
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9.1.19 'Rampe auf’ in Festlast mit Laststufen
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Ist Menl 2614 aktiviert, steigt der Leistungssollwert weiterhin in Rampenschritten (festgelegt in Menu 2615) in Richtung des
Sollwertes fir die Lastverteilung. Die Verzégerungszeit zwischen den Stufen wird in Meni 2613 festgelegt. Die Rampenfunktion wird
bis zum Erreichen des Lastverteilungssollwertes ausgefiihrt; dann wird auf die standardmaRige Lastverteilung umgeschaltet. Ist der
Verzégerungspunkt auf 20 % und die Anzahl der Laststufen auf 3 gesetzt, erhoht das Aggregat seine Leistung auf 20 %, wartet die
eingestellte Zeit ab, erhoht seine Leistung auf 40 %, wartet, erhoht seine Leistung auf 60 %, wartet und erhoht seine Leistung dann
auf den Sollwert. Betragt der Sollwert 50 %, stoppt die Leistungserhéhung bei 50 %.

9.1.20 Leistungsrampe einfrieren
Die Rampe kann lber einen M-Logic-Befehl eingefroren werden.

Befehl aktiv:

1. Die Leistungsrampe wird gestoppt und dieser Sollwert wird gehalten, solange die Funktion aktiv ist.
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2. Wird der Befehl beim Rampen von einem Punkt auf den anderen aktiviert, wird die Rampe gestoppt.

3. Wird die Rampe in einer Rampenpause gestoppt, wird der Timer angehalten. Der Timer lauft weiter, wenn der Befehl
aufgehoben wird.

9.1.21 ATS-Applikationen
Es gibt zwei Varianten: mit oder ohne AGC MAINS.
Mit AGC MAINS:

In einer Notstromanlage steuert die AGC normalerweise den Netzschalter an. So wird sichergestellt, daf} das Netz die Verbraucher
versorgt, solange es in Ordnung ist.

Diese Funktion erlaubt es, die AGC in ATS-Applikationen (Automatic tranfer switch = Automatischer Transferschalter) einzusetzen.
Dieser wird auch ATS genannt.

In den ATS-Applikationen (siehe einpolige Darstellungen im Kapitel Funktionsbeschreibung) wird gezeigt, dal der ATS die
eigentliche Umschaltung zwischen Netz- und Generatorbetrieb vornimmt.

INFO
@ Ist ATS gewahlt, kann die AGC den Netzschalter nicht mehr steuern.

Beschreibung:

Normalerweise erkennt die AGC einen Netzfehler tiber die Spannungs- und Frequenzmessung auf der Netzschiene. Wenn ATS
gewahlt wurde, ist ein Digitaleingang zusammen mit den Schaltstellungsriickmeldungen des ATS zu verwenden. Der eigentliche
Netzfehler wird nicht Gber die interne Messung, sondern Uber folgende Digitaleingdnge ausgewertet:

1. Eingang 'Alternative start' EIN
2. ATS-(Ns)-Rickmeldung AUS

Fur das Erkennen eines Netzfehlers miissen der Eingang 'Alternative start' und die Schalterrickmeldung 'Ns ausgeschaltet' aktiv
sein.

INFO
@ Der Digitaleingang ‘Alternative start’ wird mit der USW konfiguriert.

Die AGC MAINS steuert den Netzschalter nicht. Es ist jedoch notwendig, die Schaltstellungsriickmeldungen zu verdrahten.

Es kann ein Kuppelschalter verwendet werden. Das wird notwendig, wenn z.B. mehrere Aggregate zur Versorgung der Last
zusammengeschaltet werden missen. Der Kuppelschalter wird erst bei Erreichen einer Mindestleistung (Power capacity)
zugeschaltet.

ATS-Inselbetrieb

Wird diese Applikation verwendet, erfolgt der Start der Anlage uber den Eingang 'Auto Start/Stopp'. Die Aggregate werden
lastabhangig zu- und abgeschaltet. Sie laufen im lastabhangigen Start- und Stopp- Betrieb.

INFO
Wird kein Kuppelschalter verwendet, muss sichergestellt sein, dal® das erste Aggregat die Leistung Gibernehmen kann. Ist
die Last zu hoch, wird das Aggregat Uberlastet.

Diese Applikation kann mit der Multistart-Funktion kombiniert werden.

®
oE
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9.1.22 Fehlerklasse

Die im Handbuch beschriebenen Fehlerklassen gelten auch im Power-Management. Zusatzlich kann die Fehlerklasse 'Sicher
abstellen' (Safety stop) ausgewahlt werden.

Wird diese Fehlerklasse ausgel6st, bleibt das betroffene Aggregat solange auf der Sammelschiene bis das Aggregat mit der
nachsten Prioritat gestartet und mit dem Bus synchronisiert wird. Hat das hinzugekommene Aggregat die Last ubernommen, fahrt
das fehlerhafte Aggregat die Leistung herunter. Der Schalter 16st aus, der Motor kiihlt ab und stoppt schlief3lich.

Hat das fehlerhafte Aggregat die letzte Prioritat oder sind keine weiteren Aggregate verfligbar, speist es weiter ein.

INFO

@ Kann in einer ,Sicher abstellen“-Situation kein Aggregat gestartet werden, wird das fehlerhafte Aggregat nicht gestoppt.
Daher ist es wichtig, die ,Sicher abstellen“-Funktion zu sichern, z. B. durch einen Auslésungs- und Stoppalarm oder durch
einen Abschaltalarm.

9.1.23 Bedienung Lokal/Fern/Timer

Die Anlage kann fiir Start und Stopp auf Lokal, Fernstart oder Timerbetrieb eingestellt werden (Meni 8021). Diese Auswahl erfolgt
in der Befehlseinheit, d. h. einer der Generatoreinheiten.

INFO
@ Die Einstellung definiert, wie die Anlage im Automatikbetrieb gestartet wird.

Die Einstellung kann in M-Logic, Giber das Display oder die USW geandert werden.

_ Display PC-Utility-Software (Einstellung der Parameter)
X X X

Lokal
Fernstart X X X
Timer-Start X -

Der Benutzer kann entscheiden, ob er die Anlage vom Display (local), Uber den ,auto-start/stop“-Eingang oder Modbus/Profibus
(remote) bzw. Uber die interne Zeitschaltuhr (timer) startet und stoppt. Fernstart bedeutet, dass die Steuerung ber einen
Digitaleingang oder tber Modbus-Befehle erfolgt.

Auswahl lokal:

Alle Schalthandlungen erfolgen Uber das Display. In einer Inselanlage kann hierzu jede Generator-AGC verwendet werden.
Lasttransfer, Netzbezugsleistungsregelung und Festlast ins Netz sind nur mit der AGC MAINS mdéglich. Die Anlage ist hierfur auf
Betriebsart ,AUTOMATIK" einzustellen.

Auswahl Fernstart:

Die Anlage wird Uber den Digitaleingang 'Auto Start/Stopp' betrieben.

Inselbetrieb

In Insel kann der 'Auto Start/Stopp'-Eingang jeder AGC zum Starten und Stoppen der Gesamtanlage verwendet werden. DDEIF
empfiehlt den Anschluf® an alle AGCs, damit die Funktion auch dann gewahrleistet ist, wenn eine AGC abgeschaltet wird.

In Insel kann die Betriebsart AUTO/HAND/AUS an den Generator-AGCs ausgewahlt werden. Der 'Auto Start/Stopp'-Eingang wirkt
so nur auf die sich in Auto befindlichen AGCs. Wird der Eingang an einer AGC in AUS oder HAND belegt, wird das System trotzdem
gestartet.
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Netzparallelbetrieb

In Lastibernahme, Netzbezugsregelung und Festlast muf} der 'Auto Start/Stopp'-Eingang an der AGC MAINS verwendet werden.

Anlagenbetrieb

Die Tabelle zeigt wie die Anlage gestartet wird:

Inselbetrieb Anzeige an Generatorgeraten

Betriebsart Festlast Anzeige an MAINS
Netzbezugsregelung Anzeige an MAINS

Lastlibernahme

®

Timer-Auswahl:

Anzeige an MAINS

INFO

Auto Start/Stopp an Generatorgeraten
Auto Start/Stopp an MAINS

Auto Start/Stopp an MAINS

Auto Start/Stopp an Netzgerat

In Spitzenlast und Notstrom erfolgt der Start automatisch tUber Netzleistung bzw. Netzausfall.

Der Betrieb der Anlage erfolgt Gber die acht internen Zeitschaltuhren, welche Gber die USW programmiert werden. Die Funktion
kann in den Betriebsarten Lastibernahme, Netzbezugsregelung und Festlast verwendet werden. Die Netzeinheit muss in der

Betriebsart , AUTOMATIK" sein.

Prinzip

Start

Y

Timer mode

Local emote
Yes Yes
Start plant
i Yes
Y
Local mode Remote mode
v Yes

Auto
start/stop
ON

ress start
button

Plant running E»

Plant running

Yes
Auto
p | |
rgztst ;:op Start plant start/stop Stop plant
ON
Yes Yes

Start plant
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9.1.24 Prioritatswahl
Die folgenden drei Typen kénnen zur Prioritatswahl verwendet werden.
Handbetrieb

Die manuelle Auswahl gibt die Méglichkeit der Prioritadtsvorgabe innerhalb der Anzahl verfigbarer Aggregate. Jedes Aggregat hat
immer eine spezifische Prioritat.

Die Einstellung erfolgt in den Menis 8080 (P1-P5), 8090 (P6-P11) und 8100 (P12-P16). In dem folgenden Beispiel ist die
Prioritatsreihenfolge Aggregat 3, Aggregat 1, Aggregat 2, Aggregat 4.

P1 X

Meni 8081

Meni 8082 P2 X

Meni 8083 P3 X

Meni 8084 P4 X

INFO
@ Diese Einstellungen kénnen nur in den Aggregate-AGCs vorgenommen werden. Nach der Einstellung missen die
Anderungen von Hand an die {ibrigen AGCs gesendet werden (Menii 8086).

Betriebsstunden:
Diese Prioritatswahl halt die Anzahl der Betriebsstunden der einzelnen Aggregate annahernd gleich.

Wenn die Zeit in Menli 8111 abgelaufen ist, wird die Prioritat neu berechnet. Die Aggregate mit niedriger Prioritatszahl werden
gestartet (wenn sie nicht bereits laufen) und die Aggregate mit hoher Prioritdtszahl werden gestoppt.

Es existieren zwei verschiedene Betriebsstundenzahler zur Prioritdtsberechnung: absolute und relative Betriebsstunden. Die
Auswahl zwischen absolut und relativ definiert, ob die Offset-Einstellung der Betriebsstunden in der Prioritadtsberechnung
berlicksichtigt wird. Die Offset-Einstellung wird z.B. bei alteren Aggregaten mit vielen Betriebsstunden angewandt oder bei Ersatz
einer AGC 200.

Absolute Betriebsstunden:

Alle Aggregate nehmen an der Prioritatsroutine (siehe folgende Tabelle) teil. Die Aggregate mit der niedrigsten Betriebsstundenzahl
laufen zuerst. Das kann nachteilig bei Anlagen mit alten und neuen Aggregaten sein. Die neuen Aggregate wiirden so lange laufen,
bis sie die Betriebsstundenzahl der alteren erreicht haben. Um dies zu vermeiden, kann die Prioritatsroutine iber 'Relative
Betriebsstunden' eingesetzt werden.

Die aktuelle Anzahl der Betriebsstunden wird in den Parametern 6101 und 6102 eingestellt. Das geschieht normalerweise bei der
Inbetriebnahme. Der Betriebsstundenzahler zeigt in der Regel die tatsachlichen Betriebsstunden der Maschine an.

Relative Betriebsstunden:

Bei Auswahl 'Relative Betriebsstunden' nehmen alle Aggregate in Auto an der Berechnung teil, die in den Menls 6101 und 6102
eingestellt wird. Alle Aggregate nehmen daher im Betriebsmodus AUTO an der Prioritatsroutine teil. Die relative Auswahl erlaubt die
Zurucksetzung der Prioritatsroutine.

Einstellungen kénnen in Menl 8113 zuruckgesetzt werden. Die Prioritatsroutine berechnet anhand dieser Einstellung das System.

Prinzip der Prioritétsroutine:
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Das Prinzip der Prioritatsroutine ist in der folgenden Tabelle beschrieben. Die Betriebsstunden in Parameter 8111 sind auf 24
eingestellt. In diesem Beispiel wird nur ein Aggregat fiir die Lastversorgung bendétigt.

DG2 wird wegen der niedrigsten ID

Montag 0 1051 h 1031 h 1031 h 1079 h
gestartet
Dienstag 24 1051 h 1055 h 1031 h 1079 h DG2 wird gestartet und DG3 wird gestoppt
Mittwoch 48 1051 h 1055 h 1055 h 1079 h DG1 wird gestartet und DG3 wird gestoppt
Donnerstag 72 1075 h 1055 h 1055 h 1079 h DG2 wird wegen der niedrigsten ID gestartet
und DG1 wird gestoppt
Freitag 96 1075h 1079 h 1055 h 1079 h DG3 wird gestartet und DG3 wird gestoppt
Samstag 120 1075 h 1079 h 1079 h 1079 h DG1 wird gestartet und DG3 wird gestoppt
Sonniag 144 1099 h 1079 h 1079 h 1079 h DG4 wird wegen der niedrigsten ID gestartet

.. Usw.

INFO
@ Die Zeitangabe in Menl 8111 ist die Zeit zwischen den Prioritatsberechnungen.

Kraftstoffoptimierung:
Der Zweck dieser Routine ist es, die Aggregate im Bereich des glinstigsten Wirkungsgrades laufen zu lassen.

INFO
Die Einstellungen erfolgen in der Master-AGC.

Multistart und Kraftstoffoptimierung kdnnen nicht gleichzeitig genutzt werden.

®
oL

Beschreibung:

Die Funktion wird in den folgenden Parametern eingestellt:

Last mit bestem

8171 Einstellung Kraftstoffverbrauch (% von Die AGCs optimieren um diese Aggregateleistung.
Pnom)
8172 SrEpeet set | @pmEnE E Verbesserung in kW mufl den Swap set point Gbersteigen, damit

Kraftstoffoptimierung durchgefiihrt wird.

Wartezeit nach Erreichen der zu optimierenden Konstellation,

8173 Verzogerung Zeitverzogerung bevor die Optimierung durchgefiihrt werden darf.
8174 Betriebsstunden Betriebsstunden Maximal zulassige Abweichung der Betriebsstunden.
8175 Aktivieren Aktiviere Betriebsstunden Aktiviert Betriebsstundenabhangigkeit

Beispiel: Unten steht ein Beispiel mit drei Aggregaten.
+ DG1=1000 kW

+ DG2=1000 kW

+ DG3 =500 kW

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 234 von 344



Einstellung der Kraftstoffoptimierung:

+ 8011 Lastabhangiger Stopp = 220 kW
* 8171 Set point = 100 %

* 8172 Swap set point = 200 kW

Situation 1:

Die beiden 1000-kW-Aggregate miissen laufen. Die Last ist zu groR fiir ein 1000-kW-Aggregat und ein 500-kW-Aggregat.

Situation 2:

Wenn die Last auf 1400 kW sinkt, kdnnte sie von einem 1000-kW-Aggregat und einem 500-kW-Aggregat versorgt werden. Die
Verbesserung betragt 500 kW (Meni 8172). Es wirden allerdings nur 100 kW verfligbare Leistung Ubrig bleiben. Der lastabhangige
Stopp fordert jedoch 220 kW. Es erfolgt keine Umschaltung.

Situation 3:

Nun sinkt die Last auf 1300 kW. Es ware mdglich, diese Last mit einem 1000-kW- und einem 500-kW-Aggregat abzufahren. Die
Verbesserung betragt 500 kW (Menu 8172). Es wiirden allerdings nur 200 kW verfligbare Leistung Ubrig bleiben. Der lastabhangige
Stopp fordert jedoch 220 kW. Es erfolgt keine Umschaltung.

Situation 4:

Die Last sinkt auf 1200 kW. Es ware mdglich, diese Last mit einem 1000-kW- und einem 500-kW-Aggregat abzufahren. Die
Verbesserung betragt 500 kW (Meni 8172). Es bleiben 300 kW verfiigbare Leistung tbrig und der lastabhangige Stopp verhindert
nicht mehr die Kraftstoffoptimierung.

Die Kraftstoffoptimierung arbeitet!

Situation 5:

Jetzt ist DG3 gestartet und arbeitet mit 400 kW. Das ist die beste Kombination zu dieser Zeit. Es findet mit dieser Last keine
Umschaltung statt.
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INFO
@ Der Einstellwert fur die Kraftstoffoptimierung (Meni 8171) ist typischerweise 80-85 %.

Betriebsstunden:

Es ist moglich, die Kraftstoffoptimierung mit der Betriebsstundenoptimierung zu kombinieren. Dies wird in Menu 8175 eingestellt. Bei
Einstellung AUS ist die Kraftstoffoptimierung eingeschaltet, die Betriebsstunden werden jedoch nicht in die Berechnung mit
einbezogen.

Wenn die Betriebsstundenfunktion aktiviert ist, gilt folgendes Prinzip: Hat ein Aggregat die voreingestellten Betriebsstunden erreicht,
kommt es in Quarantane. Es pausiert, bis es die wenigsten Betriebsstunden hat. Einzige Ausnahme ist, wenn keine Alternative
besteht. Dann wird es trotz Quarantane verwendet.

9.1.25 Bedingungen fiir Anschluss von GroRverbrauchern

Jede Aggregate-AGC kann zwei GroRverbraucher (HC) steuern. Wird ein GroRverbraucher angefordert, so wird die flr ihn benétigte
zusatzliche Leistung (8201/8211) auf der Sammelschiene zur Verfligung gestellt. Ist gentigend Leistung vorhanden, erhalt der
Grofdverbraucher die Zuschaltfreigabe.
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Available power on busbar 700 kw

kVA kW
A A
625+ 500 1
500 + 400 t
3754+ 300 Consumed power

2501 200 L Available power

1251+ 100 +
0 0 » Time

1254 100+
HC request DG2 start | HC ackn HC runnin DG2 stop
value 2504 2004 delay delay 9| delay

1 2 3 4 5

HC request value: 375 kVA
HC nominal load: 150 kW 1 Request HC
DG nominal power: 500 kW 2 Connect DG2
Cos phi: 0.8 3 Acknowledge HC
Load-dep. start value 90% 4 Disable request HC
Load-dep. stop value 70% 5 Disconnect DG2

Wenn die verfligbare Leistung tUber der angeforderten Leistung liegt, wird der GroRverbraucher fiir eine feste Zeit (4s) blockiert.

Die Zeit 'DELAY ACK. HC' kann notwendig sein, um einem gerade zugesetzten Aggregat zu erlauben, seine Leistung im System
anzupassen.

Die Grofdverbraucher werden anhand einer Prioritdt zugeschaltet. Werden zwei oder mehr Grof3verbraucher gleichzeitig
angefordert, wird der GroRverbraucher mit der hochsten Prioritat zuerst behandelt, danach der mit der zweithéchsten Prioritat usw.

HC 1.1 (1. HC in Aggr.-AGC mit CAN ID 1) hat die héchste Prioritat. Das bedeutet, daft HC1.1 vor HC 1.2 und HC2.1 vor HC2.2
behandelt wird. Im System mussen also die wichtigen HC entsprechend zugeordnet werden.

Das PM fiihrt folgende Sequenz bei Anforderung eines HC durch:

a) Die eingestellte 'HC n REQ. VALUE' wird auf der Sammelschiene reserviert (Parameter 8201/8211).

b) Steht nicht genligend Leistung auf der Sammelschiene zur Verfiigung, werden entsprechend Aggregate nachgestartet.

c) Ist gentigend Leistung verfligbar, startet der Timer 'DELAY ACK. HC n' (4s fix).

d) Ist der Timer abgelaufen und immer noch geniigend verfligbare Leistung vorhanden, wird die Zuschaltfreigabe fiir den HC erteilt.

e) Die HC-Nennleistung wird nach Rickmeldung HC-EIN wieder flr die Auto-Start/Stopp-Berechnung freigegeben (Parameter
8202/8212).

Leistungsriickmeldung vom HC

Die AGC kann zwei Typen behandeln:
* Binare Rickmeldung
* Analoge Ruckmeldung

Beide Riickmeldesignale werden auf die gleiche Art und Weise, durch die ,bedingte Anschluss“-Funktion des GroRverbrauchers
weitergegeben.

Die Ruckmeldung wird in Parameter (8203/8213) an der Aggregate-AGC eingestellt.
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Die Aktivierung des entsprechenden Binareinganges fiir die Startanfrage/-forderung aktiviert die Sequenz fiir die Zuschaltung des
Grofdverbrauchers. Das AGC-System erteilt die Zuschaltfreigabe, wenn geniigend Leistung zur Verfligung steht.

HC mit digitaler Riickmeldung:

Start request HC 1
375 kVA

Nom. power HC 1 188 kVA

0 kVA
300 kW

Power reservation
at the busbar 150 kW —

P-avail. OK

"Delay ACK. HC1"

Start acknowledge HC1

HC 1 fixed load

» Time

Sequenz fiir HC mit fester Leistung

Die Reservierung von Leistung bleibt solange anstehen, wie der Digitaleingang firr die Anforderung eingeschaltet ist. Der AUS-
Status (d.h. der Grofverbraucher ist nicht in Betrieb) des Leistungsriickmeldesignals bedingt die Reservierung von 100 % Leistung
auf der Sammelschiene.

Der EIN-Status (d.h. der GroRverbraucher ist in Betrieb) des Leistungsriickmeldesignals bedingt keine Reservierung von Leistung (0
%) auf der Sammelschiene. HC mit analoger Rickmeldung:

Start request HC 1

Nom. power HC 1

0 kVA
Request value 300 kW

Power reservation ;’;‘c?vr\]/’]ér HC 1 100%
at the busbar 75%
50%
25%

P-avail.OK

Start acknowledge HC1

100%

75%

HC 1 fixed load 50%
4..20 mA 25%

» Time

Die analoge Ruckmeldung erwartet ein Messumformersignal 4-2 OmA fiir 0-100 % HC-Leistung. Hat der HC 400 kW, so muss der
Messumformer auf 0-400 kW = 4-20 mA kalibriert und die angeforderte Leistung auf 400 kW gestellt werden.
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9.1.26 Erdungsschalter

Zweck dieser Funktion ist es, im Inselbetrieb immer nur einen Sternpunkt der Anlage geerdet zu haben. Dies geschieht, um
Ringstrdme zwischen den Aggregaten zu unterdriicken. Das Relais wird in Parameter 8120 eingestellt.

Wenn die Nennleistung der Aggregate gleich sind, aktiviert die AGC mit der hdchsten Priioritét ihnren Erdungschalter, wenn sich Hz/V
innerhalb des akzeptablen Bereichs befinden (Meni 2111 + 2112). Sollte dieses Aggregat stoppen, wenn andere Aggregate
verbunden sind, wird der Erdungschalter mit dem GLS gedffnet. Das Aggregat mit der nachsthoheren Prioritat wird nun seinen
Erdungsschalter schlieRen. Falls nur ein Aggregat die Sammelschiene versorgt und der Schalter geschlossen wird, bleibt der
Erdungsschalter solange geschlossen, wie Spannung und Frequenz in Ordnung sind.

Wenn Aggregate mit einer héheren Nennleistung (Menl 60xx) mit der Sammelschiene verbunden werden, wird der Erdungsschalter
des Aggregats mit der ersten Prioritat deaktiviert und das zusetzende Aggregat stattdessen den Schalter schlief3en.

Erdungschalter mit Schalterposition:

Es ist moglich, Schaltstellungsriickmeldungen von den Erdungsschaltern zu verwenden, wenn sie aus einer Eingabeliste gewahit
werden kénnen:

Ground breaker on

D number | function Mot used -

Ground breaker off

M0 number { function Mot used -

Ausfall Erdungschalter

Drei Alarme hangen mit der Position des Erdungschalters/-relais zusammen. Die Behandlung der Alarme hangt von der gewahlten
Fehlerklasse ab, d. h. dem SchlieRen des Gs ab.

Erde Offnen-Fehler Verwendet fiir Fehler beim Offnen des Erdungsschalters mit entsprechender Fehlerklasse. 8131

Verwendet fur Fehler beim Schlielen des Erdungsschalters mit entsprechender

Erde SchlieRen-Fehler Fehlerklasse

8132
Verwendet fiir Fehler der Schaltposition des Erdungsschalters mit entsprechender

Erde Positionsfehler Fehlerklasse

8133

INFO
Das Relais fiir diese Funktion wird in jeder AGC eingestellt.

Die Funktion Erdungsschalter wird nicht in Anwendungen mit einem Aggregat unterstitzt, auch wenn das Gerat tber
Power Management verfugt.

®
o

9.1.27 Abstellung abgesetzter Aggregate

Wenn Spitzenlast ausgewahlt wurde und die importierte Leistung Gber den Startsollwert steigt, starten die Aggregate. Fallt die Last
unter den Startsollwert, werden die Aggregate von der Sammelschiene getrennt. Sie werden jedoch nicht gestoppt, da die
importierte Leistung hoher ist als der Stoppsollwert.

Die Funktion ,Stoppen von nicht verbundenen Aggregaten’ (Meni 8140) stellt sicher, daf3 die Aggregate nach einer einstellbaren
Zeit abgestellt werden.

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 239 von 344



In anderen Betriebsarten erfolgt auch dann ein Stopp, wenn der GS nicht geschlossen ist.

9.1.28 Gesicherter Betrieb

Der gesicherte Betrieb lasst ein zusatzliches Aggregat (ein Aggregat mehr als notwendig) laufen. Dadurch lauft ein Aggregat mehr
als berechnet im lastabhangigen Start.

Der gesicherte Betrieb funktioniert nur in 'Auto’.

Der gesicherte Betrieb kann Uber Digitaleingange, Uber die M-Logic oder unter Parameter 8921 aktiviert/deaktiviert werden.

INFO
@ Das Zusatzaggregat kann das groRte Aggregat im System ersetzen.

9.1.29 Grundlast

Ein Aggregat im PMS kann in Grundlast laufen (2952). Die Funktion wird lber Display, M-Logic oder Bindreingang aktiviert. Lauft
das Aggregat in Grundlast, wird 'Festlast' im Display angezeigt. Die Leistung wird in Parameter 2951 eingestellt.

Parameter "Base load" (Channel 2950) £
Setpoint :
90 %
10 I J 120
Password level : Custamer ll
[~ Erakle
[T High 2iarm

[T mverse proportions]

[ Alto acknowledoe

|Inhihits... -

Jirite | ok | concel

Lauft ein Aggregat mit Grundlast und sinkt die Gesamtlast unter den Grundlastsollwert, wird der Festlastsollwert verringert. Dadurch
werden Frequenzregelprobleme vermieden, da das Grundlastaggregat nicht an der Frequenzregelung teilnimmt.

Wenn der Generatorschalter geschlossen ist, wird die Generatorleistung auf den Festlastsollwert erhéht.
Bei Auswahl der Spannungsregelung wird der eingestellte Cos@-Wert als Sollwert verwendet.

INFO
Das Grundlastaggregat wird automatisch in HAND geschaltet. Es ist nur ein Grundlastaggregat pro Sektion zulassig.

INFO
Die Sammelschiene muss mit mindestens einem Inselaggregat versorgt sein, bevor ein anderes Aggregat auf Grundlast
geschaltet werden kann.

INFO
Nur eine Aggr.-AGC darf Grundlast fahren (AGC mit der niedrigsten ID).

© 0
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9.1.30 Asymmetrische Lastverteilung

Ist asymmetrische Lastverteilung in Parameter 8282 aktiviert, wird die normale Lastverteilung im gesamten System ausgeschaltet.
Die AGC 200 fuhrt die asymmetrische Lastverteilung dann gemaR der Einstellung in Menu 8281 durch.

Beispiel: Vier Aggregate mit jeweils 2800 kW Nennleistung. Sollwert asymmetrische Lastverteilung = 90 %. Verbraucherlast = 3030
kW.

Das Aggregat mit Prioritat 1 startet zuerst und Gbernimmt 90% seiner Nennlast = 2727 kW. Das Aggregat mit Prioritat 2 ibernimmt
den Rest = 303 kW.

__Total load on busbar = 3030 kW

Loadshare
setpoint P01

90 %—>

2727

Remaining
load P02 10% 303

DG 1 DG 2 DG 3 DG 4
@ INFO
Wird der Sollwert fir die asymmetrische Lastverteilung in Meni 8281 ,kW-Wert* héher eingestellt als die Nennleistung der
Aggregate, schaltet das System auf die symmetrische Lastverteilung zurtick.
9.1.31 Kuppelschalterkonfiguration
Die AGC 246 kann mit einem Kuppelschalter zwischen Generatorsammelschiene und Verbraucherabgang betrieben werden.
Kuppelschalterauswahl
In Menl 8191 kann zwischen ON (Kuppelschalter vorhanden) und OFF (Kuppelschalter nicht vorhanden) gewahlt werden.
Kuppelschaltersteuerung

Es kann eingestellt werden, ob der Kuppelschalter gedffnet oder geschlossen ist, wenn die Aggregate nicht laufen. Dies ist abhangig
von der Applikation und den Hilfsantrieben. Sind Verbraucher auf der Generatorsammelschiene, mufd der Kuppelschalter
geschlossen sein. Ist keine Last dort angeschlossen, kann der Schalter geoffnet sein, wenn die Aggregate stehen.

Der Kuppelschalter 6ffnet oder schlief3t sich je nach Einstellung im Menid 8191 (,KS 6ffnen bei*).

INFO
@ Der Schalter schaltet nach den Einstellungen in Menu 8191 und ist nicht abhangig von der Betriebsart.

Kuppelschalter 6ffnen

Wenn die Aggregate parallel zum Netz laufen und der Netzschalter ausgeldst wird, z. B. durch einen Netzausfall, kann es notwendig
sein, auch den Kuppelschalter auszulGsen.

Das ist abhangig von der Gesamtnennleistung der laufenden Aggregate. Kénnen die Aggregate die Last, welche in Menl 8192
eingestellt ist, nicht versorgen, wird der Kuppelschalter gedffnet. Er wird erst wieder geschlossen, wenn die eingestellte Leistung in
Menu 8193 erreicht ist.
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Diese Verzdgerungszeit kann zum Abwurf untergeordneter Lastgruppen (NEL) verwendet werden.

Beispiel: Das Beispiel unten zeigt, dass der Kuppelschalter féllt, wenn DG1 oder DG2 mit der Last verbunden sind, da sie jeweils
kleiner als 510 kW sind. Sind DG1 und DG2 parallel geschaltet, fallt der Kuppelschalter auch, da die gesamte Nennleistung noch
immer weniger als 510 kW ist. Lduft jedoch DG3 alleine oder mit einem der beiden kleineren Aggregate, féllt der Kuppelschalter
nicht, da die Nennleistung nun héher als 510 kW ist.

Trip| No trip

DG 3 =600 kW

»
|

DG 2 = 250 kW

DG 1 =250 kW

Tie breaker open point = 510 kW

»
>

INFO
Die o. a. Leistungsangaben sind die Nennleistungen der Aggregate in dieser Applikation.

Es ist auch mdglich, den halbautomatischen Betrieb des Kuppelschalters mit dem M-Logic-Befehl ,Act TB deload” zu
entlasten.

®
or

9.1.32 Entlastungssequenz

Dieser Abschnitt beschreibt, wie eine Entlastungssequenz in einem Power-Management-System funktioniert, wenn vom Generator-
auf den Netzbetrieb umgeschaltet wird.

Relevant ist das beispielsweise, wenn nach dem Notstrombetrieb der Netzanschluss wiederhergestellt werden soll oder wenn ein
automatisches Start-/Stopp-Signal aus einer Spitzenlast-, Festlast- oder ahnlichen Konfiguration entfernt wurde.

Das Diagramm veranschaulicht die folgenden Erlauterungen zu den beiden Arten der Entlastung, bei denen entweder der GS oder
der KS zuerst getffnet wird.
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Load

Busbar
\ 2 2 2
CANbus
Controller Controller Controller

L el sl

| | | ot

10000000 10000000 0000000

< I c ||
I — T T I — T T I T T
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3

GS-Entlastungssequenz (Standard)

Die GS 6ffnen sich, wenn der Sollwert fiir ,Leistungsrampe runter® wahrend der Entlastung erreicht wird. Sobald alle GS gedffnet
sind, 6ffnet sich der KS.

Schritt 1: Automatisches Start-/Stopp-Signal wurde entfernt/Verlassen des Notstrombetriebes
Schritt 2: Dieselgenerator-Aggregate 1, 2 und 3 entlasten
Schritt 3: GS 1, 2 und 3 6ffnen sich, wenn der Sollwert ,Leistungsrampe runter” erreicht ist

Schritt 4: KS 17 6ffnet sich

AGC-4-GER DG .Leistungsrampe runter” (Kanal 2622) Vor dem Offnen maximale Belastung am GS
AGC 200 DG ~Sollwert Leistungsrampe runter” (Kanal 2622) Vor dem Offnen maximale Belastung am GS
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KS-Entlastungssequenz

Wenn ,Ricksynchronisierung KS entlasten” aktiviert ist, werden die Generatoren entlastet. Sobald der Sollwert fiir ,KS &ffnen bei“
erreicht ist, wird der KS vor dem GS gedffnet. Dadurch wird verhindert, dass die verfiigbare Leistung auf der Sammelschiene
abnimmt, bis der KS gedffnet wird.

Schritt 1: Automatisches Start-/Stopp-Signal wurde entfernt/Verlassen des Notstrombetriebes
Schritt 2: Dieselgenerator-Aggregate 1, 2 und 3 entlasten
Schritt 3: KS 17 6ffnet sich, sobald der Sollwert ,KS 6ffnen bei“ erreicht wurde.

Schritt 4: GS 1, 2 und 3 6ffnen sich

AGC-4 MAINS ,Rucksynchronisierung KS entlasten“ (Kanal 8273) Aktivieren/deaktivieren

AGC 200 MAINS sLeistung KS messen“ (Kanal 8273) Type: Multieingang 47/4. Stromwandler

AGC 200 MAINS ,Leistung KS messen” (Kanal 8274) Aktivieren/deaktivieren

AGC-4 und AGC 200 MAINS ,KS 6ffnen bei* (Kanal 8191) Vor dem Offnen maximale Belastung am KS
VORSICHT

Wenn der Eingangstyp fiur die KS-Entlastungsfunktion nicht konfiguriert wurde, wird der KS ohne Entlastung gedffnet.

9.1.33 Hz/V Sammelschiene OK
Netz

Die Spannung und Frequenz auf der Sammelschiene missen kontinuierlich innerhalb der Grenzen des Verzdgerungstimers in
Men 6220 liegen, bevor der Schalter geschlossen werden kann.

Aggregat

Die Spannung und Frequenz des Generators missen kontinuierlich innerhalb der Grenzen des Verzégerungstimers in Menu 6220
liegen, bevor der Schalter geschlossen werden kann.

9.1.34 Leistungskapazitat

Uber die Leistungsmenge in Menii 8193 wird in Notstrom-Applikationen festgelegt, wie viel Leistung verfiigbar sein muss, bevor der
Kuppelschalter geschlossen werden darf. Nachdem die Aggregate gestartet wurden, schlielfen sich die Generatorschalter. Wenn
geniigend Leistung verfigbar ist, wird der Kuppelschalter geschlossen.

Wenn es mehr als einen Kuppelschalter im Power-Management-System gibt, wird derjenige mit der niedrigsten
Leistungskapazitatseinstellung zuerst geschlossen.

Power-Capacity-Overrule:

Falls einige Generatoren nicht starten und der Leistungskapazitatssollwert nicht erreicht wird, wird der Kuppelschalter nie
geschlossen. Daher kann der Leistungskapazitatssollwert nach einem Zeitraum, der im Ment 8194 festgelegt ist, Uiberschrieben
werden. Die Timer fir das Uberschreiben der Leistungskapazitét starten, nachdem eines der Aggregate einen Fehler mit einer
Fehlerklasse meldet, die den Anschluss des Aggregates an die Sammelschiene verhindert. Die Funktion ,Leistungskapazitat
umgehen® wird im Menu 8195 aktiviert.

Leistungskapazitat Kuppelschalter — direkte SchlieRung:
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In einigen Fallen ist es notwendig, die Funktion ,Leistungskapazitat® vollstandig zu umgehen. Mit dieser direkten Einschaltfunktion
kann der Kuppelschalter nach Ablauf des Sammelschienen-Hz/V-Timers geschlossen werden, ohne auf zusatzliche Timer zu
warten. Es ist wichtig zu verstehen, dass diese Funktion es der Steuerung nur erméglicht, die Leistungskapazitatsfunktion zu
umgehen. Es handelt sich daher nicht um ein SchlieRbefehlssignal. Die Funktion ,Leistungskapazitat Kuppelschalter — direkte
Schlieffung® wird durch die M-Logic in der Netzsteuerung aktiviert.

= Logic 1 ltem description (optiecnal and saved in project file only)

A Event A Operator Event B Operator Event C

L NOT Not used - |OR - NOT Not used - |OR - NOT Mot used -
P‘ =

] Enable this rule v '| Cutput  TE power capacity - direct close: Command = Delay(sec) [4[40 k[

INFO
@ Verwenden Sie diese Funktion mit groRer Vorsicht in Bezug auf die Belastung und Stabilitdt der Generatoren.

9.1.35 Inselapplikation mit Kuppelschalter

TB 17

Busbar

CANbus

AGC 200

AGC 200 AGC 200

| |
| T
| % | | % %

Diesel generator set 3

Ein Kuppelschalter in der AGC MAINS kann in einer Inselapplikation betrieben werden. Angewandt werden diese auf die gleiche
Weise wie der oben beschriebene Notstrombetrieb. Das Menu 8193 ,Leistungskapazitatssollwert® wird verwendet, um
sicherzustellen, dass die Generatoren genligend Strom produzieren, um die Last aufzunehmen. Dieser dient der Vermeidung von
Uberlastungssituationen beim Anlagenstart.

9.1.36 Konfigurierbare CAN-IDs

CAN-IDs koénnen entsprechend ihres AGC-Zuordnungsbereiches konfiguriert werden:
32 Aggregate, IDs 1-32

32 Netze, IDs 1-32

8 AGC BTB (SKS) IDs 33-40

Das sind insgesamt 40 CAN-IDs.
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Area control | Plant totals I
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Area configuration - Top

Area 1 of 1

b airiz j

[v mB Pulse

[ TB Pulze -
Moarmally open j

fliccile
[ete  |Puse =]
D |0 =
Mormally open j
Wils breaker j
[ Under voltame coi

Bottam

Diesel gen j

cg |Pulse j

<sdd|  peee | mcas|

9.1.37 CAN-Bits

Es kénnen 16 CAN-Bits via M-Logic verwendet werden. Angewendet werden diese auf dieselbe Weise wie virtuelle Ereignisse. Die
CAN-Bits werden aktiviert, wenn ein CAN-Befehl von einer Einheit zur nachsten gesendet wird. Sie sparen somit die zuséatzliche
Verdrahtung zwischen den AGCs.

=& CAN Input - =@ CAMN Cred &

CAN Inp (1 active CAN Crd 0 aclive

CAN Inp 02 active CAN Crndl 02 ackive

CAM Irp 003 active CANCmd 03 active

CAMN np 04 active SN Creaf Ob ackfve

CAM Irg 05 active CAN Cmd 05 active

CAN Ing 05 aciive CAN Crrel 06 active

CAN Inp 07 actfive CAN Crroch OF mchive

CAN Ing 053 acthve CAN Creef 083 active

CAM Irp 13 active CAN Crrd 09 schive

CAM Ing 10 active CANCmd 10 active

CAM ing 11 nciive CANCrind 11 active

CAMN Ing 12 active = CAN Cread 12 active

CAM Ing 13 active CANCmd 13 acthee

CAN Inp 14 active CAN Crmof 14 scive

CAN Ing 15 active CANCrd 15 active =

CAM Irg 16 active - CAN Creed 16 active -
] Y x] 7

Event& Operator

Event B Operator

EventC

NOT [ ‘DGSruﬂnlng Fower man v | ‘OR

~| wor O ‘Nmusad

= [or

~| wor O ‘Nmusad

(S

Enable this ruie;

Beispiel:

Dlutput CAN Cmid 01 active: CAN -

Delay (sec) (%40 P

CAN cmd 01 ist aktiv, DG 5 lduft. Alle AGCs im Power-Management empfangen diese Meldung und kénnen darauf reagieren.

INFO

CAN-Eingange konnen nur mit Hilfe von Dauersignalen von digitalen Eingangen oder AOP-Tasten aktiviert werden. AOP-
Tasten liefern nur Impulse. Diese kdnnen zu kurz sein und miissen daher verlangert werden, um eine ahnliche
Funktionalitat wie konstante Signale zu bieten.
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9.1.38 Gemeinsame Cos¢-Regelung

Die Einstellung erfolgt in Meni 7052. In Menl 7053 kann ,induktiv* oder ,kapazitiv* ausgewahlt werden. Zum Aktivieren muss
Menl 7054 aktiviert sein. Diese Einstellungen kénnen nur von der AGC 200 Mains vorgenommen und dann tber den Power-
Management-CANbus an alle DG-Gerate im System gesendet werden. Diese passen ihre individuelle Cos@-Regelung an den

empfangenen Sollwert an.

INFO
@ Induktiv/kapazitiv kann auch tber die M-Logic eingestellt werden.

#) Parameter "Ctrl cosphi set" (Channel -
Setpoint :

0.9
0.6 1

Password level : customer W

Enable
High Alarm
Inwerse proportional

Auto acknowledge

#) Parameter "Ctrl cosphi type" (Chann... -
Setpoint :

Inductive W

Password level : customer W

Enable
High Alarm
Inwerse proportional

Auto acknowledge

9.1.39 Parameterliste, gemeinsame Einstellungen

Das Power-Management bezieht sich auf folgende Parameter: 2250, 2260, 2270, 2761, 2950, 6071, 6400, 7011-7014, 7041-7044,
7051-7054, 7061-7084, 7531-7536, 7871-7873, 8000-8120, 8170-8175, 8181-8195, 8201-8213, 8220-8225, 8230-8272, 8280-8282,

8880-8882, 9160, 9170, 9180-9186 und 9190-9192.

Weitere Informationen finden Sie in der Parameterliste fiir die AGC 200.

AGC 200 Serie Dokument Nummer 4189340605 (englisches Dokument).
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9.2 Multistart Aggregate

Diese Funktion legt fest, wie viele Aggregate beim Anlagenstart anlaufen sollen. Wenn die Startsequenz (iber Taster, Digitaleingang
oder automatischen Start ausgeldst wird, [auft die hier festgelegte Anzahl von Aggregaten an.

Diese Funktion wird haufig in Applikationen angewendet, in denen eine bestimmte Anzahl von Aggregaten bendtigt wird, um die
Last zu bewaltigen.

Beispiel:

In einer Notstromapplikation mit Kuppelschalter darf der Kuppelschalter erst schlieien, wenn die maximale Leistung zur
Verfligung steht (Leistungskapazitatssollwert).

INFO
@ Die Multistartfunktion wird in den Menlis 8922 bis 8926 eingestellt.

9.2.1 Multistart-Konfiguration

Die Multistart-Funktion kann mit zwei verschiedenen Einstellungen arbeiten. In diesen Einstellungen wird festgelegt, wie viele
Aggregate starten und wie viele Aggregate mindestens laufen sollen.

Es ist mdglich, Uber die M-Logic oder Menl 8924 zwischen den Einstellungen zu wechseln.

Multistart (Anzahl der zu startenden Aggregate) 8922 8925
Mindestanzahl laufende Aggregate 8923 8926

Werkseinstellungen

_ Startbedingung mm Werkseinstellung zu startende Aggregate

Notstrombetrieb Netzfehler Starte alle Aggregate

Normalbetrieb Kein Netzfehler X - Automatische Berechnung

Die Werkseinstellung zur Auswahl zwischen Sollwert 1 und Sollwert 2 ist so gewahlt, dass der Sollwert 1 an ,Automatische
Berechnung“ angepasst und in allen Betriebsarten auRer dem Notstrombetrieb verwendet wird. Notstrom nutzt Satz 2, alle anderen
Betriebsarten nutzen Satz 1. Bei Notstrom ist Sollwert 2 standardmafig auf 32 Aggregate konfiguriert, was bedeutet, dass alle
verfiigbaren Aggregate bei einem Netzausfall starten.

Event & Operstar Event B Operstar Event C
HOT |M0deshiﬂ or ANF act: Mo - | |OR ¥ | MoT [ |Not uzed = | |OR = | MoT [ |Not uzed = |
-
Enable this rule [l h’ Output (Select Multi start set 1: Ink = Delay (sec.)
Event & Operstar Event B Operstar Event C
MoT [ |M0deshiﬂ or ANF act: Mo - | |OR ¥ | MoT [ |Not uzed = | |OR = | MoT [ |Not uzed = |
E
Eriable this rule v e Output [Select Mt start set 2: Inf = Delay (s2c.)

INFO
@ Die Werkseinstellung kann bei Bedarf gedndert werden.
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9.2.2 Anzahl startende Aggregate

Die Anzahl der zu startenden Aggregate kann abhangig von der Anzahl der vorhandenen Aggregate festgelegt werden
(Meni 8922/8925). Der lastabhangige Start/Stopp ist aktiv, sobald die entsprechenden Generatorschalter oder der Kuppelschalter
(sofern vorhanden) geschlossen sind/ist. Es ist moglich, die Anzahl der Aggregate oder 'Automatische Berechnung' vorzugeben.

INFO
@ MuR das lastabhangige Starten und Stoppen zeitverzdgert werden, kann dies iber die M-Logic geschehen.

Automatische Berechnung

Wird 'Automatische Berechnung' gewahlt, startet eine ausreichende Anzahl Aggregate, sobald die Startanforderung kommt. Das
erfolgt unabhangig von der Anlagenbetriebsart.

Beispiel:

In einer Anlage mit vier Aggregaten hat jede Maschine eine Leistung von 1000 kW. Der Sollwert fiir den lastabhangigen
Start (Meni 8001) betragt 100 kW.

Wird in Festlast mit Leistungssollwert 2000 kW ein Startbefehl gegeben, starten drei Aggregate, das vierte bleibt stehen.
Drei Aggregate werden gestartet, weil zwei Aggregate fir die benétigte Leistung gebraucht werden (2 x 1000 kW =
2000 kW) und der lastabhangige Start das dritte Aggregat anfordert.

9.2.3 Mindestanzahl der laufenden Maschinen

Die Multistart-Funktion kann mit der Einstellung einer Mindestanzahl laufender Maschinen kombiniert werden (Ment 8923/8926).
Das bedeutet, dass der lastabhangige Stopp nicht ausgefiihrt wird, wenn die minimale Anzahl laufender Maschinen damit
unterschritten wirde. Das ist auch der Fall, wenn die Last einen lastabhangigen Stopp rechtfertigen wiirde.

INFO
@ »<Anzahl startende Aggregate” (Menl 8922/8925) und ,Mindestanzahl der laufenden Maschinen“ (Meni 8923/8926) stehen
in allen Betriebsarten zur Verfligung.

9.2.4 Multistart alle Sektionen

Wenn die Applikation mehrere SKS beinhaltet und sich die Generatoren in einem Abschnitt ohne Netzsteuerung befinden (siehe Bild
unten), kann diese Funktion verwendet werden, um den Generatorabschnitt schneller zu starten oder den Abschnitt zum Starten zu
zwingen.
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Die Funktion wird per M-Logic in einer Aggregatsteuerung freigegeben.

(=) Logic 1 tem description (optienal and saved in project file only)

A Event A Operator Event B Operator Event C

v  MOT [ Motused - |OR »| NOT [] Notused ~ |OR »| NOT [C] Motused -
b‘ H

] Enable this rule '| Output  Mutti start all sections - this section: Command = Delay (sec.) (4|40 (L3

Die Multistart-Einstellung, die in den vorherigen Absatzen beschrieben wurde, bestimmt, wie viele Generatoren in diesem Abschnitt
gestartet werden. Die Generatoren starten nur dann mit dieser Funktion, wenn sie sich im Inselbetrieb befinden und es sich um eine
Netzsteuerung im Notstrombetrieb handelt, die Hilfe anfordert.

9.3 Mehrere Netze

Die AGC 200 kann in einer Applikation mit mehreren Netzeingdngen verwendet werden. Jede Applikation kann Folgendes
handhaben:

0 bis 32 Netze in derselben Applikation

0 bis 32 Aggregate in derselben Applikation

0 bis 8 Sammelschienenkuppelschalter

Die CAN-IDs werden wie folgt verteilt: Aggregate 1 bis 32, Netze 1 bis 32 und SKS 33 bis 40.

Dies ist ein Beispiel flir eine Anwendung mit mehreren Netzen:
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Mains 1 8

Consumers

Mains 2 8

Mains 3 8

9.3.1 Definitionen

o |

Diesel generator set 1

CANbus
% ) [
Mains M ans Mains
breaker] AGC 245 breaker2 AGC 245 breaker3 AGC 246
Consumers Consumers
Te
breaker3
Bus te Bus te Bus ti
breaker1 breaker?2 breaker3
‘ CANbus ﬂ CANbus ﬂ )
T T
— -3 C 1 ® C & — =3
AGC 244 AGC 244 AGC 242 AGC 244

Eine Mehrfachnetz-Anwendung umfasst Einspeiser und Generatoren sowie eine Reihe von Gs, Ks, BTBs und Ns.
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— Areal ——
Mains transformer
L ] L ]
Mains breaker \ MB17 \ MB18
b p
— Toad oot
[ ] [ ]
Tie breaker \ TB17 \ TB18
b b
Bus tie breaker o o
$ BTB33 BTB34
[ ] [ ] [ ]
Generator breaker : \ GB1 \ GB2 \ GB3
p b p
P D P
Generator h ﬁ E E
nn nn 0on
Sektionen

Die Anwendung umfasst, wenn ein oder mehrere BTBs installiert sind, statische und dynamische Sektionen. Die Definition einer
Sektion finden Sie in der nachstehenden Tabelle.

T

Statische Sektion

Dynamische
Sektion

INFO

Teil der Gesamtapplikation, der durch einen oder zwei offene SKS vom Rest getrennt ist. Keine
geschlossenen SKS in dieser Sektion enthalten.

Eine statische Sektion kann zugleich eine dynamische Sektion sein, umgekehrt geht dies jedoch nicht.

Teil der Gesamtapplikation, der durch einen oder zwei offene SKS vom Rest getrennt ist. Es kann ein
geschlossener SKS bzw. es kdnnen mehrere geschlossene SKS vorhanden sein.

INFO
@ Wenn keine BTBs installiert sind, besteht die Applikation nur aus einer statischen Sektion.

Verwenden Sie das Fernstartsignal nur in einer Insel-Applikation mit BTB-Einheiten.
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Das Diagramm unten zeigt verschiedene Abschnittstypen, einen statischen Abschnitt links und einen dynamischen Abschnitt rechts.
Wenn SKS 34 gedffnet wird, wird der dynamische Abschnitt in zwei statische Abschnitte geteilt, weil keine weiteren SKS gedffnet
sind. Wenn SKS 33 und 34 geschlossen werden, besteht die Applikation aus einem dynamischen Abschnitt.

Area 1 Area 2
—————————— g
| H |

S 5 S |

I R !

I | | !

I | !

| mB17 Iy MB 18 |
I

| Load : : Load :

I

I | !

| TB 17 | | TB 18 :

(I I

I R !
I

I R !

I | !

| Busbar BTB 3 | | ETBE4 Busbar :

. *—o

I

| B |

| ¥ |

I

[ |

| I

[ !

| B4 | : GB2 GB3 I

I
I

I R !

I | I

| ¥ |
I

I

: I '_9‘_| 0000000 : i | '_g—' 0000000 '_g—' 0000000, :

I

—— | &5 c—/———— I

| : Diesel generator set 2 Diesel generator set 3 :
I

Diesel generator set 1 |

9.3.2 Handhabung der Anlagenbetriebsart

Zur Einrichtung der Funktionalitét der Applikation stehen im Wesentlichen sechs Menls zur Verfigung.

8181 Ns Fehler, Start Aktivieren

8182 Parallel Aktivieren AUS ON AUS

8183 Unterbrechungsfrei  Aktivieren AUS ON AUS

8184 ATS Aktivieren AUS Statisch Dynamisch  Alle AUS

8185 Betriebsart Ein Netz/alle Netze betreiben Alle Netze betreiben  Ein Netz betreiben  Ein Netz betreiben
8186 Betriebsart Auszufiihrende ID 17 32 17

Ns Fehler, Start

Diese Einstellung legt fest, ob ein Start der DGs erfolgen soll, wenn ein Ns-SchlieRfehler eintritt.

INFO
@ Wenn ,Start, Ns-Schliel3fehler” aktiviert ist, wird die Funktion Betriebsartenwechsel automatisch aktiviert.
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INFO
@ Bei Spitzendeckung, Festlast, Netzbezugsregelung und Lastlibernahme ist diese Funktion nur aktiviert, wenn das Meni
7081 Betriebsartwechsel aktiviert ist.

Ns parallel

Diese Einstellung legt fest, ob die Netzverbindungen (Ns) parallel ausgefiihrt werden sollten.

INFO
@ Die Einstellung ,Ns parallel” wirkt sich auf die Funktion der Einstellung ,Automatisch umschalten® aus.

Unterbrechungsfrei:

Diese Einstellung legt fest, ob das Umschalten zwischen den Netzverbindungen (Ns) als schwarze Kupplung oder als
synchronisierte Kupplung erfolgen soll.

Wenn die Ks in einer Sektion als Offner eingestellt sind, und ,NS parallel* deaktiviert wird, kann nur einer der Ks zurzeit geschlossen
sein.

Das System versucht, die in Meni 8186 (,Meine ID fiir den Betrieb“) ausgewabhlte ID beizubehalten, um seine Ks geschlossen zu
halten. Wenn fiir die ausgewéhlte ID jedoch kein KS als Offner-Schalter konfiguriert ist, oder wenn dieser nicht geschlossen werden
kann, wird die Netzeinheit mit der niedrigsten ID ohne vorliegende Ks-Ausfalle geschlossen.

Wenn ,Meine ID fir den Betrieb® wahrend des Vorgangs geandert wird, legt die Ns-Paralleleinstellung fest, ob ein schwarzes oder
ein synchronisiertes Umschalten stattfindet.

INFO
@ Wenn ,Ns parallel” aktiviert ist, ist automatisch auch ,Unterbrechungsfrei® aktiviert.

Automatisches Umschalten:

Diese Einstellung legt fest, ob eine Netzeinheit, welche einen Netzausfall erkennt, versucht, die verbundene Last von einem
anderen Netz oder von den verfligbaren DGs geliefert zu bekommen.

AUS Die Funktion ,Automatisch Umschalten® ist ausgeschaltet.
Statische Sektion Die Backup-Spannungsversorgung wird innerhalb ihrer eigenen statischen Sektion wieder hergestellt.

Die Backup-Spannungsversorgung wird innerhalb ihrer eigenen dynamischen Sektion wieder hergestellt.
Dynamische Sektion Die Anwendung wird nie versuchen, einen BTB zu synchronisieren/zuschlieRen, um in einer Notbetrieb-
Situation Hilfe zu erhalten.

Alle Sektionen Die Backup-Spannungsversorgung wird innerhalb aller verfligbarer Sektionen wieder hergestellt.

INFO
Die Sektionen sind durch Bus-Kuppelschalter (BTB) unterteilt. Sind keine BTB installiert, verfigen die Einstellungen

@ Statisch/Dynamisch/Alle tber dieselbe Funktion ,Automatisch Umschalten®.

INFO
Wenn dynamisch ausgewahlt ist, miissen Sie sich bewusst sein, dass eine Netzeinheit die gesamte Last der
dynamischen Sektion ohne Hilfe von den DGs bewadltigen muss.

Daher miissen die vorhandenen Netzeinspeiser in der Lage sein, die Last der gesamten Sektion zu bewaltigen.
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Betriebsart:

Diese Einstellung legt fest, wie ein System in eine dynamischen Sektion in allen Anlagenbetriebsarten, mit Ausnahme von Insel und
Notstrom, reagiert.

,Meine ID fir den Betrieb” (Menul 8186) legt fest, welcher Netzeinspeiser
parallel zum Netz betrieben werden darf.

Ein Netz Nur der Netzschalter darf die ganze Wenn andere Ks geschlossen sind, werden sie ausgeldst, damit nur noch
betreiben Zeit Uber geschlossen sein. der Ks von ,Meine ID fiir den Betrieb“ geschlossen ist.

Wenn kein Ks in der Sektion verfligbar ist, wird der Ns ausgelést (was zu
einem Ausfall fihrt).

Alle Netze Alle Netzschalter dirfen die ganze
betreiben Zeit Uber geschlossen sein.

INFO
@ Diese Einstellung kann von M-Logic vorgenommen werden.

9.3.3 Spezielle Funktion der M-Logic — direkte SchlieBung des SKS

Diese Funktion umgeht das Verfahren zum Priifen der normalen SKS-SchlieBung. Sie kann tber die M-Logic aktiviert werden.

= Logic 1 tem description (optional and saved in project file onhy)

A EwventA Operator Event B Operator Event C

w  NOT [O] Notused - NOT [C] Mot used - NOT [C] Motused -
> .

] Enable this rule i " Output Direct close on dead B4 and dead BB: Command ~  Delay (sec.) [+ |2(0 113

(= Logic 2 ltem description (opticnal and saved in project file onhy}

A EventA Operator Event B Operator Event C

w  NOT [C] Notused - NOT [C] Mot used - NOT [C] Motused -
p‘ H

] Enable this rule '| Output  Direct close breaker on dead BA or dead BB: Con v Delay (sec.) |+ |40 k[

Diese Funktion weist zwei verschiedene Befehle fiir die M-Logic auf (siehe oben). Der Befehl in Zeile 1 soll verwendet werden,
wenn ein schnelles SchlieRen eines SKS erforderlich ist und auf keiner Seite des SKS Spannung anliegt. Das kénnte bei einer
Applikation wie in der folgenden Abbildung gezeigt der Fall sein. Es ist moglich, dass die beiden Aggregatsektionen vor einer
Anlaufsynchronisation (CBE) aller Aggregate gemeinsam geschlossen werden. Die Funktion zum direkten SchlieRen erkennt eine
tote Sammelschiene, wenn der Wert unterhalb von 10 % des Nennwertes liegt.
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INFO
@ Es kann sehr gefahrlich sein, Zeile 2 der M-Logic in dieser Applikation zu verwenden, da zwei Generatorsektionen
vorhanden sind.

Die zweite Funktion, die in Zeile 2 der M-Logic dargestellt ist, soll verwendet werden, wenn ein schnelles SchlieRen eines SKS
erforderlich ist und wenn auf einer der Seiten des SKS eine Spannung anliegt. Das kdnnte bei einer Applikation wie in der folgenden
Abbildung gezeigt der Fall sein. Es ist mdglich, dass die Aggregatsektionen gestartet und SKS33 und SKS34 gleichzeitig
geschlossen werden, wenn der Hz-/\V-Wert in Ordnung ist.
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INFO
@ Zeile 2 der M-Logic in dieser Applikation darf verwendet werden, da nur eine Generatorsektion vorhanden ist.

Um die entsprechende Gefahr zu verdeutlichen, wird im Folgenden ein weiteres Beispiel gezeigt. Diese Applikation weist zwei
Aggregat-Inseln mit davor montiertem SKS auf. Wird Zeile 2 der M-Logic (tote Sammelschiene A oder B) verwendet und erhalten
die Inseln gleichzeitig ein Schlief3signal, ist die Synchronisation fehlerhaft. Der Grund dafir ist, dass beide SKS auf eine tote
Sammelschiene ausgerichtet sind und die direkte SchlieRung aktiviert ist. Sie haben die zwei folgenden Méglichkeiten, um eine
fehlerhafte Synchronisation zu vermeiden: Verwenden Sie entweder nicht Zeile 2 der M-Logic oder benutzen Sie an den SKS eine

Verriegelung.

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK

Seite 257 von 344



MEB1 ?\

_-:ai'
e e
BTB33 BTB34

— —) —) —
=1 =2 =3 =)
An o] An [T ]
| e | | s | e |

INFO
@ Stellen Sie unbedingt bei allen Applikationen sicher, dass sich kein NS schlieRen kann, solange der oder die SKS zur
SchlieRung aufgefordert werden. Da das Verfahren zum Prifen der normalen SKS-SchlieBung umgangen wird, kénnen

zwei verschiedene Energiequellen ohne Synchronisationsprifung tber eine tote Sammelschiene zusammen geschlossen
werden. Die Verriegelung muss vom Konstrukteur des Systems vorgenommen werden.
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10. Zusatzliche Funktionen

10.1 Zusatzliche Funktionen

10.1.1 Startfunktionen

Mit dem Startbefehl startet die AGC-4-GER das Aggregat. Die Startsequenz wird unterbrochen, sobald der ,Anlasser-ausriicken®-
Befehl erfolgt oder ein ,Motor-lauft‘-Signal vorhanden ist.

Der Grund hierfir ist die Verzégerung der Alarme mit dem 'Motor lauft'-Signal.

INFO
Siehe Kapitel 4 fiir weitere Informationen.

Besteht keine Mdglichkeit, die Alarme mit 'Motor-lauft'-Status bei niedrigen Drehzahlen zu aktivieren, muss die 'Anlasser-
ausriicken'-Funktion verwendet werden.

Ein Beispiel hierfiir ist der Oldruck-Alarm. Normalerweise ist dieser mit der Fehlerklasse ,abstellend‘ (shutdown) konfiguriert. Wenn
der Startermotor jedoch bei 400 UpM ausgeschaltet werden muss, der Oldruck aber den voreingestellten Wert fiir eine Abschaltung
erst bei 600 UpM erreicht, wird das Aggregat bei 400 UpM ausgeschaltet. Die 'Motor lauft'-Erkennung darf also erst bei 600 UpM
erfolgen.

RPM
A
RPM
1000
600
400
Pt
5 ¢ 2
53 ¢
ﬁ GLU,; =1
g 5 @
g o
Q
14

Digitale Riickmeldungen

Ist ein externes 'Motor lauft'-Uberwachungsrelais vorhanden, kénnen die Digitaleingénge fiir 'Motor I&uft' (running) oder 'Anlasser
ausricken' (remove starter) verwendet werden.

Riickmeldung 'Motor l&uft’

Ist der Digitaleingang 'running feedback' aktiv, wird das Startrelais abgeschaltet.
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RPM

RPMyom

RPM

Run. feedback

\/

Firing speed

Das Diagramm zeigt, wie das digitale 'Motor-lauft'-Signal aktiviert wird (Klemme 93) wenn der Motor seine Ziinddrehzahl erreicht
hat.

Anlasser ausriicken
Ist der Digitaleingang 'remove starter' aktiv, wird das Startrelais abgeschaltet.

RPM
A

RPMyom

RPM

Run. feedback

Remove starter

\

Firing speed  Running

Das Diagramm zeigt, wie der Digitaleingang ‘remove starter’ aktiviert wird, wenn das Aggregat die Ziinddrehzahl erreicht hat. Bei
laufendem Motor ist die digitale 'Motor-lauft'-Rickmeldung aktiviert.

INFO
Der Eingang ,remove starter’ muss auf einen freien Digitaleingang gelegt werden.

Das Feedback zum Laufen wird entweder von Digitaleingang (siehe Diagramm oben), Frequenzmessung (Frequenzniveau
ist einstellbar in Parameter 6165), UpM gemessen von magnetischem Pick-up, MK (Option H5) oder den Multieingangen
46, 47 oder 48 (nur fiir Oldruck) erkannt.

®
o

Analoges Pick-up-Signal
Falls ein magn. Pickup (MPU) verwendet wird, kann eine bestimmte Drehzahl fir das Abschalten des Startrelais konfiguriert werden.
Riickmeldung 'Motor lauft'

Die nachfolgende Zeichnung zeigt, wie die 'Motor-lauft'-Rickmeldung bei Erreichen der Ziinddrehzahl erkannt wird. Die
Werkseinstellung ist 1000 UpM (6173 ,Motor-lauft’-Erkennung).
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RPM

A
RPMnyom
RPM
Run. feedback,
menu 6173
p
Firing speed

GEFAHR!
Die Werkseinstellung von 1000 UpM ist héher als die Drehzahl eines typischen Anlassers. Stellen Sie die Drehzahl nach

Angaben des Motorherstellers ein.

Eingang 'Anlasser ausriicken’

Die nachfolgende Zeichnung zeigt, wie der Sollwert fur ,Anlasser ausriicken* beim Ziinddrehzahl-Niveau erfasst wird. Die
Werkseinstellung ist 400 UpM (6174 ,Motor-lauft'-Erkennung).

RPM
A

RPMyom i

Run. feedback,
menu 4301

Remove starter,
menu 6174

\/

Firing speed  Running

INFO
@ Bei MPU-Messung (magn. Pickup) muss die Zéahnezahl des Schwungrades in Menl 6170 eingestellt werden.

Oldruck

Die Multieingange der Klemmen 46, 47 und 48 kdnnen fiir das ,Motor-lauft’-Signal verwendet werden. Die entsprechenden
Klemmen miissen als RMI-Eingang fiir Oldruckmessung konfiguriert werden.

Steigt der Oldruck lber den eingestellten Wert (6175 Oldruck), wird das ,Motor-lauft'-Signal erkannt und die Start-Sequenz ist
beendet.

Rickmeldung 'Motor lauft'
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RPM / Oil pressure
A

RPMyom

RPM

Run detection
Qil pressure
menu 6175

\/

Firing speed

Eingang 'Anlasser ausriicken’

I

Die nachfolgende Zeichnung zeigt, wie der Sollwert ,Eingang ,Anlasser ausriicken™ bei Erreichen der Zinddrehzahl erfasst wird.

Die Werkseinstellung ist 400 UpM (6174 ,Motor-lauft‘-Erkennung).

RPM / Oil pressure
A

RPMyom

RPM

Run detection
Oil pressure
menu 6175

Remove starter,
menu 6174

\/

Firing speed  Running

INFO
@ Die Funktion ,Anlasser ausricken‘ kann tber MPU oder einen Digitaleingang genutzt werden.

10.1.2 Schaltertypen
Es gibt fiinf mdgliche Einstellungen fiir Netz- und Generatorschalter.
Dauer (Aktiv EIN = NE; Aktiv AUS = ND)

Dieser Signaltyp wird meist in Verbindung mit einem Schutz verwendet. Die AGC benutzt hier nur das 'Schalter-schlieRen'-Relais.
Das Relais wird zum SchlieRen des Schiitzes geschlossen und zum Offnen des Schiitzes gedffnet. Das 'Schalter-6ffnen'-Relais
kann auch flr andere Zwecke benutzt werden. Bei Dauer-NE ist das Relais erregt, um den Schalter einzuschalten. Bei Dauer-ND ist
das Relais abgefallen, um den Schalter einzuschalten (Netzschalter-Notstrom).

Impuls

Dieser Signaltyp wird meist in Verbindung mit einem Leistungsschalter verwendet. Bei der Impulseinstellung benutzt die AGC das
'Schalter-schlief3en’- und das 'Schalter-6ffnen’-Relais. Zum Schlief3en des Leistungsschalters schlief3t das 'Schalter-schlieRen'-
Relais kurzzeitig. Zum Offnen des Schalters schlieRt das ,Schalter-Offnen‘-Relais ebenfalls kurzzeitig.

Extern / ATS - keine Steuerung
Dieser Signaltyp meldet nur die Schalterposition, der Schalter wird jedoch nicht von der AGC-4-GER gesteuert.

Kompaktschalter
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Dieser Signaltyp wird meist mit einem Kompaktschalter, einem direkt gesteuerten und motorbetriebenen Schalter, kombiniert. Mit
der Einstellung 'Kompakt' benutzt die AGC das 'Schalter-schlielen'- und das 'Schalter-6ffnen'-Relais. Das 'Schalter-schlieRen'-
Relais schlieRt kurzzeitig, um den Kompaktschalter zu schlieRen. Das ,Schalter-Offnen“-Relais schlieRt, um den Kompaktschalter zu
offnen. Es bleibt so lange geschlossen, bis die Speicherfeder gespannt ist. Wird der Kompaktschalter extern geschaltet, wird er vor
dem néchsten SchlieRen automatisch gespannt. Die Zeiteinstellung dieser Funktion ist 2160 (GLS Offnen Fehler) fiir den GLS und
2200 (NLS Offnen Fehler) fiir den NLS.

10.1.3 Ladezeit Federspeicher

Um Einschaltfehler, verursacht durch nicht gespannte Speicherfedern, zu vermeiden, kann die Federspannzeit fir GS, KS und NS
eingestellt bzw. per Rickmeldekontakt gemeldet werden.

INFO
@ Die Funktion bendtigt die Puls- oder Kompakt- Einstellung fiir den Schalter.

Beispiel firr eine Situation, in der eine solche Ausfallgefahr besteht:
1. Das Aggregat lauft iber den ,auto-start-stop‘-Befehl im Automatikbetrieb, der Gs ist geschlossen.
2. Der ,auto-start-stop‘-Eingang ist deaktiviert, dadurch wird der Gs gedffnet.

3. Wird nun der 'auto-start-stop'-Befehl sofort erneut gesetzt, meldet der Gs einen SchlieRfehler, weil die Speicherfeder noch nicht
gespannt ist und der SchlieBbefehl nicht ausgefiihrt werden kann.

Es werden verschiedene Schaltertypen eingesetzt, daher bestehen zwei Losungsmoglichkeiten:

1. Per Timer gesteuert: Fir die Schalter, die keine Riickmeldung fiir ,Feder gespannt aufweisen, kann ein Spannzeit-Sollwert fur
die Regelung des GS und NS eingestellt werden. Wenn der Schalter gedffnet wurde, kann er nicht mehr geschlossen werden,
solange die Verzdgerung lauft. Die Einstellung erfolgt unter den Parametern 6230 und 7080.

2. Digitaleingang: Zwei konfigurierbare Eingange werden fiir die Riickmeldungen der Schalter verwendet: Jeweils einer wird fiir
die ‘Feder-gespannt’- Riickmeldung von GS und NS verwendet. Soll der Schalter geschlossen werden muss der hierfiir
konfigurierte Eingang aktiv sein. Die Eingédnge werden Uber die ML-2-USW konfiguriert. Wahrend die Timer ablaufen, wird die
Zeit im Display angezeigt. Werden beide Mdglichkeiten gleichzeitig verwendet, missen beide Bedingungen fiir das SchlieRen
erfillt sein.

LED-Anzeige

Wahrend der Spannung der Feder blinkt die LED des jeweiligen Schalters gelb.

Prinzip

Das Diagramm zeigt eine AGC im Inselbetrieb, die liber den 'auto-start/stop'-Eingang gesteuert wird.

Ablauf: Wird der ‘auto-start/stop’-Eingang deaktiviert, 6ffnet der GS. Der Auto Start/Stop wird reaktiviert sobald der GLS gedffnet
hat, z.B. durch den Bediener uber einen Schalter in der Schaltanlage. Die AGC200 wartet einen Moment bevor sie den Schalter
schlie3t da die Federspannzeit zunachst ablaufen muss (oder der Digitaleingang aktiv ist - nicht dargestellt in diesem Beispiel).
Danach wird der GS geschlossen.

A

GB closed

GB open

Auto Start/stop ON

Auto Start/stop OFF

P t [sec]

Spring load time
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10.1.4 Alarmunterdriickung

Um die Alarmaktivierung moglichst flexibel zu gestalten, wurde die Alarmunterdriickungsfunktion entwickelt. Die Konfiguration ist nur
Uber die USW mdglich. Die Einstellung erfolgt in einem Pull-Down-Menu. Hier kénnen die Unterdriickungsbedingungen ausgewahlt

werden.

orum:tl:r "G P

Fail class :
Output A

Ourtpart B

Password level :

1" (Channel 1000)

Tripof GB ~

Cutput O »

Customer b

EE Actual wadue 2 0 %
Time elapsed : 8 sec (0 %)
L
L]
7] Auto acknowiedge i
rhivts ] v
WITE R
Inhit# 2
Inhitd 3

GBOn

GB Off

Run status

Mok run stalus

Gemnsrator voltage » 30%
Generator voltage < 3062

Hat paralal

e o] e

Auswabhl fur Alarm Inhibit:

Unterdriickung (Inhibit) 1
Unterdrickung (Inhibit) 2
Unterdriickung (Inhibit) 3
GB ON

GB OFF

Run status

Not run status

Generator voltage > 30%
Generatorspannung < 30 %
MB ON

MB OFF

Parallel

Not parallel

®

INFO
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M-Logic-Ausgange: Bedingungen werden in M-Logic programmiert.

Der Gs/Ks ist geschlossen

Der Gs/Ks ist geoffnet

,Motor-lauft-Signal / Timer in Meni 6160 abgelaufen.
Kein ,Motor-lauft’-Signal / Timer in 6160 nicht abgelaufen.
Generatorspannung >30% der Nennspannung.
Generatorspannung ist unter 30 % der Nennspannung
Netzschalter ist geschlossen.

Netzschalter ist gedffnet.

Netzschalter und Generatorschalter sind geschlossen.

Generatorschalter oder Netzschalter sind geschlossen.

Der Timer in Menu 6160 wird bei binarer ,Motor-lauft’-Rickmeldung ignoriert.
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Die Alarmunterdriickung ist aktiv, solange eine der Unterdriickungsbedingungen erflllt ist.

| Inhikit 1
| Inhibit 2
I bkt 3
v GE On
[ 1 GB Ok
|| Bun statuz
(Eaf Mok ran statug
Maing voltage » 30%
| Maing woltage < 30%
| ME On
HE Off
Parallel
[ Mat parallel

Al ok | [ cancel

In diesem Beispiel sind die Alarmbedingungen ‘Not run status‘ und ‘GB ON‘. Der Alarm ist somit bei Aggregatestart aktiv. Wenn der
Generator zur Sammelschiene synchronisiert wurde, wird der Alarm wieder deaktiviert.

INFO
Die Inhibit-LED leuchtet, wenn mindestens eine Alarmunterdriickung aktiv ist.

konnen unterdriickt werden.

INFO
Die AGC-BTB hat keine Motor-Lauft-Erkennung somit die die einzigen Inhibt-Funktionen Binareingdnge und
Schalterposition.

INFO
@ Funktionseingange wie ,running feedback’, ,remote start’ oder ,access lock’ werden nicht unterdriickt. Nur Alarmeingange

Status Motor lauft (6160)

Alarme kénnen so eingestellt sein, dass sie nur bei 'Motor-lauft'-Signal und abgelaufener Verzégerungszeit aktiviert werden.

Parameter "Run status™ {Channel 6160}

Timer : 5 sec
0.0 i 300.0
Output A : fTerrninaIS v
output B : | Terminal 5 : .v:?
Password level : ;.Cug‘tomer v...
[C]Enable

Actual value : 0

Time elapsed : § sec (0 %)

( )
0 =zec 5 zec

[ futa acknawledge

|Intibits:... |

[ wrte | [ o ][ cemea |

Stellen Sie die Relais-Nummer in Output A und Output B ein, um diese Funktion zu aktivieren. Stellen Sie die Relaisfunktion im E/A-
MenU auf Limit. Das Relais wird aktiviert, ohne dass ein Alarm ausgeldst wird.
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=)

Parameter "Relay 69" {Channel 5170)

Setpoint :
2l
=
Timer : 5 sec
0.0 J 9989
Password level : ECustomer b |

Actual value : 0

Time elapsed : § sec {# %)

[ )
0 zec 5 zec

wiite | [ ok | [ cencel

INFO
@ Wird das Relais nicht auf 'Limit' gestellt, wird bei jedem Start ein Alarm ausgeldst.

Das Diagramm zeigt den Ablauf. Nach ,Motor-1auft’-Signal und Ablauf des Timers sind Alarme mit ‘Run status’ aktiv.

<« RUN

Run. feedback:

\/

Alarms active

INFO
@ Der Timer wird bei binarer ,Motor-lauft’-Rickmeldung ignoriert.

10.1.5 Zugriffssperre

Mit der Zugriffssperre werden der Betriebsartenwechsel und das Andern von Parametern verhindert.
Die Konfiguration des zugehdrigen Digitaleingangs erfolgt tiber die USW.

In der Regel wird die Zugriffssperre mit einem Schliisselschalter im Schaltschrank aktiviert.

Es ist moglich, ins Setup-Menii zu gehen und alle Parameter und Timer zu lesen, aber es ist nicht moglich, sie zu andern.

Aktiv Alarme kénnen angezeigt, aber nicht entsperrt werden.
@D)) Nicht aktiviert Die Hupe kann nicht abgeschaltet werden.
START Nicht aktiviert
STOPP Nicht aktiviert
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GS EIN/AUS Nicht aktiviert
NS EIN/AUS Nicht aktiviert
Aktiv
Aktiv
Aktiv
Aktiv
@ Aktiv
OB Aktiv
@ Aktiv
% Aktiv
BACK Aktiv
Z} Aktiv
AUTO
HAND
MAN Nicht aktiviert
AUS
TEST

INFO

Das Anzeigen von Werten ist moglich.

Logbticher kdnnen gelesen werden.

Nur lesender Zugriff.

Nur lesender Zugriff.

Alle Parameter konnen eingegeben, aber nicht geandert werden

Ist die Zugriffssperre aktiviert, ist diese Taste gesperrt.

Nach drei Minuten kehrt das Display ins Standardfenster zuriick. Das Einstellmeni kann nur nach dem Ausschalten der

INFO

Bei aktivierter Zugriffssperre ist die Stopp-Taste deaktiviert. Aus Sicherheitsgrinden muss eine Not-Aus-Kette vorhanden

sein

@ Zugriffssperre erneut gedffnet werden.

Die nachfolgend aufgeflihrten Digitaleingange sind von der Aktivierung der Zugriffssperre betroffen:

Fernstart
Fernstopp
Halbautomatik
Testbetrieb
Automatik
Manuell

AUS

Nicht aktiviert
Nicht aktiviert
Nicht aktiviert
Nicht aktiviert
Nicht aktiviert
Nicht aktiviert
Nicht aktiviert
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Remote GB ON — Fern-Gs EIN Nicht aktiviert
Remote GB OFF — Fern-Gs AUS Nicht aktiviert
Remote MB ON - Fern-Ns EIN Nicht aktiviert
Remote MB OFF — Fern-Ns AUS Nicht aktiviert

INFO
@ Die AOP-Tasten sind bei Zugriffssperre nicht blockiert.

10.1.6 Uberlappsynchronisation
Die Uberlappfunktion begrenzt die Maximalzeit des Parallelbetriebes (Kurzzeitparallelbetrieb).

Sie wird dann benutzt, wenn ein langerer Parallelbetrieb aufgrund &rtlicher Bestimmungen nicht zuldssig ist.

INFO
@ Die Uberlappungsfunktion steht nur in den Betriebsarten AMF (Notstrom) und Lastiibernahme zur Verfiigung.

MB

GB

Das Diagramm zeigt die Uberlappungssynchronisation. Nach dem Zuschalten des Gs wird der Ns automatisch nach einer
Zeitverzdgerung (,t') gedffnet. Spater wird der Ns synchronisiert und der Gs automatisch nach der Zeitverzégerung (,t‘) gedffnet.

Die Zeit wird in Sekunden, im Bereich von 0.10 -99.90, eingestellt.

INFO
Die gesetzte Zeitverzdgerung gilt fir beide Schalter.

Der eingestellte Sollwert fiir die Zeitverzdgerung wird nicht Uberschritten. Das bedeutet, dass bei einer Einstellung von
0,10 Sekunden die beiden Schalter nie langer gleichzeitig geschlossen werden, als im Sollwert festgelegt.

@ INFO
Die Uberlappsynchronisation wird eingestellt in Parameter 2760 - Uberlappsync.

10.1.7 Digitale Netzschaltersteuerung

Die AGC fuihrt normalerweise die Notstromsequenz gemaf den Systemeinstellungen durch. Zusatzlich ist es méglich, einen
Digitaleingang zu beschalten, um die Riickschaltung zum Netzbetrieb extern zu steuern. Dieser Eingang hei3t ‘mains OK’. Eine
externe Steuerung oder der Bediener kénnen so entscheiden, wann die Rickschaltsequenz ausgefiihrt werden soll. Die externe
Steuerung kann z.B. eine SPS sein.

Das Flussdiagramm verdeutlicht, dass der Digitaleingang zur Einleitung der Riickschaltsequenz deaktiviert werden muf3. Die
Verbraucher bleiben auf dem Aggregat solange der Eingang aktiv ist.

Die Netzwiederkehrzeit wird nicht benutzt, wenn dieser Eingang konfiguriert ist.
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Mains OK

Y Y
Mains OK MB control
delay input

MB and GB
operation

Sequence

10.1.8 Zeitgesteuerter Betrieb

Der Zweck der Wochenzeitschaltuhr ist das Starten und Stoppen des Aggregates zu bestimmten Zeiten an bestimmten Tagen. Im
Automatikbetrieb ist diese Funktion fur Insel, Lastibernahme, Netzbezugsregelung und Festlast verfiigbar. Bis zu acht Befehle
kénnen fir Start und Stopp benutzt werden. Bis zu vier Timer kénnen in den Menis 6960-6990 konfiguriert werden. Jeder Befehl
kann fir Wochentage und Kombinationen eingestellt werden:

» Einzeltage (MO, DI, MI, DO, FR, SA, SO)
« MO, DI, MI, DO

« MO, DI, MI, DO, FR

« MO, DI, MI, DO, FR, SA, SO

« SA SO

Die entsprechenden Ausgangsbefehle der Zeitschaltuhren missen in der M-Logic programmiert werden.

INFO
@ Der Digitaleingang ,auto-start/stop’ darf fiir diese Funktion nicht verwendet werden; ,auto-start/stop’ ist in M-Logic verfligbar
und dort kombinierbar.

Die Start- und Stoppbefehle dieser Funktion sind Impulse, die nur im Moment des eingestellten Zeitpunkts gesendet werden.

INFO
@ Bei Beniitzung einer Batch-Datei der SW-Version 3.X.X. fur die SW-Version 4.X.X werden die Befehle der Timer-
Einstellungen nicht aktualisiert.

10.1.9 Zu- und Absetzen des nachsten Aggregats

Die lastabhangige Start-/Stoppfunktion nutzt ein Relais zum Starten und ein weiteres Relais zum Stoppen des nachsten
Aggregates. Es ist moglich, auch nur ein Relais anzusteuern, wenn beispielsweise nur die Stoppfunktion genutzt werden soll.

Die Funktion ist kein wirkliches Power-Management; es existiert keine Prioritatswahl und keine Berechnung der verfiigbaren
Leistung. Der Schaltanlagenbauer ist verantwortlich fir Start und Stopp des nachsten Aggregates und der Prioritat.

Die Relais kdnnen als Eingange fir das Power-Management-System verwendet werden.
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Zusetzen nachstes Aggregat (hohe Belastung) (Menii 6520)

Das folgende Diagramm zeigt, dass die Einschaltverzdgerung fiir das Start-Relais mit dem Uberschreiten der eingestellten Leistung
beginnt. Das Relais schaltet ab wenn die Last unter das Startlimit fiir die eingestellte Zeit fallt.

R starT activates

R starT deactivates

START LIMIT

Off delay

Das lastabhangige Start-Relais arbeitet anhand der Leistungsmessung in der AGC und der ,Schalter-Ein‘-Rickmeldung.

Absetzen niachstes Aggregat (niedrige Belastung) (Menii 6530)

Das Diagramm zeigt die Einschaltverzégerung des Stopp-Relais. Der Timer startet, wenn die Last unter den eingestellten Wert fallt.
Das Relais schaltet ab wenn die Last unter die Stoppschwelle fiir die eingestellte Zeit sinkt. Die Ausschaltzeit ist einstellbar.

Power R stop deactivates

A .
R stop activates
|
STOPLIMIT |----%c----mmmmf o m e o !
|
|

Delay Off delay

Das lastabhangige Start-Relais arbeitet anhand der Leistungsmessung in der AGC und der ,Schalter-Ein‘-Riickmeldung.

P Time

Konfiguration

Die Einstellungen erfolgen lber das Display oder die USW.

Konfiguration mit der PC-Utility-Software

Konfiguration "Start next gen™:
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Parameter "Start next gen™ {Channel 6520)

Setpoint :
80 %
50 J 100
Timer : 10 sec
0 I 100
Output A Mot uzed v
Qutput B Mat uzed b

Password level :

D Enakle Actual value : 0 %
Time elapsed : 0 sec (0 %)
( )
[ Auto acknowledge e 10 zec
|Inhikits... w
wite | [ ok | [ concel

INFO
Ausgang A und B missen auf das gleiche Relais eingestellt sein, um eine Alarmauslésung zu verhindern.

Wird ein Relais fur diese Funktion verwendet, ist es fur andere Funktionen gesperrt.

®
o

Zu- und Absetzszenario
Das Diagramm zeigt ein vereinfachtes Szenario, in dem drei Aggregate Uber diese Funktion gestartet und gestoppt werden.

Aggregat 2 startet, wenn Aggregat 1 80 % seiner Nennleistung Uberschreitet. Aggregat 3 ist das nachste zu startende Aggregat; alle
drei Aggregate laufen in Lastverteilung bei 53 %

Sinkt die Last aller drei Aggregate unter das Stop Limit, hier 20 %, so wird das lastabhéangige Stopprelais aktiviert und ein Aggregat
(hier Aggregat 3) kann abgestellt werden. Die Last sinkt weiter und bei 20 % und nach der Reihenfolge wird Aggregat 2 abgesetzt.

3 DG Scenario

90

VA /\
S WA
50 \ / \?--_-“ Gen 1

\_/ \ — — Gen2

40 I~ Gen 3

Power [%]

]
30 1 AN

10 ] N

L e B i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Time
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INFO
Dies ist eine vereinfachte Darstellung.

10.1.10 Leistungsreduzierung

Mit dieser Funktion kann die maximale Ausgangsleistung des Aggregates reduziert werden, falls dies durch duere Umstande
erforderlich ist. Ein Beispiel hierfir ware die Umgebungstemperatur. Wenn die Umgebungstemperatur einen Wert erreicht, bei dem
die Kihlerkapazitat nicht mehr ausreicht, muss die Leistung des Aggregates verringert werden. Wird das Aggregat nicht entlastet,
sind abstellende Stérmeldungen zu erwarten.

INFO
@ Die Leistungsreduzierungsfunktion wird typischerweise verwendet, wenn Probleme mit der Kiihlung zu erwarten sind.

Eingangsauswahl

Die Leistungsreduzierung kann auf einen der folgenden Eingénge programmiert werden:

Multieingang 46 4-20 mA

- Pt100/1000
Multieingang 47 RMI-
Multieingang 48 Digital
MK
M-Logic

Eingangsauswahl in Parameter 6260 Leistungsred.

INFO
Siehe Typenschild zur Motorkommunikation.

Parameter zur Leistungsreduzierung
Die Parameter zur Definition der Reduzierungscharakteristik sind:
Startpunkt (6260 Leistungsred.)

Das ist die Einstellung fiir den Startpunkt zur Leistungsreduzierung. Die Einstellung kann in mA (max 20 mA) oder °C (max 200°C)
erfolgen.

Steigung (6260 Leistungsred.)

Anpassung der Entlastungskurve. Die Einstellung erfolgt in %/Einheit (%/mA oder %/°C).

INFO
@ Die 4-20-mA-Eingange kénnen skaliert werden. In diesem Fall verwenden die beiden obigen Parameter die neuen
Einstellungen.

Min. Leistung (6260 Leistungsred.)

Das ist die untere Leistungsgrenze.
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Pnom

Pumir

mA

\

0 10 16 20

Start
derate

Reduktionscharakteristik

Es muss eingestellt werden, ob die Charakteristik proportional oder umgekehrt proportional sein soll. In der vorangegangenen
Zeichnung ist sie umgekehrt proportional.

Proportionale Charakteristik:

PNOM

PLIMIT

\/

mA

0 10 16 20

Start
increase

Die Aggregatleistung wird reduziert, wenn der Regelwert kleiner ist als der Sollwert (im obigen Beispiel handelt es sich um ein mA-
Regelsignal).

Die Charakteristik wird in folgendem Parameter justiert:
Aus: Umgekehrt proportionale Charakteristik

Ein: Proportionale Charakteristik

10.1.11 Motorheizung

Diese Funktion regelt die Kiihimitteltemperatur. Ein Sensor misst die KuhIlmitteltemperatur und die AGC-4-GER schaltet tber einen
Relaisausgang eine externe Heizung. So wird der Antriebsmotor auf einer bestimmten Temperatur gehalten.

Die eingestellten Sollwerte in Menl 6320 lauten:
Sollwert: Dieser Wert +/- der Hysterese ist der Ein- bzw. Ausschaltpunkt fir die Motorheizung.
Ausgang A: Der Relaisausgang fiir die Heizung.

Eingangstyp: Multieingang fur KihImitteltemperaturmessung
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Hysterese: Dieser Wert legt fest, wie grof3 die Abweichung vom Sollwert sein muss, um die Motorheizung zu aktivieren/deaktivieren.

Aktivieren: Aktiviert die Funktion

Prinzip:

Engine heater
relay

Startattempt | mm  mm

| |
| |
T T
| |
DG running s : :
I I
| |
1 1

\/

INFO
@ Die KuhImittelheizung ist nur bei abgestelltem Aggregat aktiv.

Alarm Kiihimittelheizung

Fallt die Temperatur nach Uberschreiten des Startsollwertes weiter, kann ein Alarm ausgeldst werden, sofern er im Menii 6330
konfiguriert wurde.

10.1.12 Periodenkompensation

Zweck der Periodenkompensation ist es, die Drehzahl der Anlage dahingehend zu regeln, die richtige Anzahl an Perioden zu
erhalten.

INFO
Diese Funktion ist nur im Inselbetrieb mdoglich.

In einem 50-Hz-System dauert eine Periode 20 ms. Andert sich das, z.B. aufgrund der 'dead-band'- Einstellung des
Frequenzreglers, entsteht ein Unterschied zwischen der tatsachlichen und der theoretischen Anzahl an Perioden.

Equipment, das auf die Nulldurchgange reagiert, kann durch diese Funktion beeinflusst werden. Dies sind z.B. Synchronuhren

Die interne Zeitbasis der AGC-4-GER lauft in einem Timekeeper im batteriegestiitzten Speicherbaustein. Sie ist quarzgesteuert und
arbeitet somit unabhangig von der Netzfrequenz. Aufgrund der Genauigkeit der Schaltung wird empfohlen, die Echtzeituhr einmal im
Monat zu kontrollieren und gegebenenfalls neu einzustellen (z. B. Gber die USW).

Die Kompensation startet zur eingestellten

6401 Start Startzeit. .
Zeit.

6402 Stop Stopzet. Dlg Kompensation stoppt zur eingestellten
Zeit.

6403 Differenz Solllvxllert (in Sekunden), der die Kompensation

aktiviert
6404 Grenzwert Frequenz Kompensationsfrequenz-Offset +/- Wert.
6405 Aktiviert Aktiviert die Funktion
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INFO
Ist die Power-Management-Option ausgewahlt (Option G5), wird die Einstellung in der Master-AGC vorgenommen.

Die Kompensationsfrequenz muss auf einen Wert au3erhalb der 'dead-band'-Einstellung parametriert werden.

®
o

Kompensationszeit

Der Zeitbedarf zur Kompensation kann wie folgt berechnet werden:

e 6403 = 30 seconds
e 6404=+0.1Hz

trorar = tser/\1-fyoumdfpirr)
trorar = 305‘/(1—50 Hz/50.1 HZ)
trorar = ]50305~41 hours

10.1.13 Liftung

Diese Funktion kann die Motorkiihlung regeln. Ein Multieingang wird fir die Messung der Kiihimitteltemperatur verwendet und auf
diesem Wege ein externes Liftungssystem eingeschaltet, um die Kihimitteltemperatur unter dem eingestellten Grenzwert zu halten.
Siehe Diagramm.

Verfiigbare Sollwerte (6460 Max. Liiftung):
Sollwert: Grenzwert fur die Aktivierung des Relais in Ausgang A.
Ausgang A (OA): Das Relais wird aktiviert, wenn der Sollwert Uberschritten wird.

Hysterese: Die Anzahl an Grad Celsius, die die Temperatur Uiber/unter dem Sollwert liegen muss, um das unter Ausgang A
eingestellte Relais zu aktivieren/deaktivieren.

Enable: Ein-/Ausschalten der Funktion.

INFO
@ Der Eingangstyp zur Temperaturmessung wird in Parameter 6323 (Kihim.heizung) eingestellt.

Beispiel: Der Sollwert betragt 90 °C, die Hysterese 5 °C.

Relay

Alarm max. Liiftung

In Meni 6470 und Menu 6480 kénnen zwei Alarme eingestellt werden, die aktiviert werden, wenn die Temperatur nach Erreichen
des Startsollwertes weiter ansteigt.
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10.1.14 Sommer/Winter-Zeit

Diese Funktion stellt die eingebaute Uhr automatisch auf Sommer- bzw. Winterzeit um. Die Aktivierung erfolgt in Parameter 6490.

INFO
@ Diese Funktion unterstiitzt nur die danischen Regeln.

10.1.15 Schaltschrankfehler

Die Schalttafelfehlerfunktion wird in zwei Menls behandelt: 6500 'Block swbd error' und 6510 'Stop swbd error'. Die Funktionen
werden Uber einen konfigurierbaren Digitaleingang (,Switchboard Error‘) aktiviert.

INFO
@ Die Funktionen des ,Switchboard error‘ sind mit der Konfiguration des Eingangs aktiv. In den Parametern 6500 und 6510
werden nur die Alarme eingestellt.

Anlaufsperre Schalttafelfehler (Block swbd error - Menii 6500)
Der Anlauf des Aggregates wird gesperrt.

Verfligbare Sollwerte:

Verzégerung: Wenn der Eingang aktiv ist, wird ein Alarm ausgel6st, sobald diese Verzégerung abgelaufen ist.
Parallel:

AUS: Nur die Notstromstartsequenz wird blockiert.

EIN: Samtliche Startsequenzen werden blockiert.

Ausgang A: Relaisausgang (Aktivierung bei Alarmauslésung).
Ausgang B: Relaisausgang (Aktivierung bei Alarmauslésung).

Enable: Ein-/Ausschalten der Alarmfunktion.

Fehlerklasse: Fehlerklasse des Alarms.

Abstellen Schalttafelfehler (Stops swbd error - Menii 6510)

Bei Aktivierung wird das Aggregat in Betriebsart Automatik stillgesetzt.
Verfligbare Sollwerte:

Verzégerung: Ist der Eingang aktiv und die Zeitverzdgerung abgelaufen, wird der Schalter gedffnet und das Aggregat abgekuhlt und
gestoppt. Die Funktion ist unabhangig von der "Enable" Einstellung.

Ausgang A: Relaisausgang (Aktivierung bei Alarmauslésung).
Ausgang B: Relaisausgang (Aktivierung bei Alarmauslésung).
Enable: Ein- bzw. Auschalten der Funktion.

Fehlerklasse: Fehlerklasse des Alarms.
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10.1.16 Nicht in Auto

Diese Funktion kann fiir die Meldung oder Alarmauslésung verwendet werden, falls das System nicht in Auto ist. Die Einstellung
erfolgt in Menu 6540.

10.1.17 Vierter Stromeingang

INFO
Nicht verflgbar in AGC 212/213/222.

Der vierte Stromeingang kann fir drei verschiedene Funktionen genutzt werden:

» Netzleistungsmessung durch Montage des Wandlers in L1 der Netzeinspeisung. Die Auswabhl erfolgt in Meni 7005. Auswahl
"internal".

+ Uberstromschutz Neutralleiter. Dieser wird durch Aktivierung des Alarmes unter Parameter 1720 ausgewahlt.
* Generatorerdstromiberwachung (Erdschluss), gemessen in der Sternpunkteverbindung. Hier ist ein Filter der dritten
Harmonischen eingebaut (Parameter 1730).

Fur alle drei Funktionen wird das Wandlerverhaltnis in den Parametern 6045 (primar) und 6046 (sekundar) eingestellt.

INFO
Wenn der Eingang nicht fiir Netzleistung verwendet wird, die Messung aber notwendig ist, wahlen Sie stattdessen

@ Multieingang 46 (Messumformer). Es muss ein separater Messumformer verwendet werden.

INFO
Beachten Sie bitte, dass nur eine der drei Funktionen aktiv sein darf. (Eine kombinierte Verwendung ist nicht méglich.)

10.1.18 Neutralleiter und inverser Erdschlussiiberstrom

Dies sind konfigurierbare Alarme, anhand vordefinierter oder selbstkonfigurierbarer Kurven. Einstellungen erfolgen in Parameter
1720 (G In> Invers) und 1730 (G le> Invers).

Formeln und verwendete Einstellungen der Werte
Der zeitinverse Uberstrom basiert auf IEC 60255, Teil 151.

Die Funktion verwendet eine zeitabhangige Charakteristik, die Formel ist:
t(G) =TMS | —————+C

wo
t(G) ist die theoretische Zeitkonstante von G [s]

k, ¢, a sind die Konstanten aus der gewahlten Kurve

G ist der gemessene Wert der charakteristischen Grofle

GS ist der eingestellte Wert
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TMS ist der eingestellte Zeitmultiplikator

Die Konstanten k und ¢ haben die Einheit Sekunden, a hat keine Einheit.

INFO
@ Es existiert keine absichtliche Verzdgerung. Die Funktion wird zurlickgesetzt, wenn G < 2 x GS.

Kurven

Zeitcharakteristik

t(G) 1

Effective range

\/

Gs 2 xGg Gp G

INFO
Der Wert 2 x GS = Limit.

Es kénnen sieben verschiedene Kurven ausgewahlt werden; sechs davon sind fest definiert. Die siebte ist einstellbar.
IEC Inverse

IEC Very Inverse

IEC Extremely Inverse

IEEE Moderately Inverse

IEEE Very Inverse

IEEE Extremely Inverse

Auf Kundenwunsch

Gemeinsame Einstellung fiir alle Typen:

Limit 1722/1732 30/10% 2xGg
TMS 1723/1733 1,0 Zeitmultiplikator

Die folgenden Konstanten entsprechen den voreingestellten Kurven:
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IEC Inverse 0,14 0,02
IEC Very Inverse 13,5 0 1
IEC Extremely Inverse 80 0 2
IEEE Moderately Inverse 0.515 0,1140 0,02
IEEE Very Inverse 19.61 0,491 2
IEEE Extremely Inverse 28,2 0,1217 2

Fur die einstellbare Kurve konnen folgende Konstanten definiert werden:

1724/1734 0.140s
c 1725/1735 0.000 s (o)
a(a) 1726/1736 0,020 a

INFO
@ Die Einstellungsbereiche kénnen Sie der Parameterliste entnehmen.

Standard-Kurven

Time
Sec 99 =
80 \C
70 N
60
50
40 S
N
30 \ -
o N
20 \ N <&~ |EC Inverse
~
N
N
10 \ ™
9 A Y
8 ANIAY N ~]
7 \\ \\ P IEEE Moderately Inverse
. A\WA\
\\
4 AL VA
\
3 R
\ \\‘
, A\'HAY
\ ‘ \\
]
H N
o \
\ N
5 - | IEEE Very Inverse
4
4 N | IEC Very Inverse
) <4 IEEE Extremely Inverse
A ¢ IEC Extremely Inverse
5 6.7.891 2 3 4 56 78910 20 30

Multiples of LIM

INFO
Die Kurven zeigen TMS = 1.
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10.1.19 Lastabwurf (NEL)

INFO
Nicht verflgbar in AGC 212/213.

INFO
@ Die Terme "trip of non-essential load” und "load shedding” beschreiben die selbe Funktion.

Die Lastabwurfgruppen (NEL) werden zur Vermeidung von Sammelschienenuberlastung sowie Spannungs- und Stromausfall
verwendet.

Es kdnnen drei Lastabwurfgruppen anhand folgender Parameter gesteuert werden:
+ gemessene Last des Aggregates (hohe Last und Uberlast)

+ gemessener Stromwert des Aggregates

+ gemessene Frequenz auf der Sammelschiene

Die Lastabwurfgruppen sind individuell einstellbar. Das bedeutet, dal der Abwurf der Lastgruppe 1 keinen EinfluR auf den Abwurf
der Lastgruppe 2 hat. Nur die Messung der Sammelschienenfrequenz oder der Last/des Stroms des Aggregates kann den Abwurf
der Lastgruppen auslésen.

Der Abwurf der Gruppen von unwichtigen Verbrauchern, aufgrund der Frequenz auf der Sammelschiene reduziert die reelle Last auf
der Sammelschiene und dies wiederum reduziert den prozentualen Anteil der Last des laufenden Aggregates. Dies kann einen
moglichen Totalausfall auf der Sammelschiene verhindern. Der Abwurf in Abhangigkeit des Stromes erfolgt aufgrund induktiver
Lasten und/oder eines instabilen Cosg-Wertes (< 0,7), was eine Erh6hung des Stromwertes nach sich zieht.

Der Lastabwurf Gber Sammelschienenunterfrequenz reduziert die Wirkleistung und somit die prozentuale Belastung der Aggregate.
Dies kann einen moglichen Totalausfall auf der Sammelschiene verhindern.

INFO
@ Siehe hierzu auch die Beschreibung der Ausgénge.

10.1.20 Wartungstimer

Die AGC-4-GER kann die Wartungsintervalle iberwachen. Es stehen zwei unabhangige Wartungstimer zur Verfligung. Die
Einstellung erfolgt in Parameter 6110 und 6120.

Die Funktion basiert auf den Betriebsstunden des Aggregates. Wird die eingestellte Zeit Gberschritten, wird ein Alarm angezeigt.
Die Betriebsstundenzahlung beginnt mit der Motor-lauft-Erkennung.

Verfligbare Sollwerte in Ment 6110 und 6120:

Aktivieren: Ein- bzw. Auschalten der Funktion.

Betriebsstunden: Anzahl der Betriebsstunden. Der Alarm wird aktiviert, sobald die Anzahl der Betriebsstunden Uberschritten wird.

Tag: Alarm nach Kalendertag. Der Alarm tritt auch dann auf, wenn die Anzahl der Betriebsstunden nicht erreicht wurde. Der Alarm
wird um 8:00 Uhr aktiviert.

Fehlerklasse: Fehlerklasse des Alarms.
Ausgang A: Relaisausgang.

Reset: Rucksetzen des Wartungstimers. Ein Ricksetzen muss nach Alarmauslésung vorgenommen werden.
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10.1.21 Drahtbrucherkennung

Fir die Multieingdnge und die Analogeingange kann eine Drahtbruchliberwachung zugeschaltet werden. Liegt der gemessene
Eingangswert aulRerhalb des definierten Messbereichs, wird er als Kurzschluss oder Drahtbruch angenommen. Ein Alarm mit einer
konfigurierbaren Fehlerklasse wird aktiviert.

m Drahtbruchbereich Normalbereich Drahtbruchbereich

4-20 mA <3 mA 4-20 mA > 21 mA
RMI Ol, Typ 1 <10.0 Ohm - < 184.0 Ohm
RMI O, Typ 2 <10.0 Ohm - <184.0 Ohm
RMI Temp, Typ 1 <22.4 Ohm - <291.5 Ohm
RMI Temp, Typ 2 <18.3 Ohm - <480.7 Ohm
RMI Temp, Typ 3 < 7.4 Ohm - <69.3 Ohm
RMI Kraftstoff, Typ 1 < 1.6 Ohm - <78.8 Ohm
RMI Kraftstoff, Typ 2 < 3.0 Ohm - <180.0 Ohm
RMI konfigurierbar < kleinster Widerstand - > groRter Widerstand
Pt100 <82.3 Ohm - >194.1 Ohm
Niveauschalter Nur bei gedffnetem Schalter aktiv

Prinzip

Die Abbildung zeigt, dass der Messwert bei Drahtbruch auf Null zurickfallt. Ein Alarm wird ausgeldst.

Input signal
(mA, °C,b, %)
A

Wire failure

Upper failure

limit

Lower failure

limit
Wire failure

Wire break

Drahtbruch Pickup (Menii 4550)

Diese Funktion ist nur bei stehender Maschine aktiv. Ein Alarm wird ausgeldst, sobald die Verbindung zwischen AGC und Pickup
abbricht.

Drahtbruch Stopmagnet (Menii 6270)
Ein Alarm wird ausgeldst, wenn die Leitung zum Stoppmagneten unterbrochen ist.
10.1.22 Digitaleingange

Die AGC enthéalt zum Teil konfigurierbare Eingange.
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Verfligbare Digitaleingédnge — nicht konfigurierbar

4

Verfligbare Digitaleingange — konfigurierbar

12

. Eingangsfunktion ?eust:matlkl Handbetrieb | Testbetrieb MM Konfigurierbar Eingangstyp

1

© o0 N o 0 H» WO DN

RN
(@]

-
N

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25
26

Shutdown override

Zugriffssperre
Rickmeldung ,Motor lauft’
Fernstart

Fernstop

Handbetrieb

Testbetrieb
Automatik/Test

Manuell
AUS X

Remote GB ON - Fern-Gs

EIN

Remote GB OFF — Fern-Gs
AUS

Remote MB ON - Fern-Ns
EIN

Remote MB OFF — Fern-Ns
AUS

Remote alarm acknowledge X

Auto-start/stop - Auto-Start/

X
Stopp
Anlasser ausriicken X
Reset analogue GOV/AVR X
outputs
Manual GOV up — Manuell X
Drehzahl +
Manual GOV down — Manuell X
Drehzahl -
Manual AVR up — Manuell X
Spannung +
Manual AVR down — Manuell X
Spannung -
Gs Position EIN X
Gs Position AUS X

NS Position EIN
Ns Position EIN
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X X X X

X X X X X X X

X X X X

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar™

Konfigurierbar®

Konfigurierbar™

Konfigurierbar™

Impuls -
Dauersignal

Konstant
Konstant
Impuls
Impuls
Impuls
Impuls
Impuls
Impuls
Impuls -

Dauersignal

Impuls

Impuls

Impuls

Impuls

Impuls -
Dauersignal

Konstant
Konstant
Impuls
Impuls -

Dauersignal

Impuls -
Dauersignal

Impuls -
Dauersignal

Impuls -
Dauersignal

Impuls -
Dauersignal

Impuls -
Dauersignal

Konstant

Konstant
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. Eingangsfunktion ?:St:)matlkl Handbetrieb | Testbetrieb MM Eingangstyp

Not-Aus

28 Leerlauf X

29 Temperature control -
Temperatursteuerung

30 Batterietest

31 Mains OK - Netz i. O.

32 MB close inhibit - Ns- X
schlielRen unterdriicken

Enable mode shift -
33 . X
Notstromiberlagerung

34 Enable GB black close
35 Externes Synchronisiergerat
36 Start enable - Startfreigabe

Alternative start —

37 Notstrombetrieb X
Switchboard error -

38 Schalttafelfehler X

39 Vollprobe X

40 GB spring loaded — Gs-Feder X
gespannt

41 MB spring loaded - Ns-Feder X
gespannt

42 1S.t p.rlf)rlty mains — Netz erste X
Prioritat

43 Ext. MB pos. AUS X

44 Heavy consumer 1 request — X
GroRverbraucher 1

45 Heavy consumer 2 request - X
GroRverbraucher 2

46 Entlastung X

47 GB OFF and BLOCK - Gs

AUS und BLOCK

HC 1 fixed load feedback -
48 GrolRverbraucher 1 Festlast- X
Feedback

HC 2 fixed load feedback -
49 GrolRverbraucher 2 Festlast- X

Feedback
50 Gesicherter Betrieb EIN X
51 Gesicherter Betrieb AUS X
52 Grundlast
53 D+-61 X
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Nicht
konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar

Nicht
konfigurierbar

Konstant
Konstant
Konstant

Impuls

Konstant

Konstant

Konstant

Konstant
Konstant

Konstant

Konstant

Konstant
Konstant

Konstant

Konstant

Konstant
Konstant

Konstant

Konstant
Konstant

Impuls

Konstant

Konstant

Impuls
Impuls
Konstant

Impuls -
Dauersignal
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Mehr Informationen siehe weiter unten in den Spalten 23 und 24.

INFO
Mit ** markierte Spalten bedeuten, dass konfigurierbare Ns-Riickmeldung nur auf Varianten ohne Ns zutrifft.

INFO
@ Mit * markierte Spalten bedeuten, dass es nur in der AGC 222 konfigurierbare Riickmeldungen fir die Gs-Position gibt.

Funktionsbeschreibung

1.

2 © Nk~ LD

11.
12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.

19.
20.
21.
22.

23.

Abstellung Unterdriickung: Dieser Eingang deaktiviert alle SchutzmaRnahmen, auRer Uberdrehzahl und Not-Aus. Die Anzahl der
Startversuche ist standardmaRig sieben, kann aber in Parameter 6201 konfiguriert werden. Auch wird eine spezielle Nachlaufzeit
in der Stoppsequenz, nach Aktivierung dieses Eingangs, verwendet.

Zugriffssperre: Die Steuertasten des Displays werden deaktiviert. Messwerte, Alarme und Logs werden angezeigt.
Riickmeldung ‘Motor Iduft" Dieser Eingang meldet: Motor lauft. Ist er aktiviert, ist das Startrelais sofort deaktiviert.
Fernstart. Der Eingang leitet die Startsequenz im Handbetrieb ein.

Fernstopp: Der Eingang leitet die Stoppsequenz im Handbetrieb ein. Das Aggregat wird ohne Nachlaufzeit stillgesetzt.
Handbetrieb: Umschaltung in Betriebsart Hand.

Test; Umschaltung in Betriebsart Test.

Auto: Umschaltung in Betriebsart Auto.

Manuell: Umschaltung in Betriebsart Manuell.

. Aus: Umschaltung in Betriebsart AUS.

INFO
@ Wenn die Betriebsart ,Block® ausgewahlt ist, kann die Betriebsart nicht durch Aktivieren der digitalen Eingénge
geandert werden.

Fern-Gs EIN: Die Gs-EIN-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet.

Fern-Gs AUS: Die Gs-AUS-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet. Ist der Ns geoffnet,
dann 6ffnet der Gs sofort. Ist der Ns geschlossen, wird das Aggregat entlastet und dann der Schalter gedffnet.

Fern-Ns EIN: Die Ns-EIN-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet. Ist der Gs geschlossen,
wird zunachst synchronisiert.

Fern-Ns AUS: Die Ns-AUS-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet.
Alarm-Fernquittierung: Alle vorhandenen Alarme werden quittiert und die Alarm-LED im Display hort auf zu blinken.

Auto-Start/Stopp: Das Aggregat wird bei Aktivierung dieses Eingangs gestartet. Das Aggregat wird bei Deaktivierung des
Eingangs gestoppt. Der Eingang kann benutzt werden, wenn sich die Anlage in Insel-, Festlast-, Lasttransfer- oder
Netzbezugsregelung befindet und Betriebsart AUTO gewahlt wurde.

Anlasser ausriicken: Die Startsequenz ist deaktiviert. Dies bedeutet, dass das Startrelais deaktiviert wird und der Anlassermotor
ausrickt.

Analog-Riickstellung: Drehzahl-/Spannungsausgange: Die analogen +/-20mA-Reglerausgénge werden auf den Offset-Wert
(Werkseinstellung 0 mA) gesetzt.

INFO

@ Alle analogen Reglerausgange (Drehzahlregler- und Spannungsreglerausgang bei Option D1) werden zurlickgesetzt.
Wenn ein Offset-Wert bei der Einstellung der Regler eingestellt wurde, wird auf den Offset-Wert zurlickgesetzt
(Drehzahlregler- und Spannungsreglerausgang).

Manuell DZR rauf: Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Drehzahl erhéht.
Manuell DZR runter: Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Drehzahl gesenkt.
Manuell SPR rauf: Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Spannung erhéht.
Manuell SPR runter: Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Spannung gesenkt.

INFO
@ Die Verstelleingange stehen nur im manuellen Modus zur Verfiigung.

Generator breaker closed feedback (GB position ON) — Gs-EIN-Riickmeldung: Dieser Eingang meldet die
Generatorschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung, wenn der Schalter geschlossen ist oder ein
Positionsfehleralarm tritt auf.
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24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.
32.
33.

34.

35.

36.

37.

38.

INFO

@ In AGC 222 ist es mdglich, die Gs-Position zu konfigurieren. EIN auf ,nicht verwendet®, damit der Eingang fiir andere
Zwecke benutzt werden kann. Dies wird durch die Auswahl von ,nicht verwendet® in der E/A-Liste der USW erreicht,
wonach der Eingang fur andere Zwecke frei ist. Beachten Sie: Bei Auswahl der Gs-Pos. EIN in der E/A-Liste, kann sie
nur auf Eingang 89 konfiguriert werden.

Gs-EIN-Riickmeldung: Dieser Eingang dient als Hinweis auf die Generatorschalterposition. Das Gerat erhalt diese
Rickmeldung, wenn der Schalter gedffnet ist oder ein Positionsfehleralarm tritt auf.

INFO

@ In AGC 222 ist es méglich, die Gs-Position AUS als ,nicht verwendet” zu konfigurieren, damit der Eingang fiir andere
Zwecke benutzt werden kann. Dies wird durch die Auswahl von ,nicht verwendet® in der E/A-Liste der USW erreicht,
wonach der Eingang fur andere Zwecke frei ist. Beachten Sie: Bei Auswahl der Gs-Pos. AUS in der E/A-Liste, kann sie
nur auf Eingang 90 konfiguriert werden.

Ns-AUS-Riickmeldung: Dieser Eingang dient als Hinweis auf die Netzschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung,
wenn der Schalter geschlossen ist oder ein Positionsfehleralarm tritt auf.

Mains breaker open feedback (MB position OFF) - Ns-AUS-Riickmeldung: Dieser Eingang meldet die Netzschalterstellung. Das
Geréat erhalt diese Rickmeldung, wenn der Schalter gedffnet ist oder ein Positionsfehleralarm tritt auf.

Not-Aus: Dieser Eingang stoppt den Motor sofort. Der Generatorschalter wird gedffnet.

INFO
Die Fehlerklasse 'shutdown' muss angewahlt sein.

Niedrige Drehzahl: Dieser Eingang deaktiviert die Regler und Iasst das Aggregat in einer niedrigen Drehzahl laufen.

INFO
@ Der Drehzahlregler muss flr diese Funktion vorbereitet sein.

Temperaturkontrolle: Dieser Eingang ist Teil der Leerlauffunktion. Das Aggregat startet, wenn der Eingang hoch ist. Ist der
Eingang aktiv, startet das Aggregat mit Nenn- oder Leerlaufdrehzahl, abhangig vom Leerlaufdrehzahleingang. Ist der Eingang
deaktiviert, wechselt das Aggregat in den Leerlaufmodus (Leerlaufdrehzahl = EIN) oder stoppt (Leerlaufdrehzahl = AUS).

Batterietest. Der Eingang aktiviert den Anlasser ohne das Aggregat zu starten. Ist die Batterie schwach, verursacht der Test
einen nicht mehr zulassigen Spannungseinbruch und I6st somit einen Alarm aus.

INFO
@ Der Batterietest wird nicht von allen Motoren mit der J1939/CANbus-Kommunikation untersttitzt. Volvo-Motoren mit
ECM2.2 unterstutzen eine Anfrage zur Kraftstoffdeaktivierung iber die CAN-Kommunikation.

Netz i. O.: Deaktiviert den Netzwiederkehr-Timer Die Riickschaltung zum Netzbetrieb wird durch diesen Eingang eingeleitet.
Ns-schlieBen unterdriicken: Ist dieser Eingang aktiv, kann der Schalter nicht geschlossen werden.

Notstromiiberlagerung: Der Eingang aktiviert die NotstromUiberlagerung. Die AGC 200 fiihrt die Notstromsequenz im Falle eines
Netzfehlers durch. Wird dieser Eingang konfiguriert, werden die Einstellungen in Menu 7081 ignoriert.

Enable GB black close Ist der Eingang aktiviert, darf die AGC auf eine schwarze Sammelschiene schalten. Voraussetzung ist,
dass die Spannung und die Frequenz innerhalb der in Menii 2110 eingestellten Limits sind.

Externes Synchronisiergerét Mit Aktivierung dieses Eingangs werden die Funktionen Schalter-Schlieen und Synchronisation
auf zwei Relais verteilt. Die Funktion Schalter-Schlie3en bleibt auf dem urspriinglichen Relais. Die Synchronisierfunktion wird auf
ein konfigurierbares Relais programmiert. Siehe Beschreibung.

INFO
@ Diese Funktion ist optionsabhangig. Option M12 oder M14.x ist hierfiir Voraussetzung.

Start aktivieren: Dieser Eingang ist zu aktivieren, damit der Motor gestartet werden kann.

INFO
@ Wenn das Aggregat einmal lauft, kann der Eingang wieder deaktiviert werden.

Notstrombetrieb: Dieser Eingang dient zur Simulation eines Notstrombetriebes, um auf diese Weise eine komplette
Notstrombetrieb-Sequenz durchzufiihren, ohne dass tatsachlich ein Netzausfall vorliegt.

Switchboardfehler: Dieser Eingang stoppt das Aggregat oder blockiert den Anlauf.
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39. Totaltest: Dieser Eingang wird im Logbuch protokolliert, um geplante Notstromprobelaufe zu dokumentieren.
40. Gs-Feder gespannt: Die AGC wird kein SchlieRsignal senden, bevor dieser Eingang aktiv ist.
41. Ns-Feder gespannt: Die AGC wird kein Schlief3signal senden, bevor dieser Eingang aktiv ist.

42. Erste Prioritét Netz: Dieser Eingang legt in einer G5-Applikation mit 2 Netzeinspeisungen fest, welche Einspeisung die hochste
Prioritat hat.

43. Ext. MB pos. AUS: In einer G5-Applikation wird der AGC uber diesen Eingang mitgeteilt, dass der Netzschalter ausgeschaltet
wurde.

44. GroBBverbraucher 1: In einer G5-Applikation mit mindestens zwei Aggregaten fordert dieser Eingang Leistung fur
GroRverbraucher 1 an.

45. GroBverbraucher 2: In einer G5-Applikation mit mindestens zwei Aggregaten fordert dieser Eingang Leistung fur
GroRverbraucher 2 an.

46. Entlastung: Das Aggregat wird zur Entlastung und anschlieBend zum Offnen des Gs gezwungen.
47. Gs aus und blockierung: Der Generatorschalter wird gedffnet und blockiert.
48. GroBverbraucher 1 Festlast-Feedback: GroRverbraucher 1 ist angebunden und verbraucht 1% seiner Leistung.

49. GroBverbraucher 2 Festlast-Feedback: Groltverbraucher 2 Festlast-Feedback: Grofdverbraucher 2 ist angebunden und
verbraucht 1% seiner Leistung.

50. Gesicherter Betrieb EIN: Der gesicherte Betrieb lasst ein zusatzliches Aggregat im System laufen. Sollte nun ein Aggregat
ausfallen, besteht keine Gefahr flir einen Stromausfall.

51. Gesicherter Betrieb AUS: Beendet den gesicherten Betrieb.

52. Grundlast (Festleistung): Das Aggregat lauft in Festlast und nimmt nicht an der Frequenzregelung teil. Fallt die Anlagenleistung,
wird die Grundlast auf bis zu 10% gesenkt.

53. D+ ist die Motor-lauft-Rickmeldung der Lichtmaschinen.

INFO
@ Die Eingangsfunktionen werden tber die USW konfiguriert, nahere Angaben dazu finden Sie in der ,Hilfe".

10.1.23 Multi-Eingange

Die AGC 200 verfiigt Uber drei Multieingdnge, die wie folgt konfiguriert werden kénnen:
4-20 mA

Pt100

RMI Ol

RMI Temperatur

RMI Kraftstoff

Digital

2L

INFO
@ Die Multieingange kdnnen nur uber die PC-Utility-Software konfiguriert werden.

Fuar jeden Multieingang gibt es zwei Alarmlevel. Die zugehdrigen Parameternummern sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

Eingangstyp Multieingang 46 Multieingang 47 Multieingang 48

4-20 mA 4120/4130 4250/4260 4380/4390
Pt100 4160/4170 4290/4300 4420/4430
RMI Ol 4180/4190 4310/4320 4440/4450
RMI Temperatur 4200/4210 4330/4340 4460/4470
RMI Pegel 4220/4230 4350/4360 4480/4490
Digital 3400 3410 3420
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INFO
Fur die Digitaleingdnge existiert nur ein Alarmlevel.

Falls die Anzahl der Alarme nicht ausreicht, ist es mdglich, Delta-Alarme (Differenzialmessung) als konfigurierbare Alarme
zu verwenden.

®
o

4-20 mA

Wenn einer der Multi-Eingénge als 4-20 mA konfiguriert wurde, lassen sich die Einheit und der Bereich des Messwertes
entsprechend den 4-20 mA in der PC-Utility-Software andern, um die korrekte Anzeige im Display zu erhalten.

Pt100

Dieser Eingang kann als Warmesensor verwendet werden, z.B. fir die Kihlwassertemperatur. Das Eingangssignal ist umstellbar,
von °C auf F.

Ein Offset-Parameter wird zum Ausgleich des Drahtwiderstands in 2-Draht-Einstellungen verwendet

Der Pt100-Offset kann mit den folgenden Parametern konfiguriert werden:
* Multieingang 46 4167
* Multieingang 47 4297
* Multieingang 48 4427

RMI-Eingénge

Die AGC kann bis zu drei RMI-Eingange enthalten. Die Eingange haben unterschiedliche Funktionen, da die Hardwareausfiihrung
verschiedene RMI-Typen gestattet.

Die folgenden RMI-Eingénge stehen fur alle Multieingdnge zur Verfiigung:
+  RMI OI: Oldruck

* RMI Temperatur Kihimitteltemperatur

* RMI Pegel: Kraftstoffflllstand

Fur jeden RMI-Eingang kénnen verschiedene Charakteristiken gewahlt werden (einschlieRlich einer frei definierbaren).
RMI Druck

Dieser Eingang wird fiir die Messung des Oldrucks verwendet

RMI-Sensortyp

Druck Typ 1 Typ 2 Konfigurierbarer Typ
Bar psi Q Q Q

0 0 10.0 10.0

0.5 7 27.2

1.0 15 44.9 31.3

1.5 22 62.9

2.0 29 81.0 51.5

25 36 99.2

3.0 44 1171 71.0
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3.5 51 134.7

4.0 58 151.9 89.6
4.5 65 168.3

5.0 73 184.0 107.3
6.0 87 124.3
7.0 102 140.4
8.0 116 155.7
9.0 131 170.2
10.0 145 184,0

lassen sich einstellen.

INFO
Wird der RMI-Eingang als Niveauschalter verwendet, darf keine Fremdspannung angeschlossen sein. Fremdspannung

INFO
@ Der konfigurierbare Typ lasst sich mit acht Punkten im Bereich 0-2500 Q einstellen. Der Widerstand wie auch der Druck
@ wirde den RMI-Eingang zerstéren. Weitere Informationen hierzu finden Sie in der Applikationsbeschreibung.

RMI Wasser

Dieser RMI-Eingang wird zur Messung der Kuhimitteltemperatur verwendet.

Temperatur RMI-Sensortyp

°C °F Typ 1-Q Typ 2-Q Typ 3-Q Konfigurierbarer Typ — Q
40 104 291.5 480.7 69.3
50 122 197.3 323.6

60 140 134.0 2225 36.0
70 158 971 157.1

80 176 70.1 113.2 19.8
90 194 51.2 83.2

100 212 38.5 62.4 11.7
110 230 29.1 47.6

120 248 22.4 36.8 7.4
130 266 28.9

140 284 22.8

150 302 18,2

INFO
Der konfigurierbare Typ lasst sich mit acht Punkten im Bereich 0-2500 Q einstellen. Die Temperatur sowie der Widerstand

@ kénnen ebenfalls eingestellt werden.

INFO
Wird der RMI-Eingang als Niveauschalter verwendet, darf keine Fremdspannung angeschlossen sein. Fremdspannung
wirde den RMI-Eingang zerstoéren. Weitere Informationen hierzu finden Sie in der Applikationsbeschreibung.

RMI Kraftstoff

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 288 von 344



Dieser Eingang wertet den Kraftstofffillstandsgeber aus.

RMI-Sensortyp

Wert Typ 1 Typ 2
Widerstand Widerstand

0 % 78,8 Q 3Q

100 % 1,6 Q 180 Q

INFO
@ Wird der RMI-Eingang als Niveauschalter verwendet, darf keine Fremdspannung angeschlossen sein. Fremdspannung
wirde den RMI-Eingang zerstéren. Weitere Informationen hierzu finden Sie in der Applikationsbeschreibung.

RMI-Sensortyp
Wert
Konfigurierbarer Typ
% Widerstand
0
10
20
30
40
50
60
70
80
90

100

INFO
@ Der konfigurierbare Typ lasst sich mit acht Punkten im Bereich 0-2500 Q einstellen. Der Wert sowie der Widerstand
koénnen eingestellt werden.

Darstellung von konfigurierbaren Eingédngen
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Resistance
Q)
A

Setpoint 8

Setpoint 7

Setpoint 6

Setpoint 5

Setpoint 4

Setpoint 3

Setpoint 2
Setpoint 1

o Value
" (bar, °C or %)

1 2 3 4 5 6 7 8

I— Setpoints4,

Konfiguration

Die acht mdglichen Eckpunkte fur die konfigurierbaren RMI-Eingange kénnen nur Gber die PC-Utility-Software geandert werden.
Die Alarmeinstellungen sind Uber die Utility Software und das Display anderbar. Dialogbox zu Einstellungsanderungen Uber die
uUsw:

Parameter "¥DO 1 Inp. Setp. 1" (Channel 10470) e
Setpoint :
10 ohm
s rJ 480
Password level : ICugtDmer j
[T Enshble
I Higtr Alarm

[T nverse proportions]

[T tuto scknowvledae
lImhibits... -

sre | ok | concel

Passen Sie den Widerstand des RMI-Sensors an den spezifischen Messwert an. Im o. a. Beispiel ist die Einstellung 10 Q - 0,0 Bar.
Digital

Wurde ein Multieingang auf digital geschaltet, verhalt sich dieser wie ein digitaler Alarmeingang.

10.1.24 Auswahl der Eingangsfunktion

Digitale Eingangsalarme kénnen auf zwei Arten konfiguriert werden: Arbeits- oder Ruhestromprinzip. Arbeits- oder
Ruhestromprinzip

Die Zeichnung zeigt einen digitalen Alarmeingang:
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1. Digitaler Eingangsalarm konfiguriert auf NC (normally closed). Dies I6st einen Alarm aus, wenn das Signal auf dem digitalen
Eingang verschwindet.

2. Arbeitsstromprinzip (NO, normally open) Ein Alarm wird beim Einschalten des Eingangs ausgel6st.

INFO
@ Die Ausgangsfunktion des Relais kann auf ND (schlie3t bei Alarm, NE (6ffnet bei Alarm, Limit (fir M-Logic) oder Horn
(Hupe) eingestellt werden.

+12/24V DC
Alarm
input \
AGC 200
Digin |
Relay out /:—
Com
y
/
10.1.25 Ausgange

Die AGC verfligt Uber konfigurierbare Ausgange.

A k
ﬂ Ausgangsfunktion T:st:matl / Handbetrieb | Testbetrieb Mﬂ Konfigurierbar | Ausgangstyp

HC 1 ack. - GroRverbraucher 1 X Konfigurierbar  Impuls
2 HC 2 ack. - GroRverbraucher 2 X Konfigurierbar  Impuls
Trip NEL 1 - Abwurf unwichtiger

3 Verbraucher 1 X X X X X Konfigurierbar  Impuls

4 TP NEL 2-Abwurfunwichtiger X X X X  Konfigurierbar Impuls
Verbraucher 2

5 Trip NEL 3 - Abwurf unwichtiger X X X X X Konfigurierbar  Impuls

Verbraucher 3

Funktionsbeschreibung

1. HC 1 ack. - GroRverbraucher 1
Dieser Ausgang wird in G5-Applikationen mit zwei oder mehr Aggregaten verwendet. Er dient zur Schaltung des
GroRverbrauchers .

2. HC 2 ack. - GroRverbraucher 2
Dieser Ausgang wird in G5-Applikationen mit zwei oder mehr Aggregaten verwendet. Er dient zur Schaltung des
GroRverbrauchers .

3. Trip NEL 1 - Abwurf unwichtiger Verbraucher 1
Dieser Ausgang wird zum Lastabwurf verwendet.

4. Trip NEL 2 - Abwurf unwichtiger Verbraucher 2
Dieser Ausgang wird zum Lastabwurf verwendet.

5. Trip NEL 3 - Abwurf unwichtiger Verbraucher 3
Dieser Ausgang wird zum Lastabwurf verwendet.

INFO
Siehe hierzu auch Kapitel Lastabwurfsteuerung.
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10.1.26 Grenzwert

Fur alle Alarmfunktionen ist es mdglich, ein oder zwei Ausgangsrelais (siehe unten) zu aktivieren. In diesem Abschnitt wird erldutert,
wie mit einer Alarmfunktion ein Ausgang aktiviert werden kann, ohne dass ein Alarm angezeigt wird. EIN- und AUS-Verzégerungen
werden ebenfalls beschrieben.

Wenn kein Alarm benétigt wird, ist Folgendes mdglich:

1. Stellen Sie sowohl Ausgang A als auch Ausgang B auf den Grenzwert ein.

2. Stellen Sie sowohl Ausgang A als auch Ausgang B auf die gleiche spezifische Klemme ein. Wenn kein Klemmenalarm
erforderlich ist, stellen Sie den Sollwert im spezifischen Relais auf den Grenzwert ein.

Im folgenden Beispiel wird das Relais geschlossen, wenn die Generatorspannung 10 Sekunden lang tber 103 % liegt. Zudem wird
kein Alarm auf dem Bildschirm angezeigt, da sowohl Ausgang A als auch Ausgang B auf Relais 5 eingestellt sind, das als
~Grenzwertrelais“ konfiguriert ist.

'#) Parameter "G U> 1" (Channel 1... -
Setpoint:
103 %
100 120
Timer : 10 sec
0.1 100
Fail class : Warning W
—
Output A Terminal 5 W
Cutput B Terminal 5 W
M _if
Password level : customer b
+| Enable
. Actual value : 0 %
& | High Alarm
Inverse proportional Actual timer value
DAutu acknowledge Ve iese
Inhibits... v
Write: Cancel

Beim im Alarmfenster konfigurierten Timer handelt es sich um eine Einschaltverzégerung. Sie legt fest, wie lange die
Alarmbedingungen vorliegen mussen, bevor Alarme oder Ausgange aktiviert werden.

Wenn ein Relais ausgewahlt wird (in diesem Beispiel ein Relais an Klemme 5), muss es wie unten dargestellt als Grenzwertrelais
eingerichtet werden, da der Alarm sonst immer noch angezeigt wird.
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#) Parameter "Relay 05" (Channel 5000) n

Setpoint :
Limit relay W
Timer : 10 sec
0 99,9
Password level : customer W
Enabile
. Actual value : 0
¥ | High Alarm
Inverse proportional Actual timer value
0 =zec 10 sec
Auto acknowledge
Write Cancel

Der Timer in der obigen Abbildung ist eine Ausschaltverzdgerung. D. h., wenn die Alarmursache nicht mehr vorliegt, bleibt das
Relais aktiviert, bis der Timer ablauft. Der Timer ist nur wirksam, wenn er als ,Grenzwertrelais” konfiguriert ist. Wenn er auf ein
beliebiges ,Alarmrelais“ eingestellt ist, wird das Relais sofort deaktiviert, wenn die Alarmbedingungen verschwinden. Zudem wird
der Alarm quittiert.

10.1.27 Manuelle Drehzahl- und Spannungsregelung

Diese Steuersignale kdnnen uber die Digitaleingdnge und die AOP-Tasten in Betriebsart Manuell/Hand aktiviert werden. Die
Funktion muss mit M-Logic konfiguriert werden. Dies ist ein wertvolles Tool zur Einstellung der Regler bei der Inbetriebnahme.

Bei der Verwendung von Digitaleingangen oder einer AOP-Taste zur Steigerung/Verringerung des Drehzahl-/Spannungssignals
kann die Lange des Impulses in Parameter 2783 und 2784 eingestellt werden.

Manuelle Drehzahl- und Spannungsregelung funktioniert nur in manueller und halbautomatischer Betriebsart. Im Test- und
automatischen Betrieb ist sie nicht aktiv. Der manuell geregelte Regler ist nicht aktiv, solange ein manuelles Schrittsignal aktiv ist.
Wenn das manuelle Schrittsignal abgelaufen ist, ist der normale Regler wieder aktiv.

Beispiel: Ein Aggregat lauft mit Gs offen. Ein AOP ist mit manuellem auf und ab und einer Signallange von 5 s konfiguriert. Wenn
die AOP-Taste fur manuelle DRZ auf gedruckt wird, steigen die UpM fiir das Aggregat fiinf Sekunden lang an. Der Drehzahlregler
der AGC ist fiinf Sekunden lang deaktiviert. Nach Ablauf von finf Sekunden regelt der normale Regler in der AGC das Aggregat
zuriick hinab in den Nennwert.

INFO
Siehe hierzu die Hilfe-Datei der USW.

10.1.28 Externe Drehzahl- und Spannungsregelung

Es besteht die Moglichkeit, Drehzahl und Spannung extern zu regeln. Ein Multieingang kann konfiguriert werden, um ein Signal mit
dem gewiinschten Sollwert zu empfangen. Die externe Regelung wird Uber die M-logic aktiviert. Der interne Sollwert wird
Ubergangen, wenn die externe Regelung aktiviert ist. Der Drehzahlregler kann mit dem Modi ,Externe Frequenzregelung® und
+Externe Leistungsregelung“ geregelt werden. Der Spannungsregler kann mit den Modi ,Externe Spannungsregelung®, ,Externe
Blindleistungsregelung® oder ,Externe Cos@-Regelung“ geregelt werden. Die verwendeten Signale zur Regelung der Modi kdnnen
sein: 4 bis 20 mA oder variabler Widerstand (Potentiometer). Fir die Konfiguration dieser Eingange muss die Utility-Software
verwendet werden, sie kann nicht vom Display aus durchgefiihrt werden. Einige Beispiele fiir die Konfiguration verschiedener
Optionen werden unten gezeigt.
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Einrichten von ,,Externe Leistungsregelung“ mit einem Signal von 4-20 mA auf Eingang 46

Signaltyp Pop-up-Feld

® EX

The change you have just made affects other parameters. In
order to ensure consistency, the following parameters should
be read from device:

#)  Parameter "Multi inp. conf. 46" (Channel 10980) “

Setpoint:

Dependable parameters

FT100 P—
Password l€| ny| gil pressure ﬁg_ ﬂigr? tl,:gpattq‘és ~
RMI weater temperature 11010 Analog unit input4s
RMI fuel level 4120 4-20mA 46.1
Enable Binary 4130 4-20mA 46.2
| High Alarm 4167 Pt100 offset multi 1

Inverse proportional

Do you want to update the current settings of these
parameters in the Parameters page?
Auto acknowledge

Cancel

, e

Der verwendete Signaltyp fir Eingang 46 sollte in Kanal 10980
ausgewahlt werden. Bei der Verwendung des Signals 4-20 mA
entfallt eine zusatzliche Konfiguration von Eingang 46.

Wenn Sie die neue Konfiguration schreiben, bestatigen
Sie das Pop-up-Feld ,Verlassliche Parameter®.

Konfigurieren der M-Logic

] Logic 1 tem description (optional and saved in project fie only)
i Eventa Operator Event B Operator EventC
v NoT [] [Dig. lput 77: lputs v/ |or v NOT (] Not used v| or v NOT [ [Not used v
» <
. Enable this rule H Output |Ext Power (Gov): Input 46: GaviAWR control E| Delay (sec) | ¢]40 e
4-@ Gov/AVR control ~
] Logic 2 tem description (optional and saved Gov ncrease puse
E] Logic 3 tem description (optional and Gov decrease pulse
AVR increase pulse
3 tem geseription (optional and
) | Logic 4 plon tee AR decrease puise
E] Logic 5 tem description (optional and Ext Frequency (Gov): Input 46
= Logic 6 tem tion (optional and Ext Frequency (Gov): Input 47
= . " " Ext Frequency (Gov): Input 48
e} Logic 7 em description (optiona Ext Power (Gov): Input %6
= Logic 8 ttem description (optional and Ext Power {Gov): Input 47
] Logic 8 tem descrption (optional and Ext Power (Gov): Input 48
Ext Voltage (AVR): Input 46
) Logic 10 ttem description (optional and Ext Voltage (AVR): Input 47
E3] Logic 11 tem description (optional and Ext Voltage (AVR): Input 48
Ext Cos Phi (AVR): Input 46
3 Logic 12 tem description (optional and
= oge pon e Ext Cos Phi (AVR): Input 47
] Logic 13 tem description (optional and Ext Cos Phi (AVR): Input 48
) Logic 14 ltem description (optional and Ext'/fr 9‘*"53 Tutﬁ -
= Logic 15 tem description (optional and saved

In M-Logic wird die externe Leistungsregelung als Ausgang aktiviert mit dem Befehl ,Ext Leistung (DRZ): Eingang 46“. Relevante
Befehle fiir die externe Leistungs-/Spannungsregelung sind unter der Uberschrift ,DRZ-/SPR-Regelung” zu finden. Alle relevanten
Ereignisse kdnnen zur Aktivierung des Befehls verwendet werden. Dieses Beispiel verwendet Digitaleingang 77.

Einrichten von ,,Externe Spannungsregelung“ mit einem Potentiometer (variabler Widerstand)

Signaltyp Konfigurierbare RMI
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#)  Parameter "Multi inp. conf. 47" (Channel 10990) “

Setpoint :

RMI fuel level

4-20mé,

PT100

Password l& gy gjl pressure

RMI water temperature

Enable Binary

| High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

Inhibits. ..

0] Parameter "RMI 2 type” (Channel 10630)

Setpoint :

Configurable RMI

Sensor type 1

Sensor type 2
Sensor type 3

b

Password le|

Enable

High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

Inhibits...

Write | | oK Write

| | Cancel

o

| | Cancel

Der verwendete Signaltyp fiir Eingang 47 sollte in Kanal 10990
ausgewahlt werden. Wéhlen Sie eines der RMI-Signale
(Oldruck, Wassertemperatur oder Kraftstoffstand). Wenn Sie
die neue Konfiguration schreiben, bestatigen Sie das Pop-up-
Feld ,Verlassliche Parameter*.

Bestimmung des aktiven Widerstandsbereichs

Verwenden Sie die Registerkarte ,RIM 47 zur Konfiuration der
Widerstandswerte. Wahlen Sie ,Konfigurierbare RMI* in Kanal
10630. Die Widerstandswerte werden wie unter dem nachsten
Screenshot beschrieben konfiguriert. .

#
[] e g6 | [ RMIAT [[] on
Drag a column header here to group by that column
£ Category Chann 2~ Text Address Valug Unit Timer Outputd  QutputB Enable HighAlarr Level
b ERMI 47 m RMI 2 type customer
10640|RMI 2 Inp. Setp. 1 NiA NiA NiA customer NiA
| |rmiar 0650 AMI 2 Outp, Setp. 1 772 40 A A NIA customer NiA
R &7 10660 RAMIZ Inp. Setp. 2 785 449 ohm NiA NiA NiA customer NiA
AN 47 10670 AMI 2 Outp. Setp. 2 773 s0 N NiA NiA customer NiA
R &7 10680|RAMIZ Inp. Setp. 3 766 1 ohm NiA NiA NiA customer NiA
AN 47 10690 AMI 2 Outp. Setp. 3 774 0 N NiA NiA customer NiA
R &7 10700(RMIZ Inp. Setp. 4 787 1347 ohm NiA NiA NiA customer NiA
RMI 47 10710 AMI 2 Outp. Setp. 4 778 80 N NiA NiA customer N
R &7 10720 RMIZ Inp. Setp. 5 768 184/ ohm N A A customer N
RMI 47 10730 AMI 2 Outp. Setp. 5 778 100 NiA NiA NiA customer NiA
R &7 10740 AMIZ Inp. Setp. 6 769 200 ohm N A A customer N
RN &7 10750 AMI 2 Outp. Setp. & 77 110 NiA NiA NiA customer NiA
R 4T 10760|RMIZ Inp. Setp. 7 7 210 ohm N A A customer N
R &7 10770/ RMI2 Outp. Seto. 7 778 115 NiA NiA NiA customer NiA
ﬁ 10750 R 2 np. Setp. & 71 220 ohp NiA NiA NiA customer NiA
R &7 10790 RAMI 2 Outp. Setp. & 778 120 NiA NiA NiA customer NiA

Geben Sie den geringsten Widerstandswert in Kanal 10640 (Kurvenschritt 1) und den hdchsten Widerstandswert in Kanal 10780
(Kurvenschritt 8) ein. Wenn die niedrigen und hohen Widerstande angegeben wurden, werden sie in einer linearen Funktion

zwischen niedrig und hoch dargestellt. Kurvenschritte 2 bis 7 sind inaktiv.

Konfigurieren der M-Logic
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s EventA Operator Event B Operator EventC
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> s

0 Enable s ruie H Output [xt Votage (AVR): npu 47 GourAVR contar Doty (sez) <[40 ]
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In M-Logic wird die externe Spannungsregelung von Eingang 47 aktiviert mit dem Befehl ,Ext Spannung (SPR): Eingang 47*.
Relevante Befehle fiir die externe Leistungs-/Spannungsregelung sind unter der Uberschrift ,DRZ-/SPR-Regelung” zu finden. Alle
relevanten Ereignisse kdnnen zur Aktivierung des Befehls verwendet werden. Dieses Beispiel verwendet Digitaleingang 77.

INFO
@ Wenn beispielsweise ein RMI-Kraftstoffstand ausgewahlt wird, wird der externe Regelwert als Kraftstoffstand angezeigt!

M-Logic-Ausginge, die externe DRZ-/SPR-Regelung aktivieren

M-Logic-Ausgang DZR-/SPR-Steuerung “En'::it:::;;?‘;:r

Externe Frequenz (Drehzahl): Eingang (wenn mA gewahlt wird, wird ein Signal von 4-20 mA zur

Regelung verwendet und die Nennfrequenz liegt bei 12 mA) A6/47/4s
Externe Leistung (Drehzahl): Eingang (wenn mA gewabhlt wird, wird ein Signal von 12-20 mA zur

46/47/48
Regelung verwendet/0-100 %)
Externe Spannung: Eingang (wenn mA gewahlt wird, wird ein Signal von 4-20 mA zur Regelung

46/47/48
verwendet)
Ext. Cosphi (Spannung): Eingang (wenn mA gewahlt wird, wird ein Signal von 12-20 mA zur

46/47/48
Regelung verwendet)
Ext VAr (SPR): Eingang (wenn mA gewahlt wird, wird ein Signal von 4-20 mA zur Regelung 46/47/48

verwendet)

INFO
@ Wenn die externe Regelung aktiviert ist, wird der interne Sollwert ibergangen.

Alarme hinsichtlich externer DRZ-/SPR-Regelung

Wenn einer oder mehrere Multieingénge fiir externe DRZ-/SPR-Regelung konfiguriert werden, ist es mdglich, die entsprechenden
Alarme in der unten stehenden Tabelle zu verwenden.

m Eingang 46 Eingang 47 Eingang 48

Alarmkanale Kanale 4120-4240 Kanale 4350-4370 Kanale 4460-4500

10.1.29 Auswahl der Sprache

Die AGC-4-GER bietet die Moglichkeit, Texte in verschiedenen Sprachen anzeigen. Die Mastersprache ist Englisch und kann nicht
geandert werden. Die Mastersprache kann nicht verandert werden. Zuzliglich zur Mastersprache kénnen 11 weitere Sprachen
konfiguriert werden. Die Konfiguration ist ausschlieBlich Gber die USW mdglich.

Die Sprachauswahl erfolgt im Setup-Menii 6080 des Systems. Die Sprache kann Uber das Display oder die USW angewahlt
werden. Textanderungen sind nur Gber die USW mdglich. Eine deutsche Sprachdatei ist erhaltlich.

INFO

Zur Aktivierung der Sprache muf die AGC 200 fir mindestens 20 Sekunden betriebsspannungslos gemacht werden.
10.1.30 Tools-Menii

Das Tools-Menu gibt Auskunft Uber den aktuellen Betriebszustand des Aggregates. Es wird Uber die Taste angewéhlt.
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Dieses Tool unterstitzt Sie bei der Fehlersuche.

Startfenster

Das Startfenster zeigt die Auswahimdglichkeiten des Service-Men(s.

(1)—DG BLOCKED FOR START

@— Status binary input

Status relay output

Status analog input @

Status timer
Jump menu

Display lines

Wenn@gewéhlt wird, wird der markierte Eintrag ausgewabhlt. Der Scrollbalken weist auf weitere Auswahlmadglichkeiten hin. Das

Scrollen erfolgt mit den Tasten .&oder@.
Auswahimoéglichkeiten

Status Binareingénge:

Zeigt den Status der Binareingange an.

Status Relaisausgéange:

Zeigt den Status der Relaiseingange an.

Status Analogeingange:

Zeigt Analogeingangswerte an.

Status Timer:

Zeigt aktuelle Alarm-Timer-Werte an.

Jump-Menii:

Zeigt Parameter, auf die nur Uiber dieses Display-Meni zugegriffen werden kann: Die verfligbaren Parameter sind:
9000 Softwareversion

Informationen Uber die aktuelle Software-Version (Firmware).
911x Passwort

9111 Kunden-Passwort

9112 Service-Passwort

9113 Master-Passwort

9130 AC-Konfiguration
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Messsystem:

9131 AC-Konfiguration

Auswahlmdglichkeiten:

3-phasig L1L2L3 (Werkseinstellung)

2-phasig L1L3

2-phasig L1L2

1-phasig L1

9140 Winkelkompensation SS/Gen.

Hier kann die Phasenverschiebung eines Step-Up-Transformators zwischen Generator und Generatorschalter kompensiert werden.

GEFAHR!
Diese Einstellung hat einen Einfluss auf die Synchronisierung. Falsche Einstellungen des Phasenwinkels fiihren zur
Fehlsynchronisierung/Zerstérung der Anlage.

9160 Applikation
Auswahl zwischen den vier vordefinierten Applikationen.
9180 Quick-Setup

Uber dieses Menii kann eine einfache Power-Management-Applikation ohne PC erstellt werden. Die folgenden Parameter kénnen
hier verwendet werden:

9181 Modus (AUS/Inselbetrieb/Anlage)

9182 CAN (CAN A/CAN B/CAN A + B)

9183 Netzschalter (none/pulse/continuous/compact)

9184 Generatorschalter (none/pulse/continuous/compact)

9185 Netz (present/not present) 9186 DG (Einzelaggregat/Standard)
9190 Applikation senden

Uber diesen Parameter kann das Senden der Applikation zu allen anderen AGCs im System aktiviert werden.
Auswahlmdglichkeiten:

9191 Typ (AUS/EIN). Fur das Senden auf EIN gestellt
9192 Applikation (wahlen Sie Applikation 1-4)
Displayzeilen:

Zeigt die moglichen Displayzeilen der Views.
Ethernet-Einstellung:

Einstellung der Ethernet-IP-Adresse, Gateway-Adresse und MAC-Addresse.
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10.1.31 Ereignis- und Alarmprotokoll

Es existieren verschiedene Logblcher:
+ Ereignisspeicher mit 150 Eintréagen
+ Alarmliste mit 150 Eintragen

+ Batterielogbuch mit 52 Eintragen

* Motorkommunikationsalarmlogbuch

Die Logbticher kdnnen im Display und in der USW angezeigt werden Ist ein Logbuch voll, Gberschreiben neue Eintrage die altesten
Eintrage (First in — First out).

Zugang zu den Logbtichern:

1. Dricken Sie bitte die Taste

2. Waéhlen Sie die gewlnschte Liste mit&und@aus und bestatigen Sie mit @

10.1.32 Speichern und Auslesen eines Alarmprotokolls auf einer SD-Karte

Die AGC 200 kann maximal 150 Ereignisse im Alarmprotokoll speichern. Sie kénnen jedoch eine SD-Karte in den entsprechenden
Steckplatz einsetzen, um mehr Speicherplatz zu erhalten. Der Steckplatz befindet sich auf der rechten Seite der Steuerung (wenn
Sie vor dem Display stehen).

Auf der SD-Karte wird ein Ordner namens ,LOG* erstellt. In diesem werden einige neue Ordner mit dem Jahr und dem Monat als
Namen erstellt, z. B. ,2016-09“. In diesem Ordner wéren die Protokolle fiir September 2016 zu finden. Die ersten 150 Alarme
werden in einer Datei mit dem Namen ,1%, die nachsten 150 Alarme in einer Datei mit dem Namen ,2“ usw. gespeichert. Unten
finden Sie einen Screenshot von einem Ordner auf der SD-Karte.

| (4 [} = | 2016-09

m Home Share View

— v > ThisPC » SDCard (D:) > LOG » 2016-09 v O
B This PC A [ Mame a Date modified Type Size

Il Deskiop [ 1.5DL 22-09-2016 13:47 SDL File 106 KB
| Documents [ 2.sDL 22-09-2016 13:56 SDL File 26 KB
& Downloads [ ] 3.5DL 22-09-2016 14:10 SDL File 106 KB
B Music [ 4.sDL 22-09-2016 14:42 SDL File 106 KB

[ s.sDL 22-09-2016 14:46 SDL File 106 KB
BE| Pictures [ &.sDL 22-09-2016 14:47 SDL File 15KB
B videos [ ] 7.s0L 22-09-2016 14:52 SDL File 106 KB
2, OSDisk (C:) [ s.spL 22-09-2016 14:56 SDL File 106 KB
B sD Card (D) [ ] a.sDL 22-09-2016 14:57 SDL File 106 KB

Die AGC 200 akzeptiert SD-Karten in Standardgrofie (32 x 24 x 2,1 mm). DEIF empfiehlt, nur bei DEIF erworbene SD-Karten zu
verwenden, da diese auf jeden Fall industrietauglich sind.

Die Protokolle kénnen Sie wie folgt einsehen: Offnen Sie die Utility Software, klicken Sie auf ,Offnen” (Punkt 1 in der Abbildung
unten), wahlen Sie die ,Gerateprotokolldatei” (*.sdl) im Drop-down-Meni (Punkt 2) aus und navigieren Sie dann zu der
Protokolldatei, die Sie 6ffnen mdéchten.
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[
File Connection Paranfters Help
e - &5 &3 = O o
-E @ Open X
6} « v > ThisPC » 5D Card (D) » LOG » 2016-09 v & Search 2016-09 0
Organize = MNew folder ==~ o
Application "
configuration B Desktop L Mame Date modified Type Size ”
[£] Documents [T 1500 22-09-2016 13:47 SDL File 106 KB
4 Downloads [ 2spL 2 56 SDL File 26 KB
J! Music | ] 350L SDLFile 106 KB
= Pictures [7] aspL SDL File 106 KB
B Videos | ]5sDL SDL File 106 KB
6.50L SDLFil 15KB
., OSDisk (C) J '
| ] 7sDL SDL File 106 KB
B D Card () [ aspL SDL File 106 KB
EB BD-ROM Drive (¢ [ 9soL SDL File 106 KB
—_— ek ’HA.-.-'\\..A"v Hoam o, PRre— P 2
File name: ‘ v| Device logs file (*.sdl) ~
Project file (*.usw)
Trending file (*.trend)
Controller backup (*.bak)
Device logs file (".sdl}
10.1.33 Zahler

Es sind einige Zahler integriert. Manche kdnnen bei Bedarf eingestellt werden, zum Beispiel wenn die AGC-4-GER in eine
bestehende Anlage eingebaut oder der Netzschalter ausgetauscht wird.

Die Tabelle zeigt die einstellbaren Werte und deren Funktion im Meni 6100 an:

Offset-Einstellung des Zahlers fur die Zahlung beginnt, wenn die Motor-lauft-Erkennung

6101 Betriebsstunden o camtbetriebsstunden. vorhanden ist.

. Offset-Einstellung des Zahlers flr die Tausender- Zahlung beginnt, wenn die Motor-lauft-Erkennung

6102 Betriebsstunden . ;
Gesamtbetriebsstunden. vorhanden ist.

6103 Gs Schaltspiele Offset-Einstellung der Anzahl der Gs-Schaltspiele ~ Zahlt bei jedem Gs-Schlielen-Befehl

6104 Ns Schaltspiele Offset-Einstellung der Anzahl der Ns-Schaltspiele ~ Zahlt bei jedem Ns-SchlieRen-Befehl

Wird nach dem Zurticksetzen automatisch wieder
6105 kWh Zuruicksetzen Setzt den kWh-Zahler zuriick. auf AUS zurtickgestellt. Die Zurlcksetzfunktion
kann nicht aktiviert gelassen werden.

6106 Startversuche Offset-Einstellung der Anzahl an Startversuchen Zahlt bei jedem Startversuch.

10.1.34 M-Logic

Die M-logic-Funktion ist in der AGC enthalten und ist somit keine optionsabhangige Funktion. Durch Auswahl zusatzlicher Optionen
kann die Funktionalitat der M-logic noch erhdht werden..

M-logic wird dafiir benutzt, unterschiedliche Befehle zu vordefinierten Bedingungen auszufiihren. M-Logic ist keine SPS, kann aber
eine solche ersetzen, wenn nur recht einfache Befehle ausgefiihrt werden sollen.

M-logic ist ein einfaches Werkzeug, das auf logischen Ereignissen basiert. Eine oder mehrere Eingangsbedingungen sind definiert,
bei Aktivierung dieser Eingangsbedingungen wird die definierte Ausgangshandlung ausgefihrt. Es kdnnen eine Vielzahl von
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Eingangen ausgewahlt werden, wie digitale Eingénge, Alarmbedingungen und Betriebsarten. Eine Anzahl von Ausgangen kann
ebenfalls ausgewahlt werden (Relaisausgange, Merker, Wechsel der Anlage- und Aggregatebetriebsart.

INFO
@ M-logic ist ein Bestandteil der USW und kann als solcher nur tiber die USW und nicht iber das Display konfiguriert werden.

M-logic ermdglicht dem Anwender/Installateur einen flexiblen Betrieb der AGC.

INFO
@ Eine umfassende Beschreibung dieses Konfigurationstools finden Sie in der ,Hilfe-Funktion® der USW.

INFO
Siehe auch ,M-logic” in der Application Note.

10.1.35 Konfigurierbare Alarm-LEDs

Die vier LEDs auf der linken Displayseite kénnen Uber die M-Logic geschaltet werden. Fir die LEDs stehen drei verschiedene
Farben zur Auswabhl (rot, griin, amber - blinkend/nicht blinkend).

x Mok used
f- @ Command

- @ Quick, Setup
-/ virtual events
- RElays

- @ Inhibits

@ CAM Cid

.H- Citput Mot uzed - |

OR v| M

- @ Alarmind. LED's

E..

Jeder LED ist zur Beschriftung eine Textbox zugeordnet. Verwenden Sie hierfur ein Stlick festes Papier oder Kunststoff. Die Papier-/
Kunststoffabschnitte werden liber einen Schlitz an der Oberseite der AGC eingeschoben. Vorlage Papier-/Kunststoffabschnitt:

26

56

100

—»> | 4

8 8 ‘ 8
H -«

A [
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INFO
@ Der MaRstab der Vorlage ist 1:1 beim Druck auf A4-Format.

10.1.36 USW-Kommunikation

Es ist moglich, mit der AGC-4-GER Uber die USW zu kommunizieren. Dadurch ist das Aggregat aus der Ferne zu tGberwachen und
zu steuern.

GEFAHR!

A Es besteht die Moglichkeit, das Aggregat per USW fernzusteuern, wenn ein TCP/IP-Router verwendet wird. Treffen Sie alle
notwendigen Vorkehrungen, um die Sicherheit bei der Fernsteuerung zu gewahrleisten und Personenschaden
auszuschlieflen.

Applikationseinstellungen
Siehe hierzu die Hilfe-Datei der PC-USW.
Sicherheit

Wird die Kommunikation unterbrochen, arbeitet die AGC-4-GER entsprechend der bereits empfangenen Daten. Bricht zum Beispiel
die Kommunikation ab und es wurde nur ein Teil der Parameterliste libertragen, gilt der bereits empfangene Teil als Datenbasis.

10.1.37 Differenzialmessung

Mit der Differentialmessfunktion ist es méglich, zwei Analogeingénge zu vergleichen und einen Trigger auf den Unterschied
zwischen beiden Werten zu setzen.

Ist die Differentialmessung z. B. eine Luftfilterprifung, wird der Timer gestartet, wenn der Sollwert zwischen PA (Analogeingang A)
und PB (Analogeingang B) tiberschritten wird. Wenn der Messwert vor Ablauf des Timers den Sollwert unterschreitet, wird der Timer
gestoppt und zurtickgesetzt.

A

Differential  Differential
limit Alarm

Before filter

U
w

A P=PA-PB{ T \\

|
After filter

f

Timer |
value

Sechs Differentialmessungen zwischen zwei Analogeingangswerten kdnnen konfiguriert werden.

Die Konfiguration der Differentialmessungen zwischen zwei Sensoren erfolgt in den Menis 4600-4606 und 4670-4676. Als Beispiel
zeigt die folgende Abbildung die zwei Parameter fur die Eingangsauswahl fir Differentialmessung 1.

Ain 4501 |Delta anal InpA 1482 4
Ain 4502 Delta anal InpB 1483 4

Nachfolgend aufgefiihrte Eingange stehen zur Verfugung:
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* Multieingénge

*+  MK-Messungen

» Externe Eingange (Option H8)

* Analogeingange (M15.X, nur AGC-4)
* Multieingédnge (M16.X, nur AGC-4)

(#) Parameter "Delta anal InpA” (Channel 4601) &J

Setpoint :
EIC Intercool temp. -
EIC Intercool temp. P
EIC Fuel temp.

Password le EIC Fuel delivery pres.
EIC Air fiter1 diff. pres.
EIC Air fiter2 diff. pres.
Enable EIC Fuel supply pump pres. ==
EIC Fuel filter diff. pres.

High A& ey ol fiter diff, pres. i
Inverse prupormorer

Auto acknowledge

-

[:] [ wite | [ ok

[ Cancel

Der entsprechende Alarmsollwert wird unter den Parametern 4610 bis 4660 und 4680 bis 4730 ausgewahlt. Fir jede
Differentialmessung zwischen Analogeingang A und B kann ein zweistufiger Alarm konfiguriert werden. Das folgende Beispiel zeigt
die zwei Parameter zur Konfiguration von Alarmstufe 1 und 2, fir Differentialmessung 1.

Ain 4510|Defta anal 1 1488 1
Ain 4520 |Defta anal 2 1488 1

(#) Parameter "Delta anal 1" (Channel 4610) &J
Setpoint :
1
-899.9 ] 999.9
Timer : 5 sec
0 [ 999
] Enable Actual value : 0
|| High Alarm
Inverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)
o 5
DAutu acknowledge s 8
Inhibits... -
D [ Write ] [ OK ] [ Cancel

10.1.38 Konfigurierbare Alarme

Die mit den Differenzialmessungen verbundenen Alarme sind nicht als Delta-Alarme gesperrt. Es ist moglich, diese sechs Eingange
mit jeweils zwei Alarmen als konfigurierbare Alarme zu verwenden. Die Alarme kénnen konfiguriert werden zu: Multieingangen,
externen Analogeingangen und einigen MK-Werten. Wenn derselbe Eingang sowohl fiir ,,inpA“ als auch ,inpB* in den Kanalen
4601-4606 und 4672-4676 verwendet wird, wird die Differenzialmessung deaktiviert und dies erlaubt 12 konfigurierbare Alarme fiir
bis zu sechs verschiedene Eingange.

Zur Konfiguration eines Alarms von ,,MK Umgebungstemp.“ auf ,,Delta ana1‘“:

Wahlen Sie identische Eingédnge
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Zur Konfiguration eines Alarms von ,,MK Umgebungstemp.“ auf ,,Delta ana1‘:

@ Parameter "Delta anal InpA”" (Channel 4601) @ Parameter "Delta anal InpB” (Channel 4602)

Setpoint : Setpoint :

EIC Ambient temp. w EIC Ambient temp. w

Password level : customer v Password level : customer v
Enable
High Alarm
Inverse proportional
Auto acknowledge Aute acknowledge
Write Cancel Write Cancel

Legen Sie in ,inpA® und ,inpB“ dieselben gewilinschten Werte fest. Dies deaktiviert die Differenzialmessung und die mit dem Kanal
verbundenen Alarme sind jetzt vom tats&chlichen Wert abhangig.

Jeder Eingang hat zwei verbundene konfigurierbare Alarme

@ Parameter "Delta anal 1" (Channel 4610) @ Parameter "Delta anal 2" (Channel 4620)
Setpoint: Setpoint :
20 50
-9999 9999 -9999 9999
Timer: 30 sec Timer: 30 sec
o 999 0 999
Fail class : Warning W Fail class : Warning W
Output A Mot uzed v Output A Not used v
Output B Mot used v Output B Mot used v
Password level : customer W Password level : customer W

[] Enable

[] Enable
[ High Alarm
Inverse proportional

[[] Auto acknowledge
Inhibits. .. v

Wirite

Actual value : 0

Actual timer value

0sec

30 sec

Cancel

[+] High Alarm
Inverse proportional

[[] Auto acknowledge

Inhibits. .. W

Actual value : 0
Actual timer value

0sec 30 sec

Write Cancel

Konfigurieren Sie die verbundenen Alarme wie gewtinscht. In diesem Fall ist der erste Alarm so eingestellt, dass er eine Warnung
gibt, wenn die Umgebungstemperatur langer als 30 Sekunden unter -20 Grad liegt. Der zweite Alarm ist so eingestellt, dass er eine
Warnung gibt, wenn die Umgebungstemperatur langer als 30 Sekunden tber 50 Grad liegt.

10.1.39 Olwechselfunktion

Die Olwechselfunktion dient dazu, eine geringe Menge des Motorschmierdls durch frisches oder neues Ol austauschen zu kénnen.
Somit wird die Olqualitat auf einem zufriedenstellenden Niveau gehalten, ohne dass sich die Olqualitat Giber den gesamten Zeitraum
zwischen den Olwechseln maRgeblich verschlechtert.

Bei dem Intervall zwischen den Olwechseln wird von 1000 Betriebsstunden ausgegangen (Standard-Sollwert). Dieser Sollwert kann
in Meni 6893 geandert werden. Die Wechselfunktion liest die Motorbetriebsstunden aus dem EIC
(Motorschnittstellenkommuniktion) aus. Der Betriebsstundenzahler in der AGC-4-GER wird nur verwendet, wenn der EIC-Zahler
nicht verfugbar ist.
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Der AGC soll ein Relais unter definierten Bedingungen aktivieren. Das Relais muss dort fiir das Olwechselsystem (nicht Bestandteil
des DEIF-Lieferumfangs) verwendet werden, wo das Schmierdl aus dem Motor abgelassen und dem Motor hinzugefiigt wird. Jedes
frei konfigurierbare Relais ist fur diese Funktion verflgbar. In Parameter 6891 ist ein Sollwert verfigbar, der auf 1 bis 9999 Stunden
eingestellt werden kann, um festzulegen, wann sich das Relais schlief3en sollte. Es kann zudem gewahlt werden, welches Relais
verwendet werden soll. Darliber hinaus kann dieser Parameter invertiert werden, d. h. das Relais bleibt von 0 Stunden solange
geschlossen, bis der Sollwert erreicht ist.

#) Parameter "Oil renewal” (Channel 6391) &J
Setpoint :
750 Hours
1 [J 9999

Output A Relay 3 -
Password level : customer -

Enable

High Alarm
[T] Inverse proportional

Auto acknowledge
l__l Write | [ OK ] l Cancel

L J

Wenn Menii 6893 auf 1000 Stunden eingestellt ist, setzt die AGC die Stunden nur fiir die Olwechselfunktion zuriick, wenn der
Betriebsstundenzahler 1000 Stunden erreicht hat. Beispiel: Menl 6891 wurde auf 750 Stunden eingestellt und die Invertierung ist
nicht aktiviert. In diesem Fall schlief3t sich das Relais nach 750 Stunden und bleibt geschlossen, bis 1000 Stunden erreicht sind.

Dann beginnt der Betriebsstundenzahler wieder bei O Stunden.

Menl 6893 wird unten gezeigt.

r ~
(£) Parameter "Adj Oil renew. tim” (Channel 6893) &J
Setpoint :
1000 Hours
100 } 10000

Password level : customer -

Enable

High Alarm

Inverse proportional

Auto acknowledge
D Write ] [ (01,9 I [ Cancel

10.1.40 Doppelstarter

In manchen Notfallinstallationen ist die Antriebsmaschine mit einem zusatzlichen Startmotor ausgeriistet. Abhangig von der
Konfiguration kann die Funktion ,Doppelstarter” zwischen den zwei Startern umschalten oder mehrere Versuche mit dem

Standardstarter unternehmen, bevor zum ,Doppelstarter* gewechselt wird.

Die Funktion ,Doppelstarter” wird in Kanal 6191-6192 eingerichtet und ein Relais zum Anlassen mit dem Alternativstarter wird in der

Konfiguration der Eingédnge/Ausgénge gewahit.
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¥ ] w5 .I.o @ 9| | % 0P sF A
£ 1/O settings
FIE R EEYE

Inputs | Outputs

Relay 16 ~
'O number ! function | Status ok W
Relay 18
I'0 number ! function |Horn W
Relay 20
I'0 number / function | Start prepare W
Relay 23
I'0 number | function Stop coil w
Relay 26
' number | function | Starter (Crank) w
Relay 28
I'0 number | function Double starter W
Relay 30
'O number ! function |Not used w
Relay 32
0 number ! function |Not used W
Relav 34 W
Close

INFO
@ Vergessen Sie nicht, die Einstellungen zu schreiben, wenn Sie die E/A-Konfiguration &ndern.

s R0y ]

6191 Standardversuche Akzeptierte Gesamtzahl der Startversuche, bevor ein Alarm ,Start fehlgeschlagen® aktiviert wird

6192 Doppelversuche Anzahl der Startversuche vor der Umleitung des Startsignals

Die Funktion ,Doppelstarter” wird durch die Wahl eines Werts groRer als Null in Kanal 6192 aktiviert. Dieser Wert bestimmt die
Anzahl der Versuche auf jedem Starter vor dem Wechsel zum nachsten. Der ,Standardstarter” hat erste Prioritat. Wenn die in Kanal
6191 definierte Hochstanzahl an erlaubten Versuchen erreicht wird, enden die Startversuche und der Alarm ,Start fehlgeschlagen®
erscheint.

- Ein Wert von 1 in Kanal 6192 resultiert in einer Umschaltfunktion mit 1 Versuch auf jedem Starter vor dem Umschalten.

- Ein Wert von 2 in Kanal 6192 resultiert in einer Umschaltfunktion mit 2 Versuchen auf jedem Starter vor dem Umschalten.

Beispiel:
Standard Doppelt Standard Alarm
5 1 Standard Doppelt Standard Doppelt Standard
5 2 Standard Standard Doppelt Doppelt Standard
4 5 Standard Standard Standard Standard Alarm
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10.2 Fehlerklasse
10.2.1 Fehlerklasse

Alle Alarme sind mit einer Fehlerklasse eingestellt. Die Fehlerklasse bestimmt die Auswirkung des Alarms auf die Funktion der
Anlage.

Es kdénnen neun verschiedene Fehlerklassen eingestellt werden. Die folgende Tabelle zeigt die Auswirkungen der Fehlerklassen bei
laufender und stehender Maschine:

INFO
@ Alle Fehlerklassen l6sen den Alarm ,Warnung“ aus, der im aktiven Alarmprotokoll angezeigt wird.

10.2.2 Motor lauft

X

1 Block X
2 Warnung
3 Gs Aus

4 Gs-Aus+stop

6 Ns Aus
7 Sicherheitsstopp*

X
X
X
5 Abstellung X
X
X
Abw. Ns/Gs X

X

X X X X X X X X

9 Kontrolliert ausgeldster Stopp*

INFO

@ * In der obigen Tabelle sind der Sicherheitsstopp und der kontrolliert ausgeldste Stopp als identisch dargestellt, aber sie
verhalten sich unterschiedlich: Der Sicherheitsstopp entlastet und stoppt das Aggregat, wenn andere Stromquellen die Last
aufnehmen kénnen. Ist das nicht der Fall, wird das Aggregat nicht gestoppt. Durch das kontrolliert ausgeléste Stoppen wird
das Aggregat entlastet. Wenn aber keine anderen Stromquellen zur Verfligung stehen, um die Last aufzunehmen, I6st das
Aggregat den Schalter aus und stoppt. Das bedeutet, dass der kontrolliert ausgeldste Stopp dem Schutz des Aggregates
Vorrang einrdaumt, wahrend beim Sicherheitsstopp die Last Vorrang hat.

Die Tabelle zeigt die Aktionen der einzelnen Fehlerklassen. Ist z. B. ein Alarm auf die Fehlerklasse ,Abstellung” eingestellt, passiert
Folgendes:

* Die Hupe wird aktiviert.

* Der Alarm wird in der Alarmliste angezeigt.

» Der Generatorschalter 6ffnet sofort.

+ Das Aggregat wird sofort abgestellt.

+ Das Aggregat kann nicht mehr gestartet werden (siehe nachste Tabelle).

INFO

@ Die Fehlerklasse ,Sicherheitsstopp” entlastet das Aggregat vor dem Offnen des Schalters nur, wenn die Optionen G4 oder
G5 (Power Management) verwendet werden. Ohne Power-Management hat ,Safety stop* die gleiche Funktion wie ,Trip and
stop’.

INFO
@ Die Fehlerklasse ,Trip MB/GB* wirft den Generatorschalter nur dann ab, wenn kein Netzschalter in der Applikation
vorhanden ist.
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10.2.3 Motor steht

Fehlerklasse m Start blockiert Ns-Sequenz blockiert Gs-Sequenz blockiert
X

1 Block

2 Warnung

3 Gs Aus

4 Gs-Aus+stop

5 Abstellung

6 Ns Aus X

7 Sicherheitsstopp X

8 Abw. Ns/Gs (X) X (X)
9 Kontrolliert ausgeldster Stopp X X

sind.

INFO

INFO
@ Zusatzlich zu den Fehlerklassen kénnen bis zu zwei Relais pro Alarm parametriert werden, falls freie Relais vorhanden
@ Die Fehlerklasse ,Trip MB/GB* verhindert den Anlauf nur dann, wenn kein Netzschalter in der Applikation vorhanden ist.

10.2.4 Konfiguration der Fehlerklassen
Die Fehlerklassen sind uber das Display oder die USW einstellbar.

Bei Anderungen iiber die USW muss die zu konfigurierende Alarmfunktion ausgewahlt werden. Die Auswahl erfolgt iiber ein Pull-
Down-Mend.
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',gf) Parameter "-P=> 1" (Channel 1000) b4
Set point:
5%
-200 | 0
Timer: 10 sec
0.1 | 100
Fail class : Trip MB/GB b
Warning ~F
Output A Trip GB
Trip+=stop
Shutdown
Output B Trip MB
Safety stop 1
Password level : Trip MB/GB
Controlled stop bl
—— -
| Enable
) Actual value : 0%
High Alarm
Inverse proportional Actual timer value
0 =ec 10 =zec
[ ] Auto acknowledge
|Inhib'rts... -
; Write Cancel

10.3 Batterietest

Diese Funktion ermoglichte einen Zustandstest der Batterie Der Batterietest kann Uber einen Digitaleingang in den Betriebsarten
Auto und Hand aufgerufen werden.

Tritt wahrend des Batterietests ein Netzausfall ein, so wird der Batterietest abgebrochen und die Notstromsequenz durchgefiihrt.

Wahrend des Batterietests sinkt die Batteriespannung. Ein Alarm wird ausgeldst, wenn der unter ,Batterietest” (Kanal 6411)
eingestellte Sollwert unterschritten wird.

u BATTERY

A

teaT TEST teaT TEST

Aarm —-—————— - — —— Y ———— =

Cancel test

Test 1 Test 2

Die Abbildung zeigt, dass Test 1 ohne groften Spannungsabfall durchgefiihrt wird, Test 2 erreicht dagegen den Alarm-Sollwert.

Da kein Grund besteht, die Batterie weiter zu entladen, wird der Test mit Alarmauslésung abgebrochen.
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Der Test wird meist regelmaRig, z. B. einmal pro Woche, ausgefiihrt. Der Motor muss hierzu stillgesetzt sein. Bei laufendem Motor
wird der Befehl ignoriert.

Die Relaisausgange arbeiten wie folgt:

Stoppmagnet: Der Stoppmagnet wird wéhrend des Tests aktiviert

Betriebsmagnet: Das Stopprelais bleibt wéhrend des Tests deaktiviert.

Die nachstehende Abbildung zeigt, dass beim Start des Tests das Startrelais aktiviert wird und den Motor zum Drehen bringt.

Der Motor dreht sich im Zeitraum, der unter ,Batterietest® (Kanal 6412) konfiguriert wurde.

Start relay | >
Stop coil | >
or
Run coil >
Start test

Batterietest ,,X + Startsequenz*

Wenn der Sollwert unter ,Batterietest” (Kanal 6413) auf ,X + Startsequenz* eingestellt wurde, filhrt das Aggregat die festgelegte
Anzahl an Startversuchen aus (ohne Aktivierung des Betriebsmagnets). Diese Funktion wird verwendet, um zu testen, ob die
Batterie mehr als einem Startversuch standhalt.

Battery test
X + Start Sequence

Start Prepare J 1 2 3

L L]
1 1 T]
!

Start failure alarm

Startrelay

Stop coil relay

Ein als ,X + Startsequenz® konfigurierter Batterietest wird eingesetzt (wie im obigen Beispiel): Timer ,Startvorbereitung®,
LStarteinschaltzeit” und ,Startausschaltzeit”. In diesem Beispiel lauft das Aggregat dreimal mit der Verzégerung ,Startvorbereitung®
und ,Startausschaltzeit” zwischen jedem Anlauf an. Wenn der Test beendet ist, wird ein Startfehler-Alarm ausgeldst.
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Wenn die Batteriespannung an einem Punkt niedriger ist als der Sollwert ,Batterietest* (Kanal 6411), wird der Test abgebrochen.

~Batterietest” (Kanal 6411) Mindestspannungsniveau
.Batterietest* (Kanal 6413) Sollwert: X + Startsequenz
,Batterietest” (Kanal 6415) Aktivieren/deaktivieren
,Batterietest” (Kanal 6416) Fehlerklasse
Lotartvorbereitung“ (Kanal 6181) Timer vor Anlasser
Lotarteinschaltzeit” (Kanal 6183) Timer Startrelais EIN
Lotartausschaltzeit” (Kanal 6184) Timer Stopprelais EIN
~Startversuche” (Kanal 6190) Anzahl Startversuche

VORSICHT
Fur den Normalbetrieb muss der Startfehler-Alarm nach Beendigung des Tests bestéatigt werden.

10.3.1 Eingangskonfiguration.

Fur diese Funktion wird ein digitaler Eingang bendétigt. Dies erfolgt Gber die folgende Dialogbox.

/0 settings
He'w 30
Iﬁputs E_OL.{tputS_.
Battery Test c: |
10 number / function Not uzed v“

Close

INFO
@ In Betriebsart Auto fiihrt ein Netzausfall zur Einleitung der Notstromsequenz.

10.3.2 Automatische Konfiguration

Um den automatischen Batterietest zu verwenden, muss die Funktion in Menl 6420 aktiviert werden. Ist die Funktion aktiviert,
erfolgt der Batterietest gemaR einem bestimmten Zeitintervall, z. B. wochentlich. Bestandene Batterietests werden im Batterie-
Logbuch dokumentiert.

INFO
@ Die Werkseinstellung in Menli 6424 betragt 52 Wochen. Dies bedeutet das der Test einmal im Jahr stattfindet.

GEFAHR!
A Wenn ,Batterietest” (Kanal 6413) auf X + Startsequenz® eingestellt ist, wird am Ende der Alarm ,Startfehler (Kanal 4570)
ausgegeben. Wenn der Alarm nicht quittiert wird, ist das Aggregat nicht betriebsbereit.

10.4 Leerlauf

Diese Funktion andert die Start- und Stoppsequenzen, um einen Aggregatebetrieb unter arktischen Bedingungen zu erméglichen.

Sie ist mit und ohne Timer mdglich. Es stehen zwei Timer zur Verfigung. Es gibt einen Timer fur die Startsequenz und einen fir die
Stoppsequenz.
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Die Hauptfunktion ist hier, das Aggregat vom Stoppen abzuhalten. Die Timer machen die Funktion flexibler.

INFO
@ Der Antriebsmotor muss flir diese Funktion vorbereitet sein.

Die Leerlauffunktion wird typischerweise in Applikationen verwendet, in denen das Aggregat so tiefen Temperaturen ausgesetzt ist,
dass Startschwierigkeiten oder Beschadigung zu erwarten sind.

10.4.1 Beschreibung

Die Funktion wird in Parameter 6290 eingestellt und aktiviert. Es wird darauf hingewiesen, dass der Drehzahlregler die
Leerlaufdrehzahl selbst regeln kénnen muss und durch einen Relaisausgang aus der AGC-4-GER gesteuert werden kann (siehe
Diagramm).

Es werden zwei Digitaleingange zur Steuerung verwendet:

e Eingng ————sesaabung

Uber diesen Eingang wird das Umschalten zwischen Leerlauf- und Nenndrehzahl vorgenommen.
1 Low speed input Dieser Eingang verhindert nicht die Abstellung des Aggregates. Es wird nur die Drehzahl
umgeschaltet.

Das Aggregat wird bei aktivem Eingang gestartet. Solange der Eingang aktiv ist, kann das

2  Temperature control input Aggregat nicht gestoppt werden.

INFO
Wird der Leerlauf Gber Timer gesteuert, dann wird der Digitaleingang ignoriert.

INFO
Die Eingange mussen bei der Inbetriebnahme mittels der USW programmiert werden.

INFO
Es wird ein zusétzlicher freier Relaisausgang benétigt. Beachten Sie bitte, dass dies optionsabhangig ist.

INFO
Turbolader, die fur diese Betriebsart nicht geeignet sind, kdnnten Schaden nehmen, wenn sich das Aggregat zu lange im
Leerlauf befindet.

CECECORC

Start/stop High/low
speed

gen-set .

selection

Low speed

input relay/: — | Idle runinput

Multi-line 2 GOVERNOR
> Temperature

control input

i

Actuator
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10.4.2 Beispiele
Leerlaufdrehzahl wahrend dem Starten/Stoppen
In diesem Beispiel sind beide Timer aktiviert.

Die Start- und Stoppsequenzen sind modifiziert, um die Leerlaufdrehzahl zu realisieren. Vor dem Hochlaufen auf Nenndrehzahl
befindet sich das Aggregat in Leerlaufdrehzahl. Nach dem Absetzen des Stoppbefehls geht das Aggregat von Nenndrehzahl auf
Leerlaufdrehzahl, bevor es ganz abgestellt wird.

RPM
A
1500
| tstART | - tstop
300
Pt
Start Stop

Leerlaufdrehzahl mit einem auf niedrige Drehzahl konfigurierten Digitaleingang

In diesem Beispiel missen beide Timer deaktiviert sein. Die Leerlaufdrehzahl mit aktivierter niedriger Drehzahl wird im Leerlauf
verwendet, bis der Eingang fir die niedrige Drehzahl deaktiviert wird. Anschliefend regelt das Aggregat auf die Nennwerte.

Um das Aggregat am Abstellen zu hindern, muss der Digitaleingang ,temp. control‘ eingeschaltet bleiben. In diesem Fall sieht die
Charakteristik wie folgt aus.

RPM
A

1500

300

Start Stop

INFO
@ Der Oldruckalarm (RMI Ol) ist mit Einstellung ,ON* im Leerlaufbetrieb aktiviert.
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10.4.3 Konfiguration von Digitaleingangen

Der Digitaleingang wird tUber die USW konfiguriert.

i,.-"l] settings
Hee IS0

inputs | Outputs |

[

Low speed

' number /function | Digy. input 117, Term 117 b |

Temperature control

'O number / function | Mot used b |

W

Close

10.4.4 Temperaturabhangiger Leerlaufstart

Dieses Beispiel zeigt die Einstellungen flr einen Anlauf bei Leerlaufdrehzahl, wenn sich die Kihimitteltemperatur unter einem
bestimmen Wert befindet. Uberschreitet die Temperatur den eingegebenen Wert, l&uft das Aggregat bei Nenndrehzahl.

Beispiel

Die Funktion wird Gber den Deltaeingang 1 (Menis 4601, 4602 und 4610) und eine M-Logic-Zeile umgesetzt. Wenn die
KuhImitteltemperatur nach dem Startvorgang unter 110 Grad liegt, wird das Gerat im Leerlauf betrieben. Sobald die Temperatur
110 Grad erreicht, fahrt das Gerat automatisch auf die volle Geschwindigkeit hoch. Siehe Einstellungen unten.

E; Parameter "Delta anal 1" :.'Channe] 462! =| - E

Setpoint :
10
999.9 | [ 999.9
Timer: 0 =ec

Fail class : [Warning

Output A [Lim'rts.

Output B | Limits

Password level @ [u:ustu-rner

Enable
[ High Alarm
Inwerse proportional

[] Auto acknowledge
Inhibits. .. -
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Logic 3
Event A

NOT Delta analogue1 1: Limits

Enable this rule

Operator

- AND - NOT Start activated: Events

Item description (optional and saved in project file only)

Event B

Qutput Idle run low speed: Command -

- OR -

Um diese Funktion zu verwenden, muss 6295 Leerlauf aktiv eingeschaltet und der Relaisausgang konfiguriert werden. Andernfalls
funktioniert der Leerlauf nicht.

10.4.5 Unterdriickung

Alarme, die durch die Unterdriickungsfunktion deaktiviert sind, bleiben deaktiviert. Eine Ausnahme bilden die Oldruckalarme RMI
Ol 102, 105 und 108. Diese sind auch im Leerlauf aktiv.

10.4.6 Motor-lauft-Signal

Das ,Motor-lauft'-Signal muss aktiviert werden, wenn sich das Aggregat im Leerlauf befindet.

10.4.7 FluBRdiagramme Leerlaufdrehzahl

Die Diagramme veranschaulichen das Starten und Stoppen der Aggregate unter Verwendung der Eingénge ,temp. control‘ und ,low

speed'.

10.4.8 Start

Auto
start/stop
ON

Start the
Genset

imer expired

Yes

No

emp control O

No starting

Genset

t the

Genset running
at idle speed

Genset running
at f Nom

End
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10.4.9 Stopp

Auto
start/stop
OFF

No Temp control No Genset running
OFF at Nom. speed

Yes

Genset running Idle timer
at idle speed expired

Yes

Genset stop
sequence

\
End

10.5 Netzabhangiger P-Grad (Droop)
10.5.1 Frequenzabhangige Leistungsregelung

Diese dient der aktiven Netzstitzung. Sie kann verwendet werden, wenn das Aggregat in folgenden Modi netzparallel Iauft:
JFestleistung®, ,Netzbezugsregelung“ und ,Spitzenlast” Fallt die Netzfrequenz, wird die Aggregateleistung erhoht, steigt die
Netzfrequenz, wird die Aggregateleistung gesenkt, um den Lastsollwert zu kompensieren. Der Lastsollwert wird bei einer héheren
Netzfrequenz verringert. Er wird erhéht, wenn die Netzfrequenz unter dem festgelegten Wert liegt.

Beispiel:

Dieses Beispiel und dieses Diagramm basieren auf den Parametern aus der nachstehenden Tabelle. Mit einer Nennfrequenz von 50
Hz und einer Messfrequenz von 51.5 Hz ergibt sich eine Abweichung von 1.5 Hz. Dies entspricht einer 3%igen Abweichung von der
Nennfrequenz. Das Aggregat wird laut folgendem Diagramm auf 400 kW entlastet.
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P [KW]
A

MAX

SLPL

DBH

HYSH

Fixed Power Setpoint

SLPH

A

»

A

I I I I I I I I I I I I I iy
(Fnom-fact)*100/fact [%]

3% 2% 1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9%  10%

Die Kurve kann innerhalb des MIN/MAX [kW] Bereichs definiert werden.

7051
7121
7122
7123
7124
7131
7132

7133

7134

7143

150
900

50

-50

ON

DBL[%)]
DBH[%]
HYSL[%]
HYSH[%]
MIN[KW]
MAX[KW]

SLPL[KW/%]

SLPH[KW/%]

Enable

Festlast-Einstellpunkt

Untere Totzone der Nennfrequenz

Obere Totzone der Nennfrequenz

Untere Hysterese der Nennfrequenz Wird HYSL groRer als DBL gestellt, ist sie deaktiviert
Obere Hysterese der Nennfrequenz Wird HYSH groRer als DBH gestellt, ist sie deaktiviert
Minimalwert der P-Grad-Regelung

Maximalwert der P-Grad-Regelung

Untere Steigung. Die Einstellung bestimmt die Zunahme/Abnahme der P-Referenz pro
Prozent der sinkenden tatsachlichen Frequenz unter Nennfrequenz.

Obere Steigung Die Einstellung bestimmt die Zunahme/Abnahme der P-Referenz pro Prozent
der sinkenden tatsachlichen Frequenz unter Nennfrequenz.

Aktiviert die P-Grad-Funktion.

Diese P-Grad (Droop)-Funktion wird basierend auf dem Istwert fiir den Lastsollwert im Augenblick der Droop-Aktivierung
durchgefihrt.. Wenn die Funktion zum Beispiel wahrend des Anfahrens aktiviert wird und der Energie-Istwert in diesem Augenblick
200 kW betragt, wird der Droop basierend auf den 200 kW als den im Diagramm angegebenen ,Festlast-Sollwert“ durchgefihrt.

Die Steigungen (7133/7134) werden verwendet, solange die Netzfrequenz von den Nenneinstellungen abweicht. Wenn sich das
Netz zu erholen beginnt und die Frequenz in Richtung Nenneinstellungen tendiert, wartet der Lastsollwert auf seine
Wiederherstellung, bis die Frequenz innerhalb der Hysteresegrenzen liegt. Wenn die Hysterese deaktiviert ist, wird der Lastsollwert
einfach mithilfe der Steigung wiederhergestellt.

Beim Droop werden die Steigungen anhand der GrofRe der Istlast zu Beginn des Droops im Vergleich mit der angegebenen
Nennleistung skaliert. Beispiel: Wenn ein DG mit einer Nennleistung von 1000 kW bei aktiviertem Droop 500 kW erzeugt, werden
nur 50 % der Steigungswerte verwendet. Um einen Nenn-Droop von 40 % pro Hz zu erreichen, sollte ein DG von 1000 kW (50 Hz)
mit Steigungen von 200 kW/% konfiguriert werden. Wenn DG dann bei Aktivierung des Droops nur 500 kW erzeugt, wird die
Iststeigung als 100 kW/% wahrgenommen.

Wenn ,Autom. Rampenwahl“ aktiviert ist (Kanal 2624), wird das zweite Rampenpaar beim frequenzabhangigen Leistungs-Droop
verwendet. Um eine neue Situation mit einem fehlerhaften Netz zu verhindern, kann es von Vorteil sein, in oder nach einer Situation
mit einem instabilen Netz langsamere Rampen zu verwenden. Die sekundaren Rampen werden automatisch wieder deaktiviert,
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wenn der frequenzabhangige Leistungs-Droop nicht Ianger aktiviert und der angegebene Last-Einstellpunkt erreicht ist. Ist ,Autom.
Rampenwahl“ deaktiviert, kbnnen die sekundaren Rampen nur mithilfe von M-Logic aktiviert werden. Die fir die sekundéren
Rampen verwendeten Parameter sind in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrt.

2616 0.1[%/s] Rampe hoch, Geschwindigkeit 2 Steigung der Rampe 2 bei Leistungssteigerung (Rampe hoch)

Steigung der Rampe 2 bei Leistungsverringerung (Rampe herunter; nicht

o Lo
2623 0.1[%/s] Rampe herunter, Geschwindigkeit 2 20F EEalnG W)

Aktivierung oder Deaktivierung der automatischen Auswahl sekundarer

2624 EIN Autom. Rampenwahl
Rampen

10.5.2 Aktive Spannungsstiitzung

Die Funktion der aktiven Spannungsunterstiitzung wird als ,spannungsabhangige Cos@/Q-Regelung (y2(x2) Statik)“ bezeichnet. Die
Funktion andert den Sollwert fir Cosphi oder kvar der Generatoren, wenn die Netzspannung auRerhalb gewisser Werte variiert, um
die Netzspannung zu unterstiitzen. Das Ziel ist, dass beim Fallen der Netzspannung die Generatoren ihre Erregung steigern und die
Netzspannung unterstiitzen. Wenn die Netzspannung steigt, sinkt die Erregung der DGs, um eine geringere Menge var zu
erzeugen.

Diese Funktion wird im Netzparallelbetrieb der Generatoren verwendet und lauft in einer der folgenden Betriebsarten: ,Festleistung®,
,Netzbezugsregelung® oder ,Spitzenlast‘ Im Inselbetrieb ist sie nicht einsetzbar.

Funktionsbeschreibung

Das unten stehende Diagramm zeigt das Prinzip. Die gepunktete Linie zeigt die x-Achse (Spannungsabweichung) und die vertikale
Linie (Coso) die y-Achse. In diesem Beispiel ist der Cosphi-Sollwert 0.90, aber Spannungsunterstiitzung funktioniert mit jedem
eingestellten Sollwert.

INFO
@ Ab SW-Version 4.52.x: Der Output in genau dem Moment, in welchem der Droop startet, wird eingefroren und als Sollwert
fur die Droop-Aktionen verwendet, solange der Droop aktiv ist. (Gezeigt als ,Cos@-Sollwert* im Diagramm unten.)

COS PHI
A

—0.6C

Power Factor Set point

MIN [—

< >
- T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T o
(Unom-Uact)*100/Uact [%]

10% 9% 8% 7% 6% 5% 4% 3% 2% 1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9%  10%

Das Diagramm veranschaulicht die folgenden Bereiche:

S S S

WP, (EStal] 90-96 % Min. Limit 7171
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N N I
Limit
Zunehmende Steigung

96-98 % Steigung 7175
Low

Totzone (“DB”) 98-102 % 0.90 7151-7152

Zunehmende Steigung
102-104 % Steigung 7176
Hoch

Max. Cosphi

. 104-110 % Max. Limit 7173
Limit

Parameter

Die Vektorgrafik ist mit folgenden Parametereinstellungen konfiguriert:

7052 Coso Cos@-Sollwert 0,6 bis 1
7053 induktiv Coso induktiv/kapazitiv
7151 2.00 DBL [%] Totzone niedrig in % von Nennwert X2
7152 2.00 DBH [%] Totzone hoch in % von Nennwert X2
7153 1.00 HYSL [%] Hyste.re.se nlgdrlg in /? von Nennwert X2 Wird HYSL groRer als DBL gestellt, ist sie
deaktiviert (nicht im Diagramm zu sehen).
7154 1.00 HYSH [%] H)./ster-ese hoch in % von Nennwert X2 Wird HYSH groRer als DBH gestellt, ist sie deaktiviert
(nicht im Diagramm zu sehen).
Minimalwert der Statikregelung. Diese Einstellung steht im Zusammenhang mit der
7171 0.8 MI . .
Einstellung in 7172.
7172 induktiv 1/IC Minimalwert der Statikregelung.
7173 1.00 MA M-aX|maIwer.t der Statikregelung Diese Einstellung steht im Zusammenhang mit der
Einstellung in 7174.
7174  induktiv I/C Maximalwert der Statikregelung
Untere Steigung. Die Einstellung bestimmt die Erh6hung/Verminderung der Cos¢-Referenz
7175 -0. L 9 .
o |- SL [Cose %] pro Prozent des Abfallens des tatsachlichen X2 unter den Nennwert.
Steigung hoch. Die Einstellung bestimmt die Erh6hung/Verminderung der Cos@-Referenz pro
0,
e e SH [Cose /%] Prozent des Anstiegs des tatsachlichen X2 iber den Nennwert.
7181 Cos@(X2)  Y2(X2) Ausgang fur Kurve 2. Aktuell verfligbare Auswahlmdglichkeiten: ,Blindleistung® und ,Coso*.
7182 U X2 Eingang fur Kurve 2. Aktuell verfugbare Auswahlmdglichkeiten: ,Leistung“ und ,Spannung*.
7183 EIN ENA Aktivierung/Deaktivierung von Kurve 2.
Hysterese

Zusétzlich zu den genannten Einstellungen kann eine Hysterese verwendet werden. Die Funktion der Hysterese bewirkt, dass der
Cosphi-Sollwert beim P-Grad-Wert verbleibt, wenn die Spannung auf den Nennwert zuriickkehrt, bis die angepasste Hysterese
erreicht wird.

Wenn beispielsweise die Spannung fallt, folgt der Cosphi-Sollwert der Steigung beispielsweise auf 0.82. Wenn die Spannung
wiederhergestellt ist, bleibt der Cosphi-Sollwert bei den erwahnten 0.82 (in unserem Beispiel), bis die Spannung 99 % erreicht, und
kehrt dann zu unserem Sollwert 0.90 zurtick. (1 % ist der Sollwert der Hysterese).
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Wenn die Hysterese auf einen hheren Wert eingestellt ist als die Totzone, hat sie keine Wirkung. Wenn die Hysterese nicht
verwendet wird, stellen Sie sie bitte auf einen hoheren Wert ein als die Totzone.

Steigung

Zwei Einstellungen sind fir die Steigung verfugbar, nadmlich "Steigung Niedrig" (SN) und "Steigung Hoch" (SH). Der Name der
Einstellungen bezieht sich darauf, dass die Spannung niedriger oder héher als die Nennspannung (100 %) ist. Die Steigung wird mit
einem Zeichen eingestellt (positiv oder negativ). Das positive Zeichen ist der fihrende (kapazitive) Bereich und das negative
Zeichen ist der verzdgerte (induktive) Bereich.

Zur Erklarung, wann positives oder negatives Zeichen einzustellen sind, wird das folgende Koordinatensystem verwendet.

Cos phi

Leading [Cap]
A
#7175 SL #7176 SH
Positive slope: Positive slope:
E.g. 0.05/pct E.g. 0.05/pct
.
0
9
y 0
. 0
. ’
. ’
. ’
. .
. .
. .
. .
S 0
. ’
(N 0
. 0
. 0
. 9
. 0
. ’
. L
.
P Voltage [Pct
7 N > ge [Pct]
’ .
, .
, (S
0 (N
’ (N
’ .
’ N
’ .
’ .
’ .
. .
. .
. .
. .
. .
’ .
, .
, (8
0 N
.
#7175 SL #7176 SH N
Negative slope: Negative slope:
E.g. -0.05/pct E.g. -0.05/pct
Cos phi
Lagging [Ind]

Wenn die Anforderung der Spannungsunterstiitzung bekannt ist, kann entschieden werden, ob die Steigung positiv oder negativ ist.
Dies wird am besten mit einem Beispiel veranschaulicht:

Wenn die Spannung verglichen zur Nennspannung abfallt, wird der Generator veranlasst, die Erregung zu steigern und damit die
produzierten kvar (um das Netz zu unterstiitzen). Wenn der Sollwert (SP) 1.00 ist und die Totzoneneeinstellung 1 % ist, verringert
sich der Cosphi-Sollwert von 1.00 auf 0.90 (SN-Einstellung ists -0.05). Siehe dazue Berechnung und Diagramm unten.

SPreu 3ss v ac = 1,00 - (((396 - 388) / 400) x 100) x 0,05 = 0,90 (vereinfacht)

Cos phi
Leading [Cap]
A
388V 3%V 400V 412V
$ Voltage [Pct]
!"
,
’
’
’
.
e
0
...... .
Cos Phi = SP-0.10
#7175 SL
Negative slope:
E.g. -0.05/pct
Cos phi
Lagging [Ind]

Kapazitiver Bereich
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Obwohl die Funktion normalerweise verwendet wird, um eine niedrige Netzspannung zu unterstitzen, kann sie auch so eingestellt
werden, dass sie die Erregung verringert, wenn die Spannung steigt (Flihrungsleistungsfaktor).

GEFAHR!
A Um Polschlupf und Schaden an den Generatoren zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass die kapazitive Kurve der
Generatoren eingehalten wird und die Generatoren nicht untererregt oder ohne Erregung laufen.

10.5.3 Beispiel fur spannungsabhangigen Cos@-Wert

Die spannungsabhangige Cos@-Regelung ist eine Funktion, die eine dynamische Cos@-Regelung parallel zum Netz auf Basis der
Netzspannung ermdglicht. Der Zweck ist eine Ortliche Netzunterstiitzung durch Minimierung des Blindstroms ins Netz.

INFO
@ Diese Einstellungen sind nur relevant, wenn: Meni 7182 auf 'U' und Menl 7183 auf 'EIN' stehen.

7052 Coso Konstanter Cos@-Sollwert 0,6 bis 1
7053 induktiv Coso Konstanter Cos¢ - Auswahl induktiv/kapazitiv
7151 2.00 DBL[%] Totzone niedrig in % der Nennleistung.
7152 2.00 DBH[%] Totzone hoch in % der Nennleistung.
Hysterese niedrig in % der Nennleistung. Wenn HYSL auf 0 oder héher als den Wert
0,
e | 1t HYSLL%] 715(DBL) eingestellt wird, wird Hysterese niedrig deaktiviert.
N . . .
7154 1.00 HYSH[%] H.ysterese ho.ch in % der Nennlelstung. erd HYSH auf 0 oder héher als den Wert 7152(DBH)
eingestellt, wird Hysterese hoch deaktiviert.
Minimalwert der Regelung - Diese Einstellung steht im Zusammenhang mit der Einstellung in
7171 0,7 Ml
7172.
7172  induktiv 1/IC Minimalausgang der Droop-Behanslung (Auswahl induktiv/kapazitiv)
Maximale Leistung der Statik (Spannungserhéhung). Diese Einstellung steht im
7173 0.9 MA . . .
Zusammenhang mit der Einstellung in 7174.
7174 Kapazitiv 1/IC Maximalwert der Regelung (Auswahl induktiv/kapazitiv)
Untere Steigung. Die Einstellung bestimmt die Erhdhung/Verminderung der Cos@-Referenz
7175 -0.1 L 9 .
2] SLiCose /%] pro Prozent des Abfallens des tatsachlichen X2 unter den Nennwert.
Steigung hoch. Die Einstellung bestimmt die Erhéhung/Verminderung der Cos¢-Referenz pro
0,
fe e SH(Cose /%] Prozent des Anstiegs des tatsachlichen X2 iber den Nennwert.
7181 Cosp(X2) Y2(X2) Ausgang fur Kurve 2. Aktuell verfiigbare Auswahlméglichkeiten: ,Blindleistung® und ,Coso®.

INFO
@ Wenn Blindleistungsregelung im Menl 7181 ausgewahlt ist, ist die Programmierung vergleichbar mit der des f-P-Grad (y1
(x1)). Weitere Informationen hierzu finden Sie im Handbuch fiir Konstrukteure.

Mit einer Nennspannung von 400 V und einer Istspannung von 412 V ergibt sich eine Abweichung von 12 V = 3% von der
Nenneinstellung. Das Aggregat fallt dann auf ein Cos@ von 0,95 induktiv gemaf den obigen Einstellungen.

Spannungsabhangige Cos@-Statikkurve
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Cos phi

|-0.6 Cap

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = MAX 7173/7174

DBL HYSL | DBH
(7151) (7153) | (7152) SH (7176)
‘ - fnd Setting 7052/7053 value

e
von (fixed Cos phi setpoint)
SL(1175) 4 ? | (7154)

Wt

B MIN (7171/7172)

[—0.6 Ind

T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T (Actual U - nominal U) *100
A0% 9% 8% 7% 6% 5% -4% 3% 2% -1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9% 10% Nominal U

INFO
@ Die Einstellungen von MA und MI kénnen umgekehrt werden, was bedeutet, dass die Blindleistung mit zunehmender
Spannung in die induktive Richtung wandert.

Das System reagiert auf die Spannungsmessung. Die Funktion erzeugt einen dynamischen, spannungsabhangigen Cos¢-Wert, der
zur Unterstutzung der Netzspannung verwendet wird. Die Rampe hat eine konfigurierbare Totzone um die Nennspannung.

Der Zweck ist es, ein normale Betriebsumgebung zu haben, in der eine gewdhnliche Spannungsschwankung keine Stérungen am
Netz verursacht. Die Totzone kann auch auf 0 gesetzt werden, die Rampenfunktion ist somit zu jeder Zeit aktiv.

Ist die Netzspannung auferhalb der Totzone, wird die Spannungsabweichung berlicksichtigt und ein neuer Leistungsfaktor
berechnet. Der Cos@-Regler des Generators stellt dann den Cosg ein und andert damit den var-Import/Export der Anlage.

Die Berechnung basiert auf dem konstanten Cosg-Sollwert.

INFO

@ Ab SW-Version 4.52.x: Der Output in genau dem Moment, in welchem der Droop startet, wird eingefroren und als Sollwert
fur die Droop-Aktionen verwendet, solange der Droop aktiv ist. (Dargestellt als ,Konstanter Cosg-Sollwert” im Diagramm
oben.)

Das System ist in der Lage, den Generator mit einem kapazitiven und einem induktiven Cos¢ zu betreiben, der die Netzspannung
senkt oder erhoht.

Die Ausflihrung erfolgt mit nur einem aktiven Regler und einer variablen Kurve als Sollwertvorgabe. Das stellt sicher, dass keine
Reglerprobleme (zackeln) auftreten, was bei Kaskadenschaltung mehrerer Regler der Fall ware.

Die Rampensteigung wird eingestellt in Prozent pro Einheit [%/u]. Die Einheit lautet in diesem Fall V AC. Die Nennwerteinstellung
fur ,Untere Steigung“ = 10 %/u bedeutet, dass Cos¢ pro V-AC-Abweichung um 10 % steigt.

10.5.4 Beispiel fur leistungsabhangige Cos¢-Regelung

Die leistungsabhangige Cos@-Regelung ist eine Funktion, die eine dynamische Cos@-Regelung parallel zum Netz auf Basis der vom
Generator erzeugten Leistung ermdglicht. Eine 6rtliche Netzstiitzung durch Minimierung des Blindstroms ins Netz ist somit gegeben.

INFO
@ Diese Einstellungen sind nur relevant, wenn: Menu 7182 auf 'P' und Menu 7183 auf 'EIN' stehen.

7052 1.0 Coso Konstanter Cos@-Sollwert 0,6 bis 1
7053 induktiv Coso Konstanter Cos¢ - Auswahl induktiv/kapazitiv
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Totzone niedrig in % der Nennleistung - in diesem Beispiel auf 0 eingestellt, um die Totzone zu

0,
Fill | e RER deaktivieren
7152 50.00 DBH([%] Totzone h.ochlln % der Nennleistung - in diesem Beispiel ist die Totzone hoch eingestellt, da
P-Grad nicht in Verwendung
7153 1.00 % HYSL[%] H.ysterese r!o.ch in % der Nennleistung - wird HYSL hoher als der DBH (7152) eingestellt, ist
diese deaktiviert
Hysterese hoch in % der Nennleistung - wird HYSL hoher als der DBH (7152) eingestellt, ist
0,
s R HS I diese deaktiviert in diesem Beispiel ist die Hysterese deaktiviert
7171 1.0 M Minimalwert der Regelung - Diese Einstellung steht im Zusammenhang mit der Einstellung in
' 7172. Steigt die Leistung tber 100%, bleibt der Cos¢ bei 1.0
7172 induktiv 1/C Minimalausgang der Droop-Behanslung (Auswahl induktiv/kapazitiv)
Maximale Leistung der Statik (Spannungserhéhung). Diese Einstellung steht im
7173 0.95 MA . . .
Zusammenhang mit der Einstellung in 7174.
7174 Kapazitiv I/C Maximalwert der Regelung (Auswahl induktiv/kapazitiv)
7175 0.001 SL[Cosp /%] Untere Steigung. Die Einstellung bestimmt die Erhdhung/Verminderung der Cos@-Referenz

pro Prozent des Abfallens des tatsachlichen X2 unter den Nennwert.

Steigung hoch. Die Einstellung bestimmt die Erhéhung/Verminderung der Cos¢-Referenz pro
7176 0.000 SH[Cos¢ /%] Prozent des Anstiegs des tatsachlichen X2 iber den Nennwert. In diesem Beispiel wird Cos®
auf dem Nennwert gehalten, wenn die Leistung tber 100 % steigt.

Ausgang fir Kurve 2. Derzeit verfugbare Auswahimdglichkeiten sind ,Blindleistung® und

7181 Cosp(X2)  Y2(X2) Cosn’

INFO
@ Wenn Blindleistungsregelung im Men( 7181 ausgewahlt ist, ist die Programmierung vergleichbar mit der des f-P-Grad (y1
(x1)). Weitere Informationen hierzu finden Sie im Handbuch fiir Konstrukteure.

Cos-Statikkurve

,,,,,,,,,,,,,,,, | 095Cap——————————————————————— MAX(P)7173/7174

SL(7175) |-0.98 Cap
[ DBL (7151

MIN (71717 __ Setting 7052/7053 value

7172) (fixed Cos phi setpoint)

[— 0.98 Ind

— 0.95 Ind

A

T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T " Produced P *100
0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 110% 120% 130% 140% 150% 160% 170% 180% 190% 200% Nominal P

Das System reagiert auf die Spannungsmessung. Die Funktion erzeugt einen dynamischen, leistungsabhangigen Cosg-Wert, der
zur Unterstiitzung der Netzspannung bzw. zur Kompensation der Spannungsauswirkungen des erzeugten Stroms verwendet wird.
Die Rampe hat eine konfigurierbare Totzone um die Nennspannung.

Die Regler arbeiten 'normal’. Die Totzone kann auch auf 0 gesetzt werden, die Rampenfunktion ist somit zu jeder Zeit aktiv.
Liegt die Netzspannung aufRerhalb der Totzone, wird die Stromproduktion berlicksichtigt und ein neuer Cos® berechnet. Der Cos¢-

Regler des Generators stellt dann den Cos@ ein und andert damit den var-Import/Export der Anlage.
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Die Berechnung basiert auf dem konstanten Cos@-Sollwert.

INFO

@ Ab SW-Version 4.52.x: Der Output in genau dem Moment, in welchem der Droop startet, wird eingefroren und als Sollwert
fur die Droop-Aktionen verwendet, solange der Droop aktiv ist. (Dargestellt als ,Konstanter Cosg-Sollwert® im Diagramm
oben.)

Das System ist in der Lage, den Generator mit einem kapazitiven und einem induktiven Cos¢ zu betreiben und somit die
Netzspannung zu regeln.

Die Ausflihrung erfolgt mit nur einem aktiven Regler und einer variablen Kurve als Sollwertvorgabe. Das stellt sicher, dass keine
Reglerprobleme (zackeln) auftreten, was bei Kaskadenschaltung mehrerer Regler der Fall ware.

10.6 Fullpumpenlogik

Die Fillpumpenlogik steuert die Kraftstoffpoumpe zwischen Vorrats- und Tagestank. Die Pumpe wird Uber definierbare Schaltpunkte
geschaltet. Die Start- und Stoppwerte werden Uber einen der 3 Multieingdnge tUiberwacht

Verflgbare Sollwerte in Menl 6550:

6551 Startwert Stopppunkt in Prozent.
6552 Stoppwert Stopppunkt in Prozent.
6553 Kraftstoff-Fiill-Uberwachung Verzdgerungstimer vor Aktivierung des Fiilliberwachungsalarms.

Relais zur Steuerung der Fillpumpe. Das ausgewabhlte Relais wird unterhalb der

6554 Ausgang A Startpunktes ein- und oberhalb des Stopppunktes ausgeschaltet.

Multieingang fur die Fillstandsmessung.
6555 Typ Wahlen Sie Multieingang bei 4-20 mA Signal.
Wahlen Sie ,,Automatische Erkennung“ bei RMI

6556 Fehlerklasse Die Fehlerklasse des Fullpumpenalarms.

6557 Fillpumpensteigung Dieser Parameter definert die Steigung fir den Filliberwachungsalarm.

INFO
Das Fllpumpenrelais kann in M-Logik konfiguriert werden.

Das Ausgangsrelais muss als Limitrelais konfiguriert sein. Andernfalls tritt ein Alarm mit dem Einschalten des Relais auf.

®
o

Die Darstellung zeigt das Fullen des Tagestanks. Start bei 20%. Stopp bei 80%.
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Fuel level

A

Fuel service tank level

80%

P

20%

T p Time

Fuel pump start level Fuel pump stop level

10.6.1 Kraftstoff-Fiill-Uberwachung
Die Fillpumpenlogik enthalt eine Fullpumpencheck- Funktion.

Lauft die Fullpumpe, muss der Pegel um mindestens den in Menl 6557 eingestellten Prozentwert Fillpumpensteigung wahrend des
in Meni 6553 eingestellten Timers Flllpumpencheck steigen. Steigt der Pegel nicht wie die Steigung innerhalb der eingestellten
Verzégerungszeit vorgibt, wird das Fillpumpenrelais deaktiviert und ein Fillpumpenalarm ausgel6st. Der Fullpumpenalarms kann in
Menu 6553 aktiviert/deaktiviert werden.

A level, 2%

A level, 2%

< tFill check >

INFO
@ Die Steigerungsrate von 2 % wie oben gezeigt ist nur ein Beispiel und kann in Parameter 6557 (Flllpumpensteigung)
geandert werden.

10.7 Lifter-Logik

Die AGC-4-GER kann vier verschiedene Lifter steuern. Dabei kann es sich beispielsweise um die Lifter fur die Luftversorgung
eines Aggregates in einem geschlossenen Gehause handeln oder um die Kiihlungsliifter fir die Luftkihler.

Die AGC-Liftersteuerung verfugt Uber zwei Funktionen.

1. Die Neuanordnung der Prioritaten ist abhangig von den Betriebsstunden der Liifter.
2. Temperaturabhangiger Start und Stopp.
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Eine Prioritatsroutine gewahrleistet, dass die Betriebsstunden der verfiigbaren Lifter untereinander abgeglichen werden und dass
die Prioritét zwischen den Luftern wechselt.

Funktion hinter dem temperaturabhéangigen Start/Stopp: Die AGC misst eine Temperatur, z. B. die Kihlwassertemperatur, und
schaltet anhand dieser Temperatur Relais ein bzw. aus, die zur Aktivierung des/der Lifter(s) selbst verwendet werden missen.

INFO
Die Luftersteuerfunktion ist so lange aktiv, wie eine Betriebsriickmeldung erkannt wird.

10.7.1 Lufterparameter

Jeder Lifter verfiigt Giber eine Gruppe von Parametern, welche deren Betriebsschema definiert. Es wird empfohlen, fir die
Konfiguration die PC Utility SW zu verwenden, da in diesem Fall alle Parameter eingesehen werden kénnen. Die Konfiguration der
Liftersteuerung erfolgt in den Menus 6561-6620 sowie durch Verwendung der M-Logic in der PC Utility SW.

Parameter:
(#£) DEIF utility software - 3.22.0
] File Connection Settings Trending Parameters Help
#5220 EH 5 S0 KOPPLERRI 45 B0 80 0 R
g Category Chanr & Text Address Value Unit  Timer OutputA OutputB Enab High alz Level FailClass
Gen 6581 |Fan input 1488 0 NIA] M NI& Customer ... M/A,
Device Gen 6562 | Fan prio update 1471 0|Hours NA NiA NIA Customer ... MIA,
Gen 8563 1st prio fan 1467 70(deg MNIA A NIA Customer MN/A
m Gen 5564 | 1st pr. fan hys 1459 10/deg NIA s NI Customer ... MIA
Gen 6565 | 2nd prio fan 1468 B80|deg MNIA NiA NIA Customer ... A
:;lpe-rvis-inn Gen 6566 |2nd pr. fan hys 1470 10|deg MNIA Ni& MI& Customer MIA,
Gen 6571 | 3rd prio fan 1538 80|deg NIA] M MNI& Customer ... M/A,
Gen 6572|3rd pr. fan hys 1538 10|deg NA NiA NIA Customer ... M/A,
Gen 8573 4th prio fan 1537 100|deg MNIA i NIA Customer A
Gen 6574 | 4th pr. fan hys 1539 10|deg NIA& N MIA Customer ... NIA
Gen 6581 Fan A ocutput 1472 NeA MNIA Terminal 57| Not used |:| Customer ... A
Gen 6582 | Fan B output 1473 A& MNIA Terminal 59| Not used D Customer MIA,
Gen 8583 |Fan C output 1540 MiA NIA] Terminal 61| Not used | [[] Customer ... NI&,
g Gen 584/ Fan D output 1541 A A Terminal 63| Not used| [ Customer ... NiA
‘ Gey\ _____ - B8585|Fan Run H reset 1535/ o MNIA i NIA Customer A
- EEE Fan siart delay 1544 WA 10 wal WA Customer ... WA
Gen 6580 | Fan A failure 1474 NeA 10! Not used | Not used Customer .| Warning,
Gen 6500 | Fan B failure 1475 A& 10 Not used | Not used Customer VWarning
:,% Gen 8610 |Fan C failure 1542 MiA 10 Mot used| Not used Customer ...| Varning
+t+ Gen 6620 |Fan D failure 1543 A 10 Mot used| Not used Customer ...| Vvarning
M-Logic:

() DEIF utility software

] File Connection Settings Trending Parameters Help
=% 28B |ZEHdD B30 KOPFPEERRE 45 B0 B0[0]|5 %00 H %
|=3 Logic FAN A 13 RUNNING &
DE’F A EventA Operator EventB Operator Event C
= NOT [] Dig. InputNo23:Inputs + OR = NOT [T Notused ~ OR + NOT [[] Notused ~[T
» H = ==
“ Enable this rule | S, Output Fan A running: Command Q Delay (sec.) el =
i — i FanArunning | .|
Device |.j Logic ttem description (optior) Fan B running.
m A EventA Operator Pt Fan C running ntc L
I _ NOT [F] Hotused +| or + i | v FanDrumning used 3

10.7.2 Eingang fiir Luftersteuerung

Die Luftersteuerung benétigt einen Temperatureingang, um die Liifter anhand einer Temperaturmessung starten und stoppen zu
kénnen.

Fan Temperatur-Eingang wird in Parameter 6561 eingestellt, und dieser Eingang kann zwischen diesen Eingdngen gewahlt werden:
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» Es stehen drei Multieingdnge an Steckplatz 7 zur Verfligung
* MK-Messung (Motorkommunikation)

» Externe Analogeingange 1-8 (H8.X)

* Analogeingange (M15.X)

* Multieingange (M16.X)

Die Multieingange kdnnen beispielsweise fiir einen Pt100-Sensor konfiguriert werden, welcher die Motor- oder die
Umgebungstemperatur misst. Wenn EIC ausgewahlt ist, wird dies als hdchste gemessene Temperatur unter den Kuhlwasser- oder
Oltemperaturen definiert.

Anhand der Messung am ausgewahlten Eingang werden der bzw. die Lifter gestartet und gestoppt.

10.7.3 Liifter Start/Stopp

Die Start-/Stoppeinstellungen fur den/die Lufter erfolgt in Meni 6563-6574. Mit den Einstellungen in der Tabelle unten kann die
Veranschaulichungskurve angezeigt werden.

Eine Hysterese (Abb.: Hyst.) gewahrleistet, dass zwischen Start und Stopp ein Bereich liegt.

BSE3 |1t level fan setp. S0 |deg Fan Setp. hys. Start Stop
564 |15t level fan hyst. 2 |deg 1 30 2| 52
BS65 [2nd level fan zetp. 56 |deg 2 9% 3 59
BS6E |2nd level fan hyst, 3 degy 2 T I

4 78 4 32
B571 [Srd level fan setp. 70 [cleg ™ = 3 =
BSVZ [Srdd level fan byst. 5 |deg 3 70 5 e
G573 | 4th level fan setp. 78 |deg 7 56 3 53
B374 [4th level fan hyst. 4 |deq 1 50 3 48

Die folgende Start-/Stoppkurve wird bei Verwendung einer Bogeneinstellung generiert:

Deg [C]
%

StartFan 4 g2

. P N
Start Fan 7 74 Stop Fan4

70
65 Stop Fan3
StartFan 2 59,
60
Start Fan 1 52/ Kﬂw Fan2

48 Stop Fan1

a0

10.7.4 Lufterausgange

In Menii 6581-6584 werden die Ausgangsrelais flr die Lifter A-D bestimmt. Diese Relais dienen dazu, ein Signal an den
Lifterstarterschrank abzugeben. Am Relais muss Spannung anleigen, damit der Lufter lauft.
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iGen 8581 'Fan A putput 1472 N/A, Terminal 57

iGen . 6582 Fan B output 1473 Mi& NIA Terminal 59
iGen 5583 Fan C output 1540 MNIA, Terminal 61
EGen §534 | Fan D output 1541 Ni4 NJA Terminal 63

10.7.5 Liifterstartverzogerung

Sollen zwei oder mehr Lifter gleichzeitig starten, kann eine Startverzogerung zwischen den Lifterstarts gesetzt werden. Der Grund
daflr besteht darin, den Spitzen-Startstrom zu begrenzen, sodass nicht alle Liifter gleichzeitig mit einem Startstrom beitragen. Die
Verzégerung wird in MenlU 6586 eingestellt.

Parameter "Fan start delay™ (Channel 6586) @
Timer : 10 sec
0 : |_| 20
Password level : Customer level
Enabie Actual value : 0
High Alarm
Inverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)
0 =zec 10 sec
Auto acknowledge
| Wirite | [ oK ] | Cancel

10.7.6 Riickmeldung ,,Lufter lauft

Um sicherzustellen, dass der Lufter [auft, kann ein digitaler Eingang fir die Rickmeldung ,Lauft* zugewiesen werden. Die
Rickmeldung ,Lauft* muss tber die M-Logic programmiert werden. Nachstehend ist die Programmierung exemplarisch dargestellt.

Der Ausgang ,Lifter A/B/C/D lauft-Befehl” informiert den AGC-4-GER dariber, dass der Lifter lauft. Der Ausgang ist unter Ausgang
und Befehl zu finden, wie im Screenshot oben dargestellit.

10.7.7 Lifterausfall

Es besteht die Moglichkeit, einen Alarm zu aktivieren, wenn der Lifter nicht startet. Der Liifterausfall-Alarm wird angezeigt, wenn die
Betriebsriickmeldung vom Liifter nicht eingeblendet wird. Die Einstellung des Fehleralarms fur Lufter A bis D erfolgt in Meni 6590
bis 6620.
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Parameter "Fan 4 failure” (Channel £390) @

Timer : B 10 sec
0.1 i 300
Fail class : | Warning v
Output A Mot used -|
Qutput B |N|:|t uzed - |

Password level :

Customer level

=
/| Enable Actual value : 0
High Alarm
Inverse proportional Time elapsed: 0 sec (0 %)
0 =ec 10 sec
Auto acknowledge
I Write ] | OK | [ Cancel ]

10.7.8 Lufterprioritat (Betriebsstunden)

Die Prioritat der Lifter A bis D wechselt automatisch zwischen Prioritat 1 und 4. Dies geschieht automatisch, da die Betriebsstunden
der Lufter erkannt und fiir die Neuordnung verwendet werden.

M-Logic-Konfiguration:

Wenn eine Liftereinheit ein Signal ausgibt, das bei laufendem Betrieb an einen digitalen Eingang der AGC geleitet wird, muss die
folgende M-Logic programmiert werden:

;I Logic FAN AIS RUNNING (SIGNAL FROM FAN UNIT)

A Event A Operator Event B Operator Event C

v NOT [C] Dig.InputMo23:inputs + OR ~ NOT [C] Motused +~ OR + NOT [C] Motused -
> H

- Enable this rule [ - Output FanArunning: Command Delay (sec.) |4 (40 kilk

Wenn es nicht moglich ist, eine Ruckmeldung ,Lauft® von der Luftereinheit zu erhalten, muss das interne Relais der AGC-4-GER

verwendet werden, um den Betrieb des Liifters anzuzeigen. Wenn beispielsweise R57 das Relais fiir LUFTER A ist, muss die
folgende M-Logic programmiert werden:

;I Logic FAN A 1S RUNNING (INTERNAL RELAY}l

iy EventA Operator Event B Operator EventC

v NOT [] Relay 57: Relays +~ OR ~ NOT [C] Motused ~ OR + NOT [O] Motused -
> H

- Enable this rule [ - Output Fan Arunning: Command Delay (sec.) |4 (40 kilk

Die Betriebsstunden kdnnen folgendermalien zuriickgesetzt werden: durch die Eingabe des Parameters 6585 sowie die Auswahl
der Lufterstunden, die zuriickgesetzt werden sollen.
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Parameter "Fan Run.H reset” (Channel 6585)

Setpoint :

OFF

et Fan & hours reget
Fan B hours reset

Fan C hours reset

Ereliie Fan D' hours reset

High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

Write | [

OK

] I Cancel

INFO
@ Es ist nur das Zurlcksetzen moglich. Es ist nicht moglich, dem Betriebsstundenzéhler einen Offset hinzuzufligen.

10.7.9 Lufterprioritatsberechnungen, Update

Im Parameter 6562 ist die Prioritatsaktualisierungsrate (Stunden zwischen den Reorganisationen der Prioitat) ausgewahlt:

Parameter "Fan pric update” (Channel 6562)

Setpoint @

0 Hours

Password level : Customer level

Enable
High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

200

Write | [

Ok

J | Cancel

Wenn die Lifterprioritdtsaktualisierung auf 0 Stunden festgelegt ist, wird die Prioritatsabfolge folgendermalen festgelegt: Liifter A,

Lufter B, Lufter C und Lifter D.

10.8 CAN-Lastverteilung

10.8.1 Funktionsbeschreibung

Die Funktion CAN-Lastverteilung ermdglicht die Lastverteilung tiber den CANbus. Sie kann in Applikationen mit zwei oder mehr
Aggregaten verwendet werden, wo Power-Management-Funktion nicht benétigt werden und keine Netzteile verfigbar sind. Mit der
CAN-Lastverteilung kann eine Lastverteilung unter bis zu 128 Aggregaten leicht installiert und eingerichtet werden.

Die Zeichnung unten zeigt das grundlegende Prinzip der Kommunkation zwischen den Reglern.
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Busbar

CANbus

— -3 1 —-3

ce AGC 200 GB AGC 200 ce AGC 200
AL S\E X\ L}x

0000000 G 0000000,

|1 — T T I — T T
( ) C )

Diesel generator 1 Diesel generator 2 Diesel generator 3

INFO
@ Diese Funktion ist nur in AGC 200-Typen mdglich: 222, 23x, 24x

10.8.2 Einstellung

Bei der Konfiguration des Reglers fiir die CAN-Lastverteilung ist es wichtig zu beachten, dass es sich wie unten gezeigt um eine
Einzelaggregat-Zeichnung handelt. Der Grund dafir ist, dass die Regler in einem CAN-Lastverteilsystem keine interne ID bendtigen
wie in einem Power-Management-System. Bei der Verbindung mit einer CANbus-Leitung ordnet das CAN-Lastverteilsystem dem
Aggregat automatisch eine verfiigbare ID zu. Dies wird von der internen CANbus-Kommunikation geregelt und der Benutzer kann
keine ID fur das Aggregat auswahlen. Wenn ein Aggregat von der CANbus-Leitung getrennt wird, wird dies vom System
automatisch erkannt und die jeweilige ID aus dem Lastverteilsystem entfernt.

INFO
@ Fir Details Gber CANbus-Leitungen siehe die Installationsanleitung der AGC 200, Dokument Nr. 4189340610.

Die Tabelle unten zeigt die Schritte zum einrichten der Regler fur die CAN-Lastverteilung. Die Einrichtung muss in jedem Regler
vorgenommen werden.

Fur Details zur Verwendung der USW siehe 'Hilfe’-Funktion (F1) in der PC-Utility-Software.

£) Parameter "CAN B Protocol” (Channel 7842) =
Setpoint :

Parameternummern fir CAN-Ports:

V.\.Iah.len Sie den CAN—.Port zur Ve[wendupg Peowordlerel:  ionce B CAN A: 7841

1. fur die CAN-Lastverteilung und wahlen Sie
Canshare im Dropdown-Menu CAN B: 7842
£ ' CAN C: 7843

Plant options ==

Product type
Plant type
Single DG -
Application propertiss
DA?:“{Eh[anh}ES only when performing

ErSte"en S|e elne neue Mame: CAN share setup . . . .

i . i . USW-Applikationskonfiguration oder
2. Anlagenkonfiguration und wahlen Sie als B Tie optons .
) b Quick-Setup

Typ Einzelaggregat. e —
App\icanon enulation
© Off
*) Breaker and engine crid. active
°) Breaker and engine cmd. inactive

DESIGNER'S REFERENCE HANDBOOK 41893406090 UK Seite 331 von 344



Application 1: CAN share setup

3 Erstellen Sie eine Applikationszeichnung CB ) USW-Applikationskonfiguration oder
" mit einem Einzelaggregat. { Quick-Setup
4 Nachdem dies in allen Reglern konfiguriert wurde, ist das System bereit fir die CAN-Lastverteilung und mehr Aggregate

kénnen zur CAN-Lastverteilung hinzugefligt werden, ohne dass ihnen CAN-IDs zugeordnet werden miissen.

10.8.3 Fehler CAN-Lastverteilung

Wenn ein Fehler bei der CAN-Lastverteilung auftritt, ist es mdglich, einen Alarm mit dem Parametern fiir Fehler in der CAN-
Lastverteilung im Menl 7860 anzuzeigen. Der Alarm umfasst Timer (7861), Fehlerklasse (7865) und die Option zur Aktivierung von
Relais (7863,7864) im Fehlerfall. AuRerdem ist es moglich auszuwahlen, ob der Regler im Fehlerfall auf der CAN-Lastverteilleitung
die Betriebsart (7866) andern soll.

CAN-Lastverteilung bei Ausfall des Power Managements

Es ist moglich, die CAN-Lastverteilung als Backup in einer Power-Management-Applikation mit dem M-Logic-Befehl "Verwende
alternative LV statt PM" zu verwenden. Siehe dazu das Thema ,Lastverteilung® im Kapitel ,Power Management* in diesem
Handbuch.

INFO
@ Ausflhrliche Informationen finden Sie in der separaten Parameterliste ,AGC 200 parameter list 4189340605".

10.9 P-Grad-Betrieb
10.9.1 Prinzip und Einstellung

Der P-Grad-Betrieb kann bei der Installation eines neuen Aggregats mit bestehenden Aggregaten im P-Grad-Betrieb verwendet
werden, um eine balancierte Lastverteilung zwischen den bestehenden Aggregaten zu erreichen. Diese Einstellung kann verwendet
werden, wenn es erforderlich/erlaubt ist, dass die Aggregatfrequenz bei steigender Last fallt.

Der P-Grad-Betrieb kann mit einem Abfall von 0-10 % eingestellt werden. Bei einem anderen Wert als 0 % wird der Prozentsatz des
Abfalls zusatzlich zum Steuerausgang des Drehzahl- (f) oder Spannungsreglers (U) berechnet.

Droop-Regler-Parameter

2514 f-Droop Droop-Einstellung fiir Frequenzregler mit Analogeingang
2573 f-Droop-Relais Droop-Einstellung fiir Frequenzregler mit Relaisregelung
2644 U-Droop Droop-Einstellung fiir Spannungsregler mit Analogausgang
2693 U-Droop-Relais Droop-Einstellung fiir Spannungsregler mit Relaisregelung
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INFO
@ Im Droop-Modus sind PID-f (Frequenz) und PID-U (Spannung) aktiv

Droop-Regelung aktivieren

Uber folgende M-Logic-Befehle wird die Droop-Regelung aktiviert. Das bietet mehr Méglichkeiten, die Regelung zu aktivieren (z.B.
Digitaleingang, AOP-Taste oder Ereignis).

M-Logic-Ausgang M-Logic-Befehl Beschreibung

DZR-/SPR-Steuerung Aktivieren der f-Droop-Regelung Siehe vorangegangene Beschreibung
DZR-/SPR-Steuerung Aktivieren der U-Droop-Regelung Siehe vorangegangene Beschreibung

Applikationskonfiguration

Fur den Droop-Modus muss die AGC nach einer Applikationszeichnung als Einzelaggregat konfiguriert werden. Dies kann lber die
USW oder per Quick-Setup erfolgen.

Siehe 'Hilfe'-Funktion (F1) in der USW fiir Details Uber die Applikationskonfiguration.
10.9.2 U-Droop-Beispiel

Das folgende Diagramm zeigt einen Generator mit einer U-Droop-Einstellung von 4 % und 10 % im Verhaltnis zur Blindleistung, Q
(kVAr). Wie das Beispiel zeigt, fallt die Spannung, sobald die Last zunimmt. Das Prinzip ist dasselbe mit parallelen Aggregaten, wo
die Aggregate den Droop zur Lastverteilung verwenden und die Spannung/frequenz entsprechend abfallt.

U V]

A

400
380 = 4% droop
360 4 10% droop
0§ B % Q [kVAr]
0 50% 100%

10.9.3 Einstellung hoher Droop

Zur lllustration der Wirkung einer hohen Droop-Einstellung zeigt das Diagramm unten, wie eine Frequenzénderung eine Anderung
der Last bewirkt. Das Prinzip ist dasselbe bei der Spannungsregelung. Die Lastanderung ist mit AP angegeben.
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Freq (Hz)
A

fyuomp——————— BY __________

» P(kW)

AP

A
A

INFO
@ Dies kann verwendet werden, wenn der Generator mit Grundlast laufen muss.

10.9.4 Einstellung niedriger Droop

Zur lllustration der Wirkung einer niedrigen Droop-Einstellung zeigt das Diagramm unten, wie eine Frequenzanderung eine
Anderung der Last bewirkt. Das Prinzip ist dasselbe bei der Spannungsregelung. Die Lastdnderung ist mit AP angegeben.

In diesem Diagramm ist die Lastdnderung (AP) héher als zuvor. Das bedeutet, dass der Generator eine héhere Varianz der Last
aufweist als mit der hdheren Droop-Einstellung.

Freq (Hz)

from ____hx___ _______

B P(KW)

AP

INFO
@ Dies kann verwendet werden, wenn der Generator mit Spitzenlast laufen muss.

10.9.5 Korrektur isochroner Regler

Wenn das Aggregat mit einem Drehzahlregler ausgertistet ist, der nur Isochronbetrieb zulasst, kann die Droop-Einstellung zur
Kompensation der fehlenden Droop-Einstellungsmdglichkeit am Drehzahlregler verwendet werden.

10.10 Step-Up-Trafo
10.10.1 Step-Up-Trafo

In bestimmten Fallen ist die Anwendung eines Generators mit Step-Up-Trafo (eines so genannten Blocks) erforderlich. Die Ursache
dafir ist méglicherweise das Anpassen an die nachste Rasterspannung oder um die Spannung inkrementell zu erhéhen und so die
Verluste in den Leitungen zu minimieren und die LeitungsgréRe zu reduzieren. Die Applikationen, in denen ein Step-Up-Trafo
erforderlich ist, werden vom ML-2 unterstitzt. Folgende Funktionen stehen in dieser Applikation zur Verfligung:
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Synchronisieren mit oder ohne Phasenwinkelkompensation
Angezeigte Spannungsmesswerte
Generatorschutzvorrichtungen

L Dd -

Sammelschienenschutzvorrichtungen
Das Diagramm eines Blocks wird nachstehend angezeigt

Generator-/Transformatorblock

N
G —e —
O==)==

Ublicherweise befindet sich der Synchronisationsschalter auf der Hochspannungs (HV)-Seite, auf der Niederspannungs (LV)-Seite
befindet sich kein Schalter (oder nur ein manuell betétigter). In einigen Applikationen befindet sich der Schalter auch auf der LV-
Seite. Dies beeinflusst jedoch nicht die Einstellung im ML-2, solange der Schalter und der Aufspanntransformator beide zwischen
den Messpunkten des ML-2 positioniert sind. Die Messpunkte sind in den Abbildungen oben und unten als schwarze Punkte
dargestellt.

A Y o
G/:i\/:

Die Phasenwinkelkompensation ware kein Problem, wenn ber den Step-Up-Trafo keine Phasenwinkelverschiebung erfolgte, in
vielen Fallen trifft jedoch genau dies zu. Die Phasenwinkelverschiebung wird in Europa mithilfe der Vektorgruppenbeschreibung
beschrieben. Statt der Vektorgruppe kénnte dies auch als Taktnotation oder Phasenverschiebung bezeichnet werden.

INFO
@ Werden Spannungsmesswandler verwendet, missen diese in die Gesamt-Phasenwinkelkompensation aufgenommen
werden.

Wenn ein ML-2 fiir die Synchronisation verwendet wird, nutzt das Gerat das Nennspannungsverhalinis fur den Generator und die
Sammelschiene, um so einen Sollwert fir den Spannungsregler und das Spannungssynchronisierfenster zu berechnen (dUpax)-

Beispiel:

Ein Aufspanntransformator mit 10000/400 V wird hinter einem Generator mit einer Nennspannung von 400 V installiert. Die
Nennspannung der Sammelschiene betragt 10000 V. Jetzt betragt die Spannung der Sammelschiene 10500 V. Der Generator wird
mit 400 V betrieben, bevor die Synchronisation beginnt. Wird jedoch ein Synchronisationsversuch unternommen, wird der Sollwert
des Spannungsreglers wie folgt geandert:

Usammver scHiEne-GEMESSEN * UGeENERATOR-NENN / UsammeL scrHiene-nenn = 10500 x 400 / 10000 = 420 V
10.10.2 Vektorgruppe fiir Step-Up-Trafo

Vektorgruppendefinition

Die Vektorgruppe wird durch 2 Buchstaben und 1 Zahl definiert:

Der erste Buchstabe ist ein grofRes D oder Y, das festlegt, ob die HV-seitigen Wicklungen eine Delta- oder Ypsilon-Konfiguration
aufweisen.

Der zweite Buchstabe ist ein kleines d, y oder z, das festlegt, ob die LV-seitigen Wicklungen eine Delta-, Ypsilon- oder Zickzack-
Konfiguration aufweisen.
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Die Nummer ist die Vektorgruppennummer, welche die Phasenwinkelverschiebung zwischen HV- und LV-Seite des Step-Up-Trafos
definiert. Die Nummer ist der Ausdruck der LV-Seitenverschiebung im Vergleich zur HV-Seitenspannung. Die Nummer driickt den
Verschiebungswinkel geteilt durch 30 Grad aus.

Beispiel:

Dy11 = HV-Seite: Delta, LV-Seite: Ypsilon, Vektorgruppe 11: Phasenverschiebung = 11 x (-30) = -330 Grad.

Typische Vektorgruppen
. ) LV-Verschiebung in Grad
Vektorgruppe Taktnotation Phasenverschiebung verglichen mit HV
0 0 0° 0°
1 1 -30° 30°
2 2 -60° 60°
“ 4 -120° 120°
5 5 -150° 150°
6 6 -180°/180° 180 °
7 7 150° 210°
8 8 120° 240°
10 10 60° 300°
11 11 30° 330°
Vektorgruppe 0
Die Phasenverschiebung betragt 0 Grad.
YyO0-Beispiel:
HV side LV (generator) side
1L1 2L1
1L3 1L2 2L3 2L2

Der Phasenwinkel zwischen 1L1 und 2L1 betragt 0 Grad

Phasenkorrektureinstellung:

9141 BB (Netz)Generatorwinkelkorrektur 0 Grad

Anschliisse:
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2L1 Lv HV GB Busbar

/ \ 1L1
Generator 2.2 \ / 1L2
23 @ 1L3
AGC 3/ AGC 4/ PPU/
GPU/ PPM/ GPC 79|81]|83 85| 87 | 89
AGC 200 61| 63| 65 68 | 70 | 72

INFO
@ Der im Diagramm dargestellte Anschluss sollte stets verwendet werden, wenn ein ML-2 fiir ein Aggregat verwendet wird.

Vektorgruppe 1
Die Phasenverschiebung betragt -30 Grad.

Dy1-Beispiel:

HV side V (generator) side

/A~

Der Phasenwinkel zwischen 1L1 und 2L1 betragt -30 Grad.

Phasenkorrektureinstellung:

Parameter

Parameter

9141 BB (Netz)Generatorwinkelkorrektur 30 Grad
Anschliisse:
LV Hv  ©B Busb
2L1 / \ usbar L1
Generator 22 \ / 1L2
2.3 @ 1L3
AGC 3/ AGC 4/ PPU/
GPU/ PPM) GPC 79| 81|83 85|87 | 89
AGC 200 61|63 |65 68| 70| 72

INFO
@ Der im Diagramm dargestellte Anschluss sollte stets verwendet werden, wenn ein ML-2 fir ein Aggregat verwendet wird.
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Vektorgruppe 11
Die Phasenwinkelverschiebung betragt 11 x (-30) = 330/+30 Grad.

Dy11-Beispiel:

HV side LV (generator) side

2L1
1L1
1L3 1L2 L3

Der Phasenwinkel zwischen 1L1 und 2L1 betragt -333/+30 Grad

Phasenkorrektureinstellung:

Parameter

Parameter

9141 BB (Netz)Generatorwinkelkorrektur -30 Grad
Anschliisse:
LV HV GB Busb
2L1 / \ LT
Generator 22 \ / 1L2
213 @ 1L3
AGC 3/ AGC 4/ PPU/
GPU/ PPV GPG 79| 81|83 85| 87|89
AGC 200 61|63]|65 68 | 70 | 72

Der im Diagramm dargestellte Anschluss sollte stets verwendet werden, wenn ein ML-2 fur ein Aggregat verwendet wird.

Vektorgruppe 6

Die Phasenwinkelverschiebung betragt 6 x 30 = 180 Grad.

Yy6-Beispiel:
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HV side LV (generator) side

1L1

Der Phasenwinkel zwischen 1L1 und 2L1 betragt -180/+180 Grad.

Phasenkorrektureinstellung:

Parameter

9141 BB (Netz)Generatorwinkelkorrektur

Anschliisse:

a1 LV HV

GB

2L2\wT/2L3
1L3 1L2 211

Busbar

1L1

2L2 / \

1L2

Generator
2L3 \ /

@ 1L3

AGC 3/ AGC 4/ PPU/
GPU/ PPM/ GPC 79| 81|83 85| 87| 89
AGC 200 61|63 | 65 68 [ 70 | 72

Parameter

INFO
® Der im Diagramm dargestellte Anschluss sollte stets verwendet werden, wenn ein ML-2 fiir ein Aggregat verwendet wird.

INFO
@ Wenn die Vektorgruppe 6 verwendet wird, wahlen Sie 179 Grad in Parameter 9141 aus.

Vergleichstabelle fiir verschiedene Terminologien:

. . LV-Verschiebung in Grad . . LV-seitige
Vek Tak Ph h LV- \'/ h
ektorgruppe | Taktnotation asenverschiebung veralichenimitIiV: seitige Verschiebung Fahrung
0 0 0° 0° 0°

1 1 -30°
-60°
-120°
-150°
-180°/180°
150°

o N o o DN
o N o a » DN

120°
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30°

60°

120°
150°
180 °
210°
240°

30°
60°
120°
150°
180 °

180 °
150°
120°
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LV-Verschiebung in Grad » :
verglichen mit HV LV-seitige Verschiebung

300°

. . LV-seitige
Vektorgruppe | Taktnotation | Phasenverschiebung
10 10 60° 60°

1 11 30° 330° 30°

Nachfolgend wird die Namensvektorgruppe verwendet.

Vergleichstabelle fiir Parameter 9141 und Schrittmotortypen:

Vektorgruppe Step-Up-Trafotypen Parameter 9141

0 YyO0, DdO, Dz0 0°

1 Yd1, Dy1, Yz1 30°

2 Dd2, Dz2 60°

4 Dd4, Dz4 120°
5 Yd5, Dy5, Yz5 150°
6 Yy6, Dd6, Dz6 180 °
7 Yd7, Dy7, Yz7 -150°
8 Dd8, Dz8 -120°
10 Dd10, Dz10 -60°
1 Yd11, Dy11, Yz11 -30°

INFO
DEIF Gbernimmt keine Verantwortung dafir, dass die Kompensation korrekt ist. Vor dem SchlieRen des Schalters empfiehlt
DEIF, dass die Kunden die Synchronisierung stets selbst messen.

INFO
Beachten Sie, dass bei einer Verpolung der Spannungsmessung die Einstellung in Parameter 9141 falsch ist!

INFO
Die in der Tabelle oben gezeigte Einstellung berucksichtigt nicht die von Messwandlern verursachte
Phasenwinkelverschiebung!

INFO
Die in der Tabelle oben angezeigten Einstellungen sind nicht korrekt, wenn ein Step-Down-Trafo verwendet wird. Diese
Einstellungen werden spater noch aufgefiihrt.

CHECRONC

10.11 Anforderung von Spitzenstromen

10.11.1 | max. Bedarf

Die zweite Anzeige ist die so genannte Maximalbelastung bzw. der maximale Bedarf, am Gerat kurz | max. Bedarf. Am Display wird
der neueste maximale Spitzenstromwert angezeigt. Wenn ein neuer maximaler Spitzenstrom erfasst wird, wird der angezeigte Wert
gespeichert. Der Wert kann im Menu 6843 zuriickgesetzt werden. Wenn der Wert zuriickgesetzt wird, wird dieser Vorgang im
Ereignisprotokoll vermerkt.

INFO
@ Die beiden Zurlicksetzungsfunktionen sind Gber M-Logic auch als Befehle verfiigbar.
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INFO
@ Die Display-Anzeige wird in einem Intervall von 6 Sekunden aktualisiert.

10.11.2 | therm. Bedarf

Diese Messung dient zur Simulation eines Bimetallsystems (bekannt vom Maximalbelastungs-Strommessgerat), das speziell zur
Anzeige thermischer Belastungen von Kabeln, Transformatoren usw. geeignet ist.

Es ist méglich, dass zwei verschiedene Anzeigen am Display vorhanden sind. Die erste Anzeige ist die so genannte | Thermische
Belastung. Hier wird der mittlere maximale Spitzenstrom Uber ein einstellbares Zeitintervall angezeigt.

INFO
@ Beachten Sie, dass der berechnete Mittelwert NICHT dem mittleren Strom Uber die Zeit entspricht. Der Wert fir die |
Thermische Belastung ist ein Mittelwert des MAXIMALEN SPITZENSTROMS im einstellbaren Zeitintervall.

Die gemessenen Spitzenstrome werden ein Mal pro Sekunde erfasst. Alle 6 Sekunden wird ein mittlerer Spitzenwert berechnet.
Wenn der Spitzenwert hoher ist als der vorherige maximale Spitzenwert, wird er zur Berechnung eines neuen Mittelwerts
herangezogen. Der thermische Belastungszeitraum liefert eine exponentiale thermale Charakteristik.

Das Zeitintervall, in dem der mittlere maximale Spitzenstrom berechnet wird, kann in Parameter 6840 eingestellt werden. Der Wert
I&sst sich zudem zuriicksetzen. Wird der Wert zurtickgesetzt, wird er im Ereignisprotokoll dokumentiert. Die Anzeige am Display
wird auf 0 zurlickgesetzt.

10.12 Leistungs- und CosPhi Offsetwerte.
10.12.1 Leistungs-Offsets

Diese Funktion legt einen Offset Gber Cosg, 3 Offsetwerte stehen zur Verfigung. Die Offsetwerte kénnen in M-Logic verwendet
werden. Die Einstellung erfolgt in Menu 7220-7225 Die aktivierten Offsets werden zum Sollwert in Ment 7051 addiert/subtrahiert.

INFO
@ Der Sollwert wird unten durch die Min Last (7023) und oben durch die Nennleistung begrenzt.

10.12.2 Cos¢ Offsets

Diese Funktion legt einen Offset Gber Cosg, 3 Offsetwerte stehen zur Verfligung. Die Offsetwerte kénnen in M-Logic verwendet
werden. Die Einstellung erfolgt in Menu 7241-7245. Die aktivierten Offsets werden zum Sollwert in Menl 7052 addiert/subtrahiert.

INFO
Der Sollwert wird durch die Menis 7171 CosPhi (x2) und 7173 CosPhi (x2) begrenzt.

Die Werte in Menu 7052 bis 7055 stellen Cos@ ein. Dabei handelt es sich nicht um den Leistungsfaktor im Display. Cos¢
und Leistungsfaktor sind nur bei reiner Sinusform gleich.

®
o
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11. Parametereinstellung

11.1 Parametereinstellung

11.1.1 Parametereinstellung

Dieses Kapitel behandelt den Ablauf der Parametereinstellung. Vom Auffinden der individuellen Parameterbeschreibung bis hin zum
eigentlichen Setup. Anhand der unterschiedlichen lllustrationen wird der Anwender Schritt flir Schritt durch die Parametereinstellung
geleitet.

11.1.2 Auffinden des ausgewahlten Parameters

Der erste Schritt ist das Auffinden der richtigen Parameterbeschreibung. Alle Parameterbeschreibungen in der Parameterliste
dienen als Referenz. Die Beschreibungen sind strukturiert, bezogen auf ihre Parametertitel und auf die Hauptparametergruppe, zu
der sie gehdren.

Es existiert eine separate Parameterliste fir die AGC 200.

11.1.3 Parameterbeschreibung

In der Parameterliste ist jede Parameterbeschreibung nach dem gleichen Prinzip aufgebaut. Unter den oben stehenden
Parametertiteln folgen die detaillierten Parameterbeschreibungen. Die Parametriermoglichkeiten fir den jeweiligen Parametersatz
werden vorher angezeigt.

1000 G -P> 1
. Tearamsor Wi Ensiolung Mo Ensilung | Worksnstolung
1001 Sollwert -50.0% 0.0% -5.0%
1002 Timer 0,1s 100.0 s 10,0 s
1003 Relay output A Nicht benutzt R3 (Relais 3) Nicht benutzt
1004 Relay output B Nicht benutzt R3 (Relais 3) Nicht benutzt
1005 Aktivieren AUS EIN EIN
1006 Fehlerklasse 1 5 3

INFO
@ Aufgrund des Parametercharakters sind kleine Unterschiede zwischen den individuellen Tabellen méglich.

Die erste Spalte zeigt die Meniinummer.
Die zweite Spalte zeigt die veranderbaren Einstellungen.
Die dritte und vierte Spalte zeigen die fiir den Parameter zulassigen Min.- und Max.-Werte an.

Die fiinfte Spalte enthalt die Werkseinstellung. Gegebenenfalls werden zusatzliche Informationen nach den Tabellen zur Verfligung
gestellt, um die individuellen Parameterbeschreibungen so informativ wie méglich zu gestalten.

11.1.4 Setup

Sie haben die gesuchte Parameterbeschreibung entsprechend zugeordnet. Folgen Sie jetzt der Menustruktur, die vorher in diesem
Handbuch dargestellt wurde, um die individuellen Parameter aufzubauen. (In diesem allgemeinen Beispiel haben wir uns dazu
entschieden, den Sollwert des Parameters 1000 G -P> zu verandern.)
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Schritt 1: Uber die Taste gelangen Sie in das Parameter-MenU. .

Schritt 2: Uber die Tasten&und@gelangen Sie zur gewahlten Parametergruppe, in diesem Fall ,1000 Schutz®. Driicken Sie

bitte die Taste@.

Schritt 3: Uber die Tasten&und@Lokalisieren Sie mit den Tasten und den entsprechenden Parameter. Driicken Sie bitte die

Taste@.

Schritt 4: Geben Sie das Passwort ein, um den Sollwert zu andern.

Schritt 5: Uber die Tasten & und : konnen Sie den Sollwert erhéhen/reduzieren.

Schritt 6: Driicken Sie bitte die Taste @ Der neue Sollwert ist nun gespeichert.
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12. Parameterliste

12.1 Parameterliste

12.1.1 Parameterliste

INFO
@ Detaillierte Informationen finden Sie in der separaten Parameterliste.
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