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MTR-4P Notice dbi

CONSIGNES DE  SECURITE ET
AVERTISSEMENTS

Veuillez lire attentivement cette section pour en s
continuer N l 6installer, de | e mettre sous tensi on
soigheuseme nt | ednm®eqnuti ppour voir sbil a ®t ® endommag® durant
La pr®sente section comprend des informations et aver
en compte pour garantir une install at itbbansiquesonne ut il

fonctionnement correct en continu.

Les utilisateurs du produit sont tenus de lire le contenu de la section « Consignes de sécurité et
avertissements ».

Si le matériel est utilisé d'une maniére autre que celle préconisée par le fabricant, la protection fournie
par ce matériel peut en étre affectée.

A REMARQUE

Léinstallation et Il “utilisation de | '"unit® i
dangereuses. Cdest pour quoi de t el |l e sconfiees®a des
personnes gualifi ®es. DEI'F A/'S d®cline toute
|l 6utilisation du produit. En cas de doute con
| 6®qui pement est ruwt prétdger,&euifea nontactereas pensomne responsable de
| 6installation du syst me.
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MTR-4P

Notice dbi

AVERTISSEMENTS, INFORMATIONS
ET REMARQUES CONCERNANT LA
DESIGNATION DU PRODUIT

Symboles utilisés :

t

voir la documentation du produit.

S

Double isolation conform® me n t : l a norme EN 61

Potentiel de terre fonctionnel.

Remarque ! Ce symbole sert également a indiquer une borne pour le
potentiel de terre de protection si celle-c i est utilis®e
borne de raccordementoudeb or ne s catoa duxkilimiee.n t

Le produit est conforme & la directive 2002/96/CE relative, en priorité, a la
prévention des déchets d'équipements électriques et électroniques
(DEEE) et, en outre, a la réutilisation, au recyclage et aux autres formes
de valorisation de tels déchets de maniére a réduire la mise au rebut des
déchets. La directive cherche également & améliorer les performances
environnementales de tous les opérateurs impliqués dans le cycle de vie
des équipements électriques et électroniques.

Conformit® du produit aux directiywv

DEIF A/S

Page 3 de 106




MTR-4P Notice dbi

AVANT LA MISE SOUS TENSION

Veuillez contr®*ler |l es ® ®ments suivants avant de met

1 Tension nominale

T Tension dbéalimentation

1 Fréquence nominale

1 Rapport de tension et ordre de phase

1 Rapport de transformation et intégrité des bornes

1 Fusion de protection pour les entrées de tension (taille de fusible externe maximum
recommandée : 6 A)

1 Un commutateur ou disjoncteur externe doit ére i ncl us dans | 6installatio
possi bl e de couper | 6alimentation auxiliaire des u
sa pr®sence doi't °tre c¢clairement indi qu®e afin q
| uni t ® dablemani re f

1 Intégrité de chaque borne
1 Raccordement et niveau de tension corrects pour les cartes E/S

A AVERTISSEMENT

Un secondaire du transformatecnuid® mvamsi &t ® de

AVERTISSEMENT - MISE HORS
TENSI ON DE LOUNI TE

Les <circuits doe$ poardes rekis (extetnesapeuvent inciuie des condensateurs

entre |l 6al i mentati on et | a terre. Af i n de pr®venir
condensateurs doivent étre déchargés via des bornes externes aprés la coupure compléte de

| 6 eemtdtion auxiliaire (les deux pbles de toute alimentation DC).

SANTE ET SECURITE

Léobjectif de cette section est de peumeit ant | ddi nét
doéutiliser | e produit en t ounmemet®@arectentoBtinu.afin de gar a
I est attendu de tout utilisateur guodi ICongeitselemne cont
sécurité et avertissements ».

Si le matériel est utilisé d'une maniére autre que celle préconisée par le fabricant, la protection fournie
par ce matériel peut en étre affectée.
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MTR-4P Notice dbi

HORLOGE TEMPS REEL

En guise dobali mentation de secour-sondpnsateur est ibnthgeér | oge t
Léautonomie est de deux jours (7 partir de |l a coupure

DEIF A/S Page 5 de 106



MTR-4P Notice dbi

MISE AU REBUT

Il est vivement recommandé de ne pas éliminer les équipements électriques et électroniques avec les

déchets municipaux. Le fabricant ou fournisseur doit reprendre gratuitement les équipements

électriques et électroniques. La procédure compléete a appliquer en fin de vie doit étre conforme a la
directive 2002/96/ CE relative aux restrictions appl
dangereuses dans les équipements électriques et électroniques.

DESCRIPTION DE BASE ET PRINCIPE
DE FONCTIONNEMENT

Cette section pr ®sent e toutes |l es informations n ®c
l 6i nstrument, son domai ne babedigepd sorcfandtionoemenet | es foncti
De plus, elle comprend des conseils de lecture, une description des symboles utili s®s

informations utiles pour bien comprendre le présent manuel.

En ce qui concerne | es o ptepodenasauxdigférehtd chapirésyr carmesn t on
fonctions peuvent di ff ®r er sdiptomplus démillée des foectiofis dé daut r e .
| Gunit ® est o f f earaceristiqgues pringigales », @ @pgionsgprises en charge » et

« Fonctionnalités ».

Le relais de protection MTR-4P est proposé dans un boitier a montage sur rail DIN. Les spécifications
du bottier sont indiquées a la section « Branchement » > Montage a la page 11.

Sommaire

L6éembal | agdes élémapsrs@vants :

1 Unité de protection
1 Guide de démarrage rapide

Toute la documentation apparentée sur ce produit est disponible sur le site www.DEIF.com/products/.

Le I ogiciel de par am®t r aM-st »cteles pildtesrassociéusoreg digponiblesr P C ¢
sur notre page web http://www.DEIF.com/software/. Par ®gard pour | 6environne
informations ne sont plus fournies sur un CD séparé.

® ATTENTION!

Veuill ez contr®ler soignheusement | 6®qui pranspern t

DEIF A/S Page 6 de 106
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MTR-4P Notice dbi

Description du relais de protection MTR-4P

Le MTR-4P est congu pour mesurer et protéger les réseaux électriques mono- ou triphasés. Il mesure

les valeurs de réseauRMS et tous | es ®carts significatifs par r
déun ®chantill onnage rapide de si gna-gekSetlings Studimsi on et
comprend une option qui permet également de sélectionner les mesures uniquement sur la base

déune onde fondamental e 7 s ®qsuresuresharmanigles. Cetteeoptipru i néi nc

figure dans le menu Paramétrage M-set. Lorsque cette option est incluse, toutes les valeurs
correspondantes sont remplacées par des mesures conformes a la norme CEIl 61400-21, annexe C.

Cela permet dé&RBpouti éaclfei MTRi on et | a validation de
réseau. Un microcontrleur intégré calcule les valeurs mesurées (tension, intensité, fréquence,

énergie, puissance, facteur de puissance, THD, angles de phase et écarts) et envoie ces données via

| 6interface de 488 mmunication RS

Un manque doéinformati ons c o wownerpeuaanttaindr des pgrablanhes le® de t e
producti on ou de fonctionnement inexplicabl es ou e
production en usine. C6 e st p o ur g4Popeut dereir aMigtétter des défauts prédéfinis. En

mesurant 13 écarts de réseau différents, le MTR-4P peut étre utilisé comme un relais de protection

simple mais efficace. A la livraison, le MTR-4 P n6est pas conftregonfigeré matle peut dc
client 7 | 6ai de du | ogi c-Bet Le MIR-4Pppeendeem @argedegpeotomle nvi vi al
Modbus RS-4 8 5, avec une vitesse de transmission allant j
son intégration dans des systémes de grande taille.

Léinterface USB 2.0 suppl ®mentaire peut u ndie qanse me nt °
alimentation auxiliaire. Cette interface est fournie avec une isolation de base seulement et peut
uniguement°t re utili s®e dwmchadedeé |l roetséeés di®ds entr ®es dobal

Aspect extérieur

@ @ Q2000 @V
X1t X2 2 3 & ACB
L g L e

17 p q o -OAUX RS485
T Ports de communication —
2 Cartes E/S MTR-4P
31 Alimentation auxiliaire @
471 Entrées de tension
5TEntr ®es doir CE
6 i Indicateur de tension 4 ey’ 7 115
LED © U | -© | © |
L1 L2 L3 N s L1 *L2 s L3
5
Q@ Q@2 @@ @& @
6
\ (=7 | =~ |

Ports de communication et indicateurs LED

Le port de communication s®rie peut ° t(RSed85.recl®@r d® = |
USB peut étre raccordée via un connecteur de type USB-mini sur le bas du transducteur.

Léindicateur LED est con-u pourERON)gLERrouge). | a mi se sous

DEIF A/S Page 7 de 106



MTR-4P Notice dbi

A AVERTISSEMENT

Le port de communication USB est fourni avec une isolation de base seulement et peut uniqguement
°tre utilis® | orsqubil est d®br anch ®etdugiliatedut es

Cartes E/S

Quatre slots de carte E/S sont prévus pour les cartes E/S des sorties relais électromécaniques.

Alimentation auxiliaire universelle

Léalimentation auxiliaire est raccord®e ° | 6ai de de
sécurité, il est important que tous les cables soient solidement fix®s. La plage de |
auxiliaire est large (20 2 300 V DC ; 48 a 276 V AC).

Entrées de tension

Chaque entr®e de tension est raccord®e au <circuit de
(3,3 Mg p.davalpuhmagimundelatension dbéent r @e(1GM.).6 00 V

Entrées d'intensité

Chaque entr ®e doéintensit® est raccord®e au circuit de
par phase). La valeur thermique enutro®rei =@ mMax iAmy  ochd .

Abreviation/glossaire

Les abréviations sont expliquées lors de leur premiére apparition dans le texte. Les abréviations et
expressions les plus courantes sont expliquées dans le tableau suivant ;

Terme Description

RMS Moyenne quadratique.

Flash Type de carte mémoire qui conserve son contenu en cas de panne de
courant.

MODBUS / DNP3 Protocole industriel pour la transmission des données.

M-set Logiciel de paramétrage des instruments DEIF.

Déphasage de puissance calculé a partir des puissances active et

apparente totales.

PAphase Angle entre | a tension de phase et

PFonase F_acteur Qe puissance, ca_lculé a partir des puissances active et apparente
(influencé par les harmoniques).

THD (U, ) Distorsion harmonique totale.

Distorsion totale de la demande (conformément a la norme IEEE 519-

PA total

DD (1) 1992). Indique la distorsion harmonique a pleine charge.

Demande maxi mal e ; mesure des val
MD

de temps.
Graphiques FFT Affichage graphique de la présence des harmoniques.

Tensi on d oo n Tension sinusoidale dont la fréquence est égale a un multiple entier de la
harmonique fréquence de base.

Tension sinusoidale dont la fréquence n 6 e s t égadeaasun multiple entier
de la fréquence de base.

Interharmoniques

RTC Horloge temps réel.

Facteur Définit un nombre de périodes pour le calcul des mesures sur la base de la

dé®chant il | gfréquence mesurée.

M'ﬂ ! MO Y 1 Définit la fréquence de rafraichissement des mesures affichées.

déintervall ¢

Hystérésis [%] Pourcentage q u i in di que | baugmentation c
rapport une certaine limite apr

RO Carte de sortie relais.

Liste dbobabr®viations et expressions courantes
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MTR-4P Notice dbi

Domaine doapplication4dRt ut i | |
Le relais de protection MTR-4P sert a mesurer et surveiller toutes les valeurs mono- ou triphasées et a

détecter des défauts prédéfinis. En mesurant dix écarts de réseau différents, le MTR-4P peut étre

utilisé comme un relais de protection simple mais efficace. A la livraison, le MTR-4 P nodest pas
configur® et peut donc °tre configur® par | esetcl i ent
Le MTR-4P prend en charge le protocole Modbus RS-485, avec une vitesse de transmission allant

jusqud”™ 115200 fhitgpoudson intégratiorgdans dep systémes de grande taille.

Léinterface USB 2.0 suppl ®mentaire peut unigquement °
alimentation auxiliaire. Cette interface est fournie avec une isolation de base seulement et peut
uniqguement°t re utilis®e | orsqubelle est d®branch®e de tou

Mesures prises en charge

Mesures de base

Tension U1, Uz, Us et U~
Intensité Ia, Iz, I3, In, lt €t la
Puissance active P1, P2, P3 et Pt
Puissance réactive Q1, Qz, Qz et Q¢
Puissance apparente Si, S2, Sz et St
Facteur de puissance PFi, PF2, PFz et
Phase PE-
D®phasage de 1,pblissét
G-
THD sur la tension de phase Usn, Ur et
Uss
THD sur le déphasage de puissance I,
> etls
Tension entre phases Uiz, U2z, Us1
Tension entre| Tension entre phases moyenne Us
phases Angl e entrig ffikdises
THD sur la tension entre phases
Compteur 1
Compteur 2
Energie Compteur 3
Compteur 4
Tarif actif

Autres mesures

Intensité de phase Iy, I2, I3
Puissance active P (positive)
Puissance active P (négative)

Valeurs MD - — =
Puissance réactive Q 1 L
Pui ssance r®active
Puissance apparente S
Fréquence
Mesures d

Température interne

DEIF A/S Page 9 de 106



MTR-4P Notice dbi

BRANCHEMENT

Cette section comprend | es instructions pour | e ra
raccordement et [ Butilti s@gabemaret |I16d@uwnt itI® siampiloing uddi n
dangereuses. Cbest pour gu o iexclisvemena confie radumengersenned o i t °t
qualifiée utilisant un équipement adéquat. DEIF A/S décline toute responsabilité en ce qui concerne le
raccordement et | 6utilisation de | 6unit®. En cas de dout
| 6uni t ® deane sauqgleleelle sest destinée, veuillez contacter la personne responsable de

| 6installation du syst me.

Une personne possédant les qualifications requises pour installer et raccorder une unité doit prendre
connaissance de toutes les mesures de sécurité nécessaires décrites dans le présent document avant
de procéder au raccordement.

Contrtlez |l es ® ®ments suivants avant doutiliser | 6un

1 Tension nominale (Up-pmax = 1000 Vacms ; Up-Nmax = 600 Vacrms)

T Tension dobéali mentation (valeur nominal e)

1 Fréquence nominale

1 Rapport de tension et ordre de phase

1 Rapport de transformation et intégrité des bornes

1 Fusion de protection pour les entrées de tension (taille de fusible externe maximum
recommandée : 6 A)

1 Un commutateur ou disjoncteur externe doit étre inclus dans 16i nst al |l ati on pour
possible de couper | 6alimentation auxiliaire des
sa présence d oi t °tre clairement indi qu®e afin qudil s

| Guni t ® de manATTENTION b @-tlebseus. Vo i r ¢
1 Intégrité de chaque borne
1 Raccordement et niveau de tension corrects pour les cartes E/S

4 AVERTISSEMENT

Un raccord e me n t erron® ou incompl et de | a tension
fonctionnementdel 6 uni t ® ou | 6endommager.

© ATTENTION !

Le courant dbébappel de I 6alimentation auxiliai
Choisissezun di sjoncteur ad®quat pour |l a coupure de

A REMARQUE

Unefoisl uni t® raccor d®e, |l es param tres doivent
logiciel M-set.
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MTR-4P Notice dbi

Montage
Le relais de protection MTR-4P est concu pour étre monté sur un rail DIN. Il doit étre monté sur un ralil
DINde35mm ~ | dai chad tche hksux n pl astique. Avant | d6install:
position ouverte (rel ©ch®es) . Une f oi s éstkeupositbo® en pl «
ferm®e pour bloquer | 6unit®.
100 105,5
- €
“ —y
@ @ Q00000222 Q@@
y
0
i o 0
1]
e
Q Q22 22 22 @
Y —
(2 (2]
55
> -

Plan coté

Raccordement électrique du MTR-4P
Les entr®es de tension ddune unit® peuvent °tre racc
ou, via un transformateur de mesure de tension, a un réseau haute tension.

Les entr®es doéintensit® doéun tracconéeddirecteneenta undéseame s ur e p
basse tension ou via un transformateur dbéintensit® co

Choisissez un raccordement correspondant sur les illustrations ci-dessous et raccordez les tensions et
intensités correspondantes. Des informations surlacons ommati on ®l ectriqgue des e
et de tension sont indiquées dans la fiche technique, a la section « Données techniques ».

| @ ATTENTION !

Afin de garantir un fonctionne me nt pr®ci s et do®viter u mesurei, ihefst
i mportant do®viter de poser |l es cO©Obles de me
mesure doéintensit®.

A REMARQUE

Pour en savoir plus sur le raccordement correct des cables, le diametre des cables et autres exigences de
cablage, veuillez vous reporter a la section Données technigues > Branchement dans la fiche technique.

Systeme/branchement Affectation des bornes

Branchement 1b (1W)
Branchement monophasé
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Systéme/branchement Affectation des bornes

(19 (19 () BWHEE@EE@E®

Branchement 3b (1W3b) q- P .
Branchement triphasé a trois fils T ﬁv i
a charge équilibrée Ug Vo4oU 5V
L1 — -
K L *
L2 >
>xK
L3

Branchement 3u (2W3u)
Branchement triphasé a trois fils
a charge non équilibrée

Branchement direct 3u (2W3u)
Branchement triphasé direct a trois fils

Branchement 4b (1W4b)
Branchement triphasé a quatre fils

a charge équilibrée

N > ><>I<

Branchement 4u (3W4u)
Branchement triphasé a quatre fils

a charge non équilibrée L1
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Systéme/branchement Affectation des bornes
COCRE®
Branchement lgjf e emein bt £ 2 B B S0 S

Branchement triphasé a quatre : i

fils U $U SU --«Ik IE i u
N . Sl 2 ok _oli
: = —

a charge non équilibrée L1 it — " UNIT = %
L2 i — UNDER -—— nes
i3 | PROTECTION ]

N K L b > 3 >I<

Branchement Ig

Branchement triphasé a quatre
fils

a charge non équilibrée

Raccordement des cartes E/S

A AVERTISSEMENT
Contrtlez |l es caract®ristiques des cart lescontacsd
Une erreur de branchement pourrait endommager

Raccordez les contacts des cartes comme indiqué surl 6 ®t i quett e. Les exemples dbo
crkdessous d®crivent des car tuwsdrouvenez deyg mfermationsdsamles | duni t

propriétés électriques des cartes dans la section « Données techniques » de la fiche technique.

Carte E/S 1

110 1
Relay output Carte de sortie relais ®lectrom®c
48 VDC/AC _¥~5 3 | comme carte E/S 1).
1000 mA 4~ 4
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Raccordement du port de communication

Le relais de protection MTR-4 P est dot® dodébun port de communic
port de communication standard (COM1) RS-485.

A AVERTISSEMENT

Le port de communication USB est fourni avec une isolation de base seulement et peut uniquement

°tre utilis® [orsqudil est d®br anc h ®etdugiliaited ut e s
Raccordez | a ligne de communication ~ | 6ai de
informations de branchementsurl 6 ®t i quet t e srgmen. 46 dorneudu cohnédtenr sont
indi gu®es sur | 6®tiquette sur | e haut de | 6ins
Le connecteur USB est positionn® sur l e bas d

Léinstrument ®t aUSB aveale RCaenvicoo traisesecondes apres son raccordement
physique au port USB.

Vous trouverez de plus amples informations sur la communication a la section « Communication » a la
page 27.

RS-485

En outre, le MTR-4P est doté du protocole de communication RS-485 pour permettre le raccordement
de plusieurs unités a un réseau rassemblant les unités RS-485 a une interface de communication
commune. Nous vous sugg®rons doutil i sdeDEIF AS!IPAEN
de garantir un fonctionnement <correct, il est
différentes bornes. Voir le tableau « Apercu général pour le raccordement du port de communication »
a la page 15.

DEIF A/S Page 14 de 106
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Port Service USB

Le MTR4P est dot® dobébun port de communication USB situ®
plastique. Celui-ci est exclusivement réservé au paramétrage et ne requiert aucune alimentation

auxiliaire. Une fois raccordé a ce port de communication, le MTR-4P est alimenté par USB.

Le port USB ne doit pas rester ouvert. Il doit étre refermé immédiatement aprés avoir servi au

paramétrage initial et doit rester fermé en cours de stockage et de fonctionnement. Veillez toujours a
remettre |l e cache USB en place apr s |l e param®trage
stockée, montée sur le rail DIN ou utilisée sans le cache USB.

De méme, si elle est retournée sans le cache USB ou présente, a sa restitution, des signes indiquant
gubelle a ®t ® stock®e ou wutilis®e sans | e cache USB

garantie.

A AVERTISSEMENT

Le port de communication USB est fourni avec une isolation de base seulement et peut uniquement

étreut i 1 i s® Il orsqudéil est d®branch® de etaoxiidire!s | e
COM
Al11 o L
RS485 ne[12 Port de communication série COM1 (RS-485)
B|13

Mini-USB Type AB

Port de communication SERVICE (USB)

Apercu genéral pour le raccordement du port de
communication

Connecteur Bornes Position RS-485
1A
/E 11 A
O 3B
Bornes a vis O / 12 NC
O 13 B

Mini-USB Type A/B
12 3 45

est recommand® doéutiliser un

USB-mini B 2.0 (prise de type mini B)

i
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Raccordement de | 6ali mentati o
LOunit® peut °tre ®dgmentati®he det@ipadeauniverselley(ACEDC). d 6 a |
Alimentation universelle : 204300V DC
48 2276 V AC
45 a 65 Hz
Sbagi ssap®cidescations de | a tension dbéalimentation i
raccorder |l a tensmmesutddéal i mentation co
AUX Raccordement du type
20...300 VDG 1 A . .
48..2T6 VAC +~ doéali mentation
45...65 Hz
<EVA =~| 2 | bornes 1 et 2.
© ATTENTION ! |
Le courant |d@dppeeintadaéeéi on auxiliaire peut att e
Choisissez un disjoncteur adiggntatohaupilaiter | e racc
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PARAMETRAGE

Léunit® peut °tre param®tr ®e vilaicidl I-sebrt Ldenicto@mpe it
enti rement param®tr @& - | 6aide du logiciel M

Logiciel M-set

Le logiciel M-set est un outil permettant de programmer entierement les instruments de mesure DEIF

et de les surveiller. tlaneset "pd dxaii Wlee ddbe8 plr. @ uLtdid |milt seerrs @
conviviale comprend six segments : branchement, parameétres, mesures, analyse, mes unités et mises
jour. Ces segments sont facilement accessibles ~ |6
s a || B &
File Tools View Help
'y Refresh Address: 33 #~ Goto: ~ -
. %1 Connection
8
Cennection Selected device Communication port Searching
Address Port: COM2 - USB o
e~ Type Setling: 115200.None .1 ¢ Scan the netwo
)
Settings Serial number
Softw: ion: ¥ Chanae settinas 3 Brewvea atharmar Aauicac
oftware version Change settings GJ. Browse ethernet devices
Meagnents
ol
Analysis
@
My Devices
N’“
<)
Upgrades
La derniére version du logiciel M-s e t peut °tre t® ®charg®e sur l e si

www.DEIF.com.

A REMARQUE

M-set comprend une aide tres intuitive. Toutes les fonctions et tous les paramétres sont décrits dans
une fen°tre doéinfor mat i-soent .e nL eb afsi cdwedi ofte alesl idsructiies

d®t ai |l | ®es sur | 6uti | i sat etdancondnunicdtiangavec diéélents types
déunit®s, |l dédinstallation des pilotes, etc.
Page 17 de 106
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Gestion des unités

e M-SET 2 L= o
File Tools View Help
B E L M=a0
¥y Refresh Address: 33 ~ Goto: - >
Wi Connection
L)
GorRection Selected device Communication port Searching
Address: Port COM2 - USB .
f--/ Type: Setting: 115200 None 8,1 “ =can the network
Sc:t‘mgs Serial number
Software version: @ Change settings ) Browse ethernet devices
A vse ethernet aev
Measurements
e
Analysis
e
L
L-
My Devices
s
X
Upgrades

Fenétre de gestion des unités dans M-set

M-set vous permet de gérer facilement vos unités. Les unités auxquelles vous avez déja accédé
peuvent étre facilement sélectionnées sur la ligne des favoris.

Device #33, COM2 - USE, Setting: 113200,MNone 8,1
Device #33, COMZ - USB, Setting: 115200,Mone, 8,1

& Goto: -

De cette fagon, le port de communication est automatiguement réglé comme lors du dernier acces.
Veuillez suivre les instructions ci-dessous pour communiquer avec la nouvelle unité :

Raccordez | 6unt e®f ace de communication (selon | e type

f A un adaptateur comm. RS-485
T Drectement ° un ordinateur 7 | 6ai de doéun cO©bl e US

Paramétrage du port de communication
Les parametres de communication actuels sont affichés sous le port de communication. Pour modifier

ces paramétres, cliquez sur le bouton Change settings Une fen°tre sdtodevre pou
communication avec les paramétres pour les différentes interfaces de communication.
Communication port by
Serial  Ethemet USB IR

Communication port: COM7 w

Bits per second: 115200 0

Parity: None w

Data bits: H

Stop bits: 2 v

Cancel

Pour activer |l a communicati on s ouhcatibntc@eerné, séglézéest i onne z
parameétres de communication et confirmezvoss ®| ecti ons ~ | 6daide du bouton Ol
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A REMARQUE

La premi re fois que Vvous raccordez une uni i
ordinateur, un pilote est automatiquement instal | ®. Si l 6installation
commeuneunit® de mesure dans |l e syst me dbdexplo
COM) . Si l unit® nbdest pas automati guement re
ddi nstallation corrects sont sni M-3et® dans dea sous-répedoire
Pilotes.

Une fois ce pilote installé, le port USB est redirigé vers un port série qui doit étre sélectionné lors de
|l 6utilisati-sem du |l ogici el M

Pour en savoir plus sur les paramétres de communication, veuillez consulter la section
« Communication » a la page 27.

R®gl age de | 6adresse Modbus de | 6unit®

N

Chaque unité raccordée a un réseau possede une adresse Modbus unique. Afin de pouvoir
communiquer avec cette unité, vous devez régler une adresse adéquate.

5 ; + tothio ===
File  Tools View Help
Bz E ¥ EZEG
@ Refresh Address:l 33 I # Goto: v -
R @i Settings
3 = B MTR4_4
p:‘)) 5 s Setting i Value
Connection . @ | Description
Connection tocal
Communication cicnoch T
. ” Secuty Average interval 64 periods (1.28s by 50Hz)
e ¢ En- Temperature unit T
Wl = [J ergy !
Settings Couriters Starting Current for PF and PA (mA) 20
=) ') Protection Starting Current for all Powers (mA) 2
! © Cument Starting Voltage for all Powers (V) 0
U Voltage Starting Voltage for SYNC (V) 5
Mealrerantc U Frequency Reactive Power & Energy calculation Standard: Q"2=5"2-P"2
© Asymmetry Measurements according to EN 61400-21 No
U Load
= U LoM
:_’yé =} ‘n', Inputs & Outputs
Analysis 8 (1] Relay output
P (2] Relay output
p [3] Relay output
- 1 (4] Relay output
L/,. 0 Reset
My Devices
ul Q/ Description Password: 2
W Device description.
Upgrades
Débusi ne, | 6adresse Modbus par d®f aut pour toutes

réseau de communication, elles doivent toutes posséder les mémes paramétres de communication,
mai s ¢ hac u rles dait posséderuae adresse unique.

Communication avec une unité

Cliquez sur le bouton “d Fefrsh 6y v af ficher | es :informations de

Selected device

Address: 33
Type: MTR3-0

Serial number: M4T02181
Software version: 0.19

DEIF A/S Page 19 de 106
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MTR-4P

Lorsque les unités sont raccordées a un réseau et que vous recherchez une unité spécifique, vous
pouvez parcourir le réseau pour identifier les différentes unités. Pour ce faire, vous devez sélectionner

f Scannerleréseau | or sque | 6unit® est485 accord®e ~ un

Searching

-

N

Paramétrage

Les unités peuvent étre programmées en ligne |l or squdel | es
auxiliaire et communiquent avec M-set. Lorsque les unités ne sont pas raccordées, il est possible de
modifier les parameétres hors ligne.

Programmation en ligne

Une fois la communication avecune uni
fonctions M-set sur la gauche.
Fen°tre de param®tr agesetde | t® ° |

e o | &8

t® ®tablie, s ®tage ddns la liste deg

ouni 6ai de de

File Tools View Help

= IR P d e S

4 Refresh

Address: 33

M Goto: ~

o8

Cennection

il
o)
Settings

W1 Connection

Selected device
Type:

Serial number.

Add to My devices

Communication port
Port COM2 - USB
Sefting: 115200.None 8.1

@ Change settings

Searching

Measurements

::,’/"'5

Analysis

5

My Devices

=1
a
Upgrades

Sélectionnez le bouton | (Lire les parametres) pour afficher les paramétres de toutes les unités et
les modifier selon les exigences spécifiques a votre projet.

A REMARQUE
Une fois la programmation terminée, vous devez confirmer les modifications en appuyant sur le

bouton (Télécharger les parameétres) dans la barre de menuM-s et ou ~ | 0 contektael
de la souris.

A REMARQUE

Une fois la programmation terminée, tous les parameétres peuvent étre enregistrés dans un fichier de
paramétrage (fichier *.msf). De cette facon, vous pouvez archiver les paramétres avec une date. Il est

également possi bl e doéutiliser des param tres enr eogide
programmer déautres unit®s avec | es m°mes pa
« Programmation hors ligne ».

Page 20 de 106
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Programmation hors ligne

lor squdune puansi tpeh ynsdiesuement pr ®sente ou qubelle ndest
est toujours possible de procéder a une programmation hors ligne. S®l ectionnez | 6ictne
= -|| &3

s _setngfie. (Fichier de paramétrage) dans la fenétre de paramétraged e | duni t ®-sét. | dai de

Dans la liste de fichiers *.msf, sélectionnez soit un fichier préalablement enregistré (un fichier de

paramétrage utilisé pour une autre unité et enregistré), soit un fichier MXxxx.msf, qui contient les

parametres par défaut pour cette unité.

Déesque vous avez confirm®, tous |l es param tres de | 6u
la programmation en ligne.

Une fois la programmation terminée, tous les parameétres peuvent étre enregistrés dans un fichier de

paramétrage sous un nom évocateur (par exemple, « MXxxx_site_date.msf »). Si le fichier devra étre

utilis® pour param®trer | dunit® via une carte m®moir
les cartes mémoire), un format de nom spécial doit étre utilisé.
Les parameétres sont enregi st r ®s dans | e r®pertoire Param®trage

déenregi strement

1 Avec une désignation de type et un numéro séquentiel compris entre 1 et 9
f Avec un num®ro de s®rie pour | dé6unit®

| @ ATTENTION !

Les fichiers MXxxx.msf et autres fichiers de param®t r age déor i gi ne ne doi
contiennent les parameétres par défaut des unités. Enregistrez le fichier de paramétrage sous un autre
nom avant de le modifier selon les exigences spécifiques de votre projet.

Mesures

Les mesures peuvent étre consultées en lignel or sque | dunit® est raccor d®e
auxiliaire et communique avec M-s e t . Lorsque | dunit® nbest pas raccor
une simulation des mesures hors ligne. Celle-ci est utile pour les présentations et la visualisation des

mesures en | 6absence de | 6unit® en question.

En mode en ligne, toutes les mesures et alarmes prises en charge peuvent étre consultées en temps
réel dans un tableau. De plus, pour certaines unités, une présentation sous forme graphique est
également disponible.
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-
b M-SET 2.1 - Setting Studio [ ®]=]
File  Tools View Help
HRE-HEh SR WY E 6
| Uy Refresh Address: 33 |EE MTR4 4 # Goto: v Device 233, -
1 Measurements
| | Phase measurements L1 2 L3 Total Others
Connection Voltage 22944 V 22886 V 22747 V U~=22859 vV
Current 17521 A 29766 A 28828 A 76116 A I~=25372 A
- Feal Fower 40.01kW 67.95 kW 62.70kW 170,68 kW Inc =283 A
(ﬁ Reactive Power 3,79 kvar 3,30 kvar 19,13 kvar 26,23 kvar
Settings Apparent Power 40.20kVA 63,12 kVA 65,57 kVA 173.90kVA
Power Factor 0,9955 Ind 0,9976 Ind 0,9562 Ind 0,9815 Ind
Power Angle 333" 086° 16.73° 873"
THD-Up 287 % 2,76 % 284%
M TTeraents THD- 799 % 6.05% 474%
Phase Shift 0.00° 0.00° 0.00°
‘Phalemphau its L1-12 12-13 L3-L1 Total Others
1_—- Phase to phase voltage 39796 V 39480 V 39508 V Upp™~=395,95 V
Analy;is Phase Angle 120,50 119.80° 119.68°
THD-Upp 275% 264% 262%
‘Eﬂelwnnu'!ers Counter E1 (Bxp) Counter E2 (Exp) Counter E3 (imp) Counter E4 (Imp) Active tarif
@ [ Energy 23347 23kWh 1.441,18 kvarh §95,33kWh 28.481,38 kvarh 1
‘Msaﬂm [1] Analogue output [2] Analogue output [3] Relay output [4] Relay output
MyDevices | vaiue 16.39mA .77 mA On on
|Cther ts Value
Voltage Lnbal: Uo 045 %
g’ Phase Imbalance 0,00 %
Upgrades Frequency 49,998 Hz
ROCOF df/dt 0,00 He/s
Intemal Temperature 18.0°C
| Protection|
[T Table view [l Graphic view | @ Recorder [
L
Pr®sentation des mesures en |ligne sous forme do6éun tabl eau
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W3 M-SET 2.1 - Setting Studio o |[B)=
File Tools View Help
BlE-AEdm SR @/ 3% e
€y Refresh Address: 33 [l MTR4_4 # Goto: v Device #33,! Y
@ Measurements
Connection 120° 5 60° U1=22930 V 0,00°
u3
U2=22869 V 239,52°
/:-j 12=289,97 A 238,17
.
SRting ) vl U3=22734V  11970°
180 s 0 13=280,80 A 103,03
*@ P1=4055kW 0,9951 Ind
U P2 =66,11 kW 0,9970 Ind
Measurements 2 P3=6105kW 0,9564 Ind
240° 300° f=49,997 Hz
Analy;is
My Devices
2 | -
)
Upgrades
111 - | L} Lt | - 1 L3
8:00 10:00 12:00 14:00 ' 16:00 18:00 20:00 22:00 2400
N Today Yesterday Z=2,181 MWh
[} Tableview [l Graphicview | @ Recorder

Présentation des mesures en ligne sous forme graphique i Diagramme de phase et histogramme de la consommation de
puissance active totale journaliére

Les diff ®r ent es donn®es de mesure sont accessibles
la partie inférieure de la fenétre M-set.
Pour tout autre traitement des résultats des mesures en temps réel, il est possible de régler un

enregi st r eurboufoi € Recorderygsar urgk winité active pour monitorer et enregistrer les
mesures sélectionnées dans un fichier au format .csv MS Excel. Les données peuvent ensuite étre
anal ys®es et tr aeiqueRpeogranina prenanhed chargedes fichiers au format .csv.

Measurements Recorder @

Recorder  Fiter
File name: |MTH4_4.C5\: ~ |
Path: [C\\M-SET 2.1\Data -]
File Type: | e |
Data Type: | e |

t, Start Recording

M Stop Recording Close

Status: Stopped Recording time: 0:00:00

Fen°tre de r®glage des param tres dodéenregistrement dans |
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Analyse des données

M-s e t per met ®gal ement déanal yser l es donn@mge hi stori
l 6Gunit® (uniquement p 0 ugrée)l Avant de paduvoi®@rocéder im@®manalyse i nt ®
vous devez do®finir l a source des donn®es. La source

suivantes (sélectionnées) :

s o |= | =
File  Tools View Help
BaE-B3 PR G
@ Refresh Address: 33 /¥ Goto: ~ Device #33, COM2 - USB, Setting: 115200,None,38,1 v
. 4 Analysis
58

Connection
What do you want to do?

f'ni’, &Y Read memory

LPe,
Settings

Measurements E Tiam i mpde MM ICOTY A mdom

Z;;;Z

Analysis

ot
v

-

My Devices

=1
=
Upgrades

Mémoire de lecture

Cette option est sélectionnée pour télécharger et analyser les données depuis une unité actuellement

active. Les donn®es sont lues directement dans | a m®n
Fichier de données ouvert

Cette option est sélectionnée pour analyser les donn ® e s qu i sont d®j ~ enregi str G
Les données sont lues dans une base de données locale.

Mes unités

Dans |l a section Mes unit®s, l 6utilisateur peut enreg
utilisées. Chaque unité peut étre assign® e ~ un groupe personnalis® et dot®
emplacement personnalis®s pour faciliter sa reconnaiss
VOuUsS pouvez acc®der plus facil ement aux paréaen tres d

enregistrés.

Mises a jour

La section Mises a jour indique la derniere version du logiciel (tant pour M-set que pour les

instruments de mesure DEIF). Afin de garantir un fonctionnement optimal, vous devez toujours utiliser

la derniére version disponible. Vous pouvez contrdler manuellement ou automatiquement si des mises

a jour sont disponibles. Une connexion Internet est requise.

Afin de faciliter la navigation, la liste des mises a jour disponibles comprend plusieurs sections.

Chaque section porte le nom du | ogici el ou du -sdt, ycentres dedbmesuret ®s (| o
transducteurs de mesure, etc.). Un fichier historique contenant des informations sur les corrections

apportées et les fonctionnalités ajoutées est également disponible.
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Mise a jour du logiciel

A REMARQUE

M-set ne peut pas servir a la mise a jour du fi r mware des unit ®s. I
nouvelle version est disponible et fournit un lien permettant de la télécharger sur le serveur. Le logiciel

d 6 e x ®c u tmisesra jodr ewsfirmware est inclus dans le fichier compressé téléchargé qui contient
l e fichier de mise “ jour, |l a description de |

Procédure de paramétrage

Avant de configurer une unité avec le logiciel M-set, vous devez lire les parameétres actuels. Cette

lecture est disponible soit via le port de communication, soit depuis un fichier (enregistré sur un disque

local). Une structure de paramétrage similaire a une structure de fichier dans un explorateur est
affich®e sur | a gauche de | a f -sabh Lldspaametres dismmiblesn®t r ag e
pour ce segment sont affichés sur la droite lorsque vous cliquez sur les parameétres indiqués.

A REMARQUE

Il est possible que certains parametres ne soient pas disponibles si les mesures et/ou fonctions ne
sont pas prisesenchargepour | e type déunit® concern®.

Paramétrage généeral
Les parametres généraux sont essentiels pour les instruments de mesure. lls sont répartis sur trois
niveaux (Branchement, Communication et Sécurité).

Description et emplacement
La description permet de reconnaitre plus facilement une unité spécifique sur un réseau. Elle sert

principalement ° identifier | 6unit® sur | aquelle | es
Moyenne dointervalles

La moyenne déintervalles d®f i nit | a fr ®qaéesrec e de r
communi qu®es. EI | e sert ®gal ement de moyenne déi nt
mi ni mums stock®es dans | 6enresgi vyt eur s ed o6 gloaurrmel een

déclenchement des alarmes.

Moyenne déintervalles pour | es mesures

La moyen n e déintervalles d®f i nit la fr®quence de rafr
communiquées. Elle définit également le temps de réponse pour les alarmes réglées sur Réponse
normale (voir la section « Alarmes »).

T Une moyenne doi nt entraireluheansillepd résslutienaes valears reinimum
et maximum pour la détection du nombre de périodes enregistrées. De méme, les données

pr ®sent ®es ~ | 6®cran seront rafra” chies plus rapi
T Une moyenne doéintervall es plnimem édtmaxigmem prisbasses” ne des
dans |l a d®tection du nombre de p®riodes enregistr
(la r®poasmedpelbda®P»gal ement °tre retard®e ~ | 6aid

section « Alarmes »). De méme, les données affichées seront rafraichies plus lentement.
Léintervalle peut °tre r®gl ® entre 8 et 256 p®riodes.

A REMARQUE

Ce param tre sdapplique uniquement aux valeur
accessibles depuis le port de communication. Ces valeurs ne servent pas au stockage dans
| 6enregi streur interne.
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Unité de température

S®l ectionnez une unit® pour | 6affichage de |l a temp®
disponibles.

Intensité de démarrage pour PF et PA (mA)

Toutes les entrées de mesure sont influencées par le bruit des différentes fréquentes. Il est plus ou

moins constant et son impact sur |l a pr®cision est doz:
réduits. Il est également présent lorsque les signaux de mesure sont absents ou trés faibles. Il rend

les mesures treés sporadiques.

Ce par am t itensitd &fplusnbadse pertettant un calcul régulier du facteur de puissance

(PF) et du déphasage de puissance (PA).

La v al eintensitddde ddmarrage doit étre réglée en fonction des conditions régnant dans le

systeme (niveau de bruit, fluctuationsdé i nt ensi t ® al ®atoires, etc.).

Intensité de démarrage pour toutes les puissances (mA)

Le bruit est également limité avec une intensité de démarrage lors des mesures et des calculs des

pui ssances. La valeur de | 6i nt e n sction @es dorditich®rdgaantr age d o |
dans |l e syst me (niveau de bruit, fluctuations dobéinte

Tension de démarrage pour toutes les puissances (V)

Le bruit est également limité avec une tension de démarrage lors des mesures et des calculs des

pui ssances. Jusqud” ce que | a tension atteigne | e se
puissances sont réglées sur 0. En cas de branchements électriques a trois fils, la tension de phase

virtuelle est utilisée dans les calculs.

Tension de démarrage pour SYNC

Léunit® doi't synchroniser son ®chantill onnage avec
déterminer précisément safr ® quenc e . Pour ce faire, |l e signal dbéen
pour étre distingué du bruit.

Sitoutes lestensions de phase sont inf®rieures °~ ce param tre
entr ®es déintensit® pbeuntmel s toutey tes Imtensitts deaphase sont
inf®rieures ° |l 6intensit® de d®mar rcalgreo npiosuart i loens npaers:

possible et la fréquence affiche 0.
La valeur de la tension de démarrage doit étre réglée en fonction des conditions régnant dans le
systeme (niveau de bruit, fluctuation de tension aléatoire, etc.).

Cal culs de | a mergieséacives e et de | 6®

Les distorsions harmoniques peuvent | argement influe
r ®act i v ebsence Hendistbréiam harmonique, les deux méthodes décrites offriront le méme

résultat. En réalité, les harmoniques sont toujours présentes. La méthode a appliquer dépend donc

des exigences du projet.

Léutilisateur peut choi stts @moture | ¢dewxl gril n diep d sa  diufi fs!
réactives :

Méthode standard

Selon cette méthode, lapui ssance et | 6®nergie r®actives sont cal
puissance (énergie) non active est réactive.
Q2=S21i1 P2

Cela signifie en outre que toutes les harmoniques plus élevées (déphasé avec harmonique de base)
seront mesurées comme puissance (énergie) réactive.
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Méthode du déphasage

Selon cette méthode, la puissance (énergie) réactive est calculée en multipliant les échantillons de
tension par des échantillons de courant déphasé a 90 °.

Q=UxI+90°

Selon cette méthode, la puissance (énergie) réactive représente uniqguement la véritable composante
réactive de la puissance (énergie) apparente.

Branchement

| @ ATTENTION !

Le paramétr age des branchements doit refl ®t er | 6 ®t
valables.

Mode de branchement
Une fois le mode de branchement sélectionné, chargez le branchement et les mesures prises en
charge sont définies.

Paramétrage desrapports do6i ntensit® et de tensi or
Avant de r®gler |l es r @nsipng voussdevezéconmditre hes condBione dansd e

|l esquelles | 6unit® va °tre utilis®e. Les autres mesu
Des rapports de transformateur TC aux. peuvent étre réglés séparément a partir des ratios TC de

phase, vu que le TC aux. peut différer du TC de phase.

Plage de rapports TC et TP :

Plage . de TP primaire TP secondaire Tc au_><|||a_|re e TC auxiliaire TC secondaire
paramétrage primaire

Valeur max. 1638,3 kV 13383 V 1638,3 kKA 13383 A

Valeur min. 0,1V 0,1V 0,1A 0,1A

Direction du flux doé®nergi e

Ce param tre permet de modi fier manimpdrterearseexportet a di r ec
oOu inversement) dans ell egov®glset Ildexnndme sawrca:nn i mpact s ur
transmises au port de communication ou a la mémoire.

Branchement TC

Si ce parametre est réglé sur inversé, il a le méme impact que si le branchement du TC était inversé.
Le signe de toutes les mesures de puissance relevées est lui aussi modifié.
Ce paramétre peut servir a corriger les branchements TC erronés.

Communication

Parametres de communication (COML1)
Le MTR4 P est dot ® d 6écanmurscatianl séppré galvaniguement (COML1). Sur certains
modéles, celui-ci est ®qui pM5aidaisse oupentr t RS

Configuration COM
Sans Service USB
RS-485 RS-485 + Service USB
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Communication série RS-485
Type de branchement Réseau
Bornes de .
Bornes a vis
raccordement
Fonction Paramétrage, mesures et mise a jour du firmware
Isolation Classe de protection I, 3,3 kVacrus 1 min

Longueur de

branchement max. 2000 m

Mode de transfert Asynchrone
Protocole Modbus RTU

Taux de transfert 2,4 kBaud a 115,2 kBaud
Nombre de n ¢ 32

Communication série

Parameétres de communication (uniguement pour le port de communication principal COM1) qui sont
importants pour le fonctionnement sur les réseaux RS-485.

Les paramétresd 6 usi ne
Adresse Modbus #33
Vitesse comm. 115200
Parité Aucune
Bits de données 8
Bits dbéarr°t2

pour

|l a comm

L a
entre 1 et 247

La plage de vitesse
entre 2400 et 115200

Communication par le port Service USB
p ar a m®temeny eeconnue &dane les @nvireneementa ut o mat i

uni cation s®ri e

p | adresse dsb eomprise

est comprise

correctement instal

1 nbexi ste aucun
Wi ndows si l e pilote a ®t®
déun port chton USB, meuillen ¢onsulter la section Aide du logiciel M-set.

A REMARQUE

Le port de communication USB est fourni avec une isolation de base seulement et peut uniguement

°tre

utilis®

gal vani quement
alimentation pour communiguer. La communication via le port service est limitée dans le temps.

l orsqudi l

est

Léav

d®br anc h ®et dugiliaited ut e ¢
Le port Service USB est exclusivement réservé au paramétrage du compteur
s®par ®.

et n (

ant ageeure mrcéa tpass:

Sécurité
Les paramétres sont répartis en trois groupes de niveau de sécurité : PLO >niveau de mot de passe
0), PL1 >niveau de mot de passe 1) et PL2 >niveau de mot de passe 2).

Mot de passe - niveau 0 >PL0)

Aucun

mo t de

Paramétre disponible :
1 Langue

passe

ndest

Mot de passe - Niveau 1 >PL1)

Le mot de passe du premier niveau est requis.

Parameétres disponibles :
1 Paramétres RTC

requi s.
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T R®initialisation des compteurs doé®nergi e
1 Réinitialisation de la demande maximum
1 Paramétrage du tarif actif

Mot de passe - niveau 2 >PL2)

Le mot de passe du deuxiéme niveau est requis.
Parameétres disponibles :
1 Tous les paramétres sont disponibles.

Délai de verrouillage par mot de passe >min)
D®f i nit en minutes |l e d®I ai apr s |l equel | &demnls t r ument
valeur O sivous souhaitezut i | i ser | a fonction dbéactivation manuel | ¢

Parameétrage du mot de passe

Un mot de passe se compose de quatre lettres de | 6al
premier niveau >PL1) et du deuxiéme niveau >PL2)sonts ai si s et | e d®l ai dbacti va
réglé.

Modification du mot de passe

Un mot de passe peut °tre modifi ®. Toutefois, seul |
déverrouillé peut étre modifié.

Désactivation du mot de passe
Pour désactiver un mot de passe, réglez-le sur « AAAA ».

A REMARQUE

e l e mot de ApAMASpoeurest es®IJeE@®x sorveaux d

D i ne,
m de passe ne limite pas |l b6acc s.

o o

us
t
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Energie

Avant toute modification, veillez arelever tous | es compteur s -deb&in
dé®viter | a perte des anciennes donn®es.

Une fois |l es param tres db6é®nergie modifi ®s,
possible que les anciennes mesures enregistrées possédent des valeurs incorrectes. Elles ne doivent
donc pas °tre transf ®r ®es vers un syst me en
données enregistrées avant la modification doivent étre utilisées a cette fin.

Tarif actif

Lorsduréglagedutari f acti f, | dun des tarifs est d®fini c¢comme
pouvez utiliser une horloge ou une entrée. Pour le fonctionnement de changement de tarifs par

| 6horl oge, |l es autres pnaaceassibldsvizls podde cdmtnbnzationalagvent qui s
étre correctement réglés.

R®s ol ution du compteur doé®nergi e commt
Un exposant commun do®nergie do®finit | 6®ner gi e mini
dé®nergi e. Sur | a bdéendeompt eunnprpfibasde iadcel wetbase pour

est

| 6®nergi e
commun
sortie a impulsionsouunes or t i e

d ®f i"WWh = MWIR 4 comesporel & pOVWhd= 10 kWh)0Un exposant

do®nergi e

influence

ddéal ar me

®gal ement | e
qgui sert de

param®trage d
compteur

do6 ®n

D®f i ni ssez |l es exposants communs doé®ner gléssouscLamme r ec
val eur par d®f aut du compteur di vi seur e s t maite§ . Les
déterminentune x posant commun doé®nergie ad®quat.
Inten3HeE 1A 5A 50 A 100 A 1000 A
Tension
110V 100 mWh 1Wh 10 Wh 10 Wh 100 Wh
230V 1 Wh 1Wh 10 Wh 100 Wh 1 kWh
1000 V 1 Wh 10 Wh 100 Wh 1 kWh 10 kWh
30 kV 100 Wh 100 Wh 1 kWh 10 kWh 10 kWh *
* T  lolatiorr d® shaque compteur doit étre de 100 minimum.
Compteurs

Energie mesurée

Pour chacun des quatre (4) compteurs, différentes quantités mesurées peuvent étre sélectionnées.
¢ hoi xniegfaidamt ®f ®Ir e Niceu r's
monophas®

Lout il

i sateur
ou | 6®nergi e

a | e

sur

guadrant, la valeur absolue ou la fonction inversée adéquat(e).

Une entrée a impulsions/numérique peut également étre assoc i ®e au
®ch®ant déo®nergi e

de gaz

Résolution individuelle des compteurs

En outre, la résolution individuelle des compteurs définitlapr ®c i si on
du param®trage

, | e

compteur

ou dbé®nergie).

Sélecteur de tarif

Définit le tarif lorsque le compteur est actif.

de | a

r ®s ol

ou

ution de

peut m° me

compteur

compte | es

ddéun
compteur
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Entrées et sorties
Le MTR-4P peut étre équipé de quatre cartes E/S de sortie relais. Pour les spécifications techniques
sur les sorties relais, veuillez vous reporter a la section « Données techniques » dans la fiche

technique.

Temporisation de démarrage pour les sorties

Le MTR-4P posséde une temporisation de démarrage (0 a 300 s) qui neutralise les relais de sortie

|l orsque | dalimentation auxiliaire &est activ®e. Les f
gue |l a temporisation de d®marrage, mai § | ésxpbrateen
la temporisation de d ® mar r ag e . Apr s | dexpiration de cette temp
fonction des conditions actuelles du réseau. Si un défaut est détecté et que sa temporisation expire

durant la temporisation de démarrage, l e d®f aut s er aonde latemporns@onde | 6expir
démarrage. Voir le diagramme ci-dessous pour de plus amples explications :

Normal sequence
Measurement Drop-out
E
K M t r t ¢
Pickup . Trip timer - »{ L0 — HI 5 Relay control
Limit exceeded AND |— . .
H Energise/de-energise
IﬁEM T
o o] X
Start-up sequence I?I% % OUtPUt_ signal
A ON A settings
+ 17 - 2"
estart 'Start up” delay | | o
timer
ad 1 simulations des entrées/sorties
i exemples de plage de paramétrage
| i «réponse »
Page 31 de 106

DEIF A/S



MTR-4P Notice dbi

File Tools View Help
QRS- adhdnn e ae s |
Fy Refresh Address: 33 # Goto: ~ |

@i Settings

(=1} = BMR4_4 —
¥ o1 Genend .
Connection : Start up delay for outps ) d
Connection

S Communication
i & Secuty
e | =[] Erewy
Settings Counters
@ Protection
© Cument
@ Voltage
© Frequency
Mezsurements Asymmety
@ Load
. © LoM
b i Inputs & Outputs
Analysis - )8 [1) Relay output
W 2] Relay output
18 [3) Relay output
‘L-—.z;, 9 [2] Relay outpt
| D Reset

(§) Start-up delay for outputs (s) Min:0 Max 300 Password: 2
When the unt is powered up, slowing a delay before the Theathy” signal is given.

Parametre M-set i MTR-4P > Entrées et sorties > Temporisation de démarrage pour sorties

Options pour carte E/S 1/2/3/4

Sorties :
Il Sortie relais
I Sans

Voir la configuration du modéle spécifique dans la fiche technique MTR-4P.

Carte de sortie relais

La carte de sortie de relais comprend une fonction de notificaton déal ar me . En cas

alarme déclenche un relais électromécanique passif.

Lorsqubéune al arme est d®t ect ®e, un type de signal

verrouillé inversé, pulsé, pulsé inversé, toujours ON, toujours OFF) doit étre défini pour chaque sortie
déal ar me.

Fonctions de protection

Le MTR-4P prend en charge 13 fonctions de protection différentes, réparties sur six catégories
logiques :

Fonctions de protection| i ®es ~ |ldi ntensit®
1 Surintensité | 1 et 2 ANSI [50] (=1, >>I1)
1 Surintensité IE 1 et 2 ANSI [50 N/G] (>IE)
9 Surintensité Idiff 1 et 2 ANSI[87] ( > 0)

Fonctions de protection liées a la tension :
9 Surtension 1 et 2 ANSI [59] (>U, >>U)
I Sous-tension 1 et 2 ANSI [27] (<U, <<U)

Fonctions de protection liées a la fréquence :
1 Surfréquence 1 et 2 ANSI [810] (>f, >>f)
1 Sous-fréquence 1 et 2 ANSI [81U] (<f, <<f)

Fonctions de protecti:on | i ®es ~ | dasym®trie
1 Tension déséquilibrée ANSI [47] (>UUn)
1 Phase déséquilibrée 1 et 2 ANSI [46] (>lim, >>lim)

Fonctions de protection liées a la charge :
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1 Puissance directionnelle 1 et 2ANSI [32]>P, >>P)
1 Protection retour de puissance 1 et 2ANSI [32R/U]<P, <<P)

Fonctions de protection liées aux pertes de réseau :
1 Déphasage ANSI [78] (> dPhi/dt)
1 Protection taux de changement de la fréquence (ROCOF)NSI [81R{> df/dt)

Les parameétres généraux présentés dans le tableau ci-dessous peuvent étre définis dans le logiciel
de param®trage e-set pbdr adéfinirule fonctionnement igénéral des fonctions de
protection offertes par le MTR-4P :

Paramétres Définition

Mode de branchement Définit le mode de branchement pour la surveillance de la tension.

Tension nominale (V) Définit la tension nominale pour toutes les fonctions de protection liées & la tension.

Fréguence nominale Définit la fréquence nominale pour toutes les fonctions de protection liées a la
fréquence.

Intensité nominale (A) D®f init | dintensit® nominale pour tout

Puissance active| Définit la puissance active nominale pour toutes les fonctions de protection liées a

nominale (W) la puissance.

Rotation de phase Définit la direction de la rotation de phase pour une surveillance correcte des
phases déséquilibrées. Sens horaire (L1-L2-L3) ; sens antihoraire (L1-L3-L2).

Mode de surveillance Définit le mode de surveillance des déphasages. « Monophasé en triphasé » i le

déphasage déclenchement a lieu si le déphasage dépasse la valeur seuil (monophasé) sur au

moins une phase ou dépasse la valeur seuil (triphasé) sur les trois phases : «
Triphasé » i le déclenchement a lieu si le déphasage dépasse la valeur seuil
(triphasé) sur les trois phases.

Surveillance** Définit si la fonction de protection liée au paramétre de surveillance est activée ou
pas.

Limite de parametre (%)* | Définit la valeur seuil pourled ® c |l enchement . Ldal ar me
est atteinte ou, pour le moins, passe en dessous du délai de temporisation de
comparaison.

Temporisation (s)* (dans | Définit la temporisation pour le déclenchemen t . Ldal arme est

ce document, elle est seuil est atteinte ou, pour le moins, passe en dessous du délai de temporisation de

indiguée par tcd) comparaison.

Hystérésis (%)* D®f init | 6hyst®r®sis pour | e de&®xdartirrde la
valeur nominale et est utilisée lorsque la sortie est désactivée.

Groupe attribué** Définit le groupe logique auquel la fonction de protection est attribuée. Utilisez le

paramétrage des groupes de protection activés (sortie relais) pour attribuer des
groupes logiques aux sorties physiques.

Limite de parametre i D®finit |l a valeur seuil pour | e d®cl e

Monophasé ()*** est atteinte ou, pour le moins, passe en dessous du délai de temporisation de
comparaison.

Limite de parametre i D®f init |l a valeur seuil pour | e d®cl e

Triphasé ()*** est atteinte ou, pour le moins, passe en dessous du délai de temporisation de
comparaison.

* Sous chacune des catégories de protection sauf la catégorie Déphasage
** Sous chacune des catégories de protection
*** Sous la catégorie Déphasage

Veuill ez vous reporter - | a vseatgourdld MTRsAR mubchapitredcke s par a
Fonctions de protection dans | e 1|-seg¥ ci el de par am®tr a

A REMARQUE

Temps de réponse du MTR-4P.
Le temps gui s6®coule de | a d®tection du d«
commutateurs de relais est généralement inférieur a 50 ms.

DEIF A/S Page 33 de 106



MTR-4P Notice dbi

Surintensité | 1 et 2 ANSI [50] (=1, >>1)

A REMARQUE

La fonction de protection liée aux surintensités (>1, >>I) doit étre utilisée avec le branchement triphasé
a quatre fils a charge déséquilibrée (4u) (cf. chapitre « Raccordement électrique du MTR-4P » a la
page1l) . Vu que dobéautres fonctions de protection
®l ectri que diak posible detes utilisdr enrm@reestampsp

En cas de sélectionde >let>>I( r accor dement ®lectrique 4u), i
|

ANSI 50 i La fonction de protection liée aux surintensités détecte les intensités de réseau

anormaleme n t ®l ev®es sur chacune des phases. aBdre | 6i nt e
pr ®d®finie, la fonction de protection d®clenche |l e r
de sortie relais pour | es su00 nbehesilt®snt(eds i t>Inomild
Les paramétres présentés dans le tableau ci-dessous peuvent étre définis dans le logiciel de
param®trage et -sa fvaircMrseti : IMTR-4Po>nProtdction > Intensité > Fonctions de

protection liées aux surintensités 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites

ne peuvent différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Surintensité 1 | Surveillance Oui/Non Non

Limite de paramétre 10,007 2000,00 108

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 0

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Groupe de protection 1, groupe de Groupe de

protection 2, protection 1

groupe de protection 3, groupe de
protection 4

Surintensité 2 | Surveillance Oui/Non Oui

Limite de paramétre | 10,007 2000,00 112

(%)

Temporisation (s) 0,001 300,00 0,3

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2
sortie de protection 3, sortie de protection
4

Surveillance i Surintensité (>1, >>I)

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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(%] A
150

Ovel; g;ro;ent 2 135 N> }
? “'\ e Hysteresis 2 [%]
Over Current 1 120 g Y
120 % lted1 =h lecdl Ttcd1 Hysteresis 1 [%]
Rated Value
100 % 100
t
50 >
N

Relay Output 2 \\

ﬁi:’a'Tngester limit [%): 135 AN

Compare time delay - tcd1 [s]: 3

Hysteresis [%]: 2

N N\ N

Relay Output 1 § \\\ \\\ \\\\\

Setti

P::grrg\;ester limit [%]: 120 & &\ &

Compare time delay - tcd2 [s]: 3

Hysteresis [%]: 1

Surveillance i Surintensité (>, >>I)
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Surintensité IE 1 et 2 ANSI [50 N/G] (>IE)

A REMARQUE

La fonction de protection liée aux surintensités (>IE) doit étre utilisée avec le branchement IE
(cf. chapitre « Raccordement électrique du MTR-4P » a la page 11) . Vu que dbau
protection |i®es ° l 6intensit® wutilisent un
possible de les utiliser en méme temps.

En cas de s®lection de >1E ( r paspossibld @rserveitler & > et
|

ANSI 50 N/G 1 La fonction de protection liées aux défauts a la terre (>IE) détecte les défauts a la
terre. La mesure >1 E est ral i s®e de telle sorte qudelle add
conditions de marche normales, la somme est égale a 0. Un défaut a la terre sur une ou plusieurs
phases entrainera une intensité de réseau anormalement élevée, ce qui déclenchera la fonction liée
aux do®f aut s " la terre. I est spdessortiehrdlass palirelesd ®f i ni r
surintensit®s (>1E) allant jusqué”™ 550 % de | 6intensi

Les paramétres présentés dans le tableau ci-dessous peuvent étre définis dans le logiciel de
param®trage et -sa fvaircMraeti : MTR-4Po>nProddction > Intensité > Fonctions de
protection liées aux surintensités IE 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites
ne peuvent différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Surintensité 1 | Surveillance Oui/Non Non

Limite de paramétre | 0,407 550,00 108

(%)

Temporisation (s) 0,001 300,00 0

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Groupe de protection 1, groupe de Groupe de

protection 2, protection 1

groupe de protection 3, groupe de
protection 4

Surintensité 2 | Surveillance Oui/Non Oui

Limite de paramétre | 0,407 550,00 112

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 0,3

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2
sortie de protection 3, sortie de protection
4

Surveillance i Surintensité (>IE)

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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DEIF A/S Page 37 de 106



MTR-4P Notice dbi

Surintensit® I diff 1 et 2 ANSI [87] (>120)
A REMARQUE

La fonction de protection |i ®e aux shianchamend idiff
(cf. chapitre « Raccordement électrique du MTR-4P » a la page 11). Vuque dobautr es
protection |i®es ° l 6intensit® wutilisent un

possible de les utiliser en méme temps.

Encasde s®l ection de >IE (raccordement ®Iilec, pia
>|E.

ANSI871 La fonction de protection | i®e aux surintensit(
chacune des trois phases, fournissant une mesure RMS a des intensités sinusoidales. Lorsque la

mesure dépasse la limite de paramétre définie, la fonction de protection Idiff déclenche le relais. Il est
possible de d®finir jusqud”™ deux | imites de00srtie r e
de I 6intensit® nominal e.

Les paramétres présentés dans le tableau ci-dessous peuvent étre définis dans le logiciel de
param®trage et -sa fvaircMraeti : IMTR-4Po>nProfdction > Intensité > Fonctions de
protection liées aux surintensités Idiff 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les
limites ne peuvent différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Surintensité 1 | Surveillance Oui/Non Non

Limite de paramétre | 0,801 200,00 108

(%)

Temporisation (s) 0,001 300,00 0

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Groupe de protection 1, groupe de Groupe de

protection 2, protection 1

groupe de protection 3, groupe de
protection 4

Surintensité 2 | Surveillance Oui/Non Oui

Limite de paramétre | 0,807 200,00 112

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 0,3

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2
sortie de protection 3, sortie de protection
4

Surveillancei Sur i ntensi t® (>10)

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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Surtension 1 et 2 ANSI [59] (>U, >>U)

ANSI 59 7 La fonction de protection liée aux surtensions détecte les tensions de réseau
anormalement élevées ou contrble si la tension est suffisante pour permettre un transfert de source.
Cette fonction fonctionne avec les tensions entre phases et entre phase et neutre, chacune dé e |
®t ant surveill ®e s®par ®ment . 1 est possible
surtensions allant jusqud”™ 150 % de |l a tension

Les paramétres présentés dans le tableau ci-dessous peuvent étre définis dans le logiciel de
param®trage et -sa ¢vaircMrset :sMTR-#Po>n ProMction > Tension > Fonctions de
protection liées aux surtensions 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne
peuvent différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Surtension 1 | Surveillance Oui/Non Oui
Limite de parametre | 100,00 - 150,00 108
(%)
Temporisation (s) 0,001 300,00 5
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 1
sortie de protection 3, sortie de protection
4
Surtension 2 | Surveillance Oui/Non Oui
Limite de paramétre | 100,00 - 150,00 112
(%)
Temporisation (s) 0,007 300,00 0,3
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2
sortie de protection 3, sortie de protection
4

Surveillance i Surtension

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :

%] A

150

Over Voltage 2

135 % 135

Hysteresis 2 [%]
Over T.)/':':\’tng&e 1 120 b ) S i Jaa L\l .
120 % lfcdl Fvstorosis 1 [9

\\/ltcdl Ited1 lted1

Rated Value

100 % 100

50

v

Relay Output 2

Settings

Parameter limit [%): 135
Compare time delay - tcd1 [s]: 3
Hysteresis [%): 2

Relay Output 1

Settings

Parameter limit [%]: 120
Compare time delay - tcd2 [s]: 3
Hysteresis [%]: 1

DEIF A/S Page 40 de 106

es

de de®f

nomi

n a



MTR-4P Notice dbi

Surveillance i Surtension
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Sous-tension 1 et 2 ANSI [27] (<U, <<U)

ANSI 27 7 La fonction de protection liée aux sous-tensions sert a protéger les moteurs contre les
baisses soudaines de tension ou a détecter les tensions de réseau anormalement basses afin de
déclencher un délestage automatique ou un transfert de source. Elle fonctionne avec les tensions
entre phase et entre phase et Iléesséparénent. Il eshpossible de

doéel

e

d®f i nir jusqu6é”™ deux | imittendgieomsordlileamntel jaisqypdurs5d

nominale.

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
etdd ac qu i sset{voirdvihset MMTR-4P > Protection > Tension > Fonctions de protection liées aux
sous-tensions 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent différer
gue dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Sous-tension | Surveillance Oui/Non Oui
1
Limite de paramétre | 50,007 100,00 92
(%)
Temporisation (s) 0,007 300,00 5
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 1
sortie de protection 3, sortie de protection
4
Sous-tension | Surveillance Oui/Non Oui
2
Limite de paramétre | 50,00 - 100,00 88
(%)
Temporisation (s) 0,001 300,00 0,3
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2
sortie de protection 3, sortie de protection
4

Surveillance i Sous-tension

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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(%] A
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Rated Value 100 /\

100 % \ \ /
Under Voltage 1 %0 | | ] Hysteresis 1 [%]
90% VT ted1 cdl
/\ Hysteresis 2 [%]

80 \I/> \
VAR

Under Voltage 2
80 %

v

N\

Hysteresis [%]: 1

Relay Output 2

Settings

Parameter limit [%]: 80
Compare time delay - tcd2 [s]: 3
Hysteresis [%]: 2

-

Surveillance i Sous-tension
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Surfréguence 1 et 2 ANSI [810] (>f, >>f)

ANSI 810 i La fonction de protection liée aux surfréquences détecte les fréquences anormalement
élevées par rapport a la fréquence nominale afin de sur vei |l |l er la qualit® de
surveillance de la fréquence est opérée en deux étapes. llestpossi bl e de d®finir jusqu

de sorti

e rel ais

pour | es

surfr®quences allant

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et d o6 ac q-set(soir Mised :rMTRA4P > Protection > Fréquence > Fonctions de protection liées a
la fréquence 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent différer
gue dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Surfréquence 1 | Surveillance Oui/Non Oui

Limite de paramétre 100,007 150,00 110

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 15

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
1

Surfréguence 2

Surveillance Oui/Non Oui
Limite de paramétre 100,00 - 150,00 115
(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 0,3
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
2

Surveillance i Surfréquence

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :

[%]

115

Over Frequency 2
110 %

Over Frequency 1
105 %

105

Rated Value

100 % 100

N

P

ted1

tedl tedl ftcd1 !

Hysteresis 2 [%]

95

Relay Output 2

Settings

Parameter limit [%): 105
Compare time delay - tcd1 [s]: 3
Hysteresis [%)]: 2

Relay Output 1
Settings
Parameter limit [%]: 110

Compare time delay - tcd2 [s]: 3

Hysteresis [%]: 1

v

Surveillance i Surfréquence
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Sous-fréquence 1 et 2 ANSI [81U] (<f, <<f)

ANSI 81U i La fonction de protection liée aux sous-fréquences sert a détecter les fréquences
anormalement basses par rapport a la fréquence nominale afin de surveiller la qualité de

|l 6al i ment ati on. La protection peut °tre wutilis®e pou
stabilité de la protection est assurée par « pertes de réseau » et la présence de tension résiduelle par
un seuil en cas de baisse continue de la fréquence. Elle est activée par le réglage des parametres. La
surveillance de la fréquence est opérée en deux étapes. |l est possiblede d ®f i nir jusqud”™ deu
de sortie relais pour les sous-fréquences allantj usqud”™ 50 % de | a fr®quence non

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et doac qweat wairMiset nNMTRI4P > Protection > Fréquence > Fonctions de protection liées
aux sous-fréquences 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent

différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Sous-fréquence | Surveillance Oui/Non Oui
1

Limite de paramétre |50,0071 100,00 90

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 5

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
1

Sous-fréquence
2

Surveillance Oui/Non Oui
Limite de parameétre |50,0071 100,00 84
(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 0,3
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
2

Surveillance i Sous-fréquence

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :

Rated Value
100 %

Under Frequency 1
o

Under Frequency 2

Relay Output 1
Settings
Parameter limit [%): 95

Compare time delay - tcd1 [s]: 3

Hysteresis [%]: 1

Relay Output 2
Settings
Parameter limit [%]): 90

Compare time delay - tcd2 [s]: 3

Hysteresis [%]: 2

[%]
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N /\
\_/_\‘ L / \ ( Hysteresis 1 [%]
;;Zl tedl

Surveillance i Sous-fréquence
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Tensions déséquilibrées ANSI [47] (>UUn)

Les tensions déséquilibrées sont considérées comme un grave probléme de qualité au niveau de la
distribution de | 6®l ectricit®. Biillibeéps agxunivealxl desla s oi ent
tansmission et du g®n®rateur, |l es tensions au niveau
a des impédances inégales du systéme et une distribution inégale des charges monophasées. Un

niveau de tension déséquilibrée excessif peut avoir de graves conséquences pour les moteurs a

i nduction raccord®s au secteur. Le niveau ddédintensit
au niveau de tension déséquilibrée.

Cette fonction de protection surveille les tensions déséquilibrées par phase suite a une inversion de

phase, " un d®s®quilibre de |1 6édalimentation ou ° un
composantes « séquence négatvede tension €& dodédun syst me triphas®.
plage allant de 0 a 100 % de la tension nominale.

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et doéac q4sat GairtMiset nMTRE4P > Protection > Asymétrie > Fonctions de protection liées
aux_tensions déséquilibrées ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne
peuvent différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Tensions Surveillance Oui/Non Oui
déséquilibrées

Limite de paramétre 0,00 7 100,00 100

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 5

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection

protection 2, 1

sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Surveillance i Tensions déséquilibrées

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :

[%] A

100

Voltage Unbalances

6

60

Relay Output 1

Settings

Parameter limit [%]: 60
Compare time delay - tcd [s]: 3
Hysteresis [%]: 1

Surveillance i Tensions déséquilibrées
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Phases déséquilibrées 1 et 2 ANSI [46] (>lim, >>lim)
ANSI 46 représente la protection contre les phases déséquilibrées, détectées par la mesure «

s®quence n®gative dbéintensit® e. Ell e peut °tre wutili
1 Protection sensible pour détecter les défauts biphasésal 6 extr ®mi t ® des | ongues
1 Protection des équipements contre les hausses de température, causées par un
d®s®quilibre de [ 6alimentation, une inversion de
d®s®quilibres ddédintensit® de phase.
La fonction de protection liée aux phases déséquilibrées sert a protéger contre les déséquilibres de
phase dus ~ une inversion de phase, un d®s®quilibre
détectés par la mesure « séquence négative de tension ». Ce seuil estdéfinipar rapport 7 | 6i

nominale. Sa plage est comprise entre 0 et 100 %.

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et doéac q4sat gairtMiset nMTRE4P > Protection > Asymétrie > Fonctions de protection liées
aux phases déséquilibrées 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne
peuvent différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Phases Surveillance Oui/Non Oui
déséquilibrées 1

Limite de parameétre |0,00 71 100,00 10

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 10

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection

protection 2, 1

sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Phases Surveillance Oui/Non Oui
déséquilibrées 2

Limite de parameétre |0,00 71 100,00 15

(%)

Temporisation (S) 0,007 300,00 1

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2

sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Surveillance i Phases déséquilibrées

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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Puissance directionnelle 1 et 2 ANSI [32] (>P, >>P)

Cette fonction de protection est une protection a deux sens basée sur la puissance active calculée
pour les applications suivantes :
1 Protection liée aux surpuissances actives pour détecter les surcharges et permettre les
délestages.
9 Protection liée aux retours de puissance active :
1 contre les générateurs tournant comme des moteurs
consomment de la puissance active ;
1 contre les moteurs tournant comme des générateurs lorsque les moteurs fournissent de
la puissance active.
La protection liée a la puissance directionnelle est basée sur la puissance active calculée. La
surveillance des surpuissances actives sert a détecter les surpuissances et a permettre les
d®l estages. I'l est possible de d®finir -3JOw% xHy3A0BY%
de la puissance active nominale.

lorsque les générateurs

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et cduésition M-set (voir M-set : MTR-4P > Protection > Charge > Fonctions de protection liées aux
charges sous-utilisées 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent

différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Puissance Surveillance Oui/Non Oui
directionnelle 1

Limite de parameétre -300,00 7 300,00 110

(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 11

Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
1

Puissance
directionnelle 2

Surveillance Oui/Non Oui
Limite de paramétre -300,00 7 300,00 120
(%)

Temporisation (s) 0,007 300,00 0,1
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0

Groupe attribué

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
2

Surveillance i Puissance directionnelle

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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(%] A
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Protection retour de puissance 1 et 2 ANSI [32R/U] (<P, <<P)

La protection retour de puissance est basée sur la puissance active calculée. Cette limite
personnalisable d®finit | 6®cart admissible pour
déclenchée si la valeur mesurée passe en dessous de la limite définie pour la puissance active
nominale. Elle peut étre réglée entre -300 % et 300 %.

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et doac qwset (vadir Misat NMTRI4P > Protection > Charge > Fonctions de protection liées aux
charges sous-utilisées 1/2 ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent
différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Protection Surveillance Oui/Non Oui
retour de
puissance 1
Limite de paramétre -300,00 1 300,00 -3
(%)
Temporisation (s) 0,007 300,00 5
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 1

sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Protection Surveillance Oui/Non Oui
retour de
puissance 2
Limite de paramétre -300,00 1 300,00 -5
(%)
Temporisation (s) 0,007 300,00 3
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Groupe attribué Sortie de protection 1, sortie de Sortie de protection
protection 2, 2

sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Surveillance i Protection retour de puissance

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :
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Déphasage ANSI [78] (> dPhi/dt)

Des pertes de r®seau sur vi ennpeblidestidéconseqiéeddureste dparti e d
syst me. Si l es pertes de r®seau no6®taient pas d®tec
qui compromettrait la s®curit® au sein du r®s eau. Le
automatiqguement au générateur, ce qui endommagerait le générateur et le réseau.

Léune des m®t hodes de d®t ecti on des pertes ro
tension/ d ®p hasage. Lédalgorithme |1i® °~ l a protection con
mesur es d O asionréatiséed sur touges les trois tensions de phase. Une mesure est relevée

sur chacune des trois tensions de phase aprés chaque demi-cycle , et | 6®valuation est
un cycle complet. Léutilisation derithme aux gistosibrs s e s r ®a

harmoniques, aux interférences et aux défauts de déséquilibre. Cela améliore la stabilité de la
protection et réduit le risque de faux déclenchement durant les défauts non symétriques. Cette limite
pour phases 1 et 3 peut étre réglée entre 0 et 90 %.

La surveillance peut étre opérée en mode triphasé ou monophasé. La surveillance peut étre
configurée de différentes fagons. La surveillance décalage vectoriel/déphasage peut également étre
utilisée comme une méthode supplémentaire pour le découplage du réseau. La surveillance décalage
vectoriel/déphasage est uniguement activée lorsque la tension surveillée dépasse 50 % de la tension
nominale sur le secondaire du transformateur de puissance.

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et d o ac qget (vair Mised NMTR44P > Protection > Pertes de réseau > Fonctions de protection
liée aux déphasages ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent
différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
Déphasage| Surveillance Oui/Non Oui

Limite de parameétre i 0,007 90,00 20

monophasé (°)

Limite de paramétre i 0,007 90,00 8

triphasé (°)

Sortie attribuée

Sortie de protection 1, sortie de
protection 2,
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Sortie de protection
1

Surveillance i Déphasage

La figure ci-dessous présente sous forme graphique le comportement de cette fonction de protection :

N

Phase Shift

Surveillance i Déphasage
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Protection liée au taux de changement de la fréguence (ROCOF) ANSI [81R] (>

df/dt)

Des pertes de r®seau surviennent |l orsqudune partie d
syst me. Si |l es pertes de r®seau no6®taient pas d®tec
qui compromettrait la sécurité au sein du réseau. Le générat e ur ri squerai-t déo°tre
automatiqguement au générateur, ce qui endommagerait le générateur et le réseau.

Léun des m®t hodes de d®tection des pertes de r®seau
fréquence). La méthode ROCOF se base sur la mesure locale de la tension du générateur et

| 6esti mation du taux de changement de | a fr®quence.

suite dbébune perte de r®seau est directement proportioa

charge locale et la sortie du générateur. La valeur ROCOF est calculée par intervalles de 60 ms et

deux calculs cons®cutifs sont requis pour d®terminer
les deux calculs produisent un résultat supérieur au seuil défini, le signal de déclenchement est émis.

Afin de fournir une stabilit® suppl ®mentaire contre
transitoires de petite échelle, une temporisation supplémentaire peut étre appliquée.

La limite admissible du paramétre ROCOFest compri se entre 0 et 10 Hz/ s. L ¢
varie en cas de changement de charge ou dbéautres ®v
fr®quence suite ° un changement de charge &est relati
r®s e a u .té de Gouatrdle calcule une valeur de changement de la fréquence par unité de temps. Le

df /dt est mesur® sur quatre ondes sinusopdales pour g

donne un temps de réponse minimum de quelque 100 ms.

Les parameétres présentés dans le tableau suivant peuvent étre définis dans le logiciel de paramétrage
et d o ac qget (vair Mised NMTR44P > Protection > Pertes de réseau > Fonctions de protection
lites au ROCOF df/dt ; la description est identique pour toutes les limites ; les limites ne peuvent
différer que dans les limites de leurs plages de réglage) :

Limite Texte Plage de réglage Valeur standard
ROCOF Surveillance Oui/Non Oui
df/dt
Limite de parameétre (Hz/s) [0,007i 10,00 2,6
Temporisation (s) 0,007 300,00 0,1
Hystérésis (%) 0,007 10,00 0
Sortie attribuée Sortie de protection 1, sortie de| Sortie de protection
protection 2, 1
sortie de protection 3, sortie de
protection 4

Surveillance i ROCOF
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MTR-4P

Notice doi

Fonctions de protection dans le logiciel de paramétrage et

débacqui-setti on

M

Le logiciel M-set est congu pour configurer le MTR-4 P
ordinateur. Via le port de communication série, il est possible de régler les parametres de réseau et de

et

un grand

nombr e

déautres

protection et dbéafficher | es valeurs mesur ®es. Les in
formats Windows standard. Le logiciel est compatible
Vista, Win7, Win8 et Win10.
Principales fonctionnalités du logiciel de paramétrage M-set :
T R®gl age de tous |l es param tres de | 6instrument (e
1 Affichage des mesures actuelles
f Param®trage et r®initialisation des compteurs daoo¢
1 Configuration compléte des cartes de sortie relais
1 Recherche des unités sur le réseau
9 Instrument interactif virtuel
1 Aide compléte
W7 M-SET 2.1 - Setting St e ==
File Tools View Help
BE-BdLE S0 Y S S
@ Refresh Address: 33 & Goto: ~ -
o Settings
= MTR4_4 Setting Value
Connection & " Gm:' Enabled protection groups Group 1
x nnection =
i &3 Communication Oulput sgna Normel E]
- 0 L[ & Securty
e 2 [ Eresy atput signa
Se:tings i Counters utou S50 -
.‘\ W Protection
i@ Voltage Puselength (sec):  Nomal inverse
& Frequency Eﬁmmvm
Measurements © Asymmetry g:;gmvaw
i@ Load Aways ON
i i Lo Aways OFF
1:?2 -4 Inputs & Outputs
An‘aly;is -} [1] Relay output
-} [2] Relay output
9 (3] Relay output
Ee'% i L] [4] Relay output
e LD Reset
My Devices
B Q/ Output signal Password: 2
% Alam relay output signal form.
Upgrades
Vue dbéensembl e dsspouplaMTRM Pt (edeMempl e montre |l es optiorelasis\de signal
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MTR-4P Notice doi
Fonctions de protection
Foncti ons de protection | i ®es |l i ntensit®
b5 M-SET 2.1 - Setting Studio [ @] =]
File Tools Yiew Help
Ble-BdEdLds b3S @
4 Refresh Address: 33 ~ Goto: - .
@i Settings
= EMRE 2 Setting Value
e - Genenal | {50 Over Currert 1
—. %, Connection No =
. c.f c;:lhmwm Parameter it (%) 10g
(’ﬂ & H Enery Compare time delay (s) 0
Settings s Hysteresis (%) |0
- g Protection Assigned group Protection group 1
g [50] Over Current 2 |
U Vohage Manioring No
T & Frequency Parameter kmit (%) 105
G Asymmelry Compare tme delay (&) 2
Hysteresis (%) 0
@ H \ﬁ Inpus & Outpute n:u';md group Protection group 2
Anaf;d;is - 1] Relay output 50 NJ_‘G] Over Current IE 1
- [2) Relay output Maritoring fho
.' [3] Relay output Parameter bmit (%) 105
@ . ' [4] Relay output Compare time delay (s) ‘ﬂ
) Reset Hysteresis (%) 0
My Devices Assigred group Protection group 2
[50 NAG] Over Current IE 2
Meritering No
?;} Parameter it (%) JLAE
Upgrades Compare time delay (s) 2
Hysteresis (%) 2
Assigned group [ Protection group 2
[87] Over Current Idiff 1
Monitoring INo
Parametes fmit (%) 105
Compare time delay (s} I
Hysteresis (%) 0
Assigned group Protection group 3
[87] Over Current Idiff 2
Monitoring No
Parametes kit (%) 120
Compare time delay {3} 2
Hysteresis () 2
Assigned group Protection group 3
@ Monitoring Password: 2
Defirves § ibori function is enabled or not.
M-set : Paramétrage i Fonctions de protection Intensité
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MTR-4P Notice doi
Fonctions de protection liée a la tension :
¥ M-SET 2.1 - Setting Studio ==
Fle Tools View Help
BAS-0HL S WY E %S
iy Refresh Address: 33 ~» Goto: ~ -
ol Settings
=] - ﬂRé_«i Setting Value
Connection -8 Genend [59] Over Volage 1
#, Connection Yes =
E "‘3 g““"'”""“" Parameter imit (%) 110
ﬂ i H E"!’ergy Compare time delay (s) 0
Settings .7 Counters Hysteresis (%) |0
g Assigned group Protection group 1
[59] Over Voltage 2 [59] |
Monitoring Yes
Parameter limit (%) 110
Compare time delay (s) 5
Hysteresis (%) 0
= : !.ﬁ npuls & Outpuls Assigned group _Prmedion group 1
o L. [1] Relay output [27] Under Voltage 1
Analysis
’ 12) Relay output Moritsring No
- 13] Relay output Parameter limit (%) 92
@ i , [4] Relay output Compare time delay (s) 5
) reset Hysteresis (%) 0.7
My Devices Assigned group Protection group 1
[27] Under Voltage 2 |
F Monitering No
-L:) Parameter limit (%) 88
Upgrades Compare time delay {s) 03
Hysteresis (%) 0.7
Assigned group | Protection group 2
(i) Moritoring Password: 2
Defines f monitoring parameter protection function is enabled or not.
M-set : Paramétrage i Fonctions de protection Tension
Fonctions de protection liées a la fréquence :
i M-SET 2.1 - Setting Studio (==
File Teols View Help
RE- 0L 40 0% HS S
Ty Refresh Address: 33 A Goto: = -
Setting Value
Connection [810] Over Frequency 1
. Parameter limit (%) 103
@ Compare time delay (5) 0
Settings Hystesesis (%) 0
Assigned group Protection group 1
[810] Over Frequency 2 |
@ Voltage Monitoring No
o -9 Paramster im (%) |15
G Asymmetry Compare time delay () 03
: o Hysteresis (%) 01
; Protecti
21 Inputs & Outpuls .;\:fjr;ed groupF - rotection group 2
Analysis — 8 (1) Relay output —
. 2] Relay output Monitoring Yes
9 3) Relay output Parameter limit (%) 97
T [4] Relay output Compare time delay (s} 0
: ) Reset Hysteresis (%) 0
My Devices Assigned group Protection group 1
[81U] Under Frequency 2
F Monitoring No
.L:) Parameter limit {%) 24
Upgrades Compare time delay (s) 03
Hysterssis (%) _D,1
Assigned group Protection group 2
(4 Monitoring Password: 2
Defines if monitoring parameter protection function is enabled or not.
M-set : Paramétrage i Fonction de protection Fréquence
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MTR-4P Notice doi
Fonctions de protection liées aux asymétries :
W M-SET 2.1 - Setting Studio =R
Eile Tools View Help
O2E-B0HLE 0 L% - S
4 Refresh Address: 33 ~» Goto: ~ -
@i Settings
=Ml MTR4_4 Setting Value
Connection -4 General [47] Voltage Unbalances
-, Connection e No -
. S z'"’::'y’"“m Parameter lmi (%) 10
Y’ 8 E E:ergycu Compare time delay (s) 5
Settings i1 Counters Hysteresis () 07
& Protection Assigned group Protection group 1
Cument [46] Phase Imbalance 1
ﬂ' i@ Vokage Monitoring No
Mam Ea @ Frequency Parameter limit (%) 10
.l Asmmetry Compare time delay (s) 10
; : ::: Hysteresis (%) 05
;-;’?a’*! -4 Inputs & Outputs A:;"'Ed gm‘:’ma 5 Frotecton grovp 1
Ana\-y—sis 3 ’ [1] Relzy output L ] . e
' 2] Relay output Monitoring No
. ' [3] Relay output Parameter limit (%) 15
3 ’ [4] Relay output Compare time delay (s) 1
@ - Reset Hysteresis (%) 05
My Devices Assigned group Protection group 2
?l @ Monitoring Password: 2
J Defines if monitoring parameter protection function is enabled or not.
Upgrades
M-set : Paramétrage i Fonction de protection Asymétrie
Fonctions de protection liées a la charge :
M-set : Paramétrage i Fonction de protection Charge
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