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18. Uberwachung und Schutz des Diesel-/Wellenaggregats

Die DGU im DELOMATIC System kann die lokale Uberwachung und den lokalen Schutz des
jeweiligen Diesel-/Wellenaggregats handhaben.

@ Alle lokalen Uberwachungs- und Schutzfunktionen sind auch wéahrend der
Schalttafelsteuerung aktiv.

@ Reaktionszeit Delomatic 4 Schutz < 200 ms (Verzégerung auf Mindestwert
eingestellt).

Motoriiberwachung

Die Motoriiberwachung wird vom DELOMATIC System je nach dem Status verschiedener
Alarmeingéange ausgefiihrt. Jede DGU im DELOMATIC System kann die folgenden
Motoriiberwachungsfunktionen ausfuhren:

* Tacho-Riuckmeldung
* Acht vom Bediener programmierbare Alarme

Die Motoruberwachungsfunktionen sind deaktiviert, wenn der Motor nicht lauft (Standby). Eine
Deaktivierung der Motoriiberwachung bedeutet, dass von den Uberwachungsfunktionen keine
Alarme generiert werden. Die Motoruberwachungsfunktionen sind auch wahrend der
automatischen Startsequenz deaktiviert, bis der Hilfsmotor den Betriebsstatus erreicht hat.

* PARAMETER-Struktur ,DGAlarmUnterdrickung*

Die Motoriiberwachung wird mit Zeitverzégerung aktiviert. Dieser programmierbare Timer
ermdoglicht dem Bediener, die Verzogerung zu andern.

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der PARAMETER-Struktur siehe Teil 1 des
technischen Handbuchs, Kapitel 4.

Eine deaktivierte Motorliberwachung wird angezeigt durch
+ eine gelbe LED ,ALARMUNTERDRUCKUNG*" an der DU
Eine aktive Motortiberwachung wird angezeigt durch
+ eine dunkle (ausgeschaltete) LED ,ALARMUNTERDRUCKUNG" an der DU

Jede DGU wird uiber folgende Hardware-Schnittstelle implementiert, die in Ubereinstimmung mit
den Motoriberwachungsfunktionen verwendet wird.

SIGNALNAME SIGNALTYP ORT
R oy (0w
DG ALARM 1 Bin&reingang (Alarm) **) :(IOM 4.1)
DG ALARM 2 Bin&reingang (Alarm) **) :(IOM 4.1)
DG ALARM 3 Bin&reingang (Alarm) **) :(IOM 4.1)
DG ALARM 4 Bindreingang (Alarm) **) :(IOM 4.1)
DG ALARM 5 Bindreingang (Alarm) **) :(IOM 4.1)
DG ALARM 6 Bin&reingang (Alarm) **) :(IOM 4.1)
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*) Je nach Jumper-Position auf der IOM-Karte
**) Vom Bediener programmierbare Alarme

Tacho-Uberwachung, PARAMETER-Tacho Fehler

Der Alarm ,TACHO FEHLER® wird Ubertragen, wenn die Betriebsriickmeldung (analog oder
binar) aufhért und die normale Spannung und Frequenz noch am Generator gemessen werden.

Die Tacho-Uberwachung wird mit Zeitverzégerung aktiviert, nachdem der Betriebsstatus wahrend

der automatischen Startsequenz erstmals erfasst wird. Wird ein Tacho-Fehler erkannt, erscheint
eine Alarmmeldung auf der DU.

Fir eine detaillierte Beschreibung der PARAMETER-Struktur siehe Teil 1 des
@ technischen Handbuchs, Kapitel 4.

Ein aktiver Alarm flir einen Tacho-Fehler wird auRerdem angezeigt durch

« eine gelbe ,LAUFT“ LED

Kundenspezifische binare Alarmeingdnge, PARAMETER-DGAlarm(n)

Jede DGU verfugt Uber sechs bindre Alarmeingange, die z. B. zur Verbindung mit externen
Schutzrelais oder anderen Schutzeinrichtungen verwendet werden kdnnen.

Die Verbindung wird Uber die folgenden Eingange hergestellt:

SIGNALNAME SIGNALTYP ORT

DG ALARM n Binarer Alarmeingang :Alle DGU (IOM 4.1)

Die kundenspezifischen bindren Alarmeingange haben folgende Funktionen:

* Programmierbarer Alarmstatus am Eingangskanal (OC/0x oder CC/1x)
* Auswahl des Alarms muss in die Alarmunterdrickungsfunktion eingeschlossen werden
(deaktiviert bei Motorstopp und wahrend des Starts)
* Programmierbare Alarmsequenz
- X0 Kein Alarm
- X1 Warnung
- X2 Blockierung
- X3 Sicherheitsstopp
- X4 Gs Auslésung

- X5 Gs Ausldésung ohne Blackout-Start (auf3er Kurzschluss)
- X6 Abstellung
- X7 Alarm in Bezug auf Dieselgenerator, der zu einer Auslésung des Ks flhrt.

* Programmierbare Alarmverzdgerung

Programmierung der DGAlarme

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, um den kundenspezifischen
Binaralarmeingang ,n“ der gewlinschten Funktion anzupassen. Die Aktivierung des Eingangs
,DG ALARM n* je nach programmierten Bedingungen I6st die programmierte Alarmsequenz aus
und eine Alarmmeldung wird auf der DU angezeigt.

Kanalxxxx DIESEL

GEN.Y XX zur Auswahl von OC/CC und Fehlerklasse
Eingang Alarm n SETUP

In Alarmseq. XX

Seq. Verz. Unterdriickung
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1. Stelle fuar Auswahl von Alarm am gedffneten Kontakt (Open Contact — 0) oder

geschlossenen

Kontakt (Closed Contact - 1)

2. Stelle zur Auswahl der Fehlerklasse (0-9)

- XOKein Alarm
- X1 Warnung
- X2Blockierung

- X3 Sicherheitsstopp

- X4 Gs Auslésung

- X5 Gs Auslésung ohne Blackout-Start (auBer Kurzschluss)

- X6 Abstellung

- X7 Alarm in Bezug auf Dieselgenerator, der zu einer Auslésung des Ks fiihrt.

Kanalxxxx DIESEL
GEN.Y

Eingang Alarm n SETUP

In Alarmverz. X.Xs

Seq. Verz. Unterdriickung

Kanalxxxx DIESEL
GEN.Y

Eingang Alarm n SETUP

In Alarmunterdr. X

Seq. Verz. Unterdriickung

X.X zur Auswahl der Alarmverzdgerung

X zur Auswahl der Alarmunterdriickungsfunktion
0 = deaktiviert, 1=aktiviert

Die Einstellung des Binaralarmeingangs ist auch tUber die Utility Software konfigurierbar.
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Sammelschienentiberwachung und -schutz

Die DELOMATIC Uberwachungs- und -schutzfunktionen fiir die Sammelschienen werden
immer dann aktiviert, wenn ein Diesel- / Wellenaggregat an die Sammelschiene angeschlossen
wird.

Die Sammelschienenliberwachung wird auch an der PMS Haupt-DGU aktiviert, wenn die
Sammelschiene von einem Landanschluss versorgt wird.

Jede DGU fiihrt die Uberwachung und den Schutz der Sammelschiene in Ubereinstimmung mit
einzeln programmierbaren Sollwerten und Verzdgerungen aus.

Dies bedeutet, dass die DGU unterschiedlich programmiert werden kénnen. Es wird jedoch
dringend empfohlen, die Sammelschieneniiberwachungsfunktionen mit Sollwerten und
Verzégerungen zu programmieren, die fir das gesamte DELOMATIC System gelten.

Die Sammelschieneniiberwachung erfolgt Gber folgende Hardware-Schnittstelle.

SIGNALNAME SIGNALTYP ORT
3-Phasen-
Spannungseingang
Uss von der (SCM)
Sammelschiene

Jede DGU/WG-DGU fiihrt die folgenden Uberwachungs- (Warnung) und -schutzfunktionen
(Auslésung von Gs) fur Sammelschienen aus:

+ Stufe Unterspannung, Uge<

+ Stufe Uberspannung, Uss<

- Unterfrequenz, fss <

- Stufe Uberfrequenz, fge<

Immer wenn die erste Stufe an einer Sammelschiene erreicht wird, startet das
nachste verfigbare Aggregat und lauft im Leerlauf, bis die Situation behoben ist.
@ So wird minimale Blackout-Zeit gewéhrleistet.

Wird ein Wellengeneratorschalter ausgeldost, wird der WG-Anlagenmodus
abgebrochen und der Anlagenmodus AUTO automatisch ausgewahlt.

& BUSBAR
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(VTs may not be prasent)
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Betriebsprinzip fiir die Uberwachungs- und Schutzfunktionen fiir Sammelschienen
Die Uberwachungs- und Schutzfunktionen fiir Sammelschienen beruhen auf dem definiten
Zeitprinzip.

(Ugs, fgg) (1) TMER STARTS RUNNING.

i

@ VALUE BELOW LIMIT BEFORE TIMER RUNS QUT.

TIMER RUNS OUT AND WARNING OR TRIP OF GB ALARM SEQUENCE
IS CARRIED OUT.

SUMT 44—

MEASURED VALUE

NOMINAL VALUE —

DELAY

<KLMIT ———————— - — - - -\

»= TIME

Die Uberwachung und der Schutz der Sammelschienen / WG-Sammelschienen beruhen
auf dem definiten Zeitprinzip.

Der programmierbare definite Timer startet, wenn der programmierte Grenzwert Uberschritten
wird. In Folge lost er die festgelegte Alarmsequenz aus, wenn der Verzégerungs-Timer
abgelaufen ist.

Der Verzogerungs-Timer wird zurlckgesetzt, wenn der gemessene Wert (hier Use oder fgg)
jeweils Uber oder unter dem Grenzwert liegt.

@ Der Alarm ,MESSFEHLER“ in Bezug auf die Uberwachung des SCM-Moduls
blockiert die Schutzfunktionen der Sammelschiene.
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Unterspannungsiberwachung und -schutz

Die PARAMETER-Struktur fiir Unterspannung sorgt fiir Uberwachung / Schutz, wenn die
Sammelschienenspannung unter die programmierten Grenzwerte abfallt. Es erfolgt jeweils eine
Warnung und Auslosung der Gs-Alarmsequenz, wenn die Sammelschienenspannung die
Sollwerte (Grenzwerte) wahrend der programmierten Verzdgerungen kontinuierlich
unterschreitet.

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Unterspannungsiberwachung, PARAMETER-DGBBUNiedrigWarn

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung der
Uberwachung der Sammelschienenunterspannung eingesetzt wird. Wird die Uberwachung der
Sammelschienenunterspannung (Warnung) aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU
(DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

Unterspannungsschutz, PARAMETER-DGBBUNiedrigAuslésung
und PARAMETER-DGBBUNiedrigAuslosung?2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Sammelschienenunterspannungsschutzes eingesetzt wird.

Die Ausldsungen durch Niederspannung kénnen wie im folgenden Beispiel programmiert werden:

» Niedrig Auslosung 1: Langsamer Niederspannungsschutz (lange Verzégerung, niedrig<
Alarmgrenzwert)

* Niedrig Auslosung 2: Schneller Niederspannungsschutz (kurze Verzégerung, niedrig<<
Alarmgrenzwert)

Wird der Sammelschienenunterspannungsschutz aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der
DU (DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

Uberspannungsiiberwachung und -schutz

Die PARAMETER-Struktur fiir Uberspannung sorgt fiir Uberwachung / Schutz, wenn die
Sammelschienenspannung tber die programmierten Grenzwerte ansteigt. Es erfolgt jeweils eine
Warnung oder Auslosung der Gs-/WGs-Alarmsequenz, wenn die Sammelschienenspannung
einen der beiden Sollwerte (Grenzwerte) wahrend der programmierten Verzdgerungen
kontinuierlich Uberschreitet.

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Uberspannungsiiberwachung, PARAMETER-DGBBUHochWarn

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung der
Uberwachung der Sammelschieneniiberspannung eingesetzt wird. Wird die Uberwachung der
Sammelschienentiberspannung (Warnung) aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU
(DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

Uberspannungsschutz, PARAMETER-DGBBUHochAuslésung
und PARAMETER- DGBBUHochAusldsung?2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Sammelschieneniiberspannungsschutzes eingesetzt wird.

Die Auslésungen durch Hochspannung kdnnen wie im folgenden Beispiel programmiert werden:

* Hoch Auslésung 1: Langsamer Hochspannungsschutz (lange Verzdgerung, hoch>
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Alarmgrenzwert)
* Hoch Auslésung 2: Schneller Hochspannungsschutz (kurze Verzégerung, hoch>>
Alarmgrenzwert)

Wird der Sammelschienenuberspannungsschutz aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der
DU (DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).
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Unterfrequenz Uberwachung und Schutz

Die Unterfrequenzfunktion Gberwacht / schiitzt die Sammelschienenfrequenz und fiihrt jeweils
eine Warnung und eine Auslésung der Gs-/WGs-Alarmsequenz aus, wenn die
Sammelschienenfrequenz wahrend der programmierten Verzégerungen kontinuierlich einen der
beiden Sollwerte (Grenzwerte) unterschreitet.

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Unterfrequenziberwachung, PARAMETER-DGfNiedrig

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung der
Uberwachung der Sammelschienenunterfrequenz eingesetzt wird. Wird die Uberwachung der
Sammelschienenunterfrequenz (Warnung) aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU
(DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

Unterfrequenzschutz, PARAMETER-DGBBfNiedrigAusldsung
und PARAMETER-DGBBfNiedrigAusldsung?2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Sammelschienenunterfrequenzschutzes eingesetzt wird.

Die Ausldsungen durch Niederfrequenz kdnnen wie im folgenden Beispiel programmiert werden:

* Niedrig Auslésung 1: Langsamer Niederfrequenzschutz (lange Verzdgerung, niedrig<
Alarmgrenzwert)

* Niedrig Auslosung 2: Schneller Niederfrequenzschutz (kurze Verzégerung, niedrig<<
Alarmgrenzwert)

Wird der Sammelschienenunterfrequenzschutz (Auslosung von Gs/WGS) aktiviert, erscheint eine
Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

Uberfrequenz Uberwachung und Schutz

Die Uberfrequenzfunktion iberwacht / schiitzt die Sammelschienenfrequenz und fiihrt jeweils
eine  Warnung und eine Auslosung der Gs-/WGs-Alarmsequenz aus, wenn die
Sammelschienenfrequenz wahrend der programmierten Verzégerungen kontinuierlich einen der
beiden Sollwerte (Grenzwerte) Uberschreitet.

@ Fir eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Uberfrequenziilberwachung, PARAMETER-DGBBfHochWarn

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung der
Uberwachung der Sammelschieneniiberfrequenz eingesetzt wird. Wird die Uberwachung der
Sammelschienentberfrequenz (Warnung) aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU
(DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

Uberfrequenziiberwachung, PARAMETER-DGBBfHochAusldsung
und PARAMETER-DGBBfHochAusldsung2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Sammelschienentberfrequenzschutzes eingesetzt wird.

Die Auslésungen durch Hochfrequenz kénnen wie im folgenden Beispiel programmiert werden:
* Hoch Auslésung 1: Langsamer Hochfrequenzschutz (lange Verzdgerung, hoch>

Alarmgrenzwert)
* Hoch Auslésung 2: Schneller Hochfrequenzschutz (kurze Verzdgerung, hoch>>
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Alarmgrenzwert)

Wird der Sammelschienenuberfrequenzschutz (Ausldsung von Gs/WGs) aktiviert, erscheint eine
Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).
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Schutz des Diesel-/Wellengenerators

Der DELOMATIC Diesel-/Wellenaggregatschutz besteht aus den folgenden Teilen:

Allgemeiner Schutz:

» Ein Satz Schutzfunktionen, die aktiv sind, wenn der Schalter geschlossen ist

Dieselgenerator:

« Uberwachung des Generators im Leerlauf (der Schalter ist getffnet)

Wellengenerator:

+ Uberwachung des Wellengenerators wéhrend der Sequenz WGs EIN

Schutz und Uberwachung des Diesel-/Wellengenerators werden (iber folgende Hardware-

Schnittstelle ausgefinhrt.

SIGNALNAME

SIGNALTYP

ORT

e |Ggen

3-Phasen-
Stromeingang vom
Diesel-
/Wellengenerator

(SCM)

e Ucen

3-Phasen-
Spannungseingang
vom Diesel-
/Wellengenerator

(SCM)

Die folgenden Uberwachungs- und Schutzfunktionen fiir den Diesel-/Wellengenerator sind in
jeder DGU im DELOMATIC System vorgesehen:

Allgemeiner Schutz:

+  Schutz vor Uberstrom, | > (4 Schritte, 2 langsam und 2 schnell)
» Schutz vor Rickleistung, -P> ( 2 Schritte)
+ Schutz vor Uberlast, | > (3 Schritte, 1 hohe Last und 2 Uberlast)
» Andere Schutzeinrichtungen / Schutzstufen auf Anfrage

Dieselgenerator:

» Uberwachung der Generatorspannung und -frequenz im Leerlauf

Wellengenerator:

+ Uberwachung der Wellengeneratorspannung und -frequenz

DEIF A/S
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Jede DGU fiihrt den Schutz des Diesel-/Wellengenerators in Ubereinstimmung mit einzeln
programmierbaren Sollwerten und Verzdgerungen aus.

Betriebsprinzip fir die Uberwachungs- und Schutzfunktionen des Diesel-
/Wellengenerators

Die Schutzfunktionen fiir den Diesel-/Wellengenerator beruhen auf dem definiten Zeitprinzip.

P

(en, Foen) (1) TIMER STARTS RUNNING.

@ VALUE BELOW LIMIT BEFORE TIMER RUNS OUT.

@ TIMER RUNS OUT AND THE TRIP OF GB ALARM SEQUENCE
IS CARRIED OUT.

> LIMIT —

NOMINAL VALUE ——

MEASURED VALUE

- TIME

The diesel/shaft generator supervision and protection operates according to the definite time
principle
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Ein programmierbarer definiter Alarm-Timer startet, wenn der programmierte Grenzwert
Uberschritten wird. Die festgelegte Alarmsequenz wird ausgel6st, wenn der Alarm-Timer
abgelaufen ist. Der Alarm-Timer wird zurlickgesetzt, wenn der gemessene Wert unter dem
Grenzwert liegt.

Die programmierbaren Alarmwerte (Alarmgrenzwerte) werden alle als Prozent des
entsprechenden Nennwerts angegeben.

Spannungs- und Frequenziberwachung, PARAMETER-DGSpannungFreqOk

Spannung und Frequenz des Diesel-/Wellengenerators werden nach dem unter
,SAMMELSCHIENENUBERWACHUNG UND -SCHUTZ® in diesem Abschnitt beschriebenen
Prinzip Uberwacht.

Dieselgenerator:

Von dem Moment, in dem das Aggregat den Betriebsstatus erreicht, bis zu dem Moment, in
dem der Generatorschalter sich schlief3t, tiberwacht die DGU die Generatorspannung und -
frequenz.

Wellengenerator:
Wahrend der WGs EIN Sequenz (Wellengeneratorschalter ist noch gedéffnet) tiberwacht die WG
DGU die Wellengeneratorspannung und -frequenz.

Die Spannung und Frequenz des Diesel-/Wellengenerators werden in Ubereinstimmung mit den
programmierten Alarmgrenzwerten fir die Uberwachung untersucht:

» feen< wird verglichen mit PARAMETER-DGfNiedrigWarn

» feen> wird verglichen mit PARAMETER-DGfHochWarn

*  Ucen< wird verglichen mit PARAMETER-DGUNiedrigWarn
* Ucen> wird verglichen mit PARAMETER-DGUHochWarn

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Die Spannung und Frequenz des Diesel-/Wellengenerators mussen kontinuierlich innerhalb der
oben genannten Grenzwerte fir die programmierte Verzoégerung liegen, um den Status
,DGVoltFreqOK* zu erzielen. Dies ermdglicht der DGU, den Betrieb des Diesel-/Wellenaggregats
fortzusetzen, z. B. Synchronisation.

Die programmierbare PARAMETER-Struktur ermdglicht dem Bediener, die Verzégerung zum
Erreichen des Status ,DGVoltFreqOK" zu andern.

+ PARAMETER-DGVoltFreqOk

Spannungs- und Frequenzstatus des Diesel-/Wellengenerators

Allgemein:
Liegen die Spannung und Frequenz des Diesel-/Wellengenerators kontinuierlich auf3erhalb der
oben genannten Grenzwerte, erscheint auf der entsprechenden DGU eine Alarmmeldung.

Dieselgenerator:
Liegen die Spannung und Frequenz des Dieselgenerators kontinuierlich au3erhalb der oben
genannten Grenzwerte, wird das Aggregat von allen automatischen Sequenzen ausgeschlossen.

Wellengenerator:
Liegen die Spannung und Frequenz des Dieselgenerators kontinuierlich au3erhalb der oben
genannten Grenzwerte, wird dem Wellengenerator der Status ,U/f Fehler® zugewiesen.

Ein aktiver ,U/f Fehler* Status wahrend einer laufenden WGs EIN Sequenz blockiert den
Wellengeneratorschalter und bricht den WG-Anlagenmodus ab.
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Uberstrom, I>

Der Uberstromschutz des Diesel-/Wellengenerators beruht auf einem Vergleich zwischen den
programmierten Grenzwerten und dem hochsten gemessenen Phasenstrom. Alle
Dreiphasenstréome (I.1, Il und I3) werden kontinuierlich gemessen und Uberwacht.
Sollwertgrenzen werden als Prozentsatz von |-Nom angegeben und I-Nom wird auf der
Grundlage von ,DG U-NOM.” und ,DG S-NOM.“ berechnet. Siehe hierzu Abschnitt
WERKSEINSTELLUNGEN.

Der Uberstromschutz wird nach Stufen eingefiihrt:

+ Langsamer Uberstromschutz (lange Verzégerung, niedriger Alarmgrenzwert)
« Schneller Uberstromschutz (kurze Verzégerung, hoher Alarmgrenzwert)

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Langsamer Uberstromschutz, PARAMETER-DGIUberLangsam
und PARAMETER-DGIUberLangsam?2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des langsamen
Uberstromschutzes fiir den Diesel-/Wellengenerator eingesetzt wird.

Der langsame Uberstromschutz wird nach Stufen eingefuihrt:
+ Langsamer Uberstromschutz (lange Verzégerung, niedriger Alarmgrenzwert)

Wird einer der Uberstromalarme aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf
welcher der Fehler erfasst wurde).

Schneller Uberstromschutz, PARAMETER-DGIUberSchnell und PARAMETER-
DGIUberSchnell2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des schnellen
Uberstromschutzes fir den Diesel-/Wellengenerator eingesetzt wird.

Der schnelle Uberstromschutz wird nach Stufen eingefiihrt:
+ Schneller Uberstromschutz (kurze Verzégerung, hoher Alarmgrenzwert)

Wird einer der Uberstromalarme aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf
welcher der Fehler erfasst wurde).

@ Der schnelle Uberstromschutz des Diesel-/Wellenaggregats ist kein
Kurzschlussschutz!
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Ruckleistung -P>, PARAMETER-DGPRUck und PARAMETER-DGPRUck2

Die Leistung des Diesel-/Wellengenerators wird kontinuierlich von der DGU gemessen. Der
Leistungsstrom vom Diesel-/Wellengenerator und zur Sammelschiene ist positiv.

Dies bedeutet, dass wenn Strom in den Diesel-/Wellengenerator anstatt aus dem Diesel-
/Wellengenerator flie3t, das Vorzeichen fiir den Messstrom sich auf Minus (-) andert. Der mit (-)
gekennzeichnete Strom wird als ,Rlickleistung” bezeichnet.

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Ruckleistungsschutzes eingesetzt wird.

Die Auslésungen durch Riickleistung kdnnen wie im folgenden Beispiel programmiert werden:

* Niedrig Auslésung 1: Langsamer Ruckleistungsschutz (lange Verzdgerung, niedrig<
Alarmgrenzwert)

* Niedrig Auslésung 2: Schneller Rickleistungsschutz (kurze Verzdgerung, niedrig<<
Alarmgrenzwert)

Wird der Rickleistungsschutz aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf
welcher der Fehler erfasst wurde).

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Uberlast P>
Die Uberlastfunktion fiir den Diesel-/Wellengenerator besteht aus zwei Stufen:

+ Uberwachung, Hochlastwarnung am Diesel-/Wellenaggregat )
» Schutz, Auslésung des Diesel-/Wellengeneratorschalters aufgrund von Uberlast

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Uberlast P> Uberwachung, PARAMETER-DGPHoch

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung der
Lastiberwachung fir den Diesel-/Wellengenerator eingesetzt wird. Wird die Lastiiberwachung
des Diesel-/Wellengenerators aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf
welcher der Fehler erfasst wurde).

Uberlast P> Schutz, PARAMETER-DGPUber und DGPUber2

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Uberlastschutzes fiir den Diesel-/Wellengenerator eingesetzt wird.

Die Ausldsungen durch Uberlast kénnen wie in den folgenden Beispielen programmiert werden:

+ Hoch Auslésung 1: Langsamer Uberlastschutz (lange Verzdgerung, hoch>
Alarmgrenzwert)

+ Hoch Auslésung 2: Schneller Uberlastschutz (kurze Verzégerung, hoch>>
Alarmgrenzwert)

Wird der Uberlastschutz des Diesel-/Wellengenerators aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf
der DU (DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).
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Untererregung -Q>, PARAMETER-DGQRev und PARAMETER-DGQRev?2.

Optionale Funktion

Die Blindleistung des Diesel-/Wellengenerators wird kontinuierlich von der DGU gemessen. Der
Leistungsstrom vom Diesel-/Wellengenerator und zur Sammelschiene ist positiv.

Dies bedeutet, dass wenn Strom in den Diesel-/Wellengenerator anstatt aus dem Diesel-
/Wellengenerator fliel3t, das Vorzeichen fur den Messstrom sich auf Minus (-) &ndert. Der mit (-)
gekennzeichnete Strom wird als ,Untererregung” bezeichnet.

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Unterregungsschutzes eingesetzt wird.

Die Auslésungen durch Rickleistung kénnen wie im folgenden Beispiel programmiert werden:

* Niedrig Auslosung 1: Langsamer Unterregungsschutz (lange Verzogerung, niedrig<
Alarmgrenzwert)

* Niedrig Auslosung 2: Schneller Unterregungsschutz (kurze Verzégerung, niedrig<<
Alarmgrenzwert)

Wird der Untererregungsschutz aktiviert, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf
welcher der Fehler erfasst wurde).

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Ubererregung Q> Schutz, PARAMETER-DGQUber1 und DGQUber2.
Optionale Funktion

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur programmieren, die zur Steuerung des
Ubererregungsschutzes fiir den Diesel-/Wellengenerator eingesetzt wird.

Die Auslésungen durch Uberlast kénnen wie in den folgenden Beispielen programmiert werden:

+ Hoch Auslésung 1: Langsamer Ubererregungsschutz (lange Verzégerung, hoch>
Alarmgrenzwert)

+ Hoch Auslésung 2: Schneller Ubererregungsschutz (kurze Verzoégerung, hoch>>
Alarmgrenzwert)

wird der Ubererregungsschutz des Diesel-/Wellengenerators aktiviert, erscheint eine
Alarmmeldung auf der DU (DGU, auf welcher der Fehler erfasst wurde).

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.
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Ausldsen untergeordneter Lastgruppen

Das Auslésen untergeordneter Lastgruppen (Non Essential Load — NEL) erfolgt zum Schutz der
Sammelschiene gegen einen bevorstehenden Blackout aufgrund einer Hochlast am Diesel-
/Wellenaggregat oder einer niedrigen Sammelschienenfrequenz.

Das Ausldsen von NEL-Gruppen wird in jeder DGU ausgefiihrt. Dies bedeutet, dass jede DGU
die Auslésung von NEL-Gruppen nach den jeweiligen Einstellungen vornimmt. Es wird jedoch
dringend empfohlen, alle DGU gleich zu programmieren, um einen einheitlichen Betrieb
sicherzustellen.
Jede DGU kann NEL ausl6sen aufgrund:

» der gemessenen Last am Diesel-/Wellenaggregat
und

» der gemessenen Frequenz an der Sammelschiene / WG-Sammelschiene
Die Gruppen werden als individuelle Lastgruppen ausgeldst. Dies bedeutet, dass die Auslésung
der Lastgruppe Nr. 1 keine direkte Auswirkung auf die Auslésung der Lastgruppe Nr. 2 usw. hat.
Allein die Messung der Sammelschienenfrequenz oder die Last am Diesel-/Wellenaggregat kann

die Lastgruppen auslésen.

Die Auslésung der Lastgruppen wird Uber folgende Hardware-Schnittstelle gesteuert.

SIGNALNAME SIGNALTYP ORT

3-Phasen-
Spannungseingang
vom Diesel-
/Wellengenerator

Ucen (SCVm)

3-Phasen-
Stromeingang von den
lcen Stromwandlern des (SCwm)
Diesel-
/Wellengenerators

AUSLOSUNG VON NEL 1 Relaisausgang (IOM 4.1)

AUSLOSUNG VON NEL 2 Relaisausgang (IOM 4.1)

@ Die Ausgange zur Auslésung von NEL an allen DGU sollten parallel geschaltet
werden (parallele Schaltung aller NEL 1 und parallele Schaltung aller NEL 2 usw.).

Auslésung von NEL-Gruppen aufgrund von Hochlast

Die Ausloésung von NEL-Gruppen aufgrund von Hochlast an einem laufenden Diesel-
/Wellenaggregat reduziert die Last an der Sammelschiene und dies wiederum reduziert den
prozentualen Anteil der Last am laufenden Diesel-/Wellenaggregat. Dies kann einen mdglichen,
durch eine Uberlast am Diesel-/Wellengenerator verursachten Blackout an der Sammelschiene
verhindern.

@ Beide Stufen der NEL-Gruppen werden gleichzeitig von der DGU ausgeldst, wenn
der entsprechende Diesel-/Wellengeneratorschalter ausgeldst wird.

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.
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Programmieren der Auslésung von NEL-Gruppen aufgrund von Hochlast, PARAMETER-
DGPNEL(n)Auslésung

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur &ndern, durch welche die Auslésung von NEL-
Gruppen aufgrund von Hochlast am Diesel-/Wellengenerator gesteuert wird. Wird eine der NEL-
Gruppen aufgrund von Hochlast ausgeldst, erscheint eine Alarmmeldung auf der DU (DGU,
welche die NEL-Gruppe ausgeldst hat).

Der Bediener kann zwischen Ausldsung von NEL aufgrund von Hochlast oder Hochstrom wéhlen.

P GEN

P ey > OVERLOAD

(GB TRIP)

2. NEL TRIP P> ) S

1. NEL TRIP P> ) S

PCEN >, HIGH LOAD

(WARNING)

0% -

—P ey > REVERSE POWER 1

(GB TRIP)

Ein Vorschlag, wie Selektivitdt zwischen den Wirkleistungsschutzfunktionen mit
Ausldsung von zwei NEL-Gruppen erzielt werden kann

Auslésung von NEL-Gruppen aufgrund niedriger Sammelschienenfrequenz

Die Auslésung von NEL-Gruppen aufgrund niedriger Sammelschienenfrequenz reduziert die
Wirklast an der Sammelschiene und dies wiederum reduziert den prozentualen Anteil der Last an
allen laufenden Diesel-/Wellenaggregaten. Dies kann einen moglichen Totalausfall an der
Sammelschiene verhindern.

@ Fur eine detaillierte Beschreibung der VTA-Struktur siehe Teil 1 des technischen
Handbuchs, Kapitel 4.

Programmieren der Auslésung von NEL-Gruppen aufgrund von Niederfrequenz,
PARAMETER-DGfNEL (n)Auslésung

Der Bediener kann die PARAMETER-Struktur &ndern, durch welche die Auslésung von NEL-
Gruppen aufgrund niedriger Frequenzen am Diesel-/Wellengenerator gesteuert wird. Wird eine
der NEL-Gruppen aufgrund niedriger Frequenzen ausgeldst, erscheint eine Alarmmeldung auf
der DU (DGU, welche die NEL-Gruppe ausgeldst hat).
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fgg > OVERFREQUENCY
(GB TRIP)

f gg > OVERFREQUENCY
(WARNING)

fNOM

f gg < UNDERFREQUENCY
(WARNING)

1. NEL TRIP f<

2. NEL TRIP f<

fgg < UNDERFREQUENCY
(GB TRIP)

SESEHLIIIITSEXL LTSS
2000000070 5030 20 %0%0 20 26205020 %% %

Ein Vorschlag, wie Wertselektivitdt zwischen den Frequenzschutzfunktionen mit
Auslésung von zwei NEL-Gruppen erzielt werden kann

Fehler und Anderungen vorbehalten.
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