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Datenblatt

Anwendung

Das GPC ist ein Generatorsteuergerat auf
Mikroprozessorbasis. Es enthalt alle erforderlichen
Funktionen fir die Steuerung eines Synchron-/
Asynchrongenerators. Das GPC kann den Generator
synchronisieren und alle Generatorsteuerungs- und
schutzfunktionen ausfihren.

Das GPC enthalt alle erforderlichen dreiphasigen
MeRkreise und zeigt alle Werte und Fehler auf dem
LCD-Display an. Die Programmierung ist leicht Gber die
Men(-Struktur im Display (paBwortgeschitzt), oder
durch den RS232-PC-Anschlul und die Multi-line-2-
Servicesoftware auf Windows-Basis durchzufiihren. Die
Servicesoftware bietet weitere Funktionen wie die
Uberwachung aller relevanten Informationen wahrend
der Inbetriebnahme, Speicherung/Download von
Einstellungen und Download von Software-Updates.

Das GPC ist ein kompaktes System in einem Gerét,
ausgelegt fir Generatoren

- im Inselbetrieb
- im Inselparallelbetrieb
- im Netzparallelbetrieb

Das GPC ist besonders geeignet fur SPS-gesteuerte
Systeme. Die Kopplung kann Uber bindre und analoge
Ein-/Ausgdnge oder Uber serielle Schnittstellen
(optional) durchgefiihrt werden.

Selbsttest und Fehlermeldung

Das GPC fiihrt einen zyklischen Selbsttest durch und
zeigt Fehlermeldungen in Klartext und aufgelaufene
Stoérungen mit Relaisausgangen an.

Display

Das Display kann direkt auf dem Basisgerat
aufgeschnappt oder separat in der Schaltschranktir
bzw. im Schaltschrankgehause eingebaut werden_(mit
Kabel verbunden, Option J).

Welche MeRwerte auf dem Display angezeigt werden
sollen, kann frei konfiguriert werden.

GSM-Modem

Ein GSM-Modem kann an das GPCiangeschlossen
werden, was die Ubertragung ven, SMS-Fehler-
meldungen an bis zu 5 Empfangern; sowi€ den Aufbau
einer Fernsprechverbindung mittels der PC-Software
ermdglicht.

Betriebsarten
Die Betriebsart wird @ber Digitaleingdnge oder
(optional) Uber eine serielle Schaittstelle angewahilt:

Festfrequenzregelung
Feste Leistung
P-Grad-Betrieb
Lastverteilung

PON=

Durch geeignete Kombination der Betriebsarten werden
alle fir den Betrieb einer Generatoranlage
erforderlichen Funktionen erreicht.

GPC Generator-Parallelsteuergerit

Einstellungen

Einstellungen kénnen sowohl am Display als auch mit
der Servicesoftware vorgenommen werden. Parameter
sind in beiden Fallen mit einem PalBwort gegen
unbefugte Veranderungen geschitzt. Die Service-
software (Utility Software) ist unter www.deif.com
kostenlos erhéaltlich. Die Parametriersoftware bietet
auBer der Parametrierung weitere Diagnose-,
Inbetriebnahme- und Bedienfunktionen.

Optionen

Das GPC kann uber eine Vielzahl von Optionen
kundenspezifisch ausgebaut werden. Durch die hohe
Flexibilitdt dieses Konzepts ergibt sich eine sehr
wirtschaftliche Losung.

Zulassungen

GOST-R
UL
TUV Nord

Die aktuellen Zulassungen finden Sie unter
wwwudeif.com.

Display-Varianten
ZweiRisplay-Varianten sind fur das GPC erhaltlich. Die
Displayauswahl ist von Option M20 abhangig.

Standardlieferung
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Anwendungsskizzen in einpoliger Darstellung

GPC Generator-Parallelsteuergerét

Inselbetrieb

i

Netzparallelbetrieb

Fixed Power

w Fixed freq.
w Droop
= Load sharing

B&

;

P-Grad-Betrieb

w Fixed freq.

o Fixed Fomer

w Fixedfreg.

—e

Inselparallelbetrieb

B&

56

42
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E GPC

=
h
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@ Die obigen Skizzen zeigen die Betriebsartenauswahl mit Digitaleingangen.
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GPC Generator-Parallelsteuergerét

Optional/SPS-Steuerung

SPS-gesteuertes System

PLC

Yy Iy

-

.

Ea— PC

]

«—{ GPC «— GPC
A A A (—l|

:

Loadsharing lines

Synchronizing MB

Ansteuerung des Leistungs- und Cos(¢p)-Reglers

Fixed Power

w Droop

w Fixed freq.
= Load sharing

12124 DT

Fixed PF

w Fixed woltage
w Fixed VAR

= VAR sharing

GPC

51
52

:

-]

Ansteuerung iliber SPS

GPC

42
51

56

]

|und [y

PLC

@ Das GPC erlaubt die Betriebsartenauswahl durch Relaisschaltungen oder von einer SPS aus.
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@

Optionen

GPC Generator-Parallelsteuergerét

Nicht alle aufgefiihrten Optionen kénnen gleichzeitig in einem Gerat vorhanden sein, da die Anzahl der
Einschiibe begrenzt ist. Zur Position der Optionssteckkarten vgl. Seite 7.

Option

Funktion

Typ

A

Netzverlustschutzpaket

Bemerkungen |

A1

Uber- und Unterspannung (Generator und Sammelschiene/Netz) (27/59)
Uber- und Unterfrequenz (Generator und Sammelschiene/Netz) (81)
Vektorsprung (78)

Df/dt (ROCOF) (81)

Softwareoption

A2

Qber- und Unterspannung (Generator und Sammelschiene/Netz) (27/59)
Uber- und Unterfrequenz (Generator und Sammelschiene/Netz) (81)
Df/dt (ROCOF) (81)

Softwareoption

A3

Qber- und Unterspannung (Generator und Sammelschiene/Netz) (27/59)
Uber- und Unterfrequenz (Generator und Sammelschiene/Netz) (81)
Vektorsprung (78)

Softwaréoption

Sammelschienen- und Generatorschutzpaket

B1

Qber- und Unterspannung (Generator und Sammelschiene/Netz) (27/59)
Uber- und Unterfrequenz (Generator und Sammelschiene/Netz) (81)

Softwareoption

Generator-Zusatzschutzpaket

C1

Uber- und Unterspannung (Generator) (27/59)
Uber- und Unterfrequenz (Generator) (81)
Uberlast (32)

Schneller Uberstrom (<42 ms) (50)

Hoher Uberstrom, (<350%) (50)
Stromasymmetrie (46)

Spannungsasymmetrie (47)
Blindleistungsimport (Erregerverlust) (40)
Blindleistungsexport (Ubererregung) (40)

Softwareoption

C2

Gegensystem hohe Spannung (47)
Gegensystem hoher Strom (46)
Nullsystem hohe Spannung (59)
Nullsystem hoher Strom (50)

Softwareoption

Spannungs-/Blindleistungs-/Cos(¢p)-Regelung

D1

Konstante Spannung
Konstante Blindleistung
Konstanter Cos(®)
Blindleistungsverteilung

Softwareoption

Nicht mit EF2

Analoge Reglerausginge

E1

+/-20mA flr Drehzahlregler
+/-20mA fiir Spannungsregler

Hardwareoption

EF

Kombinationsausgénge

- U-Regler nur wenn D1

.. Siehe Seite 7

EF2

+/-20mA fiir Drehzahlregler
1 0(4)-20mA-Mefllumformerausgang

Hardwareoption

Siehe Seite 7

EF3

1 PWM-Ausgang fir CAT-Drehzahlregler

1 PWM-Ausgang fur P-Grad

+/-20mA fiir Drehzahl- oder'Spannungsregler

2 Relaisausgange fiir Drehzahl-‘oder Spannungsregler

Hardwareoption

Siehe Seite 7

EF4

+/-20mA firr Drehzahl- oder Spannungsregler
2 Relaisausgange flur Drehzahl- oder Spannungsregler

Hardwareoption

EF5

1 PWM-Ausgang finCAT=Drehzahlregler
+/-20mA fiir Drehzahl- oder Spannungsregler
2 Relaisausgange fur'Brehzahl- oder Spannungsregler

Hardwareoption

Siehe Seite 7

Siehe Seite 7

Analoge MeRumformerausgange

F1

2 Meflumformerausgange, 0-20mA oder 4-20mA

Hardwareoption

Serielle Schnittstelle

H1

CANopen

Hardwareoption

H2

Modbus RTU

Hardwareoption

H3

Profibus DP

Hardwareoption

H4

CAT CCM

Hardwareoption

Siehe Seite 7

.. SieheSeite 7.
.. SieheSeite 7.
_Siens Seite 7 _ |
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GPC Generator-Parallelsteuergerét

Option

Funktion

Typ

- Bemerkungen

H5

CAN-Bus (J1939 + MTU): Motorkommunikation fiir
MTU MDEC

Detroit Diesel DDEC

Deutz EMR

John Deere JDEC

Volvo Penta D12AUX

Hardwareoption

Siehe Seite 7

H6

Cummins ECM

Hardwareoption

Siehe Seite 7

Kabel

J1

Displaykabel mit Stecker, 3 m. UL94 (V1) zugelassen

J2

Displaykabel mit Stecker, 6 m. UL94 (V1) zugelassen

J3

Kabel fir Laptopanschluf® (RS232). UL94 (V1) zugelassen

J6

Displaykabel mit Stecker, 1 m. UL94 (V1) zugelassen

Dokumentation

K1

Handbuch fir Konstrukteure (Ausdruck)

K2

CD-ROM mit kompletter Dokumentation

Displaydichtung fiir IP54

Standard: IP52

Konfigurierbare Motoriiberwachungskarten

M1

Motoriiberwachungskarte mit PT100-Sensoreingangen
4 4-20mA-Eingange

2 PT100-Eingédnge

1 Eingang fir magnetischen Pickup

5 Binareingange

3 Relaisausgange

Hardwareoption

Siehe Seite 7

Nicht mit M2

M2

Motoriiberwachungskarte mit VDO-Sensoreingangen
3 4-20mA-Eingange

3 VDO-Eingange

1 Eingang fir magnetischen Pickup

9 Binareingange

3 Relaisausgange

Hardwareoption

Siehe Seite 7

Nicht mit M1

Konfigurierbare E/A-Erweiterungskarten

M13

7 Binareingange

Hardwareoption

Siehe Seite 7

M14

4 Relaisausgange

Hardwareoption

Siehe Seite 7

M15

4 analoge Eingange, 4-20mA

Hardwareoption

Siehe Seite 7

M20

Display-Layout mit Motor- und GS-Steuerung (Motor-Start-/Stoplogik)

Andere

[Erfordert M1 oder M2

Wasserturbinen-Steuerung

o1

Wasserturbinen-Steuerung mit integriertem wasserstandsabhangiger
Leistungsregelung

Hardwareoption

Beinhaltet M1 und
M15

: Generator-Nennleistung

Z1

Generator-Nennleistung >20MW

i Softwareoption

ANSI-Codes nach IEEE C37.2-1996 (R2001).
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Anordnung der Steckkarten

GPC Generator-Parallelsteuergerét

Jeder Einschub kann nur eine einzige Steckkarte aufnehmen. Im selben Gerat kénnen z.B. nicht Option
H2 und H3 gleichzeitig vorhanden sein, weil beide eine Steckkarte in Einschub 2 erfordern.

Slot #6, KI. 90-97
Analogausgange

Slot #4, KI. 65-72
Drehzahl-/U-Reglerausgange
GPC: 4 Relais als Standard
Option E1: 2 +/-20mA-Ausgénge
(DZR und AVR)
Option EF2: 1 +/-20mA-Ausgang DZR
1 0(4)-20mA MeRBumformer
Option EF3
Option EF5: 1 PWM-Ausgang DZR
1 +/-20mA-Ausgang AVR
2 Relaisausgange
Option EF4: 1 +/-20mA-Ausgang AVR
2 Relaisausgange
Slot #2, KI. 29-36
Kommunikation
Option H1:  CANopen
Option H2:  Modbus RTU (RS485)
Option H3:  Profibus DP (RS485)

Slot #1, KI. 1-28
Spannungsversorgung (Std.)

12/24V DC-Versorgung, 8W

1 Statusrelais

5 Relaisausgange

2 Impulsausgange (kWh, kVArh)
5 Digitaleingénge
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0QQO00QQO000QQ0 |[QQCT0QOROVQQO0 | |Q0000000
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51 526864 5566 57 58 89 60 61 62 63 64

37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50

Display

Service port
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000000]

00000000000000|[00000000000000]|[00000060

Option F1: 2 0(4)-20mA-Ausgange flr
MeRumformer
Option EF 3%, PWM-Grad-Signal

Slot #8, KI. 126-133

Komm. E/A
Option H4:  Motor RS232

CAT CCM
Option H5:  CAN-Bus Motor
Option H6:  Cummins GCS
Option M13: 7 Binareingdnge
Option M14: 4 Relaisausgange
Option M15: 4 4-20mA-Eingange

Slot #7, KI. 98-125
Motoriiberwachung

Option M1: 4 4-20mA-Eingénge
PT100-Eingange
magn. Pickup
Digitaleingange
Relaisausgéange

Option M2: 4-20mA-Eingange
VDO-Eingange
magn. Pickup
Digitaleingange
Relaisausgange

WO -_WW|[Wwo-=-N

Slot #3, KI. 37-64
Lastverteilung (Std.)

!

13 Digitaleingénge

4 Relaisausgange
Lastverteilung
Blindlastverteilung (Option)
Analogsollwerte (DZR/AVR)

Slot #5, KI. 73-89
AC-Messungen (Std.)

3 Generatorspannung
3 Generatorstrom
3 Sammelschienen-/Netzspannung

DEIF A/S
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Genauigkeit:

Betriebstemperatur:

Lagertemperatur:

Galv. Trennung:

MeRspannung:

Verbrauch:

MeRstrom:

Verbrauch:

Uberlastung

der Stromeingénge:

MeRfrequenz:

Hilfsspannung:

Verbrauch:

Empfohlene
Stromversorgung:

Digitaleingénge:

Relaisausgénge:

Analogeingénge:

Technische Daten

Klasse 1.0
Klasse 2.0 Gegensystem-Strom

Nach IEC/EN 60688
-25-70°C (-13-158°F)
-40-70°C (-40-158°F)

Zwischen AC-Spannung, AC-
Strom und anderen E/A: 3250V
AC, 50Hz, 1 Min.

Zwischen Analogausgangen und
anderen E/A: 500V DC, 1 Min.

Zwischen binaren Eingangs-
gruppen und anderen E/A:
500V DC, 1 Min.

100-690V AC +/-20%
Max. 0,25VA pro Phase

-/1 oder -/5A AC
Max. 0,3VA pro Phase

4 x |, dauernd
20 x In, 10s (max. 75A)
80 x In, 1s (max. 300A)

30-70Hz

12/24V DC (8-36V, 6V-1s)
Max. 8W

Die Hilfsspannungseingange
sollten durch eine 2A Sicherung
(trdge) geschutzt werden

DEIF DCP-2

Bidirektionaler Optokoppler
Ein-Signal: 8-36V,DC
Eingangswiderstand typ. 4,7kQ
Aus-Signal: <2v=RC

250V AC/24V DCy 5A
(Statusausgangi1A)

-10/+10VaDC
nicht-galvanisch getrennt
Eingangswiderstand min. 100kQ

4-20mA: Eingangswiderstand
max. 50Q, nicht galvanisch
getrennt

PT100: GemaR IEC/EN 60751

VDO: Widerstandseingange,
intern versorgt, ext. max. 480Q2

Befestigung:

Klima:

Lastverteilungs-
leitungen:

Analogausgénge:

Sicherheit:

Schutzart:

EMVI/CE:

Schwingung:

StoB (direkt auf
Montageplatte):

EinzelstoR:

Material:

Steckverbinder:

GPC Generator-Parallelsteuergerét

Hutschienenmontage oder direkt
auf Montageplatte mit 6
Schrauben

97% r.F. nach IEC 60068-2-30

-5/+5V DC,
Eingangswiderstand 23,5kQ

0(4)-20mA
galvanisch getrennt
Aktiver,Ausgang
Burde max. 500Q2

Nach EN 61010-1, Installations-
kategorie (Uberspannungs-
kategorie) IIl, 600V,
Verschmutzungsgrad 2

Basisgerat: IP20
Display: 1P52
Mit Dichtung, Option L: IP54

Nach IEC/EN 60529

Nach EN 61000-6-1/2/3/4
IEC 60255-26

IEC 60533

IACS UR E10

3...13,2Hz: 2mmpp
13,2...100Hz: 0,7g

Nach IEC 60068-2-6 & IACS UR
E10

10...60Hz:  0,15mmpp
60...150Hz: 1g

Nach IEC 60255-21-1 (Klasse 2)
10...150Hz: 29

Nach IEC 60255-21-1 (Klasse 2)

10g, 11msec, halbe Sinuswelle
Nach IEC 60255-21-2 (Klasse 2)

30g, 11msec, halbe Sinuswelle
Nach IEC 60255-21-2 (Klasse 2)

50g, 11msec, halbe Sinuswelle
Nach IEC 60068-2-27

20g, 16msec, halbe Sinuswelle
Nach IEC 60255-21-2 (Klasse 2)

Alle Kunststoffe sind selbst-
verldéschend nach UL94 (V1)

Stromeing.: 4,0 mm? Litze

Alle anderen: 2,5 mm? Litze
Display: 9-Pol-Sub-D weiblich
PC: 9-Pol-Sub-D ménnlich

DEIF A/S
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Drehzahlregler:

Open-Collector-
Ausginge:

Gewicht:

Zulassung:

Das GPC kann an alle handels-
Ublichen Drehzahlregler ange-
schlossen werden.

Siehe “Interfacing Guide” unter
www.deif.com

Versorgung 8-36V DC, max.
10mA

Basisgerat: 1,6 kg (3.5 Ibs.)
Option J1/J3: 0,2 kg (0.4 Ibs.)
Option J2: 0,4 kg (0.9 Ibs.)

UL und cUL Details, siehe
englisches Datenblatt

GPC Generator-Parallelsteuergerét

Reaktionszeiten:

Sammelschiene/Netz 1 und 2:
Uber-/Unterspannung
Uber-/Unterfrequenz

Generator:
Uber-/Unterspannung
Uber-/Unterfrequenz
Strom:
df/dt:

Vektorsprung:
Schneller Uberstrom:

<50 ms
<50 ms

70-300 ms
70-300 ms
100-300 ms
100 ms (4 Per.)
30 ms

<42 ms
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Geridteabmessungen in mm (Zoll)
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Display or AOP

— 115 (4.528) —

| 20 (0.787)

220 (8.661) »

Schalttafelausschnitt
HxB =10 (0,393") x 30 (1,181”)

Bestellangaben

OPTION OPTION OPTION OPTION

GPC |- - - - -
Example

OPTION OPTION OPTION OPTION

GPGC.|-| A2 |-] €1 |-| E1 |-| HS |-

Wegen standiger Weiterentwicklung behalten wir uns das
Recht vor, von der Beschreibung abweichende Gerate zu
liefern.

DEIF A/S, Frisenborgvej 33
@ DK-7800 Skive, Danemark

Tel.: +45 9614 9614, Fax: +45 9614 9615
E-mail: deif@deif.com, URL: www.deif.com

-power in control






