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Einschrankungen

1. Einschrankungen

Umfang der Options G4, G5 und G8

Diese Optionsbeschreibung umfasst folgende Produkte:

AGC-3 SW-Version: ab 3.6x.x
AGC-4 SW-Version: ab 4.5x.x
AGC 200 SW-Version: ab 4.5x.x
AGC 100 SW-Version: ab 4.5x.x
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2. Aligemeine Informationen

Warnungen, rechtliche Informationen und Sicherheits-
hinweise

Warnungen und Hinweise

In diesem Handbuch wird mit den unten aufgefiihrten Symbolen auf wichtige Informationen hingewiesen. Um
sicher zu stellen, daR die Hinweise beachtet werden, sind diese hervorgehoben, um sie vom allgemeinen
Text zu unterscheiden..

Warnungen

Diese Anmerkungen weisen auf potentiell geféhrliche Situationen hin, die zu Tod, Verletzung
oder Schadigung der technischen Ausstattung fiihren konnen, falls bestimmte Richtlinien nicht
eingehalten werden

Hinweise

@ Diese Anmerkungen bieten allgemeine Informationen.

Rechtliche Informationen und Haftungsausschluss
DEIF Gbernimmt keine Haftung fir den Betrieb oder die Installation der Aggregate/Systeme. Sollte irgendein
Zweifel dartiber bestehen, wie die Installation oder der Betrieb des Systems erfolgen soll, muss das
verantwortliche Planungs-/Installationsunternehmen angesprochen werden.
Das Multi-Line 2 Gerit sollte nicht von unautorisiertem Personal geéffnet werden. Das Offnen
des Gerites fiihrt zum Verlust der Gewahrleistung

Haftungsauschluss

DEIF A/S behaélt sich das Anderungsrecht auf den gesamten Inhalt dieses Dokuments vor. Dieses Dokument
wurde aus dem englischen Original Ubersetzt. Es kann eine neuere als die hier verwendete englische Version
vorliegen.

Sicherheitshinweise
Betrieb und Installation des Gerates sind mit dem Auftreten gefahrlicher Spannungen verbunden. Die
Installation darf nur von entsprechend qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

Beachten Sie bitte, daB die Anschlussklemmen lebensgefahrliche Spannungen fiihren kénnen.
Das Beriihren der AC-Messeingédnge und anderer Klemmen kann zu Verletzung oder Tod
fiihren.

Elektrostatische Entladung

Um die Klemmen vor und wahrend der Montage gegen statische Entladungen zu schitzen, miissen
ausreichende VorsichtsmaRnahmen getroffen werden. Wenn das Geréat installiert und angeschlossen ist, sind
diese SicherheitsmaRnahmen nicht mehr nétig.

Werkseinstellungen

Die ML-2 wird vorkonfiguriert ausgeliefert. Die Einstellungen entsprechen Durchschnittswerten und sind nicht
unbedingt die richtigen Einstellungen fiir Ihre Anwendung. Die Einstellungen sind vor Start des Motors zu
Uberprifen und gegebenenfalls zu korrigieren.
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Optionsbeschreibung

3. Optionsbeschreibung
ANSI Nummern

ANSI

Funkti

on

ANSI Nr.

Power

Management

Optionen G4, G5 und G8

G4, G5 und G8

Die Optionen G4, G5 und G8 (Power Management) sind Software-Optionen und bendtigen keine zusatzliche

Hardwa

re.

Die Optionen G4, G5 und G8 sind in der Grundfunktionalitat gleich. In der tTabelle werden die Unterschiede

dargestellt:
Option AGC-GENO AGC-MAINS AGC-SKS
Option G4 X X
Option G5 X X X
Option G8 X

Dies bedeutet, dall alle Funktionen der G4- und G8-Optionen auch in der G5-Option vorhanden sind,
jedoch alle Power-Management-Funktionen bezuglich Netzeinspeisungen und Sequenzbehandlung nicht
in G4 enthalten sind, und G8 nur Generatorsteuerungen zulaft.

Da die Power-Management-Grundfunktionen in allen drei Optionen identisch sind, kénnen die AGC auch
untereinander gemischt werden.

MB17

MB20

G5

@ Die Optionen G4, G5 und G8 konnen gleichzeitig in einer Applikation vorhanden sein.

DEIF A/S
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Eine Anzahl AGCs werden in einer Power-Management-Applikation verwendet, eine fur jrde
Netzumschaltgruppe (AGC-MAINS), eine fur jeden Sammelschienenkuppelschalter (AGC-SKS) und eine fir
jeden Generator (AGC-GENO). Alle Gerate kommunizieren Uber eine systeminterne CANbus-Verbindung.

Die AGC-MAINS enthalt werksseitig bereits die Power-Management-Option G5 und kann somit nur in G5-
Applikationen verwendet werden. Die AGC-GENO missen mit Option G4, G5 oder G8 bestellt werde, da
dies Gerate auch fur Einzelanlagen verwendet werden kénnen.

DEIF A/S Seite 7 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE

Optionsbeschreibung

Klemmenbelegung

Beschreibung der AnschluBklemmen

Die CANbus Schnittstelle fiir die interne Kommunikation zwischen den AGCs in G4/G5/G8-Applikationen

befindet sich auf der Motorkarte in Slot #7.

KI. Funktion Technische Daten Beschreibung
98 +12/24V DC 12/24V DC +/-30% DC-Betriebsspannung und Wurzel fir Klemme 118
99 0V DC

100 MPU input

101 MPU GND

2-70V AC/10-10.000 Hz

Magnetischer Pick-Up

102 A 0(4)-20 mA Multi-Eingang 1
103 B Digital
Pt100
104 |€ Pt1000
105 A VDO Multi-Eingang 2
106 B 0-40vV DC
107 C
108 A Multi-Eingang 3
109 B
110 C
111 Com. Gemeinsamer Gemeinsamer fur Klemmen 112-117
112 Digitaleing. 112 Optokoppler Konfigurierbar
113 Digitaleing. 113 Optokoppler Konfigurierbar
114 Digitaleing. 114 Optokoppler Konfigurierbar
115 Digitaleing. 115 Optokoppler Ext. Motorstérung/Konfigurierbar
116 Digitaleing. 116 Optokoppler Startfreigabe/Konfigurierbar
117 Digitaleing. 117 Optokoppler Lauft-Ruckmeldung/Konfigurierbar
118 Digitaleing. 118 Optokoppler Not-Aus and Gemeinsamer fiir 119 und 120
119 NO Relais24V DC/5 A Betriebsmagnet
120 NO Relais24V DC/5 A Startvorbereitung
121 Com. Relais250V AC/8 A Start (Anlasser)
122 NO
123 Com. Relais24V DC/5 A Stoppmagnet mit Drahtbruchiiberwachung
124 NO
A1 CAN-H CANbDus Interface A
A2 GND
A3 CAN-L
B1 CAN-H CANbus Interface B
B2 GND

DEIF A/S
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KI. Funktion Technische Daten Beschreibung
B3 CAN-L

Schalterrickmeldungen

Generatorschalter
Die Riickmeldungen des Generatorschalters miissen immer angeschlossen warden (Klemmen 26 und 27).

Netzschalter (NLS) Riickmeldungen

NLS vorhanden: Die Rickmeldungen des Netzschalters missen immer angeschlossen werden
(Klemmen 24 und 25).

Kein NLS: Auswahl in der Applikationskonfiguration (USW).

@ Ist kein NLS vorhanden, werden die Steuerrelais sowie die Digitaleingdnge fiir andere Zwecke
konfigurierbar.

Kuppelschalter (KLS)

KLS vorhanden: Die Rickmeldungen des Kuppelschalters missen immer angeschlossen werden
(Klemmen 26 und 27).

Kein KLS: Auswahl in der Applikationskonfiguration (USW).

@ Ist kein NLS vorhanden, werden die Steuerrelais sowie die Digitaleingange fiir andere Zwecke
konfigurierbar.
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AnschluBplan

Diagramme
Die folgenden AnschluBplane zeigen Beispiele mit drei verbundenen AGCs, z.B. eine AGC-MAINS und eine
AGC-GENO.

Multi-line 2 Multi-line 2 Multi-line 2

CANbus interface 1

CANbus interface 1

CANbus interface 1

H GND L H GND L H GND L
A1 A2 A3 A1 A2 A3 A1 A2 A3
AN\ NV = s /

B e — e =
____________ ~
120 Q I Y Y 120 Q]
Multi-line 2 Multi-line 2 Multi-line 2

CANbus interface 2

CANbus interface 2

CANbus interface 2

H GND L H GND L H GND L
B1 B2 B3 B1 B2 B3 B1 B2 B3
\ ANA AM N 8 /

T e A e =
____________ ~
120 Q I Y ¥ 120 Q]

@ Fiir Buslangen iiber 300m empfehlen wir die Verwendung von Glasfaserumsetzern.

@ Der Schirm darf nicht an die GND-Klemme der AGC angeschlossen werden.

DEIF A/S
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Funktionsbeschreibung

4. Funktionsbeschreibung
Power-Management-Funktionen

Beschreibung der Funktionen

Im folgenden Kapitel werden die Power-Management-Funktionen der AGC erlautert.

Anlagenbetriebsarten:

Insel (keine AGC-MAINS)

Notstrom (bendtigt AGC-MAINS)
Festlast/Grundlast (bendtigt AGC-MAINS)
Spitzenlast (bendtigt AGC-MAINS)
Lastibernahme (bendtigt AGC-MAINS)
Netzbezugsregelung (bendtigt AGC-MAINS)

Display:
e Das MAINS-Display zeigt Netz- und Kuppelschalter.
e Das GENO-Display zeigt Generator und Generatorschalter

Power-Management-Funktionen:

e |Lastabhangiges Starten und Stoppen
e Prioritdtswanhl

e Manuell

e Betriebsstunden

e Kraftstoff sparen

Erdungsrelais

ATS-Steuerung

Sicherheitsstopp

Lastmanagement
Multi-Mains-Unterstitzung
Gesicherter Betrieb
Quicksetup/Applikation senden
Grundlast

GrolRverbraucher (HC)
Asymmetrische Lastverteilungload (LS)
Zentrale CosPhi-Regelung
CAN-Merker

@ Beschreibungen zu Standardfunktionen finden Sie im Handbuch fiir Konstrukteure.

DEIF A/S
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Klemmenplane

AGC-GENO (Aggregat und Generatorschalter)

36 a7

[ 3] ER
[ 2] o5 |
? Reserved for options Reserved for options ?
? See datasheet See dafashest ?
E ER
[ 30] EN
E Slot #2 | Slot #6 ?

Common for 23-27 28 Slot #1] Slot #5

GB Clased 5 EXSI<4E I

GB Open 5 |*—*H ‘ %

MB Closed / configurable | s W NdE:
ME Open / configurable 24 i fﬁ\ z
M7 Gk

Common for 20/21 22

KVATh pulse / Relay 21 21 i
;F_\ -
KWh pulse / Relay 20 20 | A/

Configurable

19
Close Generator Breaker 18
{sync.) .
17— | 139 |L3
16 ——1 38 | Meutral
Open Generator Breaker | 15 : —— 57 (L2 \%‘JLS.&%RE
1 — 36
1% 1385 |L1
Close Mains Breaker / | 1
T Relay 11 — 54 | Meutral
configurable T 1
d 11— —83 |L3
; 10 7, 82 GENERATOR
Open Mains Breaker / I ——|
g Relay 08 — 51 |12 VOLTAGE
fi ol — =
configurable 2 =
T 7 —79 |L1
Alarm horn f configurable 4] Relay 05 T8 |52() L3 AC current
sb—1 II 77 |81(k) L3AC current
4 — T8 |52y L2ACcurrent
Status relay —4/ Status relay :Il:
3 TS5 |S1(k) LZAC current
DC power supply (+) 21— - T4 [S2() L1AC current
3-38WDC +] 11— — II T3 |51ik) L1 AC current
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Funktionsbeschreibung

72— 133
— / Relay 71
Configurahle = 13 132
70 f—v 134
Configurable — / Relay 63
69 Reserved for options. 150
a3 See datashest 129
GOV DOWN [ config —— / Relay 67
57 128
56— 127
GOV UP / configurable  |—— / Relay 65
65 Slot #4 | Slot #3 126
g4 —— B3 |CAML
] / Slot #3 | Slot #7 —
Configurable E Relay 63 = oD CANBLS
interface 2
652 |—— Bl |CANH
Configurable ? / Relay 61 22 lcanL
ol— 0 TR -
Configurable E Relay 59 121 |cCaMH
0 124
Configurable ? / Relay 57 SBNZY 123 Stop coil
|- — 122
Common for 43-55 56 Crank (Starter)
= Yasl [ ¥ S T
71 i i N4k ——>~—{120 [start prepare
? § i§|\ I %—L 118 | Run coil
& Yis K b 118 |Emergency stop
? ttﬂ( % ¥ ﬁ§¥ x 117 | Configurable
I Tl 116 | Conf] bl
B X N AR E e
I =+ 115 | Configurable
o L & S Yl 2
] 7 ¥ A 114 | Configurable
Configurable 48 i A §|\' i X \;‘ _t * 112 | Confi b
2 \+§1 K ontiguranle
A7 i i V\:K % i 53 i i 112 | Configurable
— N - L {717 [Common for 112117
NI~
46 o |
PR <E e . [109 |8 Mult input 108
mizoaraiN =l
44 b | 3 ] ; 107 |C
— N A1 L w s MUt input 105
. - i 05 | A
» Communication !
Ext. PF AAr /W set point | 42 ! 1IF to main uP 1 104 |C
Comman for 40/42 41 ——‘_EV ERRbb bbb ' 103 |B Multi input 102
Ext. kW / Hz sel point 40 ;:.D— 102 |4
: ; 101 |Gnd
Reactive(Q) load sharing | 39 43_|>— MPU input/conf
| — < |: —| 100 | Input
Common for 37/39 38 ﬁ ] 98 | (=) common for 118
Active(P) load sharing 37 il 98 | (+)8-36VDC

DEIF A/S

Seite 13 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE

Funktionsbeschreibung

AGC-MAINS (Netzeinspeisung, Netzschalter und Kuppelschalter)

36 a7
35 96
34 95
33 Reserved for options Reserved for options 94
- | See datasheest See datasheef P
32 93
31 92
30 91
29 Slot #2| Slot #6 a0
Common for 23-27 28 Slot #1| Slot #5
TE Clesed / configurabls | 57 EXSI<4E I
TB Cpen / configurable % EXSIdE
MB Closed / configurable | o Yiz[C \ I
MB Open / configurable | f fﬁ\ I
Configurable - EX sl
Common for 20/21 22
kvarh pulse / Relay 21 21 1 E
;F—\ £
kwwh pulse / Relay 20 20 | - E
) 19
Close Tie Breaker / _—— 1~
& 13 Relay 17
configurable 7= 59 113
) 16 138 | Meutral
Open Tie Breaker / | - ——| BUSBAR
configurable —15 Relay 14 _—87 . VELIARE
. FF) I 36
13 —185 |[L1
Close Mains Breaker / | — :1‘
12 Relay 11 84 [MNeLtral
configurable BEZR =
g 11— —] 83 |L3
10 32
Open Mains Breaker / . :l’ — VE’E‘_‘F[X%E
9 Relay 08 —1a1 (L2
caonfigurable 1 1
> ) — 80
Alarm horn f configurable 6 Relay 05 T8 |52y L3 AC current
s— II TT |131(k) L3 AC current
4 T6 |32y L2ZAC current
Status relay —4/ Status relay :ll:
3 75 |51(k) L2 AC current
DT power supply =) 21— - :Il: T4 [S2() L1ACcurrent
8-36VDC +) T — T3 |51k} L1AC current
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BE— celay 71 133
i — / Rela
Configurable = i3 132
Confi bl B / L
onfigurable — Relay 69
69 Reserved for options 150
a5 See datasheet 129
Configurahle —] / Relay 67
B7 128
66 f—— 127
Configurahle — / Relay 85
85 Slot #4 | Slot #8 126
g4 ——— B3 |CANL
/ Slot #3 | Slot #7 —
Canf b — Relay 63
onfigurable = elay B2 |GND CANbuUs
interface 2
B2 f—— B1 |CAMH
Configurable B / Relay 61 o
50 —{~2 |GMND CANbUS
Canfigurable E / Relay 59 T a1 can H Iplartage
s 124
Configurable — Relay 57 SR EY Mot used
57 123
— 1122
Cammon for 43-55 56 [ Niohisad
= YA T AN PP
A YAz ¥ —— 1120 |Motused
2] YAz |} e R 119 [Notused
=] var[ |1 118 |Emergency stop
— tt\K % ¥ E§¥ x 117 | Configurable
51
— ! K If\ % x ~N\ ¥ x 118 | Configurable
50 1~
— * Til\ % * N ! 1 115 | Configurable
49 AL
| 114 | Configurable
vi EI\ i I ¥a
Configurabls 48 3 \*Q-t K 113 | Configurable
a7 I :i N i x 112 | Configurable
— §| 3 — 111 | Common for 112-117
™~
40 0 |C
LT EE 2 promsmmeneas e . [09 |8 Mult irput 3
— e |l 4 [
44 kS | N ! 107 |C
= rE ; / : 106 |B Mt input 2
= ' : o 05 | A
» Communication !
Ext. PF AArR S et point | 42 U I/F to main uP : 104 |C
Commaon for 40/42 41 ——(_E% Femmmmmmmmmnmnees ! 103 |B WALt input 1
Ext. kW / Hz set poirt 40 ;:J% 102 |a
101 | Gnd
Reactive(Q) load sharing | 39 4:,_|>—| n Notisad

—| 100 | Input
Common for 37/39 38 ﬁ = 99 |{+)/common for 118
Active(P) load sharing 37 il 98 [+]8-3B6VDC
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Funktionsbeschreibung

AGC-SKS (Sammelschienenkuppelschalter)

36 a7
35 96
34 95
33 Reserved for options Reserved for options 94
- | See Dafa Shaet See Dafa Sheet P
32 93
31 )]
30 91
29 Slot #2| Slot #6 a0
Common for 23-27 28 Slot #1] Slot #5
BTB Closed / config 57 EX T R
BTB Open/ configuradle | o4 EXSIdE
Configurable 5 Yiz[C \ I
Configurable 5 f fﬁ\ I
Configurable - EX sl
Common for 20/21 22
kvarh pulse / Relay 21 21 1 E
;{—\ £
kwwh pulse / Relay 20 20 | - E
19
Close Bus Tie Breaker /1 |— -
& 13 Relay 17
configurable 7= 59 113
) 16 138 | Meutral
Open Bus Tie Breaker /  |—— - ——| BUSBAR B
figurabl | Relay 14 57 |- VOLTAGE
configurable ) =
13 7 85 |L1
Configurable 12 Relay 11 134 [MNeutral
11— —] 83 |L3
10 7 82 BUSBAR A
Configurable 9 Relay 08 —181 (L2 YOLTAGE
) — 80
Alarm horn f configurable 6 Relay 05 T8 |52y L3 AC current
s— II TT |131(k) L3 AC current
4 T6 |32y L2ZAC current
Status relay —4/ Status relay :ll:
3 75 |51(k) L2 AC current
DC power supply (=) 2 — - :Il: T4 [S2() L1ACcurrent
8-36VDC +) T — T3 |51k} L1AC current
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BE— celay 71 133
i — / Rela
Configurable = i3 132
Confi bl B / L
onfigurable — Relay 69
69 Reserved for options 150
a5 See Dala Sheet 129
Configurahle —] / Relay 67
B7 128
66 f—— 127
Configurahle — / Relay 85
85 Slot #4 | Slot #8 126
g4 ——— B3 |CANL
/ Slot #3 | Slot #7 —
Canf b — Relay 63
onfigurable = elay B2 |GND CANbuUs
interface 2
B2 f—— B1 |CAMH
Configurable B / Relay 61 o
50 —{~2 |GMND CANbUS
Canfigurable E / Relay 59 T a1 can H Iplartage
s 124
Configurable — Relay 57 SR EY Mot used
57 123
— 1122
Cammon for 43-55 56 [ Niohisad
= YA T AN PP
A YAz ¥ —— 1120 |Motused
2] YAz |} e R 119 [Notused
=] var[ |1 118 |Emergency stop
— tt\K % ¥ E§¥ x 117 | Configurable
51
— ! K If\ % x ~N\ ¥ x 118 | Configurable
50 1~
— * Til\ % * N ! 1 115 | Configurable
49 AL
| 114 | Configurable
vi EI\ i I ¥a
Configurabls 48 3 \*Q-t K 113 | Configurable
a7 I :i N i x 112 | Configurable
— §| 3 — 111 | Common for 112-117
™~
40 0 |C
LT EE 2 promsmmeneas e . [09 |8 Mult irput 3
— e |l 4 [
44 kS | N ! 107 |C
= rE ; / : 106 |B Mt input 2
43 bl ! |
| o : 108 |A
» Communication !
Ext. PF AArR S et point | 42 U I/F to main uP : 104 |C
Commaon for 40/42 41 ——(_E% Femmmmmmmmmnmnees ! 103 |B WALt input 1
Ext. kW / Hz set poirt 40 ;:J% 102 |a
101 | Gnd
Reactive(Q) load sharing | 39 4:,_|>—| n Notisad

—| 100 | Input
Common for 37/39 38 ﬁ = 99 |{+)/common for 118
Active(P) load sharing 37 il 98 [+]8-3B6VDC
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Applikationen

Moglichkeiten fur Applikationen
Die Optionen G4 und G5 unterstiitzen die Applikationen in folgender Tabelle. Die Option G5 kann nur fur
Applikationen mit Inselparallelbetrieb verwendet werden.

Applikation Zeichung weiter unten Bemerkungen
Inselbetrieb Inselanlage Mehrfachanlagen
Notstrom Parallel mit 1-16 MAINS Ohne Riicksynchronisation
Notstrom Parallel mit 1-16 MAINS Mit Ricksynchronisation
Notstrom ATS, Multistart Multistartsystem
Notstrom ATS, MAINS AGC-MAINS vorhanden
Festlast Parallel Auch Grundlast, 1-16
AGC-MAINS
Netzbezugsregelung Parallel 1-16 AGC-MAINS
Lastlibernahme Parallel 1-16 AGC-MAINS
Spitzenlast Parallel 1-16 AGC-MAINS

Die Anlagenbetriebsarten sind im Handbuch fiir Konstrukteure ausfiihrlich beschrieben.

@ Die AnschluBverbindungen sind in der Installationsanleitung ausfiihrlich beschrieben.
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Inselbetrieb

In einer Applikation mit bis zu 16 Aggregaten arbeitet die AGC automatisch in der Betriebsart Insel mit
lastabhangigem Start und Stopp.

Display 1 Display 2
] % [ %
Busbar
4
CANbus

Controller Controller
Generator Generator
breaker breaker

(GB 2&]% (GB i)&]é

- =

—
—{0000000 G —(0000000

Diesel generator set 2

Diesel generator set 1

Ist eine MAINS vorhanden (z.B. fir spatere Erweiterungen der Applikation), mul} die Betriebsart Insel an der
MAINS ausgewahlt werden.
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Funktionsbeschreibung

Parallelbetrieb mit dem Netz

Applikation mit Netzschalter und bis zu 16 Aggregaten.

In der Applikation ist ein Kuppelschalter vorhanden, dieser muss nicht zwangsweise vorhanden sein. Der

Kuppelschalter kann nur an der gezeichneten Stelle verwendet werden.

Mains 8

Mains
breaker
(MB)

Consumers

Tie
breaker
(TB)

o\ )]

Display mains

1 %

Controller

Display 1

Display 2
- —
Busbar
CANbus
Generator Controller Generator Controller
breaker breaker
(GB 1) L (GB 2) W
b—— ——
— —
0000000 0000000]
G G

CESNS

Diesel generator set 1

Diesel generator set 2

verandert wird (Parameter 7003 und 7004).

Die Zeichnung gilt sinngemaR auch fiir Notstrom ohne Riicksynchronisation und
Lastiibernahme ohne Synchronisation.

Sind keine Stromwandler an der MAINS angeschlossen, kann statt dessen ein 4-20mA
Leistungsmessumformer TAS-331 verwendet werden.

Die Stromwandlermessung wird verwendet wenn die Messumformereinstellung 4/20 mA = 0/0
kW verwendet wird. Der Messumformer wird verwendet, wenn Einstellung von 0/0 kW

DEIF A/S
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Dual-Mains (nur in AGC-3 verfiigbar)

Eine Appliaktion mit zwei Netzschaltern in Verbindung mit bsi zu 16 Aggregaten. Diese Applikation
unterstutzt auch redundante AGC-MAINS.

Ein Kuppelschalter ist dargestellt, muss aber nicht zwangsweise verwendet werden.

Optional Optional
Display mains 1A E Display mains 1B i Display mains 2A E Display mains 2B f
C @ | | % | C || @ ||
Mains 1 8 E i Mains 2 8 E ;
Mains ! i Mains ; E
breaker Controller ! Controller H breaker Controller ! Controller H
(MB 1) W ; : (MB 2) E 5
—J ; /\ | — ; ;
. Consumers S :
Tie
Breaker
(GB)
Display 1 Display 2
& %
Busbar
CANbus
Generator _Cpntroller Generator _Cpntroller
breaker breaker
(GB 1) w (GB 2) W
—— ——
— —
0000000 0000000
G G
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Dual-Mains ist nur mit AGC-3 moglich.

Der Kuppelschalter kann nur an der gezeichneten Stelle platziert werden.

CISIC

In dieser Appliaktion kann der Kuppelschalter nicht synchronisiert werden.
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Funktion

sbeschreibung

ATS-Anlage

Anwendungen, die einen ATS (Automatischer Transferschalter) verwenden. Es werden zwei
Anwendungsbeispiele gezeigt.

ATS-Anlage uber Multistart

Mains 8

. TS
"\_,CH'ISLII'HEII"G

Aule StartSlop

-

Display 1 Display 2 Display 3
I — —
Busbar
CANbus
vl / v [/ ALY
Controller Controller Controller
| (ool 1
G (0000000 I G 0000000}
0

Dissal ganerator sai 1

Diesal genarator sat 2

Dimsel gansrator sel 3
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Funktionsbeschreibung

ATS-Anlage mit AGC-MAINS

Display
Mains 8 [ — ago

— Mains okay

Controller AJ
ATS

Consumers e ON/OFF, J
— e —

Tie
Breaker
(TB)
Display 1 Display 2 Display 3
Busbar
CANbus
Controller Controller Controller
—— — ——
0000000, 0000000, 0000000,
G G | G
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3
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Funktionsbeschreibung

Multimains

Anlage mit mehreren Netzeinspeisungen. Dies ist nur ein Beispiel, mehr dazu im Kapitel Multimains.

Display mains 17

Mains 17 8

Mains

Mains 18 8

Mains

Display mains 18

Controller

breaker breaker
(M8 17) ﬂ (ke S (M8 18)
Consumers o Consumers
-—
Tie Tie
breaker breaker
(TB17) TB 18)
:} Display 1 _Displayz Display BTB 33, Display3 Display4 -
EENEE =
k ] BTB33 | |
Busbar BUSBAR
CANbus 1l CANBUS
LiL /
breaker breaker | | : } breaker
(GB 1) (GB2) (GB3) (GB4)

Diesel generator set 1

AL

Diesel generator set 2

breaker k 1

AL

Diesel generator set 3 Diesel generator set 4
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5. Displays
Display fur Option G5

Option G5 Displays

Es existieren drei verschiedene Displays fir die Option G5.

@ Detaillierte Beschreibungen iiber die Funktionen der Displays finden sic him Handbuch fiir
Konstrukteure.

AGC-GENO

Display
Alarm Automatic Gen-set Controller Power O
© Self checkok O
Alarm multi-line AGC o
Alarmlnh
vuzw
N
(STH:R‘\T) Run On Auto
\__/ @] @] O
Load
TN\ —
) @O =
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AGC-MAINS

Display
Alarm Automatic Gen-set Controller Power O
© Self check ok

Alarm multi-line AGC maiNs

TN AlarmInh. O
™ @

— @

ST:RT On On : Auto

O O O O

— Load @

STOP —\v * I .
] u

AGC-SKS

Display

Automatic Gen-set Controller Power O

Self check ok
Alarm multi-line AGC Bus TiE
Alarm Inh. O

On : : Auto
@) O O
— @ ~Nn — MODE

© @
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6. Power Management Setup
Grundeinstellungen Power Management

Vorgehensweise
Die Grundeinstellungen kénnen iber das Display und die PC-Utilty-Software (USW) vorgenommen werden.

Displayeinstellung

Verwenden Sie die Kanaltaste um in das Meni 9100 zu gelangen. Hier erfolgt die Auswahl der
Steuerungstypen:

1. Mains unit (MAINS)
2. DG unit (GENO)
3. BTB unit (SKS)

@ Mit der Anderung dieser Einstellung wird das Gerit auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt! Die
Einstellung sollte zuerst vorgenommen werden.

CANbus Einstellung

Uber Menii 9170 erfolgt die Auswahl. "CAN protocol 2" fiir ein Multimainssystem und "CAN protocol 1" fiir
Dual Mains oder Einzelanlagen.

@ Ein Alarm wird Angezeigt, wenn Protokoll 2 benétigt wird.

Wird die schnellstmdgliche Kommunkationsgeschwindigkeit zwischen den PM-Geraten bendtigt, kdnnen
folgende zwei Einstellungen verandet werden:

In Menl 9171 kann die maximale Anzahl der Gerate im System eingestlit werden. Je kleiner die Anzahl,
desto gréRer die Kommunikationsgeschwindigkeit.

Alle Geréate im System mussen die gleiche Einstellung haben, sonst kommt es zum "Appl. hazard Alarm". Es
erfolgt ein Eintrag ,,Unit number Error" in den Ergeinisspeicher.

In Menl 9172 wird die Baudrate der CANbus-Verbindung gewahlt. Mit 115kBit ist eine physikalische
Leitungslange von 300m moglich, mit 250kBit reduziert sich die Lange auf 150m.

Die Menis 9171 und 9172 kdnnen auch ber die USW eingestellt werden.

f £) Identifiers ﬂ]&r
AEEE
W versions | Labels | Production info
Ext. comm. ID 3
Int. Power Management CAN ID 17
Int. Power Management number of units <= 40 units v
ct. Power Management CAN baud rate 125k v

IP-address 192.168.10.51
Gateway 192.168.10.1
Subnet mask 255.255.255.0

! ,
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Displays

Applikationsentwurf
Der Entwurf erfolgt durch die Verwendung der Power-Management-Gerate-Typen GENO, MAINS und SKS.

Die AGC-4 enthalt die Moglichkeit, den Gerate-Typ im Bedarfsfall zu andern. So kann z.B. eine AGC-MAINS
in eine AGC-GENO umgeschaltet werden. Als Bedingung ist nur die Option G5 notwendig. In der AGC200 ist
der Gerate-Typ festgelegt und kann nicht gedndert werden. Allerdings kann eine AGC245 als AGC246 und
umgekehrt arbeiten. In diesem Fall ist die Frontfolie nicht korrekt aber die Funktionen sind vorhanden.

Innerhalb der AGC-4-Plattform wird der Geratetyp iber Meni 9100 geandert.

Die verschiedenen Geratetypen und deren Anforderungen werden in folgender Tabelle beschrieben:

Plattform Geratetyp Anforderungen

AGC-4 AGC-4 - MAINS Option G5

AGC-4 AGC-4 - SKS Option G5 oder G4

AGC-4 AGC-4 - GENO Option G5, G4 oder G8

AGC 200 AGC 200 - MAINS AGC 245 oder AGC 246

AGC 200 AGC 200 - SKS AGC 244

AGC 200 AGC 200 - GENO AGC 222, AGC 242 oder AGC 243
AGC 100 AGC 100 - MAINS AGC 145 oder AGC 146

@ Bei Anderung des Steuerungstyps in Menii 9100 werden alle Parameter auf Grundwerte

(Werkseinstellung) zuriickgesetzt.

Die Power-Management-Kommunikation wird Gber die Utility-Software eingestellt. Da es sich hierbei um eine
CANbus-Kommunikation handelt, folgt sie diesen Standards.

Vor der Konfiguration des Power-Managements muss die physische Kommunikationsschnittstelle festgelegt
werden. Einfacherweise wird die Kommunikation von CAN A zu CAN A erfolgen, es ist jedoch méglich andere
Schnittstellen zu verwenden wenn die Software neuer als 4.5x (AGC-4, AGC 200 und AGC 100) ist. Zum
Beispiel kann die Kommunikation von CAN A einer AGC-4 (Klemmen A1 und A3) an CAN A einer AGC200
(Klemmen 7 und 9) fiihren.Die Verdrahtung muss als Linienverbindung zwischen den Teilnehmern sowie den
zugeordneten Klemmen ausgefihrt werden. Das Power-Management kann redundant Uber zwei CANbus-
Linien ausgefiihrt werden. Die Linien miissen getrennt ausgefiihrt werden (Primar zu Primar und Sekundar zu

Sekundar).
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Die Kommunikation erfolgt tiber verschieden Anschlussklemmen und ist abhéngig von den Optionen der

jeweiligen Steuerung. Die folgende Tabelle zeigt die Méglichkeiten:

Klemmen CAN Steuerung Bemerkungen

Linie
A1-CANHigh | A AGC-4 Kann von Option H7 belegt sein
A3 - CAN Low
7-CAN High | A AGC 24x CAN A existiert nicht an AGC 22x.
9 - CAN Low Redundante CANbus Kummunikation ist nicht méglich an
53 - CAN High | A AGC 14x Redundante CANbus Kummunikation ist nicht moglich an
55 - CAN Low
B1 - CAN High | B AGC-4 Kann von Option H7 belegt sein
B3 - CAN Low
10 - CAN High | B AGC 22x or Redundante CANbus Kummunikation ist nicht méglich an
12 - CAN Low AGC 24x
57 - CAN High | B AGC 14x Redundante CANbus Kummunikation ist nicht méglich an
59 - CAN Low

Zunachst missen die CANbus-Linien festgelegt und dem primaren (PM CAN primary) und dem sekundaren

(PM CAN secondary) CANbus zugeordnet werden.

@ Zwischen dem priméren und sekundaren CANbus besteht kein Funktionsunterschied. Die

Linien diirfen nicht gemischt werden.

Wird nur eine Linie verwendet, ist es egal, ob der primére oder sekundére Bus verwendet wird.

Die Linie muss nur in den einzelnen Steuerungen korrekt eingetragen werden.

Nach der Auswahl des CANbus Anschlusses muss dieser in den jeweiligen Steuerungen eingetragen

werden. Zum Verstandnis sind einige Beispiele angefiihrt.
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Beispiel mit vier AGC-4:

Busbar BTB 33

CANbus

Vo
I

? nnnnnn I, 4 Rlecon 1|
f— e e—
[ | 000 ’ [jucuucuu
,‘n:rr_.. __¥ I

Diesel generator st 1 Diesel generator set 2

@

Diese Applikation besteht ausschlieRlich aus AGC-4 Steuerungen. Es ist eine H-Schaltung mit zwei MAINS,
zwei GENO und einer SKS. Die CANbus-Linie wird wie folgt angeschlossen:

Steuerung Klemmen CANbus CAN-Protokoll

GENO 1 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN primary
GENO 2 - AGC-4 A1und A3 A PM CAN primary
MAINS 17 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN primary
MAINS 18 - AGC-4 A1und A3 A PM CAN primary
SKS 33 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN primary

Es ist hier mdglich, die primaren oder den sekundaren CANbus festzulegen. Es macht keinen Unterschied,
welcher CANbus verwendet wird solange nur eine Linie verwendet und diese in den Steuerungen korrekt
eingetragen wird. In diesem Beispiel wird der primare CANbus verwendet. Es ist ndtig in allen Steuerungen
in Parameter 7840 den CAN Port auf primar zu stellen.
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Mit neuerer Software ab 4.5.x.x ist es mdglich, verschiedene CAN Ports zu verwenden. Somit kann
folgende Applikation erstellt werden:

Steuerung Klemmen CANbus CAN-Protokoll

GENO 1 - AGC4 A1und A3 A PM CAN secondary
GENO 2 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN secondary
MAINS 17 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN secondary
MAINS 18 - AGC-4 A1und A3 A PM CAN secondary
SKS 33 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN secondary

Die Klemmennummern sind nicht wichtig solange die Einstellungen in den Steuerungen korrekt sind.
Empfohlen wird jedoch die Verwendung der gleichen Klemmen an allen Steuerungen. Dies vereinfacht die
Inbetriebnahme und die Fehlersuche. Im letzten Beispiel spielt es keine Rolle, ob der primare oder sekundare
Bus verwendet wird. Wichtig ist nur, dass in allen Steuerungen der gleiche Bus verwendet wird.

Beispiel mit AGC 200:

MB17
=\

Load

TB 17

v

il

T i
AGC 245/246 AGC 245/246
MB18 J
LN
J
Load
TB 18
& |
J
AGC 244
Busbar BTB 33
—
CANbus
GB 2
5
— ﬁ——, s==k1
AGC 242/243 AGC 242/243

Diesel generator set 1

Diesel generator set 2
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Hier werden nur AGC200 verwendet. Es ist eine H-Schaltung mit zwei MAINS, zwei GENO und einer SKS.
Die CANbus-Linie wird wie folgt angeschlossen:

Steuerung Klemmen CANbus CAN-Protokoll

GENO 1 - AGC 242/243 10 und 12 B PM CAN primary
GENO 2 - AGC 242/243 10 und 12 B PM CAN primary
MAINS 17 - AGC 245/246 10 und 12 B PM CAN primary
MAINS 18 - AGC 245/246 10 und 12 B PM CAN primary
SKS 33 - AGC 244 10 und 12 B PM CAN primary

Es ist hier mdglich, die primaren oder den sekundaren CANbus festzulegen. Es macht keinen Unterschied,
welcher CANbus verwendet wird solange nur eine Linien verwendet und diese in den Steuerungen korrekt
eingetragen wird. In diesem Beispiel wird der primare CANbus verwendet. Es ist nétig in allen Steuerungen
in Parameter 7840 den CAN Port auf primar zu stellen.

Mit neuerer Software ab 4.5.x.x ist es in der AGC200 mdglich, verschiedene CAN Ports zu verwenden.
Somit kann folgende Applikation erstellt werden:

Steuerung Klemmen CANbus CAN-Protokoll

GENO 1 - AGC 242/243 10 und 12 B PM CAN secondary
GENO 2 - AGC 242/243 10 und 12 B PM CAN secondary
MAINS 17 - AGC 245/246 10 und 12 B PM CAN secondary
MAINS 18 - AGC 245/246 7und9 A PM CAN secondary
SKS 33 - AGC 244 7und9 A PM CAN secondary

Die Klemmennummern sind nicht wichtig solange die Einstellungen in den Steuerungen korrekt sind.
Empfohlen wird jedoch die Verwendung der gleichen Klemmen an allen Steuerungen. Dies vereinfacht die
Inbetriebnahme und die Fehlersuche. Im letzten Beispiel spielt es keine Rolle, ob der primare oder sekundare
Bus verwendet wird. Wichtig ist nur, dass in allen Steuerungen der gleiche Bus verwendet wird.
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Beispiel mit AGC-4 und AGC 100:

Load

«—

TB 18

MB@“jL}J

%

AGC 145/146

AGC4

|
J

s
AGC 145/146
MB17 J
=)
Load
TB 17
4
Busbar BTB 33
He—

Diesel generator set 1

CANbus

Diesel generator set 2

Hier werden AGC-4 und AGC100 zusammen verwendet. Es ist eine H-Schaltung mit zwei MAINS, zwei

GENO und einer SKS. Die CANbus-Linie wird wie folgt angeschlossen:

Steuerung Klemmen CANbus CAN-Protokoll

GENO 1 - AGC-4 B1 und B3 B PM CAN secondary
GENO 2 - AGC-4 B1 und B3 B PM CAN secondary
MAINS 17 - AGC 145/146 53 und 55 A PM CAN secondary
MAINS 18 - AGC 145/146 53 und 55 A PM CAN secondary
SKS 33 - AGC4 A1und A3 A PM CAN secondary

Es ist hier mdglich, die primaren oder den sekundaren CANbus festzulegen. Es macht keinen Unterschied,
welcher CANbus verwendet wird solange nur eine Linien verwendet und diese in den Steuerungen korrekt
eingetragen wird. In diesem Beispiel wird der primare CANbus verwendet. Es ist nétig in allen Steuerungen in
Parameter 7840 den CAN Port auf primar zu stellen.

DEIF A/S

Seite 33 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE

Power-Management-Setup

Beispiel mit AGC-4, AGC 200 und AGC 100:

e
AGC 145/146
NI
— }
J
Load
TB 17

Busbar BTB 33

Load
«—

TB 18

3 ¢§o ﬁ

AGC 244

(W)

T

J

%

AGC 145/146

@

Diesel generator set 1

CANbus

Diesel generator set 2

Es kommen verschieden AGC zum Einsatz. Es ist eine H-Schaltung mit zwei MAINS, zwei GENO und einer

SKS. Die CANbus-Linie wird wie folgt angeschlossen:

Steuerung Klemmen CANbus CAN-Protokoll

GENO 1 - AGC-4 A1und A3 A PM CAN primary
GENO 2 - AGC-4 A1 und A3 A PM CAN primary
MAINS 17 - AGC 145/146 53 und 55 A PM CAN primary
MAINS 18 - AGC 145/146 53 und 55 A PM CAN primary
SKS 33 - AGC 244 7und 9 A PM CAN primary

Es ist hier mdglich, die primaren oder den sekundaren CANbus festzulegen. Es macht keinen Unterschied,
welcher CANbus verwendet wird solange nur eine Linien verwendet und diese in den Steuerungen korrekt
eingetragen wird. In diesem Beispiel wird der primare CANbus verwendet. Es ist nétig in allen Steuerungen in

Parameter 7840 den CAN Port auf primar zu stellen.

Es wurde gezeit, wie verschieden Steuerung in einer Applikation verwendet werden kénnen.

DEIF A/S

Seite 34 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE Power-Management-Setup

Alle Steuerungen missen eine eindeutige interne Kommunikations-ID besitzen. Sie wird in Ment 7530
eingetragen. Die verschiedenen Typen haben verschiedene Nummernbereiche. Die Tabelle zeigt die
Zuordnung:

Steuerungstyp Steuerung Verfiigbare IDs (7530)

GENO AGC-4 mit Option G5, G4 oder 1-16
G8 AGC 22x, AGC 242 oder
AGC 243

MAINS AGC-4 mit Option G5 17-32
AGC 245 oder AGC
246

SKS AGC-4 mit Option G5 oder 33-40
G4 AGC 244

@ Die verschieden Steuerungen diirfen nicht die gleiche ID besitzen.

Im Beispiel werden folgende Ids verwendet:

GENO 1-1D1
GENO 2-1D 2
MAINS 17 - ID 17
MAINS 18 - ID 18
BTB - 1D 33

Die Einstellung erfolgt in allen Steuerungen in Parameter 7530. Die Utility Software kann nun zum Entwurf
der aktuellen Applikation verwendet werden. Die einzelnen Steuerungen missen die gleiche Applikation
enthalten um richtig arbeiten zu kénnen.

Um den Applikationsentwurf zu 6ffnen muss bei verbundener Steuerung der Applikationskonfigurator gedffnet
werden:

A

Application
configuration

Es erscheint ein leeres Fenster. Ein Klick auf das unten stehende Symbol startet die Konfiguration einer
neuen Applikation.
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Das Optionsfenster wird gedffnet.

e ™
Plant options ﬁ

Froduct type

Flant type
Standard -

Application properties

Active (applies only when performing
a batchwrite)

Mame:

Bus Tie options
YWrap bus bar

Fower management CAMN
Frirmary CAMN

Frimary and Secondary CAMN
CAMN bus off (stand-alone application)
Application emulation

@ Off
Breaker and engine cmd. active

Breaker and engine cmd. inactive

Cancel
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Tabelle der verschiedenen Optionen:

Beschreibung

Bemerkungen

Prod- Auswahl der Bei verbundener Steuerung ist diese Auswahl ausgegraut.
ukt- Steuerung
typ
An- Auswahl "Standard" ist die Auswahl fiir Power-Managent-Systeme.
la- e Single DG "Single DG" ist ein Einzelaggregat ohne Power-Management.
gen- e Standard "Genset group plant" und "Genset Group" sind nur relevant fur
typ e Genset group | GroRanlagen mit 17-934 Aggregaten in derselben Applikation. Merh
plant Informationen unter support@deif.com .
e Genset group
Appli- | Die Applikation Die Vergabe des Namens kann in Anlagen mit Umschaltung zwischen
kations | wird mit dem mehreren Applikationen sinnvoll sein. Es kann zwischen vier Applikationen
Ein- Schreiben ins umgeschaltet werden. Steuerngen mit gemeinsamer CANbus-Verbindung
stell- Gerét aktiviert. durfen keine verschiedenen Applikationen und Nummern aktiviert haben.
ungen | Optional:
Name der
Applikation.
SKS Der Ringbetrieb Aktiviert die Ringverbindung. Aktiviert sieht der Entwurf ungefahr so aus:
Opti- kann hier
onen aktiveirt werden.
G BTB33 BTB34)
BTB34 BTB33
Power | Primary CAN Die getroffene Auswahl muss identisch mit den Parametereinstellungen
man- Secondary CAN sein. Wird z.B der primare CANbus verwendet, muss dies auch hier
age- Primary and sec- | eingetragen werden. Die Einstellung “primary and secondary CAN” wird nur
ment ondary CAN fur redundante CANbus-Leitungen verwendet. Wird dies eingestellt und nur
CAN CAN bus off eine Leitung verwendet kommt ein unquittierbarer Alarm hoch. Die
Einstellung “CANbus off” sollte nur bei Einzelanlagen verwendet werden.
Appli- Off Mit Option I1 kann hier die Emulation gestartet werden.
cation | Breaker and en- Ist “Breaker and engine cmd. active” gewahlt, werden die Relais betatigt
emula- | gine cmd. active und eine Kommunikation zur ECU emuliert. Mit angeschlossenem Aggregat
tion Breaker and en- fuhrt dies zu Schaterbetatiguing Start/Stop. Dies geschieht nicht mit

gine cmd. inac-
tive

“Breaker and engine cmd. inactive”. Die Emulation ist ein groRartiges
Werkzeug zur Schaltanlagenprifung und Inbetribnahme. Nach den Tests
muss die Emulation ausgeschaltet werden.

Sind diese Einstellungen vorgenommen, kann die eigentliche Applikation entworfen werden.

Nun kénnen Steuerungen hinzugefiigt und die Schaltertypen festgelegt werden. Dies erfolgt tiber die linke
Seite der Utility Software.
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Area control

=

Plant totals

Area1of3

Area configuration - Top

8

1

| ‘T" JE “‘T |

1

Source [MHE +— 2
D 17 ‘«— 3
|| Redundant controlier< 4
MB |Pulse +_5
TB | Pulse -}-—5
Normally open +—?’
Middle 8
[VIBTB | Pulse v¢—9
D 34 f:"'!__l["'
Normally open v+—11
Vdc breaker .12
[ Under voltage coil ¢ 13
|| Redundant controlier 14
Bottom
Source |Diesel gen +— 15
D 1 416
["] Redundant controller « 17
6B [Puise 18
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Die Tabelle zeigt die Einstellmdglichkeiten in obigem Fenster.

Nr.

Beschreibung

Hinzufiigen und Ldschen von Bereichen. Das Hinzufiigen macht die Applikation gréRer.

Auswahl der Energieeinspeisung im oberen Bereich. Es kdnnen nur MAINS oder GENO gewahlt werden.

Auswahl der internen ID.Sie muss mit der ID in der jeweiligen Steuerung Ubereinstimmen.

Benotigt Option T1 (Critical Power). Ermoglicht redundante Steuerungen.

Auswahl der Schaltertypen der Steuerung. Eine MAINS kann zwei Schalter steuern. Auswahl Netzschalter:
Pulse, Externally controlled/ATS no control, Continuous ND, Continuous NE, Compact oder none.

Auswahl der Schaltertypen der Steuerung. Eine MAINS kann zwei Schalter steuern. Auswahl Kuppel-
schalter: Pulse, Externally controlled/ATS no control, Continuous ND, Continuous NE, Compact oder
none.

Normaler Schaltzustand des Kuppelschalters

SKS-Steuerungen kénnen hinzugefiigt werden.

Schaltertyp SKS. Auswahl: Pulse, Continuous NE, Compact oder Externally controlled. (Externally controlled
SKS bedeutet das keine SKS-Steuerung vorhanden ist. Die Schalterrickmeldungen werden an eine andere
Steuerung im System gemeldet).

10

Einstellung der ID des SKS.

11

Auswahl des Schaltzustandes des SKS. Im Bedarfsfall kann die Schaltstellung Uber die M-Logic geandert
werden. Anderung der Schaltstellung des Schalters per M-Logic:

Logic 1 ltem description (optional and saved in project file only)

[

Event A Operator Event B Operator Event C

NOT Mot used ~ |OR »| NOT Not used ~ [OR »| NOT Not used -

Enable this rule v [ . Output  Breaker configuration: Normal Close: Command -  Delay (sec.) |4 |40 L[

L myY «4»

Logic 2 ltem description (optional and saved in project file only)

Event A Operator Event B Operator Event C

NOT Mot used ~ |OR »| NOT Not used ~ [OR »| NOT Not used -

Output  Breaker configuration: Normal Open: Command  »  Delay (sec.) |4 (40 (18

HY «4)p

[

Enable this rule v

12

Mit “Vdc breaker” kann der Schalter ohne Spannung auf der Sammelschiene geschaltet werden.
Mit “Vac breaker” wird der Schalter nur mit Spannung auf der Sammelschiene geschaltet.

13

Ist der Schalter mit einer Unterspannungsspule ausgeristet, dann wird das hier eingestellt.

14

Bendtigt Option T1 (Critical Power). Ermoglicht redundante Steuerungen.

15

Auswahl der Energieeinspeisung im unteren Bereich. Es kdnnen nur MAINS oder GENO gewahlt werden.

16

Auswahl der internen ID.Sie muss mit der ID in der jeweiligen Steuerung Ubereinstimmen.

17

Benotigt Option T1 (Critical Power). Ermoglicht redundante Steuerungen.

18

Auswahl der Schaltertypen der Steuerung. Eine GENO kann einen Schalter steuern. Auswahl
Genoschalter: Pulse, Externally controlled/ATS no control, Continuous ND, Continuous NE, Compact oder
none.
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Folgende Applikation wird fiir das Beispiel verwendet:

L L
MB1T\ MB18\

Loa Loa

L [
TB1T\ TB18\

BTB33

Eine neue Applikation muss an die teilinehmenden Geréate gesendet werden. Dies erfolgt Gber folgendes

*a
Symbol: LA

Nach dem Klick wird nur die angeschlossenen Steuerung mit der neuen Applikation iberschrieben. Die neue

Applikation kann an die anderen Streuerung mit folgendem Symbol gesendet werden: "I

Eine neue AGC kann auch in Applikationen mit alterer Software hinzugefligt werden. Es miissen jedoch
einige Einschrankuneg bericksichtigt werden. In alterer Software warden die CAN Ports CAN A und CAN B
genannt. Die Zuordnung erfolgt per Werkseinstellung und kann nicht geadndert werden. In folgender Tabelle
kénnen die Einstellungen der einzelnen Steuerungen entnommen werden.
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Steuer- CAN Port | Bemerkungen
rung

AGC-4 Aund B CAN Port A ist CAN A

CAN Port B ist CAN B

Mit Option H7 kann nur CAN B fiir Power Management genutzt werden.
Werden zwei CANbus-Linien fir Power Management benétigt und
Drehzahl/Spannungsregelung soll iiber CANbus erfolgen dann wird Option H5.8
bendtigt.

AGC 200 |[AundB CAN Port A ist CAN A

CAN Port B ist CAN B

AGC 200 kann nur eine CANbus-Linie verwenden (keine Redundanz méglich)

AGC 100 |AundB CAN Port Aist CAN A
CAN Port B ist CAN B
AGC 100 kann nur eine CANbus-Linie verwenden (keine Redundanz méglich)

Bei der Verwendung von Steuerungen mit alterer Software muss beachtet werden, dass die CANbus Linien
fest zugeordnet sind. Eine Anderung ist nicht méglich. Wird CAN A verwendet, dann muss CAN A an den
alteren Steuerungen verwendet werden. Dies gilt sinngemaf auch fur CAN B. Es ist mdglich, neue
Steuerungen in altere Power-Management-Applikationen einzubinden. Dies wird in folgendem Beispiel
erklart:

— -2 — -3
AGC 145/146 AGC 145/146
MB17; _' MB18; J
J J
Load Load
TB 17 TB 18
ﬁ_l e N\ 1
J
’ AGC 244
Busbar BTB 33
Tl—

CANbus

o

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2
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Es wid die gleiche Applikation wie oben verwendet, jedoch haben die Steuerungen unterschiedliche
Softwareversionen. Die verwendeten CAN-Ports kdnnen folgender Tabelle enthommen werden:

Steuerung Klemmen CAN Port CAN Protokoll
GENO 1 - AGC-4 (alte Software) A1und A3 A CAN A

GENO 2 - AGC-4 (neue Software) B1 und B3 B PM CAN primary
MAINS 17 - AGC 145/146 (neue Software) 57 und 59 B PM CAN primary
MAINS 18 - AGC 145/146 (alte Software) 53 und 55 A CAN A

SKS 33 - AGC 244 (neue Software) 7und9 A PM CAN primary

Alle Steuerungen mit alter Software (4.4x oder alter) nutzen den gleichen physikalischen CAN Port. Nutzt die
Steuerung mit der alteren Software CAN Port A fir das Power Management, dann muss die Steuerung mit
neuer Software auf PM CAN primary gestellt werden.

Verwendet die Steuerung mit der alteren Software statt dessen CAN B, dann muss bei der neuen Steuerung
PM CAN secondary eingestellt werden.

Ubersichtstabelle:

CAN Port an AGC mit
alter Software

CAN Port an AGC mit neuer
Software

Einstellung an AGC mit neuer
Software

A

Beliebig

PM CAN primary

B

Beliebig

PM CAN secondary

DEIF A/S

Seite 42 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE

Power-Management-Setup

Die AGC-4 kann redundante Power-Management-CANbus-Linien verwenden. Sie kénnen zum Beispiel in
folgender Applikation verwendet werden.

BTB 33

Busbar

1

AGC4

_G_ (slseislale]

o e e il

2.

Diesel generator set 1

CANbus

GB 2

b5
I

G
B

Diesel genemtorset 2

Die Anlage besteht nur aus AGC-4 mit redundanten CANbus-Linien. Die Steuerungen enthalten alte und
neue Software. Es werden folgende Anschliisse verwendet:

Steuerung Klemmen (1) CAN Port (1) | Klemmen (2) CAN Port (2)
GENO 1 - AGC-4 (alte Software) A1und A3 A B1 und B3 B
GENO 2 - AGC-4 (neue Software) | B1und B3 B A1 und B3 A
MAINS 17 - AGC-4 (neue Software) | 57 und 59 B A1 und A3 A
MAINS 18 - AGC-4 (alte Software) | A1und A3 A B1 und B3 B
SKS 33 - AGC-4 (neue Software) 7und9 A A1 und A3 A

@ Steuerungen mit alterer Software verwenden den gleichen physikalischen CAN Port.
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Werden verschiedene Softwarevarianten verwendet, bestimmt die altere Software die Einstellungen in
Parameter 7840 der neuen Software. Verwendet die Steuerung mit alter Software CAN A, dann muss die
Steuerung mit neuer Software auf PM CAN primary eingestellt werden. Die Einstellungen zum Beispiel
werden unten gezeigt. Zum besseren Verstandnis wurden zwei Tabellen entworfen:

Tabelle fiir CAN Linie A/PM CAN primary
(Die Tabelle zeigt welche CAN Ports in neuen Steuerungen auf PM CAN primary gestellt werden sollten):

Steuerung CAN Linie A/PM CAN primary Einstellung (7840)
GENO 1 - AGC-4 (alte Software) Nicht einstellbar

GENO 2 - AGC-4 (neue Software) B

MAINS 17 - AGC-4 (neue Software) B

MAINS 18 - AGC-4 (alte Software) Nicht einstellbar

SKS 33 - AGC-4 (neue Software) A

Tabelle fiir CAN Linie B/PM CAN secondary
(Die Tabelle zeigt welche CAN Ports in neuen Steuerungen auf PM CAN secondary gestellt werden sollten):

Steuerung CAN Linie B/PM CAN secondary Einstellung (7840)
GENO 1 - AGC-4 (alte Software) Nicht einstellbar

GENO 2 - AGC-4 (neue Software) A

MAINS 17 - AGC-4 (neue Software) A

MAINS 18 - AGC-4 (alte Software) Nicht einstellbar

SKS 33 - AGC-4 (neue Software) B

Wird eine CAN Linie unterbrochen, werden entsprechende Alarme zur einfachen Fehlersuche ausgegeben.
Dies wird im Kapitel CANbus Fehlerbehandlung beschrieben.
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CANbus Fehlerbehandlung

CAN Fehler Betriebsart

Das Verhalten des Sytems bei CANbus-Fehlern kann kann auf verschiedene Weise eingestellt werden. In
Menu 7530 wird die Reaktion der Steuerung auf CAN-Fehler eingestellt:

1. Manuell:
Die AGC wird in die manuelle Betriebsart geschaltet. Somit werden die Regler ausgeschaltet und es
ist nicht moglich Schalter einzuschalten (es sei denn, die Zuschaltfreigabe aus der Synchronisation
ist gegeben). Manuell kann nicht in MAINS und SKS-AGC eingestellt werden.
Bei CAN-Unterbrechung wird die Regelung gestoppt. Es erfolgt keine weitere Reaktion. Der Schutz ist
aktiv, kommt es z.B. zu Kurzschluss oder Uberlast, kann die AGC einen Shutdown oder Schalterwurf
durchfihren.

Die Manuelle Betriebsart kann mit einem Beispiel beschrieben werden:

Busbar

§ CANbus

K3
%

AGC4

AGC 242/243

[

——
9_ 0000000

——
8

|

" ———5

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

0000000, |

Tritt die Unterbrechung vor dem Start der Maschinen auf, darf die Steuerung die Maschinen nicht
mehr starten. Sind mehr als zwei Maschinen in einer Applikation vorhanden, wird keine Lastverteilung
erfolgen. Nur die Schutzfunktionen sind aktiv.

Ist ein CANbus-Fehler vorhanden, ist auch das Risiko eines Ausfalls der Stromversorgung hoch, da
nun keine Lastverteilung mehr erfolgen kann.
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2. Semi-Auto (HAND):
Die AGC welchseln bei CAN-Fehler in die Betriebsart Semi-Auto (HAND). In Hand sind die Regler
weiterhin aktiv. Maschinen, die sich gegenseitig “sehen”, arbeiten in Lastverteilung. Dies wird in
folgendem Beispiel gezeigt:

Busbar

§ CANbus
—

):}_ [ — -2
AGC 242/243

— -

AGC 242/243

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3 Diesel generator set 4

Im Diagramm befindet sich der CANbus-Fehler zwischen GENO 2 und GENO 3. Dies bedeutet, dass
GENO 1 und GENO 2 sich gegenseitig ,sehen”. GENO 3 und GENO 4 “sehen® sich ebenfalls. GENO
1 und GENO 2 befinden sich miteinander in Lastverteilung. GENO 3 und GENO 4 befinden sich
ebenfalls miteinander in Lastverteilung. Das Risiko eines Stromausfalls besteht jedoch trotzdem, da
es mdglich ist, das zwei Maschinen uberlastet werden, wahrend die beiden anderen Maschinen nicht
stark belastet sind.

Tritt der Fehler bei stehenden Anlagen auf, wird der Anlauf nicht gesperrt. Somit ist ein Start mdglich.

@ Ist in dieser Situation ein CANbus Fehler aktiv, kbnnen zwei Maschinen gleichzeitig
gestartet werden und ASYNCHRON zuschalten!
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3. Keine Anderung:
Wird “keine Anderung” gewahlt, bleiben alle AGC in der gleichen Betriebsart wie vor dem Fehler. In
einer Applikation mit mehreren MAINS, SKS und GENO kann bei Ausfall einer GENO davon
ausgegangen werden, dass das System sich ungefahr normal verhalt. Tritt der Fehler in folgendem
System auf, kann es ein Problem geben.

} ; [ — -2
AGC 145/146
MB17;

Load

TB 17

ﬁg}_
z

Busbar

CANbus

L L=

AGC 242/243

L=t L) |@ud —

0000000 0000000
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Diese Applikation ist fiir den Notstrombetrieb vorgesehen. Hier ist der vorhandene CANbus Fehler ein
Problem, da die Aggregate den Startbefehl bei Netzausfall von der MAINS erhalten. Da jedoch die
CANbus Verbindung zwischen MAINS und den GENOs unterbrochen ist, erhalten die beiden
Aggregate den Startbefehl nicht. In diesem Fall wird empfohlen, die CANbus Fehlerklasse (7530) so
einzustellen, dass die Situation korrekt behandelt wird.
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CANbus Fehlerklassen

Die AGC enthalt CANbus Alarme, die in verschiedenen Situationen ausgeldst werden.

e Missing all units- Vermisse alle AGC:
Wird ausgelést wenn die betreffende Steuerung keine andere Steuerung “sehen” kann. Die Fehlerklasse
in Parameter 7533 wird ausgefihrt.

e Fatal CAN error- Fataler CAN Fehler:
Wird ausgeldst, wenn mindestens zwei Steueungen nicht “sichtbar” sind jedoch Verbindung zu anderen
Steuerungen besteht. Die Fehlerklasse in Menu 7534 wird ausgefihrt.

e Any DG missing- Eine GENO fehlt
Wird ausgeldst wenn nur eine GENO fehlt. Die Fehlerklasse in Menu 7535 wird ausgefihrt.

e Any mains missing- Eine MAINS fehlt:
Wird ausgeldst wenn nur eine MAINS fehlt. Die Fehlerklasse in Menu 7536 wird ausgefuhrt. Diese
Fehlerklasse wird auch bei fehlenden SKS verwendet.

CANbus Alarme

Die folgenden Alarme kénnen bei Kommunikationsfehlern erscheinen:

e CAN ID X P fehlt
Die AGC hat einen Kommunikationsfehler zur CAN ID an PM CAN primary.

e CAN MAINS X P fehlt
Die AGC hat einen Kommunikationsfehler zur MAINS mit ID X an PM CAN primary.

e CANBTB X P fehlt
Die AGC hat einen Kommunikationsfehler zur SKS mit ID X an PM CAN primary.

e CANID X S fehlt
Die AGC hat einen Kommunikationsfehler zur CAN ID an PM CAN secondary.

e CAN MAINS X S fehlt
Die AGC hat einen Kommunikationsfehler zur MAINS mit ID X an PM CAN secondary.

e CANBTB X S fehlt
Die AGC hat einen Kommunikationsfehler zur SKS mit with ID X an PM CAN secondary.

e CAN Setup CH: 784x
Die AGC erkennt Power Management Kommunikation an einem CAN Port, aber das richtige Protokoll ist
nicht eingestellt. Diese Funktion iberwacht auch die CAN-Verbindung der Motorkommunikation (H5, H7,
H13).

@ Eine allgemeine Beschreibung zu den Fehlerklassen finden sie im Handbuch fiir
Konstrukteure.

@ Lastverteilungsbackup: Es ist moglich die analoge Lastverteilungsleitung als Backup fiir das
Power-Management zu verwenden.
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Entfernen und hinzufligen von Teilnehmern

Entfernen eines Teilnehmers aus dem Power Management System
Soll eine oder mehrere AGC aus dem Power Mannagement System entfernt werden, kénnen folgende
Schritte ausgefiihrt werden.

Der erste Schritt ist das Abschalten der Betriebsspannung der betreffenden AGC. Dies erzeugt Alarme an
den anderen AGC. Folgende Alarme erscheinen an ID 1 in einer Doppelanlage wenn ID 2 abgeschaltet wird.

Alarm Eingschaltete AGC (ID 1)
Systemalarm CAN ID 2 P/S fehlt

Menu 7533 Vermisse alle AGC

Menu 7535 Eine GENO fehlt

@ Die Betriebsart wird entsprechend der CAN Fehlerbetriebsart (7532) verandert.

Die Alarme bleiben solange aktiv wie die Fehler vorhanden sind. Eine Rekonfiguration ist zum Léschen der
Alarme notwendig. Die Rekonfiguration kann auf zwei Wegen erfolgen: Uber das Quick-Setup oder {iber die
USW.

@ Im Kapitel Applikationsentwurf finden sie Anweisungen zur Verwendung der USW zum
Entwurf einer Applikation.

Die Applikation kann auch ber das Quick Setup Meni (9180) verandert werden. Quick Setup sollte nur fir
kleinere Applikationen bei Leihmaschinen verwendet werden. Die USW wird hierfir nicht benétigt.

@ Details hierzu finden sich im Kapitel Quick Setup.

6.3.1 Hinzufligen eines Teilnehmers in das Power Management System
Wird die oben genannte Applikation verwendet und die AGC mit ID 2 wird gegen eine Neue mit
Werkseinstellungen getauscht, dann zeigen beide AGC folgende Alarme: "Doppelte CAN ID" und "Appl.
Fehler".

Der "Doppelte CAN ID" Alarm zeigt an, das mindesten 2 AGC die gleiche interne Kommunikations ID haben
(7530). Diese Nummern dirfen nicht gleich sein da das System dies nicht korrekt behandeln kann.

Der "Appl. Fehler" Alarm zeigt an, das nicht alle AGC die selbe Applikationskonfiguration verwenden. Das
Sytem kann nicht korrekt arbeiten da nicht die selbe Applikation in allen AGC verwendet wird. Um den Alarm
zu l6éschen mus die USW oder das Quick Setup zur Rekonfiguration verwendet werden.
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Quick Setup

Quick Setup

Die Funktion wurde als einfache Benutzerschnittstelle fiir Applikationen entwickelt, bei denen es notwendig
fur den Endnutzer ist, eine Applikation schnell und einfach zu andern.

Es sind haufig Applikationen firr das Verleihgeschaft, die solche Flexibilitat erfordern, weswegen es einige
Einschrankungen fir das Quick Setup gibt.

Die folgenden Applikationen kdnnen uber das Quick Setup eingstellt werden:

Inselparallelbetrieb

GEB1 sB2 GB3 B4

- &
- =
— .
P

)
=)
)
)
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Einfache Applikationen mit einer MAINS

L
\MEHT

Load

L
\TEH?

\951

oo

)
E

—

Einschrankungen
In den meisten Fallen sind Leihanwendungen einfach aufgebaut, und deshalb gibt es einige
Einschrankungen im Quick Setup, die berlcksichtigt werden missen:

e Es konnen keine SKS eingebunden werden.
e Die ,Dual-Mains“ Applikation kann nicht entworfen werden.

)

\ GB2

52

)

\ GBI

3

)

\ GB4

54

Diese Funktion unterstiitzt Applikationen ohne SKS-Steuerungen. Uber das Displaymenii 9180 kénnen
GENO-AGCs entfernt oder hinzugefugt werden. Die USW wird hierfir nicht benétigt. Es ist nur moglich, die

folgenden Grundeinstellungen wie in der USW zu verwenden.
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Die im Klartext gezeigten Einstellungen kénnen ber das Quick Setup vorgenommen werden.

S | S -
s 2
A (o -y
| Mains ﬂ
O :
- Wi | Pulze ﬂ
- & |F‘ulse ﬂ
|N-:|rmally' open j

Plant options -
Prodluct bype
Plant type )
| Standard W
Agpiheation progrre
1 Active [appiies onlly whan pedomsing
= @ batchiete )

ELTTS
w i |F‘ulse j
— = Primary and Secondan CaM
. - L () CAN bus off [stand-alone application)
|N-:|rmall\y' open ﬂ Hagih st esubation
e 0n
O Ay .  mai e ared engine <o ackive
[ Cancel
| el -
. :
] |F‘ulse ﬂ
1”'; ahiei I Hil
9180 Quick Setup
9180 Quick Setup
9181 Modus
OFF: Ist der Modus auf ,,OFF* gestellt, wird nicht durch das Quick Setup nicht ausgefiihrt. Dies gibt

dem Bediener die Mdglichkeit, den kompletten Anschluss des Aggregates sowie

Grundeinstellungen vorzunehmen.
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Setup Die neue AGC empfangt die Applikation aus den anderen Geraten der Anlage. Die neue AGC

Plant: informiert den Rest der Applikation dariiber, das eine neue ID verfligbar ist. Existiert die ID
bereits, wird der neuen AGC eine neue ID zugeordnet. Dies ist die bisher hochste ID + 1.
Diese neue ID wird in die Applikationskonfiguration eingebunden. Wahrend dieses Prozesses
kann die vorhandene Applikation weiter verwendet werden.

Die neue AGC wird automatisch in die Betriebsart Block geschaltet. Damit befindet sie sich in
sicherem Zustand. Nach dem Setup muss der Bediener in die Betriebsart seiner Wahl
umschalten.

@ Sind bereits 16 Aggregate an der CAN-Linie und es wird versucht eine neue AGC einzubinden,
erscheint der Alarm "No IDs available”.

Setup Die Applikation wird so geédndert, das die AGC nicht mehr Teil der Applikation ist. Durch
Stand- das Entfernen der ID wird eine neue Applikation an die anderen AGCs gesendet. Die
alone: anderen AGCs behalten ihre IDs um unnétiges Starten und Stoppen zu vermeiden.

Lauft das zu entfernende Aggregat, ist es nicht mdglich bzw. erlaubt den Prozess
fortzusetzen. Das Aggregat muss stehen, sonst erfolgt beim Versuch der Abmeldung die
Meldung "Quick setup error".

@ Wird "Setup Stand-alone" bei laufender Maschine aktiviert erscheint der Infotext "Quick setup
error".

@ Wird eine AGC-SKS im System erkannt, erschein der Alarm "Appl. not possible".

muss Menii 9181 angepasst werden. Nach dem Abklemmen wird die AGC zu einer

@ Anderung von Standard zu Single DGC: Wird eine Standard AGC aus dem System genommen,
Einzelanlage (Single DG).

9190 Applikation senden
Diese Funktion macht es mdoglich, eine Applikation tber den CANbus zu allen anderen vorhandenen AGCs
zu senden. Die Sendfunktion kann auf zwei Wegen erfolgen:

1. Senden der Applikation.
2. Senden und Aktivieren der Applikation.

Menu 9191 Enable

OFF: Ausgeschaltet.

Broadcast: Sendet die Applikation an die Gerate in der Applikation.

Broadcast + Activate Sendet und aktiviert die Applikation an die Gerate in der Applikation.

Menu 9192 Application
Die Applikationen 1-4 konnen in der USW gezeichnet werden.
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Menu 9192 Application
Die Applikationen 1-4 kdnnen in der USW gezeichnet werden.

Die folgenden Fenster fiihren sie durch die Sendefunktion:

x

3‘) Do wou wank ko sek this plant application as active?
-

Distribute application x|

Do wou wizh to broadcast uploaded application among other devices?

Cancel | | Broadcast I Broadcast + Activate |
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7. Power Management Funktionen
Kommando AGC

Kommando AGC

Das Power Management System ist ein Multi-Master System. In einem Multi-Master System flihren die
GENO-AGCs die Power-Management-Steuerung automatisch durch.Das Sytem ist nie von einer Master-
Steuerung abhangig.

Wird zum Beispiel eine ID deaktiviert und sie hat derzeit das Kommando, dann tbernimmt die nachste
verfugbare AGC die Steuerung.

Dies gilt auch fr AGC-MAINS- in diesem Fall wird sie die MCU (MAINS COMMAND UNIT) genannt.

Die Kommando-AGC kann nicht durch den Bediener gewahlt werden. Sie wird automatisch festgelegt, wenn
ein Power-Management-Parameter geandert wird.

Lastabhangiges Starten und Stoppen

Starten und Stoppen

Der Zweck dieser Funktion ist es, genligend Reserveleistung auf der Sammelschiene zur Verfiigung zu
stellen. Die Aggregate werden so automatisch gestartet und gestoppt, das immer nur eine ausreichende
Anzahl Aggregate lauft. Dies optimiert den Kraftstoffverbrauch und die Wartungsintervalle.

Die Funktion ist aktiv, wenn sich die Anlage im Automatikbetrieb befindet. Das Zu- und Absetzen der
Aggregate erfolgt automatisch nach den vorgenommenen Einstellungen und der Prioritatswahl.

Der lasthangige Start und Stopp kann Uber folgende Werte definiert werden:

e Wirkleistung (P) [kW]
e Scheinleistung (S) [kVA]
e Auslastung in Prozent [%]

Die Auswahl erfolgt Gber die Auslastung (%) oder die Berechnung der verfligbaren Leistung (P oder S).

Der einfachste Weg ist die Verwendung der verfligbaren Leistung, allerdings ist diese Methode nicht fiir
Systeme mit drei oder mehr Aggregaten in Betracht auf Kraftstoffeinsparung und Wartungsintervalle
geeignet.
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Terminologie
Die Tabelle zeigt die verwendeten Abkurzungen:

Abkiirzung Beschreibung Kommentar

PAVAILABLE Verfiigbare Leistung PToTAL - PPRODUCED

ProTAL Gesamtleistung SPnoMiNAL aller speisenden Maschinen
PPRODUCED Verbraucherlast

PNOMINAL Nennleistung

PnominaL-sTop | Nennleistung zu stoppendes Aggregat | Prioritdtsabhangig

Deaktivierung lastabhangiger Stopp

Der lastabhangige Stopp kann Uber die M-Logic abgeschaltet werden, falls dies bendétigt wird. Somit kann
zum Beispiel eine Fabrik nach einem Stromausfall wieder hochgefahren werden bevor der normale
lastabhangige Betrieb gestartet wird.

In folgendem Beispiel wird die Funktion (iber Klemme 43 aktiviert. Uber Klemme 44 kann der den
lastabhangen Stopp ein- und ausschalten.

Event & Operator Event B Operatar Ewvent ©

MOT [ |D|g.lnput Mo43: Inputs v| |OR v| MOT [ |Notused v‘ |OR v| MOT [
=
Enable this rule | S Output [Botivate LD stop used: w Delay (zec.) |« 40 (L3

Event & Operstor Event B Operator Ewvent C
MOT [ |Dig.|nput Hod4: Inputs v| |OR v| MaT [ |Notused v‘ |OR v| MOT [
:
Enable this rule [ | S Qutput |Activate LD stop: Inhibits - Delay (zec.) |« 40 (L3

Methode produzierte Leistung
Diese Methode wird verwendet, wenn % power in Meni 8080 ausgewahlt wurde.

Uberschreitet die prozentuale Belastung eines Aggregates den Start-Sollwert, wird das stehende Aggregat mit
der niedrigsten Prioritat gestartet.

Fallt die prozentuale Belastung unter den Stopp-Sollwert, wird das Aggregat mit der hdchsten Prioritat
abgewahilt.

Fallt die Belastung der Anlage so stark, dass das Aggregat mit der h6chsten Prioritat abgesetzt und der
Stopp-Sollwert dann noch unterschritten sein, wird die Stoppsequenz eingeleitet.
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- Time

kw
A A fload  __ power produced
— % power
500 +
gp|Load dep. start ; ;
400 + i i
i i
300 4 i i
I I
| |
200 4 ! !
| |
100 } 10 Load dep. stop i i
| | |
g i : :
b 1 1
1001 € ®
2004 @ Load increase
@”Load start delay” runs out; PMS start command

Methode verfligbare Leistung

@Stand by genset running and connecting to the busbar

Diese Methode ist aktiv, wenn P [kW] oder S [kVA] als Basis fiir die Start/Stopp-Berechnung gewahit wird.

Unabhangig von der Auswahl (P [kW] oder S [kVA]) ist die Funktion praktisch identisch. Somit wird im

Beispiel nur die Funktion anhand der Wirkleistung (P) erklart.

Die Scheinleistungsmethode wird dann verwendet, wenn induktive Last mit einem Leistungsfaktor unter 0,7
zu erwarten ist.
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Beschreibung
Die Zeichnung zeigt die verwendeten Bedingungen.

Pnom Pnom Pnom
100% 1500 kW 1000 kW 1000 kW s = 3500 kW ~ 100%
A
>~ X = 1050 kW (available power)
70%
-/
=
- X = 2450 kW
-/
DG1 DG2 DG3

g Consumed power at the busbar
A

Nominal power
Nennleistung des Aggregates

Total power
Die Summe der Nennleistungen der verbundenen Aggregate:

DG1 = 1500 kW
DG2 = 1000 kW
DG3 = 1000 kW
Total Power 3500 kW

Produced power
Die Verbraucherlast auf der Sammelschiene. In der Zeichnung ist dies der gestrichelte Bereich und die Last
betragt 2450kW.

Available power
Die verflugbare Leistung ist die Differenz von Nennleistungssumme und Verbraucherlast.

Das Beispiel besteht aus drei Aggregaten mit einer Nennleistungssumme von 3500kW. Die Last verbraucht
insgesamt 2450kW. Damit ergibt sich ProtaL = 3500 kW und Ppropucep = 2450 kW. Die verfugbare

Leistung betragt somit PayaiLagLe = 1050 kW, das System kann also noch mit 1050kW belastet werden.
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Methodenprinzip — verfiigbare Leistung

Ein Aggregat lauft und versorgt die Last. Die Belastung steigt und somit sinkt die verfiigbare Wirk- bzw.
Scheinleistung. Nach einer gewissen Zeit steigt die Last so weit an, das nur noch eine kleine Menge
verfugbare Wirk- bzw. Scheinleistung lbrig bleibt. Nun wird das Aggregat mit der nachsten Prioritat gestartet
und die verfugbare Wirk- bzw Scheinleistung zu erhéhen.

Fallt die Belastung, steigt die verfiigbare Wirk- bzw. Scheinleistung. Ubersteigt die verfiigbare Wirk- bzw.
Scheinleistung den Stopp-Grenzwert zuztglich der Nennleistung des Aggregates mit der niedrigsten Prioritat,
dann wird das Aggregat mit der niedrigsten Prioritat abgesetzt. Bitte beachten Sie, das Nennleistung des zu
stoppenen Aggregates zum Stopp-Grenzwert addiert wird. Dies geschieht, weil sonst der Start-Grenzwert
sofort wieder erreicht wirde.

Beispiel:

Ist der Stopp-Grenzwert 200kW (PsTop = 200 kW) und das Aggregat mit der letzten Prioritat eine
Nennleistung von 1000kW, ist es notwendg das die verfliigbare Leistung 1200kW Uberschreitet, da
die verfugbare Leistung mit dem absetzen des Aggregates sofort um 1000kW sinkt.

Methodenprinzip — prozentuale Belastung

Ein Aggregat lauft und versorgt die Last. Die Belastung steigt und somit steigt die prozentuale Belastung
Nach einer gewissen Zeit steigt die Last so weit an, das die prozentuale Belastung prioritdtsbedingt nachste
Aggregat startet.

Fallt die Belastung, wird auch weniger Leistung produziert. Fallt die produzierte Leistung unter den Stopp-
Grenzwert zuzliglich der Nennleistung des Aggregates mit der niedrigsten Prioritat, dann wird das Aggregat
mit der niedrigsten Prioritat abgesetzt. Bitte beachten Sie, das Nennleistung des zu stoppenen Aggregates
zum Stopp-Grenzwert addiert wird. Dies geschieht, weil sonst der Start-Grenzwert sofort wieder erreicht
wirde.

Beispiel:

Betragt der Stopp-Grenzwert 10% (100 kW Verbraucherlast), und das Aggregat mit der letzten
Prioritat eine Nennleistung von 1000kW, produziert der letzte Generator 20% (200 kW) nach dem
Stopp. Es ist notwendig, das der Start-Grenzwert Gber diesem Wert ist um permanentes Starten und
Stoppen zu vermeiden.
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Einstellung lastabhangiger Start

Im Beispiel betragt die verfugbare Leistung 200kW. Wenn die Belastung steigt, fallt die verfligbare Leistung
unter den Start-Grenzwert. Das nachste Aggregat startet sobald die Verzogerungszeit abgelaufen ist. Nach
dem Zuschalten steigt die verfugbare Leistung (hier auf 500kW).

P-Avail. on busbar

A
300 — Measured P-Avail.
--- Predicted P-Avail.
400 1
300 +
200
+1 Load start limit
100 1 T
| | |
I I I
0 3 3 3 - Time
;\ ! ;\
Y\ /
-100 O, 2 3
_200 } @ Load increase
@“Load start delay” runs out; PMS start command

@ Stand by genset running and connecting to the busbar

Einstellung lastabhangiger Stopp
Im Beispiel betragt die verfugbare Leistung 500kW. Sinkt die Belastung, steigt die verfugbare Leistung auf
750kW. Die AGC berechnet nun, was passiert, wenn das vorsehenen Aggregat gestoppt wird. In diesem Fall
sind dies 400kW. Dies bedeutet, das es gestoppt werden kann, da die verfligbare Leistung immer noch iber
dem Stopp-Grenzwert liegt.

Nun ist die Differenz zwischen Stopp-Grenzwert und verfligbarer Leistung 50kW. Dies bedeutet, dass nun
nur ein Aggregat mit letzter Prioritdt und 50kW Nennleistung gestoppt werden kann!

700+

600+

500

4001

300+

200 Load stop limit }

I
100+ }
I
I

0

\j

t
@ @ ®
@ Load decreases
@ "Load stop delay” runs out; PM stop command

(3) Last priority genset stopped

Wird die Prioritatsreihenfolge geandert gilt es Folgendes zu beachten:

Andert sich die Proritit nicht wie erwartet, ist dies, weil die lastabhingige Stoppfunktion die
Maschine mit der letzten Prioritit nicht stoppen kann, nachdem die Maschine mit hochster
Prioritat gestartet wurde. Somit laufen zwei Mschinen anstatt einer.
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7.1.1 Leistungsfenster
Die Differenz zwischen Start- und Stoppgrenzwert bildet die Hysterese zwischen Start und Stopp. Dies
veranschaulicht folgendes Diagramm:

Available power .
at the busbar Load-depending stop
A

A r Bl

Load-depending start /
A /

‘/,
Vd g

/
PDG3
PDG3
PDG2

-

g \\\ § \\ // /
Load stop |* \ Y /
limit N\ \
\ \ Power
\\ \ window
Load start \
limit B
1. DG 2. DG 3.DG 3.DG 2. D(;
Start Start Start Stop Stop
Lastmanagement
Lastmanagement

Diese Funktion wird verwendet, um ein Relais zu aktivieren, wenn eine definierte Leistung verfligbar. Die
Funktion ermdglicht die Zuschaltung von Lastgruppen bei laufenden Notstromanlagen.

In jeder GENO-AGC stehen 5 Parameter zur Verfugung (Ments 8220-8260):

Verfligbare Leistung 1
Verfligbare Leistung 2
Verfligbare Leistung 3
Verfligbare Leistung 4
Verfligbare Leistung 5

Diese Grenzwerte kénnen ein Relais schalten, wenn eine definierte Leistung verfligbar ist. Der Relaisausgang
kann zum Zuschalten von Lastgruppen verwendet werden, wenn genligend Leistung zur Verfligung steht. Die
Relais werden eingeschaltet, wenn die verfligbare Leistung groRer als der eingestellte Grenzwert ist. Achtung:
solbald die Lastgruppe zugeschaltet wurde, sinkt die verfligbare Leistung und das Relais fallt wieder ab. Es ist
notwendig, eine externe Halteschaltung zu verwenden.

@ Die Anzahl verfiigbarer Relais ist optionsabhéngig.

@ Informationen zur Inhibit-Funktion finden Sie im Handbuch fiir Konstrukteure.
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Es ist méglich, in allen GENO-AGCs verschiedene Grenzwertrelais zu verwenden. Dies ermdglicht es, viele
Lastgruppen zu verwenden.

Beispiel:
GENO 1 ist gefolgt von GENO 2 gestartet. Das vereinfachte Diagramm zeigt zwei Aggregate und zwei, von
GENO 1 gesteuerte, Lastgruppen.

Trip load group 1 Trip load group 2
A A
Load K1 R2 E K2 Load
Group 1 Group 2
O\ » ﬁ_ffm
R1 R2
U
Multi-line 2 Multi-line 2
L) AL

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Funktionsbeschreibung (siehe nachfolgendes Diagramm)

GENO 1 ist gestartet. Timer t1 startet wenn GS 1 schlieRt. Ist der Timer abgelaufen, schaltet R1 und eine
Lastgruppe von 200kW wird zugeschaltet. Damit sinkt die verfligbare Leistung auf 300kW. Nach einiger Zeit
wird GENO 2 gestartet und aufsynchronisiert. Mit dem SchlieRen von GS 2 startet Timer t2. Nach Ablauf des
Timers schaltet R2 und eine zweite Lastgruppe von 200kW wird zugeschaltet. Nun féllt die verfligbare
Leistung auf 600kW.
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PAVAIL

kw

1000 + t,

800

600 T

400 4

200 1

R1 R2

GB1 ON
GB2 ON

Zur Zuschaltung von Lastgruppen kdnnen Relais an einer oder an allen AGCs ausgewahlt werden.

Lastverteilung

Lastverteilung
Wenn die Power-Management-Kommunikation lauft, dann erfolgt die Lastverteilung zwischen den AGCs via
CANbus.

Werden beide CANbus-Linien verwendet (A1-A3 und B1-B3), schaltet die Kommunikation bei Fehler an z.B.
A1-A3 automatisch um (Siehe Beschreibung redundanter CANbus).

Sind beide CANbus-Linien unterbrochen oder fehlerhaft, schaltet die AGC nicht automatisch auf die analoge
Lastverteilung um. Dies muss Uber die M-Logic erfolgen: der Befehl lautet "Force analogue loadshare".
Damit erfolgt die Lastverteilung tber die Klemmen 37/38/39. Mit dieser Einstellung lauft die Lastverteilung
auch bei ausgefallenem Power Management stabil.

@ Fir die analoge Lastverteilung wird die Option G3 benétigt.
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Rampen im Inselbetrieb
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Festlast Rampe mit Laststufen

elay, step 1
elay, step 2
elay, step 3

D

B

———— e e

D
D

¥

B

——
|
—_——f———
|
|

b

Power [kW]
|
|
Y
|
——————

F—————— — — — ————

elay, step 4

D

Delay, step 5

Stop signal

Power Set point

Power ramp

[%ls]

R i B E T

GB closed -1

N Time [sec]

Ramp up, read
From load share <

line

Ramp down <

Ist Menl 2614 aktiviert, erfolgt die Leistungsrampe in Stufen, deren Anzahl in Meni 2615 festgelegt wird, auf
den Lastverteilungssollwert. Die Verzogerungszeit zwischen den Stufen wird in Menl 2613 festgelegt. Die
Rampenfunktion ist bis zum Erreichen des Lastverteilungssollwertes aktiv. Danach wird der Regler auf

Lastverteilung umgeschaltet.

Wird der Verzdgerungspunkt auf 20% und die Anzahl der Stufen auf 3 gestellt, dann rampt das Aggregat auf
20%, wartet die eingestellte Zeit ab, rampt auf 40%, wartet, rampt auf 60%, wartet und rampt schliellich auf
den Systemsollwert.Ist der Systemsollwert 50%, dann stoppt die Rampenfunktion bei 50%.

Leistungsrampe einfrieren

Ein weiterer Weg Rampenpukte zu definieren ist der ,freeze power ramp* Befehl in M-logic.

Freeze power ramp aktiv:

1. Die Leistungsrampe kann an jedem Punkt der Rampe gestoppt werden. Dieser Punkt wird so lange
gehalten, bis die Funktion abgeschaltet wird.

2. Wird die Funktion aktiviert, wenn gerade zwischen zwei Laststufen gerampt wird, bleibt dieser Punkt
wird so lange gehalten, bis die Funktion abgeschaltet wird.

3. Wird die Funktion aktiviert, wahrend ein Stufenverzégerungstimer lauft, wird der Timer gestoppt bis die

Funktion deaktiviert wird.
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ATS Applikationen

Es existieren zwei Mdglichkeiten: mit oder ohne MAINS-AGC.

AGC-MAINS installiert
@ Siehe Diagramm ,,Parallel mit Netz".

In Notstromanwendungen steuert die AGC MAINS normalerweise den Netzschalter und Gberwacht die
Netzspannung.

Diese Funktion erlaubt es jedoch, die AGC in Verbindung mit einem automatischen Transfer Schalter (kurz
ATS) zu verwenden.

In den Applikationsdiagrammen im Kapitel Funktionsbeschreibung wird gezeigt, dass der ATS die
Umschaltung zwischen Netz und Generator vornimmt.

@ Wird ATS ausgewabhlt, hat die AGC keine Kontrolle liber den ATS (Netzschalter).

Beschreibung

Normalerweise erkennt die AGC Netzfehler anhand der Spannungs- und Frequenzmessung auf der
Netzseite. Mit Auswahl von ATS im Meni 7085 ist es notwendig, einen Digitaleingang in Verbindung mit der
Schalterrickmeldungen des ATS zu verwenden. Der Netzfehler wird nicht tGiber die AC-Messung sondern
Uber folgende Anforderungen:

1. ,Alternative start® Eingang EIN
2. ATS (NS) Ruckmeldung AUS

Um der AGC einen Netzfehler anzuzeigen, muss der ,alternative start* Eingang EIN und Netzschalter im ATS
AUS sein.

@ Der Eingang "Alternative start” wird mit der PC Utility Software (USW) konfiguriert.

Die MAINS kann den ATS nicht steuern. Die Schalterriickmeldungen missen jedoch angeschlossen werden.

Es ist méglich, einen Kuppelschalter zu verwenden. Dies ist sinnvoll, wenn mehrere Aggregate vor dem
Zuschalten der Last auf Schiene sein miissen. Der Kuppelschalter schaltet erst dann zu, wenn geniigend
Leistung zur Verfigung steht.

ATS Inselanlage
@ Siehe Diagramm Inselbetrieb.

Wird diese Applikation verwendet, werden die Aggregate Uber den ,Auto Start/Stopp-Eingang“ gestartet. Die
Aggregate werden nach Leistungsbedarf gestartet und arbeiten im lastabhangigen Start/Stopp.

@ Da kein Kuppelschalter vorhanden ist, muss das erste Aggregt die gesamte Last aufnehmen
konnen. Ist die Last zu hoch, wird das Aggregat liberlastet.

@ Diese Applikation kann mit der Multistart-Funktion kombiniert werden.
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Fehlerklasse

Die im Handbuch fiir Konstrukteure beschriebenen Fehlerklassen gelten auch fiir das Power Management.
Zusatzlich kommt noch die Fehlerklasse ,safety stop“ hinzu.

Dies bedeutet, wenn ein ,safety stop“ Alarm auflauft, das fehlerhafte Aggregat so lange einspeist, bis ein
weiteres Aggregat auf die Schiene synchronisiert wurde. Hat das zugesetzte Aggregat die Last ibernommen,
wird das fehlerhafte Aggregat entlastet und gestoppt.

Hat das fehlerhafte Aggrgat die niedrigste Prioritat oder kein Aggregat mehr verfugbar ist, bleibt es auf
Schiene und lauft weiter.

@ Kann in einer safety stop Situation kein Aggregat nachgestartet werden, dann wird das

fehlerhafte Aggregat nicht abgestellt. Es ist wichtig, das dem safety stop Alarm ein weiterer
Alarm als Backup nachgeschaltet wird, z.B. trip + stop oder shutdown.

Lokal/Fern Betrieb

Die Anlage kann auf lokalen, fern- oder zeigesteuerten Betrieb (Meni 8021). Die Auswahl erfolgt in der
Kommando-AGC, z.B. einer der GENO-AGCs.

@ Die Einstellung bestimmt, wie die Anlage im AUTOMATIK-Betrieb gestartet wird.

Die Einstellungen kénnen via Display, M-Logic und PC Utility Software geandert werden.

Display Utility SW M-logic
(Parameter)

Lokal X X X
Fern X X X

Hier wird entschieden, ob die Anlage lokal Giber das Display (Bediener vor Ort), Gber den Fernstarteingang
(Digitaleingang/Mod-/Profibus), oder iber den internen Timer gestartet werden kann.

Lokal

Die Bedienung erfolgt Gber das Display. Im Inselbetrieb kann hierzu jedes Display verwendet werden. Sind
AGC-MAINS vorhanden, muss die Bedienung Uber diese erfolgen. Die Anlage muss sich in der Betriebsart
AUTO befinden.

Fern
Die Anlage wird Uber Bus oder den Digitaleingang "auto start/stop" gestartet.
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Insel

In Insel kann der "auto start/stop" Befehl an jeder GENO-AGC erfolgen. DEIF empfiehlt jedoch, den Befehl an
alle AGC-GENO zu geben um sicherzustellen, das auch bei Ausfall einer Steuerung der Befehl noch
ausgefihrt wird.

In Insel kann jede Aggregatebetriebsart (AUS, AUTO, HAND, PROBE) an den GENO-AGCs gewahlt werden,
der Fernstartbefehl wirkt immer nur auf die Aggregate in Betriebsart AUTO.

Netzparallel
In Lastibernahme, Netzbezugsregelung und Festlast muss der Fernstartbefehl an vdie MAINS-AGC
gegeben werden.

Anlagenbetrieb

Die Tabelle zeigt, wie die Anlage gestartet wird:

Anlagenbetriebsart Lokal Fern

Insel Display an GENO Auto start/stop an GENO
Festlast Display an MAINS Auto start/stop an MAINS
Netzbezugsregelung Display an MAINS Auto start/stop an MAINS
Lastlibernahme Display an MAINS Auto start/stop an MAINS

@ In Spitzenlast und Notstrom erfolgt der Start automatisch liber die Netzleistung (Spitzenlast)
bzw. Netzspannung (Notstrom).
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Prinzip

Local mode

Timer mode

V

Start plant

Plantrunning

Y

Press stop
button

Stop plant

Press start
button

Start plant

iYes
Remote mode

—
X

ON

Yes

Start plant

- _/I?Iant runnin§/ Yes_

Stop plant

Yes

Auto
start/stop
. ON

e

Stop‘plant
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Multistart von Aggregaten

Mit der Multistartfunktion wird die Anzahl der zu startenden Aggregate festgelegt. Bei Startanforderung wird
die angegebene Anzahl Aggregate gestartet.

Diese Funktion wird typischerweise verwendet, wenn mehrere Aggregate zur Versorgung der Last benétigt
werden.

Beispiel:
In einer Notstromapplikation mit Kuppelschalter darf dieser nicht schlieRen, bevor nicht gentigend
Leistung vorhanden ist (power capacity Grenzwert).

@ Die Multistartfunktion wird in Menii 8922-8926 eingestelit.

Multistartkonfiguration
Die Multistartkonfiguration erfolgt iber zwei getrennte Satze. Diese Satze haben jeweils eine Einstellung fur
zu startende Aggregate und eine fiir die Anzahl der Aggregate die mindestens laufen sollen.

Zwischen beiden Satzen kann per M-Logic oder Menu 8924 umgeschaltet werden.

Satz 1 Satz 2
Multi start (zu startende Aggregate) 8922 8925
Min no. Running (min. laufende Aggregate) 8923 8926
Werkseinstellung
Startbedingung | Satz 1 Satz 2 Werkseinstellung
Notstrom Netzfehler - X Starte alle GENO
Normalbetrieb Kein Netzfehler X - Automatische Berechnung

Die Werkseinstellung fiir die Auswahl zwischen beiden Satzen erfolgt in M-Logic. Satz 1 ist auf ,auto
calculation®, Satz 2 auf ,start all DGs* gestellt. Alle Betriebsarten auRer Notstrom verwenden Satz 1, Satz 2
wird nur fur Notstrom benutzt.

Ewent & Operstar Event B Cperatar Event C

MOT |M0deshiﬂ or &MF act: Mcv| |OR v| MOT [ |Not used v| |OR v| NOT [
=
Enable this rule [ b Output [Select Multi start set 10 Ink - Delay (zec.)

Event & COperatar Event B Operator Event C
MOT [ |M0deshiﬂ or AWF st Mo - | |OR ¥ | MoT [ |Not uzed ¥ | |OR ¥ | NOT [
-
Enable this ruls [wl h’ Cutput [Select Multi start set 2: Ink = Delay (zec.)
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@ Die Werkseinstellung kann verandert werden.

Anzahl zu startende Aggregate

Die Anzahl der zu startenden Aggregate (Menu 8922/8925) kann anhand der verfliigbaren Aggregate
festgelegt werden. Der Ubergang zum lastabhéngigem Starten und Stoppen erfolgt nach dem SchlieRen
der Generatorschalter, oder, wenn ein Kuppelschalter vorhanden ist, nach dem SchlieRen des
Kuppelschalters. Es ist moglich, die Anzahl der Aggregate festzulegen oder auf automatische Berechnung
zu verwenden.

@ Soll die lastabhéngige Start/Stopp Funktion verzégert werden, dann kann dies iiber M-Logic
realisiert werden.

Automatische Berechnung
Wird automatische Berechnung gewahlt, dann werden mit dem Startbefehl eine ausreichende Anzahl
Maschinen gestartet. Dies geschieht unabhangig von der Anlagenbetriebsart.

Beispiel:
Die Anlage besteht aus vier Aggregaten mit jeweils 1000kW Nennleistung. Der Grenzwert fiir den
lastabhangigen Start betragt 100kW.

Wird ein Startbefehl in Festlast gegeben und der Sollwert ist 2000kW, dann werden drei Aggregate
gestartet. Das vierte Aggregat bleibt abgestellt. Drei Aggregat werden gestartet weil der
Leistungssollwert 2000kW = 2 Aggregate und der lastabhangige Start ein weiteres Aggregat
anfordert.

Mindestzahl laufende Aggregate

Die Multistartfunktion kann mit einer Einstellung fir die Anzahl der mindestens laufenden Aggregate
kombiniert werden (Menl 8923/8926). Dies hat zur Folge, das die lastabhangige Stoppfunktion ignoriert
wird, wenn die Mindestzahl der Aggregate lauft.

"Anzahl zu startende Aggregate” (Menii 8922/8925) und "Mindestzahl laufende Aggregate"
(Menii 8923/8926) sind in allen Anlagenbetriebsarten verfiigbar.

Multistart alle Abschnitte

Enthalt die Applikationen einen SKS und die Generatoren befinden sich in einem Abschnitt ohne MAINS, wie
im Bild unten gezeigt, kann diese Funktion zum schnellen Start oder fur den dedizierten Start dieses
Abschnittes genutzt werden.
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ME1 ?\

GEI1\ GEL'Z\ GEIB\

—3 —3 —
=) =) =)

Die Funktion wird Uber M-Logic aktiviert.

(=) Logic 1 ltem description (optional and saved in project file onfy)

A Event A Operator Event B Operator Event C

y  NOT [C] Notused ~ |oR ~| NOT [C] Notused ~ |oR ~| NOT [C] Motused -
’ =

[ Enable this rule '| Output  Multi start all sections - this section: Command v Delay (sec) [4|[40 Kk

Es werden die Multistarteinstellungen, wie in den vorhergehenden Abschnitten erklart, verwendet. Die
Aggregate starten nur, wenn sich die GENO in Betriebsart Insel und die MAINS in Betriebsart Notstrom
befindet.

Schneller Aggregatestart

In einigen Situationen ist eine schnelle Reaktionszeit des Power Managements unverzichtbar. Das Feature
"Fast start of engine" ermdglicht die Startsequenz ohne nennenswerten Zeitverlust.

Ein Szenario kann ein Notstromsystem sein, da hier die Ausfallzeit zwischen Netzausfall und
Generatoreinspeisung eine grof3e Rolle spielt. Ein anderes Szenario kann ein Inselsystem sein, in dem ein
schneller Start unverzichtbar ist.

Fir den schnellen Aggregatestart miissen einige einige Anforderungen durch die GENO erfiillt werden; diese
sind in folgender Tabelle aufgelistet:
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Allgemeine Anforderungen an die AGC-GENO:

Option M4 mit Protokoll Interface Version 1.01.4 oder héher (Check in Jumpment 9070)
Verzogerungszeit Betriebsmagnet, Parameter 6151: Timer auf 0,0s.

Startvorbereitung, Parameter 6181: Timer auf 0,0s.

Betriebsart: AUTO

Parameter 6070: Power Management

Allgemeine Anforderungen an die AGC-GENO fur den schnellen Aggregatestart:
e Multistart: 16 DG (Menl 8922 und 8925)

Power Management, Inselanlage :
e Digitaleingang 117 muss auf "Auto start/stop" via "I/O list" in der USW konfiguriert sein.
e M-Logic Ausgang aktiv: "Fast start sequence from Auto start/stop via Digital input 117"

Power management, NOTSTROM mit MAINS:
e M-Logic Ausgang aktiv: "Fast start sequence from Mains via Power management"
e M-Logic Ausgang aktiv: "MultiStart all sections - this section”

Zur Uberpriifung, ob die schnelle Startfunktion aktiviert ist, kénnen zwei M-Logic Events in den GENO
verwendet werden:

e "Fast start sequence from Auto start/stop via Digital input 117 READY"

e "Fast start sequence from Mains via Power management READY"

Prioritatswahl

Es stehen fiinf Typen der Prioritatsmethoden zur Verfiigung.

Parameter "Priority select” {Channel 8031 |
Setpoint :

tanual abs. Ll

Fiunning hours abs.
Fuel optirization

b arwial rel.

¥ Enable Fiunning hours rel,

Passwori le|

[T Hidkt Slaem
[T Inverse prapotions!

[~ futo scknowecdye

Inhibits... bt

viite | ok | cencel

Die Parameter fiir jede der Priorititsmethoden sind nur dann sichtbar, wenn die
@ entsprechende Methode gewéihlt ist. USW Kanal 8031, Display Parameter 8030.

Manual
Die Prioritatsreihenfolge kann eingestellt werden. Die Aggregate haben immer die eingestellte Reihenfolge.

DEIF A/S Seite 73 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE Power-Management-Funktionen

Die Einstellung erfolgt in Menl 8080 (P1-P5), 8090 (P6-P11) und 8100 (P12-P16).In diesem Beispiel ist die
Reihenfolge DG3, DG1, DG2, DG4.

Prioritat/Aggregat DG1 DG2 DG3 DG4
Menu 8081 P1 X

Menu 8082 P2 X

Menu 8083 P3 X

Menu 8084 P4 X

@ Diese Einstellungen konnen nur in den GENO vorgenommen werden. Nach den Einstellungen
muss die neue Reihenfolge iibertragen werden. Dies erfolgt iiber Menii 8086.

Manual abs. (absolut)
Szenario:
Die vier Aggregate im Bild unten haben jeweils die gleiche Prioritédt und ID (GENO 1 hat Prioritat 1, etc.).

Sind die Aggregate durch einen SKS in Abschnitte getrennt und befinden sich in AUTO, dann andert sich die
Prioritatsreihenfolge niemals. Ist der SKS offen, dann kdnnen die Aggregte starten und stoppen als waren es
zwei getrennte Applikationen. Lauft ein Aggregat auf jeder Seite des BTB, laufen GENO 1 und GENO 3 da
sie beide die erste Prioritat je Abschnitt haben. Wird der SKS synchronisiert und geschlossen, ibernimmt
GENO 2 die Last von GENO 3. Danach wird GENO 3 gestoppt und die beiden Abschnitte werden als eine
Applikation mit vier Aggregaten behandelt.

_/
BTB33
- -
GB1 GB2 \ GB3 \ GB4
) 2 2 )

Manual rel. (relativ)
Szenario:
Die vier Aggregate im Bild unten haben jeweils die gleiche Prioritédt und ID (GENO 1 hat Prioritét 1, etc.).

Sind die Abschnitte durch den SKS geschlossen und die GENO befinden sich in AUTO, dann andert die
Einstellung “Manual rel” die Prioritatsreihehenfolge anhand der Stellung des SKS und der Einstellung ,ID to
run“ in den MAINS.

Ist der SKS offen, dann starten und stoppen die Aggregate als waren es zwei verschiedene Applikationen.
Laufen zum Beispiel GENO 3 und 4 auf der rechten Seite des SKS und der SKS wird synchronisiert und
geschlossen, dann tibernehmen die GENO 1 und 2 nicht die von 3 und 4, sondern 1 und 2 erhalten die
Prioritaten 3 und 4.
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L
MB17 \MEHS
Loa Loa
TB17 \TB18
ot
BTB33
-
GBI GB2 \GBS GB4
2 ) ) 2

Running hours
Der Sinn dieser Funktion basiert auf den Betriebstunden der Aggregate. Die Prioritadtsmethode halt die
Maschinen auf der (nahezu) gleichen Betriebsstundenzahl.

Jedes mal, wenn die Zeit in Parameter 8111 erreicht ist, wird eine neue Prioritatsreihenfolge festgelegt. Die
Aggregate mit der hochsten Prioritat werden gestartet (wenn sie nicht schon laufen) und die Aggregate mit
der niedrigsten Prioritat werden gestoppt.

Es gibt zwei mdégliche Einstellungen flr die Prioritatsreihenfolge Uber Betriebsstunden: Absolut und relativ.
Die Auswahl bestimmt, welcher der Betriebsstundenzahler zur Prioritatsberechnung herangezogen wird.
Die Offseteinstellung wird verwendet, wenn z.B. die AGC an ein altes Aggregat mit vielen Betriebsstunden
angeschlossen wird, oder die AGC ausgetauscht wird.

Running hours abs. (absolut)

Alle Aggregate arbeiten nach der Prioritatsroutine deren Prinzip in unten folgender Tabelle dargestellt wird.
Die Aggregate mit den wenigsten Betriebsstunden laufen. Dies kann ein Nachteil sein, wenn die Anlage aus
neuen und alten Aggregaten besteht. In dieser Situation haben die neuen Aggregate die hdchste Prioritat bis
sie die Betriebsstunden der alten Aggregate erreicht haben. In diesem Fall sollte der relative
Betriebsstundenzahler verwendet werden.

Die aktuellen Betriebsstunden wird in allen AGC in den Meniis 6101 und 6102 vorgenommen, typischer Weise
bei der Inbetriebnahme. Somit werden die korrekten Betriebsstunden angezeigt.
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Running hours rel. (relativ)

Mit dieser Einstellung arbeiten die Aggregate unabhangig von den Betriebsstunden in den Menus 6101 und
6102. Alle Aggregate arbeiten in dieser Prioritatsroutine. Die Auswahl relativ gibt die Moglichkeit, den
relativen Betriebsstundenzahler zurtick zu setzen. Wird der Reset in Menl 8113 aktiviert, werden die
relativen Betriebsstundenzahler in den AGCs auf 0 gesetzt. Die nachtse Prioritdtsberechenung erfolgt dann
auf diesen Werten.

Prinzip der Prioritatsroutine
Die Neuberechnung der Prioritat erfolgt nach 24h (Menud 8111) und es wird ein Aggregat zur Versorgung der
Last bendtigt.

GENO 1 | GENO 2 | GENO 3 | GENO 4 | Kommentar
(int. ID3) | (int. ID2) | (int. ID4) | (int. ID1)

Montag 0 1051 h 1031 h 1031 h 1079 h GENO 2 startet wegen der niedrigsten
internen ID

Dienstag 24 11051 h 1055 h 1031 h 1079 h GENO 3 wird gestartet, und GENO

2 wird gestoppt

Mittwoch 48 1051 h 1055 h 1055 h 1079 h GENO 1 wird gestartet, und GENO

3 wird gestoppt

Donnerstag | 72 [ 1075 h 1055 h 1055 h 1079 h GENO 2 startet wegen der niedrigsten
internen 1D, und GENO 1 wird gestoppt

Freitag 96 | 1075h 1079 h 1055 h 1079 h GENO 3 wird gestartet, and GENO
2 wird gestoppt

Samstag 120 | 1075 h 1079 h 1079 h 1079 h GENO 1 Wird gestartet, and GENO
3 wird gestoppt

Sonntag 144 1 1099 h 1079 h 1079 h 1079 h GENO 4 startet wegen der niedrigsten
internen ID ... und so weiter

@ Der Timer in Menii 8111 ist das Zeitintervall zwischen zwei Prioritatsberechnungen.

Verbrauchsoptimierung
Der Zweck ist es, die Aggregate immer im Punkt des kleinsten Kraftstoffverbrauchs zu betreiben.

@ Die Einstellung erfolgt in der Kommando-AGC.

@ Die Multistartfunktion kann hier nicht verwendet werden.
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Beschreibung
Die Funktion wird Uber folgende Menis eingestellt:

Meni Text Beschreibung Kommentar
8171 Setpoint Bester Wirkungs- Die Aggregate arbeiten um die Grenzwert
grad (% of Pnowm)
8172 Swap set- Ini. Optimierung Die Verbesserung in Nennleistung muss besser
point als dieser Grenzwert sein.
8173 Delay Zeitverzdgerung Die optimale Kombination muss fir diese Zeit
vorhanden sein, bevor die Initialisierung erfolgt
8174 Hour Betriebsstunden Maximal erlaubte Betriebsstundendifferenz
8175 Enable Aktiviere Be- Aktiviert die Verwendung von 8174
triebsstunden

Die Funktion lasst sich am besten mit einem Beispiel erklaren. Es werden drei Aggregate verwendet.

e DG1=1000 kW
DG2 = 1000 kW
DG3 = 500 kW

Einstellungen der Verbrauchsoptimierung:

e 8011 Load-dependent stop = 220 kW
e 8171 Setpoint = 100%
e 8172 Swap setpoint = 200 kW

Situation 1:
Beide 1000kW-Maschinen misse laufen. Die Last ist zu groB3 fur ein 1000kW und das 500kW Aggregat.

Situation 2:

Die Last sinkt auf 1400kW, die Kombination aus einem 1000kW und einem 500kW Aggregat ware
ausreichend. Die Verbesserung betragt 500kW, also mehr als die Einstellung 200kW im Parameter 8172.
Allerdings bleiben dann nur noch 100kW verfligbare Leistung. Der lastabhangige Stop fordert 220kW. Somit
findet hier keine Anderung statt.

Situation 3:

Die Last sinkt auf 1300kW, die Kombination aus einem 1000kW und einem 500kW Aggregat ware
ausreichend. Die Verbesserung betragt 500kW, also mehr als die Einstellung 200kW im Parameter 8172.
Allerdings bleiben dann nur noch 200kW verfligbare Leistung. Der lastabhangige Stop fordert 220kW. Somit
findet hier keine Anderung statt.

Situation 4:

Die Last sinkt auf 1200kW, die Kombination aus einem 1000kW und einem 500kW Aggregat ware
ausreichend. Die Verbesserung betragt 500kW, also mehr als die Einstellung 200kW im Parameter 8172. Es
bleiben noch 300kW verfiigbare Leistung. Der lastabhangige Stop fordert 220kW und blockiert die Funktion
nicht.

Die Verbrauchsoptimierung arbeitet!

Situation 5:
Nun lauft Aggregat 3 mit 400kW. Dies ist die beste Kombination mit dieser Last. Es erfolgt keine Anderung.
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L
Load Losd
00 kW Losd Lo H0O KW
1000 kW 600 KWV
r
b
Lomsd
s = ) r:i: ﬁv e Lomd
1000 kW 650 KW S00 KW
F
¥
Lo
DGA =
500 kW 100 kW
F

Situstion 1 Situstion 2 Situstion 1 Situation 4 Situstion §

Fom 200 K 700 K E50 K GO0 K 200 Ky
Pome 200 K 700 K B50 K GO0 Ky 0k
Pom 0 ki 0 ki 0 kW 0 kv 400 kv
Prezert Pawai 400 Ky GO0 Ky 00 K 200 K 300 Ky
e P 100 KW 100 Ky 200 kv 300 K 200 Ky
Imprave kY nane 00 kW SO0 kW 00 ke nane
Improvement - v v v -

Swapping hlocked by load Swapping
dependent xtop initisted

@ Der Grenzwert (Menii 8171) liegt typischerweise bei 80-85%.

Betriebsstunden
Es ist mdglich, die Verbrauchsoptimierung mit der Betriebsstundenfunktion zu kombinieren. Dies wird in
Menu 8175 aktiviert. Ist Menu 8175 ausgeschaltet, werden die Betriebsstunden nicht berticksichtigt.

Ist die Funktion eingeschaltet gilt folgendes Prinzip: Erreicht ein Aggregat die Betriebsstunden in Meni 8174,
kommt es in ,Quarantane®. Es bleibt ungenutzt bis es die wenigsten Betriebsstunden hat. Eine Ausnahme
besteht, wenn es keine alternative Kombination gibt. In diesem Fall wird es genutzt, bleibt ansonsten jedoch
in Quarantane.
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Anschlu von GroRverbrauchern

Jede GENO kann zwei GroRverbraucher (HC) steuern. Wird ein GroRverbraucher angefordert, reserviert die
Funktion die angegebene Leistung (Parameter 8201/8211) auf der Sammelschiene und blockiert die
Einschaltung des HC bis gentigend Leistung auf der Sammelschiene vorhanden ist.

Available power on busbar 700 kw
kVA kW
A A
625+ 500 ¢
500 + 400 t
3751 300 ] .Consumed power
2501 200 Available power

125+ 100 ¢
0 0 - Time

-125 1+ -100 T
HC request DG2start | HC ackn HC runnin DG2 stop
value 2504+ 2004 delay delay 9| delay

1 2 3 4 5

HC request value: 375 kVA
HC nominal load: 150 kW 1 Request HC
DG nominal power: 500 kW 2 Connect DG2
Cos phi: 0.8 3 Acknowledge HC
Load-dep. start value 90% 4 Disable request HC
Load-dep. stop value 70% 5 Disconnect DG2

Ist die verflgbare Leistung groRer als die HC-Leistung, bleibt die Zuschaltung fir eine feste Zeit von 4s
blockiert.

Die Verzdgerung ist notwendig um dem zugeschalteten Aggregat die Lastaufnahme/Lastausgregelung zu
ermdglichen, bevor der HC zugeschaltet wird.

Die Grof3verbraucher werden anhand ihrere Prioritat zugeschaltet. Werden zwei oder mehr Grofl3verbraucher
gleichzeitig, wird der HC mit der hochsten Prioritat zuerst abgehandelt.

HC 1.1 (erster HC and GENO mit CAN-ID 1) hat die héchste Prioritat. Die Reihenfolge HC 1.1, HC 1.2, HC
2.1, HC 2.2 gilt, wenn alle gleichzeitig angefordert werden. Sollen HC bevorzugt behandelt werden, dann
muf ihnen eine entsprechend hohe Prioritat zugeordnet werden.
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Das Power Management fihrt bei Anforderung eines GroRverbrauchers folgende Sequenz durch:

a) Die Leistung "HC n REQ. VALUE" wird auf der Sammelschiene reserviert (Parameter 8201/8211).

b) Aggregate werden nachgestartet, wenn mit dem HC die verfligbare Leistung zu klein wird.

c) Ist gentigend Leistung verfligbar, lauft der Timer "DELAY ACK. HC n" (4s fest eingestellt).

d) Die Starfreigabe fur den HC wird nach o.g. Zeit gegeben.

e) Die Nennleistung des HC (Parameter 8202/8212) wird in die lastabhangie Start/Stopp-Berechnung
einbezogen.

Leistungsriuckmeldung GroRBverbraucher

Die AGC kann zwei Arten der Riickmeldung verwenden:

e Digitale Rickmeldung
e Analoge Riickmeldung

Beide Typen werden bei der Anforderung des HC gleich behandelt.
Die Leistungsriickmeldung wird in Parameter (8203/8213) festgelegt.

Das Einschalten des Digitaleingangs Startanforderung aktiviert die HC Sequenz. Die AGC gibt die
Zuschaltfreigabe wenn gentigend Leistung zur Verfligung steht.
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HC mit digitaler Leistungsriickmeldung:

Start request HC 1
375 kVA

Nom. power HC 1 188 kVA
0 kVA
300 kW
Power reservation
at the busbar 150 kW

P-avail. OK

"Delay ACK. HC1"

Start acknowledge HC1

HC 1 fixed load

-

Time

DEIF A/S
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Zuschaltsequenz fiir GroRverbraucher mit fester Leistung

Die Leistungsreservierung wird tber den "HCx fixed load" Eingang gesteuert solange der
Anforderungseingang aktiv ist. Ist der Rickmeldeeingang AUS (HC arbeitet nicht), werden immer 100% der
HC-Leistung reserviert. Ist der Riickmeldeeingang EIN, erfolgt keine Reservierung mehr.

HC with analoger Leistungsriickmeldung:

Start request HC 1

Nom. power HC 1

0 kVA
Request value 300 kW ——————————————
: Nom.
Power reservation
at the busbar power HC 1 19%%

T
P-avail.OK

Start acknowledge HC1

100%

75%
HC 1 fixed load 50%
4.20 mA 25%

Die analoge Leistungsriickmeldung muf Gber einen Leistungsmessumformer 4-20mA entsprechend 0-100%
HC-Leistung erfolgen. Hat der HC 400kW, muss der Messumformer auf 0-400kW = 4-20mA kalibriert, und
die Leistung mit 400kW eingegeben werden.

» Time

Sternpunktrelais
Die Funktion sorgt dafiir, dass wahrend des Betriebes immer nur ein Generatorsternpunkt geerdet ist. Dies
vermeidet Ringstrome zwischen den Generatoren. Der zugehdrige Parameter ist 8120.

Haben die Aggregate die gleiche Nennleistung (Pnom), dann schlielt die AGC mit der hchsten Prioritat ihr
Sternpunktrelais wenn Hz/V im Fenster sind (Meni 2111 + 2112). Wird diese Aggregat abgestellt wahrend
andere Aggregate verbunden sind, dann &ffnet das Relais mit dem Offnen des Generatorschalters. Die AGC
mit der nachsthdchsten Prioritat schlielt ihr Sternpunkrelais. Ist nur ein Aggregat verbunden und er
Leistungsschalter wird ausgel6st, bleibt das Sternpunktrelais geschlossen, so lange Spannung und Frequenz
okay sind.
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Wird ein Aggregat mit hoherer Nennleistung zugeschaltet, dann wird auf dessen Sternpunktrelais
umgeschaltet.

Sternpunktrelais mit Schalterposition:

Es ist méglich, die Positionsrickmeldungen des Sternpunkrelais auszuwerten.Dies erfolgt Giber die
Eingangsliste:

Ground breaker on

D number | function Mot used -

Ground breaker off

D number { function Mot used -

Sternpunktrelais Fehler
Drei Alarme zeigen Schaltstellungsfehler an. Die Reaktion erfolgt laut eingestellter Fehlerklasse.

Name Beschreibung Parameternummer
Gnd Open falil Sternpunktrelais Offnen-Fehler 8131
Gnd Close fall Sternpunktrelais Schlieifehler 8132
Gnd Pos fail Sternpunktrelais Positionsfehler 8133

@ Das Relais fiir diese Funktion muss in jeder AGC eingestellt werden.

@ Die Funktion unterstiitzt KEINE Anlagen mit nur einem Aggregat, auch wenn es sich um eine
Power-Management-Anlage handelit.

Abstellung abgesetzter Aggregate

Ist Spitzenlast aktiviert und die Bezugsleistung Ubersteigt den Grenzwert, dann starten Aggregate. Fallt die
Last unter den Grenzwert, wird es von der Sammelschiene genommen jedoch nicht gestoppt weil die
Bezugsleistung hoéher als der Stoppgrenzwert ist.

Die Funktion ,Abstellung abgesetzter Aggregate“ (Menl 8140) stellt sicher, das die Aggregate nach der
eingestellten Zeit abgestellt werden.

In anderen Betriebsarten wird das Aggregat auch gestoppt, wenn der Generatorschalter gedffnet wird.
Gesicherter Betrieb

Der gesicherte Betrieb lasst ein zusatzliches Aggregat im Power-Management-System laufen. Es lauft eine
Maschine mehr als berechnet.

Diese Funktion ist nur in AUTO aktiv.

Der gesicherte Betrieb kann tber Digitaleingang oder M-Logic aktiviert werden.
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@ Das zusiétzliche Aggregat macht es méglich, das groBte laufende Aggregat abzusetzen.

Grundlast

Ein Aggregat im Power-Management-System als Grundlast-Aggregat gewahlt werden (2952). Dies erfolgt
Uber Display, Digitaleingang oder M-Logic. Die gewahlte AGC zeigt den Statustext ,Festlast‘. Der Grundlast-
Sollwert wird in Parameter 2951 eingestellt.

Parameter "Base load" {(Channel 2950} #]

Setpoint :
90 %
10 I J 120
Password level : Customer ;I
[~ Enahle
= Higky &laeem

[T Inverse proportions]

[T futoacknowledoe

|Inh§hits... -

Lauft ein Aggregat in Grundlast und die Gesamtlast sinkt unter den Grundlastnennwert, dann reduziert das
System den Grundlastsollwert. Dies dient der Vermeidung von Frequenzregelproblemen, da die
Grundlastmaschine nicht an der Frequenzregelung teilnimmt.

Ist der Generatorschalter geschlossen, wird auf den Leistungssollwert geregelt. Wird Option D1 verwendet,
regelt die AGC auf den CosPhi-Sollwert.

@ Die AGC fiir den Grundlastbetrieb wird automatisch in HAND gestellt. Nur ein Aggregat pro
getrenntem Sammelschienenabschnitt kann in Grundlast laufen.

@ Die Sammelschiene muss mit mindestens einem Aggregat versorgt werden, bevor die AGC mit
der kleinstes ID Grundlast aktivieren kann.

@ Nur eine AGC darf in Grundlast laufen. Die AGC mit der niedrigsten ID darf in Grundlast laufen.

Asymmetrische Lastverteilung

Wird asymmetrische Lastverteilung in Meni 8282 gewahlt, wird das ,normale* Lastverteilungssystem in
allen AGC im System deaktiviert.Die Lastverteilung erfolgt dann nach dem Sollwert in Menl 8281.
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Beispiel: vier Aggregate mit jeweils 2800kW. Der Grenzwert fiir die asymmetrische Lastverteilung betragt
90%. Die Last auf der Sammelschiene betragt 3030kW.

Das Aggregat mit der Prioritat 01 wird zuerst starten und 90% der Last Gbernehmen. Das Aggregat mit der
Prioritat 02 wird 303kW einspeisen.

kw
A
‘Total load on busbar = 3030 kW
Loadshare o -
setpoint P01 90 %
2727
load P02 303 »
DG 1 DG 2 DG 3 DG4

@ Ist der Grenzwert asymmetrische Last in Menii 8281 "kW value" héher als die Nennleistung der
Aggregate, dann schaltet das System zuriick auf symmetrische Lastverteilung.

Kuppelschalterkonfiguration

Kuppelschalterkonfiguration
Einige der méglichen Applikationen der Option G5 kénnen einen Kuppelschalter verwenden, zum Beispiel
einen Schalter zwischen Aggregateschiene und Last.

Kuppelschalterauswahl
In Menuli 8191 wird festgelegt, ob ein Kuppelschalter vorhanden (ON) oder nicht vorhanden (OFF) ist.

Kuppelschaltersteuerung

Es kann festgelegt werden, ob der Kuppelschalter bei stehenden Maschinen offen oder geschlossen sein
soll. Dies ist abhangig von der Applikation und den Hilfsantrieben. Sind die Hilfsantriebe an der
Generatorsammelschiene angeschlossen, muss der Kuppelschalter geschlossen sein. Ist keine Last an der
Schiene angeschlossen, wird es haufig bevorzugt, den Kuppelschalter auszuschalten.

Der Kuppelschalter 6ffnet und schlie3t nach den Einstellungen in Meni 8191 ("TB open point").

@ Der Kuppelschalter arbeitet ausschlieBlich nach den Einstellungen in Menii 8191 und ist nicht
abhidngig von der gewihlten Betriebsart.
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Kuppelschalter 6ffnen Grenzwert
Laufen die Aggregate netzparallel und der Netzschalter fallt beispielsweise durch einen Netzausfall, kann es
notwendig sein, auch den Kuppelschalter auszuldsen.

Dies ist abhangig von der Gesamtleistung der verfligbaren Aggergate. Kénnen diese nicht die Last in "tie
breaker open point" Menu 8192 liefern, dann wird der Kuppelschalter geéffnet. Er schlielt wieder, wenn der
~power capacity“ Grenzwert in Menu 8193 erreicht wird.

Diese Zeit kann genutzt werden, um nicht notwendige Verbraucher abzuwerfen.

Beispiel
In untenstehendem Beispiel wird gezeigt das der Kuppelschalter wenn GENO 1 oder GENO 2 die Last liefern
weil sie kleiner als die geforderten 510kW sind.

Laufen DG1 und DG2 zusammen, fallt der der Kuppelschalter trotzdem, da die Gesamtleistung immer noch
unter 510kW liegt. Wenn GENO 3 alleine oder mit GENO 1 oder GENO 2 |auft, dann fallt der Kuppelschalter
nicht, weil die Gesamtnennleistung héher als 510kW ist.

Trip | No trip -

DG 3 = 600 kW

DG 2 = 250 kW
—_—

DG 1 =250 kW
—_——

Tie breaker open point = 510 kW >l

@ Die oben verwendeten Leistungen sind die Nennleistungen der Aggregate in der Applikation.

@ Es ist moglich, den Kuppelschalter in HAND zu entlasten. Dies erfolgt in M-Logic mit dem
Befehl "Act TB deload"

Sammelschiene Hz/V OK

MAINS
Die Spannung auf der Sammelschiene muss fir die Dauer des Timers in Menl 6220 im definierten Fenster
sein, bevor der Schalter geschlossen werden kann.

GENO
Die Generatorspannung muss flr die Dauer des Timers in Meni 6220 im definierten Fenster sein, bevor der
Schalter geschlossen werden kann.

Leistungsmenge - Power Capacity

Die Power Capacity Einstellung in Ment 8193 wird in Notstromapplikationen verwendet, um festzulegen,
wieviel Aggregateleistung zur Verfligung stehen muss, bevor der Kuppelschalter schlieRen darf. Sind die
Aggregate gestartet und aufgeschaltet und es steht gentigend Leistung zur Verfligung, dann wird der
Schalter geschlossen.
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Sind mehrere Kuppelschalter in einem Power-Management-System vorhanden, dann wird der Kuppelschalter
mit der kleinsten ,power capacity“ Einstellung zuerst zegeschaltet.

Leistungsmenge uberschreiben - Power Capacity Overrule:

Im Falle das einige der Aggregate nicht starten und somit der Power Capacity Grenzwert nicht erreicht wird,
wirde der Kuppelschalter nie geschlossen. Deswegen ist es mdglich, den Grenzwert nach einiger Zeit (Menu
8194) zu umgehen. Der Timer startet sobald eine GENO eine Fehlerklasse aufweist, die ihren
Generatorschalter blockiert. Die Funktion wird in Men( 8195 aktiviert.

Kuppelschalter direkt einschalten:

In einigen Fallen ist es notwendig, die Leistungsmenge komplett zu ignorieren. Die Funktion schliet den
Kuppelschalter sobald die der Sammelschienen Hz/V okay Timer abgelaufen ist. Dies ist eine
Vorbereitungsfunktion fir die Umgehung der Leistungsmenge und somit kein Schlielbefehl fir den Schalter.
Die Funktion wird mit "Tie breaker power capacity - direct close" per M-Logic in den MAINS aktiviert.

(=) Logic 1 ltem description (optional and saved in project file onfy)

A Event A Operator Event B Operator Event C

v NOT Not used + |OR - NOT Not used + |OR - NOT Not used -
’ =

] Enable this rule v '| Output  TH power capacity - direct close: Command » Delay (sec.) |4 (40 k(e

Diese Funktion sollte mit groBter Vorsicht hinsichtlich der Stabiltat und Belastung der
Generatoren verwendet werden.
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Inselapplikation mit Kuppelschalter

>
TB 17
Display 1 Display 2 Display 3
Busbar
CANbus
Controller Controller Controller

S I R B

—— —— ——

0000000 0000000 0000000
’ IS G | G
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3

Der Kuppelschalter in der MAINS kann in einer Inselapplikation verwendet werden. Er wird auf die gleiche
Weise wie in oben beschriebener Notstromsituation gesteuert. Der Leistungsmenge-Grenzwert 8193 wird
verwendet um sicher zu stellen, das Leistung zur Ubernahme der Last zur Verfiigung steht. Dies geschieht um
Uberlastung zu vermeiden.

DEIF A/S Seite 88 von 109



Option G4 G5 und G8 Power-Management 4189341069 DE Power-Management-Funktionen

Multimains

Die AGC kann in Applikationen mit mehreren Netzeinspeisungen verwendet werden. Hier ein Beispiel fir
eine Multimains-Applikation:

g S S

MB 17 MB 18 MB 19
Area3
Load Load r Load
e e
TB17 TB18 TB19
Display 1 Display 2 Display 3 Display 4 Display 5
N | | ) B
— | —_— —

BTB 34
Busbar

I

|

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

|

T

1

I /

! 3 -

: Controller Controller
I ] | — —
I 1 |
i i
I |
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

CANbus

L/

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

|

T

LA I
3 3 1
Controller Controller I
= 3 — — I
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I,

3 3 |i J
{aooood &
IS 0000000 IS 0000000 s 0000000
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set4 Diesel generator set5

Jede Applikation kann Folgendes unterstutzen:

e 0-16 Netzeinspeisungen
e (0-16 Generatoren
e 8 Sammelschienenkuppelschalter

@ Die Multimainsfunktionalitidt deckt eine Vielzahl verschiedener Applikationen ab. Bitte
kontaktieren Sie bei Fragen liber die Funktionalitat den DEIF Support (support@deif.com).
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Definitionen

Ein Multi-Mains-System besteht aus Netzeinspeisungen und Aggregaten sowie einer Anzahl von
Leistungsschaltern.

— Areal ——
Mains transformer
L ] L ]
Mains breaker \ MB17 \ MB18
y p
Lo Lot
[ ] L ]
Tie breaker \ TB17 \ TB18
p p
Bus tie breaker o D
BTB33 BTB34
[ 3 - -
Generator breaker \ GB1 \ GB2 \ GB3
p ] p
D P P
Generator h -'Ii] E E

Abschnitte-Sections
Die Applikation besteht aus statischen, und, wenn ein oder mehrere SKS vorhanden sind, aus dynamischen
Abschnitten. Die Definition eines Abschnitts ist in folgender Tabelle erklart.
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Abschnitt Definition

Statisch Teil der Applikation, getrennt vom Rest durch eine oder zwei offene SKS. Keine
geschlossen SKS innerhalb des Abschnitts

Ein statischer Abschnitt kann Teil eines Dynamischen sein, aber nicht umgekehrt.

Dynamisch Teil der Applikation, getrennt vom Rest durch eine oder zwei offene SKS. Es sind SKS
im Abschnitt vorhanden.

S

I
1 |
1 |
1 |
| I
1 |
1 |
1 |
I |
|
I mB 17 | MB 18
| I
I Load : Load
— —
I
1 |
1 |
| TB17 : TB 18
I
| Display 1 : Display 2 Display 3
| — — =
| |
I
1 |
| I
1 BTB 33 | BTB 34
| Busbar | Busbar
1 t
| 1 CANbus
1 T
! — ! —— —
: Controller : Controller Controller
| I — —
1 |
P = g
I |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
I | [Sooooan ' | Pasomd | Foooom
1 |
1 |
1 |
I |
1 |
: Diesel generator set 1 : Diesel generator set 2 Diesel generator set 3
b I

Sind keine SKS vorhanden, dann handelt es sich um einen statischen Abschnitt.

Das ,,remote start Signal kann nur in Insel mit SKS verwendet werden.

Statischer Abschnitt:

SKS 33 ware AUS. Damit ist der
gekennzeichnete  Abschnitt  sta-
tisch.

Dynamischer Abschnitt:

SKS 33 EIN. Der Abschnitt ist durch
einen offenen BTB 34 getrennt. Damit
ist die Applikation dynamisch.
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PR — A e Dynamischer Abschnitt:
8 8 BTB 34 ist EIN. Damit ist der markierte
Abschnitt dynamisch.
MB 17 MB 18
TB17 TB18
Display 1 Display 3
BTB 34

CANbus

Controller |

I
|
I
I
I
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
I Busbar
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
I
I
I
|
I
|
I
|

Konfiguration
Wahlen Sie "Standard" im Anlagenkonfigurationstool um diese Applikation zu entwerfen.

1I
Product type
“ AGC |

Lpplication 1

Mame: IF'Dwer Housze

i~ Bug Tie options
[~ “wiap bus bar

—CAMN line option:
& Use CAN A
 Use CAN B
" Use CAN A and B
" CAM bus off (stand-alone application)

Cancel |

Nun kann die Applikation mit der Abschnittverwaltung entworfen werden.
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e ST prant totels |
L’! Areal of 1 ;‘l

Area configuration - Top

|T‘-1ains =
18] |1T

W MB | Fule

VTE  |Puse -

5 2 0202000 mmd
|N0rma|ly open L|

hiclcdle

[v BTE |Pulse

i-- =2 (EmE
I |33 =

| For

|N0rma|ly open L|
I‘\-’dc hreaker :'_|

[ Under vottage coi

Bettom
|Gen-set L|

D |1 s

fel=] iPuIse j
<aoe | oeee | acus]

Grundeinstellungen der Betriebsarten
Sechs MenUs sind fiir die Grundeinstellungen vorhanden.

Nr. Text Min. Einst. Max. Einst. Werkseinst.
8181 | MB failure start Enable OFF ON OFF

8182 | Parallel Enable OFF ON OFF

8183 | No break transfer | Enable OFF ON OFF

8184 | Auto switch Enable OFF | Static | Dynamic | All [ OFF

8185 | Run type Run one/all mains Run all mains | Run one mains Run one mains
8186 | Run type ID to run 17 32 17

MB close failure start:
Diese Einstellung legt fest, ob bei Schalterfehler Aggregate starten sollen oder nicht.

@ Ist "MB close failure start" aktiviert, wird bei NS-Fall die Notstromfunktion aktiviert.
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@ In Spitzenlast, Festlast, Netzbezugsregelung und Lastiibernahme ist die Funktion nur aktiv,
wenn Menii 7081 Notstromiiberlagerung eingeschaltet ist.

MB parallel:
Diese Einstellung lasst den Parallelbetrieb mehrerer Netzeinspeisungen zu (EIN) oder nicht zu (AUS).

@ Die Einstellung "MB parallel" hat EinfluB auf die Einstellung "Auto switch".

No break transfer:
Die Einstellung legt fest, ob die Umschaltung zwischen Netzeinspeisungen mit Unterbrechung oder
synchronisiert erfolgt.

Ist der KLS in einem Abschnitt auf ,normally closed” konfiguriert, und "MB parallel" ist ausgeschaltet, dann
kann immer nur ein KLS geschlossen sein.

Das System wird versuchen, den KLS in ID in Menu 8186 ("My ID to Run") geschlossen zu halten. Hat die
ausgewahlte ID den KLS als nicht als ,normally closed” gewahlt, oder dieser erzeugt einen Schlielfehler,
dan wird die MAINS mit der nachtniedrigeren ID ihren KLS schlieRen.

Wird "My ID to Run" wahrend des Betriebes geandert, dann entscheidet die ,MB parallel“ Einstellung ob mit
oder ohne Unterbrechung geschaltet wird.

@ Wird "MB parallel” aktiviert, dann wird "No break transfer” automatisch aktiviert.
Auto switch:

Hier wird festgelegt, ob eine MAINS mit Netzfehler auf eine andere Netzeinspeisung oder die verfligbaren
Aggregate zurlckgreift.

Beschreibung Hinweis
OFF Ausgeschaltet
Static section | Ersatz-Netzeinspeisung im eigenen statischen Abschnitt Seite 69
Dynamic sec- | Ersatz-Netzeinspeisung im eigenen dynamischen Abschnitt. Die Seite 69
tion Applikation schlieRt keinen SKS hinter dem sich eine Notstromsituation

befindet.
All sections Ersatz-Netzeinspeisung greif auf alle Abschnitte zurtick.

@ Die Abschnitte sind mit SKS getrennt. Sind keine SKS vorhanden, hat die ,,Auto switch*
Einstellung keine Relevanz.

Ist dynamsich gewihlt, kann eine einzige MAINS zur Ubernahme der gesamten Last aus dem
@ dynamischen Abschnitt ohne Unterstiitzung durch die Aggregate herangezogen werden.

Die MAINS muss/miissen fahig sein, die gesamte Last fiir den gesamten Abschitt zu liefern.

Run type:
Verhalten des Systems in allen Betriebsarten auf3er Insel und Notstrom.
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Beschreibung Bemerkung

Run one Es darf nur ein Netzschalter | "My ID to Run" (Meni 8186) gibt an, welche
mains geschlossen sein. Netzeinspeisung parallel zum Netz arbeiten darf.

Sind andere KLS geschlossen, werden diese abgeworfen
um nur den KLS von "My ID to Run" geschlossen zu
haben.

Sind keine KLS im Abschnitt vorhanden, wird der NLS
abgeworfen. (ACHTUNG: STROMAUSFALL).

Run all Alle Netzschalter dirfen
mains gleichzeitig geschlossen
sein.

@ Die Einsteuerung kann iiber M-Logic gedndert werden.

Spezielle M-Logic Funktion - BTB direct close

Diese Funktion umgeht die normale Einschaltprozedur. Die Aktivierung erfolgt in M-Logic.

= Logic 1 ltem description (optional and saved in project file only)

o Event A Opersator Event B Operator Event C

v NOT Hot used ~ |OR - NOT Not used - |OR - NOT Not used -
» 5

[ ] Enable this rule | '| Output  Direct close on dead BA and dead BB: Command ~  Delay (sec.) |4 |40 Ik

2 Logic 2 ftem description (optional and saved in project file only,

A EventA Operator EventB Operator EventC

L NOT Hot used ~ |OR ~| NOT Mot used ~ |OR ~| NOT Mot used -
> g

[ Enable this rule i i Output  Direct close breaker on dead BA or dead BB: Com v Delay (sec) 4 |4(0 o

Diese Funktion enthalt zwei verschiedene Befehle. Der Befehl in Zeile 1 wird verwendet, um den Schalter
schnell einzulegen, wenn beide Samelschienenabschnitte spannungslos sind. Dies kénnte in folgender
Applikation geschehen. Beide Aggregateabschnitte werden vor der Anlaufsynchronisation
zusammengeschaltet. Die ,direct close” Funktion erkennt eine schwarze Schiene bei Spannung unter 10%.

S S

MB17 MB18

BTE33

my
Y
m

@ Die Verwendung von M-Logic Zeile 2 kann hier sehr gefahrlich sein, da zwei Aggregateab-
schnitte vorhanden sind.
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Die zweite Funktion in M-Logic Zeile 2 wird verwendet, um den Schalter schnell einzulegen, wenn auf
einem Sammelschienenabschnitt Spannung anliegt. Dies kénnte in folgender Applikation geschehen. Sind

beispielsweise die Aggregate gestartet und aufgeschaltet, dann werden bei Hz/V OK BTB33 und BTB34
gleichzeitig geschlossen.

L
MEB1 ?\ MB1 B\

= o
— — —
| BTB33 BTB34 BTB iﬁi
> L
- - -
GEI1\ GEIE\ GEB\
—a — —a
&1 &2 =3
(mlal (mlal (mlal
— — —

@ Hier ist die Verwendung von M-Logic Zeile 2 ungefahrlich, da die Aggregate durch keinen SKS
getrennt sind.
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Um die Gefahr weiter zu erlautern, folgt dieses Beispiel. Diese Applikation enthalt zwei Aggregateinseln mit
jeweils einem vorgeschalteten SKS. Wird M-Logic Zeile 2 verwendet (Dead busbar A OR Dead busbar B)
und BTB 33/34 erhalten den Schlielbefehl gleichzeitig, dann kommte es zu einer asynchronen Zuschaltung.
Hier sehen beide SKS eine tote Schiene und schalten gleichzeitig zu. Es gibt zwei Mdglichkeiten, dies zu
verhindern: Zeile 2 nicht verwenden oder die SKS gegenseitig verriegeln.

MB1 T\

_-:ai'
e e
BTB33 BTB34

In allen Applikationen ist es wichtig sicherzustellen, daB kein NLS schlieBen kann wenn SKS

@ SchlieBbefehle erhalten. Da die normale SKS-SchlieBprozedur umgangen wird, kdnnen zwei
verschiedene Energiequellen asynchron zusammengeschaltet werden. Die Verriegelung muss
extern durch den Schaltanlagenkonstrukteur erfolgen.
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Doppelmains-Dual mains

Folgende Einstellungen missen fir die Doppelmainsapplikation vorgenommen werden.

Konfiguration
Wahlen Sie "Dual mains" im Anlagenkonfigurator.

Plant options _ x|

" Froduct type

|m3|: j

fant-.t_l',lpé
L Dual Mainz j

~ Application selection
I.ﬁ.pplicatinn 1 j

M ame; IHDSF'itEI'

— Bus Tie options
[T Wiap bus bar

—CAR line option
% Lze CAN A

" Use CANB
™ Usze CAN A and B
" CAN bus off [stand-alone application]

Caticel |
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Behandlung der Anlagenbetriebsart

Dies ist ein Entwurf der Doppelmainsapplikation.

Area control | Flart totals I AGC configuration 1:

_I Arealof 2 — Area1

Ares configuration-

W Mainz [ Redundart controller
v MB |F'u|se 'i

v T8 IPulse VI
|N0rmally apen VI

W Generstor(s)

IPulse 'i 'Y L
<edd| pelete | adas| \ MB17 \ MB19

|
Load”

TB17/19

o

\ GB1 \ GB2
p 3

G1| GQl
no oo

Vier zusétzliche Einstellungen missen fir das Verhalten des Systems eingestellt werden. Die Einstellungen
werden in einer MAINS vorgenommen und dann zur anderen MAINS via CANbus kommuniziert. Die vier
Einstellungen in Meni 8180 sind:
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Beschreibung Relevant fiir Doppelmains
8181 MB close failure start X
8182 MB parallel X
8183 No break transfer X
8184 Auto switch X
8185 Run one/all mains Nicht relevant
8186 ID to run Nicht relevant

@ Die Parameter 8185 und 8186 werden in der Doppelmainsapplikation ignoriert.

MB close failure start:
Diese Einstellung legt fest, ob bei Schalterfehler Aggregate starten sollen oder nicht.

@ Ist "MB close failure start" aktiviert, wird bei NS-Fall die Notstromfunktion aktiviert.

@ In Spitzenlast, Festlast, Netzbezugsregelung und Lastiibernahme ist die Funktion nur aktiv,
wenn Menii 7081 Notstromiiberlagerung eingeschaltet ist.

MB parallel:
Diese Einstellung Iasst den Parallelbetrieb mehrerer Netzeinspeisungen zu (EIN) oder nicht zu (AUS).

@ Die Einstellung "MB parallel" hat EinfluB auf die Einstellung "Auto switch".

No break transfer:
Die Einstellung legt fest, ob die Umschaltung zwischen Netzeinspeisungen mit Unterbrechung oder
synchronisiert erfolgt.

@ Wird "MB parallel” aktiviert, dann wird "No break transfer" automatisch aktiviert.

18t priority mains:

Der konfigurierbare Eingang "1st priority mains" legt fest, welche Netzeinspeisung den Vorrang hat. Der
Eingang wird mit der PC Utility Software (USW) konfiguriert. Die Prioritdt kann dann an den MAINS
umgeschaltet werden.

1/0 settings T Ed|
|2 S
Inputs | Outputs |
—1. Priority Mains ;l
10 number / function INDt uzed j

@ Der "15t priority" Eingang muss immer an einer MAINS aktiv sein.
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Auto switch:

MB parallel OFF:

- Ist "Auto switch" EIN, wird bei Netzausfall an der MAINS mit Prioritat 1 auf die zweite MAINS
umgeschaltet bevor die Aggregate starten.

- Ist "Auto switch" AUS, dann erfolgt keine Umschaltung bei Netzausfall auf die zweite MAINS.

MB parallel ON:

- Ist "Auto switch" AUS, agieren die beiden MAINS als eine und halten die Netzschalter gleichzeitig
geschlossen, da eine Netzeinspeisung zu wenig Leistung liefern kann. Ein Netzfehler an einer der
MAINS wirft beide Netzschalter ab und startet die Aggregate.

- Ist "Auto switch" EIN, schalten beide MAINS ihren Netzschalter ein, wenn beide Einspeisungen
okay sind. Bei einem Netzausfall wird der zugehérige Schalter abgeworfen. Ein Aggregatestart
erfolgt erst bei Ausfall beider Netze.

@ Ist "Auto switch" EIN,dann muss auch ,,mode shift“ (Menii 7081) EIN sein.

Interne CAN ID

Die interne CAN ID fiir die MAINS kann zwischen 17 und 32 eingestellt werden, wenn Multimains gewahit
wurde (ansonsten ist die CAN ID auf 17 festgelegt). Die Auswahl der ID kann nicht zufallig sondern muss mit
Umsicht gewahlt werden. Das System erwartet ID 71 und ID 18 als redundantes Paar fir die Steuerung
eines Netzschalters. Ebenso erwartet das System die IDs 19 und 20 als weiteres redundantes Paar fiir einen
anderen Netzschalter. Ist keine redundante MAINS vorgesehen, miissen die IDs 17 und 19 vergeben
werden.

Einstellung der CAN ID in Multimainsapplikationen:

MAINS ID Kommentar
1A 17 Bendtigt
1B 18 Nicht bendtigt, redundant zu 1A
2A 19 Bendtigt
2B 20 Nicht bendtigt, redundant zu 2A

@ Die oben stehende Zeichnung zeigt die Platzierung der MAINS.

Redundante MAINS

Es ist méglich, eine redundante MAINS auf jeder Netzeinspeisung zu verwenden. Geschieht dies, dann
Ubernimmt die redundante MAINS automatisch folgende Steuerungsaufgaben:

e Ein Netzschalterfehler lauft auf der primaren MAINS auf
e Die primare MAINS fehlt auf dem CANbus
e Die primare MAINS wird in HAND gestellt
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Ist die Alarmsituation an der primaren MAINS zurlickgesetzt, so ibernimmt diese erneut die Steuerung.
@ Die primaren MAINS haben die IDs 17 und 19.

@ Ist "ID to run" aktiv, muss die zugehorige MAINS die Last der Sammelschiene iibernehmen
kénnen.

Die redundante MAINS wird im Konfigurationsfenster festgelegt (Abschnittsteuerung).

[ Area control | Plant totals
5 Area1of2

Area configuration - Top

[Mains v]

D

[] Redundant controller

@Me  [Puse -
@8 |Puse -
| Normally open - |

Bottom -
IGen-set v]
D 1 2
cB |Pulse v]

Konfiguration des Kuppelschalters
In Doppelmainsapplikationen, wird der Kuppelschalter von der MAINS gesteuert, die folgende Bedingungen
erfullt:

e Hat die niedrigste CAN ID
e Kein Kuppelschalterfehler
e Nichtin HAND

Kann die steuernde MAINS den Kuppelschalter nicht 6ffnen, wird die Steuerung an die MAINS Ubertragen,
die oben genannte Bedingungen erflllt. Dies wird weitergefiihrt bis der Schalter gedffnet ist oder alle MAINS
versucht haben, den Kuppelschalter zu 6ffnen.

@ Durch die AC-Verbindungen ist es nicht moglich, den Kuppelschalter in Doppelmains-
applikationen zu synchronisieren.
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Konfigurierbare CAN IDs

Area control Ip|ant totals I

j Area 1 of 1 il

Area configuration - Top

| M ainz ﬂ
b |32 =P
VMB | Pulse -
VT8 |Puise -
|Nu:urmally open L'
hiclclle
BT |Puse -
o [ =
|N|:|rmally open j
|"-.-"d|: hreaker ﬂ
[ Urdet woltame: o
Bottom
|Diesel gen j
G >
=A |F‘ulse ﬂ
<pad | peete | mogs |

Die CAN IDs kénnen wie folgt konfiguriert werden:

16 GENO IDs 1-16
16 MAINS IDs 17-32
8 SKS IDs 33-40

Dies sind insgesamt 40 CAN IDs.

CAN Merker

Die M-Logic kann auf 16 CAN Merker zugreifen. Sie konnen wie Virtuelle Events verwendet werden. Der
Zustand der CAN Merker wird auf dem CANbus zwischen den AGCs Ubertragen. Zusatzliche Verdrahtung ist
nicht erforderlich.
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=& CAN Input - =@ CANCmd -
CAM Inp (1 active CAN Crad O active
CAN Irgp 02 active CAN Cimdl 02 acthve
CAM Inp 03 active CAN Cmd 03 mictive
CAM Inp 04 active CAN Cmd 04 acthe
CAM Inp 05 active CAN Cred 05 mctive
CAM Inp 05 aclive CAN Creed 05 aCctive
CAN Inp 07 aclive CANCmd OF mctive
CAN Inp 5 acthve CAN Crrod 09 active
CAN Inp 03 active CAN Crid 09 active
CAN Ing 10 active CAN Creed 10 active
CANInp 11 sctive CAN Crid 11 active
CAM Inp 12 acfive = CAN Crd 12 active
CAN Inp 13 active CANCmd 13 active
CAN Inp 14 active CAN Cmd 14 active

CAN Inp 15 active CANCrd 15 actine =

CAM Inp 16 active - CAN Cmd 16 actie -

= v £ 7

Ewvent & Operator Event B Operator EventC
MoT [ |DG 5 running: Power man v | |OR ~| wor [ |Not uzed - | |OR ~| wor [ |Nc|t uzed =

Qutput [CAN Cmol 01 active: CAN = Dellifsc ] |« 0 y o

r

Beispiel: CAN Merker 01 ist aktiv wenn GENO 5 lauft. Alle Gerate im Power-Management-System
empfangen "CAN input 01 active" und kdnnen auf diese Information reagieren.

Es diirfen nur Dauersignale verwendet werden. Die AOP-Tasten liefern Impulse und miissen
@ fiir eine Verwendung als CAN Merker in Selbsthaltung oder @hnliches gebracht werden.

Zentrale CosPhi-Regelung

Ein zentrales CosPhi Sollwert kann in Meni 7052, und in Ment 7053 ,Induktiv® oder ,Kapazitv* eingestellt
werden. Die Sollwerte kénnen nur von einer MAINS behandelt und an die GENO gesendet werden. Die
GENO passen ihren individuellen CosPhi entsprechend dem empfangenen Sollwert an.

@ Induktiv/kapazitiv kann liber M-Logic gesteuert werden.
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Password level :

[ | Enable
|| High Alarm
I:‘ Inverse proportional

I:‘ Auto acknowledge

Inhibits. .. W

Password level :

[ | Enable
|| High Alarm
I:‘ Inverse proportional

I:‘ Auto acknowledge
Inhibits... W
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Parameterlisten

8. Parameterlisten

Gemeinsame Einstellungen

Die Optionen G4 und G5 beziehen sich auf folgende Parameter: 2250, 2260, 2270, 2761, 2950, 6071, 6400,
7011-7014, 7041-7044, 7051-7054, 7061-7084, 7531-7536, 7871-7873, 8000-8120, 8170-8175, 8181-8195,
8201-8213, 8220-8225, 8230-8272, 8280-8282, 8880-8882, 9160, 9170, 9180-9186, 9190-9192.

Weitere Informationen finden Sie in den Parameterlisten:

AGC-3 Dokumentnummer 4189340705
AGC-4 Dokumentnummer 4189340688
AGC 200 Dokumentnummer 4189340605
AGC 100 Dokumentnummer 4189340764
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