-power in c@

Delomatic 4
DM-4 Land/DM-4 Marine

Installationsanweisung
Teil 2, Kapitel 25

DEIF A/S - Frisenborgvej 33 - DK-7800 Skive
Tel.: +45 9614 9614 - Fax: +45 9614 9615 Dokument Nr.: 4189232125H
info@deif.com - www.deif.com




DM-4 Land/DM-4 Marine 4189232125H Teil 2: Installationsanleitung

Inhalt

25. INSTALLATIONSANLEITUNG . ... .ottt e st e e et e e e e e e st e e e eaaaas 3
SY STEMINSTALLATION ¢ttt tttttittteetn ettt eestessaees b se st essaeeaa e s aa s s ba s e e e ssab s s st e sanssbasasanssabnsssnsransasssenes 3
HINWEISE ZUR VERDRAHTUNG ....ttttiitt ittt tett ettt e st s e st e st e e st s saaes st s s saaesaaseaa s san e s st s ssaassanseansenans 10

DEIF A/S Seite 2 von 34



DM-4 Land/DM-4 Marine 4189232125H Teil 2: Installationsanleitung

25. Installationsanleitung

Die Installationsanleitung enthalt die allgemeinen Informationen zur Installation des Delomatic 4
Systems. Die Einhaltung der Anweisungen in diesem Dokument gewahrleistet eine sichere und
korrekte Installation des Delomatic 4 Systems.

Dieses Dokument besteht aus zwei Hauptteilen:

» Eine Systeminstallation, die allgemeine Vorkehrungen enthélt, die bei der Installation
zu befolgen sind
» Informationen zur Verdrahtung der einzelnen Hardware-Module

Systeminstallation
Die Systeminstallation umfasst die folgenden funf Hauptteile:

+ Uberlegungen vor der Installation des Delomatic 4 Systems
» Installation des RACKS im Schrank

+ Installation der Display-Einheit im Schrank

* Anschluss der Stromversorgung an das RACK und die DU
» Herstellen der DM-4 LAN Netzwerkkommunikation

Vor der Installation des Delomatic 4 Systems

Vor der Installation des Delomatic 4 Systems sind einige sehr wichtige Vorkehrungen zu treffen
und Einschrankungen zu beachten.

Vorkehrungen in Bezug auf die Umgebungstemperatur des Delomatic 4 Systems

Die Umgebungstemperatur (Tavs) hat maRRgebliche Auswirkungen auf die Mindestlebensdauer
der elektronischen Regelkreise im RACK und in der DU.

UMGEBUNGSTEMPERATUR|  MIN- \(ggéﬁg’gfu"gé'c”'z
Tame < 40Ce° 10 Jahre
Tawvs < 50C° 5 Jahre
Tawvs < 60C° 30 Monate
Tawvs < 70C° 15 Monate

kihlen Ort im Schrank zu installieren, um eine mdéglichst lange Lebensdauer des

@ Es wird dringend empfohlen, das RACK und die DISPLAY-EINHEIT an einem
Delomatic Systems zu erzielen.

Schnittstelle mit dem Drehzahlregler

Sowohl fur die mechanischen als auch die elektronischen Drehzahlregler ist es unerlasslich, dass
der Drehzahlregler mit einem Drehzahlabsenkungsmodul ausgestattet wird. Bei einem
Anschluss an das auf eine Absenkung von 4% eingestellte Delomatic 4 System muss sich der
Regler immer in diesem Modus befinden.
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Installation des RACKS

Der nachstehende Text enthalt die notwendigen Informationen zur Installation des RACKS. Das
Delomatic 4 ist in vier verschiedenen GréRRen erhéltlich — als TE 24, TE30, TE 42 und TE 60 Rack.
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30TE, 3 IO-slots
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MIH 150 Die  nachstehend  aufgefuhrten
praktischen Vorkehrungen wéhrend
der Installation des Racks mussen

WECE SZAFY SRACE FOP eingehalten werden, um Probleme in

PLFLATTMENT BF PG Bezug auf Freiraum vor dem Rack zu
E vermeiden.

Wahrend des Betriebs dirfen die
Verbinder die  Vordertir des
Schranks nicht berihren. Der
Abstand von der Rickwand des
Schranks zur Innenseite  der
geschlossenen Schranktir muss also
groRer sein als der in der Abbildung
links angegebene Wert ,B“.

AuRBerdem muss der Abstand von der
Ruckwand des Schranks zu allen
festen Elementen vor dem Rack (bei
geoffneter Schranktlir) mindestens
dem in der Abbildung links
L. _I |___ angegebenen Wert ,C* entsprechen.

So wird sichergestellt, dass
- 180 (&) —— ausreichend  Arbeitsraum  zum
MIN 200 (B} — Auswechseln und  Prifen der
MIN 355 (C) Hardware-Module des Delomatic 4
Systems vorhanden ist.

S |

| s

HIN 150 Um fir genligend Luftzirkulation zu
sorgen, missen alle Elemente
@ Alle Messwerte werden in mm mindestens 150 mm von der Ober-
angegeben. und Unterseite des Racks entfernt

platziert werden.

Erdung des RACKS

Bei der Montage des RACKS ist es sehr wichtig sicherzustellen, dass das Rackgestell eine solide
elektrische Verbindung mit dem vorgesehenen geerdeten Schrank erhélt. Ein vorschriftsmafig
geerdetes RACK ist wichtig sowohl in Bezug auf die Bedienersicherheit als auch zur Erstellung
eines vollkommen geerdeten Metallgestells, das Teil der zugelassenen elektromagnetischen
Vertraglichkeit ist.

Sicherstellen der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) des Delomatic 4 Systems

Das Delomatic 4 System verfugt Gber ein CE-Zeichen. Dies bedeutet, dass die elektrischen
Gerauschimmissionen und -emissionen des Delomatic 4 Systems untersucht wurden und die EN-
Anforderungen fiir elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) erfillen.

Ein vorschriftsmafig mit Hardware-Modulen und Abdeckplatten ausgeriistetes RACK, das ein
vollkommen geerdetes Metallgestell bildet, ist also ein wichtiger Teil der genehmigten EMV. Um
vollstindige EMV zu gewdhrleisten, missen der Rackrahmen und die vorderen
Metallabdeckungen sich in einer soliden elektrischen Verbindung befinden.

Daher wird dringend empfohlen sicherzustellen, dass nach abgeschlossener
@ Installation des RACKS alle Hardware-Module fest im Rackrahmen montiert sind.
Ziehen Sie dazu einfach alle Schrauben in den Vorderabdeckungen fest an.
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Abmessungen der Display-Einheit und des AOP

Den nachstehenden Abbildungen kénnen Sie die erforderlichen Abmessungen fir eine korrekte
Installation der Display-Einheit / des AOP im Schrank entnehmen.

Display or AOP

—— 115 (4.528)

| 20 (0.787)

& 220 (8.661) >

Displaygrofie:
Hx B xT=115x 220 x 20

174

26 26

[ —— REQUIREUSPACE??IWSH\J _

GASKET QUTER 186X77mm ' ‘ |
T

| 3.5mm SELFCUTTING THREADS.

SCREWS FOR FASTNING: ‘
MAX. DEPTH IN DISPLAY 9mm. ‘

1
|
|
|
|
|
|

—T
|

Beachten Sie bitte, dass die Zeichnung den Ausschnitt von der Schalttafel-Vorderseite aus
zeigt.

Schalttafelausschnitt:
HxB=41x61

Displaygrofie:
Hx B =115 x 220
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Anschlie3en der Stromversorgung

Das Delomatic 4 System erfordert 24 V DC (-25%/+30% einschl. Brummspannung) an allen
Versorgungsanschlissen.

Hierzu verweisen wir auf die technischen Daten fiir das Delomatic 4 System, in denen der
Stromverbrauch fur jedes Delomatic 4 Modul angegeben ist. Basierend auf diesen Informationen
kann der gesamte Stromverbrauch fiir jedes RACK berechnet werden.

Jedes RACK verfugt Uber zwei verschiedene Stromversorgungsanschlisse:

» Die Stromversorgungsanschliisse am PCM-Modul (Schaltnetzteil-Modul)
und
+ Die Stromversorgungsanschlisse am SCM 4-2-Modul, Klemmen Nr. 28-29 (zur
Drehzahlsteuerung bei der Schalttafelsteuerung)

Alle oben genannten Stromversorgungsanschlisse miussen mit der
Versorgungsspannung verbunden werden, um einen automatischen Betrieb Uber
das RACK zu ermdglichen.

Obwohl alle Stromversorgungsanschlisse fir den automatischen Betrieb immer Uber eine
geeignete Stromversorgung verfigen muissen, bendtigt die Drehzahlsteuerung in der
Schalttafelsteuerung tber das SCM 4-2-Modul fur den Betrieb nur eine Versorgung zum SCM 4-
2-Modul (d. h. es stehen keine automatischen Funktionen zur Verfugung).
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Die geeignete Stromversorgung ist in den nachstehenden Zeichnungen angegeben.

Standard-PMS-System
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Mainl PS. 24V DC Mainl PS. 24V DC Main2 PS. 24V DC Main2 PS. 24V DC

Backupl PS. 24V DC Backupl PS. 24V DC Backup2 PS. 24V DC Backup2 PS. 24V DC

Es ist wichtig, Uber zwei separate Stromversorgungen zum Delomatic 4 zu verfigen (eine
Hauptstromversorgung und eine Backup-Stromversorgung). Um den Schutz der Generatoren zu
gewahrleisten, muss eine sichere Stromversorgung vorhanden sein, auch wenn die
Hauptstromversorgung defekt ist.

Diese sichere Stromversorgung muss in zwei Sicherungen unterteilt sein, eine zur Versorgung
des PCM und eine zur Versorgung des SCM 4-2. So wird ein sicherer Betrieb des Aggregats trotz
einer defekten Sicherung gewahrleistet.
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Hinweise zur Verdrahtung

Dieser Abschnitt enthalt Text und Abbildungen mit Informationen zur Verdrahtung der Delomatic
4 Module und Angaben dazu, welche Arten von Signalen usw. zu erwarten sind.

Installation des ARC-Netzwerks im PCM 4.1 Kartensystem

Das PCM fihrt die Kommunikation mit anderen Racks liber das LAN (ARCnet) aus. Die maximale
Baudrate am ARCnet betragt 2,5 Mbit/s.

Das ARC-Netzwerk ist ein Local Area Network (LAN), das Uber ein RS485-Zweileitersystem
kommuniziert.

Fur eine optimale Installation der ARC-Netzkabel sollten die Kommunikationsleitungen separat
von anderen Leitern verlegt werden. Ist dies nicht méglich, installieren sie das ARC-Netz so weit
wie moglich von allen Strom- und Hochspannungskabeln entfernt.

@ Es empfiehlt sich unbedingt, die ARC-Netzkabel entfernt von
Hochspannungsleitern, z. B. den Sammelschienenkabeln, zu verlegen.

DELOMATIC 4 DELOMATIC 4 DELOMATIC 4
Arcnet Arcnet Arcnet
o o o] o = =)
= = = = b =
> > > > > >
+ @ ] + @ ] + @ ]
E 8 O E 5 O E B85 T
rﬁ\ -‘ﬁ\ /\ /\ -‘ﬁ\ -‘F\\

\ ro N / \ N N
1 1 I I I 1 1 ]

v L o vy
boae .

Bei Kommunikationsproblemen kdnnen die GND klemmen an Einheiten mit einem
@ dritten Kabel verkniuipft werden.

Verbinden Sie bei Kommunikationsproblemen die Kabelabschirmung mit der

Erde (nur mit der Erde und NICHT mit der ARCnet GND).

Bitte beachten! Je mehr Einheiten / Knoten das ARCnet enthalt, desto kirzer ist die Kabellange,
die garantiert werden kann.

Kabellange (gesamt):

Anzahl der Max. Kabellange
Knoten
4 243 m
8 213 m
16 152 m

LED: Die gruine LED (LAN OK) leuchtet auf, wenn die Kommunikation im ARCnet mdglich
ist.

Klemme | Funktion Beschreibung

7 DATEN + (A) | Datenkommunikation zwischen den
8 GND RACKS

9 DATEN - (B)
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Installation des DM-4 LAN-Netzwerks im PCM 4-5 Kartensystem

Das PCM fiihrt die Kommunikation mit anderen Racks tber das DM-4 LAN (ARCnet) aus. Die
Kommunikationsleitung ist ein Hochgeschwindigkeitsnetz, das hochwertige Kabel und
Verbindungen erfordert.

Das DM-4 LAN ist ein Local Area Network (LAN), das Uber ein RS485-Zweileitersystem
kommuniziert.

Fur eine optimale Installation der DM-4 LAN-Netzkabel sollten die Kommunikationsleitungen
separat von anderen Leitern verlegt werden. Ist dies nicht mdglich, installieren Sie das DM-4 LAN-
Netz so weit wie moéglich von allen Strom- und Hochspannungskabeln entfernt.

@ Es wird dringend empfohlen, die DM-4 LAN-Netzkabel entfernt von
Hochspannungsleitern, z. B. den Sammelschienenkabeln, zu verlegen.

DM-4 LAN1 —
DM-4 LAN2 ———
End terminator

Delomatic 4 Rack Delomatic 4 Rack Delomatic 4 Rack Delomatic 4 Rack

DGU 1 DGU 2 DGU 3 DGU 4

Das PCM 4-5 kann zwei einzelne DM-4 LAN Netzwerke zwecks Redundanz verwenden. Jedes
Netzwerk muss an jedem Ende mit einem Endanschlussstecker angeschlossen werden (siehe
Abbildung).

Die DM-4 LAN Netzkabel sollten mit einem modularen RJ 45 8P8C Stecker mit Abschirmung
montiert und mit einem standardmagigen, durchgehenden Ethernet Patch-Kabel angeschlossen
werden.

Bitte beachten! Je mehr Einheiten / Knoten das DM-4 LAN enthalt, desto kirzer ist die
Kabellange, die benutzt werden kann.

Kabellange (gesamt):

Anzahl der Max. Kabellange
Knoten
4 243 m
8 213 m
16 152 m

Verkabelung siehe Abschnitt EINFUHRUNG IN DAS AKTUELLE SYSTEM.

Wird die redundante Netzwerkoption eingefiihrt, miissen alle vier Stecker an den

@ Diese DM-4 LAN Verkabelung ist nur ein Beispiel. Fir die eigentliche
@ DM-4 LAN RJ45 Anschlussblocken verwendet werden.
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Empfohlene Hardware:
- Stecker: Modularer RJ 45 8P8C Stecker mit Abschirmung, vergoldet
- Kabel: CAT5e STP Ethernet-Kabel mit einer typischen Impedanz von 100 Q.

Farbstandard T568B
Aderfarbe
Weil3/orange
Orange
Weil3/griin
Blau
Weil3/blau
Grin
Weil3/braun
Braun

SN
%))
=
=
—_

0N WIN (-

max. 59

Phoenix Kontakt VS-08-RJ45-5Q/IP20-EC

@ Vergessen Sie nicht, die Abschirmung an beiden Enden anzuschliefRen.

Endanschlussstecker:
- DEIF Teile-Nr. 1022000084
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12.8 125
[© 0 DO
PIN 8 \ / *
-] 14.6
PIN 1 *
&
3.2 &
L o
113
L WIRE LIST
Lsf TS f
PIN 7
158 195 . .4
I %\3'
il
f‘j;z 6.0 PIN 8§
17§
g PIN 5
S L350

@ Die interne Kommunikation des PCM 4-5 DM-4 LAN erfordert spezielle
Endanschlussstecker, um offene Leitungen zu vermeiden.

LED: Die grune LED (LAN OK) leuchtet auf, wenn die Kommunikation im ARCnet mdoglich
ist.

An den DM-4 LAN RJ45 Anschlussblocken sind zwei LED fir jeden Stecker
vorgesehen.

- DM-4 LAN1 grin, Senden von Daten

- DM-4 LAN1 orange, Empfangen von Daten

- DM-4 LANZ2 griin, Senden von Daten

- DM-4 LANZ2 orange, Empfangen von Daten
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Installation der Display-Einheit

Die Display-Einheit muss (ber ein 9-poliges Displaykabel (Stecker/Buchse) am Rack
angeschlossen werden. Die Anschlussstecker fir das Displaykabel befinden sich an der
Vorderseite des PCM-Moduls des Racks und an der Rickseite der DU.

DEIF Uberwachungskabel (Kabel Bestell-Nr. 3 m — 1022040042, Kabel Bestell-Nr. 6 m —
1022040043).

9-p SUB D male 9-p SUB D female

M\ N\

Max. length 6 m.

@OEQEOEWEE

©EREO@EEOEO)

\/ \/
\Connect shield to plug metal casing /

Leiter min. 0,22 m?, max. Kabellange 6 m.
Kabeltypen: Belden 9540, BICC H8146, Brand Rex BE57540 oder gleichwertig.

Die maximale Lange des Displaykabels zwischen dem RACK und der Display-Einheit betragt 6
Meter.

Displaykabel max. 6 m

B EETE EET EET EEN T T e =
T T

Display-Einheit

Gov LOAD SHARING
G Fr 0%

0T
HHEHEE
T T
]

HANAHBHEBAHBE

Prosiea s s
]
HEHBEEILLE
7 o

)

—

@
[=]

0

Delomatic 4 Rack

Ein Computer-Standardverlangerungskabel kann benutzt werden (6-polig, Sub-D
Stecker/Buchse) oder es kann ein Kabel angefertigt werden.
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Installation des AOP

AOP-1:

Das AOP-1 wird Uber ein Displaykabel an das Display angeschlossen. Das AOP-1 kann Uberall
in einem Abstand von 0,5 m von der Display-Einheit platziert werden.

AOP-2:

Das AOP-2 wird Uber eine CANbus Schnittstellenverbindung an das Display angeschlossen. Die
CANbus-Verbindung vom AOP-2 zur Hauptdisplay-Einheit kann tberall in einem Anstand bis zu
200 m von der Hauptdisplay-Einheit platziert werden. Das AOP-2 ist intern Uber das CANbus
verbunden.

END TERMIHATOR

3 VD —]
CAN-BUS

3 ¥DC
CAN-BUS

3 VD —]
CAN-BUS

END TERMIHATOR

Display Cable

D=
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CANbus Kabel (zwischen Displays)

Standard display DU-2

Additional DU-2 or AOP-2

B B 4
o 9 S o
@ ¢ |[AOP-1oML-2) 0 a ¢
- S ¢
o C Q C
< W < W
OFF CAN 1f [|CAN 2 OFF CAN 1f [|CAN 2
ON ON
2
2 2 S glg
<2 co coE
3E 3E 3 3e%
== s =T
xom m
sCIEEs . BleleH o 0O .
I III Terminal block IIII DIN Rail
=H2|2|2H 2|2|2 54V DC
1 |2 g 2 = N
L i 7 Comm. to
J_ Cable shield next units
Status relay
1..6 1..6

6 - Black: GND

5 - Black/White: +5 VDC
4 - Brown: Not used

3-Red: CAN L

2 - Brown/white: CAN GND

1 - Red/white: CAN H

Left CAN port (CAN 1)

Kabel Bestell-Nr. 1022040060

Right CAN port (CAN 2)

6 - Black: Relay commen
5 - Black/White: Relay NO

4 - Brown: Relay NC

3-Red: CAN L

2 - Brown/white: CAN GND

1 - Red/white: CAN H

Fir das Kabel am AOP-2 werden zwei verschiedene Farbkodierungen benutzt.

6 5 4 3 2 1 Stift Nr.
Kabeltyp

Weil3 Schwarz Rot Grin Gelb Blau Alte Farbe

Schwarz Schwarz/weil3 | Braun Rot Braun/weil3 Rot/weil} Neue Farbe

®

sind im Lieferumfang des AOP-2 enthalten.

®

angeschlossen werden.

Ein DC/DC-Wandler fiir die Gleichstromversorgung sowie zwei 1 m Kabel mit je
einem RJ12-Stecker an einem Ende und abisolierten Leitungen am anderen Ende

Beim Kabel zwischen den Klemmbldcken sollte es sich um ein abgeschirmtes
Twisted Pair in Bezug auf CAN L und CAN H handeln. Die CAN GND darf NICHT

DEIF A/S
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Setup der AOP-2 CAN Nr.

Das AOP-2 benétigt eine CAN Nr., die dem System mitteilt, welches AOP-2 sich auf dem Bus
befindet. Gibt es nur ein AOP-2, ist die Nr. auf 1 eingestellt. Gibt es mehr als ein AOP-2, lauten
die Nummern 1, 2, 3...

Um die CAN Nr. einzustellen, driicken Sie zuerst finf Sekunden lang die beiden Tasten rechts.
Die Nr. wird durch eine rote Lampe in der ersten linken LED-Spalte angezeigt. Leuchtet LED Nr.
1 auf, hat sie die Nr. 1, leuchtet LED Nr. 2 auf, hat sie die Nr. 2 und so weiter. Benutzen Sie die
beiden Tasten rechts, um die Spalte nach oben und unten zu durchlaufen. Driicken Sie die
Eingabetaste, um die ausgewéhlte Nummer zu wahlen. Diese Taste wird auch benutzt, um
Setup zu verlassen. In der Abbildung unten sehen Sie die verschiedenen Tasten und LED.

SEEoE
o o o ON

ED 1-4 Anzeige der CAN Nr.

Drucktaste Eingabe/Verlassen
Drucktasten zum Aufrufen von
Setup und Andern der Nr. von

CAN

Hinweis:
Wenn zwei Displays dieselbe ID haben, blinken LED 1-4 schnell auf.
Taste 6 — Umstellung auf ,Mend fir ID-Anderung®
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Setup von CAN Master/Slave auf der Display-Einheit

Die Display-Einheit weist drei Ports an der Riickseite auf, einen fiir das Uberwachungskabel und
zwei fir CANbus. Der Uberwachungsport wird zur Verbindung des ersten Displays mit dem
RACK/Delomatic 4 PCM verwendet. Die beiden CANbus-Ports sind fiir einen AOP-2 oder eine
zweite Display-Einheit bestimmt.

Rufen Sie das Setup fur die drei Ports auf, indem Sie den Pfeil rechts, links und auf gleichzeitig
drucken, um einen Bildschirm zur Anderung der CAN ID aufzurufen. Mdgliche Einstellung:

0: Nur Uberwachungsport benutzen

1: Uberwachungsport und CANbus-Ports benutzen (verwendet mit AOP-2)

2: Nur CANbus-Ports benutzen (verwendet fir zweite Display-Einheit am CANbus)

3: Nur CANbus-Ports benutzen (verwendet fur dritte Display-Einheit am CANbus)

Driicken Sie die Eingabetaste, um alles zu speichern und Setup zu verlassen. In der Abbildung
unten sehen Sie die verschiedenen Tasten.

® PMS control Power @

@ Rogulator on Solf chack ok @

A

sTOP STANT

Pfeil links, auf und rechts
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Das PCM-Modul

Die Stromversorgung und das Steuermodul (Control Module — PCM) versorgen die anderen
Delomatic 4 Module mit Strom. Das PCM sorgt fir eine galvanische Trennung zwischen der
Stromquelle und dem Delomatic 4 System.

Das PCM verfugt tber Schaltnetzteile, mit welchen die Versorgungsspannung fiir das Steuerteil
des PCM und fiir die Versorgungsspannungen zu den anderen Modulen erzeugt wird.

Der gesamte Stromverbrauch des PCM hangt von der Konfiguration des Racks ab, da die Module
mit unterschiedlichem Stromverbrauch arbeiten.

Versorgungsspannung: Start: Min. 15 V.
Der Strom wird nicht bei einer genauen externen Spannung
abgeschaltet. Er variiert je nach der Last.
Eine externe flinke 10 A Sicherung wird empfohlen.

Klemmen:; Steckbare Schraubverbindung

Kabel: 0,2-2,5 mm? ein-/mehradrige Leiter

Das PCM bietet verschiedene Kommunikationsmdglichkeiten, die z. B. zur Motorsteuerung und

Modbus-Kommunikation mit externen Systemen verwendet werden kdnnen. Ein Beispiel flr eine
Kommunikationskonfiguration wird nachstehend beschrieben:
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Vorderansicht PCM 4-1
24V DC

‘ ) poMm 41

-V DC ©

1
i

|
6 5 4 3 2
Z

U (O Power

(O ARCNET OK

Display port

for DU Pisplay

Ethernet RJ45 plug

Service port ,
USB B D Service Port

: o
~@| &
o] |@ | |[&] @ ==

ARC net % % % g %i) % CANbus 1 terminals

B0 || <
gl |o| 3o
[T ——
| &

Modbus terminals %g %% =|z|| CANbus 2 terminals
Silo | == ¢
Elo| gl
[T —
| |Elo
% % % % b CANbDus 3 terminals
=l | e |®|°
M ZREI]%)
T: L

©

0
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Vorderansicht PCM 4-5
24V DC
‘ ) pcMmas
-V DC ©
AUX.
I -~ +
L=
L] o™
— ouT
| <
e 2k
| e ||

O Power
O DM-4LAN OK

Display port
for DU

Ethernet RJ45 plug

Service port

Display

Ethernet

Service Port

USB B
DM-4 LAN1 ;
Controller network <
777777 [SY
Z,
DM-4 LAN2 <9
Controller network

DM-4 LAN
; -

~ o=
. [] |0 ||&]|© «
CANbus terminals o |[E|e|z|=
Ello | |§l|@ S

5o ||k
Elo||&o] ||
I —

&l o ||’
o ||&l|e - g
i =2 ||[&]|@© @
Modbus terminals o & |22
E (%) g @ @il

Ell=NE )%

Ulo
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Modbus RS485 am PCM 4-1

PCM verflugt Uber zwei- oder vieradrige RS485, auswahlbar Uber einen Jumper (siehe
Serviceanleitung). RS485 ist ein Modbus-RTU-Port, iber den ein externes System wie eine HMI-
Tafel, ein PC oder ein Alarmsystem Daten von einem Delomatic 4 aufrufen und Befehle an ein
Delomatic 4 schreiben kann.

Klemmen: steckbare Schraubverbindung

[ _
~o| &
@@ ||&0 ||
o N 2|z
EBllo| | ®e|g|s
o |Ro|<
o |E©
o &l T Klemme 13 RxA-A (DATEN + (A))
= g B % . Klemme 14 Signal GND
=lo||=lo |2z Klemme 15 RxB-B (DATEN - (B))
% 2 % 2|8 S Klemme 16 TxA
=l | =2 lo Klemme 17 Signal GND
L — Klemme 18 TxB
alGaEe Klemme 19 RxA-A (DATEN + (A))
Hl|lo| |80 2 % Klemme 20 Signal GND
% 2 % 22|38 Klemme 21 RxB-B (DATEN - (B))
=!IS o Klemme 22 TxA
—— ] Klemme 23 Signal GND
© Klemme 24 TxB
‘ )
Kabel: 2- oder 4-adriges Twisted-Pair-Kabel mit Abschirmung. Das Kabel muss eine

typische Impedanz von 120 Q haben. Die Abschirmung des Kabels wird als
Erde genutzt. Endabschlisse von 120 Q sind zu verwenden.

Kabellange: Max. 243 m.

)
@]
<
=
P
o
Q
<
=
e
o
Q
<
=
P

(V) +vivaj
ano

(v) + viva

ano

(@) -viva

(g)-viva

(v) + viva

ano

aNo

(@) -viva

(v) + viva

ano

(@) -viva
(v) +vlvaj

(@) -viva

(i)

i ittty
T
I ><
Py —"
e
i

40

(@) -viva
AaND [eubis
(v) + viva
Cable Length

PLC or other device

100 1K 10K 100K 1M 10M
Data Rate (bps)

@ Hinweis: ERDE darf nicht mit der Masse verbunden werden.
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Modbus RS485 am PCM 4-5

PCM 4-5 verfligt Uber zwei RS485 Zweileiterports. RS485 ist ein Modbus-RTU-Port, Gber den ein
externes System wie eine HMI-Tafel, ein PC oder ein Alarmsystem Daten von einem Delomatic
4 aufrufen und Befehle an ein Delomatic 4 schreiben kann.

Klemmen: steckbare Schraubverbindung

\
~o||E©
(2] 1@ | |[&] 9| = || e
elo||EHo| 2|2
Elo| & oo
Elo||&]|e
Sllo][Zleo] || Modbus Port 1 Modbus Port 2
E o) |& e
% 2 % %lals Port 1 Klemme 13 DATEN + (A)  Port 2 Klemme 25 DATEN + (A)
é o= o Port 1 Klemme 14 Signal GND Port 2 Klemme 26 Signal GND
Sllol=le | @)@ Port 1 Klemme 15 DATEN - (B)  Port 2 Klemme 27 DATEN - (B)
=)o) |8
( L J
‘ )
Kabel: 2-adriges Twisted-Pair-Kabel mit Abschirmung. Das Kabel muss eine typische

Impedanz von 120 Q haben. Die Abschirmung des Kabels wird als Signalerde
genutzt. Endabschliisse von 120 Q sind zu verwenden.

Kabellange: max. 243 m.

PCM 4-5 PCM 4-5 PCM 4-5
%) %) %)

(v) + viva
AaNo [eub
(@) -viva
(v) + viva
AaNo [eub
(@) - viva
(v) + viva
AaNo [eub
(@) - viva

S SR )
! |
! |
! |
! |
! |
! |
! |
| |
! |
| |
! |
! w _ 4K
| i =
=)
& s
)D> =} )U> w
3 o5 ¥ |
Loa * 2100 -
) % > =
< 40
PLC or other device

100 1K 10K 100K 1M 10M
Data Rate (bps)

@ Hinweis: Signal-GND ist keine Masse und darf nicht mit der Masse verbunden
werden.
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CANbus am PCM 4-1
Klemmen: steckbare Schraubverbindung
CAN 1
_ Klemme 25: CAN High
SialEaE Klemme 26: GND
=2 &2 sl Klemme 27: CAN Low
SolEe 2|2 Klemme 28: CAN High CAN 2
=l o 2]° Klemme 29: GND Klemme 31: CAN High
e [Blle] | | Klemme 30: CAN Low Klemme 32: GND
EolEel I Klemme 33: CAN Low
2| |E9 v Klemme 34: CAN High
228253 |cANS Klemme 35: GND
S0 &2 %% | Klemme 37: CAN High Klemme 36: CAN Low
ElojElle] [ 1 | Klemme 38: GND
g @ %] Klemme 39: CAN Low
% g % g 2 Klemme 40: CAN High
Mo |Ee|2|s Klemme 41: GND
[’]o| |52 Klemme 42: CAN Low
&2 |E|e
e ]
©
‘ )
Kabel:
2-adriges Twisted-Pair-Kabel mit Abschirmung. Das Kabel muss eine typische Impedanz
von 120 Q haben. Die Abschirmung des Kabels wird als Erde genutzt. Endabschliisse
von 120 Q sind zu verwenden.
PCM 4-1 PCM 4-1 PCM 4-1
g 2 9 g 2 9 g 2 8
T > >
r::::::a} ””””””””” l ”””””””””” |
L::::::Jl
120Q

UBIH NVO
ano
Mo NVO

PLC or other device

Die CAN-Kommunikation kann wie im Beispiel angezeigt verbunden werden.

®
®

Die maximal garantierte Lange der CANbus-Leitung betragt 200 m bei 125 Kbit/s.

Prifen Sie bitte, welche PCM-Karte Sie verwenden, da die Installationsanleitungen
unterschiedlich sind.
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CANbus am PCM 4-5
CAN 1 CAN 2
‘E ol @0 Klemme 7: CAN High Klemme 19: CAN High
=] |0 @ 0| <l Klemme 8: Signal GND Klemme 20: Signal GND
o o z|3 Klemme 9: CAN Low Klemme 21: CAN Low
@ %) @ ©|0|6 Klemme 10: CAN High Klemme 22: CAN High
% % % % Klemme 11:  Signal GND Klemme 23:  Signal GND
T —— Klemme 12: CAN Low Klemme 24; CAN Low
2lo| &l
E] |0 ||&]|© | = |
=] |o||&] @
Ele||Ee|ealle
G]|o| & o|c)e
Elo| |3
T L
‘ )

Klemmen: steckbare Schraubverbindung

Kabel:
2-adriges Twisted-Pair-Kabel mit Abschirmung. Das Kabel muss eine typische Impedanz
von 120 Q haben. Die Abschirmung des Kabels wird als Erde genutzt. Endabschlisse
von 120 Q sind zu verwenden.
PCM 4-5 PCM 4-5 PCM 4-5
o o 0 o o 0 o o 9
z § 2 28 2 z § =
o v} lw)
P AY T
- \ |
r ‘- N - B N | S rr—-
| l t l >< t 1200
| v -  ________T L ——
3 it £
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
} } This signal GND s only to be
L ,,,,,, )‘ mounted if unit is galvanically
1200 f%; insulated.
/
o uw 0
zZ g 2
=8
o
PLC or other device

Die CAN-Kommunikation kann wie im Beispiel angezeigt verbunden werden.

®
®

Die maximal garantierte LAnge der CANbus-Leitung betrégt 200 m bei 125 Kbit/s.

Prifen Sie bitte, welche PCM-Karte Sie verwenden, da die Installationsanleitungen
unterschiedlich sind.
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Ethernet
Ethernet am PCM ist eine standardmafige Verbindung mit 10 Mbit/100 MHz.

Klemmen: Standard RJ45 E/A.

Standard RJ45-Kabel. Fir einen Anschluss, z. B. an einen Schalter, wird ein durchgehendes
Kabel verwendet. Verwenden Sie ein gekreuztes Kabel fir einen Direktanschluss an einen PC.

@ Das Ethernet ist eine Zusatzoption und nicht Bestandteil einer standardmafigen
PCM-Karte.

Eingang/Ausgang
Des Weiteren ist das PCM mit einem Binareingang und einem Relaisausgang ausgestattet.

Eingang: 1 Binareingang fur potenzialfreie Kontakte.
Gedffnet/geschlossen: 12 V/7,5 mA.

Relaisausgang: Relaisleistung: 250 V AC/24 V DC — 8 A.

Klemmen: Steckbare Schraubverbindung 0,2-2,5 mm? ein-/mehradrige Leiter
Display-Port

Uber den Display-Port wird eine Delomatic 4 Display-Einheit fiir Anzeige und Einstellungen
angeschlossen.

Klemmen: Standardbuchse D-sub-9.

DEIF Uberwachungskabel (3 m — 1022040042, 6 m — 1022040043).

Fir weitere Informationen siehe ,Installation der Display-Einheit*.
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Das IOM-Modul
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Eingange am IOM-Modul
Das IOM verfugt Giber 16 Eingangskanéle, die alle wie folgt einzeln konfiguriert werden kénnen:

* Binareingang
* Analoger Stromeingang (0-20 mA/4-20 mA)
* Analoger Spannungseingang (0-10 V/2-10 V)

Fir spezifische Informationen Uber die Konfiguration der einzelnen Kanale verweisen wir auf die
E/A-Liste.

Klemmen: Steckbare Schraubverbindung

Kabel: 0,2-1,5 mm? ein-/mehradrige Leiter

Binareingange
Nur potenzialfreie Kontakte dirfen als binédre Eingangssignale verwendet werden.

Kabeliiberwachung
Die Kabellberwachung ist als optionale Funktion fur die binaren Eingangskanale verfiigbar.

Eine Kabellberwachung erfordert die Montage eines Shunt-Widerstands (270 Q £10%) Gber dem
signaltibertragenden Geraét.

Wir weisen darauf hin, dass eine Kabellibertragung serienmaRig an allen Analogeingangen
vorgesehen ist, die mit einem 20% Offset (4...20 mA/2...10 V DC) arbeiten.

Alle Klemmen ,COM. n* (45-60) sind intern mit demselben Potenzial in den IOM 4.1 Modulen
verbunden.

Alle Eingangskanéale mussen mit dem zugehdrigen Com-Port verbunden werden.
CD Es ist nicht zulassig, einen Com-Port fur alle Eingénge zu verwenden, auch wenn
die Com-Ports intern verbunden sind.

Ausgange am IOM-Modul

Das IOM verfugt tber 12 Ausgangskandle, bei denen es sich durchgehend um Relaisausgénge
mit den folgenden Kontaktleistungen handelt:

Max. AC: 250V -8 A
DC: 30V-8A

Im Anwendungsprogramm kann gemaf der Ausgangskanalkonfiguration die aktive Position ein
geschlossener Kontakt (Closed Contact — CC) oder ein gedffneter Kontakt (Open Contact — OC)
sein.

Alle Relaisausgange sind potenzialfreie Kontakte, und jeder Ausgang ist galvanisch vom
Delomatic 4 System getrennt.

Bei Ausfall der Versorgungsspannung werden alle Relaisausgénge in eine offene Position (OC)
gestellt.

Werden die Relaisausgénge zur Steuerung von z. B. Relaisspulen oder &hnlich

@ starken induktiven Lasten verwendet, wird empfohlen, Uber der Last ein
gerauschminderndes Element einzubauen (z. B. einen Kondensator oder eine
Freilaufdiode).

Die Ausgangsklemmen an den IOM-Modulen dirfen nicht an mehr als 2,5 mm?2 ein- oder
mehradrige Leiter/Kabel angeschlossen werden.
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Analogausgange am IOM-Modul

Das IOM verflgt Giber zwei analoge Ausgangskandle, die alle wie folgt einzeln konfiguriert werden
koénnen:

* Analoger Stromausgang (0-20 mA/4-20 mA)

Die analogen Ausgangsklemmen an den IOM-Modulen dirfen nicht an mehr als 2,5 mm?2 ein-
oder mehradrige Leiter/Kabel angeschlossen werden.
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Das (Die) SCM-Modul(e)
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WARNING WARNING

SHORT CT BEFORE SHORT CT BEFORE

DISCONNECTING DISCONNECTING
TERMINAL 1...6 TERMINAL 1...6

Die abgebildete Verdrahtung ist ein Anschluss an
Stromleiter (gestrichelte Linien).

ein Dreiadernetz mit einem neutralen
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Das SCM-Modul besteht aus:

e Multi-Messumformer, Klemmen 1...14
» der Gs EIN/AUS Einheit, Klemmen 15 ... 21
» der Synchronisationseinheit, Klemmen 22 ... 43

Schaltplan fur Multi-Messumformer (AC-Messeingange)
Der Multi-Messumformer verfligt Uber drei Messeingangsgruppen:

» ein dreiphasiger Generatorstrom-Messeingang
» ein dreiphasiger Generatorspannungs-Messeingang
+ ein dreiphasiger Sammelschienenspannungs-Messeingang

Die Spannungsmesseingénge (sowohl Sammelschienen-
Generatorspannungseingange) kénnen max. 690 V AC messen.

als auch

Sind héhere Messspannungen als diese erforderlich, missen Spannungswandler eingesetzt

werden.

Wenn das SCM ein Dreiadernetz ohne neutralen Stromleiter messen soll, bleiben Klemmen 10
und 14 offene Anschlisse (Erdung der ungenutzten Klemmen ,,N“ darf nicht vorgenommen

werden).

Warnung!
SchlieBen Sie die Strommesseingange kurz, bevor Sie die Klemmen trennen!
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Schaltplan fur die EIN/AUS-Steuersignale des Generatorschalters

Die Position des Generatorschalters wird anhand eines Rickmeldungssignals vom
Generatorschalter Uberwacht.

» Die beiden Binareingange fir die LS-Positionsriickmeldungssignale

Das EIN/AUS-Steuersignal des Schalters wird Uber zwei potenzialfreie Relaisausgange
ausgefuhrt.

» Zwei Relaisausgange fur LS EIN/AUS-Befehle

Die Klemmen des Schaltersteuersignals an den SCM-Modulen diirfen nicht an mehr als 2,5 mm?2
ein- oder mehradrige Leiter/Kabel angeschlossen werden.

oM TERMINAL Mo GEMERATDR BREAKER
[yt ey St
Eall B FEEDBACK OFF
COM.[70 . J
19 . FEEDBALH TN

|18 T
—{ T PULSE “ofF
17

g L[] .
— ' I:{'ZI PULSE "ON'
15

g a
ALk,
SLFPLY

Verdrahtungsprinzip zwischen SCM und der

Nur potenzialfreie Kontakte dirfen als LS-Positionsriickmeldungseingangssignale verwendet
werden. Die LD EIN/AUS-Befehle sind potenzialfreie Relaisausgange mit den folgenden
Kontaktleistungen:

Max.: AC: 250V -8 A

Schaltplan fir die Synchronisationssignale
Die Synchronisationseinheit besteht aus zwei Teilen.

» der Steuerschnittstelle, Klemmen 22 ... 29
» der Drehzahlreglerschnittstelle, Klemmen 30 ... 43

Die Auswahl von SWBD/PMS-Steuerung fur das RACK erfolgt Uber die Steuerschnittstelle. Die
SWBD-Steuerung ermdglicht eine manuelle Auf-/Ab-Regelung des Drehzahlreglers Uber die
Drucktasten auf der Schalttafel.

SCM 4.2 TERMINAL MO,
= "} POWER SUPPLY 24v DC
i +
R il
P [BBR———"—1  SWERPMS CONTROL (OPENICLOSED)
b2 ———F  OPTION. VOLTAGE REGULATOR DOWN
i [za}———F—1 OPTION. VOLTAGE REGULATOR LP
¢ [@p———F—]  SPEED GOVERNOR DOWM
¢ [ZZp———F ] SPEED GOVERNOR LP

Die Steuerschnittstelle einschl. Auswahl der SWBD/PMS-Steuerung
Die Versorgungsspannung an den Stromversorgungsklemmen des SCM-Moduls ist

@

erforderlich, sowohl bei der SWBD-Steuerung als auch bei der PMS-Steuerung. Zur Absicherung der
SWBD-Steuerung sind separate Sicherungen fur die Versorgung des SCM-Moduls zu verwenden.
Eine SWBD-Steuerung der automatischen Spannungsregler ist nur dann verfigbar, wenn die
Spannungssteuerungsfunktion (die eine zuséatzliche Funktion ist) im Delomatic 4 System
implementiert ist.
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Schaltplane fir die Drehzahlreglerausgéange
Das SCM-Modul verfugt Gber zwei Arten von Drehzahlregler-Schnittstellen:

* Analogausgange fiir einen Anschluss an elektronische Drehzahliregler
* Relaisausgénge fir einen Anschluss an mechanische Drehzahlregler

@ Nur Drehzahlregler im Drehzahlabsenkungsmodus dirfen zusammen mit dem
Delomatic System benutzt werden.

SEC s T, Die Klemmen 30...35 sind zur
! : WOLTAGE REGULATOR Verbindung  mit  einem
; = : e elektrqnlschen Drehzahlreglgr
: : und einem Analogausgang fur
N | -20.0.+20mé - den automatischen
! | Spannungsregler vorgesehen.
| a2 : -

i ; Der Analogausgang fur die
P | a0 -20.0.+20mA% ply Steuerung des automatischen

ELECTROMNIC SPEED GOWERNOR  OPannungsreglers ist nur dann

[ |

EmEsmssmsEsEmEEm

DD verflgbar, wenn die zusétzliche
Funktion zur Spannungssteuerung im Delomatic 4 System implementiert wurde.

SCM-Schnittstelle mit den Drehzahlreglern

Ein Analogausgang (ESG) steht zur Verbindung mit elektronischen Drehzahlreglern bereit, wenn
das SCM-Modul NICHT mit MSG-Relaisausgangen ausgestattet ist.

Die Analogausgange reichen von -20...0..20 mA, max. 5 V DC. Ein
Spannungsausgang kann durch Anschluss eines Shunt-Widerstands erzielt
werden, -5...0...5 V DC < 250 Q Widerstand.

Als optionale Funktionen kann SCM mit Relaisausgangen fir einen Anschluss an mechanische

Drehzahlregler (MSG) und mechanisch gesteuerte automatische Spannungsregler (MAVR)
eingeflihrt werden.

SCh4 2 TERMIMAL MO,

: — a3 Die Klemmen 36...43
Ii 42 Do sind nur  verfiigbar,
I_:_ a1 " wenn die
; an PILOT MOTOR Relaisausgénge fur
|i_ 39 SFEEREE”E%'?E"Q%E einen  Anschluss  an
: 35 N . mechanische
I—_”’ — 57 M Drehzahlregler im SCM-
36 1 o Modul eingebaut sind.

Die  Abbildung links

zeigt, wie mechanische

e PILCT MOTOR Drehzahlregler mit dem

SUPPLY SLUPPLY SCM 4-2 Modul
verbunden werden.

Verdrahtungsprinzip fur die mechanischen Drehzahlregler
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DM-4 Land/DM-4 Marine 4189232125H Teil 2: Installationsanleitung

@ Handelt es sich beim Hilfsanschluss um eine DC-Versorgung empfehlen wir,
Freilaufdioden parallel mit den Relaisspulen C1 und C2 zu schalten.

Handelt es sich beim Hilfsmotor um einen AC-Motor, empfehlen wir, einen gerduschmindernden
Kondensator (0.1 pF X- Kondensator oder &hnlich) parallel zu den Hilfsmotorklemmen zu
schalten.

Handelt es sich beim Hilfsmotor um einen DC-Motor, empfehlen wir, einen gerduschmindernden

Kondensator (0.1 pF X- Kondensator oder ahnlich) oder eine Transzorbdiode parallel zu den
Hilfsmotorklemmen zu schalten.

Fehler und Anderungen vorbehalten.
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