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1. Einleitung

Dieses Kapitel enthalt allgemeine Informationen Uber dieses Handbuch: Anwender, Anwendungs-
zweck, Kapitelaufbau.

Anwendungszweck

Dieses Handbuch enthalt Funktionsbeschreibungen, eine Beschreibung des Displays und der
Bedienung, die Parametereinstellungen und die Standard-Parametertabellen. Der Zweck des
Handbuches fur Konstrukteure ist es, nutzliche Informationen tber Funktionen und Anwendungen
der AGC3-GER zur Verfligung zu stellen.

Dieses Handbuch bietet dem Leser auch die notwendigen Informationen flr eine erfolgreiche
Parametrierung seiner Anwendung.

Lesen Sie das Handbuch, bevor Sie mit der AGC und dem Aggregat arbeiten.
Nichtbeachtung kann zu Personen- und Sachschéden fiihren.

Anwender

Dieses Handbuch ist hauptsachlich fir die Personen vorgesehen, die fiir die Gerateeinstellungen
verantwortlich sind.

Kapitelaufbau
Das Handbuch fiir Konstrukteure ist in 10 Kapitel aufgeteilt.
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2. Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel enthalt wichtige rechtliche Hinweise Uber den Umgang mit DEIF-Produkten.
Auflerdem werden generelle Sicherheitshinweise beschrieben. Schliellich wird das in diesem
Dokument verwendete Info-Symbol vorgestellt.

Rechtliche Informationen und Haftung

DEIF Gbernimmt keine Haftung fir den Betrieb oder die Installation des Aggregates. Sollte
irgendein Zweifel bestehen, wie die Installation oder der Betrieb des Systems erfolgen soll, muf}
das verantwortliche Planungs-/Installationsunternehmen angesprochen werden.

Das Gerat darf nur fur die in diesem Handbuch beschriebenen Anwendungsfille eingesetzt
werden.

Der sichere und einwandfreie Betrieb der AGC3-GER setzt sachgeméRen Transport,
sachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfiltige Bedienung und
Instandhaltung voraus. Das Offnen des Gerites fiihrt zum Verlust der
Gewabhrleistung.

Elektrostatische Entladung

Um die Klemmen vor und wahrend der Montage gegen statische Entladungen zu schitzen,
missen ausreichende Vorsichtsmalinahmen ergriffen werden.

Sicherheitshinweise

Betrieb und Installation der AGC3-GER ist mit dem Auftreten gefahrlicher Spannungen verbunden.
Die Installation darf nur von entsprechend qualifiziertem Personal durchgefihrt werden.

Beachten Sie bitte, daB die AnschluBklemmen lebensgefahrliche Spannungen
fiihren konnen.

Hinweise und Warnungen

In diesem Handbuch wird mit den unten aufgefihrten Symbolen auf wichtige Informationen
hingewiesen.

Hinweis

@ Allgemeine Informationen, zur Unterstiitzung des Anwenders.

Warnung

Anzeige potentieller Gefahrensituationen, die zu Gefahrdung der Gesundheit,
zu Tod oder Zerstérung des Gerétes fiihren kénnten.
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3. Verwendete Abkiirzungen

AGC3-GER | = | Aggregatesteuerung AGC3-GER
ATS = | Automatischer Umschalter

BTB = | Sammelschienenkuppelschalter
Busbar = | Sammelschiene

Consumers = | Verbraucher

Display = | Bedientableau

f = | Frequenz

GB = | Generatorschalter

Gem. = | Gemeinsame Klemme

GS = | Generatorschalter

Konfig. = | Konfigurierbar

KS = | Kuppelschalter

Load = | Last bzw. Verbraucher

LED = | Leuchtdiode

Mains = | Netz

MB = | Netzschalter

NC = | Normaly Closed = Offner

NO = | Normaly Open = Schliel3er

NS = | Netzschalter

PC = | Personal Computer

PIN = | Personal Identification Number, Freischaltcode fiir Mobiltelefon oder Modem
SKS = | Sammelschienenkuppelschalter
SMS = | Textmeldung am Mobiltelefon
B = | Kuppelschalter

Transducer = | MeRwertumformer

TS = | Kuppelschalter

U = | Spannung

Usw = | PC Utility-Software
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4. Funktionsiibersicht

Dieses Kapitel enthalt sowohl Beschreibungen der Standardfunktionen als auch der gangigsten
Applikationen der AGC3-GER.

Standardfunktionen

Applikationen

Notstrom

Insel

Festlast

Spitzenlast
Lasttransfer
Netzbezugsregelung

Motorsteuerung

Startvorbereitung
Start-/Stopablaufe
Betriebs- und Stopmagnet

Schutzfunktionen Generator (ANSI)

2 x Rickleistung (32)

5 x Uberlast (32)

6 x Uberstrom (50/51)

2 x Uberspannung (59)

3 x Unterspannung (27)

3 x Uber-/Unterfrequenz (81)

Spannungsabhangiger Uberstrom (51V)
Strom-/Spannungsasymmetrie (60)

Unter-/Ubererregung (Blindleistungs-Import/Export) (40/32RV)
3x Lastabwurfsteuerung (I, Hz, P>, P>>)

Multeingange (Digital, 4-20 mA, 0-40V DC, Pt100, Pt1000 oder VDO)
Digitaleingang

Schutzfunktionen Netz/Sammelschiene (ANSI)

Display

3 x Uberspannung (59)

4 x Unterspannung (27)

3 x Uberfequenz (81)

4 x Unterfrequenz (81)
Spannungsasymmetrie (60)

Vorbereitet flr abgesetzte Montage
Tasten flr direkte Betriebsartenumwanhl
Tasten fir Schalterbedienung

Tasten fir Start und Stop

Statustexte

DEIF A/S
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M-logic

Logisches Verknupfungstool
Wahlbare Eingange
Wahlbare Ausgangsbefehle
Merker

DEIF A/S

Seite 8 von 126



AGC3-GER Handbuch fur Konstrukteure

Klemmenbelegung

Der Klemmenplan zeigt die Belegung fiir Standard- und optionale
Ausstattungen.

@ Im Datenblatt finden sich Hinweise auf alle moéglichen Konfigurationen der
AGC3-GER.

In der Installationsanleitung finden sich detaillierte Informationen liber die
Klemmenbelegung.

Slots #1, #2, #5 und #6

36 a7
I3 EN
IEa EN
? Reserviert fir Optionen Reserviert flir Optionen ?
? Siehe Datenblatt Siehe Dafenbiaft ?
Bl EN
[ 30 o1 |
E Slot #2| Slot #6 E
Gem. fur KI 23-27 28 — Slot #1| Slot #5
Rickm. GS Ein s E3 KQL/‘ I
Rilckim, GS AUS % \ttﬂ(\ }4
Riickm NS Ein £ konf e EF SN
Ruckm. NS Aus / konf i EXFTIAB
Konfigurierbar . 4‘__.tj—¥K_lL
Gem. fur KI 20/21 22 ~|
kMArh pulse / Relais 21 21 E
kwwh pulse / Relais 20 20 \TE
19
GS schlisfen {sync.) ?:
7_i l—89 |L3
i7 _E Neutrall SRS
S offnen 15 —187 |L2 Netz/ Sammel-
T_l ? schiene
NS schliefien / i;" L
12 Relais 11 F—184 |MNeutrall.
Konfigurierbar T—i _? L3
NS offnen / i - _2 22?12;;%%
9 Relais 08 81 L2
Konfigurierbar _8—| ?
7 7 7 |
Hupe 7 Konfigurierbar _6 Relais 05 78 |32 (1) L3 Stromw. (1/54)
) — :ll 7T 31 (k) L3 Stromu. {1/54)
4 76 [ S2 (1) L2 Stromw. {1/54)
Status Relais — / Statusrel. {1A) :II
3 75 |81 (ki L2 Stromu. (1/5A)
DC Versorgungssp. (-} 2 . T4 |82 () L1 Stromw. {1/54)
8-36VDC {+) _1 — :II 73371 (ki L1 Stromur. {(1/54)
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Slots #3, #4, #7 and #8
O oo 133
— / Relais 1
Konfigurierbar = 32
7 131
Konfigurierbar — / Relais 69 W
68 Reserviert fur Optionen
53 Sighe Datenbiatf 129
Drehzahl + / Kanf — / Relais 67 —
67 128
66 f—— 127
Drehzahl - / Konf. — / Relais 65 D
65 Slot #4 | Slot #8 126
B |——— B3 [CAML
Konfigurierbar E / Relais 63 Slot #3 [ Slot #7 ? GND CANbUS
I interface 2
62 |—o B1 |CANH
Konfigurierbar ? /' Relais 61 3 [CANL
22 |GND CANbus
60 / — interface 1
Konfigurierbar — Relais 59 a1 CAN H
58
= 124
Konfigurierbar 7 / Relais 57 173 Stopmagnet
— {122
Gem. fur KI 43-55 56 [ AEasGr
= v a3 | EET
=] HdF —— >— 120 | Startvorbereitung
? E iil/_ Z @—\— 119 | Betrishsmagnet
1 4@ I T8 |NokAus
— » 7 ; 3 117 |Konfigurierbar
51 it _F[hval Y
H 4@ } x )k\ E 116 | Konfigurierbar
— 115 | Konfigurierbar
40 EZLIEE “IUNYE] Y
4'ﬂ—" 114 | Konfigurierbar
Konfigurierbar 48 ‘\k\ i iE— i
g |< } i ¥ >§ E 113 | Konfigurierbar
a7 112 | Konfigurierbar
A
1 W L 111 [ Gem. fur KI 112-117
N
48 10 |C
45 i i NdE: T : 109 |B Multieingang 108
4 R : ! 07 |C
—_@I i / : 106 |B Multieingang 105
s i ! 105 |
§ Sub— Prozessor
Ext. PF /AN £ Y Sollwert | 42 ! | 104 |C
Gem. fur Kl 40/42 41 j(—‘gl} Smmmnn eSS U 103 |B Multisingang 102
Ext kKW f Hz Sollwert 40 ;:._i} 102 |A
101 | M
Blindlastverteilung (63) | 28 4:,_|>— s T

L:,_Q: 100 | Signal
Gem. filr KI 37/39 38 ﬁ 99 | -1/ Gem, far KI 118
Wirldastverteilung (G3) 37 ag (+)8-36VDC

Die dargestellte Hardware in Slot #3 ist Option G3 und M12. In Slot #4 befindet
sich eine Relaiskarte (Standard). Hier kann auch Option E1 montiert sein.
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Anwendungen

Dieser Abschnitt dient als Nachschlagewerk fiir die diversen Anwendungen und
Betriebsarten.

Die AGC3-GER kann fir folgende Anwendungen eingesetzt werden.

Anwendung (Anlagenbetriebsart) Kommentar
Notstrom (ohne Riicksynchronisation) Standard
Notstrom (mit Ricksynchronisation) Standard
Insel Standard
Festlast/Grundlast Standard
Spitzenlast Standard
Lastiibernahme (Ubergabesynchronisation) Standard
Netzbezugsregelung/Festlast ins Netz Standard
Inselparallelbetrieb, analoge Lastverteilung Erfordert Option G3
Parallelbetrieb, Power-Management Erfordert Option G5
Trafowartung Erfordert Option H8.x

sowie die DEIF-Wartungsbox
Anwendung (Anlagenbetriebsart) Aggregatebetriebsart

Auto Hand Test Aus

Notstrom (ohne Riicksynchronisation) X X X X
Notstrom (mit Ricksynchronisation) X X X X
Insel X X X
Festlast/Grundlast X X X X
Spitzenlast X X X X
Lastiibernahme (Ubergabesynchronisation) X X X X
Netzbezugsregelung/Festlast ins Netz X X X X
Inselparallelbetrieb, analoge Lastverteilung X X X
Parallelbetrieb, Power-Management X X (X) X
Trafowartung X X

Power-Management (G5): Die Test-Betriebsart ist im Inselbetrieb nicht
verfiigbar.

@ Die volistandigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.

Notstrom (ohne Riicksynchronisation)

Auto

Die AGC3-GER startet das Aggregat automatisch bei Netzfehler und schaltet auf
Generatorbetrieb um. Die Grenzwerte fur Netzfehler (Spannung und Frequenz) und die
dazugehorigen Verzdgerungszeiten sind parametrierbar. Die Schaltfolgen fir den Netzschalter
sind einstellbar:

1. Der Netzschalter wird gedffnet und das Aggregat gestartet.
2. Der Netzschalter bleibt geschlossen bis das Aggregat lauft und Generatorspannung und
Frequenz in Ordnung sind.

In beiden Fallen wird der Generatorschalter erst dann zugeschaltet, wenn Generatorspannung
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und Frequenz in Ordnung sind und der Netzschalter gedffnet ist.

Kehrt das Netz zurlick, wird auf Netzbetrieb zurlickgeschaltet, die Nachlaufzeit 1auft ab und das
Aggregat wird stillgesetzt. Die Umschaltung erfolgt ohne Synchronisation mit Umschaltpause
wenn die Netzwiederkehrzeit abgelaufen ist.

Hand

Wenn der Generatorschalter geschlossen ist, wird auf die eingestellte Nennfrequenz geregelt.
Sollte die Option D1 vorhanden sein, wird ebenfalls die Generatorspannung auf Nennspannung
geregelt.

@ Die vollstandigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.

Notstrom (mit Riicksynchronisation)

Auto

Die AGC3-GER startet das Aggregat automatisch bei Netzfehler und schaltet auf
Generatorbetrieb  um. Die Schwellwerte fiir Netzfehler und die dazugehdrigen
Verzdgerungszeiten sind parametrierbar. Die Schaltfolgen fir den Netzschalter sind einstellbar:

1. Der Netzschalter wird gedffnet und das Aggregat gestartet.
2. Der Netzschalter bleibt geschlossen bis das Aggregat lauft und Generatorspannung und
Frequenz in Ordnung sind.

In beiden Fallen wird der Generatorschalter erst dann zugeschaltet, wenn Generatorspannung
und Frequenz in Ordnung sind und der Netzschalter geoffnet ist.

Kehrt das Netz zuriick, wird synchronisiert auf Netzbetrieb zurlickgeschaltet, die Nachlaufzeit
lauft ab und das Aggregat wird stillgesetzt. Die Umschaltung erfolgt mit Synchronisation wenn
die Netzwiederkehrzeit abgelaufen ist.

Hand

Wenn der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet sind, wird auf die
eingestellte Nennfrequenz geregelt. Sollte die Option D1 vorhanden sein, so wird ebenfalls die
Generatorspannung auf Nennspannung geregelt.

Im Parallelbetrieb wird die Drehzahl (Leistung) nicht weiter geregelt. Ist Option D1 gewahlt, so
wird der Cosphi auf den eingestellten Sollwert geregelt.

Die Notstromfunktion kann mit__der Uberlapp-Funktion kombini_t_art werden. Dies
@ ist der Kurzeitparallelbetrieb (Ubergabesynchronisation). Die Uberlapp-Zeit ist
einstellbar.

@ Die volistandigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.

Insel

Auto

Das Aggregat wird Uber einen Digitaleingang (auto start/stop) gestartet und der
Generatorschalter geschlossen. Wird der Digitaleingang abgeschaltet, erfolgt die Ausschaltung
des Generatorschalters und das Aggregat wird nach der Nachlaufzeit stillgesetzt. Die
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Wochenzeitschaltuhr kann ebenfalls benutzt werden.

Hand

Wenn der Generatorschalter geschlossen ist, wird auf die eingestellte Nennfrequenz geregelt.
Sollte die Option D1 vorhanden sein, so wird ebenfalls die Generatorspannung auf
Nennspannung geregelt.

Test

@ Die Betriebsart Test kann im Inselbetrieb nicht verwendet werden.

@ Die vollstindigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.

Festleistung/Grundlast

Auto

Das Aggregat wird gestartet und zum Netz synchronisiert, wenn der Digitaleingang (auto
start/stop) gesetzt wird. Wenn der Generatorschalter geschlossen ist, wird die Anlage
kontinuierlich belastet. Wird der Digitaleingang (auto start/stop) abgeschaltet, erfolgt die
Entlastung und der GS wird gedffnet. Nach Ablauf der Kihinachlaufphase wird das Aggregat
gestoppt. Die Wochenzeitschaltuhr kann ebenfalls benutzt werden.

kW

A

v
~—

Start signal
Stop signal

Prinzipdiagramm Festleistung/Grundlast

Hand

Wenn der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet sind, wird auf die
Nenndrehzahl als Sollwert geregelt. Wenn zudem die Spannungsregelung (Option D) aktiviert
ist, wird auf die Nennspannung als Sollwert geregelt.

Wenn sich das Aggregat im Parallelbetrieb befindet, wird die Leistung Uber eine
Rampenfunktion auf den Festleistungssollwert geregelt.

Wenn zudem die Spannungsregelung (Option D) aktiviert ist, wird auf den CosPhi als Sollwert
geregelt (Parameter).
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Parametereinstellungen zu Festlast

2610 Rampe auf

Steigung: Definiert, wie schnell die Belastung erfolgt.
Haltepunkt: Bei Erreichen dieser Leistung wird eine Pause in der Rampenfunktion eingelegt.
Verz.: Die Lange der Pause.
Enable: Aktiviert die Rampenstufen
Steps: Definiert die Anzahl der Stufen
-~
|%\ |?j| |:§| \% |§:| { s
1$1 1&1 181 1§ 151
[ O B S B [ _
|' ‘ | | | | ‘ [ | ——— Sallwert Leistung
R
o I 1
E I N N Lo
3 N 4 I
- [ I \ [
I T N [
| Lo I
I N R [ e
N Ty el
(T T T B I
| ] l 1 1 1 ] 1 |
GS EIN —»] Zeit [s]
\ A ;
g 5
¥ ['4

Rampe Auf mit Laststufen

Ist der GS geschlossen, wird in Stufen auf den Sollwert gerampt. Die Anzahl der Stufen wird in
Parameter 2615 festgelegt. Ist der Verzégerungspunkt auf 20% und die Anzahl der Stufen auf 3
gesetzt, rampt das Aggregat auf 20%, wartet die eingestellte Zeit, rampt auf 40%, wartet, rampt
auf 60%, wartet und rampt dann auf den Sollwert.

Rampe einfrieren
Die Rampe kann Uber einen M-Logic-Befehl eingefroren werden.

Befehl aktiv:

1. Die Rampe wird gestoppt und der aktuelle Wert gehalten, solange der Befehl aktiv ist.
Wird der Befehl beim Rampen von einem Punkt auf den Anderen aktiviert, wird die
Rampe gestopt.

3.  Wird die Rampe in einer Rampenpause gestopt, wird der Timer angehalten. Der Timer
lauft weiter wenn der Befehl aufgehoben wird.

@ Der Timer startet, wenn der Haltepunkt erreicht wurde.
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2620 Rampe ab

Steigung: Definiert, wie schnell die Entlastung erfolgt.
GS-Aus: Bei Unterschreiten dieser Leistung wird der GS geoéffnet.

@ Die vollstindigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.

Spitzenlast

Auto

Das Aggregat wird bei einer voreingestellten Netzbezugsleistung gestartet und [&uft mit einer
festen, voreingestellten Minimalleistung, z.B. 10%. Wenn die Netzbezugsleistung Uber den
eingestellten maximalen Netzbezugswert steigt, regelt das Aggregat die Leistung auf diesen
Maximalwert aus.

Wenn die Netzbezugsleistung wieder unter den Maximalwert fallt, speist das Aggregat wieder
die Minimalleistung ein. Wenn die Netzbezugsleistung und die Aggregateleistung unter den
eingestellten Stop-Sollwert fallen wird das Aggregat vom Netz getrennt und nach der
Kuhlnachlaufphase abgestelit.

Ein 4-20 mA Mel3umformer wird fur die Messung der Netzbezugsleistung verwendet (z.B. DEIF
TAS 331DG).

kW
A
Spitze
\\
\\
Max. Netzbezugsleistung A
Netzleistung
Startwert Aggregat
Abstellwert Aggregat
; i Generatorleistg.
Minimumleistung Aggr. S .
i \\ >
T . t
Prinzipdiagramm Spitzenlast Fhdhai
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Hand

Wenn der Generatoschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet sind, wird auf die
Nenndrehzahl als Sollwert geregelt. Wenn zudem die Spannungsregelung (Option D) aktiviert
ist, wird auf die Nennspannung als Sollwert geregelt.

Wenn sich das Aggregat im Parallelbetrieb befindet, wird auf den Spitzenlastsollwert geregelt.
Somit wird der Maximalwert der Netzbezugsleistung im Handbetrieb nicht Gberschritten. Wenn
zudem die Spannungsregelung (Option D) aktiviert ist, wird auf den CosPhi als Sollwert geregelt
(Parameter).

Einstellwerte flr den Spitzenlastbetrieb

- 7000 Netzbezugsl.

Tag und Nacht: Die Netzbezugsleistung fiir Tag bzw. Nachtbetrieb.

Tmax und Tmin: Der MeRbereich des LeistungsmelRwertumformers 4-20 mA an Multieingang
102.

- 7010 Tageszeit Per.
Diese Einstellungen definieren die Tageszeitperiode. Innerhalb dieser Periode gilt die
Leistungseinstellung Tag. AuRerhalb die Leistungseinstellung Nacht.

- 7020 Start Aggregat

Start Sollwert: Der Sollwert ist in % der Tag bzw. Nachtwerte in Menl 7000.

Verzégerung: Das Aggregat wird nach Ablauf der Verzégerungszeit gestartet.

Last: Die Minimalleistung, die das Aggregat wahrend des Parallelbetriebs erzeugt.
- 7030 Stop Aggregat

Stop Sollwert: Der Sollwert ist in % der Tag bzw. Nachtwerte in Ment 7000.

Verzégerung: Das Aggregat wird nach Ablauf der Verzogerungszeit stillgesetzt.

@ Die vollstandigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.

Lasttransfer (Ubergabesynchronisation)

Auto

- Ricksynchronisierung Ein
Der Lasttransfer soll die Netzbezugsleistung vollstandig auf das Aggregat Ubertragen.

Wenn die Startanforderung gegeben ist (auto start/stop Eingang Ein), wird das Aggregat
gestartet und der Generatorschalter zum Netz synchronisiert. Nach SchlieBen des
Generatorschalters wird die Netzbezugsleistung bis unter den Netzschalter-6ffnen-Sollwert
gesenkt. Danach 6ffnet der Netzschalter.

Wenn die Stopanforderung gegeben ist (auto start/stop Eingang Aus), wird der Netzschalter
synchronisiert, das Aggregat entlastet, die Kiihlnachlaufphase durchgefiihrt und das Aggregat
stillgesetzt.

Ein 4-20 mA MeRRumformer wird fiir die Messung der Netzbezugsleistung verwendet (z.B. DEIF
TAS 331DG).
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kW

""" Netzleistung
Agregateleistung

Startanf
NS o6ffnet
Stopanf.
GS offnet

Beispieldiagramm Lasttransfer

diesem Fall werden Netz- und Generatorschalter nicht langer als die eingestellte

@ Der Lasttransfer kann mit der Kurzeitparallel-Funktion kombiniert werden. In
Zeit parallel betrieben. D.h. Ubergabesynchronisation, Kurzzeitparallelbetrieb.

@ Ist die Netzbezugsleistung groBer als die Aggregateleistung erscheint ein Alarm
und der Vorgang wird angehalten.

- Ricksynchronisierung Aus

Wenn die Startanforderung gegeben ist (auto start/stop Eingang Ein), wird das Aggregat
gestartet. Wenn Frequenz und Spannung des Generators in Ordnung sind, wird der
Netzschalter gedffnet und der Generatorschalter geschlossen. Nun versorgt das Aggregat die
Last bis die Startanforderung abgeschaltet wird.

Ein 4-20 mA Mef3umformer wird fir die Messung der Netzbezugsleistung verwendet (z.B. DEIF
TAS 331DG).

@ Ist die Netzbezugsleistung groRer als die Aggregateleistung erscheint ein Alarm
und der Vorgang wird angehalten.

Hand

Wenn der Generatorschalter geschlossen und der Netzschalter gedffnet sind, wird auf die
Nenndrehzahl als Sollwert geregelt. Wenn zudem die Spannungsregelung (Option D) aktiviert
ist, wird auf die Nennspannung als Sollwert geregelt.

Wenn das Aggregat zu Netz parallelgeschaltet ist, wird auf Netzbezugsleistung “0” geregelt. Ist
die Option D vorhanden, wird auRerdem auf den Sollwert Cosphi geregelt.

@ Die vollstindigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.
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Netzbezugsregelung

Auto

Die Netzlieferung wird genutzt, um eine konstante Leistung ins Netz einzuspeisen. Die Leistung
kann ins Netz geliefert oder vom Netz bezogen werden. Die Leistung ist in beiden Fallen
konstant.

Wenn eine konstante Leistung zum/vom Netz geregelt werden soll, muss diese
Betriebsart verwendet werden. Dies gilt fiir Import und Export.

Das Aggregat wird Uber den auto start/stop Eingang gestartet, zum Netz synchronisiert und
Leistung ins Netz gespeist. Die Leistung wird auf einen voreingestellten Wert geregelt,
unabhangig von der Leistung auf der Verbraucherschiene.

Mit dem Ausschalten des auto start/stop Eingangs wird das Aggregat entlastet, der
Generatorschalter ausgeschaltet, die Kuihlnachlaufphase durchgefiihrt und das Aggregat
stillgesetzt.

Ein 4-20 mA MeRumformer wird fiir die Messung der Netzbezugsleistung verwendet (z.B. DEIF
TAS 331DG).

Startanf.
Stopanf.

v

Rampe auf

Rampe ab

Sollwert Netzregelung

v

kw

Beispieldiagramm Netzbezugsregelung

Bitte beachten: Der Sollwert fiir die Netzregelung kann auf “0” kW justiert
@ werden. Damit wird auf OkW geregelt und somit keine Leistung bezogen oder
exportiert!

Hand

Wenn das Aggregat zum Netz parallelgeschaltet ist, wird auf den Sollwert der
Netzbezugsregelung geregelt. Ist die Option D vorhanden, wird auBerdem auf den Sollwert
Cosphi geregelt (7050 Festlast Einst.).

@ Die vollstindigen Beschreibungen der Betriebsarten finden sich im Kapitel
Betriebsarten.
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Hand

Betriebsarten

Wenn diese Betriebsart gewahlt wurde, werden keinerlei Ablaufe automatisch gestartet. Das
bedeutet, dall alle Ablaufe von Hand (durch den Bediener) ausgefiihrt werden missen. Auch
eine Einleitung der Ablaufe durch externe Signale ist mdglich.

Ein externes Signal kann sein:

1. Displaytasten
2. Digitaleingange
3. Modbus-Steuerbefehle

®

Die AGC3-GER enthidlt nur eine begrenzte Stiickzahl von Digitaleingangen.
Naheres liber die Verfiigbarkeit finden Sie im Kapitel ,,Digitaleingange“ sowie im

Datenblatt.

Wenn das Aggregat in Betriebsart Hand lauft, sind der Drehzahlregler- und der

Spannungsreglerausgang (Option D1 ist hierfiir erforderlich) weiterhin aktiv.

Die folgenden Ablaufe konnen in der Betriebsart Hand ausgefihrt werden:

Befehl Beschreibung Kommentar

Start Das Aggregat wird gestartet. Die Frequenz (und die
Spannung) werden geregelt, um den GS einschalt-
bereit zu machen.

Aus Das Aggregat wird unverzdgert abgestellt. Zuvor wird
der GS direkt gedffnet.

Close GB Der GS wird direkt eingeschaltet, wenn der NS | In  Notstrom erfolgt
geodffnet ist, bzw. synchronisiert, wenn der NS | keine weitere Regelung
geschlossen ist. nach dem SchlieRen

des GS.

Open GB Es erfolgt Entlastung des Aggregates mit
abschlieRendem Offnen des GS, wenn der NS
geschlossen ist. Der GS wird direkt geoffnet, wenn
der NS gedffnet ist, bzw. die Betriebsart “Insel”
gewahlt wurde.

Close MB Der NS wird geschlossen, wenn der GS gedffnet ist,
bzw. synchronisiert, wenn der GS geschlossen ist.

Open MB Der NS wird direkt gedffnet.

Manual Der interne Drehzahlregler wird deaktiviert und die

GOV UP Drehzahl erhéht, solange der Eingang aktiv ist.

Manual Der interne Drehzahlregler wird deaktiviert und die

GOV DOWN | Drehzahl gesenkt, solange der Eingang aktiv ist.

Manual Der interne Spannungsregler wird deaktiviert und die | Option D1 erforderlich.

AVR UP Spannung erhdht, solange der Eingang aktiv ist.

Manual Der interne Spannungsregler wird deaktiviert und die | Option D1 erforderlich.

AVR DOWN | Spannung gesenkt, solange der Eingang aktiv ist.
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Test

Es wird ein Test der Anlage ausgefuihrt. Dies erfolgt Uber die Taste Test oder Uber einen
Digitaleingang.

Die Einstellung der Testfunktion erfolgt Gber das Mendi.

7040 Test
o GW: Leistung (in % der Nennleistung) fir den Test.
e VRZ: Dauer des Tests.

Rucksch: Betriebsart, die nach dem Beenden des Tests ausgefiihrt werden soll
(Hand oder Auto).

Art: Auswahl der Testbetriebsart: Simple, Load oder Full.

Wird der Timer auf 0,0 Min. eingestellt, so wird ein unendlicher Probelauf
durchgefiihrt.

Die Betriebsart Test existiert nicht in der Anlagenbetriebsart “Insel”.

Power-Management (Option G5): Die Betriebsart Test existiert nicht in der
Anlagenbetriebsart “Insel”.

If the DG unit is in the stop sequence in test mode and the mode is changed to
semi-auto, the DG will continue to run.

® 66

Simple test (Leerlauftest)
Das Aggregat wird gestartet und lauft im Leerlauf (GS aus) bis der Timer abgelaufen ist.

Load test (Lastprobe)

Das Aggregat wird gestartet, der GS synchronisiert und zugeschaltet. Danach wird auf den
Leistungswert in Meni 7041 geregelt. Die Leistung wird gehalten, bis der Timer abgelaufen ist.

@ Fur diesen Test wird die Funktion ‘Sync to mains’ in Parameter 7084 benétigt.
@ Dieser Test ignoriert die Uberlapp-Funktion.

Full test (Vollprobe)

Das Aggregat wird gestartet, der GS synchronisiert und zugeschaltet. Danach erfolgt ein
Lasttransfer zum Generator. AnschlieRend wird der NS ausgeschaltet. Nach Beendigung des
Tests wird der NS synchronisiert zugeschaltet, der Generator entlastet, der GS geoffnet und das
Aggregat abgestellt.

@ Fiir diesen Test wird die Funktion ,NS Synchronisation’ in Parameter 7084 und
’GS Synchronisation’ in Parameter 7083 bendtigt.
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Aus

Der GS wird sofort ausgeschaltet, sofern er eingeschaltet ist. Das Aggregat wird sofort
abgestellt, wenn es lauft. Der Netzschalter wird einmalig eingeschaltet, wenn die Netzspannung
im Zuschaltfenster ist. Danach erfolgen keine weiteren Schalthandlungen, bis eine andere
Aggregatebetriebsart gewahlt wird.

Die Betriebsart Aus dient vor Allem dazu, die Anlage bewul3t aulRer Betrieb zu setzen (z.B. fir
Wartungs- und Reparaturarbeiten).

Bevor auf eine andere Aggregatebetriebsart umgeschaltet wird, muf
A sichergestellt sein, daR das Aggregat betriebsbereit ist und keine Personen
daran arbeiten.

@ Alarme werden auch in dieser Betriebsart angezeigt.

Prinzipschaltbilder
Die folgenden Prinzipschaltbilder veranschaulichen die Anlagenbetriebsarten.

Notstrom (auch Uberlappsynchronisation)

Insel

LOAD

AGC

Festlast/Grundlast

LOAD

\’T’\@

AGC ’
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Spitzenlast
TRANSDUCER
"/ yaoma [
— / 4-20mA
LOAD
[l | —
(] T
1] T 1O
AGC
Lasttransfer

LOAD

.t

TRANSDUCER

" waomn
—{ / 4-20mA

Netzbezugsregelung

[l

AGC

“)

LOAD

S

TRANSDUCER

" saomn
— / 4-20mA

[

AGC
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Inselparallelbetrieb (Option G3 erforderlich)

LOAD
e 1
]
T
AGC
"ii —
lenyIIIHI T ‘ —.
AGC
Power-Management (Option G5 erforderlich)
Insel
DISPLAY 1 DISPLAY 2
] ]

N :

9o

2dep

© o
1 1
BUSBAR
CAN-bus
GENERATOR AGC GENERATOR AGC

BREAKER BREAKER
(GB1) . . (GB2)
%Q T\

DIESEL GENERATOR SET 1 DIESEL GENERATOR SET 2
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Netzparallelbetrieb

MAINS DISPLAY MAINS
MAINS AGC
BREAKER .
" A Gy
DISPLAY 1 DISPLAY 2
CONSUMERS —
B :
o
5]
TIE Qe
BREAKER
(TB)
BUSBAR
CAN-bus
GENERATOR AGC GENERATOR AGC
BREAKER BREAKER
(GB1) (GB2)

b

DIESEL GENERATOR SET 1

i

DIESEL GENERATOR SET 2

Netzparallelbetrieb mit 2 Netzen und Kuppelschalter (Kuppelschalter ist Option)

OPTIONAL

OPTIONAL

[T 1
| |
| |

MAINS 1, MAINS 2/ DISPLAY MAINS 2A | |
|
|
|
|
|
|
|

| |
| |
|

WAINS WAINS El !

BREAKER BREAKER !

e ) !

|

|

|

| | | I

| | | |

e, 4 Lo 4

CONSUMERS
<
<
DISPLAY 1 DisPLAY 2

TE

BREAKER

i

BUSBAR
Can-bus

GENERATOR|
BREAKER

(GB1)
ha\

GENERATOR|
BREAKER
(GB2)

DIESEL GENERATOR SET 1 DIESEL GENERATOR SET 2
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Multi mains mit 2 Netzeinspeisungen, 2 Sammelschienenkuppelschaltern und 4 Aggregaten.

|
y

EEE
[

TE==d
=== =
[

==

=0

R ER,

CaMbuy

AoP

HEEE{
o o

00

[

1

(=0

L
|

/

Gty

DIEEEL CEMERATOR SET1

DIESEL CEMERATOR SET 3

DIESEL GEMERATOR: SET4

Die Abbildung zeigt 4 Aggregate, das System unterstiitzt jedoch bis zu 16
Aggregate. Weitere Details finden sich in der Beschreibung der Optionen G4-G5.
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ATS-Anlage

DISPLAY MAINS

DISPLAY 2

DISPLAY 3

CAN-bus

MAINS
MAINS OKAY
[ 1
consumers | ATS ON/OFF
< » Ace
< »
DISPLAY 1
TIE
BREAKER
(TB) (P-\
BUSBAR
AGC
(o[ ]
[

DIESEL GENERATOR SET 1

2y

Ooo0o0|

[T

DIESEL GENERATOR SET 2

DIESEL GENERATOR SET 3
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Sequenzen

Im Folgenden finden Sie Informationen Uber die Sequenzen des Motors, des Generatorschalters
und, falls installiert, des Netzschalters. Diese Sequenzen werden automatisch ausgefihrt, wenn
der Automatikbetrieb ausgewahlt ist oder wenn die Befehle im Handbetrieb ausgewahlt werden.

Im Handbetrieb wird nur die jeweils ausgewahlte Sequenz ausgefihrt (z.B. Dricken der START-
Taste: Der Motor wir gestartet, weitere Sequenzen werden nicht ausgefiihrt).

Die folgenden Sequenzen werden beschrieben:

1. START-Sequenz
2. STOP-Sequenz
3. Schaltersequenzen

@ Weitere Informationen zur Schalteransteuerung in den Dokumenten ,Installa-
tionsanleitung“ und ,,Application Notes*.

Wir empfehlen nicht, hochohmige Relais oder Optokoppler an den
@ Stopmagnetausgang anzuschlieBen. In solchen Fillen muss ein

Nebenwiderstand angeschlossen werden, da es sonst zu unerwiinschten

Schaltvorgdngen des angeschlossenen Relais/Optokopplers kommen kann.

Startsequenz

Die folgenden Zeichnungen zeigen die Startsequenz des Aggregates mit “normaler
Startvorbereitung” und “erweiterter Starvorbereitung”. Der Betriebsmagnet wird immer 1s vor
dem Anlasser eingeschaltet (Fur das “Booten” elektronischer Drehzahlregler).
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Startsequenz:
Normale Startvorbereitung

------ i
Startvorbersitung | :

1

]

1

1

1

[ = e

: tDFF : tDFF :
Anlasser g —»! :

; i i : :

1 1 1

1 ] 1

1 1 1

1 1 1

i ' i : i :
Betriebsmagnet ! i ! | ! \

t 1 t e T =l

i i i l

: HEP(EC ! i

1 (I} 1 1

1 1 1

: prom=a
Stopmagnet L i :

1

i i i

1 1 1

1 1 1

1 1 1

1 1 1

1 1 T
Motor-Lauft-Signal ; H d

: L bomemme-

1 1 1

1 1 1

1 1 1

1. Startversuch 2. Startversuch 3. Startversuch
Startsequenz:

Erweiterte Startvorbereitung
1 1 1
1 1 1
L ]

A [ e e R
Startvorbereitung | i i
1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 L} 1 e
: torr : i tore : :
Anlasser i —— 1
i i i ' i '
1 ] 1 1
1 ] 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
! : : i !
Betriebsmagnet ! d ! i 3 |
t 1 t Leeo- S S o o -
i i i :
i 1 FEC 1 1
1 [} 1 1
1 1 1
: o
Stopmagnet ! i :
1
_— |
1 1 :
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 T
Motor-Lauft-Signal ! H |
; — Lo bommomome-
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1. Startversuch 2. Startversuch 3. Startversuch

@ Auf Seite 31 finden sich die Einstellungen zur Startsequenz.
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@ Der Betriebsmagnet kann 1-600s vor der Anlasser eingeschaltet sein. In diesem
Beispiel ist die Zeit 1s (Menii 6150).

Bedingungen zur Startsequenz
Die Einleitung der Startsequenz kann ber folgende Eingange gesteuert werden:

- Multieingang 102
- Multieingang 105
- Multieingang 108

Beispiel: Wenn die Motortemperatur nicht einen bestimmten Wert Uberschreitet, wird das
Startrelais nicht aktiviert. Es kommt zur Startstérung.

Die Auswahl des Eingangs erfolgt in Parameter 6185. Zur Aktivierung des Startrelais mufl der
Istwert des Eingangs den in Parameter 6186 eingestellten Grenzwert liberschreiten.

Wird der Grenzwert in Parameter 6186 auf 0 gestellt, so wird die Funktion
ignoriert.

Die Abbildung zeigt den Funktionsablauf bei einem sich langsam aufbauenden Istwert an einem
VDO-Eingang. Der Start erfolgt beim 3. Startversuch.

Startsequenz:
Anlasser abhangig von VDO

Startvorbereitung J 1 2 3
(3 Startversuche)

Stopmagnet

Anlasser

Betriebsmagnet

Motor lauft Rickm.

VDO
Grenzwert

VDO Istwert

Anlasser ein
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Motor-Lauft-Signal

Es koénnen bis zu vier verschiedene Methoden der Motor-Lauft-Erkennung genutzt werden. In
Parameter 6170 kdnnen Einstellungen hierzu vorgenommen werden.

Die Motor-Lauft-Erkennung ist als interne Sicherheitsroutine ausgefiihrt. Das ausgewahlte
Motor-Lauft-Signal ist das Hauptkriterium. Es werden jedoch immer alle 4 Methoden
ausgewertet. Falls das Hauptkriterium ausfallt, bleibt der Anlasser noch fiir 1s eingeschaltet.
Wenn ein Motor-Lauft-Signal von einer der drei anderen Methoden generiert wird, ist das
Aggregat gestartet. Dies gewahrleistet den sicheren Start, auch wenn eine Methode ausfallt.

Motor |duft
:
1
1
1
Hauptkritierium '
:
1
1
]
]
Weiteres Kriterium !
1 [
i ' + Tsec
"
Anlasser !
1 I
i |l‘ tAlarm -
i h "
Alarm i
T T
1 I
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Abbruch der Startsequenz
Die Starsequenz wird unter folgenden Bedingungen beendet:

Ereignis Bemerkung

Stopsignal

Fehlstart

Anlasser ausriicken Pickup-Sollwert

Signal

Motor-Lauft-Signal Digitaleingang
Motor-Lauft-Signal Pickup-Sollwert
Motor-Lauft-Signal Generatorfrequenz Gber 32 Hz

Die Frequenzmessung erfordert eine Spannung >30% von Uyom

Die Motor-Lauft-Erkennung tUber die Frequenz kann die Erkennung
Uber Pickup, Digitaleingang oder Motorkommunikation ersetzen

Motor-Lauft-Signal Oldruck (Parameter 6175)

Motor-Lauft-Signal MK (Motorkommunikation) (Option H5 oder H7)
Not-Aus

Alarm

AUS-Taste am Display

Modbus Betriebsart Hand

Stopkommando

Digitaleingang Stop Betriebsart Hand

Deaktivierung ‘auto Betriebsart Auto bei folgenden Anlagenbetriebsarten:
start/stop’-Eingangs Insel, Festlast, Lasttransfer oder Netzbezugsregelung
Not-Aus

@ Wenn der Pickup-Eingang benutzt wird, muB er in Menii 6174 eingestellt
werden.

Die einzigen Schutzparameter, die Start verhindern und S_pop zulassen, sind bei
@ Sprinklerbetrieb ,shutdown override’ Not-Aus und Uberdrehzahl2. Beide
bendétigen hierzu die Fehlerklasse ,shutdown’.

Einstellungen zur Startsequenz

- Anlassfehler (4530 Anlassfehler)
Wenn Pickup als Hauptkriterium fir die Motor-Lauft-Erkennung eingestellt ist, erscheint dieser
Alarm, wenn die eingestellte Drehzahl nach Ablauf des Timers nicht erreicht ist.

- Motor lauft Signal fehlt (4540 Lauft-Sig fehlt)

Der Alarm wird aktiviert, wenn Motor-Lauft Gber eine der sekundaren Methoden erkannt wurde
(z.B. Frequenz), die Erkennung Uber die primare Methode (z.B. Digitaleingang) jedoch fehlt. Die
Verzogerungszeit l1auft von Erkennung der Sekundaren Rickmeldung bis zum aktivieren des
Alarms.

- Generatorspannungsfehler (4550 Hz/V-Fehler)
Wenn sich nach Motor-Lauft-Erkennung die Generatorspannung und -Frequenz nicht in den in
Parameter 2110 festgelegten Limits befinden, erscheint nach Ablauf des Timers dieser Alarm.

- Fehlstart (4570 Startfehler)
Dieser Alarm erscheint, wenn das Aggregat nicht nach der Anzahl Starversuche in Parameter 6190
gestartet wurde.
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- Startvorbereitung (6180 Anlasser)

Der Parameter und der dazugehdrige Ausgang (Klemme 120) kann fir
Startvorbereitungszwecke genutzt werden. Der Timer gibt die Startvorbereitungszeit an. Wird
der Timer auf 0,0s gesetzt, ist die Funktion deaktiviert.

Vorglihen: Der Ausgang ist aktiv, wenn die Startsequenz abgearbeitet wird und das Startrelais
nicht eingeschaltet ist.

Erw.Vorgl.: Der Ausgang ist wahrend der gesamten Startsequenz aktiv.
Startimpuls: Einschaltzeit fir den Anlasser.

Startpause: Pause zwischen zwei Startversuchen.

Stopsequenz
Darstellung der Stopsequenz:

Stopsequenz
Betriebsmagnet
1
1
|
Nachlaufzeit -
1
1
1
|
T -~ :
Betriebsmaanet i ! terwst —3
| |
] |
] |
| |
] A
1
Motor-L&uft-Signal :
|
]
|
Sequenzstart
Stopsequenz
Stopmagnet
1
1
|
Nachlaufzeit .
A

I
Stopmagnet e {5 ——

Motor-Lauft-Signal

Sequenzstart
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Die Stopsequenz wird aktiviert, wenn ein Stop-Kommando gegeben wurde. Die Nachlaufzeit
wird ausgefiihrt, wenn es sich um eine normale Abstellung handelt.

Beschreibung Nachlaufzeit Stop Kommentar

Auto X X

Trip and stop Fehlerklasse X X

Aus-Taste am Display X GS aus und Motor sofort abstellen.
‘Auto start/stop’-Eingang X X Auto: Insel, Festlast, Lasttransfer,
abgeschaltet Netzbezugsregelung.

Not-Aus X GS aus und Motor sofort abstellen.

Die Stopsequenz wir nur in der Nachlaufzeit und dem Eintreten folgender Ereignisse unter-
brochen:

Ereignis Kommentar

Netzausfall Notstrom (oder Notstromiiberlagerung Ein) und Auto.
Start-Taste am Display Hand.

Digitaler Starteingang Auto: Insel, Festlast, Lasttransfer, Netzbezugsregelung.
Sollwert Uberschritten Auto: Spitzenlast.

GS-Taste betatigt Hand.

@ Die Stopsequenz kann nur in der Nachlaufzeit unterbrochen werden.

@ Wenn die Maschine gestoppt wird, wird der analoge Drehzahlregler auf den
Startwert geschaltet.

Parameter zur Stopsequenz

- Abstellstérung (4580 Abstellstorung)
Der Alarm taucht auf, wenn die primare Motor-Lauft-Erkennungsmethode aktiv, oder Spannung
und Frequenz noch vorhanden sind, und der Verzégerungstimer abgelaufen ist.

- Abstellung (6210 Stop)
Nachlaufzeit: Die Dauer der Nachlaufzeit.

Erw. Stop:
Die Zeit zwischen Wegfall aller Motor-Lauft-Signale und dem Zulassen eines neuen Starts. Die
erweiterte Stopzeit wird jedesmal aktiviert, wenn die Stoptaste (AUS) betétigt wird.

Uber Kiihimitteltemperatur gesteuerte Nachlaufzeit:

Diese Funktion stellt sicher, daf3, bevor der Motor abgestellt wird, die Kihimitteltemperatur unter
dem in Menl 6214 eingestellten Grenzwert liegt. Der Vorteil ist eine Reduzierung der
KlhiInachlaufzeit auf bis zu Os wenn der Motor noch nicht warm ist. Hat die Maschine ihre
Betriebstemperatur erreicht, wird die Nachlaufzeit so lange andauern, bis der Grenzwert in
Parameter 6214 unterschritten wird.

Sollte der Grenzwert in Menl 6214 nicht in der in Menl 6211 eingestellten Zeit unterschritten
werden, wird die Maschine aufgrund der abgelaufenen Zeit abgestellt. Dies kann z.B. bei hohen
Umgebungstemperaturen der Fall sein.

@ Wird die Nachlaufzeit auf 0.0s eingestellt, erhdlt man eine unendliche
Nachlaufzeit.
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@ Wird die Temperatur auf 0°C eingestellt, erfolgt der Nachlauf nur iiber die Zeit.

Schaltersequenzen
Die Schaltersequenzen werden abhangig von der gewahlten Betriebsart aktiviert:

Aggregatebetriebsart Anlagenbetriebsart | Schalterkontrolle

Auto Alle Automatisch durch AGC
Hand Alle Tasten, Eingange

Aus Alle Keine

Vor dem Schlielen des Schalters werden Spannung und Frequenz gepriift. Die Sollwerte
werden in Parameter 2110 Sync. Schwarz eingestellt.

Parameter fiir den Netzschalter

- 7080 NS Typ

Notstromiiberl. (NSU): Ist dies aktiviert fuhrt die AGC die Notstromfunktion bei Netzausfall
durch. Dies geschieht unabhangig von der eingestellten Betriebsart.

NS Einsch. Vrz. (EVZ): Zeit zwischen GS AUS und NS EIN bei Schaltvorgangen ohne

Synchronisation.
NS Synchronisation (NSY):  Aktiviert die Synchronisation des Netzschalters.

GS Synchronisation (GSY):  Aktiviert die Synchronisation des Generatorschalters.

Ladezeit (FLZ): Nach dem Offnen des NS ist eine Wiedereinschaltung fiir die
eingestellte Zeit nicht moglich. Siehe Beschreibung zu ,Ladezeit
Speicherfeder*.

Ist kein Netzschalter vorhanden, werden die hierfiir verwendeten Relais und
@ Eingdnge konfigurierbar. Die Konfiguration erfolgt im Fenster “Application
Configuration” in der USW.

Der GS kann nur geschlossen werden, wenn der NS geoffnet ist.

@ Ohne Synchronisation:
Der NS kann nur geschlossen werden, wenn der GS geodffnet ist.

Mit Synchronisation:
Wenn die Tasten GS oder NS betitigt werden, synchronisert die AGC wenn der
@ jeweilige andere Schalter geschlossen ist.

Der GS kann direkt eingelegt werden, wenn der NS geoffnet ist. Der NS kann
direkt eingelegt werden, wenn der GS geodffnet ist.
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Netzschalter 6ffnen im Notstromfall (7060 Netzsp. Fehler)
Es ist moglich, die Behandlung des Netzschalters im Notstromfall einzustellen.

Méglich ist:

Auswahl Beschreibung

Start engine and open mains breaker Wenn der Netzfehler eintritt wird der Netzschalter
geobffnet und das Aggregat gestartet.

Start engine Wenn der Netzfehler eintritt wird das Aggregat

gestartet. Wenn Spannung und Frequenz des
Generators im Fenster sind (2110), wird der NS
geoffnet und der GS geschlossen.

Notstromtimer

Die Diagramme zeigen die Ablaufe bei Netzfehler und Netzwiederkehr. Die Rick-
synchronisation ist abgeschaltet. Die in Notstrom verwendeten Timer sind in folgender Tabelle
aufgefihrt:

Timer Beschreibung Parameternummer

tep Netzausfallverz. 7070 f Netzfehler
7060 Netzsp. Fehler

tru Freq./Spng. OK 6220 Hz/V OK

trop Netzwiederkehr 7060 Netzsp. Fehler

tere GS Ein Verzogerung 6230 GS Steuerung

tvec NS Ein Verzogerung 7080 NS Typ

Der Timer tygc ist nur aktiv, wenn die Rucksynchronisation deaktiviert wurde.

Beispiel 1:
7060 Netzsp. Fehler: Netzausf.beh: Motorstart + NS 6ffnen.

Netz i.O.

4tM(‘R N
< >

NS Ein

GS ein

Startsequenz

A
Y.

tFOn

Stopsequenz [ ]
Motor lauft
Gen f/U i.0.

A
Y.

Netzfehler Netz i.O.
erkannt
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Beispiel 2:
7060 Netzsp. Fehler: Netzausf.beh: Motorstart + NS 6ffnen.

Netz i.O.

NS Ein

& tMRF‘ 3
<€ >

GS Ein

tf"R("\
>

A

Startsequenz [ ]

Stopsequenz | |—

& tFOI’)
<

Motor lauft | |—
Gen f/Ui.0. .

Netzfehler Netz i.O.
erkannt

Y.

Bedingungen fur Schalthandlungen

Die Schaltersequenzen reagieren in Abhangigkeit der Schaltstellungen und der Spannungs- und
Frequenzmessungen.

Die Bedingungen fiir die Ein- und Ausschaltsequenzen kdnnen untenstehender Tabelle
entnommen werden:

Schaltbedingung

Sequenz Bedingungen
GS direkt Ein Motor lauft
Generatorspannung- und Frequenz i.O.
NS Aus
NS direkt Ein Netzspannung- und Frequenzi.O.
GS Aus
GS synchronisiert Ein Motor lauft
Generatorspannung- und Frequenz i.O.
NS Ein
Keine Generatorfehler-Alarme
NS synchronisiert Ein Netzspannung- und Frequenzi.O.
GS Ein
Keine Generatorfehler-Alarme
GS direkt Aus NS Aus
NS direkt Aus Alarme der Fehlerklassen:

Shutdown oder Trip MB

GS entlasten und Aus NS Ein
NS entlasten und Aus Alarme der Fehlerklassen:
Trip and stop
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5. Display und Bedienung

In diesem Kapitel wird das Display und die Bedienung des Displays beschrieben.

Display (DU-2)

Die AGC-GER ist hat ein abnehmbares Vierzeilendisplay mit 20 Zeichen pro Zeile. Des
Weiteren sind auf dem Display einige Tasten zur Steuerung und Programmierung sowie einige

LEDs montiert.

@ Die Abmessungen sind H x B =115 x 220 mm (4.528” x 9.055”).

Tastenfunktionen
Auf dem Display gibt es 16 Tasten mit den folgenden Funktionen:

Hupe/ALARM:

LOG:
Start:

AUS:

(GS) EIN:

(NS) EIN:

KANAL/
LAMP TEST:

HAND:
AUTO:

TEST:

< -

(1)

()
®)
(4)

(8)

(10)

(12)

(13)
(14)

(15)

(19)

(16)

(20)

Schaltet die Hupe ab, wenn sie aktiviert ist. Ist die Hupe aus, so bewirkt
die Taste eine Umschaltung des Displays auf die Alarmliste.

Langes Betatigen (lUber 2s) quittiert alle anstehenden Alarme.

Ruft die Anzeige des Ereignisspeichers auf.

Start des Motors im Handbetrieb.

Abstellen des Motors und Abschalten der Steuer- und Regelfunktionen.
Im Zustand AUS wird in der Betriebsart Notstrom automatisch der

Netzschalter zugeschaltet, wenn die Rickmeldung ,Generatorschalter
offen” gesetzt ist.

Generatorschaltersymbol. Ein- und Ausschalten des Generatorschalters
im Handbetrieb.

Netzschaltersymbol. Ein- und Ausschalten des Netzschalters im Hand-
betrieb.

Kurzes Driicken fir Kanalwahl, langes Driicken fir Lampentest. 2
Sekunden driicken flr Master-Display mit PalRwortabfrage.

Schaltet in den Handbetrieb.
Schaltet in den Automatikbetrieb.

Schaltet in den Testbetrieb. Die Testbetriebsart wird vom Anlagen-
errichter konfiguriert.

Cursor nach links.

Schaltet das angezeigte Fenster weiter (in A1 des Ansichtenmendis),
andert Werte in Zeile zwei des Einstellmenis, 1auft durch die Menis und
andert Einstellungen.

Eine Funktion wird angewahlt (das unterstrichene Untermeni in der
untersten Zeile des Displays).
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v (18)  Andert das angezeigte Fenster (in A1 des Ansichtenmeniis).
Andert Werte in Zeile zwei des Einstellmeniis, lauft durch die Menis
und andert Einstellungen.

(17)  Cursor nach rechts.

<< (21)  Springt im Menii eine Stufe riickwarts (zur vorherigen Anzeige).

Positionen der Tasten

0

@ @ @ @
(@—~ 1~ e

™
(&) (in)

Gy
Sy

@

Alam L DEF] Awtomatic Gan-set Cortrolar -
- @ Beibateatok (25
o B-L1 60.0H mm-m @T@m e
) _ 7
GPF 0801 650 kW E ’
G 812kVA 487 kKVAR
9 SETUP V3 ViV .
et

099

@0
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LED-Funktionen
Das Display verfuigt Gber 11 LEDs. Deren Farbe kann grin, rot oder gelb sein.

ALARM:

RUN:

GS ein:

NS ein:

Netzzustand:

AUTO:

TEST:

Power:

Selbsttest 0.k.:

Alarmunterdr.:

(1)

(6)

(7)

(10)

(11)

Unquittierte Alarme werden durch Blinken der roten LED angezeigt.
Stehen nur quittierte Alarme an, so leuchtet die LED dauernd.
Stehen keine Alarme an, so ist die LED aus.

Diese LED leuchtet griin, wenn der Motor lauft.

Die Generator-LED leuchtet griin, wenn sich Spannung und Frequenz
im eingestellten Fenster um die Nennwerte befinden.

Diese LED leuchtet griin, wenn der Generatorschalter geschlossen ist.
Gelbes Leuchten signalisiert, dal® der Befehl zum SchlieBen auf die
schwarze Sammelschiene in Vorbereitung ist, der Schalter aber (noch)
nicht geschlossen werden kann.

Gelbes Blinken bedeutet, dall die Federspannzeit noch nicht
abgelaufen, bzw. der Digitaleingang Feder gespannt nicht aktiv ist.

Diese LED leuchtet griin, wenn der Netzschalter geschlossen ist.
Gelbes Blinken bedeutet, dall die Federspannzeit noch nicht
abgelaufen, bzw. der Digitaleingang Feder gespannt nicht aktiv ist.

Die Netzzustandsanzeige leuchtet grin, wenn das Netz vorhanden ist.
Sie leuchtet rot bei Netzausfall und blinkt griin wahrend der Netz-
beruhigungszeit. In der Betriebsart Insel ist die Netzzustandsanzeige
auler Betrieb.

Die AUTO-LED leuchtet in der Betriebsart AUTO griin. In allen anderen
Betriebsarten leuchtet die AUTO-LED nicht.

Die Test-LED leuchtet in der Betriebsart Test grin.

Die Power-LED leuchtet grin, solange die Versorgungsspannung
anliegt.

Die LED leuchtet griin, wenn der Selbsttest erfolgreich abgeschlossen
wurde.

Die LED ,Alarmunterdr.“ leuchtet gelb, solange Alarme unterdriickt sind.
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Display-LEDs

(11) Alarmunterdr. <

(10) Selbsttest 0.k. <

(9) Power <

v

(1) Alarm

@ Automatic Gen-set Controller

P o

multi-line AGC - GER

AMF SEMI-AUTO

G-L150.0Hz 400V

G 0.901 PF 150kW

SETUP V3 V2 Vi
EIN

e

&

e ®

(2) RUN

(3) ~ Generator lauft

(4) GS ein

(5) NS ein

(6) Netzzustand

(8) TEST

(7) AUTO
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Meniistruktur
Das Display stellt zwei Menisysteme bereit, die ohne PalRworteingabe benutzt werden kénnen:

Ansichten

Dies ist das fiir den Betreiber wichtigste Menlsystem. Hier kdnnen aktuelle MeRwerte
der Anlage angezeigt werden. A1 enthadlt 15 programmierbare Fenster. Mit den
Pfeiltasten “Nach oben” und “Nach unten” kann zwischen den Ansichten umgeschaltet
werden.

Einstell-Menlsystem
Dieses Menusystem dient der Einstellung des Gerates. Hier kdnnen Einstellwerte
eingesehen werden. Die Anderung von Einstellungen ist nur mit PaRwort méglich.

Startansicht (A3)

Nach dem Einschalten der Betriebsspannung gelangt man automatisch in die Startansicht. Von
hier aus gelangt man leicht in die anderen Menus. Die Staransicht kann jederzeit durch 3-
maliges Driicken der Doppelpfeiltaste erreicht werden.

@ Ereignisspeicher und Alarmliste erscheinen beim Einschalten falls Alarme aktiv
sind.

Automatic Gen-Set Controller

multi-line AGC

AGC V 3.00.0

2006-06-06 16:11:59
SETUP MENU
SETUP V3 V2 V1

Automatic Gen-Set Cantroller

multi-line AGC

AGC V 3.00.0

2006-06-06 16:11:59
SETUP MENU
SETUP V3 V2 V1 P00

@ Option G4/G5: In der unteren rechten Ecke wird die Startprioritat angezeigt.
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Ansichtsfenster (A1, A2, A3)

Die Ansichtsfenster (A1, A2 und A3) dienen der Anzeige von MelRwerten und Betriebsarten. Die
Auswahl zwischen den Ansichtsfenstern A1, A2, A3 und dem Einstellmeni geschieht mit den

4 >
Cursortasten &, &7, und <— .

Erste Zeile Zweite Zeile und dritte Zeile
Statustexte und MeRwerte MeRwerte abhangig vom Betriebszustand

Automatic Gen-Set Controller

multi-line AGC

— | |G 440 438 440V

G-L1 501 Hz 440V
B-L1  50.0Hz 440V
SETUP V3 V2 V1 P00

Vierte Zeile
Auswahl von Einstell- und Ansichtenmenu

In den Ansichten kénnen diverse Mel3werte dargestellt werden.

Die Umschaltung zwischen den einzelnen Fenstern beginnt in der vierten Displayzeile und wird

.. . A < >
Uber die Tasten , VO und gesteuert.

Das Standardfenster ist A3.
Bewegen des Cursors nach rechts oder links bewirkt Folgendes:

e Einstellmenul — Zugriff auf folgende Untermentis:

- Schutzeinstellungen

- Steuer/Regelungseinstellungen

- Ein/Ausgangseinstellungen

- Grundeinstellungen
o A3 — Anzeige der Statuszeile und wahlbarer MeRwerte
e A2 — Anzeige wahlbarer MeRRwerte. Die gleichen wie A3.
o A1 —Zugriff auf 20 einstellbare MeRwertfenster

Die Ansichten A3 und A2 sind weitgehend identisch. Zeile 1 A3 zeigt Staustexte,
Zeile 1 A2 Messwerte.
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Einstellmenii

Das Einstellmeni wird fur die Parametrierung der AGC3-GER benutzt. Auch kann hier der
Betreiber (mit Daily use gekennzeichnet) weitere detaillierte Informationen ablesen, die nicht in
den Ansichtenfenstern zu finden sind. Ins Einstellmeni gelangt man lber das Feld Einst. in der

vierten Displayzeile.

Erste Zeile
(Daily use)  Die erste Zeile zeigt

Zweite Zeile

(Daily use)
(MenUsystem)
(Alarm/Ereignisliste)

Generator- und NetzmeRwerte

Darstellung verschiedener Werte
Informationen Uber die gewahlte Kanalnummer
Letzter Alarm/Letztes Ereignis

Automatic Gen-Set Controller

multi-line AGC

—— | [PROT

— | |G 400 400 400V
PROTECTION SETUP

f-L1  50.00HZ «

CTRL 1/O SYST

Dritte Zeile
(Daily use)
(Einstellmenu)

Vierte Zeile

Erklarungen zur vierten Displayzeile

Zeigt die Einstellung der gewahlten, und, wenn
Anderungen gemacht werden, den zuléssigen
Einstellbereich (min-ist-max) fur den jeweiligen Sollwert

(Daily use)  Zugang zum jeweiligen MenU Uber Unterstrich und ,Enter*
(Einstellm.)  Unterfunktionen zum jeweiligen Parameter, z.B. Limit

Mdgliche Werte in der zweiten Zeile:

Anzeige zweite Displayzeile

Generator oder Einzelanlage

BTB oder Mains

Generatorfrequenz L1 (Hz)

Netzfrequenz L1 (Hz)

Generatorfrequenz L2 (Hz)

Netzfrequenz L2 (Hz)

Generatorfrequenz L3 (Hz)

Netzfrequenz L3 (Hz)

Generatorwirkleistung (kW)

Netzwirkleistung (kW)

Generatorblindleistung (kVAr)

Netzblindleistung (kVAr)

Generatorscheinleistung (kVA)

Netzscheinleistung (kVA)

Leistungsfaktor cos¢

Leistungsfaktor cosg

Phasenwinkel Generator L1-L2

Phasenwinkel Netz L1-L2

Phasenwinkel Generator L2-L.3

Phasenwinkel Netz L2-L.3

Phasenwinkel Generator L3-L1

Phasenwinkel Netz L3-L1

Sammelschiene U-L1N

Sammelschiene U-L1N

Sammelschiene U-L2N

Sammelschiene U-L2N

Sammelschiene U-L3N

Sammelschiene U-L3N

Sammelschiene U-L1L2

Sammelschiene U-L1L2

Sammelschiene U-L2L.3

Sammelschiene U-L2L3

Sammelschiene U-L3L1

Sammelschiene U-L3L1
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Anzeige zweite Displayzeile

Generator oder Einzelanlage

BTB oder Mains

Sammelschiene U-MAX

Sammelschiene U-MAX

Sammelschiene U-Min

Sammelschiene U-Min

Sammelschiene f-L1

Sammelschiene f-L1

Phasenwinkel Sammelsch. L1L2

Phasenwinkel Sammelsch. L1L2

Phasenwinkel Sammelsch.-Generator

Phasenwinkel Sammelsch.-Netz

Betriebspannung

Betriebspannung

Energiezahler, total (kWh)

Energiezahler, total (kWh)

Energiezahler, Tag (kWh)

Energiezahler, Tag (kWh)

Energiezahler, Woche (kWh)

Energiezahler, Woche (kWh)

Energiezahler, Monat (kWh)

Energiezahler, Monat (kWh)

Generatorspannung L1N

Netzspannung L1N

Generatorspannung L2N

Netzspannung L2N

Generatorspannung L3N

Netzspannung L3N

Generatorspannung L1L2

Netzspannung L1L2

Generatorspannung L2L3

Netzspannung L2L3

Generatorspannung L3-L1

Netzspannung L3L1

Generatorspannung Max

Netzspannung Max

Generatorspannung Min

Netzspannung Min

Generatorstrom L1

Netzstrom L1

Generatorstrom L2

Netzstrom L2

Generatorstrom L3

Netzstrom L3

Betriebstunden (gesamt)

Betriebstunden (relativ)

Nachste Prioritatsberechnung

Betriebstunden Sprinkler

Netzleistung A102 Leistung Uber Kuppelschalter A105
Schaltspiele GS Schaltspiele KS
Startversuche

Verfugbare Leistung

Verfligbare Leistung

Netzleistung

Netzleistung

Aggregateleistung Gesamt

Aggregateleistung Gesamt

Schaltspiele NS

Schaltspiele NS

Wartungstimer 1

Wartungstimer 2

Drehzahl (MPU)

Multieingang 1

Multieingang 1

Multieingang 2

Multieingang 2

Multieingang 3

Multieingang 3

Batterieasymmetrie 1

Batterieasymmetrie 1

Batterieasymmetrie 2

Batterieasymmetrie 2

Leistungsfaktor

Leistungsfaktor

Coso

Coso

Coso Sollwert (aktiv)

Cosg Sollwert (aktiv)

Leistungssollwert (aktuell)

Leistungssollwert (aktiv)

Leistungssollwert (aktiv)

DEIF A/S

Seite 44 von 126




Handbuch fur Konstrukteure

AGC3-GER

AGC V.3.10.7

2007-09-17 07.31.54

Einst A3 A2 A1

G 400 400 400V [—® G 400 400 400V [—® G 400 400 400V —» G 400 400 400V

f-L1 50.02Hz f-L1 50.02Hz f-L1 50.02Hz f-L1 50.02Hz

Schutzeinstellung Steuerungseinst. Ein-/Ausgangseinst. | Systemeinstell.

Schut Strg E/A  Syst Schutz Strg E/A Syst Schutz Strg E/A Syst Schutz Strg E/A Syst
G 439 440 440V G 439 440 440V G 439 440 440V G 439 440 440V
1000 G P> 1 Steuerungseinst. Ein-/Ausgangseinst. Systemeinstell.
Grenzwert -5.0% Synchronisation Binareingange Grundeinstellung

GW VRZ RA RB AKT FK

Synch Reg

BEi AEin Au

Gen Netz Komm PM

Beispiel

Das folgende Beispiel zeigt wie eine Einstellung gedndert werden kann. Hier ist Rickleistung

ausgewahlt.

G 400
G f-L1

Schutzeinstellung
Schutz Strg E/A Syst

400 400V
50.02Hz

<< SEL
A
G 400 400 400V G 400 400 400V
» 1000 G -P> 1 1010 G -P> 2
Grenzwert -5.0 % Grenzwert -5.0 %
G VRZ RARB AKT FK G VRZRARB AKT FK
A v
<< SEL
J G 400 400 400V
1. Zugriff » Eingabe Passw: 1999
Eingab
N
v Wert erhohen
G 400 400 400V
1001 G -P> 1
500 50  0.0% v Wert senken
Abbruc Speichern
4 5 Cursor bewegen

v

Erhohen (+1)

Senken (-1)

DEIF A/S

Seite 45 von 126



AGC3-GER Handbuch fur Konstrukteure

Ubersicht Betriebsarten

Es gibt 4 Betriebsarten in der AGC3-GER. Nahere Informationen auf Seite 21 ff. Die
Umschaltung der Betriebsarten erfolgt im Normalfall Gber das Display.

Auto

Dies ist die Grundbetriebsart. Es werden Schalthandlungen, Start, Stop usw. automatisch
ausgefuhrt.

Hand

In dieser Betriebsart ist der Anlagenbediener flr Schalthandlungen, Start, Stop usw. zustandig.
Die Anlage kann Uber das Display, Digitaleingdnge oder Modbus-Befehle betrieben werden. Die
Regler fir Drehzahl und Spannung (D1 Option) sind aktiv.

Test
Die Testbetriebsart wird gemaR Voreinstellung (Lastart, Dauer) durchgeflhrt.

Aus

Das Aggregat wird sofort stillgesetzt, der Generatorschalter wird sofort ausgeschaltet. Der
Wiederanlauf ist gesperrt. Der Netzschalter wird einmalig eingeschaltet wenn die Netzspannung
vorhanden ist.

Die Betriebsart Aus ist zur bewuBten Stillsetzung der Anlage gedacht, z.B.
Wartungs- und Reparaturarbeiten.

PaBwort
Es existieren drei hierarchische Paliwortebenen. Sie werden lber die USW eingestellt.

PaRwortebenen:
PaBwortebene Werkseinstellung Zugriff
Customer Service Master
Customer (Kunde) 2000 X
Service (Service) 2001 X X
Master (Master) 2002 X X X

Ein Parameter kann nur mit der zugehorigen (oder héheren) Zugangsberechtigung geandert
werden. Die Einstellungen kénnen ohne Pallwort eingesehen werden.

Jeder Parameter kann einer PalRwortebene zugeordnet werden. Dies erfolgt Gber die USW.
Offnen Sie den Parameter und wéhlen Sie die PaRwortebene aus.
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Parameter "G -P> 1" {Channel 1000}
Setpoint :
-5 %
_Ei L}
Timer : 10 sec
01 [ ] 100,0
Fail class : | Trip of GB b |
Output A : Output 0 v|
Output B : |0utput 0 v |
Password level = Customer W
Master
Service
Enabile Cuzstomer o,
High Alarm
Inverse propartional Time elapsed : § sec {§ %)
Cable supervizion ( )
0 =sec 10 zec
[]Auto acknowledge
|Inhib'rts... v |
| wirte || ok | [ cancel

Die PalRwortebene kann auch im Parameterfenster unter ,Password level” geandert werden.

|FailClass

|Enab|ed |High alarm

: Trip =B

| Service Warning
uztomer Trip =B

Custamer Trip =B

Customer Trip =B
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Parameterzugriff
Um Zugriff auf die Parameter zu erhalten, muf} ein Palwort eingegeben werden.

- =l

Mazter level |
Zervice level

Custamer level

Ohne Paliwort ist es nicht moglich, einen Parameter zu 6ffnen.

Das Service-Passwort wird in Parameter 9117 geéndert.

@ Das Kunden-Passwort wird in Parameter 9116 geédndert.
Das Master-Passwort wird in Parameter 9118 geédndert.

@ Die Werkseinstellungen miissen geandert werden, wenn der Bediener keinen
Zugriff haben soll.

@ Es ist nicht moglich, ohne entspechendes Passwort eines der hoheren Ebenen
zu andern.
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6. Zusatzfunktionen

Startfunktionen

Die AGC3-GER startet das Aggregat wenn sie ein Startkommando erhalt. Die Starsequenz wird
unterbrochen, wenn das Anlasser-Ausriicken-Kommando kommt, oder ein Motor-Lauft-Signal
vorhanden ist.

Der Grund fiir zwei Moglichkeiten ist die Verzogerung der Alarme mit dem Motor-Lauft-Signal.

@ Siehe Seite 27 fiir Details.

Wenn es nicht méglich ist, die Alarme mit Motor-Lauft-Status bei niedrigen Drehzahlen zu
aktivieren, muB} die Anlasser ausriicken Funktion genutzt werden.

Ein Beispiel fiir einen kritischen Alarm ist der Oldruck. Normalerweise ist er abstellend
(shutdown) konfiguriert. Der Anlasser mul bei 400 Umin abgeschaltet werden, der Oldruck
Uberschreitet seine Schaltschwelle jedoch erst bei 600 Umin. Damit wiirde bei einer Motor-Lauft-
Erkennung bei 400 Umin eine Abstellung wegen Oldruckmangel erfolgen. Die Motor-Lauft-
Erkennung darf also erst bei 600 Umin erfolgen.

Umin

1000 |---mommmmmmmmoes 1

600 |------n-mmoome- ,
400 |f-----eoo-- O

Oldruck

Anlasser ausr. [~~~
Motor lauft

Digitale Riickmeldung

Wenn ein externes Moto-Lauft-Uberwachungsrelais vorhanden ist, kénnen die Digitaleingange
fir Motor-Lauft (running) oder Anlasser ausriicken (remove Starter) verwendet werden.

Motor-Lauft-Signal
Wenn der Digitaleingang ‘running feedback’ aktiv ist, wird das Startrelais abgeschaltet.
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Umin

Uminnom [

Motor lauft 4|

, &

Zinddrehz.

Das Diagramm zeigt, wie der Motor-Lauft-Eingang aktiviert wird, wenn die Zinddrehzahl erreicht
ist.

Anlasser ausrucken
Wenn der Digitaleingang ‘remove starter’ aktiv ist, wird das Starrelais abgeschaltet.

Umin

Uminnom [~ e

Motor lauft |

Anlasser ausr.

Zinddrehz.  Motor lauft

Das Diagramm zeigt wie der Digitaleingang ‘remove starter’ aktiviert wird, wenn das Aggregat
die Ziinddrehzahl erreicht hat. Bei Motor-Lauft wird der Digitaleingang ‘running’ aktiviert.

Der ‘remove starter’ Eingang muB auf einen freien Digitaleingang gelegt
werden.

messung Uber 32 Hz, Drehzahlmessung iiber magn. Pickup oder Motor-

@ Das Motor-Lauft-Signal wird uUber Digitaleingang (siehe oben), Frequenz-
kommunikation (H5/H7) detektiert.
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Analoger Drehzahleingang

Falls ein magn. Pickup (MPU) verwendet wird, kann eine bestimmte Drehzahl fur das
Abschalten des Startrelais konfiguriert werden Running feedback.

Das Diagramm unten zeigt, wie das Motor-Lauft-Signal bei Ziinddrehzahl detektiert wird. Die
Werkseinstellung ist 1000 Umin (6170 Motor lauft Erkennung).

Umin

Uminnom [~ e

Motor lauft,
Men 4301

Zlnddrehz.

typischen Anlassers. Stellen sie die Ziinddrehzahl nach Angaben des

: Die Werkseinstellung von 1000 Umin ist hoher als die Drehzahl eines
Motorherstellers ein.

Eingang Anlasser ausriicken
Die Zeichnung unten zeigt, wie der Grenzwert fir ‘remove starter’ bei Ziinddrehzahl detektiert
wird. Die Werkseinstellung ist 400 Umin (6170 Motor lauft Erkennung).

Umin

Uminnom """ oo

Motor lauft,
Men 4301

Anlasser ausr.,
Menl 6161

'
—_—

'

' '

' '

'

'

Zinddrehzahl Motor

@ Bei MPU-Messung (magn. Pickup) muR die Zahnezahl des Schwungrades in
Menii 6170 eingestellt werden.
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Oldruck

Die Multi-Eingange auf Klemme 102, 105, 108 kdénnen zur Erfassung der ,Motor [auft®-
Ruckmeldung genutzt werden. Die entsprechende Klemme muf} dann als VDO-Eingang zur
Oldruck-Messung konfiguriert sein.

Steigt der Oldruck iber den eingestellten Wert (6175 Oldruck ML), ist die ,Motor l&uft -
Rickmeldung erfalt und die Startsequenz wird beendet.

“Motor lauft’-Rickmeldung

U/min/Oldruck

U/minnom  [-7"7 7 ot n s

Motor lauft
Oldruck —
Menii 6175 i

Zunddrehzahl

Eingang — Ausriicken des Anlassers

Die untere Zeichnung zeigt das Ausricken des Anlassers bei Erreichen der Ziinddrehzahl. Die
Werkseinstellung ist 400 U/min (6170 Motor lauft Erkennung).

U/min/Oldruck

Uminnom [~ ot

Motor lauft
Oldruck
Menl 6175

Anlasser ausriicken
Mentii 6161 |

ot

Zunddrehzahl Motor lauft

@ Die Funktion “Ausriicken des Anlassers” kann iiber MPU oder einen
Digitaleingang genutzt werden.
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Schalter-Typen
Es gibt finf mdgliche Einstellungen fir Netz- und Generatorschalter.

Dauer (Aktiv EIN = NE; Aktiv AUS = ND)

Dieser Signaltyp wird meist in Verbindung mit einem Schiitz angewandt. Die AGC verwendet
hier nur das Schalter-schlieRen-Relais. Das Relais wird zur SchlieBung des Schitzes
geschlossen und zur Offnung des Schiitzes gedffnet. Das Schalter-6ffnen-Relais kann fir
andere Zwecke genutzt werden. Bei Dauer NE ist das Relais erregt um den Schalter
einzuschalten, bei Dauer ND ist das Relais abgefallen, um den Schalter einzuschalten
(Netzschalter Notstrom).

Impuls

Dieser Signaltyp wird meist in Verbindung mit einem Leistungsschalter angewandt. Bei der
Impulseinstellung verwendet die AGC das Schalter-schlieRen- und das Schalter-6ffnen-Relais.
Zum SchlieBen des Leistungsschalters schliel3t das Schalter-schliefien-Relais kurzzeitig. Zum
Offnen des Schalters schliet das Schalter-6ffnen-Relais ebenfalls kurzzeitig.

Extern/ATS keine Steuerung

Dieser Typ meldet nur die Schaltstellung des Schalters, der Schalter wird jedoch nicht von der
AGC gesteuert.

Kompakt

Dieser Signaltyp wird meist mit einem Kompaktschalter, einem direkt gesteuerten,
motorbetriebenen Schalter, kombiniert. Bei der Einstellung ,Kompakt“ benutzt die AGC das
Schalter-schlieBen- und das Schalter-6ffnen-Relais Das Schalter-schlieRen-Relais schliefl3t
kurzzeitig, um den Kompaktschalter zu schlieRen. Das Schalter-6ffnen-Relais schlielt, um den
Kompaktschalter zu 6ffnen. Es bleibt so lange geschlossen, bis die Speicherfeder gespannt ist.
Wird der Kompaktschalter von auferhalb geschaltet, wird er vor dem nachsten SchlieRen
automatisch gespannt.

Ist Kompaktschalter gewéhlt, kann die Dauer des AUS-Befehls in Parameter
2160/2200 eingestellt werden.

Ladezeit Federspeicher

Um Einschaltfehler der Schalter zu vermeiden, die durch nicht gespannte Speicherfedern
verursacht werden, kann die Federspannzeit fir GS/KS und NS eingestellt bzw. per
Rickmeldekontakt gemeldet werden.

Hier die Beschreibung einer Situation, in der die Gefahr eines Ausfalls beim Schlief3en besteht:

1. Das Aggregat lauft im Automatikbetrieb lber den Auto-Start-Stop-Befehl und der GS ist
geschlossen.

2. Der Auto-Start-Stop-Befehl wird abgeschaltet und somit der GS geoffnet.

3. Wird nun der Auto-Start-Stop-Befehl nun sofort erneut gesetzt, meldet der GS einen
Schlieldfehler, weil die Speicherfeder noch nicht gespannt ist und der SchlieRbefehl nicht
ausgefihrt werden kann.

Es werden verschiedene Schaltertypen eingesetzt, daher bestehen zwei Lésungsmadglichkeiten:

1. Zeitgesteuert.

Ein Timer fir die Ladezeit der Federn von GS/KS und NS kann fiir Schalter eingestellt werden,
die keine Meldekontakte fir ‘Feder gespannt’ haben. Die Einstellung erfolgt in Parametern 6230,
7080 und 8190. Wenn die Timer laufen, wird die Restlaufzeit im Display angezeigt.
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An der AGC3-GER mains (Option G5) wird fiir die Feder gespannt Riickmeldung
des KS der Eingang fiir den GS benutzt.

2. Digitaleingang

Pro Schalter wird ein freier Digitaleingang bendtigt. Diese werden mit der ‘Feder gespannt’
Rickmeldung des jeweiligen Schalters belegt. Der Schalter kann erst dann geschlossen
werden, wenn die Rickmeldung vorliegt.

Wenn beide Moglichkeiten gleichzeitig verwendet werden, missen beide Bedingungen fir das
SchlieRen erfillt sein.

LED-Anzeige

Um den Betreiber auf das Vorbereiten des Schalters aufmerksam zu machen, blinkt die LED
des jeweiligen Schalters wahrend der Spannung der Feder gelb.

Falls der Schalter nach dem Offnen Zeit fiir den Federaufzug benétigt, kann die AGC dies mit in
die Berechnung einfligen. Dies kann durch Zeitsteuerung und/oder Digitaleingange erfolgen.

Prinzip

Das Diagramm zeigt ein Beispiel mit einer AGC im Inselbetrieb, die Uber den ‘auto-start-stop’
Eingang gesteuert wird.

Ablauf: Wird der ‘auto-start-stop’ Eingang deaktiviert, 6ffnet der GS. Wird der Eingang ‘auto-
start-stop’ sofort nach Offnen des GS erneut aktiviert, wartet die AGC bis die
Einschaltbedingungen fiir den Schalter vorliegen (in diesem Fall: Zeitgesteuert). Danach wird
der GS geschlossen.

GS Ein

GB Aus

Auto Start/stop Ein

Auto Start/stop Aus t [sec]

Federspannzeit
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Alarmunterdriickung

Um die Alarmaktivierung moglichst flexibel zu gestalten, wurde die Alarmunterdrickungsfunktion
gestaltet. Diese ist fir jeden Alarm verfligbar und kann nur mit der USW verandert werden. Die
Einstellung erfolgt in einem Pull-Down-Meni. Hier kénnen die Unterdrickungsbedingungen
ausgewahlt werden.

Parameter "G -P>= 1" {Channel 1000}
Setpoint :

-5 %

Timer : 10 sec
o1 [ (] 100.0

Fail class : |Trip of GB ! |

Output A : |Output 0 A |

Output B : |Output 0 b |

Password level : |Customer hd |

v |Enahle
Actual value : 0 %
Time elapsed : 0 sec (0 %)

( 1
0 sec 10 sec

[J2uto acknowledge

Inhibit 1
Inhibit 2 Cancel
Inhibit 3

GE On

GE Off

Fun statuz

Mot run status

Generator woltage » 30%
Generator voltage < 30%
MEB On

1B Off

Farallel

Mat parallel

All Ok ] [ Cancel
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Erklarungen:

Funktion Beschreibung
::E:E:I; M-Logic Ausgange: Bedingungen kénnen in M-Logic
Inhibit 3 programmiert werden

GB ON (TB ON)

Der GS/KS ist eingeschaltet

GB OFF (TB ON)

Der GS/KS ist ausgeschaltet

Run status Motor-Lauft-Signal und Timer in Menu 6160 abgelaufen

Not run status Kein Motor-Lauft-Signal oder Timer in 6160 nicht abgelaufen
Generator Generatorspannung ist >30% der Nennspannung

voltage > 30%

Generator Generatorspannung ist <30% der Nennspannung

voltage < 30%

MB ON Der NS ist eingeschaltet

MB OFF Der NS ist ausgeschaltet

Parallel Der NS und der GS sind eingeschaltet

Not parallel Der GS oder der NS ist eingeschaltet

@ Der Timer in 6160 wird bei binadrer ,,Motor-lauft“-Riickmeldung nicht genutzt.

Die Alarmunterdriickung ist aktiv, solange mindestens eine Bedingung aktiv ist.

Inhibit 1
Inhibit 2
Inkikit 3

v GE On
GE Off
Run statuz

Ol Mot run status
M ains waltage > 30%
b ainz waoltage < 30%
ME On
ME Off
Farallel
Mot parallel

Al Ik

Mone

] [ Cancel

In diesem Beispiel sind die Alarmbedingungen Not run status und GB ON. Der Alarm ist somit
aktiv, wenn das Aggregat gestartet ist. Nach dem Einschalten des GS ist der Alarm wieder

inaktiv.

®
®

®

aktiv ist.

Nur Alarmeingdnge koénnen unterdriickt werden.
‘running feedback’, ‘remote start’ oder ‘access lock’ werden nicht unterdriickt.

Die LED ‘Alarmunterdr.’ leuchtet, wenn mindestens eine Alarmunterdriickung

Funktionseingange wie

Die AGC3-GER mains hat keine Motor-Lauft-Erkennung, die Unterdriickungs-
funktionen sind somit nur Digitaleingang und die KS-Positionen.
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Motor lauft (6160)

Alarme kénnen so eingestellt werden, dal sie nur aktiviert werden kénnen, wenn das Motor-
Lauft-Signal vorhanden und der zugehérige Timer abgelaufen sind.

Das Diagramm zeigt den Ablauf. Nach Motor-Lauft-Signal und Ablauf des Timers sind Alarme
mit ‘Run status’ aktiv.

tRUN

Motor lauft

v

Alarm aktiv

@ Der Timer wird bei binarer “Motor-lauft-Riickmeldung ignoriert.
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Zugriffsperre

Mit der Zugriffsperre werden der Betriebsartenwechsel und das Andern von Parametern

verhindert.

Der zugehorige Digitaleingang wird mit der USW konfiguriert.

Die Zugriffsperre wird

eingeschaltet.

typischerweise mit einem Schisselschalter im Schaltschrank

Taste Status Kommentar
Alarm Aktiv Alarme kdnnen angezeigt aber nicht entsperrt werden.
Kanal Gesperrt
START Gesperrt
AUS Aktiv
GS Gesperrt
NS Gesperrt
LOG Aktiv
Aktiv
Links

N Auf Aktiv
Enter Gesperrt Diese Taste ist im Ansichtenmenisystem gesperrt.
Enter Aktiv Im Einstellmenlsystem kann der gerade aufgerufene

Parameter editiert werden.

<< Aktiv

N Aktiv

Rechts

HAND, Gesperrt
TEST,
AUTO
AUS Aktiv

® ©

Nach drei Minuten kehrt das Display ins Standardfenster zuriick. Das Einstell-
menii kann nur nach dem Ausschalten der Zugriffsperre erneut ge6ffnet werden.

Die Anwahl der Betriebsart Aus iiber das Display wird mit der Zugriffssperre
nicht blockiert.
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Die folgenden Digitaleingdnge werden von der eingeschalteten Zugriffsperre blockiert:

Name Sperre Kommentar

Remote start Nicht aktiv Fernstart in Hand

Remote stop Nicht aktiv Fernstop in Hand

Semi-auto Nicht aktiv Hand

Test Nicht aktiv Test

Auto Nicht aktiv Auto

Manual Nicht aktiv Nicht vorhanden in AGC3-GER
Block Nicht aktiv Nicht vorhanden in AGC3-GER
Remote GB ON Nicht aktiv Fern GS Ein in Hand

Remote GB OFF Nicht aktiv Fern GS Aus in Hand

Remote MB ON Nicht aktiv Fern NS Ein in Hand

Remote MB OFF Nicht aktiv Fern NS Aus in Hand

Remote TB ON Nicht aktiv Fern KS Ein in Hand

Remote TB OFF Nicht aktiv Fern KS Aus in Hand

@ Die AOP-Tasten sind von der Zugriffsperre nicht betroffen.

Uberlappsynchronisation
Die Uberlapp-Funktion begrenzt die Maximalzeit des Parallelbetriebes (Kurzzeitparallelbetrieb).

Diese Funktion wird dann benutzt, wenn ein langerer Parallelbetrieb auf Grund ortlicher
Bestimmungen nicht zulassig ist.

@ Die Uberlapp-Funktion ist nur in den Betriebsarten AMF (Notstrom) und Load-
take-over (Lasttransfer) verfiigbar.

NS

GS

p

Das Diagramm zeigt die Uberlappsynchronisation. Nach dem Zuschalten des GS wird nach der
Zeit Y’ der NS geoffnet. Und umgekehrt nach dem Zuschalten des NS der GS gedffnet.

Die Zeit wird in Sekunden im Bereich 0,10-99,90 eingestellt.

Die eingestellte Zeit betrifft beide Schalter.

Diese Funktion ist in Power management (Option G5) zwischen KS und NS in
der AGC3-GER mains aktiv.

Der Timer gibt die Uberlappzeit an. Diese Zeit wird nicht iiberschritten.

® e e

Die Ubertappsynchronisation wird eingestellt in Parameter 2760 Uberlappsync.
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Externe Riickschaltung zum Netzbetrieb

Die AGC3-GER flihrt normalerweise die Notstromsequenz nach den internen Einstellungen
durch. Zusatzlich dazu ist es madglich, einen Digitaleingang zu beschalten, um die
Rickschaltung zum Netzbetrieb extern zu steuern. Dieser Eingang heif3t ‘mains OK’. Somit kann
eine externe Steuerung (SPS) oder der Bediener entscheiden, wann die Riickschaltsequenz
ausgefihrt wird.

Die Netzwiederkehrzeit wird nicht benutzt, wenn dieser Eingang konfiguriert ist.

Zeitgesteuerter Betrieb

Die AGC3-GER enthalt eine Wochenzeitschaltuhr. Im Automatikbetrieb ist diese Funktion fir
Insel, Lasttransfer, Netzbezugsregelung und Festlast verfigbar. Bis zu 8 Befehle kdnnen flr
Start und Stop benutzt werden. Die Befehle sind auch in der M-Logic als Eingangsimpulse
verfugbar und kénnen dort fur andere Zwecke verwandt werden. Die Einstellung erfolgt Gber die
USW. Jeder Befehl kann flir Wochentage und Kombinationen eingestellt werden:

Einzeltage (MO, DI, MI, DO, FR, SA, SO)
MO, DI, MI, DO

MO, DI, MI, DO, FR

MO, DI, MI, DO, FR, SA, SO

SA, SO

Der Digitaleingang ,auto start/stop’ darf fiir diese Funktion nicht verwendet
werden. ,Auto start/stop’ ist in M-Logic verfiigbar und ist dort kombinierbar.

Die Start- und Stopbefehle dieser Funktion sind Impulse, die nur im Moment des
eingestellten Zeitpunkts gesendet werden.

Die Einstellungen fiir den zeitgesteuerten Betrieb kénnen nur mit der USW
vorgenommen werden.

® e
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Ausgang Motor lauft
Der Parameter 6160 Motor lauft kann auf einen Relaisausgang geschaltet werden.

Parameter "Run status” {Channel 6160} %]
Timer : 5sec
0.0 J 300,0
Output A : |Termina|5 V|
Output B : |Termina|5 V|
Password level : |Custc|mer w |
[CJEnable

Actual value : &

Time elapsed : d sec () %)
[ 1

[] &uto acknowledge 0 sec 5 sec
[ Lt ] [ o | [ Cancel ]

Die Ausgange Output A und output B missen beide verwendet werden, dirfen jedoch auf das
gleiche Relais zeigen. Die Relaisfunktion sollte auf ,Limit' geschaltet werden, wenn kein Alarm
gewdilnscht wird.

Parameter "Relay 69" (Channel 5170) 9]
Setpoint :
Lirnit relay w |
Timer : 5 sec
0.0 J 999,9
Password level : |Cu310mer hd

Actual value : 0

Time elapsed : 0§ sec (§ %)

[ |
0 =zec 5 =eC

[EEESN |

@ Wenn die Relaisfunktion nicht auf ,limit’ gedndert wird, wird ein Alarm ausgel6st
sobald der Motor lauft.
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Frequenzgefiihrte Leistungsregelung

Diese Funktion kann zur Netzstabilisierung verwendet werden. Fallt die Netzfrequenz, wird die
Aggregateeinspeiseleistung erhoht, steigt die Netzfrequenz, wird die Aggregateausgangs-
leistung gesenkt.

Beispiel:
Mit einer Nennfrequenz von 50 Hz und einer Messfrequenz von 51,5 Hz ergibt sich eine
Abweichung von 1,5 Hz; dies entspricht 3% Abweichung von der Nennfrequenz. Das Aggregat

wird entsprechend folgendem Diagramm auf 400 kW abregeln.

A

SLPL

P[]

MAX

DEH

Y

HYSH

Fixed Power Setpaint

HYSL

SLPH

'y

DBL

MIN

10%

9% 8% . T%

6%

5% 4% % 2%

0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8 9%

»
P

| | | [ | | | [ | |
108, (From-fact) 100/fact [%]

Die Konfiguration erfolgt in folgenden Parametern. Die Kurve kann innerhalb der MIN/MAX [kw]
Bereiches entworfen werden.

Menii Einst. Name Beschreibung

7051 450 kW Leistungssollwert

7121 2 DBL[%] Untere Totzone in % der Nennfrequenz.

7122 2 DBH[%] Obere Totzone in % der Nennfrequenz.

7123 1 HYSL[%] Untere Hysterese in % der Nennfrequenz. Wird der
Wert Uber DBL gestellt, ist die Hysterese
abgeschaltet.

7124 1 HYSH[%] Obere Hysterese in % der Nennfrequenz. Wird der
Wert Uber DBH gestellt, ist die Hysterese
abgeschaltet.

7131 150 MIN[kW] Minimale Leistung flr Frequenzgeflihrte
Leistungsregelung.

7132 900 MAX[kW] Maximale Leistung fir Frequenzgefuhrte
Leistungsregelung.

7133 50 SLPLIKW/%] Steigung der Rampe bei fallender Frequenz.

7134 -50 SLPH[kW/%] Steigung der Rampe bei steigender Frequenz.

7143 ON Enable Einschalten der Funktion

@ Diese Funktion ist nur in Betriebsart Festleistung verfiigbar.
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Leistungsreduzierung

Mit dieser Funktion kann maximale Ausgangsleistung des Aggregates reduziert werden, falls
das durch aulere Umsténde erforderlich ist. Ein Beispiel ware die Umgebungstemperatur.
Wenn die Umgebungstemperatur einen Wert erreicht, an dem die Kihlerkapazitat nicht mehr
ausreicht, wird es notwendig, die Leistung des Aggregates zu verringern. Wenn das Aggregat
nicht entlastet wird, sind abstellende Stérmeldungen zu erwarten.

@ Wenn Kiihlprobleme zu erwarten sind, sollte diese Funktion genutzt werden.

Auswahl des Eingangs
Die Leistungsreduzierung kann auf einen der folgenden Eingange programmiert werden:

Eingang Kommentar
Multieingang 102 0-40V DC
Multieingang 105 4-20 mA
Multieingang 108 Pt100/1000
VDO
Digital
Motorkommunikation (H5/7)
M-logic

Eingangsauswahl in Parameter 6260 Leistungsred.

Parameter zur Leistungsreduzierung
Die Parameter zur Definition der Reduzierungscharakteristik:

Startpunkt (6260 Leistungsred.)

Das ist die Einstellung fur den Startpunkt zur Leistungsreduzierung. Die Einstellung kann in
mA (max 20 mA) oder °C (max 200°C) erfolgen.

Steigung (6260 Leistungsred.)
Einstellung der Reduzierungsgeschwindigkeit in %/Einheit (%/mA oder %/°C).

@ Die 4-20 mA Eingdnge konnen skaliert werden. In diesem Fall verwenden
die beiden obigen Parameter die neuen Einstellungen.
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Min. Leistung (6260 Leistungsred.)

Die untere Leistungsgrenze.

P

A

PNOM

PLIMIT

mA

v

0 10 16 20
Start
Leistungsreduzierung

Reduktionscharakteristik
Die Charakteristik kann gewahlt werden. Obige Charakteristik ist Umgekehrt Proportional.

Proportionale Charakteristik:

P

A

PNOM

PLIMIT

mA

v

0 10 16 20

Start
Leistungsreduzierung

Die Aggregateleistung wird reduziert, wenn der Istwert kleiner als der Sollwert ist (hier in mA).
Die Charakteristik wird in folgendem Parameter justiert:

Aus: Inverse Charakteristik
Ein: Proportionale Charakteristik
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Leerlauf

Diese Funktion andert die Start- und Stopsequenzen, um den Betrieb von Aggregaten unter
arktischen Bedingungen zu erméglichen.

Man kann die Funktion mit oder ohne Timer verwenden. Es sind zwei Timer vorhanden. Einer
fur die Startsequenz und einer fir die Stopsequenz.

Das Aggregat soll méglichst vom Stoppen abgehalten werden. Die Timer machen die Funktion
flexibler.

Der Antriebsmotor muB fiir diese Funktion vorbereitet sein (Drehzahlregler,
Turbolader u.A.).

Diese Funktion wird hauptsachlich in Anlagen verwendet, in denen das Aggregat sehr tiefen
Temperaturen ausgesetzt wird, und zu befiirchten steht, dall es zu Starproblemen und anderen
Gefahren durch die tiefen Temperaturen kommen kann.

Beschreibung

Die Funktion wird eingestellt und aktiviert in: 6290 Leerlauf. Es wird darauf hingewiesen, das
der Drehzahlregler die Leerlaufdrehzahl selbst regeln, und durch einen Relaisausgang aus der
AGC3-GER gesteuert werden kdnnen muf} (Siehe Diagramm unten).

Es werden zwei Digitale Eingédnge zur Steuerung verwendet:

Nr. | Eingang Beschreibung

1 Low speed Dieser Eingang wechselt zwischen Leerlauf- und
Nenndrehzahl. Er verhindert nicht die Abstellung des
Aggregates. Es wird nur die Drehzahl umgeschaltet.

2 Temperature control Wenn dieser Eingang aktiv ist, startet das Aggregat.
Solange der Eingang aktiv ist, kann das Aggregat nicht
gestoppt werden.

Wird der Leerlauf liber Timer gesteuert, wird der Digitaleingang ignoriert.

Es wird ein zusatzlicher freier Relaisausgang bendétigt.

Firr diese Betriebsart nicht geeignete Turbolader konnen Schaden nehmen,
wenn das Aggregat zu Lange im Leerlauf lauft.

@ Der Eingdnge miissen mit der USW programmiert werden.
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Start/stop Drehzahl
Aggregat vorwahl

l

Low speed
o Relais /: » | Leerlaufeingang
| Temperature  AGC Drehzahlregler

| control input

v

Aktuator
Beispiele

Leerlaufdrehzahl wahrend Starten und Stoppen
In diesem Beispiel sind beide Timer aktiviert.

Die Start- und Stopsequenzen sind modifiziert, um die Leerlaufdrehzahl zu realisieren. Vor dem
Hochlaufen auf Nenndrehzahl befindet sich das Aggregat in Leerlaufdrehzahl. Nach dem
Absetzen des Stopbefehls geht das Aggregat von Nenndrehzahl auf Leerlaufdrehzahl, bevor es
ganz abgestellt wird.

Umin
A
1500
tsTART tsTop
300
t
Start Stop

Leerlaufdrehzahl, keine Abstellung
In diesem Beispiel sind beide Timer deaktiviert.

Um das Aggregat am Abstellen zu hindern, muf} der Eingang ,temp control’ immer eingeschaltet
bleiben. Die Charakteristik sieht dann so aus:
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Umin

1500

300

v

Start Stop

@ Der Oldruckalarm (VDO) ist mit ,Enable: On’ im Leerlaufbetrieb aktiv.

Konfiguration der Digitaleingédnge
Der Digitaleingang wird tUber die USW konfiguriert.

1/0 settings
H &% 33
Inputs | Outputs
Low speed o
1 number / function |Dig. input 117, Term 117 b |

Temperature control

1} number | function |Nnt uzed b |

Alarmunterdriickung

Alarme, die mit der Unterdriickungsfunktion deaktiviert sind, bleiben dies auch. Ausnahme: VDO
01102, 105 und 108, diese sind auch wahrend der Leerlaufdrehzahl aktiv.

Motor-Lauft-Signal
Das Motor lauft Signal muf in Leerlaufdrehzahl aktiviert sein.

Kiihimittelheizung

Diese Funktion regelt die Kihimitteltemperatur. Ein Sensor mift die Kihimitteltemperatur und
die AGC3-GER schaltet Uber einen Relaisausgang eine externe Heizung. Somit wird der
Antriebsmotor auf einer gewissen Temperatur gehalten.
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Die Einstellwerte in Parameter 6320 Kiithim.heizung:
Setpoint: Sollwert Temperatur.

Output A:  Relaisausgang fur Kihimittelheizung.

Input type: Multieingang fir Kiihimitteltemperaturmessung.
Hysteresis: Hysterese.

Enable: Aktiviert die Funktion.

@ Das Ausgangsrelais sollte auf ,limit’ gestellt sein.

Prinzip:

Relais
Heizung [

Startversuch | mm

1 1

1 1

| |

Motor uft — : :
1 1 1

1 1 1

1 1 1

\ 4

@ Die Kiihimittelheizung ist nur bei abgestelltem Aggregat aktiv.

Alarm Kiihimittelheizung

Wenn die Temperatur trotz eingeschalteter Kihimittelheizung weiter fallt, kann ein Alarm in
Parameter Error! Reference source not found. aktiviert werden.

Periodenkompensation

Der Zweck der Periodenkompensation ist es, die Drehzahl der Anlage dahingehend zu regeln,
um die richtige Anzahl von Perioden zu erhalten. Damit kbnnen zum Beispiel Laufzeitdifferenzen
von Geraten ausgeglichen werden, die ihre Zeitbasis aus der Versorgungsspannungsfrequenz
bilden.

@ Diese Funktion kann nur bei Inselbetrieb benutzt werden.

In einem 50 Hz-System dauert eine Periode 20 ms. Wenn sich dies andert, z.B. aufgrund der
dead band Einstellung des Frequenzreglers, entsteht ein Unterschied zwischen der
tatsachlichen und der theoretischen Anzahl von Perioden.

Die interne Zeitbasis der AGC ist quarzgesteuert. Sie arbeitet somit unabhangig von der
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Netzfrequenz. Bedingt durch die Genauigkeit der Schaltung wird empfohlen, die Echtzeituhr
einmal im Monat zu kontrollieren und gegebenenfalls neu einzustellen (z.B Uber die Utility-

Software).

Einstellung Beschreibung Kommentar

6401 Starth Startzeit. Der Kompensationslauf startet zu
einer voreingestellten Zeit.

6402 Stop h Stoppzeit. Der Kompensationslauf stoppt zu

einer voreingestellten Zeit.

6403 Grenzwert Zeit

Der Grenzwert (in Sekun-
den), der die Kompensa-
tion aktiviert.

6404 Grenzwert Freq.

Kompensationsfrequenz-
offset.

+/- Wert.

6405 Aktivier.

Aktiviert die Funktion.

@ Ist die Power Management Option ausgewihlit (Option G5), wird die Einstellung
in der Master-AGC vorgenommen.

@ Die Kompensationsfrequenz muB auf einen Wert auBerhalb der ,dead-band’-
Einstellung parametriert werden.

Kompensationszeit

Der Zeitbedarf zur Kompensation kann folgendermalfen berechnet werden:

e 6403 =30 Sek
e 6404 =+/-0,1Hz

troraL = tser /(1— fnom / foire)
trora. = 30s/(1—50Hz/50,1Hz)
trora. =15030s ~ 4,1hours
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Batterietest

Diese Funktion erlaubt die Zustandsprifung der Starterbatterie. Der Batterietest wird durch
einen Digitaleingang in den Betriebsarten Auto oder Hand aufgerufen.

Tritt wahrend des Batterietests ein Netzausfall ein, so wird der Batterietest abgebrochen und die
Notstromsequenz durchgefuhrt.

Wahrend des Batterietests sinkt die Batteriespannung. Ein Alarm wird ausgelést, wenn der
Grenzwert unterschritten wird.

UpatT

A

teaT TEST teaT TEST

Alarm f--------------------- Y-

Abbruch Test

v

Test 1 Test 2

Die Zeichnung zeigt Test 1 ohne groflen Spannungseinbruch, Test 2 erreicht den Grenzwert.
Der Batterietest wird abgebrochen, wenn der Alarm ausgeldst wurde.

Der Test wird normalerweise zyklisch durchgefiihrt (z.B einmal pro Woche). Die Maschine muf}
hierzu stillgesetzt sein. Der Befehl wird bei laufender Maschine ignoriert.

Die Relaisausgange arbeiten wie folgt:

Stopmagnet: Aktiviert wahrend des Tests
Betriebsmagnet: Deaktiviert wahrend des Tests
A
Startrelais l | >
Stopm. ’ | >
oder
Betriebsm. : >
Start Test
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Eingangskonfiguration
Diese Funktion benétigt einen Digitaleingang:

1/0 settings X

A

S gk Bt

Imputs | Cutputs

Battery Test o
1} number | function | Mot used b

b d

Close

@ In Automatik wird ein eventueller Notstrombetrieb dem Batterietest vorgezogen.

Konfiguration Automatik

Wenn der Batterietest automatisch ausgefiihrt werden soll, dann wird dies in Parameter 6420
eingestellt. Ist diese Funktion aktiviert, wird der Batterietest in einem festgelegten Zeitintervall
durchgefiihrt (z.B. einmal pro Woche). Abgeschlossene Tests werden in einem separaten
Logbuch gespeichert.

Die Werkseinstellung in Parameter 6424 ist 52 Wochen. Der Test wiirde also
jahrlich ausgefiihrt werden.

Wenn die Applikationen 3,6 oder 7 benutzt werden, wird ein Multieingang fiir den
Batterietest benétigt.

@ Der Multieingang fiir den Batterietest muB auf 0-40V DC eingestellt sein.

Batterieasymmetrie (6430 Batt. Asymmetr)

Mit dieser Funktion kann ein defekter Batterieblock festgestellt werden. Die Batterie-
asymmetriefunktion ist eine Kombination aus Messung und Berechnung.

Verfugbare Sollwerte:

T1: Der Eingang flr die Berechnung von Batterieasymmetrie 1.
RF1: Referenz fir Asymmetriemessung 1.
T2: Der Eingang flr die Berechnung von Batterieasymmetrie 2.

RF2: Referenz fir Asymmetriemessung 2.

Die folgenden 7 Batterieapplikationen werden unterstiitzt. Die gezeigten Applikatonen sind
Beispiele — die Auswahl zwischen Multieingang (MI) oder Netzteil (Power supply) erfolgt in
Parameter 6410.
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Applikation 1:
AGC
>
B
Start/Steuer
Batterie
Applikation 3:
AGC
AUX >

Steuerbatterie

Applikation 5:

MI 1, M1 3 )
E Bl C D
- + - + - |+ - +

Startbatterie

AGC

Steuerbatterie

Applikation 2:

Start/Steuer
Batterie

Applikation 4:

AGC

Steuerbatterie
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Applikation 6:

Applikation 7

Steuerbatterie Startbatterie

Steuerbatterie Startbatterie

Beispiel Batterieapplikation 1:

AGC
{AUX )
EMI 1}
A E I j
Start/Steuer
Batterie

Die Netzteilspannung wird als Referenzspannung (Parameter 6432) verwendet (RF1 Punkte A
und B). Multieingang 1 wird als MeReingang (Parameter 6431) benutzt (T1 Punkte A und E).
Somit kann die Spannung zwischen E und B berechnet werden. Somit ergibt sich jede
Blockspannung. Beispiel:

MeRwert A/B (RF1) =21V DC
MeRwert A/E (T1) = 12V DC
Rechenwert E/B (RF1—-T1) =9V DC

Batterieasymmetrie = E/B — (RF1*1/2) = 9 — (21*1/2) = -1,5V DC

@ Multieingange fiir die Batterieasymetrie miissen auf 0-40VDC eingestellt sein.

@ Die Einstellung Power supply bezieht sich auf die Klemmen 1 und 2.

Alarm fUr Batterieasymmetrie
Die Alarme werden in Parametern 6440 und 6450 eingestellt.

@ Der Sollwert in Parametern 6440 und 6450 wird ohne Vorzeichen (positiv) einge-
geben.
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Max. Liiftung
Diese Funktion wird fir die Motorkiihlung verwendet. Ein Multieingang wird fiir die Messung der
KahImitteltemperatur verwendet und auf diesem Wege ein externes Liftungssystem
eingeschaltet, um die Kihimitteltemperatur unter dem eingestellien Grenzwert zu halten. Siehe
Diagramm weiter unten.
Einstellwerte (6460 Max. Liiftung):
Setpoint: Der Grenzwert zum Einschalten von Relais an Output A.
Output A (OA): Das Relais schaltet, wenn der Grenzwert erreicht wird.

Hysteresis: Die Differenztemperatur, die zum Abfall des Relais unterschritten werden mul3.

Enable: Ein/Ausschalten der Funktion.

@ Der Eingangstyp zur Temperaturmessung wird in Parameter 6323
(Kiihim.heizung) eingestellt.

@ Den Relaisausgang bitte auf Limit schalten.

Relais —— ——

v

Alarm Max. Liftung
Zwei Alarme koénnen in Parametern 6470 und 6480 eingestellt werden. Die Alarme werden
aktiviert, wenn die KihImitteltemperatur trotz eingeschaltetem Relais noch ansteigt.
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Sommer/Winterzeit
Diese Funktion stellt die eingebaute Uhr automatisch auf Sommer- bzw. Winterzeit ein. Die
Funktion wird in Parameter 6490 eingestellt.

@ Es werden die danischen Regeln zur Umstellung verwendet.

Schalttafelfehler

Der Schalttafelfehler wird in zwei Parametern behandelt: 6500 ‘Blk swbd error’ und 6510 ‘stp.
Swbd error’. Die Funktionen werden Uber einen konfigurierbaren Digitaleingang (Switchboard
error) aktiviert.

@ Die Funktionaltitat des ,Switchboard error“ ist mit der Konfiguration des
Eingangs aktiv. In Parametern 6500 und 6510 werden nur die Alarme eingestelit.

Anlaufsperre Schalttafelfehler (Parameter 6500)
Wenn aktiviert, wird das Anlaufen des Aggregates verhindert.

Einstellwerte:
Delay: Einschaltverzégerung.
Parallel: OFF: Nur die Notstromstarsequenz wird verhindert.

ON: Samtliche Startsequenzen werden verhindert.
Output A:  Relaisausgang.
Output B:  Relaisausgang.
Enable: Ein/Ausschalten der Alarmfunktion.
Fail class: Fehlerklasse.

Abstellung Schalttafelfehler (Parameter 6510)
Wenn aktiviert, wird das Aggregat in Betriebsart Automatik stillgesetzt.

Einstellwerte:

Delay: Wenn die Einschaltverzégerung abgelaufen ist, wird der Schalter gedffnet, die
Nachlaufzeit ausgefihrt und das Aggregat stillgesetzt. Unabhangig von der
Einstellung ,Enable’.

Output A:  Relaisausgang.

Output B:  Relaisausgang.

Enable: Ein/Ausschalten der Alarmfunktion.

Fail class: Fehlerklasse.
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Nicht in Auto

Mit dieser Funktion kann gemeldet werden, dal} sich die Anlage nicht in Betriebsart Automatik
befinde. Die Einstellung erfolgt in Men( 6540.

Fillpumpenlogik
Die Fullpumpenlogik steuert die Kraftstoffpumpe zwischen Vorrats- und Tagestank. Die Pumpe
wird Uber definierbare Schaltpunkte geschaltet. Hierfiir wird ein Multieingang benétigt.
Einstellwerte in Parameter 6550:
Setpoint 1: G1 - Startpunkt.
Setpoint 2: G2 - Stoppunkt.

Delay: Wenn der Kraftstoffstand in dieser Zeit nicht um 2% gestiegen ist, wird ein
Alarm ausgeldst.

Output A (OA): Steuerrelais fir die Fillpumpe.
Type: Multieingang fur Fullstand.

Fail class: Fehlerklasse fir den Alarm.

@ Das Ausgangsrelais sollte auf ,Limit’ eingestellt werden.

Die Darstellung zeigt das Fiillen des Tagestanks. Start bei 20%. Stop bei 80%.

Fullstand
Fiillstand Tagestank
A

80 %

20 %

> Zeit

Fillpumpe Start Fillpumpe Stop
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Filliiberwachung

Lauft die Fullpumpe, mull der Fillstand um 2% in der in Parameter 6553 eingestellten Zeit
steigen. Erfolgt dies nicht, wird die Flllpumpe ausgeschaltet und ein Alarm erscheint.

A

A Pegel, 2%

A Pegel, 2%

v

traaperw,

4
A 4

@ Der Pegel ist mit 2% festgelegt.

Fehlerklassen

Alle Alarme werden auf eine Fehlerklasse eingestellt. Die Fehlerklasse bestimmt die
Auswirkungen des Alarms auf die Funktion der Anlage.

Es gibt sieben verschiedene Fehlerklassen. Die Tabelle zeigt die Auswirkungen der
Fehlerklassen bei laufender und stehender Anlage.

Motor lauft

Aktion | Beschrei- | Hupe | Anzeige | Ent- | Abwurf | Abwurf | Kiihl- | Stillset-
Fehlerkl. bung lasten GS NS |nachlauf| zung
1 Block Block X X
2 Warning Warnung X X
3 Trip GB GS aus X X X
4 Trip + stop | GS Stop X X X X X
5 Shutdown | Abstellung X X X X
6 Trip MB NS Aus X X X
7 Safety stop | SicherAbst X X (X) X X X
8 Trip MB/GB | NS/GS aus X X (X) X

Die Tabelle zeigt die Aktionen der einzelnen Fehlerklassen. Wenn zum Beispiel ein Alarm auf
die Fehlerklasse shutdown konfiguriert ist, passiert Folgendes:

Die Hupe wird aktiviert

Der Alarm wird im Display angezeigt

Der GS 6ffnet sofort

Das Aggregat wird sofort stillgesetzt

Das Aggregat kann nicht mehr gestartet werden (siehe nachste Tabelle)

Option (Power-Management). Ist Power-Management nicht aktiv, hat ,,Safety Stop“

@ Die Fehlerklasse “Safety Stop“ entlastet das Aggregat nur in der G4- oder G5-
die gleiche Funktion wie ,,Trip and Stop*.
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®

Die Fehlerklasse ,, Trip MB/GB“ wirft den Generatorschalter ab, wenn kein
Netzschalter in der Applikation vorhanden ist.

Motor steht
Aktion | Beschreibung | Start blockiert NS Sequenz GS Sequenz
Fehlerkl. blockiert blockiert
1 Block Block X
2 Warning Warnung
3 Trip GB GS aus X X
4 Trip + stop GS Stop X X
5 Shutdown Abstellung X X
6 Trip MB NS Aus X
7 Safety stop SicherAbst X
8 Trip MB/GB NS/GS aus (X) X (X)

®

Konfiguration Fehlerklassen
Die Fehlerklassen konnen Uber das Display und die USW eingestellt werden.

Zusitzlich zu den Fehlerklassen, lassen sich bis zu zwei Relais je Alarm
parametrieren, falls freie Relais vorhanden sind.

In der USW kann die Fehlerklasse in einem Pull-Down-Menl ausgewahlt werden.

Parameter "-P >

17 (Channel 1000)

=

Setpoint :

-200

Timer :
0.1

Fail class :
Output A
Output B

Password level :

[¥] Enable

High Alarm
Inverse proportional

[7] Auto acknowledge
Inhibits... -

5%
b 0
10 sec
[ 100
lTrip MBIGB v]
Block
Warning
Trip GB
Trip+stop
Shutdown
Trip MB
Safety stop
Trip MBIGB
Actual value : 0 %
Time elapsed : 0 sec (0 %)
0 sec 10 sec
Write ] [ OK l [ Cancel
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Lastabwurfsteuerung

Die Lastabwurfsteuerung ist eine Schutzfunktion fiir die Sammelschiene und das Aggregat. Sie
kann die Uberlastung von der Sammelschiene und Generator verhindern und somit einen
Stromausfall im Generatorbetrieb vermeiden. Es kdénnen Leistung, Strom und
Sammelschienenfrequenz Gberwacht werden.

Es konnen 3 Lastabwurfgruppen anhand folgender Parameter gesteuert werden:
e  Generatorleistung (Wirk- oder Scheinleistung)
e  Generatorstrom
e  Sammelschienenfrequenz

Der Lastabwurf erfolgt iber 3 voneinander unabhangige Gruppen. So kann z.B. Gruppe 1 Uber
die Generatorleistung und Gruppe 2 Uber den Generatorstrom und Gruppe 3 Uber die
Sammelschienenfrequenz abgeworfen werden.

Der Lastabwurf reduziert die Belastung des Aggregates und vermeidet somit einen
Aggregateausfall wegen Uberlast oder Uberstrom. Die Stromauswertung kann zum Beispiel bei
unstabilem cos¢ verwendet werden.

Der Lastabwurf liber die Sammelschienenfrequenz kann nur bei Inselparallelbetrieb verwendet
werden, da die Frequenzmessung Uber den Sammelschienen/Netz-Eingang erfolgt.

@ Zur Konfiguration siehe “Outputs” in “l/O settings”

Wartungstimer

Die AGC kann die Wartungsintervalle Uberwachen. Es existieren zwei unabhangige
Wartungstimer. Die Einstellung erfolgt in den Parametern 6110 und 6120.

Die Funktion basiert auf den Betriebsstunden des Aggregates bzw abgelaufenen Kalendertagen.
Wenn die eingestellte Zeit Uberschritten wird, wird ein Alarm angezeigt.

Einstellwerte in Parametern 6110 und 6120:
Enable: Ein/Ausschalten der Funktion.

Running hours: Betriebsstunden. Der Alarm wird aktiviert, wenn die Anzahl der Betriebstunden
Uberschritten wird.

Day: Anzahl der Kalendertage, Alarm erscheint auch, wenn die Anzahl der
Betriebsstunden nicht erreicht wurde. Der Alarm wird um 8:00 aktiviert.

Fail class: Fehlerklasse.
Output A: Relaisausgang.
Reset: Rucksetzen des Timers.
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Drahtbruchiiberwachung

Fir die Multieingdnge und die Analogeingange kann eine Drahtbruchiberwachung zugeschaltet
werden. Wenn die Messung Werte auerhalb des normalen Bereichs ergibt, wird dies als
Drahtbruch oder Kurzschluf3 erkannt. Ein Alarm mit einer konfigurierbaren Fehlerklasse wird

aktiviert.

Eingang Drahtbruch Normalbereich Drahtbruch
4-20 mA <3mA 4-20 mA >21mA
0-40v DC <0vDC - N/A
VDO Qil, type 1 <1.0 Ohm - >195.0 Ohm
VDO Oil, type 2 < 1.0 Ohm - > 195.0 Ohm
VDO Temp, type 1 <4.0 Ohm - > 488.0 Ohm
VDO Temp, type 2 <4.0 Ohm - > 488.0 Ohm
VDO Temp, type 3 < 0.6 Ohm - > 97.0 Ohm
VDO Fuel, type 1 < 0.6 Ohm - > 97.0 Ohm
VDO Fuel, type 2 <1.0 Ohm - > 195.0 Ohm
VDO configurable < kleinster Widerst. - > grofter Widerst.
Pt100 < 82.3 Ohm - >194.1 Ohm
Pt1000 < 823 Ohm - > 1941 Ohm
Level switch Nur bei gedffnetem Kontakt aktiv
Prinzip
Eingangsignal
(mA, °C, b, %)
A
Drahtbruch

Oberer

Grenzwert

Unterer

Grenzwert

Drahtbruch

v

Drahtbruch

Drahtbruch Pickup (Parameter 4550)

Diese Funktion ist nur bei laufender Maschine aktiv. Ein Alarm wird aktiviert, wenn die
Verbindung zwischen AGC und Pickup abbricht.

Drahtbruch Stopmagnet (Parameter 6270)

Der Digitaleingang 119 kann fiur die Drahtbruchiberwachung des Stopmagneten verwendet
werden. Der Eingang mulf aktiv sein, wenn sich das System im Normalzustand befindet. Der
Alarm wird aktiviert, wenn der Stopmagnet nicht eingeschaltet und der Eingang nicht aktiv sind.
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Digitaleingdnge

Die AGC3-GER besitzt eine bestimmte Anzahl Digitaleingdnge. Manche sind konfigurierbar,

andere nicht.
Motorkarte Digitaleingdnge Digitaleingdnge
— nicht konfigurierbar — konfigurierbar
M4 (Standard) 1 6
Eingangsfunktion Auto | Hand | Test | Block | Konfigurier- Eing.
(Aus) | bar Typ

1 Shutdown override X X X X Ja Konstant
2 | Access lock X X X X Ja Konstant
3 | Running feedback X X X X Ja Konstant
4 Remote start X Ja Puls
5 | Remote stop X Ja Puls
6 | Semi-auto X X X Ja Puls
7 | Test X X X Ja Puls
8 | Auto X X X Ja Puls
9 | Manual X X X Ja Puls
10 | Block X X X Ja Konstant
11 | Remote GB ON X Ja Puls
12 | Remote GB OFF X Ja Puls
13 | Remote MB ON X Ja Puls
14 | Remote MB OFF X Ja Puls
15 | Remote alarm X X X X Ja Konstant

acknowledge
16 | Auto start/stop X Ja Konstant
17 | Remove starter X X X Ja Konstant
18 | Reset analogue X X X X Ja Puls

GOV/AVR outputs
19 | Manual GOV up X X X Ja Konstant
20 | Manual GOV down X X X Ja Konstant
21 | Manual AVR up X X X Ja Konstant
22 | Manual AVR down X X X Ja Konstant
23 | GB position ON X X X X Nein Konstant
24 | GB position OFF X X X X Nein Konstant
25 | MB position ON X X X X Nein Konstant
26 | MB position OFF X X X X Nein Konstant
27 | Emergency stop X X X X Nein Konstant
28 | Low speed X X X Ja Konstant
29 | Temperature control X X X Ja Konstant
30 | Battery test X X Ja Puls
31 | Mains OK X X X X Ja Puls
32 | External f control X X X Ja Konstant
33 | External P control X X X Ja Konstant
34 | External PF control X X X Ja Konstant
35 | External U control X X X Ja Konstant
36 | External Q power X X X Ja Konstant
37 | Print status X X X X Ja Puls
38 | Print event log X X X X Ja Puls
39 | MB close inhibit X X X X Ja Konstant
40 | Enable mode shift X X X X Ja Konstant
41 | Enable GB black close X X X X Ja Konstant
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Eingangsfunktion Auto | Hand | Test | Block | Konfigurier- Eing.
(Aus) | bar Typ
42 | Enable sep. sync. X X X X Ja Konstant
43 | Start enable X X X Ja Konstant
44 | Alternative start X X X X Ja Konstant
45 | Switchboard error X X X X Ja Konstant
46 | Total test X X X X Ja Konstant
47 | GB spring loaded X X X X Ja Konstant
48 | MB spring loaded X X X X Ja Konstant
49 | 1* priority mains X X X X Ja Konstant
50 | Ext. MB pos. OFF X X X X Ja Konstant
51 | Heavy consumer X X X X Ja Konstant
1 request
52 | Heavy consumer X X X X Ja Konstant
2 request
53 | Deload X Ja Konstant
54 | GB OFF and BLOCK X Ja Puls
55 | HC 1 fixed load X X X X Ja Konstant
feedback
56 | HC 2 fixed load X X X X Ja Konstant
feedback
57 | Secured ON X X X X Ja Puls
58 | Secured OFF X X X X Ja Puls
59 | Base load X Ja Konstant

Funktionsbeschreibungen

1. Shutdown override — Sprinklerbetrieb

Dieser Eingang deaktiviert alle SchutzmaRnahmen auRer Uberdrehzahl und Not-Aus. Die
Anzahl der Startversuche wird umgeschaltet (Parameter 6201). AuRerdem wird eine andere
Nachlaufzeit verwendet.

2. Access lock — Zugriffsperre
Dieser Eingang blockiert die Betriebsartenumwahl (auRer AUS) und die Schaltertasten des
Displays. Die Umschaltung der Anzeige sowie Logbicher und Alarmliste sind aktiv.

3. Running feedback — Motor-Lauft-Signal
Motor-Lauft-Signal-Eingang (z.B. Lichtmaschine). Ist der Eingang high, wird das Startrelais
abgeschaltet.

4. Remote start — Fernstart
Aufruf der Startsequenz im Handbetrieb.

5. Remote stop — Fernstop
Aufruf der Stopsequenz im Handbetrieb.

6. Semi-auto — Handbetrieb
Betriebsart Hand anwahlen.

7. Test — Testbetrieb
Betriebsart Test anwahlen.

8. Auto — Automatikbetrieb
Betriebsart Auto anwahlen.
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9. Manual — Manueller Betrieb
Betriebsart manueller Betrieb anwahlen (nicht Gblich in AGC3-GER).

10. Block — (AUS)
Betriebsart AUS anwahlen.

11. Remote GB ON — Fern GS Ein
Die GS-Ein-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet.

12. Remote GB OFF — Fern GS Aus
Die GS-Aus-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet.

13. Remote MB ON — Fern NS Ein
Die NS-Ein-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet.

14. Remote MB OFF — Fern NS Aus
Die NS-Ein-Sequenz wird eingeleitet, wenn sich die Anlage in Betriebsart Hand befindet.

15. Remote alarm acknowledge — Fern Alarmquittierung
Quittiert alle anstehenden Alarme, die Alarm-LED beendet das Blinken.

16. Auto start/stop — Auto start/stop

Das Aggregat wird gestartet, wenn der Eingang aktiv ist. Das Aggregat wird gestoppt, wenn der
Eingang nicht aktiv ist. Der Eingang kann benutzt werden, wenn sich die Anlage in Insel,
Festlast, Lasttransfer oder Netzbezugsregelung befindet und AUTO ausgewahlt wurde.

17. Remove starter — Anlasser ausrticken
Die Starsequenz wird beendet, das Startrelais wird abgeschaltet.

18. Reset analogue GOV/AVR outputs — Riicksetzten Reglerausgange
Die analogen +/-20 mA-Regler-Ausgange werden auf den Offset-Wert (Werkseinstellung 0 mA)
gesetzt.

Alle analogen Reglerausgiange werden auf den Offset-Wert zuriickgesetzt. Dies
sind der Drehzahiregler- und der Spannungsregler-Ausgang, wenn Option D1
ausgewadhlit wurde.

19. Manual GOV up — Manuell Drehzahl rauf
(Nur internationale Version) Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Drehzahl erhéht.

20. Manual GOV down — Manuell Drehzahl runter
(Nur internationale Version) Ist der manuelle Modus ausgewabhlt, wird die Drehzahl gesenkt.

21. Manual AVR up — Manuell Spannung rauf
(Nur internationale Version) Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Spannung erhoht.

22. Manual AVR down — Manuell Spannung runter
(Nur internationale Version) Ist der manuelle Modus ausgewahlt, wird die Spannung gesenkt.

Die manuellen Verstell-Eingdnge kénnen nur im manuellen Modus benutzt
werden. (Internationale AGC).

23. Generator breaker closed feedback (GB position ON) — GS Ein Rickmeldung
Dieser Eingang meldet die GS Stellung Ein an die AGC.
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24. Generator breaker open feedback (GB position OFF) — GS Aus Rickmeldung
Dieser Eingang meldet die GS Stellung Aus an die AGC.

25. Mains breaker closed feedback (MB position ON) — NS Ein Riickmeldung
Dieser Eingang meldet die NS Stellung Ein an die AGC.

26. Mains breaker open feedback (MB position OFF) — NS Aus Riickmeldung
Dieser Eingang meldet die NS Stellung Aus an die AGC.

27. Emergency stop — Not-Aus
Dieser Eingang stoppt sofort den Motor. Der Generatorschalter wird gedffnet.

@ Die Fehlerklasse ‘shutdown’ muB ausgewahlt werden.

28. Low speed — Leerlaufdrehzahl
Deaktiviert die Regler und lalkt das Aggregat in einer niedrigen Drehzahl laufen. Alle
Alarmmeldungen, die auf ‘RUN’ eingestellt sind, werden unterbunden.

@ Der externe Motordrehzahlregler muB fiir diese Funktion vorbereitet sein.

29. Temperature control — Temperatursteuerung

Dieser Eingang ist ein Teil der Leerlauffunktion. Ist der Eingang aktiv, startet das Aggregat. Es
startet mit Nenn- oder Leerlaufdrehzahl, in Abhangigkeit vom Leerlaufdrehzahl- Eingang. Ist der
Eingang deaktiviert, wird der Leerlaufmodus aktiviert (Leerlaufdrehzahl = ON), oder es stoppt
(Leerlaufdrehzahl = OFF).

30. Battery test — Batterietest
Aktiviert den Batterietest.

31. Mains OK — Netz i.O.
Die Rickschaltung zum Netzbetrieb wird durch diesen Eingang eingeleitet.

32. External frequency control — Externer Frequenzsollwert
Die Nennfrequenz wird von dem analogen Eingang Klemme 40/41 gesteuert. Der interne
Sollwert wird ignoriert.

33. External power control — Externer Leistungssollwert
Die Nennleistung wird von dem analogen Eingang Klemme 40/41 gesteuert. Der interne Sollwert
wird ignoriert.

34. External power factor control — Externer Leistungsfaktorsollwert
Der Nennleistungsfaktor wird von dem analogen Eingang Klemme 41/42 gesteuert. Der interne
Sollwert wird ignoriert.

35. External voltage control — Externer Spannungssollwert
Die Nennspannung wird von dem analogen Eingang Klemme 41/42 gesteuert. Der interne
Sollwert wird ignoriert.

36. External reactive power — Externer Blindleistungssollwert
Die Nennblindleistung wird von dem analogen Eingang Klemme 41/42 gesteuert. Der interne
Sollwert wird ignoriert.
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37. Print status — Drucke Status
Ist dieser Eingang aktiviert, wird der momentane Status des Systems ausgedruckt.

@ Siehe Option P1.

38. Print event log — Drucke Ereignisspeicher
Ist dieser Eingang aktiviert, werden die neuesten Ereignisse ausgedruckt. Die Zahl an
Ereignissen und méglichen zusatzlichen Daten kénnen im System-Setup ausgewahlt werden.

@ Siehe Option P1.

39. MB close inhibit — NS schlieRen unterdriicken
Ist dieser Eingang aktiviert, kann der Netzschalter nicht geschlossen werden.

40. Enable mode shift — Aktiviere Notstromuberlagerung

Dieser Eingang aktiviert die mode-shift-Funktion. Die AGC wird die Notstrombehandlung (AMF)
im Netzfehlerfall andere Betriebsarten tberlagern. Wenn dieser Eingang konfiguriert ist, wird die
Einstellung in 7081 (mode shift ON/OFF) ignoriert.

41. Enable GB black close — GS schwarz schlieen

Wenn dieser Eingang aktiviert ist, dann darf die AGC den Generatorschalter auf eine schwarze
Schiene schalten, wenn die Generatorspannung und -Frequenz in den Limits von Parameter
2110 sind.

42. Enable separate sync. — Aktiviere externe Synchronisation

Die Aktivierung dieses Eingangs teilt die Schalter- Schliefen und Schalter- Synchronisieren
Funktionen auf zwei verschiedene Relais auf. Die Schalter- SchlieRen- Funktion bleibt auf den
Relais, die fiir die Schaltersteuerung zustéandig sind. Die Synchronisierungsfunktion wird auf ein
konfigurierbares Relais verlegt. Siehe auch Beschreibung auf Seite 124.

@ Diese Funktion ist optionsabhdngig. Option M12 oder M14 ist erforderlich.

43. Start enable — Startfreigabe
Der Eingang mul} aktiv sein damit die Maschine gestartet werden kann.

@ Wenn das Aggregat lauft darf dieser Eingang deaktiviert werden.

44, Alternative start — Notstrombetrieb
Dieser Eingang fihrt einen Notstrombetrieb herbei, ungeachtet der Netzspannung.

45. Switchboard error — Schalttafelfehler
Dieser Eingang stoppt das Aggregat oder blockiert den Anlauf.

46. Total test — Vollprobe
Dieser Eingang wird im Logbuch mitgeschrieben, um geplante Notstromprobelaufe zu
dokumentieren.

47. GB spring loaded — GS Feder gespannt
Die AGC legt den Schalter nicht ein, bevor dieser Eingang aktiv ist.

48. MB spring loaded — NS Feder gespannt
Die AGC legt den Schalter nicht ein, bevor dieser Eingang aktiv ist.
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49. 1* priority mains — Netz erste Prioritat
Dieser Eingang legt in einer G5-Applikation mit 2 Netzeinspeisungen fest, welche Einspeisung
die hdchste Prioritat hat.

50. Ext. MB pos. OFF — Externer NS Position Aus
Dieser Eingang wird in der G5-Applikation dazu verwendet, der AGC(A) mitzuteilen, dal der
Netzschalter der AGC(B) ausgeschaltet wurde.

51. Heavy consumer 1 request

Dieser Eingang wird in G5-Applikationen mit mindestens 2 Aggregaten verwendet, um Leistung
fur einen Groldverbraucher anzufordern. Es wird dann sichergestellt, dal gentigend Leistung auf
der Sammelschiene zur Verfligung steht

52. Heavy consumer 2 request

Dieser Eingang wird in G5-Applikationen mit mindestens 2 Aggregaten verwendet, um Leistung
fir einen Grofdverbraucher anzufordern. Es wird dann sichergestellt, dal gentigend Leistung auf
der Sammelschiene zur Verfigung steht

53. Deload
Das Aggregat wird zur Entlastung und dem anschlieBenden Offnen des GS gezwungen.

54. GB OFF and BLOCK
Der GS wird gedffnet und blockiert.

55. HC 1 fixed load feedback
GroRverbraucher 1 ist verbunden und verbraucht 100% seiner Leistung.

56. HC 2 fixed load feedback
GroRverbraucher 1 ist verbunden und verbraucht 100% seiner Leistung.

57. Secured mode ON
Es wird ein Aggregat mehr auf die Schiene geschaltet als fiir die Last notwendig ware. Dies ist
eine Sicherheitsfunktion, da nun ein Aggregat ausfallen koénnte, ohne das die Gefahr eines
Stromausfalls besteht.

58. Secured mode OFF
Beendet den Secured running mode (siehe Punkt 57).

59. Base load
Das Aggregat lauft in Grundlast (Festlast) und nimmt nicht an der Frequenzregelung teil. Sollte
die Anlage Droop bendétigen, wird die Grundlast auf bis zu 10% gesenkt.

@ Die Eingangskonfiguration kann nur liber die USW erfolgen.

Ausginge in I/O settings

In der AGC3 existieren einige Ausgange die Uber das “I/O settings”-Symbol auf Relais
konfiguriert werden koénnen.

Ausgangsfunktion | Auto | Hand | Test | Aus | Konfigurierbar | Signal
1 HC 1 ack. X Ja Puls
2 HC 2 ack. X Ja Puls
3 Trip NEL 1 X X X X Ja Puls
4 Trip NEL 2 X X X X Ja Puls
5 Trip NEL 3 X X X X Ja Puls
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Funktionsbeschreibung

1. HC 1 ack.

Dieser Ausgang wird in G5-Applikationen mit 2 oder mehr Aggregaten verwendet. Er dient zur
Schaltung des Groliverbrauchers.

2. HC 2 ack.
Dieser Ausgang wird in G5-Applikationen mit 2 oder mehr Aggregaten verwendet. Er dient zur
Schaltung des Groldverbrauchers.

@ Weitere Erklarungen finden Sie in der Optionsbeschreibung G4/G5.

3. Trip NEL 1
Ausgang fur Lastabwurf.

4. Trip NEL 2
Ausgang fiur Lastabwurf.

5. Trip NEL 3
Ausgang fur Lastabwurf.

@ Siehe Abschnitt Lastabwurfsteuerung auf Seite 79.

Multieingange
Die AGC besitzt drei Multieingange die wie folgt konfiguriert werden kénnen:

4-20 mA

0-40v DC

Pt100

Pt1000

VDO oil (Oldruck)

VDO water (Kuhlmitteltemperatur)
VDO fuel (Kraftstoffstand)
Digitaleingang

NGO WN =

@ Die Multieingdnge konnen nur mit der USW konfiguriert werden.

Fir jeden Multieingang gibt es zwei Alarmlevel. Die zugehdérigen Parameternummern sind in
folgender Tabelle enthalten.

Einganstyp Multieingang 102 Multieingang 105 Multieingang 108
4-20 mA 4120/4130 4250/4260 4380/4390
0-40V DC 4140/4150 4270/4280 4400/4410
Pt100/Pt1000 4160/4170 4290/4300 4420/4430
VDO Druck 4180/4190 4310/4320 4440/4450
VDO Temp 4200/4210 4330/4340 4460/4470
VDO Tank 4220/4230 4350/4360 4480/4490
Digital 3400 3410 3420

@ Fiir als Digitaleingange konfigurierte Multieingdange existiert nur ein Alarmlevel.

DEIF A/S Seite 87 von 126




AGC3-GER Handbuch fur Konstrukteure

4-20 mA
Ein Eingangssignal dieses Typs kann durch die USW skaliert werden.

0-40vV DC
Dieser Typ dient hauptsachlich dem Batterietest.

Pt100/1000
Dieses Eingangssignal kann zwischen °C und F umgeschaltet werden.

VDO Eingang

Die AGC kann bis zu 3 VDO-Eingange enthalten. Die Eingange haben unterschiedliche
Funktionen.

Diese Typen sind fur alle VDO-Eingange vorhanden:

VDO oil: Oldruck
VDO water: KihImitteltemperatur
VDO fuel: Kraftstofffullstand

Fir jeden VDO-Eingang kénnen verschieden Charakteristiken gewahlt werden (einschlielich
einer frei definierbaren).

VDO oil - VDO Oldruck
Dieser Eingang wird fiir die Messung des Oldrucks verwendet:

VDO Sensortyp
Druck Typ 1 Typ 2 Konfigurierbar
Bar psi Q Q Q
0 0 10.0 10.0
0.5 7 27.2
1.0 15 44.9 31.3
1.5 22 62.9
2.0 29 81.0 51.5
2.5 36 99.2
3.0 44 117.1 71.0
3.5 51 134.7
4.0 58 151.9 89.6
4.5 65 168.3
5.0 73 184.0 107.3
6.0 87 124.3
7.0 102 140.4
8.0 116 155.7
9.0 131 170.2
10.0 145 184.0

@ Der konfigurierbare Typ laRt sich von 0-480 Q mit 8 Punkten einstellen.
Widerstand und Druck kénnen justiert werden.

angeschlossen werden. Der Eingang erzeugt seine eigene MeRspannung.

@ Wird ein Multieingang als Digitaleingang verwendet, darf keine Fremdspannung
Fremdspannung zerstort den Eingang.
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VDO water — VDO Kiihimittel

Dieser VDO-Eingang wird zur Messung der Kuhimitteltemperatur verwendet.

VDO Sensortyp
Temperatur Typ 1 Typ 2 Typ 3 Typ 4
°C °F Q Q Q Q
40 104 291.5 480.7 69.3
50 122 197.3 323.6
60 140 134.0 222.5 36.0
70 158 97.1 157.1
80 176 70.1 113.2 19.8
90 194 51.2 83.2
100 212 38.5 62.4 11.7
110 230 29.1 47.6
120 248 22.4 36.8 7.4
130 266 28.9
140 284 22.8
150 302 18.2

@ Der konfigurierbare Typ ldRt sich von 0-480 Q mit 8 Punkten einstellen.

Widerstand und Temperatur konnen justiert werden.

angeschlossen werden. Der Eingang erzeugt seine eigene MeRspannung.

@ Wird ein Multieingang als Digitaleingang verwendet, darf keine Fremdspannung

Fremdspannung zerstort den Eingang.

VDO fuel — VDO Kraftstofffiillstand

Dieser Eingang wertet den Kraftstoffflillstandsgeber aus.

VDO Sensortyp

Typ 1

Wert Widerstand

0% 78.8 Q)

100% 1.6 Q
VDO Sensortyp
Typ 2

Wert Widerstand

0% 30

100% 180 Q

Wird ein Multieingang als Digitaleingang verwendet, darf keine Fremdspannung
@ angeschlossen werden. Der Eingang erzeugt seine eigene MeRspannung.
Fremdspannung zerstort den Eingang.
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VDO Sensortyp

Wert

Typ
konfigurierbar

%

Widerstand

0

10

20

30

40

50

60

70

80

90

100

Der konfigurierbare Typ laRt sich von 0-480 Q mit 8 Punkten einstellen.
Widerstand und Fiillstand kénnen justiert werden.

Beispielkonfiguration eines programmierbaren VDO Eingangs

Widerstand

Q)

Grenzwert 8 -1

Grenzwert 7 -

Grenzwert6 -1

Grenzwert 5 -1

Grenzwert4 -1

Grenzwert 3 -1

Grenzwert 2 -1
Grenzwert 1 -

Konfiguration

\—Einstellwerte—‘

Die 8 moglichen Eckpunkte werden Uber die USW ausgewahlt.

Wert
(bar, °C or %)
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Digitaleingdnge
Wenn ein Multieingang auf Digital geschaltet wurde, verhalt er sich wie ein normaler Digital-
Alarm-Eingang.

Manuelle Drehzahl- und Spannungsverstellung

Diese Funktion wird aktiviert durch Dricken der Taste V' langer als zwei Sekunden, oder
durch Aktivierung der Digitaleingange oder AOP-Tasten fiir Drehzahl- oder Spannungsregler im
Handbetrieb. Dies ist als Hilfsmittel bei der Inbetriebnahme gedacht.

Die Funktion der Regler ist Betriebsartenabhangig:

G 0 0 oV

P-Q Setp 100% 100%

P-Q Reg. 50% 60%
GOV AVR

Manuelle Betriebsart

In dieser Betriebsart sind die Regler ausgeschaltet. Uber die Pfeiltasten ‘rauf und ‘runter’
werden die Ausgangswerte flr Drehzahl und Spannung verandert, dies ist der Reg. Wert in
Displayzeile drei. Die Tasten ‘rauf und ‘runter’ haben die gleiche Funktion wie Digitaleingange
oder AOP-Tasten. Zum Verlassen des Reglerfensters die Taste ‘Back’ ‘<<’ driicken.

Hand
Die Pfeiltasten haben die gleichen Funktionen wie im Manuellen Betrieb.

Der Wert Setp (zweite Displayzeile) kann Uber die Pfeiltasten verandert werden. Wenn GOV
unterstrichen ist, wird der Drehzahlsollwert gedndert. SinngemaR das Gleiche geschieht mit dem
Spannungsregler (AVR ist unterstrichen). Nach dem Andern des Sollwertes wird ein Offset vom
Nennwert berechnet. Der Reg. Wert ist der Ausgangswert des Reglers. Im Parallelbetrieb
werden die Nennwerte flr Leistung und Blindleistung geandert. Im Inselbetrieb werden die
Nennwerte fir Spannung und Frequenz geandert und angezeigt. Durch Driicken der Back-Taste
kehren die Regler wieder auf Normalbetrieb zurick.

Werden die Digitaleingange oder AOP-Tasten im Handbetrieb betéatigt, so 6ffnet sich
das Fenster automatisch.

Auto und Test
Wie Hand, es erscheint jedoch kein Fenster. Nach loslassen der Tasten kehrt die AGC wieder
auf die Nennwerte zurtck.

@ Die Spannungsregelung erfordert Option D1.

@ Siehe AOP-Beschreibung.
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Auswahl der Eingangsfunktion
Digitaleingangsalarme kénnen auf zwei Arten konfiguriert sein: Arbeits- oder Ruhestromprinzip.

Die Zeichnung zeigt einen digitalen Alarmeingang:

1. Ruhestromprinzip (NC, normally closed)
Ein Alarm wird beim Abschalten des Eingangs ausgelost.

2. Arbeitstromprinzip (NO, normally open)
Ein Alarm wird beim Einschalten des Eingangs ausgelost.

@ Die Ausgangsfunktion des Relais kann auf ND (schlieBt bei Alarm), NE (6ffnet
bei Alarm), Limt (fiir M-Logik) oder Horn (Hupe) eingestellt werden.

+V DC
Alarm -~
Eingang AGC
Digin |
Relais / |
r Com
Sprachauswahl

Die AGC3-GER kann verschiedene Sprachen darstellen. Sie wird mit einer Mastersprache
(Englisch) ausgeliefert. Die Mastersprache kann nicht verandert werden. Zuzlglich zur
Mastersprache koénnen 11 verschiedene Sprachen konfiguriert werden. Dies geschieht
ausschlieRlich tber die USW.

Die Sprachauswahl erfolgt in Parameter 6080. Die Sprache kann Uber das Display oder die
USW gewahlt werden. Anderungen in den Texten kénnen nur (iber die USW erfolgen. Eine
deutsche Sprachdatei kann von DEIF bezogen werden.
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Texte der Statuszeile

Die Statustexte sind selbsterklarend. Wenn der Bediener etwas falsch macht, zeigt dies die
Statuszeile an. Die Tabelle zeigt die moglichen Texte der Statuszeile. Die Statuszeilentexte sind
in der USW editierbar (Sprachen 1-11, 1 = deutsch).

Standardtexte
Statustext Bedingung Kommentar
AUS Betriebsart Aus aktiv
Leerlauftest
Lastprobe Betriebsart Test aktiviert
Vollprobe
Leerlauftest ###.#ml.n Betriebsart Test aktiviert und
Lastprobe ##HE #min Timer lauft
Vollprobe #HE#min
Insel Man | Aggregat steht oder lauft und
Insel Hand | keine andere Aktion angewahlt
Bereit Insel Auto | Aggregat steht und Auto
Insel aktiv Aggregat steht und Auto
Notstrom Man | Aggregat steht oder lauft und
Notstrom Hand | keine andere Aktion angewahlt
Bereit Notstrom Auto | Aggregat steht und Auto
Notstrom aktiv Aggregat steht und Auto
Festlast Man | Aggregat steht oder lauft und
Festlast Hand | keine andere Aktion angewahlt
Bereit Festlast Auto Aggregat steht und Auto
Festlast aktiv Aggregat steht und Auto
Spitzenlast  Man Aggregat steht oder lauft und
Spitzenlast Hand keine andere Aktion angewahlt
Bereit Spitzenl Auto Aggregat steht und Auto
Spitzenlast aktiv Aggregat steht und Auto
Lasttransfer Man Aggregat steht oder lauft und
Lasttransfer Hand keine andere Aktion angewahlt
Bereit Lasttran Auto Aggregat steht und Auto
Lasttransfer aktiv Aggregat steht und Auto
Netzbezugsr Man Aggregat steht oder lauft und
Netzbezugsreg Hand keine andere Aktion angewahlt
Bereit Netzbezr Auto Aggregat steht und Auto
Netzbezugsr aktiv Aggregat steht und Auto
Anlauf gesperrt Aggregat gestoppt und aktive
Alarme vorhanden
GS Ein gesperrt Aggregat lauft, GS Aus und
aktiver ‘Trip GB’ Alarm
Sprinklerbetrieb Shutdown override Eingang aktiv
Zugriffsperre Eingang Access lock aktiv
GS-Fall extern LS wurde extern ausgeschaltet Wird im Ereignisspeicher
notiert
NS-Fall extern LS wurde extern ausgeschaltet Wird im Ereignisspeicher
notiert
Leerlaufdrehzahl Die Leerlauf (Low speed)
Funktion ist aktiv
Leerldzr ###.#min Der Timer der Leerlauffunktion
ist aktiv
Kompensationsfreq. Die Periodenkompensation ist Die Frequenz ist nicht auf
aktiv Nennwert
Bat.test ##.#V #Hts Batterietest aktiv
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Statustext Bedingung Kommentar
Entlasten Aggregat entlasten um GS zu
Offnen
Vorglihen Das Startvorbereitungsrelais ist
aktiv
Startimpuls Das Startrelais ist aktiv
Startpause Das Starrelais ist deaktiviert in
der Startsequenz
Netzfehler Netzfehler vorhanden und Timer

abgelaufen

Netzfehler in #iHts

Netzfehler erkannt und Timer
lauft

Timer Netzausfall

Netzwiederk U ##iHts

Netzspannung i.O. nach

Timer Netzwiederkehr

Netzfehler
Netzwiederk f ####s Netzfrequenz i.O. nach Timer Netzwiederkehr
Netzfehler
Ufi.O.in  #ifis Die Spannung/Frequenz des Nach Ablauf des Timers
Generators sind i.0. kann GS geschlossen
werden
Nachlaufzeit ###.#s Nachlaufzeit aktiv

Nachlaufzeit

Nachlaufzeit aktiv und unendlich

Einstellung Timer
Nachlaufzeit 0,0s

Aggregat stoppen

Aggregat wird gerade abgestellt

Erw. Stop ###.#s

Erweiterte Stopzeit

PROGRAMMING LANGUAGE

Die Sprachdatei wird gerade
eingespielt

Zu Langsam<--------

Frequenz viel zu niedrig
wahrend Synchronisation

------ >00 Zu Schnell

Frequenz viel zu hoch wahrend
Synchronisation

Ext. Notstrombefehl

Eine geplante Notstromsequenz
wurde aktiviert

Es liegt kein wirklicher
Netzfehler vor

QUICK SETUP FEHLER.

Quick-Setup hat nicht
funktioniert

VERBINDE CAN'!

Bitte PM-CAN-Verbindung
anschlief3en

ADAPT IN ARBEIT

Die AGC empfangt die gerade
bearbeitete Applikation

SETUP KOMPLETT

Erfolgreiches Quick-Setup

ENTFERNE CAN'!

Bitte PM-CAN-Verbindung
abklemmen

RAMPE ZU #HHHH#KW.

Leisungsrampe auf den Wert in
HH#HE.

ENTL. AUF ##H#HKW.

Leistunggsrampe ab auf
HHHHKW
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Text fiir das Power-Management (Option G4 und G5)

Statustext

| Voraussetzung

| Bemerkung

AGC-Generator

STROMAUSFALL MOGLICH

Diese Information wird
angezeigt, wenn ein CAN-Fehler
in einer Power-Management-
Anwendung auftritt.

AGC STANDBY

Ist eine redundante AGC-Mains
aktiv, erscheint diese Nachricht
auf dieser AGC.

ENTLASTUNG SKS XX

Die AGCs nehmen eine
asymmetrische Lastverteilung
vor, zur Entlastung des SKS XX
beim Teilen in 2 Sektionen in
einer Inselanwendung.

SKS XX TEILE SEKT.

SKS XX teilt/trennt 2 Sektionen
in einer Inselanwendung.

SYNCH KS XX

Kuppelschalter XX wird
synchronisiert.

SYNCH NS XX

Netzschalter XX wird
synchronisiert.

SYNCH SKS XX

SKS XX wird
synchronisiert.

AGC-Mains

AGC STANDBY

Ist eine redundante AGC-Mains
aktiv, erscheint diese Nachricht
auf diesem Gerét.

KS ABWURF EXT

Externe Einflisse haben den
Schalter ausgelost.

Ein externer Abwurf wird im
Ereignisprotokoll vermerkt.

AGC-SKS

TEILT SEKTION

Eine AGC-SKS teilt/trennt 2
Sektionen in einer
Inselanwendung.

BEREIT AUTO AGC-SKS in ,Auto” und bereit
fir Schalthandlungen (kein
aktiver SKS-Abwurf-Alarm).

HAND AGC-SKS in Betriebsart HAND

AUTO AGC-SKS in ,Auto” aber nicht

bereit fir Schalthandlungen
(aktiver SKS-Abwurf-Alarm).

SCHLIESSEN GESPERRT

Letzter offener SKS in einer
Ring-Leitung.

SKS ABWURF EXTERN

Externe Einfliisse haben den
Schalter ausgelost.

Ein externer Abwurf wird im
Ereignisprotokoll vermerkt.

Alle Gerate

SENDE APPL. #.

Gerat sendet die Applikation an
die anderen Geréate via CAN-
BUS.

EMPF. APPL. #.

Gerat empfangt eine Applikation

SENDEN KOMPLETT

Die Applikation wurde
erfolgreich Ubertragen

EMPF. KOMPLETT

Die Applikation wurde
erfolgreich empfangen
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Statustext Voraussetzung Bemerkung
SENDEN ABBRUCH Das Senden der Applikation

wurde abgebrochen
EMPF. FEHLER Die Applikation wurde nicht

korrekt empfangen.

Servicemenii

Das Servicemenu gibt Informationen Uber die aktuellen Betriebszustande des Aggregates. Das
Servicemeni kann nur Uber die Kanal-Taste erreicht werden (9120 Servicementi).

Das Servicemenu dient der Fehlersuche in Verbindung mit dem Ereignisspeicher.

Eingangsfenster
Das Fenster zeigt die verfligbaren Untermentis.

G 400 400 400V

9120 Servicement

Timer
TIME EIN AUS DIV

Auswahimaoglichkeiten:

Timer
Zeigt den Alarm und den zugehdrigen Alarmtimer als Restlaufzeit an.

G 400 400 400V
1000 G -P>

Restzeit 10.0s
AUF AB

EIN (Digitaleingénge)
Zeigt den Status der Digitaleingange an.

G 400 400 400V
GS Riickmeldung Ein
Eingang= ON

AUF AB

AUS (Relaisausgange)
Zeigt den Status der Digitalausgange an.

G 400 400 400V
Hupe

AusgangA 0

Auf AB

DIV (Diverses)
Zeigt diverse andere Hilfsmittel an.

G 400 400 400V
M-logic aktiviert
Various = 1

AUF AB
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Logbiicher
Es gibt 3 verschiedene Logbucher:

o Ereignisspeicher mit 150 Eintragen.
o Alarmliste mit 30 Eintragen.
o Batterielogbuch mit 52 Eintragen.

Die Logbucher kénnen im Display und in der USW angezeigt werden. Ist ein Logbuch voll,
iberschreiben neue Eintrége die jeweils Altesten (First in — First out).

Display
Nach Dricken der ,LOG’-Taste erscheint folgendes Bild:

G 400 400 400V

Logbucheinstellungen

Ereignisspeicher
Ereign. Alarme Batt.

Nun kann eines der drei Logbticher ausgewahlt werden.

Wenn ,EVENT’ ausgewahlt wurde, kann das Fenster so aussehen:

G 400 400 400V
4220 VDO Fall 102.1
06-24 15:24:10.3

Info Erster Letzter

Der Alarm- oder Ereignistext wird in Zeile zwei dargestellt. Die dritte Zeile zeigt den Zeitstempel.

Wenn der Cursor unter ,Info’ steht, kdnnen die mitgespeicherten Werte mit ,<—!’ abgerufen
werden.

G 400 400 400V

4220 VDO Full 102.1
Wert 8%
Info Erster Letzter

Das erste Ereignis wird aufgerufen, wenn der Cursor unter ,Erster’ steht und dann ,<—’
gedruickt wird.

Das letzte Ereignis wird aufgerufen, wenn der Cursor unter ,Letzter steht und dann ,<—’
gedrickt wird.

Die Tasten ¥ und ¥ dienen der Navigation in der Liste.
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Zahler

Es sind einige Zahler integriert. Manche kénnen bei Bedarf eingestellt werden, zum Beispiel
wenn die AGC3-GER in eine bestehende Anlage eingebaut wird (Betriebsstundenzahler
anpassen) oder der Netzschalter ausgetauscht wird (Schaltspiele NS).

Die Tabelle zeigt die verschiedenen Zahler in Parameter 6100:

Beschreibung Funktion Kommentar
6101 Betriebsstunden | Letzte 3 Stellen der Betriebsstunden. | Zahlt bei Motor-Lauft-Signal.
6102 Betriebsstunden | Tausenderstellen der Betriebsstd. Zahlt bei Motor-Lauft-Signal.
6103 GS Schaltsp. Anzahl der GS-Schaltspiele. Zahlt bei jedem Ein-Befehl.
6104 NS Schaltsp. Anzahl der GS-Schaltspiele. Zahlt bei jedem Ein-Befehl.
6105 kWh reset Ricksetzen des kWh-Zahlers. AGC gibt nach dem Schreiben
automatisch OFF zurick.
6106 Startversuche Anzahl der Startversuche. Zahlt bei jedem Startversuch.
Quick Setup

Der Applikationsentwurf einer Anlage kann Uber die USW und das ,Quick-Setup-Meni“ am
Display erfolgen.

Das Quick-Setup ermoglicht einen einfachen Applikationsentwurf. Uber das Menii 9180 kann
Uber das Display z.B. eine Anderung an der Applikation ohne die USW vorgenommen werden.
Das Quick-Setup liefert jedoch nicht den vollen Funktionsumfang wie die USW.

Menii 9180 Quick Setup

9181: Mode
OFF: Die Applikation wird nicht verandert
Setup plant: Verwendung in G5-Applikationen.

@ Weitere Erklarungen finden Sie in der Optionbeschreibung G5.

Setup stand-alone: Anderung der Applikation auf Einzelaggregat. In den Paramatern 9182-
9185 kdnnen weitere Einstellungen vorgenommen werden.
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Area control Ipm.g totals |

J Areal of 1 J

Area configuration - Top
Menii 9183: Netzschalter

s Mains _f_!
T
> - —
= [ ] = |
Menii 9184: Generatorschalter — ~__ o v s Fulse hd
S Bottom
— ""-a._\__ r z
L “‘\H& Diesel gen ha
P T o =
Menii 9185: Netz : b =]
B | Pulse -

@ Wird die Einstellung ‘Setup stand-alone’ bei laufender Maschine aktiviert,
erscheint die Fehlermeldung 'Quick Setup Fehler'

kWh/kVArh-Impulsausgéange

Die AGC3-GER besitzt zwei Transistorausgange. Einen fir Arbeit (kWh) und einen fir
Blindarbeit (kVArh). Die Lange der Impulse betragt 1s.

Klemme | Ausgang

20 kWh

21 kVArh

22 Gemeinsamer -

Die Anzahl der kWh/kVArh je Impuls hangt von der aktuell gewahlten Nennleistung ab:

Leistung Wert Arbeit Blindarbeit
P(Nenn) <100 kW 1 Impuls/kWh 1 Impuls/kVArh
P(Nenn) 100-1000 kW | 1 Impuls/10 kWh 1 Impuls/10 kVArh
P(Nenn) >1000 kW 1 Impuls/100 kWh 1 Impuls/100 kVArh

@ Der Arbeitszdhler kann im Display angezeigt werden, der Blindarbeitszdhler
nicht.

@ Vorsicht: Der maximale Ausgangsstrom der Transistorausgange betrdgt 10 mA.
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M-logic
Die M-Logic- Funktion ist in der AGC3-GER enthalten. Sie ist keine optionsabhangige Funktion,

aber durch Auswahl zusatzlicher Optionen, wie Option M12, die zusatzliche digitale Eingange
und Ausgange bietet, kann sich die Funktionalitat erhdhen.

M-logic wird benutzt um unterschiedliche Befehle zu vordefinierten Bedingungen auszufihren.
M-logic ist keine SPS, ersetzt aber eine, wenn nur einfache Befehle bendtigt werden.

M-logic ist ein einfaches Werkzeug, das auf logischen Ereignissen basiert. Ein oder mehrere
Eingangsbedingungen sind definiert, bei Aktivierung dieser Eingangsbedingungen, wird die
definierte Ausgangshandlung ausgefiihrt. Es kénnen eine Vielfalt von Eingangen ausgewahlt
werden, wie digitale Eingange, Alarmbedingungen und Betriebsarten. Eine Anzahl von
Ausgangen kann ebenfalls ausgewahlt werden, wie Relaisausgange, Merker, Wechsel der
Anlagen- und Aggregatebetriebsart.

@ Die M-logic ist ein Bestandteil der PC-Utility-Software und als solcher kann sie

nur in der PC-Utility-Software und nicht liber das Display konfiguriert werden.

Der Hauptzweck des M-logic ist, dem Anwender/Installateur flexiblere Mdglichkeiten fir den
Betrieb mit der AGC zu geben.

@ Siehe Hilfe-Funktion in der USW.

GSM Kommunikation

Die GSM-Modem-Kommunikation wird benutzt, um eine GSM-Nachricht zu bis zu 5
Mobiltelefonen zu senden, wenn ein Alarm auf dem Display erscheint.

Prinzipschaltbilder

GSM
Modem

AGC

@ DEIF empfiehlt ein MOXA OnCell G21501, Wavecom WMOD2 oder ein Westermo
GDW-11, da die Anwendung mit diesen Modems getestet wurde.

Serielle Verbindung
Die serielle Verbindung zu dem GSM-Modem wird mit Nullmodemkabel getatigt (Option J3).
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Grundeinstellung

Einstellung Name Funktion Einst.
GSM GSM PIN Code PIN Code fir GSM-Modem Keine
GSM 12345678901 Tel.Nr. fir SMS zum Mobiltelefon 1 Keine
GSM 12345678901 Tel.Nr. fir SMS zum Mobiltelefon 2 Keine
GSM 12345678901 Tel.Nr. fir SMS zum Mobiltelefon 3 Keine
GSM 12345678901 Tel.Nr. fir SMS zum Mobiltelefon 4 Keine
GSM 12345678901 Tel.Nr. fir SMS zum Mobiltelefon 5 Keine

@ Die Telefonnummer kann nur liber die PC Utility Software eingestellt werden.
@ Die SIM-Karte muBl den Datentransfer unterstiitzen.

PIN-Code-Konfiguration

Nach jedem Hilfsversorgungs-Power up, sendet die Einheit, wenn nétig, den bendétigten PIN-
Code zum Modem. Der PIN-Code wird in der PC Utility Software eingestellt.

USW-Kommunikation

Es ist mdglich mit der AGC uber die PC-Utility-Software zu kommunizieren. Der Zweck ist es,
das Aggregat ferngesteuert Giberwachen, parametrieren und steuern zu kénnen.

wenn ein Modem benutzt wird. Treffen Sie Vorkehrungen, daRB die Sicherheit

t Es ist moglich, das Aggregat von der PC Utility Software aus fernzusteuern,
bei der Fernsteuerung gewahrleistet ist, um Personenschaden zu vermeiden.

Serielle Verbindung
Die serielle Verbindung zum GSM-Modem wird getatigt durch das Nullmodemkabel (Option J3).

@ Die Modems haben eine RS232 Schnittstelle, somit wird Option H11 benétigt.

Setup

Der MODBUS-Protokolltyp kann zwischen RTU und ASCIl umgeschaltet werden (9020 Service
port). Dieses Menl kann nur Uber die Kanal-Taste erreicht werden. Wenn es auf 1 eingestellt
wurde, wird der ASCII-Protokolltyp benutzt und die AGC ist eingestellt fir die langsamere
Modemkommunikation. Eine direkte Kommunikation mit dem PC ist dann nicht mehr moglich.

9020 Service port

Nr. Einstellung Min. Max. Werkseinst.

9021 | Service port | Setpoint 0 (normal USW) | 1 (modem USW) | 0 (normal USW)

Ist Parameter 9020 auf 1, kann die PC Utility Software nicht mit der AGC
kommunizieren, wenn sie direkt zum PC (ohne Modem) verbunden ist.

Applikationseinstellung
Siehe Hilfe-Datei in der USW.
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Sicherheitsinformation

Sollte die Kommunikation unterbrochen werden nicht, arbeitet die AGC entsprechend den
empfangenen Daten. Wenn z.B. nur die Halfte der Parameterdatei heruntergeladen wurde bei
Unterbrechung der Kommunikation, benutzt die AGC diese aktuellen Daten.

Nennwerte

Die Nennwerte konnen geandert werden, um die AGC an verschiedene Spannungen und
Frequenzen anzupassen. Die AGC hat vier Nennwertsatze, zwischen denen sie umgeschaltet
werden kann. Diese werden in Menl 6000 (Nominal settings 1) und 6030 (Nominal settings 2)
eingestellt.

@ Die Umschaltmoéglichkeit wird zum Beispiel bei Leihaggregaten genutzt, die
zwischen 50 und 60 Hz umgeschaltet werden miissen.

Aktivierung

Die Umschaltung zwischen den Nennparametersatzen kann auf dreierlei Arten erfolgen, nadmlich
Digitaler Eingang, AOP oder Uber Menu 6006.

Digitaler Eingang
Die M-Logic wird fir die Umschaltung der Nennparametersatze per Digitaleingang genutzt.

Wahlen sie den vorgesehenen Eingang bei den Inputevents und wahlen sie den
Nennparametersatz bei den Ausgangen.

Beispiel:

Event A Event B Event C Output

Dig. input no. 118 | or Notused | or Not used | Set nom. parameter settings 1

Not Dig. input no. 118 | or Notused | or Not used | Set nom. parameter settings 2

@ Details in der USW-Hilfe-Datei.

AOP

Die M-Logic wird fur die Umschaltung der Nennparametersatze per Digitaleingang genutzt.
Wahlen sie die vorgesehene AOP-Taste bei den Inputevents und wahlen sie den
Nennparametersatz bei den Ausgangen.

Beispiel:

Event A Event B Event C Output

Button07 or Notused | or Not used | Set nom. parameter settings 1
Button08 or Notused | or Not used | Set nom. parameter settings 2

@ Details in der USW-Hilfe-Datei.

Mendeinstellung

In Menu 6006 wird die Umschaltung zwischen den Parametersatzen 1 bis 4 gemacht.
Gewitnschten Nennwertsatz einfach auswahlen.
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7. Schutzfunktionen

Generelle Hinweise
Die Schutzfunktionen haben alle einen festgelegten Timer- und Grenzwertbereich.

In z.B. der Schutzfunktion Uberspannung wird der Timer gestartet wenn der Grenzwert
Uberschritten ist. Wird der Grenzwert wahrend des ablaufenden Timers unterschritten, wird der
Timer zuriickgesetzt und bei Uberschreiten des Grenzwertes erneut gestartet.

A
Verzbégerung
MePwert
Grenzwert
Timer Timer  Timer Auslésung Zeit
startet wird startet
zuruick-
gesetzt

Wird der Grenzwert bis zum Ablauf der Zeitverzégerung nicht unterschritten, so lost die
Schutzfunktion den Alarm aus und der evil. zugeordnete Relaisausgang wird geschaltet.

Schaltgruppe Strangspannung

Sollen auftretende Spannungsalarme auf Strangspannungsmessungen basieren, missen die
Menls 1200 und 1340 entsprechend eingestellt werden. Je nach Einstellung werden entweder
AuBenleiterspannungen oder Strangspannungen flr die Alarmiiberwachung verwendet.

Strangspannungen AuBenleiter-
spannungen
ULa.Ly ULin Uis.L Ui
ULz
ULsn ULsn
ULtz
Ui Uion
UL213 Ulsis
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Wie im Vektor-Diagramm dargestellt, entsteht bei einer Fehlersituation eine Differenz der
Spannungswerte fiir Strangspannungen und Auenleiterspannungen.

Die Tabelle zeigt MelRwerte bei einer 10% Unterspannung in einem 400/230 Volt-System.

Strangspannung | AuBenleiterspannung

Nennspannung 400/230 400/230

Spannung, 10% Fehler 380/207 360/185

Der Alarm tritt in zwei verschiedenen Spannungsebenen auf, obwohl der Alarm-Sollwert in
beiden Fallen 10% betragt.

Beispiel
Das u. a. 400V AC-System zeigt, dald die Strangspannung sich um 20% &ndert, wenn die
AuBenleiterspannung sich um 10% andert.

Beispiel: EEAN 20%
Unom = 400/230V AC v

Fehlersituation: UL3_L},- \
ULi2 = 360V AC

ULaL1 = 360V AC / ULt
ULy = 185V AC ‘\

AUpH.N = 20% .-"/

ULsn \
/ N, ULtz
UL \

<

UL2-L3

Strangspannung oder AuBenleiterspannung: Generator-/Sammelschienen- und
Netzschutz verwenden die ausgewahlte Schaltgruppe.
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Spannungsabhingiger Uberstrom

Die Schutzfunktion wird verwendet, wenn ein Fehler einen Generatorspannungseinbruch
verursacht. Wahrend des Spannungseinbruchs kann der Generator nur einen Teil seines
Nennstromes produzieren. Ein KurzschluB3strom kann dann auch kleiner als der Nennstrom sein.

Die Schutzfunktion basiert auf Uberstomgrenzwerten als Funktion der gemessenen
Generatorspannung.

Das Ergebnis kann in einer Kurvenfunktion abgebildet werden. Die Spannungswerte sind fix und
die Stromwerte kénnen eingestellt werden (Menli 1100). Fallt die Spannung, so fallt auch der
Uberstromgrenzwert.

200 /
190 /
180

170
160

150 /
140
130

120 /
110 /

100 ) ) ) ) )
50 60 70 80 90 100

% Nominal Voltage

% Nominal Current

Die 6 Spannungswerte sind fix; die Stromwerte kénnen im Bereich 50-200%
eingestellt werden.

Spannung und Strom in % der jeweiligen Nennwerte.

Auslosezeit einstellbar 0,1- 60,0s.

® e
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8. PID-Regler

Die AGC3-GER verwendet PID-Regler. Sie bestehen aus Proportional-,
Differentialkomponente. Die Regler kdnnen leicht eingestellt werden.

Integral- und

@ Siehe ‘General Guidelines for Commissioning’.

Regler
Es gibt drei Regler fir die Drehzahl und, wenn Option D1 vorhanden ist, ebenfalls drei Regler fur

die Generatorspannung.

Regler Drehzahl | Spannung | Kommentar
Frequenz X Frequenz
Leistung X Leistung

P Lastverteilung (P LS) X Wirklastverteilung
Spanng (Option D1) X Spannung

VAr (Option D1) X Leistungsfaktor

8 1';a(SQtVfg)e"“”9 (Option X X Blindlastverteilung

Die Tabelle zeigt, wann welcher Regler aktiv ist, und somit eingestellt werden kann.

Drehzahl Spannung (Option D1) Schaltbild
Frequenz Leistng | PLS | Spanng | VAr QLS
X X Q111D
X X Q17— @
X X QT
®
X X X X X X O os
G

@ Die Lastverteilung ist optionsabhingig (G3, G5).
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Prinzipschaltbild
Die Zeichnung zeigt das Prinzip des PID-Reglers.

Set poirt P-part(Kp)

|-part(Ti) Output

Y
A J

P D-part(Td)

1
PID(s)=Kp:| 1+ —+Td-
(s) p(+Ti-s+ sj

Wie in Zeichnung und Formel dargestellt, gibt jeder Regler (P, | und D) ein Ausgangssignal
welches zum Gesamtreglerausgang aufsummiert wird.

Die einstellbaren Werte in der AGC3-GER sind:

Kp: Die Verstarkung fir den P-Anteil

Ti: Die Integralreaktionszeit fir den I-Anteil.

Td: Die Differentialaktionszeit fir den D-Anteil

Die Funktion jedes Anteils wird weiter unten beschrieben.

Proportionalregler

Wenn eine Regelabweichgng auftritt, erzeugt die P-Komponente eine sofortige Anderung des
Ausgangs. Die Grofie der Anderung bestimmt Kp.

Das Diagramm zeigt wie der P-Ausgang von der Kp Einstellung abhéngt. Die Anderung des
Ausgangs wird verdoppelt, wenn sich die Regelabweichung verdoppelt.
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P regulator
o, 0,
100 4% 2%
80
S 1%
= 60
=
g
=]
© 40
0,5 %
0 1 T T T T T T
0 10 20 30 40 50 60
Kp

Drehzahlbereich

Bedingt durch obige Charakteristik ist es dringend empfohlen, den vollen Reglerausgangsbe-
reich zu nutzen, um eine instabile Regelung zu vermeiden. Wenn der Ausgangsbereich zu klein
ist, erzeugt eine kleine Regelabweichung eine unverhaltnismaRig groRe Ausgangsanderung.
Der Regler wird instabil. Siehe unten.

Kp
A 1% regulation
deviation
Kp
} } } } » mMA

5 10 15 20 25

Eine Regelabweichung von 1% tritt ein. Mit dem eingestellten Kp ergibt sich bei dieser
Regelabweichung eine Ausgangsanderung von 5 mA. Die Tafel zeigt, dall die AGC eine relativ
groBe Anderung ausfiihrt, wenn der Regelbereich klein ist.
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Max. DRZ- Ausgangs- Relative Anderung in %
Bereich anderung

10 mA 5 mA 5/10*100% 50

20 mA 5mA 5/20*100% 25

Dynamischer Regelbereich

Die Zeichnung zeigt die dynamische Regelung bei diversen Einstellungen von Kp. Der
dynamische Bereich wird kleiner, je groRer Kp eingestellt wird.

Dynamic regulation band

Frequency
[Hz]

Output [%]
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Integralregler

Die Hauptfunktion dieses Reglers ist es, den Offset auszuregeln. Die Integrationszeit ist definiert
als die Zeit, die der Integralregler fiir das Replizieren der momentanen Anderung durch den
Proprotionalanteil bendtigt.

Im Beispiel erzeugt der Proportionalregler eine Anderung von 2,5 mA. Die Integralzeit wird dann
gemessen, wenn der Ausgang 2x2,5 mA = 5 mA erreicht.

Integral action time, Ti

6

5 Ti=10s Ti=20s

4

mA 3 /

2

1

0 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

0 5 10 15 20 25 30 35
secC

Der Ausgang erreicht seinen Wert mit Einstellung 10s doppelt so schnell wie mit Einstellung
20s.

Die Integrationsgeschwindigkeit steigt, wenn die Integrationszeit sinkt. Eine kleinere
Zeiteinstellung ergibt eine schnellere Regelung.

@ Die Einstellung Ti = 0 bedeutet I-Regler ausgeschaltet.

Die Integralzeit darf nicht zu klein eingestellt werden. Dies fiihrt zu einer
instabilen Regelung wie ein zu groRer Kp.

Differentialregler

Der Zweck des D-Reglers ist es, die Regelung zu stabilisieren. Es ist moglich einen héheren Kp
(Verstarkung) und eine niedrigere Integralzeit Ti einzustellen. Dies macht die Gesamtregelung
viel schneller.

In den meisten Fallen wird der D-Regler nicht bendétigt; fir eine sehr prazise Regelung, zum
Beispiel statische Synchronisation, kann er sehr nitzlich sein.
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Formel fur den D-Regler: D=Td-Kp- %

D = Reglerausgang
Kp = Verstarkung
de/dt = Abweichungsgeschwindigkeit (wie schnell ist die Regelabweichung)

Dies bedeutet, dafl der D-Regler auf die Abweichungsgeschwindigkeit reagiert, Kp und Td
Einstellung.

Beispiel:
Kp=1.
D-regulator
8 -
7
6
(=
2 5 Deviation 2
S
5 /
c 4
= /
=
g3 -
=]
(@] D-output 2, Td=1s
2 // / Deviation 1
1 — ——— D-output 2, Td=0.5s
— D-output 1, Td=0.5 s
0 7/\ T T T 1
0 0,5 1 1,5 2 2,5
Time [s]
Deviation 1: Eine Abweichung mit Steigung 1.
Deviation 2: Eine Abweichung mit Steigung 2.5 (2.5-fach gréR3er als Deviation 1).
D-output 1, Td=0.5s: Ausgang des D-Regler mit Td=0,5s und die Abweichung entspricht
Deviation 1.
D-output 2, Td=0.5s: Ausgang des D-Regler mit Td=0,5s und die Abweichung entspricht
Deviation 2.
D-output 2, Td=1s:  Ausgang des D-Regler mit Td=0,5s und die Abweichung entspricht
Deviation 2.

Das Beispiel zeigt: Je grofier die Abweichung und je grofier Td, desto grofier wird der Ausgang
des D-Reglers. Da der D-Regler auf den Einbruch der Regelabweichung reagiert, bedeutet das
auch, dal bei keiner Anderung der Ausgang O ist.

@ Bei Inbetriebnahme bitte beachten: Kp hat EinfluR auf den D-Regler-Ausgang.

@ Die Einstellung Td = 0 bedeutet D-Regler ausgeschaltet.

@ Die Differentialzeit darf nicht zu hoch eingestellt werden. Dies fiihrt zu einer
instabilen Regelung wie ein zu groBer Kp.
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Lastverteilungsregler

Der Lastverteilungsregler wird immer dann genutzt, wenn Lastverteilung geschehen soll. Der
Lastverteilungsregler ist ein PID-Regler wie die anderen Regler im System. Er regelt Frequenz
und Leistung.

Die Einstellung des Reglers erfolgt in Parameter 2540 (Analog) oder 2590 (Relais).

Der Hauptzweck des PID-Reglers ist immer die Frequenzregelung. Die Frequenz in einem Last-
verteilungssystem ist genauso variabel wie die Leistung eines einzelnen Aggregates. Da das
Lastverteilungssystem auch Leistungsregelung benétigt wird, kann der Regler vom Leis-
tungsregler beeinfluRt werden. Hierfir wird der sogenannte Wichtungsfaktor genutzt (Pweighr).

Die Regelabweichung vom Leistungsregler kann somit kleinen oder groRen Einfluf auf den PID-
Regler haben. Eine Einstellung auf 0% bedeutet: Leistungsregler ist ausgeschaltet. Eine
Einstellung auf 100% bedeutet: Der Leistungsregler ist nicht limitiert vom Wichtungsfaktor. Jede
Einstellung von 0-100% ist mdglich.

Der Unterschied zwischen niedriger und hoher Wichtungseinstellung ist die Ausregelgeschwin-
digkeit einer Leistungsabweichung. So muf} bei einer guten Lastverteilung die Wichtung héher
eingestellt werden als bei einer einfachen Lastverteilung.

Ein zu erwartender Nachteil bei zu hohem Wichtungsfaktor ist eine instabile Regelung wenn
gleichzeitig Leistung- und Frequenzabweichung ausgeregelt werden muissen. Abhilfe schaffen
die Verringerung des Wichtungsfaktors oder der Parameter des Frequenzreglers.

Synchronisationsregler

Der Synchronisationsregler wird fiir die Synchronisation benutzt. Nach der Synchronisation wird
auf die anderen relevanten Regler umgeschaltet. Dies kann zum Beispiel der Lastverteilungs-
regler sein. Die Einstellungen erfolgen in Parameter 2040.

Dynamische Synchronisierung

Wenn dynamische Synchronisation gewahlt wurde, ist der Synchronisationsfrequenzregler
(2040) fur die Zeit der Synchronisation aktiv. Ein Vorteil der dynamischen Synchronisation ist die
kurze Synchronisationszeit. Um die Geschwindigkeit der Synchronisation zu weiter zu erhdhen,
wird das Aggregat zwischen zwei Synchronpunkten jeweils beschleunigt. Normalerweise ergibt
eine Schlupffrequenz von 0,1 Hz einen Synchronpunkt alle 10s, mit diesem System geht es
noch schneller.

Statische Synchronisierung

Nach dem Start der Synchronisierung ist zunachst der Synchronisationsfrequenzregler (2040)
aktiv und die Generatorfrequenz wird auf Netzfrequenz geregelt. Der Phasenregler setzt ein,
wenn die Frequenzabweichung so klein ist, dal® der Phasenwinkel geregelt werden kann. Der
Phasenregler wird in Parameter 2060 eingestellt.
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Regler mit Relais

Wenn Relaisausgange zur Regelung benutzt werden sollen, arbeitet die Regelung wie folgt:

45 Hz

Regler-
ausgang
A

50 Hz 55 Hz

Dauersignal rauf

Impuls rauf

v

Hz

Totzone
keine
Regelung

Impuls runter Dauersignal runter

1 M1

L1 [

Die Relaisregelung kann in funf Schritte unterteilt werden.

# | Bereich Beschreibung Kommentar
1 | Statisch Dauersignal Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-Rauf-Relais ist
Drehzahl rauf jedoch durch die hohe Regelabweichung im Dauer-
betrieb.
2 | Dynamisch Impulse Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-Rauf-Relais pulst
Drehzahl rauf zur Eliminierung der Regelabweichung.
3 | Totzone Keine Regelung | In diesem Bereich findet keine Regelung statt. Damit wird
die Standzeit der Relais erhoht.
4 | Dynamisch Impulse Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-Runter-Relais pulst
Drehzahl runter | zur Eliminierung der Regelabweichung.
5 | Statisch Dauersignal Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-Runter-Relais ist
Drehzahl runter | jedoch durch die hohe Regelabweichung im Dauer-
betrieb.

Wie die Zeichnung darstellt, sind die Relais im Dauerbetrieb wenn eine grol’e Regelabweichung
vorliegt. Die Relais takten bei kleinerer Abweichung. Im dynamischen Bereich werden die Impulse
immer kirzer, je ndher man dem Sollwert kommt. Kurz vor der Totzone sind die Impulse am
Kirzesten. Dies ist die ,DZR/SPR min Ein’-Zeit. Der langste Impuls ist am Ende des Dynamischen
Bereichs (45 bzw 55 Hz in diesem Beispiel).

DEIF A/S

Seite 113 von 126




AGC3-GER

Handbuch fur Konstrukteure

Relaiseinstellung

Die Zeiteinstellungen fur die Reglerrelais erfolgt unter Steuerungseinstellungen-Regler. Es
kénnen die min Ein (Mindesteinschaltzeit) und die Periodenzeit eingestellt werden. Siehe Bild.

Einstellung | Beschreibung Kommentar
Periodenzeit | Impulslange + Impulspause Zeit zwischen zwei Impulsstartflanken.
Min Ein Mindestimpulslange Minimal Impulslange. Das Relais ist niemals

kilrzer angezogen.

Wie in der Zeichnung dargestellt,

hangt die Lange des

Impulses von der aktuellen

Regelabweichung ab. Ist die Regelabweichung grof3, ist der Impuls lang (oder Dauersignal). Ist
die Regelabweichung klein, ist der Impuls kurz.

Relais An
A
PERIODE PERIODE PERIODE PERIODE PERIODE
AN IAN AN AN AN
> je—>: [ >
t [sec]
P GroB <Abweichnung> Klein o
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Signallange

Die Signallange wird bezogen auf die Periodenzeit berechnet. In der Zeichnung wird der Effekt

auf den P-Regler dargestellt.

P reqgulator
0, 0,

100 4% 2%

80
S 1%
= 60
=
&
=]
© 40 ‘

0,5%
20
O 1 T T T T T
0 10 20 30 40 50 60
Kp

In diesem Beispiel haben wir eine Regelabweichung von 2% und einen eingestellten Kp = 20.
Der berechnete Ausgangswert der AGC ist 40%. Nun kann die Impulslange bei einer

Periodenzeit = 2500ms berechnet werden:

epeviation / 100* teeriop

40/100* 2500 = 1000ms

Die Periodenzeit darf nicht klirzer als die Min-Ein-Zeit sein.
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9. Synchronisation

Die AGC kann fur die Synchronisation von Generator und Netzschalter (wenn installiert) benutzt
werden. Zwei unterschiedliche Synchronisationsarten sind verfligbar, namlich die statische und die
dynamische Synchronisation (Werkseinstellung). Dieses Kapitel beschreibt die Prinzipien der
Synchronisationsfunktionen und deren Einstellung.

@ Im Folgenden ist mit dem Begriff ‘Synchronisation’ ‘Synchronisieren und
SchlieRen des synchronisierten Schalters’ gemeint.

Dynamische Synchronisation

Bei der dynamischen Synchronisation lauft das zu synchronisierende Aggregat mit einer leicht
abweichenden Drehzahl als der Generator auf der Netzseite. Diese Drehzahldifferenz nennt sich
Schlupffrequenz (slip frequency). Typischerweise lauft das synchronisierende Aggregat mit einer
positiven Schlupffrequenz. Dies bedeutet, dal es mit einer hdheren Drehzahl als der Generator auf
der Netzseite 18uft. Der Sinn dieser héheren Drehzahl ist es, Rickleistung in das Aggregat zu
unterbinden.

Das dynamische Prinzip ist im Folgenden erlautert.

Synchronisationsprinzip dynamische Synchronisation
q Last
Drehzahl:  [op I_T T | — Drehzahl:
_DDIDUD [ GB GB -EEEDD
1503 RPM !_}“IH ~ _DBGDEH 1500 RPM
50.1 Hertz et et e 50.00 Hertz
Synchronisierendes Aggregat Einspeisendes Aggregat
A A~ o~ A
L1 L1 L1 L1
3 L1
L1
L > L3 L2 L3 L2 L3 L2 L3 L2
3 L1 L2
Winkel%
Hlow bp > Synchronisiert «

A
180°
90°
0° P At [s]

Os 25s 50s 75s
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In dem obigen Beispiel lauft das synchronisierende Aggregat mit 1503 UPM ~ 50.1 Hz. Der
Generator mit Last lauft mit 1500 RPM ~ 50.0 Hz. Dies gibt dem synchronisierenden Aggregat eine
positive Schlupffrequenz von 0.1 Hz.

Der Zweck des Synchronisierens ist den Phasenwinkelunterschied zwischen den beiden
rotierenden Systemen zu senken. Diese zwei Systeme sind das Drei-Phasensystem des
Generators und das Drei-Phasesystem des Netzes. In der obigen Zeichnung zeigt Phase L1 des
Netzes zu jeder Zeit auf 12 Uhr, wahrend Phase L1 des synchronisierenden Aggregates auf
unterschiedliche Richtungen, wegen der Schlupffrequenz, zeigt.

Natiirlich rotieren beide Drei-Phasensysteme, zu Darstellungszwecken aber
@ werden die Vektoren fiir den Generator mit Last als nicht rotierend gezeigt. Dies

ist deshalb der Fall, da wir nur an der Slipfrequenz interessiert sind, um zu

kalkulieren, wann der Synchronisationsimpuls abgesetzt werden soll.

Lauft der Generator mit einer positiven Schlupffrequenz von 0.1 Hz, verglichen mit dem Netz,
dann werden die beiden Systeme alle10 Sekunden synchronisiert.

1

———=10sec
50.1-50.0

tsmc =

@ Siehe auch Kapilel PID- und Synchronisationsregler auf Seite 112 beziiglich
Synchronisationszeit.

In der obigen Darstellung wird der Unterschied im Phasenwinkel zwischen dem
synchronisierenden Aggregat und dem Netz kleiner und wird eventuell bis Null gehen. Dann ist das
Aggregat zum Netz synchronisiert und der Schalter wird geschlossen.

Schalter Ein Befehl

Die AGC kalkuliert immer, wann der Schalter geschlossen werden soll, um eine bestmdgliche
(akkurate) Synchronisation zu erhalten. Dies bedeutet, dal® das Schliefungssignals des Schalters
erteilt wird, bevor synchronisiert ist. (L1 Phase steht exakt auf 12 Uhr).

Der Schalter Ein Befehl wird in Abhangigkeit der Schaltereigenzeit und der Schlupffrequenz
(Reaktionszeit des Schalters ist 250 ms und die Slipfrequenz ist 0.1 Hz) erteilt:

degcros = 360* tee* faup
degclos =360* 0.250* 0.1
degclos = 9deg

@ Der Synchronisationsimpuls wird immer so erteilt, dass das SchlieBen des
Schalters auf der 12 Uhr-Position erfolgt.

Die Laénge des Synchronisationsimpulses ist die Reaktionszeit + 20 ms (2020
Synchronisation).

Belastung nach der Synchronisierung

Wenn das zusynchronisierte Aggregat seinen Schalter geschlossen hat, Gbernimmt es einen
Teil der Last in Abhangigkeit des aktuellen Kraftstoffverbrauchs. Darstellung 1 (unten) zeigt, dafy
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bei einer gegebenen positiven Schlupffrequenz, das zusynchronisierte Aggregat Leistung zur
Last exportieren wird. lllustration 2 (unten) zeigt, dal bei einer gegebenen negativen
Schlupffrequenz, das zusynchronisierte Aggregat Leistung vom urspringlichen Aggregat
erhalten wird. Dieses Phanomen wird als Rickleistung ,Reverse power’ bezeichnet.

die Synchronisierungs- Einstellungen mit einer positiven Schlupffrequenz

@ Um unnoétige Schalterauslosungen durch Riickleistung zu vermeiden, kénnen
parametriert werden.

Kraftstoff

P
0% //\100% Gl = >

— Last
Kraftstoff
/\ PGenZ GS

0% \ 100%
Darstellung 1, POSITIVE Schlupffrequenz

Kraftstoff

/—\ PGen1 GS
0% / 100% G1 >
— Last

Kraftstoff

Paen GS
o /\\“’(’% G2 =

Rickleistung

Darstellung 2, NEGATIVE Schlupffrequenz
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Einstellungen

Die dynamische Synchronisierung wird ausgewahlt in 2000 Sync. Typ in den Reglereinstel-
lungen und eingestellt in 2020 Dyn Synchronis.

Einstellung | Beschreibung Erlduterung

2021 fyax Maximum Schlupffrequenz. Anpassung an Ortliche Vorschriften und
Gegebenheiten.

2022 fuin Minimum Schlupffrequenz. Anpassung an Ortliche Vorschriften und
Gegebenheiten.

2023 Upax Maximale Spannungsdifferenz (+/-). | Anpassung an ortliche Vorschriften und
Gegebenheiten.

2024 te Schaltereigenzeit GS.

2025 tyg Schaltereigenzeit NS.

Es ist offensichtlich, dal} dieser Typ von Synchronisation, wegen der voreingestellten minimalen
und maximalen Schlupffrequenzen, relativ schnell synchronisieren kann. Dies bedeutet eigentlich,
dal, wenn die AGC eine Regelung der Frequenz in Richtung Sollwert erzielt, dann kann die
Synchronisation immer noch vollzogen werden, so lange sich die Frequenz innerhalb der Limits der
Schlupffrequenzeinstellungen bewegt.

Die dynamische Synchronisation wird dann empfohlen, wenn schnelle
@ Synchronisation erforderlich ist und das =zuzuschaltende Aggregat Last
tibernehmen kann, direkt nachdem der Schalter geschlossen wurde.

@ Statische und dynamische Synchronisierung koénnen in der M-Logic
umgeschaltet werden.

Statische Synchronisation

Bei der statischen Synchronisation lauft das synchronisierende Aggregat sehr anndhernd an der
gleichen Drehzahl wie der Generator auf der Netzseite. Das Ziel ist, sie auf exakt der gleichen
Drehzahl laufen zu lassen und die Phasenwinkel zwischen dem Drei-Phasensystems des
Generators und dem des Netzes exakt anzupassen.

Es wird nicht empfohlen, das statische Synchronisationsprinzip zu verwenden,
@ wenn Relaisausgédnge fiir den GOV benutzt werden. Die Relaisausgange
konnten zu langsam sein.

Das statische Prinzip ist unten dargestellt.
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Synchronisationsprinzip — statische Synchronisation
Last
Drehzahl: Drehzahl:
GS GS
1500.3 RPM ~ 1500 RPM
50.01 Hertz 50.00 Hertz
Synchronisierendes Aggregat Einspeisendes Aggregat
Q L L1 L1 L1 L1
L1 L1 Lt
L.
L > L3 L2 L3 L2 L3 L2 L3 L2
L2 L2 L2
Winkel
L1 gen/L1bus ..
tdeg > Synchronisiert «
A
20°
10°
0° » t[s]
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Phasenregler

Wird die statische Synchronisation benutzt und die Synchronisation ist aktiviert, bringt die
Frequenzregelung die Aggregatfrequenz in Richtung der Netzfrequenz. Ist die Aggregatfrequenz
innerhalb von 50 mHz der Netzfrequenz, dann tbernimmt die Phaseregelung. Dieser Regler nutzt
die Winkeldifferenz zwischen dem Generatorsystem und dem Netzsystem als Regelgrofie.

Dies ist im obigen Beispiel dargestellt, in dem die Phasenregelung den Phasenwinkel von 30
Grad auf 0 Grad bringt.

Schalter Ein Befehl

Der Einschaltbefehl wird erteilt, wenn Phase L1 des synchronisierenden Generators nahe der 12
Uhr-Position ist, verglichen mit dem Netz, der auch in 12 Uhr-Position steht. Es ist nicht relevant,
die Reaktionszeit des Schalters zu nutzen, wenn die statische Synchronisation verwendet wird,
da die Schlupffrequenz entweder sehr klein oder nicht vorhanden ist.

Um eine schnellere Synchronisation zu erhalten, kann das Schliel3fenster ‘close window’
eingestellt werden. Das Schlieffungssignal kann erteilt werden, wenn der Phasenwinkel Uggen+-
UggL1 innerhalb des voreingestellten Sollwertes liegt. Die Spanne ist +/-0.1-20.0 Grad. Dies wird
hier dargestellt.

+/- close window

Max. dU

Drehrichtung

\

Max. dU

Der Synchronisationsimpuls wird abhangig von den Einstellungen in Menu 2030 erzeugt.
Abhangig auch, ob GS oder NS synchronisiert werden soll.

Belastung nach der Synchronisation

Das synchronisierende Aggregat wird nicht einer sofortigen Belastung nach der
SchalterschlieBung ausgesetzt, wenn die maximale df- Einstellung auf einen niedrigen Wert
eingestellt ist. Da die Position des Gaspedals fast exakt gleich ist wie die bendtigte
Netzfrequenz, wird kein Lastsprung vollzogen.

Ist die maximale df- Einstellung auf einen hohen Wert voreingestellt, mu® auf die
Beobachtungen im Abschnitt Giber ‘dynamische Synchronisation’ verwiesen werden.
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Nach dem Synchronisieren wird die AGC den Regelsollwert entsprechend den Erfordernissen des
ausgewahlten Aggregatmodus andern.

®

akzeptiert wird,

Statische Synchronisation wird empfohlen, wo eine Schlupffrequenz nicht
z.B. wenn einige Aggregate auf eine Sammelschiene

synchronisiert werden, die keine Lastgruppen enthilt.

®

Einstellungen

Statische und dynamische Synchronisierung koénnen
umgeschaltet werden.

in der M-Logic

Die folgenden Einstellungen miissen parametriert werden, wenn die statische Synchronisierung
in Menu 2000 ausgewahlt wird:

Einstellung Beschreibung Erlauterung

2031 Der max. erlaubte Frequenzunterschied | +/- Wert.

Maximum df zwischen dem Netz und dem Generator.

2032 Der max. erlaubte Spannungsunterschied | +/- Wert, bezogen auf die

Maximum dU | zwischen dem Netz und dem Generator. nominale Generatorspannung.

2033 Die GrolRe des Fensters, in dem der Syn- | +/- Wert.

Close window | chronisationsimpuls abgesetzt werden kann.

2034 Die Phasenlagen missen sich fir diese Zeit

Statische im Fenster befinden bevor der Schalter

Synch geschlossen wird.

2035 Static Es kann “Breaker” oder “Infinite sync” gewahlt | “Infinite  sync” halt den

type GB werden. Generator in Schwebung mit
dem Netz. Der GS kann nicht
geschlossen werden.

2036 Static Es kann “Breaker” oder “Infinite sync” gewahlt | “Infinite  sync” halt den

type MB werden. Generator in Schwebung mit
dem Netz. Der GS kann nicht
geschlossen werden.

2061 Einstellung des P-Anteils des PID-Phasen- | Wird nur wahrend der

Phase Kp Reglers. statischen Synchronisation

2062 Einstellung des I-Anteils des PID-Phasen- | benutzt. Einstellungen flir den

Phase T, Reglers. analogen bzw. EIC Drehzahl-

2063 Einstellung des D-Anteils des PID-Phasen- | reglerausgang.

Phase Tp Reglers.

2070 Einstellung des P-Anteils des Phasen- | S.o. Wird nurin Verbindung

Phase Kp Reglers. mit Relaisausgangen benutzt.

Relais

Anlaufsynchronisation

Es ist méglich, die AGC so einzustellen, dal® sie das Aggregat mit abgeschalteter Erregung
startet. Wenn die Aggregate gestartet werden, dann werden die Schalter geschlossen und die
Erregung gestartet. Es ist auch moglich, die Schalter zu schlieRen, bevor das Aggregat gestartet
wird. Diese Funktion heif3t auch ,close before excitation’.

Der Zweck von ‘close before excitation’ ist es, die Aggregate sehr schnell an die Last zu bringen
(zu synchronisieren). Alle Aggregate werden beim Start an die Sammelschiene geschaltet, und
sobald die Erregung eingeschaltet ist, sind sie bereit zur Lastibernahme. Das geht schneller als
die normale Synchronisierung, weil die Schalter nicht erst geschlossen werden dirfen, wenn die
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Synchronisationsposition erreicht ist. Die Synchronisation braucht Zeit.

Die ‘close before start’ Funktion kann auch benutzt werden, wenn die Last einen Sanftstart
bendtigt. Das kann sein, wenn das Aggregat an einen Transformator angeschlossen ist.

Sobald die Erregung angeschaltet wird, gleichen die Generatoren Spannung und Frequenz aus
und laufen in einem synchronisierten System. Wenn die Erregung aktiviert ist, dann werden die
Regler der AGC nach einer parametrierbaren Zeit eingeschaltet.

@ Diese Funktion steht auch bei Option G4 und G5 zur Verfiigung.
@ Die Erregung muB langsam erfolgen, wenn diese Funktion benutzt wird.

@ Diese Funktion kann nur in Verbindung mit einem Pickup benutzt werden.

@ Diese Funktion steht bei Option G3 nicht zur Verfiigung.

Startablauf

Die Startsequenz der AGC ist fir die Funktion ‘close before excitation’ geandert. Die folgenden
Parameter missen eingestellt werden:

Menii | Beschreibung Kommentar
2251 Drehzahl fur GS Der Generatorschalter wird bei eingestellter Drehzahl geschlossen.
Ein-Befehl Der Einstellbereich ist von 0-400 UPM. Wenn 0 eingestellt wird,

dann wird der Generatorschalter mit dem Startbefehl eingeschaltet.
Im Beispiel sind 400 UPM eingestellit.

2252 Verzdgerung Das Aggregat mufl den Sollwert (Menid 2263) wahrend der
eingestellten Zeit erreichen. Wenn die Zeit ablauft und die Drehzahl
Uber dem Sollwert ist, dann wird die Erregung gestartet. Ist die
Drehzahl unter dem Sollwert, dann wird der GS ausgeschaltet.

2253 Relaisausgang Wabhlen sie den Relaisausgang flir die Erregung. Konfigurieren sie
das Relais als limit relay in der Parameterliste.
2255 Aktivierung Schalten sie die Funktion ‘close before excitation’ ein.
Drehzahl
A
1500 UPM
1450 UPM
400 UPM
Zeit
>
SchlieRe GS Start UPMNenn
Erregung
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Das Diagramm zeigt das SchlieRen des Generatorschalters bei 400 UPM. Wenn das Aggregat
den Grenzwert in Parameter 2263 erreicht (1450 UPM), wird die Erregung eingeschaltet.

Schaltersequenz
Die Funktion ‘GB close before start’ kann in drei Applikationen benutzt werden:

1. AGC Einzelaggregat.
2. AGC Aggregat mit Power-Management ohne Kuppelschalter.
3. AGC Aggregat mit Power-Management und Kuppelschalter.

In einer der Applikationen ist ein Kuppelschalter vorhanden. Dieser muf3 in Menl 2261
eingestellt werden, und auch ob nur der GS oder auch der TB eingeschaltet werden missen.
Die Einstellungen fiir die Schaltersequenz sind Folgende:

Meni | Beschreibung Kommentar

2261 Schalter Auswahl der Schalter: GS oder
GS + KS.

2262 Timer Der Timer definiert die Zeit

zwischen Erregung ein und
Regler ein. Die Alarme mit
Unterdrickung mit Fehler-
klasse NOT RUN STATUS
werden nach Ablauf des
Timers aktiviert.

2263 Start Erregung Die Einstellung definiert die
Drehzahl, bei der die Erregung
gestartet wird.

Fehler 'Close before excitation'

Wenn das Starten des Aggregates nicht erfolgt, dann wird der Alarm Ment 2270 Anlsync. Fehler
erscheinen, und die ausgewahlte Fehlerklasse wird ausgefihrt.

Separates Synchronisiergerat

Wenn die AGC den Synchronisierbefehl absetzt, dann werden die Relais an den Klemmen
17/18/19 (GS) und 11/12/13 (NS) geschaltet, und die Schalter miissen geschlossen werden.

Diese Standardfunktion kann dahingehend modifiziert werden, dal® sie in Abhangigkeit von der
gewlnschten Funktion einen digitalen Eingang und einen zusatzlichen Relaisausgang benutzt.
Die Relaisauswahl erfolgt in Menl 2240 und der Eingang wird in den ,input settings’ in der USW
festgelegt.
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Die Tabelle beschreibt die Einstellmdglichkeiten.

Relais

Sep. Relais ausgewahlt

Sep. Relais nicht ausgewahlt

Eingang Zwei Relaisausgange Ein Relaisausgang

Nicht benutzt | Synchronisierung: Synchronisierung:
Das Schalter Ein Relais und das Sync. | Das Schalter Ein Relais wird aktiviert
Relais werden gleichzeitig aktiviert | wenn die Synchronisation OK ist.
wenn die Synchronisation OK ist. Schwarzes schlieRen:
Schwarzes schlieBen: Das Schalter Ein Relais wird aktiviert
Das Schalter Ein Relais und das Sync. | wenn Spannung und Frequenz OK
Relais werden gleichzeitig aktiviert | sind.
wenn Spannung und Frequenz OK
sind. Werkseinstellung

Aus Synchronisierung: Synchronisierung:
Nicht mdglich. Nicht mdglich.
Schwarzes schlieBen: Schwarzes schlieRen:
Das Schalter Ein Relais und das Sync. | Das Schalter Ein Relais wird aktiviert
Relais werden gleichzeitig aktiviert | wenn Spannung und Frequenz OK
wenn Spannung und Frequenz OK | sind.
sind.

Ein Synchronisierung: Synchronisierung:

Die Relais werden in zwei Stufen
geschaltet:

1. Schalter Ein Relais an.

2. Wenn Synchronisierung erfolgt

ist, dann Sync. Relais an.
Siehe Bemerkung unten!

Schwarzes schlieBen:

Das Schalter Ein Relais und das Sync.
Relais werden gleichzeitig aktiviert
wenn Spannung und Frequenz OK
sind.

Nicht mdéglich.

Schwarzes schlieRen:

Das Schalter Ein Relais wird aktiviert
wenn Spannung und Frequenz OK
sind.

Wenn zwei Relais zusammen mit dem separate sync. Eingang benutzt werden,
dann wird das Schalter Ein Relais eingeschaltet sobald die Synchronisations-
sequenz gestartet wird.

Es muB dafiir gesorgt werden, daB das Schalter Ein Relais den Schalter nicht
schlieBen kann, bevor der Sync. Befehl von Sync. Gerat kommt.

Das ausgewahlte Relais muB fiir diese Funktion auf ,limit’ gestellt sein. Das
geschieht liber die Parametertabelle.
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10. Parameterliste

Das Handbuch fir Konstrukteure bezieht sich auf die Rarameter 1000-1980, 2000-2780, 3000-
3490, 4120-4990, 5000-5270, 6000-6900 und 7000-7120.

Weitere Informationen finden Sie in der Parameterliste, AGC Dokument Nummer 4189340563.

Fehler und Anderungen vorbehalten
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