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1. Introducao

1.1 Sobre as instrucdes de instalacao

Objetivo geral

Estas sdo as instrucoes de instalacao do AGC 150 e do ASC 150 da DEIF. As instrucdes de instalacao trazem informacoes
para a correta instalagao do controlador, com atenc¢ao principal sobre a instalagao fisica do equipamento.

/\ CAUTION

ﬁ Leia as instrucoes
Antes de instalar o controlador, leia estas instru¢Oes para evitar ferimentos ao pessoal e danos ao equipamento.

A quem se destinam as instrucoes de instalacao

As instrugdes de instalagao se destinam, principalmente, ao pessoal que faz a montagem e conexao elétrica dos
controladores. Pode ser util para os designers consultar as Instru¢cdes de instalagcao, durante o desenvolvimento dos
diagramas de conexao elétrica do sistemas; para os operadores, consultar as instru¢des de instalagao pode ser util durante
a resolucao de problemas.

Lista de documentacao técnica

e Breve descricao
e Aplicativos do controlador
. e Recursos e fungoes principais
Informacodes sobre o produto L.
+ Dados técnicos
e Protecoes

e Dimensodes

o Descricao geral
o Funcgoes e recursos
o Aplicativos do controlador
Folha de dados o Tipos e versoes de controladores
e Protecoes
o Entradas e saidas
» Especificagdes técnicas
e Principios
e Sequéncias, funcoes e protecdes gerais do controlador
e Protecoes e alarmes
o Configuracao da CA e ajustes nominais
e Disjuntor e sincronizacao
e Regulacao
o Caracteristicas do hardware
e Comunicagao

Manual do projetista

o Ferramentas e materiais
. . . e Montagem
Instrugdes de instalagao N o .
+ Conexao elétrica minima para o controlador

e Informacdes e exemplos de fiacao
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Documento indice

o Dispositivo controlador (botdes e LEDs)
Manual do operador e« Como operar o sistema
o Alarmes e registro de eventos (logs)
o Lista de enderecos de Modbus
o Enderecos PLC
Tabelas do Modbus .
o Func¢obes do controlador correspondente
o Descrigcoes dos codigos de fungdes, grupos de fungoes
e Desenho CAD 2D, PDF 2D
Desenhos e Arquivo STEP 3D, PDF 3D
o EPLAN

111 Versao do software

Este documento baseia-se no software AGC 150 versao 1.20.

1.2  Avisos e Seguranca
Seguranca durante a instalacao e a operacao

Quando vocé instalar e operar o equipamento, pode ter que trabalhar com correntes e tensdes perigosas. A instalagao
somente deve ser realizada por pessoas autorizadas e que compreendam 0s riscos envolvidos no trabalho com
equipamentos elétricos.

A\ DANGER!

Correntes e tensoes perigosas energizadas.

Nao toque nos terminais, especialmente nas entradas de medicao de corrente em CA e nos terminais de relés,
pois isso pode causar ferimento e morte.

Perigos do transformador de corrente

Choque elétrico e arco elétrico
A Risco de queimaduras e choque elétrico provenientes da alta tensao.

Curto circuito de todos os transformadores de correntes secundarias, antes da interrupgao das conexdes dos
transformadores de corrente com o controlador.

Desativar os disjuntores

Desativar os disjuntores
A O fechamento nao intencional dos disjuntores pode provocar situagoes fatais e/ou perigosas.

Desconecte ou desative os disjuntores ANTES de conectar a alimentagdo do controlador. Nao ative os
disjuntores ANTES de a conexao elétrica e a operacao do controladores terem sido totalmente testadas.
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Desativar o arranque do motor

Arranques indesejados do motor

Desconecte, desative ou bloqueie o arranque do motor (o0 mecanismo de arranque e a bobina de
funcionamento) ANTES de conectar a alimentagao do controlador. Nao ative o arranque do motor ANTES de a
conexao elétrica e a operacao do controladores terem sido totalmente testadas.

fi O arranque nao intencional do motor pode provocar situagoes fatais e/ou perigosas.

UL/cUL Listado
A aceitabilidade da instalagao é determinada como parte da montagem final.

Se estiver cabeado ao campo na aplicagao final, vocé deve usar uma barreira fisica entre as conexdes de cabeamento de
baixa e alta tensao para garantir que os circuitos estejam separados.

Configuracoes de fabrica

O controlador é entregue pré-programado com uma série de configuragdes de fabrica. Esses ajustes se baseiam em
valores tipicos e podem nao ser as corretas para o seu sistema. Portanto, antes de usar o controlador, verifique todos os
parametros.

Descarga eletrostatica

As descargas eletrostaticas podem danificar os terminais do controlador. Durante a instalagao, proteja os terminais contra
descargas eletrostaticas. Depois que o controlador estiver instalado e conectado, essas precaugoes ja nao serao mais
necessarias.

Seguranca dos dados

Para minimizar o risco de viola¢des da seguranga dos dados:

+ Na medida do possivel, evite expor os controladores e suas redes a redes publicas e a Internet.

o Utilize camadas de seguranga como uma VPN para acesso remoto e instale mecanismos de firewall.
e Restrinja 0 acesso as pessoas autorizadas.

1.3 Informacdes legais
Equipamentos de outros fabricantes

A DEIF nao se responsabiliza pela instalagao ou operagao de equipamentos de outros fabricantes, inclusive os grupos
geradores. Em caso de duvidas sobre a instalagao e operacao do grupo gerador, entre em contato com o fabricante do
grupo gerador.

Garantia

NOTICE

0 Garantia
O controlador nao deve ser aberto por pessoal ndo autorizado. Se aberto, a garantia sera perdida.
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Aviso legal
A DEIF A/S se reserva o direito de alterar o conteudo deste documento sem aviso prévio.

A versao em inglés deste documento contém sempre as informag¢des mais recentes e atualizadas sobre o produto. A DEIF
nao se responsabiliza pela acuidade das traducodes. Além disso, as traducdes podem nao ser atualizadas ao mesmo tempo
que o documento em inglés. Se houver discrepancias, a versao em inglés prevalecera.

Direitos autorais

© Copyright DEIF A/S. Todos os direitos reservados.
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2. Descricao do produto

2.1

Tipos de controladores

Gerador diesel (DG)

Software
Parametro Configuracao Tipo de controlador -
minimo

Controlador de gerador

Gerador diesel (DG) Controlador gerador independente S1

Unidade de rede Controlador da rede elétrica S2

Unidade de BTB Controlador BTB S2

Unidade DG HYBRID Controlador hibrido Genset-Solar S2

Unidade acionada a motor Controlador acionado a motor S1

Unidade remota Tela remota Nenhuma

Unidade de MOTOR DRIVE MARINE Conjcr'olador da unidade do motor para uso s1

9101 maritimo

Unidade DG MARINE Controla,d.or de Genset independente para s
uso maritimo

Armazenamento ASC 150* Controlador de armazenamento da bateria S3

ASC 150 Solar* Controlador solar S3

Unidade ATS Chavg d_e transferéncia automatica 1
(transicao aberta)

Unidade ATS Chavg d~e transferéncia automatica s2
(transicao fechada)

DG PMS LITE Controlador PMS Lite S2

Pacotes de software e tipos de controladores
O pacote de software do controlador determina quais fungdes o controlador pode usar.

e S1=Stand-alone

o Vocé pode alterar o tipo de controlador para qualquer outro controlador que use um software S1.
e S2=Core
e« S3 = Extended
o Vocé pode alterar o tipo de controlador para qualquer outro tipo de controlador*.
o * Para mudar para um controlador ASC 150, o controlador deve ter a opcao de sustentabilidade (S10).
e S4 = Premium
o Vocé pode alterar o tipo de controlador para qualquer outro tipo de controlador*.
o * Para mudar para um controlador ASC 150, o controlador deve ter a opcao de sustentabilidade (S10).
o Todas as funcdes sao compativeis.

Selecione o tipo de controlador em Configuracées basicas > Configuracdes do controlador > Tipo.
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3.1 Dimensdes e peso
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L44.7 mm

(1.76 in) ™

217.9 mm (8.58 in) N
< 233.3 mm (9.16 in) N

Dimensoes e peso

Comprimento: 233,3 mm (9,16 pol.)
Dimensodes Altura: 173,3 mm (6,82 pol.)
Profundidade: 44,7 mm (1,76 pol.)

Comprimento: 218,5 mm (8,60 pol.)
Recorte do painel Altura: 158,5 mm (6,24 pol.)
Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pol.)

Espessura max. do painel 4,5 mm (0,18 pol.)
Montagem Listado UL/cUL: Tipo - dispositivo completo, tipo aberto 1

g Listado UL/cUL: Para utilizagao sobre uma superficie plana de um gabinete tipo 1
Peso 0,79 kg
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3.2 Ferramentas e materiais

Ferramentas necessarias para montagem

Protecao pessoal, de acordo com os padroes e requisitos

Equipamentos de seguranca .
quip 9 s locais

Aperte os grampos-sargento de fixagdo a um torque de 0,15

Chave de fenda de ponta chata de 5 mm ou PH2 Nm (1.3 Ib-pol)

Alicate de crimpar cabos, alicate de Crimpar Cabos e

Prepare a conexao elétrica e ajuste as abragadeiras
cortadores

NOTICE

0 Torque demais danifica os grampos-sargento e/ou o gabinete do controlador.

Durante a instalagao, nao utilize ferramentas elétricas.

Materiais necessarios para montagem e conexao elétrica
atoias ——— —usdapr
Quatro grampos-sargento Montagem do controlador no painel frontal

Como instalar a conexao elétrica de equipamentos de

Cabos e conectores . ..
outros fabricantes aos terminais do controlador

Conexao da comunicagao do controlador entre

Cabo Ethernet .
controladores e/ou sistemas externos

Abracadeiras Fixacao da conexao elétrica e do cabo de Ethernet

3.3 Instrucoes de montagem
O controlador foi desenvolvido para ser montado na parte frontal do painel. Espessura max. do painel: 4,5 mm (0,18 pol)

Corte do painel:

e Largura: 218,5 mm (8,60 pol.)

e Altura: 158,5 mm (6,24 pol.)

¢ Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pol.)

1. Insira o controlador no painel.
2. Instale os grampos sargento:

3.b.1 3.b.2

rl_-

(] C 1] *Click*

3. Aperte os grampos sargento a 0,2 Nm.
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4.1

Conexdes na parte traseira

( o
O——————— 0 7 18
— /o /s e ——

—_— — " ~- ) —_— —
' )
(OO WO OO OO OROTOT ORI EE OO ER (@ (OO OV OVAROVRAY
N O " N M ¥ N © NN 0 O O - N M ¥ o N~ o o [yl < n © N~ 0 [}

M ¢ T T T O n v w wnww n v w v © o © © © © © © © ©

B 8 = 2 ¥ ¢ § 5 ¢ ¢ 3||[E8 83 B]|[B 6 8 83 8 5| [ 8 I 8 8 5 8 3]
§ £E £ £ £ £ £ £ 5 % 5 % zTzgc=z= s Ez8 28 zZ 5 99 25 89
z eeepe 332z |288¢%s%
3 33 ® g = = s T @
g = <)
Digital input (configurable) Analogue output AC current CT-side AC voltage A-side  AC voltage B-side
k-
$;:e# ﬂsﬁ%’m AC connection g.
Meas volt 100-690VAC, 50/60 Hz Controller CT-side A-side B-side ;
Meas curr. l_;IL‘I\c 2:‘ iﬁ":xb%m DEFAS Genset controller Gen Gen BB/Mains @
ULfeUL Use listed or RIC (XODW2.8) CT plries i Meins controller Mains  Mains BB =
Suply BTB controller BusA  BusA  BusB 3
Prod.Ord. No.; 1234657890 | CAUTION | =
BEWARE OF HIGH VOLTAGE =
U OO ONTERMIS 2% g
SN 10001236501000050 - 2019001 G@US LISTED X c € E @
N R AL VN e— :
Supply Engine start DC output (configurable) Analogue input ~ CANA CANB RS485
R/I/U L/ ECU PMS Pol‘ﬂ Port2
D M\ \\\\\\\\}}
gy Ll Fe 3 ] 28g=z3g
Esgggé z EEEE% & _ _¢ T&523¢¢e
2388585 (88585385¢ee838(8:-:--85F8823888¢:38|23538§832
FEaosworl|lFoccrfrsrer || [ERs NSNS RRNRR8 5 7]|[B3S8B865 8]
rNmTwmer 02T NRILEES 2R SNRIRRRNRRRSN 338858
(AVIOVEOVIOVE O VIO OVOVE OOV OV OV OOV OV O OV OVE OOV OOV OOV OOV OV OV OV ROV OOV Y
.- J
N e — e — )
=~ — — =V
i) 2 @ o
L h=d -’ )

Plugue 1: alimentacao/arranque do motor

Alimentacao, CC (+)

2 Alimentacéo, CC (-)
3 Nao utilizado
4 Parada de emergéncia
5 Bobina atuadora
6 Arranque
7 D+
Plugue 2: Saidaem CC

+12/24 V CC
ovcCce

Entrada digital e alimentacao para os
terminais 5,6 e 7

Configuravel

Configuravel

6,5a36VCC

Max. 3 A
Max. 3 A

Consulte a data sheet para obter
informacoes técnicas

10
1

Alimentacao na saida digital,
CC (+)

Out (saida)
Out (saida)
Out (saida)
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Out (saida)
13 Out (saida)
14 Out (saida)

Disjuntor da rede (MB) ON

[ (ligado)

Disjuntor da rede (MB) OFF
16 .
(desligado)
GB (disjuntor do gerador)/
17 TB (disjuntor Tie) ON
(ligado)

GB (disjuntor do gerador)/
18 TB (disjuntor Tie) OFF
(desligado)

Configuravel
Configuravel
Configuravel

MB/TB fechado
Configuravel (a depender da
aplicacao)

MB/TB aberto

Configuravel (a depender da
aplicacao)

GB/TB/BTB/ESB/PVB fechado
Configuravel (a depender da
aplicacao)

GB/TB/BTB/ESB/PVB aberto
Configuravel (a depender da
aplicacao)

Plugue 3: Entrada analdgica (MPU)/CANbus

Deve ser aterrada ao terra (GND) d

Terra (GND)

20 pol

21 pol

22 pol

23 pol

24 Positivo
25 SCR

26 Negativo
27 Alta

Dados (GND (Filtro de

e densidade Neutra))

29 Baixa

30 Alta

31 Dados (GND (Filtro de
densidade Neutra))

32 Baixa

Plugue 4: RS-485

Comum

Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Tacbmetro
Tacdmetro
Tacémetro

Unidade de controle de motor (ECU),
CAN A

Unidade de controle de motor (ECU),
CAN A

Unidade de controle de motor (ECU),
CAN A

Sistema de gerenciamento de poténcia
(PMS), CANB

Sistema de gerenciamento de poténcia
(PMS), CAN B

Sistema de gerenciamento de poténcia
(PMS), CAN B

Max. 500 mA
Maéx. 500 mA
Maéx. 500 mA

Méax. 500 mA

Max. 500 mA

Méx. 500 mA

Max. 500 mA

motor

Nao isolado

Nao isolado

Nao isolado

Isolado

Isolado

Isolado

Dados + (A)

Dados (GND (Filtro de
densidade Neutra))

35 Dados - (B)

34
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Dados + (A) RS-485-2 Nao isolado
37 Dados do terra (GND) RS-485-2 N3o isolado
38 Dados - (B) RS-485-2 N3ao isolado

Plugue 5: Entrada digital

Somente em comutagao negativa, <

pol Configuravel 100 O
40 ol Sl Somente em comutacdo negativa, <
100 Q
M ol e Somente em comutacdo negativa, <
100 Q
42 ol Sorfanel Somente em comutagao negativa, <
100 Q
43 ol ST Somente em comutagao negativa, <
100 Q
44 o Configuravel Somente em comutacao negativa, <
100 Q
45 ol ConTiguiaye Somente em comutacao negativa, <
100 Q
46 ol T Somente em comutacao negativa, <
100 Q
*
Disjuntor da rede (MB) ON MB/TB fe'chado Somente em comutagao negativa, <
47 . Configuravel (a depender da
(ligado) . N 100 Q
aplicacao)
*
Disjuntor da rede (MB) OFF MB/TB alcl>erto Somente em comutac&o negativa, <
48 . Configuravel (a depender da
(desligado) .o 100 Q
aplicacao)
GB (disjuntor do gerador)/ GB/TB/BTB/ESB/PVB fechado* Somente em comutacio negativa. <
49 TB (disjuntor Tie) ON Configuravel (a depender da ¢ 9 !
. L 100 Q
(ligado) aplicacao)
GB (disjuntor do gerador)/ GB/TB/BTB/ESB/PVB aberto* Somente em comutacio neaativa. <
50 TB (disjuntor Tie) OFF Configuravel (a depender da ¢ 9 !
. L 100 Q
(desligado) aplicacao)

NOTE * Como alternativa, se vocé precisar de um monitoramento de ruptura de fio, vocé pode usar a multientrada
20/21/22/23.

Plugue 6: Saida analogica

51 GOV (-) Tens3do ou Saida de PWM (Modulagao

de amplitude de pulso) Isolado

Tensao ou Saida de PWM (Modulacéo

52 GOV (+) de amplitude de pulso)

Isolado

53 Nao utilizado - -
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Regulador Automatico de

Tensao (AVR) (-) Saida de tensao Isolado

Regulador Automatico de

== Tenséo (AVR) (+)

Saida de tensao Isolado

Plugue 7: Corrente CA - lado do transformador de corrente (TC)

56 L1(S1)

57 L2 (S7)
58 L3 (S1)
Deve ser conectado ao GND (Filtro de
2= Gom (£2) Ll densidade Neutra) da estrutura
Poténcia do Neutro, do Terra ou da
=Y L (et Rede elétrica/Ligagao/Barramento
61 L4 (S2) Poténcia do Neutro, do Terra ou da Deve ser conectado ao GND (Filtro de
Rede elétrica/Ligacao/Barramento densidade Neutra) da estrutura

Plugue 8: Medicao de tensao em CA

Lado A
63 L1 Lado A
64 L2 Lado A
65 L3 Lado A
66 N Lado B
67 L1 Lado B
68 L2 Lado B
69 L3 Lado B

Plugue 9: Conexao ao PC

Conexao USB Porta de servico USB B

Plugue 10: Conexao via Modbus

RJ45 Conexao TCP/IP Modbus Ethernet
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Fiacao

5.1 Visao geral sobre a conexao elétrica

5.11 Fiacao tipica para o controlador do gerador
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Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.2 Fiacao tipica para o controlador de rede elétrica
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Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

o F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.3 Fiacao tipica para o controlador BTB
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Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.4 Fiacao tipica para controlador independente
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Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
o F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.5 Fiacao tipica para controlador marinho independente
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Fusiveis

¢ F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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Fiacao tipica para controlador marinho independente com GS-box para separacao galvanica
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NOTE * Uma caixa GS fornece separagao galvanica para ambos os conjuntos de medigdes de tensao.

Veja o diagrama anterior para informacoes sobre fusiveis.
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5.1.6 Fiacao elétrica para controlador hibrido

+ ¢
F ol T
3 feedback\ \feedback
s6] [57] [s8]s9]60[61] [62[63]64]65] [8 ]9 [10][11][12]13[14][15]16]17[18] [39]40[41][42]43[44]45]46]47]48]49]50] [es[67[68[69] | |
5 D =T =T=
= = =¥zl g — £|6|0° c|Ex|08|6
® 3 AR | |o fls|s|s5|s|3|3(|8|%|a|a 5|5 |m|m ||
B » = Lol e z 2|e c|lsls|s|s|=s|s|= z
IR ST 1BlClelelelelc 2|28 ggigg =127
Mt B Bl @
AC current CT-side A DC output (configurable) Digital input (configurable) Mo 3 @
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN AECU| CAN B PMS Eﬁ:ﬁf Eﬁ:ﬁf Analogue output EE
LY 50 8
— — = z z HEBEEEB =lzl=]= £
1 e 2a18 | olclelele 2lxlg| |5l3|zlsl3|z Vg T|vElT] ISISElE o
gl g el iEla] |Bl=|=l=5|=| (€122 |2|513|21512] |=lelelElele] |B]BI%|E
e i k| ] S|8|8[8]|8|8| |o|o|=|=
1 2] | Ja]s]e|7] [19]20]21]22[23] [24]25]26] [27]28]29]30][31[32] [33]34]35]36]37[38] [s1[s2[sa]s5] [ [ | [ [ | ]

GOV

G

I 0000000

AVR

]
i

Engine GND

NOTE * Disjuntor PV opcional.
NOTE RS-485 porta 1 possui isolamento galvanico, enquanto RS-485 porta 2 nao possui isolamento galvanico. A porta 1é
recomendada para comunicagcao com o inversor solar.

Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

o F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

o F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.7 Fiacao tipica para controlador de unidade do motor
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Engine GND —

Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.8 Fiacao tipica para o controlador de armazenamento
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NOTE * ES: Disjuntor ES opcional.
* BMS e PCS: O controlador pode usar RS-485 ou comunicacao Ethernet. A comunicagcdo RS-485 pode ser ligada

em cascata a partir de uma porta.
NOTE RS-485 porta 1 possui isolamento galvanico, enquanto RS-485 porta 2 nao possui isolamento galvanico.

Fusiveis:

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.9 Fiacao tipica para o controlador solar
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NOTE * Disjuntor PV Disjuntor PV opcional.

NOTE ** Comunicagcao com inversor PV: O controlador pode usar RS-485 ou comunicacgao Ethernet.

NOTE RS-485 porta 1 possui isolamento galvanico, enquanto RS-485 porta 2 ndo possui isolamento galvanico. A porta1é
recomendada para comunicagao com o inversor solar.

Fusiveis:

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

o F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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5.1.10 Fiacao tipica para o controlador ATS

Fiacao tipica com 1disjuntor e 2 posicoes
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Fusiveis

e« F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

¢ F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

Installation instructions 4189341185P EN Page 24 of 41



Fiacao tipica com 1disjuntor e 3 posicoes
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Veja o diagrama anterior para informacgoes sobre fusiveis.
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Fiacao tipica com 2 disjuntores
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Sal 8 ¥, o slx|o| |5l3|z|5|5]2 NEIN N N R &
Bls|gla] |a|=|=|=|=| |&]8]2] |2||2|2|5]3] |z|s|elelele] B]B|E|S
x 8 8 al8|8|8[|8|a |0 T |x
4]5]6|7]| |19]20[21]22[23] |24]25[26] [27|28[29]30[31[32] |33|34|35/36[37|38] |51[52[54[55] | [ [ [ [ [ ]
Veja (o] dlagrama anterior para |nforma<;oes sobre fusiveis.
Fiacao tipica com 3 disjuntores
L1 P‘\'-PZ K]
9 2 Y
Power L2 Zl::; L2 Power
source 1 3 3 source 2
L -

X AN x x
o R
1 F3 \Eg \83 \53
Q o Q
e |8 |8
s6] [s7] [s8[s9]60[61] [62[63[64]65] |8 39]40]41]42[43]44]45] 46]47] 48[ 49[50] [e6[67[68[69] | |
c_ = ~| T= o — clE|s|E|c|E cs|lE|s5|E|c|x
3 |2 2229 - la o R EIF NN clelele|e|elSllS12]8]2 Sy
= ~ =l El S| = I B I (i oo |yl |e = clelelelc|fS|lmnlo|lalalala z |9 |Y(®
T R T g81°1°1°1°|5|6|8|8 /8|58 5|&88|8|8
—  S— o
AC current CT-side e DC output (configurable) Digital input (configurable) AQroage B
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS 3;%?1815 F;%L:(SZS Analogue output EE
| ] [ El
= = 3 ) (olz[=]g]z]| |=l=]=]= £~
z - 5.8 |« a x| o |z |z S1z1%131z1° O A ORI fin}
AR 2Bciz|a| |g|=|=i=l=| (8]92) |2|218(2(2)3] |5|%|z|2|5e |BlElEE
Sl i H | Z|2|5|5|8|5| |8|8|%|=
1 2 5|6]7| [19]2021]22[23] [24]25|26] [27]28]20[30[31[32] |33|34|3536[37|38] |s1[52[54[55] | [ [ [ [ | ]

Veja o diagrama anterior para informacdes sobre fusiveis.
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5.111 Fiacao tipica para controlador PMS leve

L1

L2

L3

|
L1 1L2 L3 IN

P2

P

GB

P1 feedback

H
N
s

= 56 57 58 (59|60 (61 62|63 |64 |65 8(9|10(11(12|13|14|15|16|17|18 39(40(41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66 (67|68 |69 ‘ ‘
= = I T z sls|5)8 sls|8|8
7 @ o2l |l EEERE] ~|5|5|5|5|5|3 oo oo - |~ |m™
el |2 |22l |z oo 2|8 cle|ls|s|l=s|el=s|c|alalB z
b g 3 gl 33 il i gle|e(ele|ele|g|g 2|8 2|23 % I
— — @
AC current CT-side A(i\yglézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/;)iléige % @
" RS485 RS485 ®
jupplL Engine start Analogue input Tacho cANj ECU CANEI PMS APOE 1 APOL‘ > /Analogue output] E@
T = 5 |3 |x 2 2 <lglg|g|g|a T|E|T|E it
AR AR AR BB EHEEE AR HAREEEE
e e e | © 8 8 8|8|8|8|&8|8 0|2 |Z
1] J2] ] Jalsle|7] |19 23| |24]25|26] |27]28|20[30[31[32] |33[34|35|36|37|38] [s1|s2[salss| | | [ | [ [ ]

20|21|22
T

AGC

LI a

- 11
Engine GND

Fusiveis

¢ F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

NOTE * O diagrama mostra regulacao do controle EIC. Alternativamente, o controle e AVR podem ser regulados usando
as saidas analdgicas.
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5.1.12 Diretrizes de conexao elétrica - melhores praticas para aterramento

No controlador, a maioria das portas de entrada/saida ndo sdo galvanicamente separadas do DC- (terminal 2). Portanto, é
importante seguir essas diretrizes de conexao elétrica para obter:

o Leituras confidveis dos sensores.
+ Medicao precisa da voltagem e corrente CA.
* Melhor protegao contra relampago (pulsos repentinos) e outras falhas de terra.

As entradas para voltagem CA, corrente CA e outras varias entradas analogas tém medigdes equilibradas dos sinais. Para
obter medicoes confidveis, é importante manter a diferenca potencial baixa para DC- (terminal 2). Se a diferenca potencial
for muito alta, as medicdes podem ser imprecisas e, em varios vasos, danificar o circuito de entrada.

Exemplo: Configuracao tipica do aterramento

o 0 O © 66060

CANB PMS Engine start CANAECU i i i
5|2 Blzl.| |5|2 T
SHE é‘{égo 213 —bf~—+]|cB
30[31]32 4ls|e[7] [27]28
N==g
FHE
11
P
I
|
: CT1|CT2| CT3
|
! N—T
|
|
! 1
I . O
N ' Generator
! output PE
1| L2 L3} N
ow
ghe LA 2L
= = % % 919’ DF
T .}
24V £=
Battery ENGINE GENERATOR Sl
n=
Generator
= housing PE L
Charger [— L1 g
(galv. sep.) —N GENSET FRAME | g
| 7]
Plant Earth —

1. Porta CAN-B PMS (terminais 30, 31 e 32) normalmente é usada com cabos longos conectando muitos geradores.
e Use um par de cabos CAN enrolados (120R) com protecao.

e Conecte a protecao aos dados (GND) (terminal 31) em todos os controladores. CAN-B PMS tem separagao
galvanizada, entdao nenhum lago de aterramento é criado.

+ N&o conecte a protecdo ao PE.
« Nao instale cabos CAN como fios pendurados soltos. Monte-os como uma peca fixa da instalagao, por exemplo, em
bandejas de cabos.
2. A fonte de alimentacdo DC- (terminal 2) deve estar conectada ao BAT- (neste exemplo, o bloco do motor).

3. O COM S2 (terminal 59) é a entrada comum para os transformadores de corrente. O COM S2 (terminal 59) deve estar
conectado ao BAT- ou ao gerador PE para manter a diferenga de voltagem ao DC- (terminal 2) baixa (neste exemplo, os
CTs tém o mesmo ponto de conexdo BAT- que o terminal 2).

4. A entrada analogica GND (terminal 19) é a referéncia para as medi¢oes de entrada analdgica. O GND (terminal 19) deve
ter um ponto de conexao BAT-/PE como o aterramento do sensor. A diferenga de potencial ao terminal 2 deve ser baixa
(neste exemplo, o terminal 19 é conectado ao bloco do motor para as melhores leituras).

5. A porta CAN A ECU (terminais 27, 28 e 29) normalmente é conectada ao motor ECU com um cabo curto. Nao ha
separacao galvanizada na porta CAN A ECU.
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e Use um par de cabos CAN enrolados (120R) com protecao.
e Conecte a protecao aos dados (GND) (terminal 28) para melhorar a imunidade para transientes de descarga (EFT).
« Conecte a protecao ao motor ECU, conforme descrito pelo fabricante do motor.

6. Os sinais na bobina de funcionamento (terminal 5), manivela (terminal 6) e D+ (terminal 7) devem estar conectados ao
BAT- no bloco do motor como referéncia. Esses terminais nao sao fornecidos internamente, mas através da parada de
emergéncia. Isso significa que o BAT+ deve estar conectado através da parada de emergéncia (terminal 4).

7. As entradas digitais (terminais 39 a 50) devem ter BAT- como referéncia de aterramento. O ponto de conexao preferido
para a referéncia fica perto do ponto de conexdo BAT- para DC- (terminal 2).

8. As saidas DC (terminais 9 a 18) devem ter a mesma referéncia de aterramento que as entradas digitais.

9. Conecte o Neutro/PE dos geradores diretamente na terra da fabrica. Isso evita que curto-circuitos e transientes de alta
energia do lado da grade causem danos graves ao sistema.

NOTE Todas as conexdes elétricas PE e BAT- devem ser feitas com fios grossos e curtos.

5.2 Conexdes em CA

O controlador pode ser ligado em configuracoes trifasicas, monofasicas e com divisao de fases. Vocé pode encontrar os
parametros para configurar a conexao em CA em Settings > Basic settings > Measurement setup > Wiring connection >
AC configuration [Configuracées > Configuracdes basicas > Configuracdo de medicado > Conexao elétrica > Configuracao
em CA].

NOTE Para obter informacdes sobre a conexao elétrica necessaria para uma determinada aplicagcao, entre em contato
com o fabricante do quadro de distribuicdo. Apresentamos a seguir, sugestdes de conexao elétrica.

Transformadores de corrente para aplicacao de 3 fases

L1 PimmmP2 L1
s 1 s2
L2 P1I—P2 L2
s 1/ s2
L3 L3
\\ﬂ____ /____///_ _________ N //

57
58
5

60
61

L1 (s1)
L2 (s1)
Com (s2)
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Medicoes de tensiao para aplicacao de 3 fases (4 fios)

L1 L1
L2 L2
L3 L3
N N
00 Qe NI
1 B |
EO0OOODOO
8283885 3 3|

Medicdes de tensio para aplicacéo de 3 fases (3 fios)

L1 L1
L2 L2
L3 L3
IS 0.0 [Fs
. | |
B Oo0OOOOOO
(88388538 3]

Ao usar sistemas de distribuigao trifasicos, a linha neutra (N) somente serad necessaria se for um sistema trifasico + neutro.
Nao conecte os terminais 62 e 66 se o sistema de distribuicao for do tipo trifasico sem neutro.

Medicoes de tensao para aplicacao monofasica

L1 L1

62
L1 |63
64
65
66
L1 |67
68
69
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Medicoes de tensao para fase dividida L1/L2

L1 L1
L2 L2
N N
0 [ 0 Drs
Il | |
EO0OOODOO
8283885 3 3|
z5y z3go
Medicoes de tensao para fase dividida L1/L3
L1 L1
L3 L3
N N
0 Qe 0 s

64

62
L1 |63
L3 |65
66
L1 |67
68
L3 |69

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c

5.21 14 -corrente

Os terminais L4 podem ser usados para medir a corrente CA. As seguintes configuragdes sao possiveis (dependendo do

tipo de controlador).

Alimentacao da rede

L1 PommmP1 L1
S22 s 1
L2 L2
L3 L3
\\ﬂ _________ _’//_____//’_ ______ _ N_ —
L
E o000
858378 3]
)
33
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Corrente neutra

L1 L1
L2 L2
L3 L3
N P—-P2 N
— 1%
I+

E o000

O < 0 o “
0N O v w

60
61

L4 (s1)
L4 (s2)

Corrente de terra

L4 (s1) |60
L4 (s2) |61

Disjuntor de poténcia do controlador da rede

L1 PE—-P2 L1
<1/l s2
L2 L2
L3 L3
_N _______ _____///_____///_ _________ N_ —

B OO0

56
57
58
59
60
61

L4 (s1)
L4 (s2)

5.2.2 Aterramento do transformador de corrente

O aterramento do transformador de corrente deve ser feito na conexao s2.
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A\ DANGER!

ﬁ Deixar de aterrar um transformador de corrente poderia levar a ferimentos ou a morte.

Certifigue-se de que cada transformador de corrente esta aterrado.

5.2.3 Fusiveis para medicao de tensao

Se os fios ou cabos necessitarem de protecao com fusiveis, utilize fusiveis de acao retardada de 2 A, no maximo,
dependendo dos fios/cabos a serem protegidos.

5.2.4 Entradas analdgicas

Entrada analdgica
Todos os sensores devem ser conectados ao GND (Filtro de densidade neutra) do motor.

In

19| GND
20| In
21

22| 1In
23| 1In
24

= Engine GND

Entrada analdgica do tacometro (MPU ou pickup magnético)

Conecte a blindagem do cabo ao terminal 25 (Retificadores controlados de silicio - SCR, do inglés "Silicone Controlled
Rectifiers”). Nao aterre o cabo.

24| Pos
25| SCR
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Entrada analégica do tacometro (NPN ou transistor com juncao negativo-positivo-negativo)
o

24| Pos
25| SC

25| SCR
26| Neg

24 | Pos

Charging alternator
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5.3 Conexdes em CC

5.3.1 Entradas digitais

TITTTTTTTTT)

[ I
OOOOOOOOOOO®

MB on |47
MB off |48
GB/TB on |49
GB/TB off |50

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, um diodo 4007 deve ser
conectado em cada entrada.

5.3.2 Saidas digitais

[ e

15| MB on
16| MB off
17| GB/TB on
18| GB/TB off

DQDODLDLDDLDDDDD

APPPTTTITIT,

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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5.3.3 Fiacao do disjuntor

Conexao elétrica do interruptor de pulso

L1 e e L1
[ [
L2 1 1 L2
L3 : : L3
- _ _ .
\E—o————-—————f’:/————-/T————-———-—-»—N//
[ [
1 1
L N
K4 B VB K2
K3 K1
c &=
o O
= c £ 0o
~ o O I: t
o 0 o add
o = =200
EEEREEEEEEEE]
Conexao elétrica do interruptor continuo
L1 P o L1
[ [
L2 /I/ /I/ L2
L3 L3
—_—— —F—— — — — — - — —|- - — — — — - — ¢ —

| |
| |
SN 4 ¥ N~
| |
| |
1 1

K3 K1

§ %

z 5§52 L

o 0O oD d

a = =00

EEEREEEEE Y]

Qo000 0DDD
F3

=

+

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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5.3.4 Alimentacao e inicializacao

Q

o

A
T~ 8 2 8 x
NN © & €
OO B8 E 5 8 +
0N Z wer O N
|‘—Nm<r-mr.or\|

QODOODLDD

I

Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

NOTE Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.

5.4 Comunicacao
5.41 Recomendacao de cabo para RS-485 e barramento CAN

Use um cabo trangado blindado. Use um resistor de 120 ohm em cada extremidade. Uma fiagdo usando um cabo de dois
fios é aceitavel. O melhor € uma fiagao usando um cabo de trés fios.

NOTE Se os terminais do dispositivo nao forem isolados galvanicamente, aterre a blindagem do cabo na respectiva

extremidade.
NOTE O sistema ndo deve ter mais de um aterramento para a blindagem do cabo.

A DEIF recomenda o seguinte cabo: Belden 3105A ou equivalente. 22 AWG (0,6 mm @, 0.33mm?2) par trancado, blindado,
<40 m'Q/m, minimo de 95% de cobertura de blindagem. O tipo de cabo é particularmente importante se o comprimento da

linha total for maior que 30 m.
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5.4.2 Sistema de gerenciamento de energia do barramento CAN, CANshare e PMS lite

Exemplo de dois fios

Controller 1 Controller 2 Controller 3

< c c

— ~ = c = e

T » 3 T & 3 T o 3

mw unu um " 0 o " 0 o

> = = > = = > = =

[a [a [a o o o [a [a [a
|®O‘—N<0<rmcor\oo®o‘—w| e e TS TS U e eI,
~ AN AN AN AN AN AN N N N N o o o ™

ol e e <~
ATV AT AT S
RO EONERSH
NN X A

Exemplo de trés fios

Controller 1 Controller 2 Controller 3
ey Ky Koy
> 2 5 2 S 2
— e = e = e
T » 3 T o 3 T o 3
w unu um " 0 o " 0 o
S > = > > = > = =
[a [a [a o o [a N [a [a [a
|c»o\—cxl«>vmcor\eoc»o‘—c\|| o o o = ol
-~ N N N N (o} N N N N N ™ ™ ™ [ep]

oo e emeemi am
ATV AT AT AT O
(AR RN A ]
RO RNV

v o e ~

AR A AN A SR A

AR AN
\ \

NAvoNAv AAvo v A

5.4.3 Compartilhamento de carga digital de terceiros

Use os terminais do barramento CAN para conectar em série os controladores AGC 150 e controladores de terceiros para
compartilhamento de carga digital.
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Exemplo de compartilhamento de carga digital de terceiros usando as interfaces de barramento CAN

AGC 150 Genset AGC 150 Genset
Third party
controller

ND

CAN B GND

27| CAN A High
28| CANAG
29| CAN A Low
30| CAN B High
31

32| CAN B Low

CAN High
CAN GND
CAN Low

5.4.4 Comunicacao do motor via CAN bus

27| ECU Hi
28| ECU Sh
29| ECU Lo
30
31
32

-7
Al

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, o terminal 28 deve ser
conectado ao GND (terra).

5.4.5 Modbus RS-485 (AGC/ASC é o servidor)

34| 1 GND

35( 1B
37| 2 GND

38 2B

33 1A
36 2A

Scada/PLC/ Scada/PLC/

RS-485 porta 1 possui isolamento galvanico, enquanto RS-485 porta 2 ndo possui isolamento galvanico.
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NOTE Se ndo houver nenhum resistor interno nos terminais Scada/PLC/..., instale um resistor externo de 120 Q.

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, os terminais 34 e 37
devem ser conectados ao GND (terra).

Controladores multiplos conectados ao SCADA/PLC (2 fios)
Controller 1 Controller 2 Controller 3

2 GND

37| 2GND

Scada/PLC/

Controladores multiplos conectados ao SCADA/PLC (3 fios)
Controller 1 Controller 2 Controller 3

37| 2GND

AT ATy ATy TN 0T AT AT ATy AN /8N
AR AR AR\ A AR RN RN
NAVONAV WAV Qv N4V N NAVO VAV N

NN

Scada/PLC/
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5.4.6 Modbus RS-485 (ASC é o cliente)

Encadeamento em série do medidor de poténcia

o o

5 o0 « 6
< o
\ n <t 0 © ~ oo|
®» ®m O ® o o

'
Power Power Power
meter meter meter

RS-485 porta 1 possui isolamento galvanico, enquanto RS-485 porta 2 ndo possui isolamento galvanico. A porta 1é
recomendada para comunicacao com os medidores de poténcia.

Se os medidores de poténcia forem do mesmo tipo, é possivel encadea-los em série. Vocé pode incluir medidores de
poténcia do grupo gerador* e da rede elétrica no mesmo encadeamento em série, mesmo se forem de diferentes tipos.

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, os terminais 34 e 37
devem ser conectados ao GND (terra).

More information
* Um controlador de grupo gerador externo também pode atuar como medidor de poténcia. Consulte Medigoes de

poténcia nas notas de aplicagcao Compatibilidade hibrida do DEIF para obter informagdes sobre os medidores de
poténcia e controladores de grupos geradores.
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