MULTI-LINE 2

Opcién D1
Regulacién de tension, VAr o cos fi

* Descripcidn de la opcién
* Descripcion de la funcién



1. Delimitacion

1.1 AICANCE A 12 OPCION D ........oooo a2 3

2. Informacién general

2.1 Advertencias, informacion legal y SEQUIIAAM....................cooo ettt 4
2.1.1 CoNFIGUIACION A FADIICA. ...ttt ettt 4
2.1.2 Informacion legal y descargo de reSponSabilidad..............coooiii ettt 4

3. Descripcion de la opcién

B INUMEIOS ANSL ...ttt e ettt oot e et et e e ee et e et et ee e ee e s ee et e eee e een e 5
3.2 Opcién D1

4. Descripcion de la funcion

4.1 Seleccion del tipo de regulacion automatica, AGC/PPIVL...................coooiiieee e 6
4.1.1 Tipo de regulacion basado en 10s estados de [0S INtEITUPLOIES. ...t 6
4.1.2 Tipo de regulacion basado en entradas digitales..............cocooi ettt 6

4.2 Seleccion de tipo de regulacion MmanUal, GPC/PPU.................coooooiii s 7
4.2.1 SEIECCION A8 ENTATA. ...t 7
4.2.2 REQUIBAOIES.........ooe 88812188218 8
4.2.3 Consigna externa
4.2.4 Modo de AVR N0 definidO (MENU 2750)..........oiiiiiee ettt 9

4.3 Seleccion del tipo de regulaciéon, GPU.. ...9

4.4 Fallo de regUIACION eI AVR..................o.coooieeeeeeeee et 9

4.5 Control MANUAI eI AVR .............o.cooii s8R 9

4.6 Control de cos fi/Q dependiente de la tension (droop y2(x2)) para AGC..............c..cooiiinieee e 10
4.6.1 SOPOIE dE tENSION (AGC)........ ettt 10
4.6.2 Ejemplo de cos fi dependiente de 12 tENSION (AGC).........ooiiiiii et
4.6.3 Ejemplo de control de cos fi dependiente de la potencia (AGC)

4.7 Control de cos fi/Q dependiente de la tension (droop y2(x2)) para GPC-3..............ccooooiee e 18
4.7.1 ReSPAIAO de tENSION (GPC3)......ooiiii st 18
4.7.2 Ejemplo de cos fi dependiente de 1a teNSION (GPC-3).........coiiii et 21
4.7.3 Ejemplo de control de cos fi dependiente de Ia potencia (GPC-3)...........cooiii e 23

5. Parametros

5.1 INFOrMACION AUCIONAL..............o e ee e e s ee e ee e 26

MULTI-LINE 2 4189340694H ES Pagina 2 de 26



1. Delimitacion

1.1 Alcance de la opcién D1

Esta descripcion de opciones abarca los siguientes productos:

AGC-3 Version de software 3.5x.x 0 mas reciente

AGC-4 Version de software 4.4x.x o mas reciente

Todas las variantes del GPC-3, todas las variantes del GPU-3, PPM-3, PPU-3 Version de software 3.0x.x o0 mas reciente

Tabla 1.1 Funciones segun producto

Seleccion del tipo de regulacion automatica
Seleccion del tipo de regulacion manual

Control de cos phi/Q dependiente de la tensién (droop y2(x2))

*Nota: La regulacién de tensién requiere la Opcion G2.
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2. Informacion general

2.1 Advertencias, informacion legal y seguridad

21.1 Configuracion de fabrica

El controlador Multi-line 2 se entrega desde fabrica con la configuracion predeterminada. No es preciso corregir dicha configuracion
para el conjunto motor/generador. Compruebe toda la configuracién antes de poner en marcha el conjunto motor/generador.

2.1.2 Informacion legal y descargo de responsabilidad

DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la instalacién u operacion del grupo electrégeno. Ante cualquier duda sobre la
instalacion u operacion del motor/generador controlado por el controlador Multi-line 2, debera ponerse en contacto con la empresa
responsable de la instalacion u operacion del grupo.

INFO
@ El controlador Multi-line 2 no debe ser abierto por personal no autorizado. Si de alguna manera se abre la unidad, quedara
anulada la garantia.

Descargo de responsabilidad
DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La version en inglés de este documento siempre contiene la informacion mas reciente y actualizada acerca del producto. DEIF no
asumira ninguna responsabilidad por la precision de las traducciones y éstas podrian no haber sido actualizadas simultaneamente
a la actualizacion del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones, prevalecera la version en inglés.
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3. Descripcion de la opcion

3.1 Numeros ANSI

Coordinacion de sincronizacion de tensiones 25,90
Control de tensién constante para generador auténomo 90
Control de potencia reactiva constante para generador en paralelo 90
Control de cos phi constante para generador en paralelo 90
Reparto de carga de potencia reactiva para conexion en paralelo con otros generadores 90

3.2 Opcion D1

La opcion D1 es una opcién combinada de software y hardware. La seleccion del hardware especifico depende de la interconexion
necesaria con el regulador automatico de tensién (AVR).
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4. Descripcion de la funcion

4.1 Seleccion del tipo de regulacion automatica, AGC/PPM

El controlador utiliza uno de los siguientes para seleccionar el tipo de regulacion:

1. Los estados de los interruptores GB y MB (MB solo para el AGC).

2. Las entradas digitales de tipo de regulacion.

411

Tabla 4.1

Tipo de regulacion

Tension fija
Cos fi fijo
Reparto de VAr (requiere la
Opcién G3 o G5)

Tabla 4.2

Interruptor de generador
DESCONECTADO

Tipo de regulacion

Interruptor de generador
DESCONECTADO

Estados de interruptores y tipos de regulacion del AGC

Estados de interruptores y tipos de regulaciéon del PPM

Interruptor de generador
CONECTADO - Interruptor de
generador de eje/de conexion de
suministro desde tierra (shore)
DESCONECTADO

Interruptor de generador
CONECTADO - Interruptor de
red DESCONECTADO

Tipo de regulacidon basado en los estados de los interruptores

Interruptor de generador
CONECTADO - Interruptor
de red CONECTADO

Interruptor de generador
CONECTADO - Interruptor de
generador de eje/de conexion de
suministro desde tierra (shore)
CONECTADO

Tension fija X
Cos fi fijo
Reparto de VAr

INFO
@ El modo de reparto de VAr es una mezcla de tension fija y regulacion de reparto de VAr. La carga reactiva se comparte

por igual entre los grupos electrégenos Y la tension se mantiene al valor nominal.

4.1.2 Tipo de regulacion basado en entradas digitales

Puede utilizar entradas digitales para seleccionar el tipo de regulacion. Esto permite al controlador utilizar consignas externas, por
ejemplo, procedente de un potenciometro externo o un PLC.

Tipo de regulacién Borne "Consigna externa de U/Q"

Generador auténomo o

Tension fija interruptor de generador (GB)
abierto

VAr fija Potencia reactiva fija

Cos phi fijo Cos phi fijo
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Entrada de +/-10V DC ~ tensién nominal +/-10 %

Entrada de 0 hasta 10 V DC ~ potencia reactiva de 0 hasta 100 %

Entrada +10 hasta 0 hasta 10 V DC ~ factor de potencia 0,6 capacitivo

hasta 1,0 hasta 0,6 inductivo
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INFO
@ 0 hasta 100 % hace referencia a la potencia nominal del generador.

Configuracion de las entradas

Para utilizar una entrada digital para activar una consigna externa, configure la funcién de entrada digital "Control externo de U",
"Control externo de cos phi" or "Control ext. de Q" con el Utility Software para PC (USW), como se muestra a continuacion.

& /O settings
H %% 3L

Inputs | Qutputs
Ext. Violtage control ~

WO number | function |Dig. input 102, Term 102 W

Ext. cosphi control

WO number | function | Dig. input 105, Term 105 W

Ext. Viar control

W0 number | function | Dig. input 108, Term 108 W

Close

INFO
Es preciso configurar solo una de las funciones.

4.2 Seleccion de tipo de regulacion manual, GPC/PPU

La seleccion de tipo de regulacion se realiza en el GPC/PPU utilizando entradas digitales, M-Logic o por comunicacién externa, p.
ej., via Modbus.

El tipo de regulacion se utiliza para controlar el AVR cuando el GB esta cerrado. Con el interruptor GB abierto, el tipo de regulaciéon
es tensién y frecuencia fijas (a no ser que esté activado el modo manual o el modo cuadro eléctrico (SWBD)).

Tabla 4.3 Tipos de regulacion disponibles con la opcién D1

Tension fija Por ejemplo, generador auténomo

Q fija Potencia reactiva fija

Cos phi fijo Por ejemplo, en paralelo a la red

Reparto de carga Q Reparto de carga reactiva

Droop de tension La tension caera al aumentar la potencia reactiva

4.21 Seleccion de entrada

Las entradas de tipo de regulacion se deben configurar en el utility software para PC (USW) como se muestra a continuacion
(configuracion predeterminada).
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/0 settings

P

Inputs | Qutputs

Fixed U Al

10 number [function Dig. input 51, Term 51 v

Q load sharing

1i0 number / function gDig- input 52, Term 52 w
Fixed O
1/0 number / function Mot used w |
Fixed PF
1/0 number / function END’[ uzed w |
Voltage droop
10 number [ function END’[ used W | |

Ext. AVR setpoint
110 number / function EDig. input 53, Term 53 w |

20

Cloze

INFO
Es preciso configurar solo una de las funciones.

4.2.2 Reguladores

INFO
@ El principio operativo del regulador PID se describe en el Manual de Consulta del Proyectista.

Las salidas del regulador AVR pueden ser bien analdgicas o digitales. Consulte la hoja de datos para obtener informacion adicional
sobre las selecciones posibles.

4.2.3 Consigna externa

Las consignas externas se pueden utilizar si la consigna procede de otra fuente, por ejemplo, un PLC. La entrada "Consigna ext.
del AVR" se utiliza para activar la consigna externa. Cuando la entrada esta a un valor alto, se utiliza la consigna externa. Cuando
la entrada esta a un valor bajo, se utiliza la consigna interna.

Las entradas para las consignas externas son el terminal 41 (comun) y el terminal 42 (+) y el nivel de la sefial es +/- 10 V DC.

Los tipos de regulacion disponibles y sus respectivos rangos de ajuste se describen en la tabla inferior:

Tipo de regulacion | "Consigna externa del AVR" = ACTIVADA

Generador auténomo o interruptor de

Tension fija Entrada de +/-10V DC ~ tension nominal +/-10 % generador (GB) abierto

Q fija Entrada de 0 hasta 10 V DC ~ potencia reactiva de 0 hasta 100 % Potencia reactiva fija

Cos phi fijo Entrada 0 hasta 10 V DC ~ cos phi inductivo 1 hasta 0,6 Cos phi fijo

Reparto de carga Q Entrada de +/-10V DC ~ tension nominal +/-10 % Reparto de potencia reactiva

Droop de tension Entrada de +/-10V DC ~ tension nominal +/-10 %
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INFO
@ 0...100% esta referido a la potencia nominal [P] del generador.

4.2.4 Modo de AVR no definido (menu 2750)

Después de haber cerrado el interruptor, se debe seleccionar un tipo de regulacion del AVR. Si no se ha seleccionado ningun tipo
de regulacién o se ha seleccionado mas de un tipo de regulacion, el controlador responde de la siguiente manera
(independientemente de la clase de fallo seleccionada para "Modo de AVR no definida" en el menu 2750):

1. Ninguna entrada de tipo de regulacién activa: El controlador cambia a regulacion manual (regulador DESACTIVADO) y se activa

la alarma "Modo de AVR no definida" después de que haya transcurrido el retardo.

2. Esta activada mas de una entrada de tipo de regulacion: El controlador utiliza el primer tipo de regulacién seleccionado y se
activa una alarma "Modo de AVR no definido".

4.3 Seleccion del tipo de regulacion, GPU

No esta disponible ninguna seleccion de tipo de regulacion para la GPU. EI GPU utiliza siempre el control de tension fija cuando el
interruptor GB esta abierto, iguala la tension durante la sincronizacion vy, tras cerrar el interruptor del generador GB, se desactiva la
regulacion.

INFO
@ Para activar la regulaciéon en una GPU, se requiere la opcion G2.

4.4 Fallo de regulaciéon del AVR

El fallo de regulacion del AVR en el menu 2230 forma parte de la opcién D1. Esta alarma se produce cuando la regulacion esta
activada, pero no es posible alcanzar la consigna.

Esta alarma aparecera cuando se alcance la consigna. La desviacion se calcula en porcentaje:
Ejemplo:

UreaL =400V AC

UnominaL = 440 V AC

Diferencia en porcentaje: (440-400)/440*100 =91 %

Si el ajuste de alarma es inferior a 9,1 % en este ejemplo, se muestra la alarma.

INFO
@ Ajuste el parametro de alarma "Banda muerta" a 100% para desactivar la alarma.

4.5 Control manual del AVR

En lo que respecta al control manual del AVR, consulte el capitulo "Control manual del regulador de velocidad GOV y del regulador
de tension AVR" en el Manual de Consulta del Proyectista.
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4.6 Control de cos fi/Q dependiente de la tension (droop y2(x2))
para AGC

4.6.1 Soporte de tensién (AGC)

Para el AGC-4, la funcidn de respaldo de tensién también se denomina "Control de cos fi/Q dependiente de la tensién (droop
y2(x2))" o "Curva de droop 2". Esta funcién modifica la consigna de cos phi o kVAr de los generadores si la tension de red varia
mas alla de ciertos valores, con el fin de respaldar la tension de red. La idea es que si cae la tension de red, los generadores
aumenten la excitacion y respalden la tensidn de red. Si la tension de red aumenta, la excitacion de los grupos electrégenos
disminuye para producir una menor cantidad de VAr.

Esta funcion se emplea cuando los generadores operan en paralelo a la red y funcionan en uno de los siguientes: "potencia fija",
"exportacion de potencia a la red" o "recorte de puntas de demanda". No se puede utilizar en aplicaciones en isla.

Descripcion de la funcion

El diagrama inferior muestra el principio operativo. La linea de puntos ilustra el eje x (desviacion de tensién) y la linea vertical (cos
fi) el eje y. La consigna de cos fi es 0,90 en este ejemplo, pero el respaldo de tension opera en torno a cualquier consigna que se
ajuste.

INFO

@ A partir de la version del software 4.54.x en adelante: Cuando la funcién esta activada, el controlador utiliza el factor de
potencia real en dicho momento como referencia para la funcién de droop. El controlador utiliza este valor mientras la
funcién permanezca activa.

COS PHI
A

—0.6 C
L DBL [

—MAX

— SH
Power Factor Set point
—————————————————————————————————————————————————————— 9l
SL |
MIN [—
DBH
=061
< >
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \

(Unom-Uact)*100/Uact [%]
10% 9% 8% 7% 6% 5% 4% 3% 2% 1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9%  10%

El esquema inferior muestra las siguientes areas:

Limite de cos fi minimo 90 hasta 96 % Limite min. (7171)
Pendiente de disminucion: baja (SL) 96 hasta 98 % Pendiente (7175)
Banda muerta 98 hasta 102 % 0,90 (7151-7152)
Pendiente de aumento: alta (SH) 102 hasta 104 %  Pendiente (7176)
Limite de cos fi maximo 104 hasta 110 % Limite max.  (7173)
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Parametros
El diagrama vectorial superior esta configurado con los siguientes ajustes:

Config. ctrl. cos fi 7052 Consigna de cos phi 0,6 hasta 1.

Config. ctrl. cos fi 7053 Inductivo Inductivo/capacitivo.

USW: Proteccion

avanzada, Curva Descripcion

de droop 2
Banda muerta baja (7151) 2,00% Banda muerta baja en porcentaje de X2 nominal.
Banda muerta alta (7152) 2,00% Banda muerta alta en porcentaje de X2 nominal.

Histéresis baja en porcentaje de X2 nominal. Si HYSL se ajusta a un
Histéresis baja (7153) 1,00 % valor por encima de DBL, se deshabilita la histéresis baja. (No
mostrado en el diagrama).

Histéresis alta en porcentaje de X2 nominal. Si HYSL se ajusta a un
Histéresis alta (7154) 1,00 % valor por encima de DBH, se deshabilita la histéresis alta. (No
mostrado en el diagrama).

Salida minima para gestién del droop. Este ajuste esta asociado al

Config. cos fi min. (7171) 0,8 S Em & TR T 7,

Dir. cos fi min. (7172) Inductivo Salida minima para gestién del droop.

Gy, cas e (7173) 1,00 S.allda maxima p:’ﬂra gestion del droop. Este ajuste esta asociado al
ajuste en el menu 7174.

Dir. cos fi max. (7174) Inductivo Salida maxima para gestion del droop.

Pendiente baja (SL). Este ajuste determina el aumento/la disminucion
Pendiente de cos fi baja (7175) -0,05 de la referencia de cos fi en funcion del porcentaje que la X2 real cae
por debajo de la X2 nominal.

Pendiente alta (SH). Este ajuste determina el aumento/disminucion de
Pendiente de cos fialta (7176) 0,05 la referencia de cos fi en funcion del porcentaje que la X2 real
aumenta por encima de la X2 nominal.

Tipo de salida para curva 2. Selecciones actualmente disponibles

Seleccionar curva (7181) cos fi (X2) Pt ey Yes pi

Seleccionar curva (7182) U "ll'lpo de 'er:tret‘da pe?r’a '(':urva 2. Selecciones actualmente disponibles
Potencia" y "Tensién".

Habilitar curva (7183) ACTIVADO Habilitar/deshabilitar la curva 2.

INFO

@ La curva de droop dependiente de la potencia se configura en Protecciones avanzadas, Curva de droop 2. Si se
requiere pleno cumplimiento de las normas recogidas en el Reglamento de transmisién y distribucién de la red eléctrica,
debe afadir la opcion A10. Para mas informacion, consulte la documentacion de la Opcién A10 .

Histéresis
Ademas de los ajustes mencionados, también se puede utilizar una histéresis. La funcién de la histéresis es que la consigna de cos
phi permanece en el valor "drooped" si la tensidn retorna hacia el valor nominal hasta que se alcanza la histéresis ajustada.

Si, por ejemplo, la tension cae, la consigna del cos phi obedece a la pendiente hasta, por ejemplo, 0,82. Si ahora se recupera la
tension, la consigna de cos fi permanece en el 0,82 mencionado (en nuestro ejemplo) hasta que la tensién alcance 99% vy, a
continuacion, retrocede a nuestra consigna de 0,90. (1% es la consigna de la histéresis).

Si la histéresis se ajusta a un valor superior a la banda muerta, no tiene efecto. Por tanto, si no se utiliza la histéresis, ajustela a un
valor superior a la banda muerta.
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Pendiente

Estan disponibles dos ajustes para la pendiente, a saber, el "Pendiente Baja" (SL) y el "Pendiente Alta" (SH). El nombre de los
ajustes se refiere a que la tension es menor o mayor que la tensién nominal (100%). La pendiente se ajusta con un signo (positivo o

negativo). El signo positivo es el rango avanzado (capacitivo) y el signo negativo es el rango retardado (inductivo).

Para explicar cuando se debe ajustar un signo positivo o negativo, se utiliza el siguiente sistema de coordenadas.

Cos phi

Leading [Cap]

A

#7175 SL #7176 SH
Positive slope: Positive slope:
E.g. 0.05/pct E.g. 0.05/pct
o
4
. o
S 4
S 4
L Y 4
LY o
S 4
S 4
L Y 4
S 4
L Y 4
S o
S 4
S 4
L Y 4
L Y o
L Y 4
S o
S 4
S 4
L Y 'l
o :‘ P Voltage [Pct]
4 L)
4 8
4 S
4 S
4 S
4 S
4 S
4 8
4 L)
4 S
4 S
4 S
4 S
4 8
4 S
4 S
4 S
4 8
.l 5‘
#7175 SL #7176 SH S
Negative slope: Negative slope:
E.g. -0.05/pct E.g. -0.05/pct

Cos phi

Lagging [Ind]

Cuando se conocen las necesidades de apoyo de tension, se puede decidir si la pendiente es positiva o negativa. La mejor manera

de explicarlo es con un ejemplo:

Si la tension cae comparada con la tensiéon nominal, se solicita al generador que aumente la excitacion y, por tanto, los kVArs
producidos (con el fin de dar respaldo a la red). Si la consigna (SP) es 1,00 y el ajuste de banda muerta es 1%, la consigna de cos
fi bajara de 1,00 a 0,90 (el ajuste de SL es -0,05). Consulte el calculo y el diagrama inferior.

SPNUEVO 388 v Ac = 1,00 - (((396-388)/400)*100) x 0,05 = 0,90 (simplificado)
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Cos phi
Leading [Cap]

A

388V 396 V 400V 412V
> P Voltage [Pct]

L X X X ¥ ¥4

Cos Phi=SP-0.10

#7175 SL
Negative slope:
E.g. -0.05/pct

Cos phi
Lagging [Ind]

Rango capacitivo
Aun cuando normalmente la funcién se utiliza para respaldar una tensién de red baja, es posible ajustar la funcion para reducir la
excitacion si la tension aumenta (cos phi capacitivo).

ATENCION
A Para evitar el deslizamiento de los polos y dafos a los generadores, asegurese de que se respete la curva de capacidad
de los generadores y que los generadores no estén operando subexcitados o sin excitacion.

4.6.2 Ejemplo de cos fi dependiente de la tensién (AGC)
Para el AGC-4, el control de cos fi en funcién de la tensién es una funcién que proporciona un control dinamico de cos fi en un

sistema en paralelo a la red basado en la tension de red. El objeto es respaldar a nivel local la tensién de red detras de un
transformador minimizando para ello el flujo de potencia reactiva hacia la red.

INFO
@ Estos ajustes son relevantes Unicamente si Protecciéon avanzada, Curva de droop 2 Seleccionar curva (7182) es Uy
Habilitar curva (7183) es Habilitar.

Config. ctrl. cos fi 7052 Consigna de cos fi fijo 0,6 hasta 1.

Ajuste ctrl. de cos fi 7053 Inductivo Seleccion de cos fi fijo inductivo/capacitivo.
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Usw:
Proteccion
avanzada,
Curva de droop
2

Descripcion

Banda muerta baja

Banda muerta alta

Histéresis baja

Histéresis alta

Aju. min. cos fi
Dir. min. cos fi

Aju. max. cos fi
Dir. méx. cos fi

Pendiente de cos fi
baja

Pendiente de cos fi
alta

Seleccionar curva

®

INFO

(7151)
(7152)

(7153)

(7154)

7171)

(7172)

(7173)

(7174)

(7175)

(7176)

(7181)

2%
2%

1,0 %

1,0 %

0,7

Inductivo (GEN)

0,9

Capacitivo
(GEN)

-0,1

0,05

Cos fi (X2)

Banda muerta baja en porcentajes de la tensién nominal.
Banda muerta alta en porcentajes de la tension nominal.

Histéresis baja en porcentajes de la tension nominal. Si este
parametro esta configurado a 0 o por encima del valor de la Banda
muerta baja (7151), la histéresis baja esta deshabilitada.

Histéresis alta en porcentajes de la tension nominal. Si este
parametro esta configurado a 0 o por encima del valor de Banda
muerta alta (7152), la histéresis alta esta deshabilitada.

Salida minima de gestiéon de droop (reduccioén de la tension). Este
ajuste esta asociado al ajuste en el menu (7172).

Salida minima de gestion de droop (inductivo (GEN)/capacitivo
(GEN)).

Salida maxima de gestion de droop (aumento de la tension). Este
ajuste esta asociado al ajuste en (7174).

Salida maxima de gestién de droop (inductivo (GEN)/capacitivo
(GEN)).

Pendiente baja (SL). Este ajuste determina el aumento/disminucién
de la referencia de cos fi en funcién del porcentaje que la tension
real cae por debajo de la tension nominal.

Pendiente alta (SH). Este ajuste determina el aumento/disminucién
de la referencia de cos fi en funcion del porcentaje que la tension
real aumenta por encima de la tensién nominal.

Tipo de salida para curva 2. El otro ajuste es Q(X2).

Si selecciona control de potencia reactiva (Q(X2)) en Seleccionar curva (7181), la funcién es similar al droop de frecuencia
(y1(x1)). Consulte la explicacién de droop de frecuencia en el Manual de Consulta del Proyectista.

Con una tension nominal de 400 V y una tension real de 412V, existe una desviacion de 12V, la cual equivale a una desviacion del
3% respecto al valor de ajuste nominal. En tal caso, el grupo electrégeno ejecutara un droop a un cos fi de 0,95 inductivo de
conformidad con los valores de ajuste arriba indicados.
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Figura 4.1 Curva de droop de cos fi dependiente de la tension

Cos phi
A
—0.6 Cap
____________________________ — — MAX 7173/7174
DBL HYSL |
(7151) (7153)
_____________________ -~ Setting 7052/7053 value
HYSH (fixed Cos phi setpoint)
SL(7175) 4" ? | (7154)
= = == e e e MIN (7171/7172)
—0.6 Ind
< >
I I I I I I I I I I I I I I I I I I \ \ (Actual U - nominal U) *100
10% 9% 8% 7% 6% 5% -4% 3% 2% -1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9%  10% Nominal U

INFO
Los ajustes de Aju. min. de cos fiy Ajus. max. de cos fi pueden invertirse, lo cual significa que la potencia reactiva se
desplazara en la direccion inductiva a medida que aumenta la tension.

El sistema mide y reacciona en base a la medicion de la tension de red. La funcidn creara un cos fi dinamico dependiente de la
tensién para soportar a la tension de red. La rampa posee una banda muerta configurable que puede utilizarse referida a la tension
nominal de la red para desactivar la funcionalidad de rampa.

Esto sirve para disponer de una banda de operaciéon normal en la cual una fluctuaciéon normal de la tensién no cree perturbaciones
en la red. Si la banda muerta se ajusta a 0, se elimina la banda muerta y la rampa estara activa en todo momento.

Cuando la medicion de red esté fuera de la banda muerta, se tendra presente la desviacion de tension y se calculara un nuevo
valor de cos fi. En tal caso, el regulador de cos fi del generador ajustara el cos fi y, por tanto, variara la importacién/exportaciéon de
VAr de la planta.

El calculo esta basado en el valor consigna de cos fi fijo.

INFO

A partir de la version 4.54.x del software: La salida en el momento exacto en que se arranca el droop quedara congelada y
se utilizara como consigna para las acciones de droop mientras el droop esté activo. (llustrado como "fixed cos phi set
point" (consigna de cos fi fijo) en el diagrama superior).

El sistema es capaz de hacer funcionar el generador con un cos fi capacitivo o inductivo, disminuyendo o aumentando la tension de
la red.

El sistema se ha ejecutado con sdlo un regulador activo en el generador y una curva variable que define la consigna aplicada al
regulador. De este modo se garantiza la eliminacion de los problemas de oscilaciones de regulacion cuando se utilizan dos hasta
tres reguladores en cascada.

La pendiente de rampa se ajusta en % por unidad [%/u], siendo la unidad V AC, lo cual significa que el ajuste nominal para
pendiente baja, 10%/u, representa un aumento del 10% del cos fi por cada voltio de c.a. de desviacion.

INFO
Esta funcion esta activa unicamente cuando el generador opera en paralelo a la red.
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4.6.3 Ejemplo de control de cos fi dependiente de la potencia (AGC)

Para el AGC-4, el control de cos fi en funcién de la potencia es una funcién que proporciona un control dinamico de cos fi en un
sistema en paralelo a la red en base a la potencia producida por el generador. El objeto es respaldar a nivel local la tension de red
detras de un transformador minimizando para ello el flujo de potencia reactiva hacia la red interconectada.

INFO
@ Estos ajustes son solo relevantes si Protecciéon avanzada, Curva de droop 2: Seleccionar curva (7182) es P, y Habilitar
curva (7183) es Habilitar.

cos fi 7052 Consigna de cos fi fijo 0,6 hasta 1.

cos fi 7053 Inductivo Seleccion de cos fi fijo inductivo/capacitivo.

USWw:
Proteccion

avanzada, Descripcion
Curva de
droop 2

Banda muerta baja en porcentajes de la potencia nominal. En este

i 0,
Banda muerta baja  (7151) R0 ejemplo, configurar a 0 para deshabilitar la banda muerta.

Banda muerta alta en porcentajes de la potencia nominal. En este
Banda muerta alta (7152) 50,00 % ejemplo, la banda muerta esta configurada a un valor alto ya que no
cabe esperar el uso del droop.

Histéresis alta en porcentajes de la potencia nominal. Si este
Histéresis baja (7153) 1,00 % parametro se configura por encima del valor Banda muerta baja (7151),
se deshabilita la histéresis baja.

Histéresis alta en porcentajes de la potencia nominal. Si este
parametro se configura por encima del valor de Banda muerta alta
(7152), se deshabilita la histéresis alta. En este ejemplo, la histéresis
esta deshabilitada.

Histéresis alta (7154) 51,00 %

Salida minima de gestién de droop (reduccién de la tension). Este
Definir cos fi min. (7171) 1,0 ajuste esta asociado al ajuste en (7172). Si la potencia aumenta por
encima de 100 %, el cos fi se mantiene a 1,0.

Inductivo (GEN) Salida minima de gestion de droop (inductivo (GEN)/capacitivo

Dir. cos fin min. (7172) (GEN)).
Gonfig, cos fil max. (7173) 0,95 S_allda maf(lma d.e gestlor_1 de droop (aumento de la tension). Este
ajuste esta asociado al ajuste en (7174).
. . Capacitivo Salida maxima de gestion de droop (inductivo (GEN)/capacitivo
Dir. cos fi max. (7174) (GEN) (GEN)).

Pendiente baja (SL). Este ajuste determina el aumento/disminucion de
(7175) 0,001 la referencia de cos fi en funcion del porcentaje que la tension real cae
por debajo de la tensién nominal.

Pendiente de cos fi
baja

Pendiente alta (SH). Este ajuste determina el aumento/disminucién de
la referencia de cos fi en funcion del porcentaje que la tension real

Pendient fi . . . . '
endiente de cos f (7176) 0,000 aumenta por encima de la tension nominal. En este ejemplo, el cos fi

alta . ) . .
se mantiene en el cos fi nominal cuando la potencia aumenta por
encima de 100%.

Seleccionar curva (7181) Cos fi (X2) Tipo de salida para curva 2. El otro ajuste es Q(X2).
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INFO
Si selecciona control de potencia reactiva (Q(X2)) en Seleccionar curva (7181), la funcién es similar al droop de frecuencia
(y1(x1)). Consulte la explicacion de droop de frecuencia en el Manual de Consulta del Proyectista.

Figura 4.2 curva de droop de cos fi

Cos phi
A
———————————————— —095Cap ——————————————————————— MAX(P)7173/7174
SL (7175) [—0.98 Cap
| DBL(7151)
MIN (71717 _ _ _ _ o ____ _ _ Setting 7052/7053 value
7172) (fixed Cos phi setpoint)
— 0.98 Ind
[— 0.95 Ind
< >
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ Produced P *100
0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 110% 120% 130% 140% 150% 160% 170% 180% 190% 200% Nominal P

El sistema mide y reacciona en base a la medicion de la potencia del generador. La funcién implementara un cos fi dinamico
dependiente de la potencia, que se utiliza para soportar la tension de red/compensar el impacto de la potencia producida en la
tension. La rampa posee una banda muerta configurable (Banda muerta alta (7152)) que puede utilizarse referida a la potencia
nominal del generador para desactivar la funcionalidad de rampa.

Esto sirve para disponer de una banda de operacion normal en la cual una fluctuacién normal de la potencia no cree perturbaciones
en la red. Si la banda muerta se ajusta a 0, se elimina la banda muerta y la rampa estara activa en todo momento.

Cuando la medicion de potencia esté fuera de la banda muerta, se tendra presente la produccion de potencia y se calculara un
nuevo valor de cos fi. En tal caso, el regulador de cos fi del generador ajustara el cos fi y, por tanto, variara la importacion/
exportacion de VAr de la planta.

El célculo esta basado en el valor consigna de cos fi fijo.

INFO

A partir de la version 4.54.x del software: La salida en el momento exacto en que se arranca el droop quedara congelada y
se utilizara como consigna para las acciones de droop mientras el droop esté activo. (llustrado como "fixed cos phi set
point" (consigna de cos fi fijo) en el diagrama superior).

El sistema es capaz de hacer funcionar el generador con un cos fi capacitivo y un cos fi inductivo para compensar la tension de red.

El sistema se ha ejecutado con s6lo un regulador activo en el generador y una curva variable que define la consigna aplicada al
regulador. De este modo se garantiza la eliminacion de los problemas de oscilaciones de regulacion cuando se utilizan dos hasta
tres reguladores en cascada.

INFO
Esta funcion esta activa inicamente cuando el generador opera en paralelo a la red.
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4.7 Control de cos fi/Q dependiente de la tension (droop y2(x2))
para GPC-3

4.7.1 Respaldo de tensién (GPC-3)

Para el GPC-3, la funcién de respaldo de tensién también se denomina "Control de cos fi/Q dependiente de la tensién (droop
y2(x2))". Esta funcién modifica la consigna de cos fi o kVAr de los generadores si la tension de red varia mas alla de ciertos valores,
con el fin de respaldar la tensién de red. La idea es que si cae la tensién de red, los generadores aumenten la excitacion y
respalden la tension de red. Si la tensidn de red aumenta, la excitacion de los grupos electrégenos disminuye para producir una
menor cantidad de VAr.

Esta funcion se emplea cuando los generadores operan en paralelo a la red y funcionan en uno de los siguientes: "potencia fija",
"exportacion de potencia a la red" o "recorte de puntas de demanda". No se puede utilizar en aplicaciones en isla.

Descripcion de la funcion

El diagrama inferior muestra el principio operativo. La linea de puntos ilustra el eje x (desviacion de tensién) y la linea vertical (cos
fi) el eje y. La consigna de cos fi es 0,90 en este ejemplo, pero el respaldo de tension opera en torno a cualquier consigna que se
ajuste.

INFO

@ GPC-3 a partir de la versién 3.20.x: La salida en el momento exacto en que se arranca el droop quedara congelada y se
utilizara como consigna para las acciones de droop mientras el droop esté activo. (Se muestra como "power factor set
point" (consigna de factor de potencia) en el diagrama inferior).

COS PHI
A

—0.6 C
L DBL [

—MAX

— SH
Power Factor Set point
SL |
MIN [—
DBH
=061
< >
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \

(Unom-Uact)*100/Uact [%]
10% 9% 8% 7% 6% 5% 4% 3% 2% 1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9%  10%

El esquema inferior muestra las siguientes areas:

Limite de cos fi minimo 90 hasta 96 % Limite min. 7171
Pendiente de disminucion: baja (SL) 96 hasta 98 % Pendiente 7175
Banda muerta 98 hasta 102 % 0,90 7151-7152
Pendiente de aumento: alta (SH) 102 hasta 104 % Pendiente 7176
Limite de cos fi maximo 104 hasta 110 % Limite max. (7173)
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Parametros
El diagrama vectorial superior esta configurado con los siguientes ajustes:

cos fi 7052 Consigna de cos phi 0,6 hasta 1.

cos fi 7053 Inductivo Inductivo/capacitivo.

DBL [%] 7151 2,00 Banda muerta baja en porcentaje de X2 nominal.

DBH [%] 7152 2,00 Banda muerta alta en porcentaje de X2 nominal.
Histéresis baja en porcentaje de X2 nominal. Si HYSL se ajusta a un valor por encima de

HYSL [9 71 1 o S . .

SL %] 53 ;00 DBL, se deshabilita la histéresis baja. (No mostrado en el diagrama).

Histéresis alta en porcentaje de X2 nominal. Si HYSL se ajusta a un valor por encima de

HYSH [9 7154 1 . e .

SH [%] ° ;00 DBH, se deshabilita la histéresis alta. (No mostrado en el diagrama).

Salida minima para gestién del droop. Este ajuste esta asociado al ajuste en el menu

Ml 7171 0,8
7172,

I/C 7172 Inductivo Salida minima para gestion del droop.

MA 7173 1,00 Salida maxima para gestion del droop. Este ajuste esta asociado al ajuste en el menu
7174.

I/C 7174 Inductivo Salida maxima para gestion del droop.

SL [cos fil%] 7175 0,05 Penc!iente baj:e} (SL). Este aju§te determina el aumento/la di§minucién de Ia. referencia de
cos fi en funcién del porcentaje que la X2 real cae por debajo de la X2 nominal.

SH [cos fi/%] 7176 0,05 Penc!iente alt.a' (SH). Este aju§te determina el aumento/disminuclzién dela referen(':ia de
cos fi en funcion del porcentaje que la X2 real aumenta por encima de la X2 nominal.

Y2(X2) 7181 cos i (X2) l'll'lpo delf‘,allda para curva 2. Selecciones actualmente disponibles "Potencia reactiva" y
cos phi".

X2 7182 U l'll'lpo de ?ntrada para curva 2. Selecciones actualmente disponibles "Potencia" y
Tension".

ENA 7183 ACTIVADO Habilitar/deshabilitar la curva 2.

Histéresis

Ademas de los ajustes mencionados, también se puede utilizar una histéresis. La funcion de la histéresis es que la consigna de cos
phi permanece en el valor "drooped" si la tensidn retorna hacia el valor nominal hasta que se alcanza la histéresis ajustada.

Si, por ejemplo, la tension cae, la consigna del cos phi obedece a la pendiente hasta, por ejemplo, 0,82. Si ahora se recupera la
tension, la consigna de cos fi permanece en el 0,82 mencionado (en nuestro ejemplo) hasta que la tension alcance 99% vy, a
continuacion, retrocede a nuestra consigna de 0,90. (1% es la consigna de la histéresis).

Si la histéresis se ajusta a un valor superior a la banda muerta, no tiene efecto. Por tanto, si no se utiliza la histéresis, ajustela a un
valor superior a la banda muerta.

Pendiente

Estan disponibles dos ajustes para la pendiente, a saber, el "Pendiente Baja" (SL) y el "Pendiente Alta" (SH). El nombre de los
ajustes se refiere a que la tension es menor o mayor que la tensién nominal (100%). La pendiente se ajusta con un signo (positivo o
negativo). El signo positivo es el rango avanzado (capacitivo) y el signo negativo es el rango retardado (inductivo).

Para explicar cuando se debe ajustar un signo positivo 0 negativo, se utiliza el siguiente sistema de coordenadas.
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Cos phi
Leading [Cap]
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.l \‘
#7175 SL #7176 SH .
Negative slope: Negative slope:
E.g. -0.05/pct E.g. -0.05/pct
Cos phi

Lagging [Ind]

Cuando se conocen las necesidades de apoyo de tensidn, se puede decidir si la pendiente es positiva 0 negativa. La mejor manera
de explicarlo es con un ejemplo:

Si la tensién cae comparada con la tension nominal, se solicita al generador que aumente la excitacién y, por tanto, los kVArs
producidos (con el fin de dar respaldo a la red). Si la consigna (SP) es 1,00 y el ajuste de banda muerta es 1%, la consigna de cos
fi bajara de 1,00 a 0,90 (el ajuste de SL es -0,05). Consulte el calculo y el diagrama inferior.

SPNUEVO 388 v Ac = 1,00 - (((396-388)/400)*100) x 0,05 = 0.90 (simplificado)
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Cos phi
Leading [Cap]

A

388V 396 V 400V 412V
> P Voltage [Pct]

L X X X ¥ ¥4

Cos Phi=SP-0.10

#7175 SL
Negative slope:
E.g. -0.05/pct

Cos phi
Lagging [Ind]

Rango capacitivo
Aun cuando normalmente la funcién se utiliza para respaldar una tensién de red baja, es posible ajustar la funcion para reducir la
excitacion si la tension aumenta (cos phi capacitivo).

ATENCION
A Para evitar el deslizamiento de los polos y dafos a los generadores, asegurese de que se respete la curva de capacidad
de los generadores y que los generadores no estén operando subexcitados o sin excitacion.

4.7.2 Ejemplo de cos fi dependiente de la tensién (GPC-3)

Para el GPC-3, el control de cos fi dependiente de la tensién es una funcién que proporciona un control dinamico de cos fi en un
sistema en paralelo a la red basado en la tension de red. El objeto es respaldar a nivel local la tensién de red detras de un
transformador minimizando para ello el flujo de potencia reactiva hacia la red.

INFO
@ Estos ajustes son relevantes unicamente si el parametro 7182 es U, y el parametro 7183 es ON (ACTIVADO).

cos fi 7052 Consigna de cos fi fijo 0,6 hasta 1.

cos fi 7053 Inductivo Seleccion de cos fi fijo inductivo/capacitivo.

DBL[%] 7151 2,00 Banda muerta baja en porcentajes de la tensién nominal.
DBH[%)] 7152 2,00 Banda muerta alta en porcentajes de la tension nominal.
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Histéresis baja en porcentajes de la tension nominal. Si HYSL esta configuradoa 0 o a

0,
AR 7153 1,00 un valor por encima de 7151(DBL), la histéresis baja esta deshabilitada.
Histéresis alta en porcentajes de la tension nominal. Si HYSH esta configuradoa 0 o a
0,
HYSH[%] 7154 1,00 un valor por encima del valor de 7152(DBH), la histéresis alta esta deshabilitada.
Salida minima de gestion de droop (reduccioén de la tension). Este ajuste esta asociado
Mi 7171 0,7 . i
al ajuste en el menu 7172.
I/C 7172 Inductivo Salida minima de gestién de droop (seleccion de inductivo/capacitivo).
Salida maxima de gestion de droop (aumento de la tension). Este ajuste esta asociado al
MA 7173 0,9 . .
ajuste en el menu 7174.
I/C 7174 Capacitivo Salida maxima de gestion de droop (seleccion inductiva/capacitiva).
SL [cos fil%] 7175 0.1 Pendllente bajlé (SL). Este aju§te determlna. fal aumento/dlsmlnuglon dela ref.e'renua Fie
cos fi en funcién del porcentaje que la tension real cae por debajo de la tensién nominal.
Pendiente alta (SH). Este ajuste determina el aumento/disminucién de la referencia de
SH [cos fi/%] 7176 0,05 cos fi en funcion del porcentaje que la tension real aumenta por encima de la tension
nominal.
Y2(X2) 7181 cos fi (X2) Tipo de salida para curva 2. Otros ajustes son Potencia reactiva y cos fi.

INFO
@ Si selecciona control de Potencia reactiva en el parametro 7181, la funcién es similar al droop de frecuencia (y1(x1)).
Consulte la explicacion de droop de frecuencia en el Manual de Consulta del Proyectista.

Con una tensién nominal de 400 V y una tension real de 412 V, existe una desviacion de 12V, la cual equivale a una desviacion del
3% respecto al valor de ajuste nominal. En tal caso, el grupo electrégeno ejecutara un droop a un cos fi de 0,95 inductivo de
conformidad con los valores de ajuste arriba indicados.

Figura 4.3 Curva de droop de cos fi dependiente de la tension

Cos phi

—0.6 Cap

= MAX 7173/7174

DBL HYsL | DBH
(7151) (7153) \  (7152) SH (71176)
| - nd Setting 7052/7053 value

_____________________ — - === - 3 " .
HYSH (fixed Cos phi setpoint)

SL(7175) /4" % | (7154)

|
it

—= —= — - MIN (7171/7172)

0.6 Ind

»

I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I (Actual U -nominal U) *100
0% 9% 8% 7% 6% 5% -4% 3% 2% -1% 0% 1% 2% 3% 4% 5% 6% 7% 8% 9% 10% Nominal U

A

INFO
@ Los ajustes de MA y MI pueden invertirse, lo cual significa que la potencia reactiva se desplazara en la direccion inductiva
a medida que aumenta la tension.

El sistema mide y reacciona en base a la medicion de la tensién de red. La funcion creara un cos fi dinamico dependiente de la
tension para soportar a la tension de red. La rampa posee una banda muerta configurable (DBL/DBH) que puede utilizarse referida
a la tensién nominal de la red para desactivar la funcionalidad de rampa.
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Esto sirve para disponer de una banda de operaciéon normal en la cual una fluctuaciéon normal de la tensién no cree perturbaciones
en la red. Si la banda muerta se ajusta a 0, se elimina la banda muerta y la rampa estara activa en todo momento.

Cuando la medicion de red esté fuera de la banda muerta, se tendra presente la desviacién de tensién y se calculara un nuevo
valor de cos fi. En tal caso, el regulador de cos fi del generador ajustara el cos fi y, por tanto, variara la importacién/exportaciéon de
VAr de la planta.

El calculo esta basado en el valor consigna de cos fi fijo.

El sistema es capaz de hacer funcionar el generador con un cos fi capacitivo o inductivo, disminuyendo o aumentando la tension de
la red.

El sistema se ha ejecutado con sélo un regulador activo en el generador y una curva variable que define la consigna aplicada al
regulador. De este modo se garantiza la eliminacion de los problemas de oscilaciones de regulacion cuando se utilizan dos hasta
tres reguladores en cascada.

La pendiente de rampa se ajusta en % por unidad [%/u], siendo la unidad V AC, lo cual significa que el ajuste nominal para
pendiente baja, 10%/u, representa un aumento del 10% del cos fi por cada voltio de c.a. de desviacion.

INFO
@ Esta funcion esta activa Unicamente cuando esta activado "cos fi fijo" o "Q fijo", dependiendo de la configuracién en el
parametro 7143.

4.7.3 Ejemplo de control de cos fi dependiente de la potencia (GPC-3)

Para el GPC-3, el control del factor de potencia en funcion de la potencia es una funcién que proporciona un control dinamico de
cos fi en un sistema en paralelo a la red en base a la potencia producida por el generador. El objeto es respaldar a nivel local la
tension de red detras de un transformador minimizando para ello el flujo de potencia reactiva hacia la red interconectada.

INFO
@ Estos ajustes son relevantes unicamente si el parametro 7182 es P y 7183 esta configurado a ON (ACTIVADO).

cos fi 7052 Consigna de cos phi fijo 0,6 hasta 1.

cos fi 7053 Inductivo Seleccion de cos fi fijo inductivo/capacitivo.

DBL[%] 7151 0,00 Banda muerta .t?aja en porcentajes de la potencia nominal. En este ejemplo, configurar a
0 para deshabilitar la banda muerta.

DBH[%] 7152 50,00 Banda mue'rta alt.a en porcentajes de la potencia nominal. En este ejemplo, la banda
muerta esta configurada a un valor alto ya que no cabe esperar el uso del droop.

HYSL[%] 7153 1,00 % Histéresis alta en porcentajes de la potencia nominal. Si HYSL esta configurado a un

valor por encima de 7151(DBL), la histéresis baja esta deshabilitada.

Histéresis alta en porcentajes de la potencia nominal. Si HYSH esta configurado a un
HYSH[%)] 7154 51,00 valor por encima de 7152 (DBH), la histéresis alta esta deshabilitada. En este ejemplo, la
histéresis esta deshabilitada.

Salida minima de gestion de droop (reduccion de la tension). Este ajuste esta asociado
MI 7171 1,0 al ajuste en el menu 7172. Si la potencia aumenta por encima de 100 %, el cos fi se
mantiene a 1,0.

I/C 7172 Inductivo Salida minima de gestion de droop (seleccion de inductivo/capacitivo).

MA 7173 0,95 S.allda maxima dc? gestion de droop (aumento de la tension). Este ajuste esta asociado al
ajuste en el menu 7174.

I/C 7174 Capacitivo Salida maxima de gestion de droop (seleccién inductiva/capacitiva).
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Pendiente baja (SL). Este ajuste determina el aumento/disminucion de la referencia de

1/0,
SLleowiiie] | 0,001 cos fi en funcidn del porcentaje que la tensidn real cae por debajo de la tensién nominal.
Pendiente alta (SH). Este ajuste determina el aumento/disminucién de la referencia de
SH [cos fil%] 7176 0,000 cos fl en funcion dgl porcentaje qu.e la tens!on real aument.a por.enC|ma dela tenS|on.
nominal. En este ejemplo, el cos fi se mantiene en el cos fi nominal cuando la potencia
aumenta por encima de 100%.
Y2(X2) 7181 cos fi (X2) Tipo de salida para curva 2. Otros ajustes son Potencia reactiva y cos fi.
INFO

Si selecciona control de Potencia reactiva en el parametro 7181, la funcién es similar al droop de frecuencia (y1(x1)).
Véase la explicacion de droop de frecuencia en el Manual de Consulta del Proyectista.

Figura 4.4 curva de droop de cos fi

Cos phi
A
———————————————— 095Cap ——————————————————————— MAX(P) 7173/7174
SL (7175) |—0.98 Cap
| DBL (7151
MIN(T7TV _ 4 _ _ Setting 7052/7053 value
7172) (fixed Cos phi setpoint)
- 0.98 Ind
- 0.95 Ind
< »-
I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I Produced P *100
0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 110% 120% 130% 140% 150% 160% 170% 180% 190% 200% Nominal P

El sistema mide y reacciona en base a la medicion de la potencia del generador. La funcién implementara un cos fi dinamico
dependiente de la potencia, que se utiliza para soportar la tension de red/compensar el impacto de la potencia producida en la
tension. La rampa posee una banda muerta configurable (DBH) que puede utilizarse referida a la potencia nominal del generador
para desactivar la funcionalidad de rampa.

Esto sirve para disponer de una banda de operaciéon normal en la cual una fluctuacién normal de la potencia no cree perturbaciones
en la red. Si la banda muerta se ajusta a 0, se elimina la banda muerta y la rampa estara activa en todo momento.

Cuando la medicion de potencia esté fuera de la banda muerta, se tendra presente la produccion de potencia y se calculara un
nuevo valor de cos fi. En tal caso, el regulador de cos fi del generador ajustara el cos fi y, por tanto, variara la importacion/
exportacion de VAr de la planta.

El calculo esta basado en el valor consigna de cos fi fijo.

El sistema es capaz de hacer funcionar el generador con un cos fi capacitivo y un cos fi inductivo para compensar la tension de red.

El sistema se ha ejecutado con sdlo un regulador activo en el generador y una curva variable que define la consigna aplicada al
regulador. De este modo se garantiza la eliminacion de los problemas de oscilaciones de regulacion cuando se utilizan dos hasta
tres reguladores en cascada.
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INFO
Esta funcién esta activa inicamente cuando esta activado "cos fi fijo" o "Q fijo", dependiendo de la configuracién en el
pardmetro 7143.
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5.1 Informacion adicional

La opcion D1 esta asociada a los parametros 2640-2690, 2730, 2750 y 2783.

Para control de cos fi/Q dependiente de la tension:
+ Para GPC-3, los parametros son 7150/7180.

+ Para AGC-3, los parametros se encuentran en Proteccion avanzada.

Para obtener informacién adicional, vea la Lista de parametros:

AGC-3

AGC-4

PPM-3

GPC-3, GPC-3 Gas, GPC-3 Hydro, GPU-3 Gas, GPU-3 Hydro
PPU-3, GPU-3
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