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1. Allgemeine Informationen

1.1 Warnungen, rechtliche Informationen und Sicherheitshin weise

1.1.1 Hinweise und Warnungen

In diesem Handbuch wird mit den unten aufgefiihrten Symbolen auf wichtige Informationen hingewiesen. Um
sicherzustellen, dass die Hinweise beachtet werden, sind diese hervorgehoben, um sie vom allgemeinen Text
zu unterscheiden.

Warnung

Diese Anmerkungen weisen auf potenziell gefiahrliche Situationen hin, die zu Tod, Verletzung
oder Beschadigung und Zerstérung der technischen Ausstattung fithren kénnen, falls be-
stimmte Richtlinien nicht eingehalten werden.

Hinweis

@ Diese Anmerkungen enthalten allgemeine Informationen.

1.1.2 Rechtliche Information und Haftung

DEIF Gbernimmt keine Haftung fir den Betrieb oder die Installation des Aggregates. Sollte irgendein Zweifel
dariber bestehen, wie die Installation oder der Betrieb des Systems erfolgen soll, muss das verantwortliche
Planungs-/Installationsunternehmen angesprochen werden.

Das Multi-line2-Gerit darf nur von autorisiertem Personal geéffnet werden. Das Offnen des Ge-
rates fiihrt zu einem Verlust der Gewahrleistung.

Haftungsausschluss
DEIF A/S behalt sich das Anderungsrecht auf den gesamten Inhalt dieses Dokumentes vor. Im Zweifelsfall
existiert ein aktuelleres, englischsprachiges Dokument.

1.1.3 Sicherheitshinweise
Der Betrieb und die Installation des Multi-line2-Gerates sind mit dem Auftreten geféahrlicher Spannungen ver-
bunden. Die Installation darf nur von entsprechend qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

Beachten Sie bitte, dass die Anschlussklemmen lebensgeféhrliche Spannungen fiihren kon-
nen. Das Beriihren der AC-Messeingédnge kann zu Verletzung oder Tod fiihren.

1.1.4 Elektrostatische Entladung

Um die Klemmen vor und wahrend der Montage gegen statische Entladungen zu schiitzen, miissen ausrei-
chende Vorsichtsmafinahmen getroffen werden. Wenn das Geréat installiert und angeschlossen ist, sind diese
Sicherheitsmafinahmen nicht mehr notwendig.

1.1.5 Werkseinstellungen

Die Gerate der Multi-line2-Serie werden mit einer Werkseinstellung ausgeliefert. Diese Einstellungen entspre-
chen Durchschnittswerten und sind nicht unbedingt die richtigen Einstellungen fir Ihre Anwendung. Sie sind
vor Start des Motors/Aggregates zu Uberprifen und gegebenenfalls zu korrigieren.
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1.2 Uber dieses Handbuch

1.21 Anwendungszweck
Dieses Handbuch fiir Konstrukteure enthalt hauptsachlich Beschreibungen zu den Funktionen, dem Display
und der Menustruktur, zu den Verfahren fir die Parameterkonfiguration sowie Verweise auf Parameterlisten.

Es vermittelt grundlegende Informationen zu dem Gerat und zu den Applikationen. Des Weiteren unterstiitzt
das Handbuch bei der Parametrierung der spezifischen Applikation.

Bitte lesen Sie dieses Dokument, bevor Sie mit dem Multi-line2-Gerat und dem Aggregat arbei-
ten. Nichtbeachtung kann zu Personen- und Sachschéden fiihren.

1.2.2 Anwender

Dieses Handbuch ist hauptsachlich fiir die Personen vorgesehen, die fir die Gerateeinstellungen verantwort-
lich sind. Es bietet alle notwendigen Informationen, wie zum Beispiel detaillierte Zeichnungen, um das Multi-
line2-Gerat zu installieren. Es kann auch als Nachschlagewerk verwendet werden.

1.2.3 Kapitelaufbau
Das Dokument ist in Kapitel aufgeteilt. Um es Ubersichtlich zu gestalten, beginnt jedes neue Kapitel mit einer
neuen Seite.
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2. Allgemeine Produktinformationen

2.1 Einfiihrung

21.1 Einfiuhrung
Dieses Kapitel behandelt das Gerat im Allgemeinen.

Die AGC 100 gehdrt zur DEIF Multi-line2-Produktfamilie. Die Multi-line2-Produktfamilie ist eine umfassende
Serie von Steuer- und Uberwachungsgeraten. Alle Funktionen sind in einer kompakten und attraktiven Losung
integriert.

Das Konzept der AGC 100 besteht darin, dem Aggregatebauer eine kosteneffektive und flexible Steuerung fiir
den kleinen bis mittleren Leistungsbereich sowie fir grole Aggregatapplikationen zu bieten.
Standardfunktionen kénnen mit einer Vielzahl von Optionen erweitert werden.

2.2 Produkttyp

Die AGC 100 bietet alle Steuerungs- und Schutzfunktionen fir ein Aggregat.

Sie enthalt alle notwendigen Dreiphasen-Messkreise. Alle Messwerte und Alarme werden auf einem LCD-
Display dargestellt.

2.3 Optionen und Varianten

2.3.1 Optionen und Varianten

Die AGC 100 Reihe umfasst verschiedene Varianten, um verschiedene Applikationen auf kostenglinstige
Weise abzudecken. Zu den Optionen gehdren unter anderem Schutzlevel fir Generator, Sammelschiene und
Netz, Power-Management (ohne Synchronisation), serielle Kommunikation, externer Ein- Ausgange,
Zusatzbediendisplays, Emulation usw.

@ Eine komplette Auflistung der Optionen finden Sie im Datenblatt. Siehe www.deif.de

2.4 Konfiguration des Controllers

2.41 Konfiguration des Controllers

Die Parametereinstellungen und die Programmierung der M-Logik kénnen ganz einfach tber eine PC Wind-
ows®-basierte Utility-Software (USW) vorgenommen werden. Die USW ist passwortgeschiitzt. Weitere Infor-
mationen entnehmen Sie bitte der Hilfedatei im USW-Editor.

Fur die Herstellung einer Schnittstelle zur AGC 100 vom PC gibt es zwei Méglichkeiten. Zunachst einmal die
Option J5, eine RS232-Verbindung mit einer Schnittstellen-Box zwischen PC und AGC 100. Zweitens die J9,
eine USB-TTL-Schnittstelle zwischen dem PC und der AGC 100. Beide Kabeloptionen, J5 und J9, sind galva-
nisch getrennt und schitzen lhren PC, wenn dieser wahrend des Aggregatbetriebs verbunden wird.

Sie bietet ergdnzende Eigenschaften wie Uberwachung aller relevanten Informationen wéhrend der Inbetrieb-
nahme, Speichern und Herunterladen der Einstellungen und der Software-Updates.
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2.5 Warnung zur PC-Utility-Software

2.5.1 Warnung zur PC-Utility-Software
Es besteht die Moglichkeit, das Aggregat per PC-Utility-Software (USW) oder tiber ein Modem
fernzusteuern. Bitte stellen Sie sicher, dass Personen bei einer eventuellen Fernsteuerung
nicht verletzt werden kénnen.

2.6 UL-Applikationen

2.6.1 UL-Applikationen
Siehe englische Dokumentation.
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Beschreibung der Funktionen

3. Beschreibung der Funktionen

3.1 Standardfunktionen

3.1.1 Standardfunktionen

Dieses Kapitel beinhaltet die Funktionsbeschreibungen der Standardfunktionen und lllustrationen der rele-
vanten Applikationen. Flussdiagramme und Single-Line-Diagramme veranschaulichen die Informationen.

Die Standardfunktionen sind:

3.1.2 Betriebsarten
e Notstrombetrieb

e Inselbetrieb

e Lastibernahme

3.1.3 Motorsteuerung

e Start-/Stopp-Ablauf
e Betriebs- und Stoppmagnet

3.1.4 Generatorschutz (ANSI)

2 x Ruckleistung (32)

5 x Uberlast (32)

6 x Uberstrom (50/51)

2 x Uberspannung (59)

3 x Unterspannung (27)

3 x Uber-/Unterfrequenz (81)
Strom-/Spannungsasymmetrie (60)

Multi-Eingénge (binar, 4-20 mA, RMI oder PT1000)
Digitaleingange

3.1.5 Sammelschienenschutz (ANSI)
3 x Uberspannung (59)

4 x Unterspannung (27)

3 x Uberfrequenz (81)

4 x Unterfrequenz (81)
Spannungsasymmetrie (60)

3.1.6 Display

e Tasten fiir Start und Stopp

e Tasten fur Schalteransteuerung
e Statustexte

3.1.7 M-Logic

e Logisches Verknlpfungstool
e Wahlbare Eingangsevents
e Wahlbare Ausgangsbefehle

DEIF A/S
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3.2 Ubersicht Klemmenbelegung
3.2.1 Verweis auf die Installationsanleitung

Eine Ubersicht der Sammelleisten sowie Informationen zur Ansicht der Controller auf der rech-
@ ten Seite entnehmen Sie bitte der ,,Installationsanleitung®, welche sich auf der DEIF-Homepage
unter ,,Dokumentationen zur AGC 100“ befindet.

3.3 Messsysteme

Die AGC 100 ist fur Spannungsmessungen zwischen 100 und 480V AC konzipiert. Zur weiteren Bezugnah-
me sind die AC-Schaltplane in der Installationsanleitung aufgefihrt. In Meni 9130 kann das Messprinzip (ein-
phasig, dreiphasig, zweiphasig) geandert werden.

Bitte konfigurieren Sie die AGC 100 entsprechend, damit sie mit dem korrekten Messsystem
A libereinstimmt. Im Zweifelsfall wenden Sie sich bitte an den Schaltanlagenhersteller, beziiglich
Informationen iiber die erforderlichen Einstellungen.

@ Die AGC 100 verfiigt iiber vier Sdtze Nenngenerator-Einstellungen, welche sich in den
verschiedenen Messsystemen separat aktivieren lassen.

3.3.1 Einphasensystem
Das Einphasensystem besteht aus einer Phase und dem Neutralleiter.

Folgende Einstellungen missen vorgenommen werden, um das System auf die Einphasenmessung vor-
zubereiten (Beispiel 230V AC):

Parameter Text Beschreibung Einstell-
Wert
6004 G-Nennspannung | Strangspannung Generator 230V AC
6041 G-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers Unom X V3
6042 G-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers Unom x V3
6051 Ss-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers (sofern Unom X V3
vorhanden)

6052 Ss-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers Unom X V3
6053 Ss-Nennspannung | Aul3enleiterspannung Sammelschiene Unom X V3

@ Die Spannungsalarme beziehen sich auf Uyom (230V AC).

@ Die AGC 100 verfiigt iiber zwei Ss-Wandlereinstellungen, die individuell in diesem
Messsystem aktiviert werden kénnen.
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3.3.2 Zweiphasensystem

Dies ist eine spezielle Applikation, bei der zwei Phasen und ein Neutralleiter mit der AGC 100 verbunden sind.
Auf dem Display des AGC 100 werden die Phasen L1 und L3 angezeigt. Der Phasenwinkel zwischen L1 und
L3 betragt 180°. Zweiphasenmessung ist moglich zwischen L1-L2 oder L1-L3.

Folgende Einstellungen miissen vorgenommen werden, um das System fir die Zweiphasenmessung vor-
zubereiten (Beispiel 240/120V AC):

Parameter Text Beschreibung Einstell-
Wert

6004 G-Nennspannung | AufRenleiterspannung Generator 120 VAC

6041 G-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers (sofern vorhanden) | Unom

6042 G-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers (sofern Unom
vorhanden)

6051 Ss-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers (sofern vorhanden) [ Unom

6052 Ss-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers (sofern Unom
vorhanden)

6053 Ss-Nennspannung | AuRenleiterspannung Sammelschiene Unom

Die U-Messungy 311 zeigt 240V AC. Die Grenzwerte fiir den Spannungsalarm beziehen sich auf
die Nennspannung 120 V AC, und U.| 3 1 |6st keinen Alarm aus.

@ Die AGC 100 verfiigt iiber zwei Ss-Wandlereinstellungen, die individuell in diesem
Messsystem aktiviert werden kénnen.

3.3.3 Dreiphasensystem
Werksseitig ist die AGC 100 auf das Dreiphasensystem eingestellt. Bei diesem Prinzip missen alle drei
Phasen an der AGC 100 angeschlossen sein.

Folgende Einstellungen miissen vorgenommen werden, um das System fur die Dreiphasenmessung vor-
zubereiten (Beispiel 400/230V AC):

Parameter Text Beschreibung Einstell-
Wert

6004 G-Nennspannung | AuRenleiterspannung Generator 400V AC

6041 G-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers (sofern vorhanden) | Unowm

6042 G-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers (sofern Unom
vorhanden)

6051 Ss-Wandler Primarspannung des Spannungswandlers (sofern vorhanden) [ Unom

6052 Ss-Wandler Sekundarspannung des Spannungswandlers (sofern Unowm
vorhanden)

6053 Ss-Nennspannung | AuRenleiterspannung Sammelschiene Unom

@ Die AGC 100 verfiigt iiber zwei Ss-Wandlereinstellungen, die individuell in diesem
Messsystem aktiviert werden kénnen.
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3.4 Applikationen
3.4.1 Applikationen und Aggregatebetriebsarten

@ Dieser Abschnitt dient als Referenz fiir die diversen Anwendungen und Betriebsarten. Es muss
nicht vollstandig durchgearbeitet werden.

Die AGC 100 kann fur die u.a. Applikationen eingesetzt werden.

Applikation Anmerkung
Motorsteuerung AGC 110/111/112/113
Notstrom (keine Synchronisation) AGC 113/145/146
Inselbetrieb AGC 111/112/113
Lastlibernahme AGC 113/145/146
Power-Management AGC 145/146
Aggregatbetriebsart Betriebsart
Automatikbetrieb | Handbetrieb | Testbetrieb | Manueller AUS
Betrieb
Notstrom (keine X X X X X
Synchronisation)
Inselbetrieb X X X X X
Lastubernahme X X X X X

@ Siehe hierzu auch Kapitel ,,Betriebsarten®.

3.4.2 Notstrom (keine Riicksynchronisation)

Automatikbetrieb

Die AGC startet das Aggregat automatisch bei Netzfehler und schaltet nach einer vorbestimmten Zeit auf
Generatorbetrieb um. Die Schaltfolgen fiir den Netzschalter sind einstellbar.

1. Der Netzschalter wird bei Aggregatstart geoffnet.
2. Der Netzschalter bleibt geschlossen bis das Aggregat lauft und Generatorspannung und Frequenz in
Ordnung sind.

In beiden Fallen wird der Generatorschalter erst dann zugeschaltet, wenn Generatorspannung und Frequenz in
Ordnung sind und der Netzschalter gedffnet ist.

Nach Netzwiederkehr wird auf Netzbetrieb zuriickgeschaltet und das Aggregat nach der Nachlaufzeit
stillgesetzt. Die Umschaltung erfolgt mit Umschaltpause, wenn die Netzwiederkehrzeit abgelaufen ist.

@ Eine allgemeine Beschreibung der verfiigbaren Betriebsarten finden Sie im Kapitel
,Betriebsarten®.
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3.4.3 Inselbetrieb

Automatikbetrieb

Uber einen digitalen Befehl wird das Aggregat gestartet und der Generatorschalter geschlossen. Wird der
Stoppbefehl erteilt, 6ffnet der Gs und das Aggregat stoppt nach der Nachlaufzeit. Die Start-/Stoppbefehle
werden Uber das Ein- und Ausschalten eines Digitaleingangs oder uber die zeitabhangigen Start-/Stoppbefehle
erteilt. Auch ein zeitgesteuerter Betrieb uber die eingebaute Wochenzeitschaltuhr ist moglich.

@ Eine allgemeine Beschreibung der verfiigbaren Betriebsarten finden Sie im Kapitel
,,Betriebsarten.

3.4.4 Lastiibernahme
Beschreibung des Automatikbetriebs

Die Lastubernahme soll die Netzbezugsleistung vollstandig auf das Aggregat Gbertragen.

Uber einen digitalen Befehl wird das Aggregat gestartet und der Generatorschalter geschlossen. Wird der
Stoppbefehl erteilt, 6ffnet der Gs und das Aggregat stoppt nach der Nachlaufzeit. Die Start-/Stoppbefehle
werden Uber das Ein- und Ausschalten eines Digitaleingangs oder uber die zeitabhangigen Start-/Stoppbefehle
erteilt. Auch ein zeitgesteuerter Betrieb Uber die eingebaute Wochenzeitschaltuhr ist mdglich.

3.5 Beschreibung der Betriebsarten

3.5.1 Betriebsart Hand (Manuell)
Das Gerat kann in Betriebsart Hand (Manuell) betrieben werden. Alle Schalthandlungen missen manuell vor-
genommen werden. Sequenzen werden nur dann ausgefiihrt, wenn entsprechende Befehle gegeben wurden.

Ein externes Signal kann ausgeldst werden durch:
1. Betatigung der Stopp- und MAN-Drucktasten am Display

2. Verwendung der Digitaleingénge
3. den Modbus-Befehl am Service-Port oder am Port RS 485

Informationen beziiglich der Verfiigbarkeit finden Sie im Kapitel ,,Digitaleingdnge“ sowie im

@ Die Standard-Controller bietet eine bestimmte Anzahl an Digitaleingdngen. Ausfiihrliche
Datenblatt.

Die folgenden Ablaufe konnen in der Betriebsart Hand (Manuell) ausgefiihrt werden:
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Befehl Beschreibung Anmerkung

Start Die Startsequenz wird eingeleitet und fortgesetzt, bis das Aggregat
anfahrt oder die maximale Anzahl an Startversuchen erreicht ist.

Stopp Das Aggregat wird stillgesetzt. Nachdem das Betriebssignal Wird die ,Stopp*“-
ausgeblendet wurde, ist die Stoppsequenz in der Taste zwei Mal
»Sicherheitsstoppzeit* weiterhin aktiviert. Das Aggregat stoppt mit betatigt, wird die
Nachlaufzeit. Nachlaufphase

beendet.

Gs schlieRen | Das Gerat schliel3t den Generatorschalter, wenn der Netzschalter
geoffnet ist.

Gs offnen Das Gerat 6ffnet den Gs wird sofort.

Ns schlieBen | Das Gerat schlieBt den Netzschalter (Ns), wenn der Generator-
schalter (Gs) geodffnet ist.

Ns o6ffnen Der Netzschalter wird direkt gedffnet.

3.5.2 Betriebsart Halbautomatik

Die Betriebsart Halbautomatik Iasst sich entweder durch doppeltes Betatigen der Taste AUT oder iber die
Utility-Software aktivieren. Halbautomatik hat bei Systemen ohne Power-Management dieselben Funktionen
wie der Handbetrieb.

Die Betriebsart Halbautomatik ist nur in einem Power-Management-System von Belang, in
welchem die AGC 14X in der Lage ist, die Betriebsart anderer Controller im Power-
Management-System zu dndern.

3.5.3 Testbetriebsart

Die Funktion ,Testbetriebsart* wird Uber die Taste ,TEST" im Display, die Modbus-USW oder durch Aktivieren
eines Digitaleingangs aktiviert.

Die Einstellungen fur die Testfunktion werden in folgendem Menu konfiguriert:

Test 7040

e Sollwert: Lastsollwert (kann nur an der AGC 145 und 146 eingestellt werden).

e Timer: Der Zeitraum beginnt, wenn U/f in Ordnung ist. Der Motor stoppt, wenn das Zeitintervall
abgelaufen ist.

e Rickkehr: Nach Beendigung des Testbetriebs schaltet das Gerat in die ausgewahlte Betriebsart
zurlick (Hand oder Auto).

e Typ: Auswahl einer von zwei Testarten, Leerlauftest oder Vollprobe.

@ Ist der Timer auf 0,0 Minuten eingestellt, wird ein Endlostest durchgefiihrt. Der Test wird durch
erneutes Driicken auf TEST abgebrochen.

@ Der Testmodus ist in einer Inselapplikation nicht aktiviert.
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3.5.4 Leerlauftest

Die AGC 100 durchlauft die Startsequenz und fihrt den Motor fir die in Parameter 7042 festgelegte Zeit ohne
Schalterbetatigung aus. Die Sequenz wird von einem Digitaleingang oder der Taste TEST an der Vorderseite
eingeleitet. Der Test wird ausgefuhrt, bis der Timer abgelaufen ist. Wenn der Timer abgelaufen ist, wird die
Stoppsequenz, einschliel3lich Abkihlnachlaufphase ausgefihrt.

Wenn der Timer in Parameter 7042 auf O eingestellt ist, wird der Test endlos durchgefiihrt. Der Test wird
unterbrochen, wenn der Modus entweder in Hand (Manuell), Halbautomatik oder Automatik geandert wird.

3.5.5 Vollprobe

Bei der Vollprobe werden das Aggregat gestartet, der Netzschalter gedffnet und der Generatorschalter
geschlossen. Wenn der Testtimer ablauft oder wenn der Test durch einen Moduswechsel abgebrochen wird,
wird der Netzschalter geschlossen und der Generator wird nach der Abkiihlzeit gestoppt.

@ Zum Durchfiihren der Vollprobe muss sich die AGC 100 in der Betriebsart AMF oder
Lastiibernahme befinden.

@ Im Handbetrieb konnen der Gs und der Ns gedffnet und geschlossen werden.

3.5.6 Betriebsart Block

Die Betriebsart Block Iasst sich durch zweimaliges Driicken der Taste MAN mit M-Logic oder einem digitalen
Eingang aktivieren. Wenn die Betriebsart Block ausgewahlt ist, ist die Steuerung (der Controller) fiir bestimmte
Aktionen gesperrt. Das bedeutet, dass das Aggregat nicht starten kann und dass keine Schalthandlungen
mithilfe der Tasten ausgefihrt werden kénnen.

Die Betriebsart Block dient vor allem dazu, das Aggregat bewusst zu sperren, sodass es nicht starten kann (z.
B. bei Wartungsarbeiten).

AGC schaltet mit dem Einschalten des Eingangs in die Betriebsart Block. Wird der Eingang ab-

@ Es gilt zu beachten, dass der digitale Eingang fiir die Betriebsart Block ein Dauersignal ist. Die
geschaltet, kehrt die AGC zuriick zur vorherigen Betriebsart.

Wenn der Controller in die Betriebsart ,Block” wechselt, fiihrt er Folgendes aus:

e Gs offnen, Motor abstellen, Anzeige ,BLOCK" im Display und blinken der MAN-LED.
e Die Tasten Gs ein, Gs aus, Ns ein, Ns aus und START sind gesperrt.

Wenn die Betriebsart ,Block” Gber das Display ausgewahlt wurde, |asst sie sich nur Uber das Display

deaktivieren. Wurde die Betriebsart ,Block” mithilfe des digitalen Eingangs ausgewahlt, kann sie nur deaktiviert
werden, indem der digitale Eingang deaktiviert (auf AUS eingestellt) wird.

Bitte stellen Sie sicher, dass sich keine Personen an der Anlage befinden und das Aggregat
betriebsbereit ist, bevor die Betriebsart geandert wird.

@ Alarme werden durch diese Betriebsart nicht beeinflusst.

é Das Aggregat kann von einer externen Schaltstelle aus gestartet werden. Es wird empfohlen,
ein lokales Anlassen und Starten des Aggregates zu vermeiden.

é Wird Betriebsart ,,Block“ bei laufendem Aggregatbetrieb angewahlt, wird das Aggregat sofort
gestoppt.
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3.6 Prinzipschaltbilder

3.6.1 Applikationsillustration
Nachfolgend sind die verschiedenen Applikationen dargestellt in Prinzipschaltbildern dargestellt.

3.6.2 Notstrombetrieb

.

Load

Controller

e

9_ 0000000

c————

3.6.3 Inselbetrieb

Load

Controller

&

L Boomeee
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3.6.4 Lastiibernahme

S

Load

Controller

£l

G 0000000

3.7 Flussdiagramme

3.7.1 Flussdiagramme
Die wichtigsten Flussdiagramme sind im folgenden Abschnitt dargestellt. Dazu z&hlen die folgenden
Funktionen:

Notstromiberlagerung
Ns-Offnen-Sequenz

Gs-Offnen-Sequenz
Stoppsequenz
Startsequenz
Ns-SchlieRen-Sequenz
Gs-SchlieRen-Sequenz
Lastibernahme
Inselbetrieb
Notstrombetrieb
Testsequenz

@ Die folgenden Flussdiagramme dienen nur der Orientierung. Zur Veranschaulichung sind die
Flussdiagramme vereinfacht dargestellt.
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3.7.2 Notstromiiberlagerung

Mode shift No
enabled

Plant mode not
Island and AMF

Mains failure

Initiate AMF
sequence

Mains OK timer™~.Yes Initiate mains MB close Continue in
timed out return sequence sequence "] selected mode
h 4
End

@ Zum Aktivieren der Notstromiiberlagerung muss ein digitaler Eingang konfiguriert sein.
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3.7.3 Ns-Offnen-Sequenz

( Start )

-
-

4

N
MB closed YO |

Yes
Y

Load take No I Mains failure
over

Yes
A

Open MB |«

v

NO »
MB opened >——» Alarm .MB,,
open failure

Yes

End
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Beschreibung der Funktionen

3.7.4 Gs-Offnen-Sequenz

g

Open GB

GB opened

Alarm
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Beschreibung der Funktionen

3.7.5 Stoppsequenz

Start

Cooldown

timer run out

@ No Stop relay
Yes
4
Deactivate Activate stop
run coil relay
B |
4
Genset No Alarm
stopped
Yes - |
¥
End
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Beschreibung der Funktionen

3.7.6 Startsequenz

Start

Y

Start condition No
OK

Yes
Y

Start prepare ~.No
timer

Yes

-t

4
Start relay
ON

Start relay timer
timeout

Off relay
ON

Stop relay timer
timed out

Genset started No

un feedback

Yes

detected

Alarm

Yes Yes
Y
No Max start Ready to
attempts close GB
Yes e
Start fail !
art failure End

alarm
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Beschreibung der Funktionen

3.7.7 Ns-SchlieBen-Sequenz

Start

A

GB open _
failure -
Mains No Mains -
OK failure o
Yes
Y
Close MB No MB_cIose .
failure
l(es
“
End
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3.7.8 Gs-SchlieRen-Sequenz

Start

Bl

Y

GB open _No_ |
Yes
4—
Y
Start SM
Yes
4—

Y
Volt/ freq No

OK
Yes
Y
MB open MB_open >
failure
Yes
Y
Mains No Mains |
OK failure g
Yes
\
Close GB No > GB_cIose >
failure
l(es
I
End
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3.7.9 Lastiibernahme

Start

A

Activate start
input

A

Start
sequence

A

MB open
sequence

A
Genset
operation

A

GB close
sequence

A

Deactivate
start input

A

GB open

sequence

MB close
sequence

Stop
sequence

End
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3.7.10 Inselbetrieb

Start

Y

Start input
active

Y

Start
sequence

Y

GB close
sequence

Operation

A

Start input
deactivated

Y

GB open
sequence

Y

Stop
sequence

End
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3.7.11 Betriebsart Notstrom, AMF

Start

)

Mains failure No

Yes

#7065: start
eng + open MB

A

Open MB Start sequence
Y Y
Start sequence Open MB
Y Y
GB close GB close
sequence sequence
< ‘
Y
Mains ok No
Yes
v
Time out MB close End
sequence
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3.7.12 Testsequenz

Select test
mode
\ 4
Simpel test Full test
A 4
Start Start
sequence sequence
A 4
Test timer Test timer > Open MB
sequence

Close GB

sequence

l

Timer run out

A

Yes

Stop
sequence

y
Return to
running mode,
menu 7043

End
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3.8 Sequenzen

3.8.1 Sequenzen

Nachfolgend erhalten Sie Informationen liber die Sequenzen des Motors, des Generatorschalters und des
Netzschalters. Diese Sequenzen werden automatisch eingeleitet, wenn die Betriebsart ,Automatik” ausgewahlt
wird.

In der Betriebsart ,Hand“ (Manuell) oder ,Halbautomatik® wird nur die jeweils ausgewahlte Sequenz ausgefihrt
(der Motor startet beispielsweise durch Driicken der START-Taste, der Schalter wird hingegen nicht
geschlossen).

Diese Sequenzen werden nachfolgend erlautert:

e Start-Sequenz
e Stopp-Sequenz
e Schaltersequenzen
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3.8.2 Startsequenz
Die folgenden Zeichnungen zeigen die Startsequenz des Aggregates mit ,normaler Startvorbereitung” und mit
~erweiterter Startvorbereitung”.

Der Betriebsmagnet wird immer eine Sekunde vor dem Startrelais eingeschaltet (Anlasser).

@ Die drei lllustrationen sind unterschiedlich. Fiir korrektes Verstédndnis bitte sorgfiltig lesen.

Startsequence:
Normal start prepare

|

|

r———71
Start prepare : :

I

|

|

|

|

|

|
|
|
: { 1 t r
k (start: OFF OFF |
Crank (starter) | Ty, :<_’I I
T T T
| | | |
| | | |
| | | |
| } | |
, | | | ' | !
Run coil | | | | | |
—— : . —
| | |
| | 1 sec. | |
| [ | |
| — 1 1
. | | | |
Stop coll | | | |
| | | |
| | |
| | |
| | |
| | ]
| | |
Runningfeedback | | |
] ] ]
| | |
| | |
| | |
| | |
1st start attempt 2nd start attempt 3rd start attempt
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Start sequence:
Normalstart prepare
Stop coil (not acc. in start seq.).

|

|

=71
Start prepare : I

[

|

|

1

|

|

|
|
|
|
I t b M
OFF OFF |
Crank (starter) : 2 I<_>| I
1 I
| | | |
| | | |
| | | |
| } | }
- [ | | ! | '
Run coil | | I | | |
T i B
I _J_Liec | I
| N | |
| | |
. | | |
Stop coil | | |
I | I
| | |
| | |
| | |
| | 1
| | |
Running feedback 1 | 1
1 ] 1
| | |
| | |
| | |
| | |
1st start attempt 2nd start attempt 3rd start attempt
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Beschreibung der Funktionen

Start sequence:
Extended start prepare

|
|
H 1 r——————
Start prepare J | :
|
| I
| | |
| | |
| | |
| | Ll
Crank (starter) | llOFE L tOFE_y, :
1 1 I 1
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | T [ T
Run coil | | | | | |
J I ' ] S IO |
| Pl [ [
| 1 sec. | |
[ —>}—I<— [ [
| | |
| A
Stop coil : | :
1 I 1
| | |
| | |
| | |
| | |
. | | |
Running feedback | | |
| | |
| | |
| | |
| | |
1st start attempt 2nd start attempt 3rd start attempt

@ Der Betriebsmagnet kann 1...600 s vor dem Anlassen eingeschaltet werden. Im

vorangegangenen Beispiel ist die Timereinstellung 1 s (Menii 6150).

3.8.3 Bedingungen Start-Sequenz
Die Einleitung der Startsequenz kann Uber folgende Bedingungen kontrolliert werden.

e Qil Pressure (Oldruck; RMI 6,7 oder 8)
e Water Temperature (Wassertemperatur, RMI 6,7 oder 8)

e Fuel Level (Kraftstoffstand; RMI 6, 7 oder 8)

Ist zum Beispiel nicht genug Oldruck aufgebaut, dann wird der Motor nicht gestartet.

Die Auswabhl erfolgt in Parameter 6185. Fiir jeden RMI-Eingang gilt: Der Wert (Oldruck, Kraftstoffstand oder
Wassertemperatur) muss den Sollwert der Einstellung 6186 Gberschreiten, bevor der Start eingeleitet wird.

@ Ist der Wert in 6186 auf 0,0 eingestellt, wird die Startsequenz sofort durchgefiihrt, wenn sie an-

gefordert wird.

DEIF A/S
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Die Abbildung zeigt den Funktionsablauf bei einem sich langsam aufbauenden Istwert an einem RMI-Ein-
gang. Der Start erfolgt beim dritten Startversuch.

Start sequence
Cranking depends on RMI

Start prepare J | | | |

(3 start attempts) 1 2 3
Stop relay

Crank relay

Run coil

Running feedback

RMI
measurement OK

RMl value

Cranking starts

3.8.4 Riickmeldung ,,Motor lauft
Es kénnen verschiedene Methoden der Motor-lauft-Erkennung angewandt werden. Die Einstellung hierzu er-
folgt in Parameter 6170.

Die Motor-lauft-Erkennung erfolgt Gber eine interne Sicherheitsroutine. Das ausgewahlte Lauft-Betrieb-Signal
ist die primare Ruckmeldung. Es werden jedoch immer alle Lauft-Riickmeldungsarten ausgewertet. Wenn aus
irgendeinem Grund die primare Wahl keine Lauft-Rickmeldung erkennt, bleibt der Anlasser eine weitere
Sekunde aktiviert. Wenn ein Motor-lauft-Signal von einer der anderen Methoden generiert wird, wird das
Aggregat gestartet. Auf diese Art funktioniert das Aggregat auch dann, wenn z. B. ein Tacho-Sensor
beschadigt oder verschmutzt ist.

Sobald das Aggregat lauft, ob Gber das primare oder ein sekundares Rickmeldungssignal gestartet, wird die
Lauft-Erkennung basierend auf allen verfiigbaren Arten vorgenommen.
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Die Sequenz ist im folgenden Diagramm dargestelit.

Running feedback failure

Primary running
feedback

Secondary running
feedback

Start relay (crank)

j[

1sec

A

tatarm

Alarm

A\ 4

Abbruch der Startsequenz

Die Startsequenz wird unter folgenden Bedingungen abgebrochen:

Ereignis Anmerkung
Stoppsignal
Startfehler
Anlasser-ausriicken-Signal MPU-Sollwert
Rickmeldung ,Motor lauft* Digitaleingang
Ruckmeldung ,Motor lauft* MPU-Sollwert
Riickmeldung ,Motor lauft* Klemme W

Ruckmeldung ,Motor lauft*

Generatorfrequenz Giber Grenzwert in Parameter 6165
(Werkseinstellung 32 Hz)
Die Lauft-Erkennung Uber die Frequenzmessung kann die

Messung uber MPU, Digitaleingang oder MK ersetzen.

Riickmeldung ,Motor lauft*

Oldruck Sollwert (Menii 6175)

Ruckmeldung ,Motor lauft*

MK (Motorkommunikation)

Not-Aus

Alarm

Alarme mit Fehlerklasse ,shutdown’ oder ,trip and stop’.

AUS-Taste am Display

Halbautomatik oder Hand (Manuell)

Modbus-Stoppbefehl

Halbautomatik oder Hand (Manuell)

Binarer Stoppeingang

Halbautomatik oder Hand (Manuell)

Deaktivieren des ,auto start/stop*-
Eingangs

Betriebsart Auto bei folgenden Aggregat-Betriebsarten:
Betriebsart ,Inselbetrieb” oder ,Lastiibernahme®.

®

Soll der MPU-Eingang zum Ausriicken des Anlassers verwendet werden, muss dies in
Parameter 6174 eingestellt werden.

Sollpunkte in Bezug auf die Startsequenz
- Anlassfehler-Alarm (4530 Anlassfehler)

DEIF A/S
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Ist MPU als Hauptkriterium fir die Motor-lauft-Erkennung eingestellt, erscheint dieser Alarm, wenn die
eingestellte Drehzahl nach Ablauf des Timers nicht erreicht ist.

- Lauft-Rickmeldungsfehler (4540 Lauft-Riickmeldungsfehler)

Dieser Alarm wird ausgel6st, wenn Motor-lauft Gber eine der sekundaren Methoden erkannt wurde (z.B.
Frequenz), die Erkennung Uber die primare Methode (z.B. Digitaleingang) jedoch fehit. Die Verzégerungszeit
ist aktiv zwischen Auflaufen der sekundaren und primaren Riickmeldung.

- Hz/V-Fehler (4560 Hz/V-Fehler)

Dieser Alarm wird nach Ablauf des Timers eingeblendet, wenn sich nach Motor-lauft-Erkennung die
Generatorspannung und die Generatorfrequenz nicht innerhalb der in Parameter 2110 festgelegten
Grenzwerte befinden.

- Startfehler (4570 Startfehler)
Dieser Alarm erscheint, wenn das Aggregat nach der in Meni 6190 festgelegten Anzahl der Startversuche
nicht gestartet wurde.

- Startvorbereitung (6180 Anlasser)

Normale Vorbereitung: Der Startvorbereitungstimer kann fiir Startvorbereitungszwecke verwendet werden,
z. B. fiir das Vorschmieren oder das Vorglihen. Das Startvorbereitungsrelais wird mit Einleitung der
Startsequenz aktiviert und wieder deaktiviert, wenn das Startrelais aktiviert ist. Mit Timer-Einstellung 0,0 s ist
die Startvorbereitungsfunktion deaktiviert.

Erweiterte Startvorbereitung: Die erweiterte Startvorbereitung schaltet das Relais mit Einleitung der
Startsequenz ein und I&sst es nach Aktivierung des Startrelais flr die eingestellte Zeit angezogen.
Uberschreitet der Timer den Startimpuls, wird das Relais mit dem Ende des Startimpulses ausgeschaltet. Mit
Timer-Einstellung 0,0 s ist die erweiterte Startvorbereitungsfunktion deaktiviert.

Starteinschaltzeit: Der Startimpuls ist die Einschaltzeit fur den Anlasser.

Startausschaltzeit: Die Startpause ist die Pause zwischen zwei Startimpulsen.
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3.8.5 Stoppsequenz
Die Zeichnung zeigt die Stopp-Sequenz des Aggregates.

Stop sequence
Run coil

Cooling down time 4 tcooL

Run caoil

Running feedback

I
Sequence initiated

Stop sequence
Stop coil

Cooling down time <« lcoo

+ tstop

Stop cail

Running feedback

I
Sequence initiated

Die Stoppsequenz wird aktiviert, sobald ein Stoppbefehl ansteht. Die Stoppsequenz umfasst die Nachlaufzeit,
wenn der Stopp ein ,normaler’ oder ein kontrolliert ausgeldster Stopp ist.
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Beschreibung Nachlauf- | Stopp Anmerkung
zeit

Stop in Betriebsart Auto X X

Fehlerklasse ,Trip and stop X X

AUS-Taste am Display (X) X Hand oder Manuell Wird die Stopptaste zwei-
mal gedriickt, ist die Nachlaufzeit
unterbrochen.

Abschalten des ,Auto start/stop“- | X X Betriebsart Automatik: Inselbetrieb und

Eingangs Lastibernahme.

Not-Aus X Aggregat schaltet aus, Gs 6ffnet

Die Stoppsequenz kann nur in der Nachlaufzeit unterbrochen werden. Unterbrechungen treten in folgenden
Situationen auf:

Ereignis Anmerkung
Netzfehler Notstrom (oder Notstromiberlagerung) und Auto gewahit
Start-Taste betatigt Betriebsart Automatik: Motor lauft in Leerlaufdrehzahl.
Binarer Starteingang Betriebsart Automatik: Inselbetrieb und Lastiibernahme.
Gs-SchlieRen-Taste betatigt Betriebsart ,Halbautomatik” oder ,Hand® (Manuell).

Sollpunkte in Bezug auf die Stoppsequenz

- Stoppfehler (4580 Stoppfehler)
Sollte nach Ablauf der Nachlaufzeit das Motor-lauft-Signal oder die Generatorspannung oder die Frequenz
immer noch da sein, erfolgt ein Stopp-Fehler-Alarm.

- Stopp (6210 Stopp)
Abkuhlung:
Die Lange der Nachlaufzeit.

Erweiterte Stoppzeit:
Die Verzégerung, nachdem die Motor-lauft-Riickmeldung ausgeblendet wurde, bis eine neue Startsequenz
zugelassen wird. Die erweiterte Stoppzeit wird mit jeder Betatigung der Stopptaste aktiviert.

KuhImitteltemperaturabhangige Nachlaufzeit:

Nach dem Unterschreiten der in Menl 6214 festgelegten ,Nachlauftemperatur” wird das Aggregat abgestellt,
bevor der Motor gestoppt wird. Dies ist niitzlich wenn die Maschine beispielsweise nur kurz gelaufen ist und
somit nicht ihre Kiihlwasser-Nenntemperatur erreicht hat. Die Nachlaufzeit ist hier sehr kurz oder nicht
vorhanden. Lief die Maschine fiir eine l1angere Zeit und hat ihre Betriebstemperatur erreicht, dauert die
Nachlaufzeit genauso lange, wie es dauert, den Temperatursollwert in Meni 6214 zu unterschreiten.

Unterschreitet die Temperatur den Temperatursollwert in Menl 6214 nicht, lauft die Maschine bis zum Ablauf
des Zeitlimits im Parameter 6211 und wird dann von diesem Timer heruntergefahren. Grund hierfiir kdnnte
eine hohe Umgebungstemperatur sein.

@ Ist die Nachlaufzeit auf 0,0 s eingestellt, ist die Nachlaufzeit unendlich.

@ Ist die Temperatur auf 0° eingestellt, erfolgt die Nachlaufsequenz vollstandig zeitgesteuert.
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3.8.6 Schaltersequenzen
Die Schaltersequenzen sind betriebsartenabhangig:

Betriebsart Aggregatbetriebsart Schaltersteuerung
Automatikbetrieb Alle Gesteuert vom Geréat
Handbetrieb Alle Taste, M-Logic, Modbus, Digitaleingang
Hand (Manuell) Alle Taste, M-Logic, Modbus, Digitaleingang
Block Alle Vom Gerat gesteuert

Vor dem Schlief3en der Schalter missen Spannung und Frequenz geprift werden. Die Grenzwerte werden in
Menl 2110 eingestellt.
Sollwerte in Bezug auf die Netzschaltersteuerung

7080 Ns-Steuerung
Bei Aktivierung fiihrt die AGC die Notstromfunktion bei einem Netzausfall in

Notstromiberlagerung
- der Betriebsart Lastibernahme oder TEST
(NSU):
Ns-Einsch.vrz. (EVZ): Zeit von Gs aus bis zu Ns ein
Ladezeit: Nach dem Offnen des Ns ist ein Wiedereinschalten fiir die eingestellte Zeit

nicht méglich. Siehe die Beschreibung zu ,Ladezeit Speicherfeder*.

@ Ist kein Netzschalter vorhanden, sind die entsprechenden Relais und Eingange konfigurierbar.

@ Der Gs kann nur dann geschlossen werden, wenn der Ns geoffnet ist. Der Ns kann nur dann
geschlossen werden, wenn der Gs geoffnet ist.

- Offnen des Ns bei Notstrom (7060 U Netzfehler)

Es ist méglich, die Netzschalterbehandlung bei Netzausfall einzustellen. Dies ist notwendig fiir den Notstrom-
betrieb.

Auswahlmdglichkeiten:

Auswahl Beschreibung
Motor starten und Tritt ein Netzfehler ein, wird der Netzschalter gedffnet und das Aggregat gestar-
Netzschalter 6ffnen tet.
Motor starten Tritt ein Netzfehler ein, wird das Aggregat gestartet. Wenn Spannung und Fre-
quenz des Generators im Fenster sind (2110), wird der Ns gedffnet und der Gs
geschlossen.
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3.8.7 Notstrom-Timer
Nachstehend sind die Ablaufe bei Netzfehler und Netzwiederkehr aufgefihrt. Die bei der Notstrom-Funktion
verwendeten Timer sind in der Tabelle unten aufgefiihrt:

Timer Beschreibung Parameter
teD Netzausfallverzégerung 7070 Notstrom f
7060 Notstrom U
try f/U OK 6220 Hz/V OK
trob Netzwiederkehr 7070 Notstrom f
7060 Notstrom U
teBC Gs-EIN-Verzdgerung 6230 Gs Steuerung
tvBc Ns-EIN-Verzégerung 7080 Ns Steuerung
Beispiel 1:

7065 Ns Notstrombehandlung Motor starten und Ns 6ffnen

Mains OK

tusgq N

MB On

GB On

Gen start seq

trp
———p trop
Gen stop seq « o

Gen running

|

Gen f/lU OK

ﬁ
=
c
A 4

X

Mains failure <
detected

Mains OK
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Beispiel 2:

7065 Ns Notstrombehandlung Motor starten

Mains OK

1
1
1
1
|
1
MB On !
GBOn [ .
! = !
Gen start seq | [ |
] t
« o !
Gen stop seq . 1 —|—
i «
Genrunning E | |—
1
1
Gen f/U OK ! L
t
Mains failure = > Mains OK
detected
Schaltbedingungen

Die Schaltersequenzen reagieren entsprechend der Schaltstellungen und der Spannungs- und

Frequenzmessungen.

Die Bedingungen fir die Ein- und Ausschaltsequenzen kénnen der folgenden Tabelle entnommen werden:

Schaltbedingungen

Sequenz Bedingung

Gs direkt EIN Riickmeldung ,Motor lauft*
Gen. f/U i.0.
Ns offen

Ns direkt EIN Netz f/U i.O.
Gs offen

Gs AUS, direkt 6ffnen Ns offen

Ns AUS, direkt o6ffnen

Alarme mit Fehlerklassen:
Abschaltungs- oder Trip Ns-Alarme
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4. Display und Menustruktur

4.1 Passworter und Parameterzugriff

41.1 Passworter
Das Gerat umfasst drei Passwortebenen. Die Einstellung wird tGber die USW vorgenommen.

Verfligbare Passwortebenen:

Passwortebene Werkseinstellung Zugriff
Customer Service Master
Customer 2000 X
Service 2001 X X
Master 2002 X X X

Ein Parameter kann nur mit der zugehdrigen (oder héheren) Zugangsberechtigung geandert werden. Die Ein-
stellungen sind jedoch einsehbar.

Jeder Parameter durch ein Passwort geschiitzt werden. Dies erfolgt tiber die USW. Offnen Sie den Parameter
und wahlen Sie die Passwortebene aus.

Parameter “G -P>= 1" (Channel 1000}
Setpoint :
-5 %

-50 [ J : ]
Timer : 10 sec

0.1 = ' 100,0
Fail class : i-Trip of GB | v ;
Output A : it)utput 0 A ;
Output B : EOutput 1} v
Password level : ’-;:us:tu:umer V-

Master i
Service :
Enabls "

Time elapsed : § sec (0 %)

| 1
0 sec 10 zec

[]Auto acknowledge

[Inhibits .. |

vte | [ ok || cencel
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Die Passwortebene kann auch im Parameterfenster unter ,Password level' gedndert werden.

|Enahizd |Failclass

|High alarm

¥ Trip =B
7 | Service Warning

— m ! u!omer Trip GB

p— 5 ] Customer Trip GB
a’.ﬁ/ 5 ] Customer Trip GB

4.1.2 Parameterzugriff
Um Zugriff auf die Parameter zu erhalten, muss ein Passwort eingegeben werden.

_*. B | % @
Mazter lewvel

Service level

Customer lewvel

Wenn kein Passwortlevel eingegeben ist, kdnnen die Parameter nur Uber ein Passwort gedffnet werden.

in Parameter 9112 geédndert werden. Das Master-Passwort kann in Parameter 9113 gedndert

@ Das Customer-Passwort kann in Parameter 9111 gedndert werden. Das Service-Passwort kann
werden.

@ Die werkseitig festgelegten Passworter miissen gedndert werden, um einen unberechtigten Zu-
griff auf die Parameter zu verhindern.

@ Das Passwort einer hoheren Ebene als das eingegebene Passwort kann nicht geédndert werden.

4.2 Verweis auf die Kurzbedienungsanleitung

@ Informationen zum Display und zur Menustruktur finden Sie in der ,,Kurzbedienungsanleitung*
auf der DEIF-Homepage unter ,,Dokumentationen fiir die AGC 100*.
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5. Motorkommunikation (MK)

5.1 Verweis auf das H5-Handbuch

5.1.1 Motorkommunikation (MK)
Die AGC 100 kann Uber den CAN-Bus (CAN A) mit einem Motorcontroller kommunizieren.

@ Informationen zur Motorkommunikation finden Sie in der Anleitung ,,Option H5 und H7*“ auf der
DEIF-Homepage unter ,Dokumentationen fiir die AGC 100“.
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6. Zusatzliche Funktionen

6.1 Startfunktionen

6.1.1 Startfunktionen
Mit dem Startbefehl startet die AGC das Aggregat. Die Startsequenz wird unterbrochen, sobald der ,Anlasser-
ausricken“-Befehl erfolgt oder ein ,Motor-lauft“-Signal vorhanden ist.

Der Grund hierfir ist die Verzégerung der Alarme mit dem ,Motor lauft'-Signal.

Besteht keine Mdglichkeit, die Alarme mit ,Motor-lauft'-Status bei niedrigen Drehzahlen zu aktivieren, muss die
,/Anlasser-ausricken‘-Funktion verwendet werden.

Ein Beispiel hierfir ist der Oldruck-Alarm. Normalerweise ist dieser mit der Fehlerklasse »~abstellend” (shut-
down) konfiguriert. Wenn aber der Startermotor bei 400 U/min abgeschaltet werden muss, der Oldruck aber

den voreingestellten Wert fur einen ,shutdown® erst bei 600 U/min erreicht, wirde das Aggregat bei 400 U/ min
abgeschaltet werden. Die ,Motor lauft“-Erkennung darf also erst bei 600 U/min erfolgen.

1000 f--mmmmmmmmmmen

600 |----------
400 f------5 .

Remove starter |
Oil pressure |
Running

6.1.2 Digitale Riickmeldungen
Ist ein externes 'Motor lauft'-Uberwachungsrelais vorhanden, kénnen die Digitaleingénge fiir ,Motor lauft*
(running) oder 'Anlasser ausriicken' (remove starter) verwendet werden.

Rickmeldung ,Motor lauft*
Ist der Digitaleingang ,running feedback” aktiv, wird das Startrelais abgeschaltet.
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Run. feedback 4|/

\

Firing speed

Das Diagramm zeigt, wie das digitale ,Motor-lauft“-Signal aktiviert wird, wenn der Motor seine Ziinddrehzahl
erreicht hat.

Anlasser ausrlcken
Ist der Digitaleingang ,remove starter” aktiv, wird das Startrelais abgeschaltet.

RPM
A

o "--------------EE

Run. feedback

Remove starter /

\J

Firing speed  Running

Das Diagramm zeigt, wie der Digitaleingang ,remove starter” aktiviert wird, sobald das Aggregat die Ziind-
drehzahl erreicht hat. Bei laufendem Motor ist die digitale ,Motor-lauft’-Rickmeldung aktiviert.

@ Der Eingang ,,remove starter“ muss auf einen freien Digitaleingang gelegt werden.

messung liber Parameter 6165, Drehzahlmessung liber magn. Pickup oder EIC

@ Das ,,Motor-lauft“-Signal wird entweder liber den Digitaleingang (siehe Diagramm), Frequenz-
(Motorkommunikation) erfasst.

6.1.3 Analoges Pickup-Signal
Falls ein magn. Pickup (MPU) verwendet wird, kann eine bestimmte Drehzahl fir das Abschalten des
Startrelais konfiguriert werden.
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Riickmeldung ,Motor lauft"
Die nachfolgende Zeichnung zeigt, wie die ,Motor-lauft’-Riickmeldung bei Erreichen der Ziinddrehzahl erkannt
wird. Die Werkseinstellung ist 1000 UpM (6170 Drehzahlerkenn.).

Run. feedback,
menu 4301

\

Firing speed

Die Werkseinstellung 1000 U/min ist hoher als die Drehzahl des typischen Anlassers. Stellen
Sie die Drehzahl nach Angaben des Motorherstellers ein.

Eingang ,Anlasser ausriicken’
Die nachfolgende Zeichnung zeigt, wie die ,Motor-lauft’-Rickmeldung bei Erreichen der Ziinddrehzahl erkannt
wird. Die Werkseinstellung ist 400 U/min. (6170 Drehzahlerkenn.).

Run. feedback,
menu 4301

Remove starter,
menu 6161

Firing speed  Running

@ Bei MPU-Messung (magn. Pickup) muss die Zdhnezahl des Schwungrades in Menii 6170
eingestellt werden.

6.1.4 Oldruck

Die Multi-Eingénge der Klemmen 6, 7 und 8 kdnnen fur die Erkennung der ,Motor-lauft‘-Rickmeldung
verwendet werden. Die entsprechenden Klemmen missen als RMI-Eingang fiir Oldruckmessung konfiguriert
werden.

Steigt der Oldruck (iber den eingestellten Wert (6175 Oldruckstand), wird das ,Motor-lauft-Signal erkannt und
die Start-Sequenz ist beendet.

DEIF A/S Seite 48 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure Zusatzliche Funktionen
4189341021 DE

Riickmeldung ,Motor lauft"

RPM / Oil pressure
A

Run detection
Qil pressure
menu 6175

»
Firing speed

Eingang ,Anlasser ausriicken’
Die nachfolgende Zeichnung zeigt das Ausriicken des Anlassers bei Erreichen der Ziinddrehzahl. Die Werks-
einstellung ist 400 U/min. (6170 Drehzahlerkenn.).

RPM / Oil pressure
A

Run detection
Qil pressure
menu 6175

Remove starter,
menu 6161

\j

Firing speed  Running
@ Die Funktion ,,Anlasser ausriicken” kann iiber MPU oder einen Digitaleingang genutzt werden.

6.1.5 Doppelstarter

In einigen Applikationen wird ein zuséatzliches Startsystem verwendet. Abhéngig von der Konfiguration kann die
Funktion zwischen den Startsystemen direkt wechseln oder zunachst einige Starversuche mit dem ersten
System durchfiihren und dann auf das zweite System umschalten.

Die Funktion wird in den Parametern 6191-6192 eingestellt, dass zusatzliche Startrelais wird in den 1/O-
settings ausgewahlt.
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Zusatzliche Funktionen

) - glew
@ 1/0 settings

FIE 2 P

Inputs | Outputs

Relay 16

/0 number | function | Status ok

Relay 18

/0 number / function Horn

Relay 20
10 number | function  Start prepare

Relay 23

0 number | function |Stop coil

T 5Byt sr S0

Relay 26
10 number | function  Starter (Crank)

Relay 28

/0 number | function Double starter

£

£

Relay 30

/0 number | function Mot used

Relay 32

/0 number | function Mot used

Relav 34

Close

@ Bitte daran denken, die neuen Einstellungen in das Gerat zu schreiben.

Menii Meniitext Erkldarung
6191 Standard attempts | Anzahl der gesamten maximalen Startversuche vor Alarm ,Fehlstart*
6192 Double attempts Anzahl Startversuche vor Umschaltung auf anders System

Die Funktion wird durch Eingabe eines Wertes gréer ,0“ in Parameter 6192 aktiviert. Dieser Wert bestimmt
die Anzahl der Startversuche auf einem Startsystem, bevor auf das Zweite umgeschaltet wird. Der
Standardstarter hat Prioritét 1. Wird die Startzahl in Parameter 6191 erreicht, wird der Starvorgang

abgebrochen und der Alarm ,Fehlstart” ausgelost.

- Der Wert 1 in Meni 6192 erzeugt ein Umschalten nach jedem Startversuch.
- Der Wert 2 in Menu 6192 erzeugt ein Umschalten nach zwei Startversuchen.

Beispiele:
Menii 6191 Menii 6192 1. Versuch | 2. Versuch | 3. Versuch | 4. Versuch | 5. Versuch
3 1 Standard Zweiter Standard Alarm -
5 1 Standard Zweiter Standard Zweiter Standard
5 2 Standard Standard Zweiter Zweiter Standard
4 5 Standard Standard Standard Standard Alarm
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6.2 Erkennung einer Netzspannungsasymmetrie

6.2.1 Erkennung einer Netzspannungsasymmetrie
Die Formel fiir die Netzspannungsasymmetrie lautet: (AuRBenleiter mit gréRter Abweichung — Mittelwert
Spannung)*100/Mittelwert Spannung (Nennwert in %)

6.3 Drehrichtungsfehler

6.3.1 Beschreibung eines Drehrichtungsfehlers

Vor dem Schlief3en eines Schalters stellt das Gerat sicher, dass die Phasenfolge je nach gewahlter Dreh-
richtung im Parameter 2154: ,Drehrichtung” korrekt ist. Ist die Phasenfolge nicht korrekt (umgekehrt)t, wird ein
Alarm ausgegeben und der betreffende Schalter wird nicht geschlossen.
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6.4 Schaltertypen und Riickmeldung

6.4.1 Schaltertypen
Es gibt flinf mogliche Einstellungen fir Netz- und Generatorschalter. Der Schaltertyp wird wahrend der
Applikationskonfiguration ausgewahilt.

Continuous NE und Continuous ND

Dieser Signaltyp wird meist in Verbindung mit einem Schitz verwendet. Die AGC benutzt hier nur die ,Schal-
ter-SchlieRen” (z. B. Gs ein)-Relais. Das Relais wird zum Offnen und SchlieRen des Schiitzes verwendet
Continuous NE ist ein aktives SchlieR-, und Continuous ND ist ein aktives Offnen-Signal.

Impuls

Dieser Signaltyp wird meist in Verbindung mit einem Leistungsschalter verwendet. Bei der Impulseinstellung
verwendet die AGC das ,Schalter-SchlieRen*- (z. B. Gs ein) und das ,Schalter-Offnen” (z. B. Gs aus)-Relais.
Zum SchlieRen des Leistungsschalters schlieRt das ,Schalter-SchlieRen“-Relais kurzzeitig. Zum Offnen des

Schalters schlieRt das ,Schalter-Offnen“-Relais ebenfalls kurzzeitig.

Extern/ATS ohne Steuerung (gilt nur fir die AGC 145/146 als Ns)
Dieser Signaltyp meldet nur die Schalterposition, der Schalter wird jedoch nicht von der AGC gesteuert.

Compact (Kompaktschalter)

Dieser Signaltyp wird meist mit einem Kompaktschalter, einem direkt gesteuerten und motorbetriebenen
Schalter, kombiniert. Bei der Einstellung des Kompaktschalters muss die AGC sowohl ein ,Schalter-
SchlieRen*- (z. B. Gs ein) als auch ein ,Schalter-Offnen” (z. B. Gs aus)-Relais verwenden. Das ,Schalter-
SchlieRen“- Relais schlieRt kurzzeitig, um den Kompaktschalter zu schlieBen. Das ,Schalter-Offnen‘-Relais
schlie®t, um den Kompaktschalter zu 6ffnen. Es bleibt so lange geschlossen, bis die Speicherfeder gespannt
ist. Wird der Kompaktschalter extern geschaltet, wird er vor dem nachsten SchlieRen automatisch gespannt.

kann im Menii 2160/2200 (Gs 6ffnen schldgt fehl und Ns 6ffnen schlagt fehl) vorgenommen

@ Ist Kompaktschalter gewdhlt, kann die Lange des Ausschaltimpulses eingestellt werden. Dies
werden.

6.4.2 Schalterriickmeldung
Ob Schalterrickmeldungen wichtig sind oder nicht, ist abhangig davon, welche Art von Schalter bei der
Applikationskonfiguration der Utility-Software (USW) ausgewahlt wird.

Continuous NE und Continuous ND
Fur diese Art von Schalter ist keine Riickmeldung erforderlich.

Impuls
Auf Grund des Impulssignals muss wenigstens eine Riickmeldung fir jeden Schalter konfiguriert werden.

Extern/ATS ohne Steuerung (gilt nur fiir die AGC 145/146 als Ns)
Bei dieser Art von Schaltersignal missen beide Schalter Ein/Aus-Eingénge konfiguriert sein.

Compact (Kompaktschalter)
Diese Art von Schaltersignal erfordert, dass wenigstens eine Rickmeldung fiir jeden Schalter konfiguriert ist.
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6.5 Ladezeit Federspeicher

Um Einschaltfehler zu vermeiden, verursacht durch nicht gespannte Speicherfedern, kann die Federspannzeit
fur Gs, Ks und Ns eingestellt werden.

Beispiel fur eine Situation, in der eine solche Ausfallgefahr besteht:

1. Das Aggregat lauft Gber den ,auto-start-stop’-Befehl im Automatikbetrieb, der Gs ist geschlossen.

2. Der ,auto-start-stop‘-Eingang ist deaktiviert, dadurch wird der Gs geoffnet.

3. Wird nun der ,auto-start-stop‘-Befehl sofort erneut gesetzt, meldet der Gs einen Schlielfehler, weil
die Speicherfeder noch nicht gespannt ist und der SchlieRbefehl nicht ausgefiihrt werden kann.

Es stehen zwei Losungsmadglichkeiten zur Verfligung:

1. Zeitgesteuert

Fir Schalter, die keine Meldekontakte fiir ,Feder-gespannt haben, kann ein Timer eingestellt werden. Nach-
dem der Schalter gedffnet wurde, kann er erst nach Ablauf der Verzdgerungszeit wieder geschlossen wer- den.
Die Einstellung erfolgt in den Parametern 6230, 7080 und 8190.

@ Bei AGC-MAINS (AGC 145/146) kann die Federspannungs-Riickmeldung des Ks statt der Gs-
Federspannungs-Riickmeldung des Gs verwendet werden.

2. Digitaleingang

Pro Schalter wird ein freier Digitaleingang benétigt. Ein ,Feder gespannt® Eingang fur Gs/Ks und einer fur Ns.
Nach dem Offnen des Schalters wird das Einschalten erst freigegeben wenn der Eingang aktiv ist. Die Ein-
gange werden Uber die ML-2-USW konfiguriert. Wahrend die Timer ablaufen, wird die Zeit im Display
angezeigt.

Werden beide Moglichkeiten gleichzeitig verwendet, miissen beide Bedingungen fiir das SchlieRen erfiillt sein.

LED-Anzeige
Wahrend der Spannung der Feder blinkt die LED des jeweiligen Schalters gelb.

Bendtigt der Schalter nach dem Offnen Zeit fiir den Federaufzug, kann die AGC diese Verzégerung mit ein-
kalkulieren. Daskann Gber Timer gesteuert werden oder, abhangig vom Schaltertyp, iber digitale
Schalterrickmeldungen.

6.5.1 Prinzip
Das Diagramm zeigt eine AGC im Inselbetrieb, die Uber den ,auto-start/stop‘’-Eingang gesteuert wird.

Ablauf: Wird der ,auto-start/stop‘-Eingang deaktiviert, wird der Gs getffnet. Der Eingang ,auto-start/stop’ wird
sofort nach Offnen des Generatorschalters reaktiviert. Die AGC schlielit den Schalter erst wieder, wenn die
Federspannzeit abgelaufen ist. (Oder der Digitaleingang aktiviert ist - nicht dargestellt in diesem Beispiel).
Danach wird der GS geschlossen.
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A

GB closed

GB open

Auto Start/stop ON

Auto Start/stop OFF

P t[sec]

Spring load time

- -

6.6 Alarmunterdrickung

Um die Alarmaktivierung moglichst flexibel zu gestalten, stehen konfigurierbare Alarmunterdriickungsfunktio-
nen zur Verfligung. Die Alarmunterdriickungsfunktion ist eine Moglichkeit, einen Alarm inaktiv zu schalten,
wenn die im Meni unten ausgewahlten Ereignisse aktiv sind. Die Alarmunterdriickungsfunktion ist nur Gber die
PC-Utility-Software mdéglich. Fur jeden Alarm gibt es ein Dropdown-Fenster. Hier kénnen die Bedingungen fir
die Alarmunterdriickung ausgewahlt werden.
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1#) Parameter "-P> 1" (Channel 1000) =]
Setpoint :
5%
-200 [ 0

Timer : 10 sec
0.4 H 100

Fail class : |Trip GB - |

Output A |Not used ~|

Output B |Not used ~|

Password level : | customer - |

V| Enable Actual value : 0 %

High Alarm
Inverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)

0 sec 10 sec
Auto acknowledge

Inhibits... B

Inhibit 1
Inhibit 2 Cancel
- Inhibit 3 —
GE On
GB Off
Run status
Mot run status
Generator voltage = 30%
Generator voltage < 30%
ME On
ME Off

| All ” None | [ aK ” Cancel

Auswahl fur die Alarmunterdriickung:

Funktion Beschreibung
Unterdriickung (Inhibit) 1 M-Logic-Ausgange: Bedingungen werden in M-Logic programmiert.
Unterdrickung (Inhibit) 2
Unterdrickung (Inhibit) 3
GB ON (TB ON) Der Gs/Ks ist geschlossen
GB OFF (TB ON) Der Gs/Ks ist gedffnet
Run status ,Motor-lauft‘-Signal / Timer in Menu 6160 abgelaufen.

Not run status Kein ,Motor-lauft’-Signal / Timer in 6160 nicht abgelaufen.
Generator voltage > 30% Generatorspannung >30% der Nennspannung.
Generatorspannung < 30 % Generatorspannung < 30 % der Nennspannung

MB ON Netzschalter ist geschlossen.

MB OFF Der Netzschalter ist gedffnet

@ Der Timer in Menii 6160 wird bei bindrer ,,Motor-lauft“-Riickmeldung nicht verwendet.

Die Alarmunterdriickung ist aktiv, solange eine der ausgewahlten Unterdriickungsbedingungen erfiillt ist.
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Beispiel:

@ Parameter "-P> 1" (Channel 1000} IEI
Setpoint :

-200 [ 0

Timer: 10 sec

0.4 [ 100

Fail class : [Trip GB v]

Output A (Mot usea -

Output B ’Nut used v]

Password level : ’custumer VI

[¥] Enable
High Alarm
Inverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)

Actual value : 0 %

0 sec 10 sec
[ Auto acknowledge

nhibts... B

Inhibit 1
Inhibit 2 Cancel
Inhibit 3

GB On

GB Off

Run status

Generator voltage > 30%

Generator voltage < 30%

ME On

OEEEREEEEEE

O
=
m
[=]
E

All ][ None ] oK Cancel

In diesem Beispiel sind die Alarmunterdriickungsfunktionen (Inhibts) Not run status (Motor lauft nicht) und GB
ON (Gs ein) festgelegt. Hier wird der Alarm nur aktiviert, wenn der Generator lauft, und wieder deaktiviert,
wenn der Gs geschlossen ist.

6.6.1 Motor lauft (6160)

Alarme kénnen so eingestellt sein, dass sie nur bei ,Motor-lauft'-Signal und abgelaufener Verzdgerungszeit
aktiviert werden.

Das Diagramm zeigt den Ablauf. Ist der Timer abgelaufen, werden Alarme mit Run status aktiviert.

A

- trun

»
P

Run. feedback

Alarms active

@ Der Timer wird bei binarer ,Motor-lauft‘-Riickmeldung ignoriert.
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6.7 Zugriffssperre

Mit der Zugriffssperre werden das Andern von Parametern sowie Betriebsartenwechsel (iber das Display und
die digitalen Eingange durch den Betreiber verhindert. Wenn diese Option aktiviert ist, wird im Display
LZugriffssperre” beim Driicken auf die Display-Tasten, die von der Zugriffssperre betroffen sind angezeigt,
siehe die nachstehende Tabelle.

Die Konfiguration des zugehorigen Digitaleingangs erfolgt tber die PC-Ultility-Software (USW). In der Regel
wird die Zugriffssperre mit einem Schllsselschalter im Schaltschrank aktiviert.
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Display-Taste

Tastensymbol

Tastenstatus

Anmerkung

START @ Nicht aktiviert

STOPP Nicht aktiviert

GB ON @ Nicht aktiviert

GB OFF Nicht aktiviert

MB ON @ Nicht aktiviert

MB OFF Nicht aktiviert

TEST Nicht aktiviert

AUTO o) Nicht aktiviert

AUT

MANUAL o) Nicht aktiviert

LED TEST Aktiv

HORN Aktiv

s
UpP Aktiv
SELECT Aktiv Wird die Zugriffssperre aktiviert, wenn das Ansichtsme-
@ niisystem angezeigt wird, ist kein Zugriff auf das Ein-

stellment moglich. Wird die Zugriffssperre aktiviert,
wenn das Einstellmeni-System angezeigt wird, ist diese
Taste nicht aktiviert.

DOWN Aktiv

ESC: Aktiv

®

Nach drei Minuten kehrt das Display zum Ansichtsmenii-System zuriick. Das Einstellmenii
kann nur nach dem Ausschalten der Zugriffssperre erneut geéffnet werden.
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Die nachfolgend aufgefiihrten Digitaleingange sind von der Aktivierung der Zugriffssperre betroffen:

Name des Digitaleingangs Eingangsstatus
Fernstart Nicht aktiviert
Fernstopp Nicht aktiviert
Remote GB ON - Fern-Gs EIN Nicht aktiviert
Remote GB OFF — Fern-Gs AUS Nicht aktiviert
Remote MB ON - Fern-Ns EIN Nicht aktiviert
Remote MB OFF — Fern-Ns AUS Nicht aktiviert
Testbetriebsart Nicht aktiviert
Betriebsart Automatik Nicht aktiviert
Betriebsart Hand (Manuell) Nicht aktiviert
Block Nicht aktiviert

@ Die AOP-Tasten werden bei Aktivierung der Zugriffssperre nicht blockiert.

6.8 Digitale Netzschaltersteuerung

Die AGC flihrt normalerweise die Notstromsequenz gemaf den Systemeinstellungen durch. Zuséatzlich ist es
moglich, einen Digitaleingang zu beschalten, um die Riickschaltung zum Netzbetrieb extern zu steuern. Dieser
Eingang heif3t ,Mains OK". Eine externe Steuerung oder der Bediener kdnnen so entscheiden, wann die
Ruckschaltsequenz ausgefiihrt werden soll. Die externe Steuerung kann z.B. eine SPS sein.

Das Diagramm zeigt, dass der Digitaleingang zur Einleitung der Rickschaltsequenz aktiviert (Impuls) werden
muss. Die Verbraucher bleiben auf dem Aggregat, solange der Eingang nicht aktiviert wird.
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Die Netzwiederkehrzeit wird nicht verwendet, wenn der Eingang ,Mains OK* konfiguriert ist.

Mains OK

Y Y
Mains OK MB control
delay input

l
s G

Yes Yes

MB and GB
operation

y

Sequence

6.9 Zeitgesteuerter Betrieb (Wochenzeitschaltuhr)

Uber den zeitgesteuerten Betrieb (Wochenzeitschaltuhr) ist das Starten und Stoppen des Aggregates zu
bestimmten Zeiten, an bestimmten Tagen mdglich. Im Automatikbetrieb ist diese Funktion fiur die Betriebsarten
Insel und Lastibernahme verfligbar. Bis zu vier Timer fiir den zeitgesteuerten Betrieb sind programmierbar,

z. B. fur Start und Stopp. Die Befehle stehen auch in der M-Logic als Eingangsimpulse zur Verfigung und
kénnen dort fir andere Zwecke verwendet werden. Die Einstellungen kénnen entweder ber die PC-Utility-
Software oder am Display vorgenommen werden. Jeder Befehlstimer kann fiir die folgenden Zeitrdume ein-
gestellt werden:

Einzeltage (MO, DI, MI, DO, FR, SA, SO)
MO, DI, MI, DO

MO, DI, MI, DO, FR

MO, DI, MI, DO, FR, SA, SO

SA, SO

@ Der ,,Auto start/stop“-Befehl kann in der M-Logic oder in den Eingangseinstellungen
programmiert werden.

@ Die zeitabhangigen Start-/Stoppbefehle dieser Funktion sind Impulse, die nur fiir den
eingestellten Zeitpunkts gesendet werden.
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6.10 Ausgang ,Motor lauft’

Der Status 6160 Motor lauft kann eingestellt werden, sodass ein digitaler Ausgang ausgegeben wird, sobald

das Aggregat lauft.

LZ) Parameter "Run status” (Channel 6160)

Timer : b sec

0 [ 300

Output A [Relay 21 -

Qutput B [ Relay 21 - l

Password level : ’ customer o ]

[C]Enable
High Alarm
Inverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)

Actual value : 0

0 sec Ssec
[7] Aute acknowledge

Inhibits... -

[

E ’ Write ][ QK l[ Cancel ]

Stellen Sie die Relaisnummer in Ausgang A und Ausgang B ein, um diese Funktion zu aktivieren. Stellen Sie
die Relaisfunktion im E/A-MenU auf Limit. Das Relais wird aktiviert, ohne dass ein Alarm ausgeldst wird.

LZ) Parameter "Relay 21" (Channel 5010) @
Setpoint :
[Limi‘t relay v]
Timer : b sec
0 [ 999,9
Password level : ’custnmer hd
Enable Actual value : 0
High Alarm
Inverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)

0 sec 5 sec
Auto acknowledge

E Write ][ QK ][ Cancel

@ Wird das Relais nicht auf Limit gestellt, wird bei jedem Start ein Alarm ausgelost.
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6.11 Leerlauf

6.11.1 Leerlauf
Diese Funktion andert die Start- und Stoppsequenzen, um einen Aggregatebetrieb unter arktischen
Bedingungen zu ermdglichen.

Sie ist mit und ohne Timer méglich. Es stehen zwei Timer zur Verfligung. Es gibt einen Timer fir die
Startsequenz und einen fiir die Stoppsequenz.

Die Hauptfunktion ist hier, das Aggregat vom Stoppen abzuhalten. Die Timer machen die Funktion flexibler.

@ Der Antriebsmotor muss fiir diese Funktion vorbereitet sein.

Die Leerlauffunktion wird typischerweise in Applikationen verwendet, in denen das Aggregat so tiefen
Temperaturen ausgesetzt ist, dass Startschwierigkeiten oder Beschadigung zu erwarten sind.

6.11.2 Beschreibung

Die Funktion wird in Parameter 6290 eingestellt und aktiviert. Es wird darauf hingewiesen, dass der Drehzahl-
regler die Leerlaufdrehzahl selbst regeln kénnen muss und durch einen Relaisausgang aus der AGC gesteuert
werden kann (siehe Diagramm).

Es werden zwei Digitaleingdnge zur Steuerung verwendet. Diese Eingdnge mussen Uber die Utility-Software
konfiguriert werden:

Nr. Eingang Beschreibung
1 Low speed in- Uber diesen Eingang wird das Umschalten zwischen Leerlauf- und Nenndrehzahl
put vorgenommen. Dieser Eingang verhindert nicht die Abstellung des Aggregates. Es
wird nur die Drehzahl umgeschaltet.
2 Temperature Das Aggregat wird bei aktivem Eingang gestartet. Solange der Eingang aktiv ist,
control input kann das Aggregat nicht gestoppt werden. Zur Verwendung der Temperaturrege-

lung muss die Leerlaufdrehzahl in Parameter 6295 aktiviert werden.

@ Wird der Leerlauf Gber Timer gesteuert, wird der Digitaleingang ignoriert.

@ Turbolader, die fiir diese Betriebsart nicht geeignet sind, konnten Schaden nehmen, wenn sich
das Aggregat zu lange im Leerlauf befindet.
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Start/stop High/low
speed
gen-set .
selection
input relay /] Idle run input
DEIF controller GOVERNOR
Temperature
control input

i

Actuator

6.11.3 Beispiele
Leerlaufdrehzahl wahrend des Startens/Stoppens In diesem Beispiel sind beide Timer aktiviert.

Die Start- und Stoppsequenzen sind modifiziert, um die Leerlaufdrehzahl zu realisieren. Vor dem Hochlaufen
auf Nenndrehzahl befindet sich das Aggregat in Leerlaufdrehzahl. Nach dem Absetzen des Stoppbefehls geht
das Aggregat von Nenndrehzahl auf Leerlaufdrehzahl, bevor es ganz abgestellt wird.

RPM
A

1500

300

Start

Leerlaufdrehzahl - keine Abstellung
In diesem Beispiel sind beide Timer deaktiviert.

Um das Aggregat am Abstellen zu hindern, muss der Digitaleingang ,temp. control’ eingeschaltet bleiben. In
diesem Fall sieht die Charakteristik wie folgt aus.
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RPM

A

1500

300

Start

-t

@ Der Oldruckalarm (RMI Ol) ist mit Einstellung ,,ON“ im Leerlaufbetrieb aktiviert.

6.11.4 Alarmunterdriickung

Alarme, die mit der Unterdriickungsfunktion deaktiviert sind, bleiben dies auch. Ausnahme: RMI 16,7 und 8,

diese sind auch wahrend der Leerlaufdrehzahl aktiv.

6.11.5 Motor-lauft-Signal

Das ,Motor-lauft’-Signal muss aktiviert werden, wenn sich das Aggregat im Leerlauf befindet.

6.11.6 Flussdiagramme Leerlaufdrehzahl

Die Diagramme veranschaulichen das Starten und Stoppen der Aggregate unter Verwendung der Eingénge

,temp. control’ und ,low speed'.
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6.11.7 Start

No starting

No

Temp control ON

Yes

Start the
Genset

Auto
start/stop
ON

Yes

Start the

Genset

Idle timer on

Yes

Yes

Lowspeed ON

-

Genset running
at idle speed

]

Genset running
at f Nom

End

DEIF A/S

Seite 65 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure

4189341021 DE

Zusatzliche Funktionen

6.11.8 Stopp

Gensetrunning |

No

atidle speed

T

Auto
start/stop
OFF

Yes

Genset stop
sequence

Idle timer
expired

Temp control

OFF

Yes

No

Gensetrunning
atidle speed

]

Genset stop
sequence

]

A
End

6.12 Motorheizung

Diese Funktion regelt die Kihimitteltemperatur. Ein Sensor misst die KuhImitteltemperatur und die AGC
schaltet Uiber einen Relaisausgang eine externe Heizung. So wird der Antriebsmotor auf einer bestimmten
Temperatur gehalten.

Einstellwerte in Parameter 6320:

Grenzwert: Dieser Wert +/- die Hysterese ist der Ein- bzw. Ausschaltpunkt fir die Heizung.

Ausgang A: Der Relaisausgang fiir die Heizung.

Eingangstyp: Multieingang fir Kuhimitteltemperaturmessung

Hysterese: Hysterese

Enable: Aktiviert die Funktion
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Prinzip:

[

|

|

Engine heater !
relay | | : I =

|

|

|

|

Startattempt | pmm @

| ]

| |

l l

| |

DG running : :
— | |

| |

| |

| |

@ Die Kiihimittelheizung ist nur bei abgestelltem Aggregat aktiv.

6.12.1 Alarm Kiihimittelheizung
Fallt die Temperatur trotz eingeschalteter Kihimittelheizung weiter, kann ein Alarm in Parameter 6330
ausgeldst werden.

6.13 Batterietest

6.13.1 Batterietest
Diese Funktion ermdglichte einen Zustandstest der Batterie. Der Batterietest kann Uber einen Digitaleingang in
den Betriebsarten Auto und Hand aufgerufen werden.

Tritt wahrend des Batterietests ein Netzausfall ein, so wird der Batterietest abgebrochen und die
Notstromsequenz durchgefiihrt.

Wahrend des Batterietests sinkt die Batteriespannung. Ein Alarm wird ausgeldst, wenn der Grenzwert unter-
schritten wird.

DEIF A/S Seite 67 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure Zusatzliche Funktionen
4189341021 DE

UBATTERY

A

tBAT TEST tBAT TEST

Aam p—-—-—————————————— e M — — —

Cancel test

t } -t
Test 1 Test 2

Die Zeichnung zeigt, dass Test #1 ohne groRen Spannungseinbruch durchgefiihrt wird, Test #2 erreicht den
Grenzwert.

Da kein Grund besteht, die Batterie weiter zu entladen, wird der Test mit Alarmauslésung abgebrochen.

Der Test wird typischerweise einmal pro Woche ausgefiihrt. Der Motor muss hierzu stillgesetzt sein. Bei
laufendem Motor wird der Befehl ignoriert.

Die Relaisausgange arbeiten wie folgt:

Stoppmagnet: Der Stoppmagnet wird wéahrend des Tests aktiviert.
Betriebsmagnet:  Das Stopprelais bleibt wéhrend des Tests deaktiviert.

Die nachstehende Zeichnung zeigt, wie das Startrelais die Maschine drehen lasst.

A

|
]
|
]
]
|
Start relay | |
|
]

-
St il

op coi | >

1

or '

1

R il !
un coi : >

1

1

1

1

Start test
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6.13.2 Eingangskonfiguration
Fur diese Funktion muss ein digitaler Eingang konfiguriert werden, der die Funktion aktiviert. Dies erfolgt Uber
das nachstehende Dialogfeld.

1/0 settings

”

H e 92

Inputs | Cutputs

Battery Test i
10 number /funetion | Mot uzed »

b |

Close

@ In der Betriebsart Automatik fiihrt ein Netzausfall zur Einleitung der Notstromsequenz.

6.13.3 Automatische Konfiguration

Wird der automatische Batterietest gewlinscht, muss dies in Menl 6420 gewahlt werden. Ist die Funktion
aktiviert, erfolgt der Batterietest nach einem Zeitintervall, z.B. wochentlich. Bestandene Batterietests werden
im Batterie-Logbuch dokumentiert.

@ Die Werkseinstellung in Menii 6424 betragt 52 Wochen. Das heit, der automatische Batterietest
wird jahrlich durchgefiihrt.

6.14 Luftung

Diese Funktion kann die Motorkiihlung regeln. Uber einen Multieingang wird die Kiihimitteltemperatur
gemessen und ein externes Liftungssystem eingeschaltet, um die Kihimitteltemperatur unter dem
eingestellten Grenzwert zu halten. Die Funktion wird in folgendem Diagramm gezeigt.

Verfliigbare Grenzwerte (6460 Max Liiftung):

Grenzwert: Grenzwert fur die Aktivierung des Relais in Ausgang A.

Ausgang A: Relais schaltet, wenn der Grenzwert Gberschritten wird.

Hysterese: Differenztemperatur, die zum Abfall des Relais unterschritten werden muss.
Enable: Ein-/Ausschalten der Funktion.

@ Der Eingangstyp zur Temperaturmessung wird in Parameter 6323 (Kiihim.heizung) eingestellt.
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Relay —— —

6.14.1 Alarm max. Liiftung
Zwei Alarme kénnen in Parameter 6470 und 6480 eingestellt werden. Die Alarme werden aktiviert, wenn die
Kuhlmitteltemperatur trotz eingeschaltetem Relais noch ansteigt.

6.15 Nicht in der Betriebsart Automatik

Diese Funktion aktiviert einen Alarm wenn sich die Anlage nicht in Betriebsart Auto befindet. Die Einstellung
erfolgt in Meni 6540.

6.16 Fullpumpenlogik

Die Fullpumpenlogik steuert die Kraftstoffpumpe zwischen Vorrats- und Tagestank. Die Pumpe wird tber
definierbare Schaltpunkte geschaltet. Die Start- und Stoppwerte werden iber einen der 3 Multieingange
Uberwacht.

Parame- Name Funktion
ter
6551 Startwert Startpunkt in Prozent.
6552 Stoppwert Stopppunkt in Prozent.
6553 Fualliberwa- Verzogerungstimer vor Aktivierung des Flliberwachungsalarms.
chung
6554 Ausgang A Relais zur Steuerung der Fullpumpe. Das ausgewahlte Relais wird unter-

halb der Startpunktes ein- und oberhalb des Stopppunktes ausgeschaltet.

6555 Typ Multieingang fiir die Fillstandsmessung.
Waihlen Sie Multieingang bei 4-20 mA Signal.

Wihlen Sie ,,Automatische Erkennung“ bei RMI.

6556 Fehlerklasse Die Fehlerklasse des Fullpumpenalarms.

Verfugbare Einstellungen in Menu 6550:

@ Das Fiillpumpenrelais kann in M-Logik konfiguriert werden.

@ Das Ausgangsrelais muss als Limitrelais konfiguriert sein. Andernfalls tritt ein Alarm mit dem
Einschalten des Relais auf.
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Das Diagramm zeigt die Einschaltung bei unterschreiten von 20% und die Ausschaltung bei Uberschreiten von
80%.

Fuel level

A

Fuel service tank level

80%

20%

p Time

Fuel pump start level Fuel pump stop level

6.16.1 Fiilliiberwachung
Die Fullpumpenlogik enthalt eine Fullpumpencheck-Funktion.

Lauft die Fullpumpe, muss der Pegel um mindestens 2% innerhalb der in 6553 Fiillpumpencheck

eingestellten Zeit steigen. Steigt der Pegel nicht um 2% innerhalb der eingestellten Zeit, wird ein
Fullpumpenalarm ausgel0st.

A

A level, 2%

A level, 2%

< tFiII check »

@ Der Anderungswert ist auf 2% fest eingestelit.
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6.17 Fehlerklasse

6.17.1 Fehlerklasse
Alle Alarme sind mit einer Fehlerklasse eingestellt. Die Fehlerklasse bestimmt die Auswirkung des Alarms auf
die Funktion der Anlage.

Es kénnen sieben verschiedene Fehlerklassen eingestellt werden. Die folgende Tabelle zeigt die
Auswirkungen der Fehlerklassen bei laufender und stehender Maschine.

6.17.2 Motor lauft

Fehlerklasse | Aktion | Hupe | Alarmanzeige | Abwurf Gs | Abwurf Ns | Kiihinachlauf Stopp
Aggregat Aggregat

1 Block X X

2 Warnung X X

3 Gs Aus X X X

4 Gs-Aus+stop X X X X X

5 Abstellung X X X X

6 Ns Aus X X X

7 Abw. Ns/Gs X X (X) X

Die Tabelle zeigt die Aktionen der einzelnen Fehlerklassen. Ist z.B. ein Alarm auf die Fehlerklasse ,shutdown’
konfiguriert, passiert folgendes:

Die Hupe wird aktiviert.

Der Alarm wird in der Alarmliste angezeigt.

Der Generatorschalter 6ffnet sofort.

Das Aggregat wird sofort abgestellt.

Das Aggregat kann nicht mehr gestartet werden (siehe nachste Tabelle)

@ Die Fehlerklasse ,,Trip MB/GB* wirft den Generatorschalter nur dann ab, wenn kein Netzschal-
ter in der Applikation vorhanden ist.
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6.17.3 Motor steht

Fehlerklasse Aktion Start blockiert Ns-Sequenz blockiert Gs-Sequenz blockiert
1 Block X
2 Warnung
3 Gs Aus X X
4 Gs-Aus+stop X X
5 Abstellung X X
6 Ns Aus X
7 Abw. Ns/Gs (X) X (X)

@ Zusétzlich zu den Fehlerklassen konnen bis zu zwei Relais pro Alarm parametriert werden, falls
freie Relais vorhanden sind.

®

handen ist.

6.17.4 Konfiguration der Fehlerklassen
Die Fehlerklassen sind tiber das Display oder die USW einstellbar.

Die Fehlerklasse ,, Trip MB/GB*“ verhindert den Anlauf nur dann, wenn kein Netzschalter vor-

Bei Anderungen iiber die USW muss die zu konfigurierende Alarmfunktion ausgewanhlt werden. Die Auswahl
erfolgt Uber ein Pull-Down-Men(.

Password level :
[¥] Enable

High Alarm
Inverse proportional

Safety stop

Parameter "-P> 1" (Channel 1000)
Setpoint :
-5%
-200 [ 0
Timer: 10 sec
0.1 [ 100
Fail class : [7rip G -]
Block i
Output A Warning
Trip GB
Trip+stop
Qutput B Shutdown
Trip MB

Actual value ; 0 %

Time elapsed : 0 sec (0 %)

0sec 10 sec

[T] Auto acknowledge
Inhibits. .. -
wite | [ ok ][ cancel
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6.18 Wartungstimer

Die AGC kann die Wartungsintervalle iberwachen. Es stehen zwei unabhangige Wartungstimer zur Verfu-
gung. Die Einstellung erfolgt in Parameter 6110 und 6120.

Die Funktion basiert auf den Betriebsstunden des Aggregates. Wird die eingestellte Zeit Gberschritten, wird ein
Alarm angezeigt. Die Betriebsstundenzahlung beginnt mit der Motor-lauft-Erkennung.

Einstellwerte in den Parametern 6110 und 6120:
Enable: Ein- bzw. Ausschalten der Funktion.

Betriebsstunden: Anzahl der Betriebsstunden. Der Alarm wird aktiviert, sobald die Anzahl der Betriebs-
stunden Uberschritten wird.

Tage: Alarm nach Kalendertagen. Der Alarm tritt auch dann auf, wenn die Anzahl der
Betriebsstunden nicht erreicht wurde. Der Alarm wird um 8:00 Uhr aktiviert.

Fehlerklasse: Fehlerklasse des Alarms.
Ausgang A: Relaisausgang.
Reset: Ricksetzen des Wartungstimers. Ein Ricksetzen muss nach Alarmauslésung

vorgenommen werden.
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6.19 Digitaleingange

Das Gerat enthalt eine Anzahl digitaler Eingédnge von denen einige, jedoch nicht alle, konfigurierbar sind.

Eingangsfunktion Auto- Hand- Test- | Manu- | Block | Konfigurier- | Eingangs-
matik- | betrieb | betrieb | eller bar typ
be- Be-
trieb trieb
1 | Shutdown override X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Zugriffssperre X X X X X Konfigurierbar | Dauer
3 | Binare Motor-lauft-Er- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
kennung
4 | Fernstart X X Konfigurierbar | Impuls
5 | Fernstop X X Konfigurierbar | Impuls
6 | Test X X X X Konfigurierbar | Impuls
7 | Automatik X X X X Konfigurierbar | Impuls
8 | Hand (Manuell) X X X Konfigurierbar | Impuls
9 | Block X X X X Konfigurierbar | Dauer
10 | Remote GB ON — X X Konfigurierbar | Impuls
Fern-Gs EIN
11 | Remote GB OFF — X X Konfigurierbar | Impuls
Fern-Gs AUS
12 | Remote MB ON - X X Konfigurierbar | Impuls
Fern-Ns EIN
13 | Remote MB OFF — X X Konfigurierbar | Impuls
Fern-Ns AUS
14 | Alarm-Fernquittierung X X X X X Konfigurierbar | Dauer
15 | Auto-start/stop - Auto- X Konfigurierbar | Dauer
Start/Stopp
16 | Anlasser ausriicken X X X X Konfigurierbar | Dauer
17 | Gs Position EIN X X X X X Konfigurierbar | Dauer
18 | Gs Position AUS X X X X X Konfigurierbar | Dauer
19 | NS Position EIN X X X X X Konfigurierbar | Dauer
20 | Ns Position AUS X X X X X Konfigurierbar | Dauer
21 | Not-Aus X X X X X Nicht konfigu- | Dauer
rierbar
22 | Niedrige Drehzahl X X X Konfigurierbar | Dauer
23 | Temperaturregelung X X X Konfigurierbar | Dauer
24 | Batterietest X X Konfigurierbar | Impuls
25 | Netz in Ordnung X X X X X Konfigurierbar | Impuls
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Eingangsfunktion Auto- Hand- Test- | Manu- | Block | Konfigurier- | Eingangs-
matik- | betrieb | betrieb | eller bar typ
be- Be-
trieb trieb

26 | MB close inhibit - Ns- X X X X Konfigurierbar | Dauer
schlieRen unterdri-

cken

27 | MB close inhibit - Ns- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
schlieen unterdri-

cken

28 | Enable mode shift - X X X X X Konfigurierbar | Dauer

Notstromuberlage-

rung

29 | Start enable - Start- X X X X Konfigurierbar | Dauer
freigabe

30 | Alternative start — X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Notstrombetrieb

31 | Schaltschrankfehler X X X X X Konfigurierbar | Dauer

32 | Vollprobe X X X X X Konfigurierbar | Dauer

33 | GB spring loaded — X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Gs-Feder gespannt

34 | MB spring loaded - X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Ns-Feder gespannt

35 | D+ (digitale Ruckmel- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
dung ,Motor lauft®)

36 | Unterdriickung von X X X X X Konfigurierbar | Dauer

Motoralarmen

6.19.1 Funktionsbeschreibung

1. Shutdown override

Dieser Eingang deaktiviert alle SchutzmaRnahmen, auer Uberdrehzahl und Not-Aus. StandardmaRig sind
sieben Startversuche vorgegeben. Dies ist aber in 6180 Start konfigurierbar. Auch wird eine spezielle Nach-
laufzeit in der Stoppsequenz, nach Aktivierung dieses Eingangs, verwendet.

2. Zugriffssperre
Die Steuertasten des Displays werden deaktiviert. Messwerte, Alarme und Logs werden angezeigt.

3. Binare Motor-lauft-Erkennung
Dieser Eingang dient als Betriebsanzeige fiir den Motor. Ist er aktiviert, ist das Startrelais sofort deaktiviert.

4. Fernstart
Der Eingang leitet die Startsequenz im Handbetrieb ein.

5. Fernstopp
Der Eingang leitet die Stoppsequenz im Handbetrieb ein. Das Aggregat wird ohne Nachlaufzeit stillgesetzt.

6. Test
Umschaltung der aktuellen Betriebsart in die Betriebsart ,Test".
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7. Automatik
Umschaltung der aktuellen Betriebsart in die Betriebsart ,Automatik®.

8. . Hand (Manuell)
Umschaltung der aktuellen Betriebsart in die Betriebsart ,Hand®“ (Manuell).

9. Block
Umschaltung der aktuellen Betriebsart in die Betriebsart ,Block®.

Wenn die Betriebsart ,,Block“ ausgewabhlt ist, kann die Betriebsart nicht durch Aktivieren der
digitalen Eingdnge geandert werden.

10. Remote GB ON - Fern-Gs EIN
Die Einschaltsequenz des Generatorschalters wird eingeleitet und der Schalter schlie3t sich, wenn der
Netzschalter gedffnet wird.

11. Remote GB OFF — Fern-Gs AUS
Die Gs-AUS-Sequenz wird eingeleitet.

12. Remote MB ON - Fern-Ns EIN
Die Ns-Ein-Sequenz wird eingeleitet.

13. Remote MB OFF — Fern-Ns AUS
Die Ns-AUS-Sequenz wird eingeleitet.

14. Alarm-Fernquittierung
Alle vorhandenen Alarme werden quittiert und die Alarm-LED im Display hért auf zu blinken.

15. Auto-start/stop - Auto-Start/Stopp

Das Aggregat wird bei Aktivierung dieses Eingangs gestartet. Das Aggregat wird bei Deaktivierung des
Eingangs gestoppt. Der Eingang kann verwendet werden, wenn sich die Anlage im Insel- oder
Lastibernahmebetrieb befindet und die Betriebsart AUTO angewahilt ist.

16. Anlasser ausricken
Die Startsequenz ist deaktiviert. Dies bedeutet, dass das Startrelais deaktiviert wird und der Anlassermotor
ausruickt.

17. Generator breaker closed feedback (GB position ON) — Gs-EIN-Riickmeldung
Dieser Eingang meldet die Generatorschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung, wenn der Schal-
ter geschlossen ist oder ein Positionsfehleralarm auftritt.

18. Generator breaker open feedback (GB position OFF) — Gs-AUS-Riickmeldung
Dieser Eingang meldet die Generatorschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung, wenn der
Schalter gedffnet ist oder wenn ein Positionsfehleralarm auftritt.

19. Mains breaker closed feedback (MB position ON) — Ns-EIN-Rickmeldung
Dieser Eingang meldet die Netzschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung, wenn der Schalter ge-
schlossen ist oder ein Positionsfehleralarm auftritt.

20. Mains breaker open feedback (MB position OFF) - Ns-AUS-Riickmeldung
Dieser Eingang meldet die Netzschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung, wenn der Schalter ge-
Offnet ist oder wenn ein Positionsfehleralarm auftritt.
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21. Not-Aus
Dieser Eingang stoppt den Motor sofort. Gleichzeitig wird der Generatorschalter gedffnet.

@ Die Fehlerklasse ,shutdown‘ muss angewabhlt sein.

22. Niedrige Drehzahl
Dieser Eingang deaktiviert die Regler und lasst das Aggregat in einer niedrigen Drehzahl laufen.

@ Der Drehzahlregler muss fiir diese Funktion vorbereitet sein.

23. Temperaturregelung

Dieser Eingang ist Teil der Leerlauffunktion. Das Aggregat startet, wenn der Eingang eingeschaltet ist. Ist der
Eingang aktiv, startet das Aggregat mit Nenn- oder Leerlaufdrehzahl, abhangig vom Leerlaufdrehzahleingang.
Ist der Eingang deaktiviert, wechselt das Aggregat in den Leerlaufmodus (Leerlaufdrehzahl = EIN) oder
stoppt (Leer- laufdrehzahl = AUS).

24. Batterietest
Der Eingang aktiviert den Anlasser ohne das Aggregat zu starten. Ist die Batterie schwach, verursacht der
Test einen nicht mehr zuldssigen Spannungseinbruch und I6st somit einen Alarm aus.

25. Netz in Ordnung
Deaktiviert den Netzwiederkehr-Timer Wenn der Eingang aktiviert ist, beginnt die Schlielsequenz des
Netzschalters.

26. MB close inhibit - Ns-SchlieRen unterdriicken
Ist dieser Eingang aktiv, kann der Netzschalter nicht geschlossen werden. Fir Gs verwendete
Unterdriickung, wobei ein externe SPS oder ein anderes Gerat steuert, welche Last auf dem Aggregat ruht.

27. MB close inhibit - Ns-SchlieRen unterdriicken
Ist dieser Eingang aktiv, kann der Netzschalter nicht geschlossen werden.

28. Enable mode shift - Notstromiberlagerung

Der Eingang aktiviert die NotstromuUberlagerung. Die AGC fihrt die Notstromsequenz im Falle eines
Netzfehlers durch. Wird dieser Eingang konfiguriert, werden die Einstellungen in Meniu 7081
(Betriebsartwechsel ein/ aus) ignoriert.

29. Start enable - Startfreigabe
Dieser Eingang ist zu aktivieren, damit der Motor gestartet werden kann.

@ Wenn das Aggregat gestartet wurde, kann der Eingang wieder deaktiviert werden.

30. Alternative start — Notstrombetrieb
Dieser Eingang dient zur Simulation eines Notstrombetriebs, um auf diese Weise eine komplette Notstrom-
Sequenz durchzufiihren, ohne dass tatsachlich ein Netzausfall vorliegt.

31. Schaltschrankfehler
Dieser Eingang stoppt das Aggregat oder blockiert den Anlauf, je nach Betriebsstatus.

32. Vollprobe
Dieser Eingang wird im Logbuch protokolliert, um geplante Notstromprobeldufe zu dokumentieren.
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33. GB spring loaded — Gs-Feder gespannt
Die AGC wird kein Schlielsignal senden, bevor diese Riickmeldung nicht vorliegt.

34. MB spring loaded - Ns-Feder gespannt
Die AGC wird kein SchlieBsignal senden, bevor diese Riickmeldung nicht vorliegt.

35. D+ (digitale Riickmeldung ,Motor luft*)
Dieser Eingang dient als Betriebsanzeige fiir den Motor. Ist der Eingang aktiviert, wird das Startrelais deakti-
viert. Eingang fiir die Betriebsriickmeldung von der D+ Klemme der Lichtmaschine. (Motor lauft, wenn U-
Lichtmaschine > Batteriespannung).

36. Unterdruckung von MK-Alarmen
Wenn dieser Eingang aktiviert ist, werden alle Motorschnittstellen (Option H5)-Alarme unterdruckt.

®

Die Eingangsfunktionen werden iiber die USW konfiguriert, ndhere Angaben dazu finden Sie in

der ,Hilfe".

6.20 Ausgange

Die AGC verfugt uber konfigurierbare Ausgange.

Ausgangsfunk- | Auto- | Handbe- | Test | Manu- | Block | Konfigurierbar | Ausgangstyp
tion matik trieb eller
Betrieb
1 | Status in Ord- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
nung
2 | Betriebsmagnet X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Stoppmagnet X X X X X Konfigurierbar | Dauer
4 | Stoppmagnet X X X X X Konfigurierbar | Dauer
(nicht aktiv in
Startsequenz)
5 | Prepare — Start- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
vorbereitung
6 | Anlasser (Kur- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
bel)
Horn X X X X X Konfigurierbar | Dauer
8 | GB ON (Gs ein) X X X X X Konfigurierbar | Dauer
/Impuls
9 | Gsaus X X X X X Konfigurierbar | Dauer
/Impuls
10 | Ns ein X X X X X Konfigurierbar | Dauer
/Impuls
11 | Ns aus X X X X X Konfigurierbar | Dauer
/Impuls
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6.20.1 Funktionsbeschreibung
1. Status in Ordnung

2. Betriebsmagnet
Das fiir den Betriebsmagneten konfigurierte Relais zieht solange an, wie der Motor laufen soll.

3. Stoppmagnet
Dieses Relais wird geschlossen, um den Motor zu stoppen. Wenn keine Betriebsriickmeldung vorhanden ist,
bleibt es wahrend der ext. Stoppzeit (Parameter 6212) geschlossen.

4. Stop coil (not activated in start seq.)- Stoppmagnet (nicht aktiv in Startsequenz)
Funktion wie Stoppmagnet, jedoch wird das Relais wahrend des Startvorganges nicht geschlossen.

5. Prepare — Startvorbereitung
Das Relais wird fiir die eingestellte Zeit, die in Parameter 6181 programmiert ist, vor dem Start geschlossen.
Diese Funktion dient zum Vorwarmen des Motors oder zur Vorschmierung.

6. Anlasser (Starter)
Das flir den Anlasser konfigurierte Relais ist fiir die in Parameter 6184 in der Anlasssequenz konfigurierte
Dauer geschlossen.

7. Hupe

Das Hupenrelais ist ein allgemeiner Alarmausgang. Jedes Mal, wenn ein Alarmzustand eintritt, wird das
Hupenrelais fir die Dauer, die im Parameter 6130 unter Hupenalarm konfiguriert ist, geschlossen,
ungeachtet der Fehlerklasse. Wenn 6130 auf 0 Sekunden festgelegt ist, ist das Hupenrelais aktiviert, bis der
Taster ,Hupe Aus” betatigt wird bzw. bis der/die Alarm(e) quittiert wurden.

8. GB ON (Gs ein)
Dieses Relais schliel3t den Gs

9. Gs aus
Dieses Relais 6ffnet den Gs

10. Ns ein
Dieses Relais schlief3t den Ns

11. Ns aus
Dieses Relais 6ffnet den Ns

6.21 Multi-Eingange
Die AGC verfugt uber drei Multi-Eingange, die wie folgt konfiguriert werden kénnen:

4-20 mA

RMI Ol

RMI Wasser
RMI Kraftstoff
Binar

Pt1000

SRCLE R

@ Die Multi-Eingdnge kdnnen nur tiber die PC-Utility-Software konfiguriert werden. Die Para-
meter zum Andern der Konfiguration der Multi-Eingénge sind 10980, 10990 und 11000.
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Fur jeden Mehrfach-Eingang gibt es zwei Alarmstufen. Die Meniinummern der Alarmeinstellungen eines je-
den Mehrfacheingangs werden durch den konfigurierten Eingangstyp gesteuert, wie in der folgenden Tabelle
aufgefiihrt.

Eingangstyp Multi-Eingang 6 Multi-Eingang 7 Multi-Eingang 8
4-20 mA 4120/4130 4250/4260 4380/4390
RMI Ol 4180/4190 4310/4320 4440/4450
RMI Wasser 4200/4210 4330/4340 4460/4470
RMI Kraftstoff 4220/4230 4350/4360 4480/4490
Binar 3400 3410 3420
Pt1000 4160/4170 4290/4300 Nicht verfiigbar

@ Fur den Digitaleingangstyp existiert nur ein Alarmlevel.

Die USW zeigt nur den Parameter vom ausgewahlten Multi-Eingang. Der Multi-Eingang ist standardmaRig auf
binar eingestellt, was bedeutet, dass nur die Alarmparameter 3400, 3410 und 3420 verfugbar sind, Wenn Sie
die Alarme von RMI Ol 6 auslesen méchten, miissen Sie den Parameter 10980 beim Auslesen der Parameter
vom Gerat in RMI Ol 6 &ndern, bevor Sie Zugang zu den Alarmparametern erhalten.

6.21.14-20 mA

Wenn einer der Multi-Eingéange als 4-20 mA konfiguriert wurde, lassen sich die Einheit und der Bereich des
Messwertes entsprechend den 4-20 mA in der PC-Utility-Software andern, um die korrekte Anzeige im Display
zu erhalten.

6.21.2 RMI-Eingéange

Das Gerat kann bis zu drei RMI (Resistance Measurement Input; Widerstandsmessungseingange) umfassen
Die Eingange haben unterschiedliche Funktionen, da die Hardwareausflihrung verschiedene RMI-Typen ge-
stattet.

RMI steht fir Resitance Measurement Input (Widerstandsmessungseingang), wobei der RMI zusammen mit
einem widerstandsabhangigen Sensor verwendet werden kann.

Die folgenden unterschiedlichen RMI-Typen stehen fir alle Multi-Eingdnge zur Verfiigung:

RMI Ol Druck
RMI Wasser: Temperatur
RMI Kraftstoff:  Fullstand

Fir jeden RMI-Eingang konnen verschiedene Eigenschaften gewahlt werden (einschlielilich einer konfigurier-
baren Eigenschaft).
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6.21.3 RMI Ol

Uber diesen Eingang wird der Schmierdldruck gemessen.
e Sensor Typ 1 =VDO
e Sensor Typ 2 =VDO

e Sensor Typ 4 = ESP-100

RMI-Sensortyp

Druck Typ 1 Typ 2 Typ 3 Typ 4 Konfigurierbare RMI
Bar psi Q Q Nicht belegt Q Q
0 0 10,0 10,0 240
0,5 7 27,2

0,7 10 200
1,0 15 44.9 31,3

1,4 20 165
1,5 22 62,9

2,0 29 81,0 51,5

2,1 30 135
2,5 36 99,2

2,8 40 123
3,0 44 117,1 71,0

34 50 103
3,5 51 1347

4,0 58 151,9 89,6

4.1 60 88
4,5 65 168,3

4,8 70 74
5,0 73 184,0 107,3

5,5 80 60
6,0 87 124,3

6,2 90 47
6,9 100 33
7,0 102 140,4

8,0 116 155,7

9,0 131 170,2

10,0 145 184,0

@ Der konfigurierbare Typ ldsst sich mit acht Punkten im Bereich 0-2500 Q einstellen. Wider-
stand und Druck sind separat einstellbar.

Wird der RMI-Eingang als Digitaleingang verwendet, darf keine Fremdspannung am Eingang
angeschlossen werden. Wenn Spannung an die RMI-Eingédnge angelegt wird, werden diese
beschéadigt. Weitere Informationen zur Verdrahtung finden Sie in der
Applikationsbeschreibung.
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6.21.4 RMI Wasser

Uber den RMI-Eingang wird die Kiihimitteltemperatur gemessen.

e Sensortyp 1 =VDO
e Sensortyp 2 = VDO
e Sensortyp 3 = VDO
e Sensortyp 4 = EST-250
RMI-Sensortyp
Temperatur Typ 1 Typ 2 Typ 3 Typ 4 Konfigurierbare RMI

°C °F Q Q Q Q Q
20,3 68,4 2500

30 86 1594

40 104 291,5 480,7 69,3 1029

50 122 197,3 323,6 680

60 140 134,0 2225 36,0 460

70 158 97,1 157,1 321

80 176 70,1 113,2 19,8 227

90 194 51,2 83,2 164

100 212 38,5 62,4 11,7 120

110 230 29,1 47,6 89

120 248 22,4 36.8 7.4 74

130 266 28,9 52

140 284 22,8 40

150 302 18,2

®

Der konfigurierbare Typ ldsst sich mit acht Punkten im Bereich 0-2500 Q einstellen. Widerstand
und Temperatur sind separat einstellbar.

Wird der RMI-Eingang als Digitaleingang verwendet, darf keine Fremdspannung am Eingang

®

Applikationsbeschreibung.

angeschlossen werden. Wenn Spannung an die RMI-Eingange angelegt wird, werden diese
beschéadigt. Weitere Informationen zur Verdrahtung finden Sie in der

DEIF A/S

Seite 83 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure

4189341021 DE

Zusatzliche Funktionen

6.21.5 RMI Kraftstoff

Der RMI-Eingang wertet den Kraftstofffullstandsgeber aus.

e Sensortyp 1 =VDO

e Sensortyp 2 =

VDO

e Sensor Typ 4 = ESF

RMI-Sensortyp

Kraftstoffstand Typ 1 Typ 2 Typ 3 Typ 4 Konfigurierbare RMI
% Q Q Nicht belegt Q

0 78,8 3 240

25 147

50 103

75 60

100 1,6 180 33

Wird der RMI-Eingang als Digitaleingang verwendet, darf keine Fremdspannung am Eingang

angeschlossen werden. Wenn Spannung an die RMI-Eingédnge angelegt wird, werden diese
@ beschidigt. Weitere Informationen zur Verdrahtung finden Sie in der

Applikationsbeschreibung.

@ Der konfigurierbare Typ ldsst sich mit acht Punkten im Bereich 0-2500 Q einstellen. Widerstand

und Pegel sind separat einstellbar.

6.21.6 Darstellung von konfigurierbaren Eingéngen

Resistance

Q)

Setpoint 8

Setpoint 7

Setpoint 6

Setpoint5

Setpoint4

Setpoint 3

Setpoint 2

Setpoint 1

+

1 2 3

I— Setpoints4,

4

5

6

7

8

>

Value
(bar, °C or %)
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6.21.7 Konfiguration

Die acht méglichen Eckpunkte fir die konfigurierbaren RMI-Eingange kdnnen nur tber die PC-Utility-Soft-ware
geandert werden. In diesem Dialogfeld der PC-Utility-Software werden die konfigurierbaren Eingdnge
eingestellt:

(#) Parameter "VDO 1 Inp. Setp. 1" (Channel 10470) ==
Setpoint :
10 ohm
0 ] 2500
Password level : | customer -
Enable
High Alarm

Inwerse proportional

Auto acknowledge

(i) [ wie | [ ok ][ cancel |

Passen Sie den Widerstand des RMI-Sensors an den spezifischen Messwert an. Im o.a. Beispiel ist die Ein-
stellung 10 Q fir 0,0 bar.

6.21.8 Skalierung der 4-20 mA Eingédnge

Die Skalierung der analogen Eingange wird vorgenommen, um sicherzustellen, dass das Auslesen der Ein-
gange mit einer Auflésung entsprechend des angeschlossenen Sensors geschieht. Es wird empfohlen, Ande-
rungen an der Skalierung der analogen Eingdnge gemaf der nachfolgenden Liste vorzunehmen.

Beispiel fur eine Skalierung:
1. Konfigurieren Sie mithilfe der Utility-Software einen Multi-Eingang auf 4-20 mA. In diesem Beispiel
handelt es sich um Multi-Eingang 6 (Parameter 10980).

2. Lesen Sie die Parameter vom Geréat aus.

3. Nach dem Auslesen der Parameter wird der 4-20 mA-Alarm unter dem Punkt ,Analog® in der USW
angezeigt. Im nachstehenden Beispiel ist dargestellt, wie der analoge Eingangsalarm eingestellt wird.
Die drei Punkte links von den Abbildungen, die durch Pfeile gekennzeichnet sind, sind Tasten. Stellen Sie
den Eingang nach Bedarf ein, z. B. auf 0-5 bar:
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(#) Parameter "4-20mA 6.1" (Channel 4120) (=
Setpoint :
/ 10 mA /
'l D w20
Timer : 120 sec
0 0] 999
Fail class : [Warning v]
Output A [Not used ~|
Output B [Not used ~|
Password level : [custumer v]
[C|Enable Actual value : 0 mA
High Alarm
[~ nverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)

0 sec 120 sec
[7] Auto acknowledge

Inhibits. .. -

D [ Write ][ 0K ][ Cancel ]

4. Stellen Sie den Eingang nach Bedarf ein, z. B. auf 0-5 bar:

1#) Parameter "4-20mA 61" (Channel 4120) (3]
Setpoint :
1 maA
- 0 D 5
Timer: 120 sec
0 H] 999

Das Display zeigt bei 4 mA dann 0 an.

5. Sofern erforderlich, kann der Eingang skaliert werden, um zum Sensor zu passen (Parameter 11010).
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l&) Parameter "Analog unit input 8" (Channel 11010) @I
Setpoint :

[ma 11100 ~|

mé& 111 -

mé 1/10
Password le [Ty /[

pai 1M

psi 110
Enakle psi 11100
bar 1/1

bar 1/10 &7
Inverse propermrer

High Alarm

Auto acknowledge

D I Write I[ 0K ]I Cancel I

6. Es ist notwendig, die Parameter nach der Anderung der Skalierungseinstellungen (1/1, 1/10 oder 1/100)
neu zu laden. Damit wird die Parameterliste so aktualisiert, dass die Alarmeinstellungen den richtigen Wert
anzeigen.

7. Nach dem Auslesen der Parameter wurde der Alarm skaliert, daher muss er eingestellt werden (in diesem
Beispiel auf 0-5). Es erfolgt zudem eine Skalierung der Werte am Display.

'£) Parameter "4-20mA 6.1" (Channel 4120} =
Setpoint :
1.45 mA
0 D 5
Timer: 120 sec
0 [ 299

Das Display zeigt nun den skalierten Wert von Multi-Eingang 6 an.
In 0.g. Beispiel kann der Wert mit zwei Dezimalstellen eingestellt werden. Wird die Parameterliste nicht
aktualisiert, kbnnen die Sollwerte weiterhin nur ohne Dezimalstellen eingestellt werden.

Speichern der Parameterdatei:

Nach der Konfiguration der 4-20 mA-Eingange (HW und Alarme) sollte die Parameterdatei erneut vom Geréat
auf den PC hochgeladen und dort gespeichert werden. Auf diese Weise werden die Einstellungen nicht
erneut gedndert, wenn die Parameter in das Gerat geladen werden.

6.21.9 Digital
Wenn die Multi-Eingange auf ,Digital“ konfiguriert werden, werden sie als digitale Eingange, d.h. als
Schalteingang, verfugbar.

6.21.10 Pt1000

Dieser Eingang dient der Temperaturmessung, z.B. der Kihimitteltemperatur. Die Einheit kann zwischen °C
und Fahrenheit per USW in Meni 10970 umgeschaltet werden.

Ein Offsetparameter ermdglicht die Kompensation in einer 2-Draht-Verbindung in folgenden Parametern:

e Multi-Eingang 6: 4167
e Multi-Eingang 7: 4297

DEIF A/S Seite 87 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure Zusatzliche Funktionen
4189341021 DE

6.22 Drahtbrucherkennung

Wenn die Sensoren, die mit den Multi-Eingangen und den analogen Eingéangen verbunden sind,
Uberwacht werden missen, kann die Drahtbruchfunktion fir jeden Eingang aktiviert werden. Liegt der
gemessene Eingangswert auBerhalb des definierten Messbereichs, wird er als Kurzschluss oder
Drahtbruch an- genommen. Ein Alarm mit einer konfigurierbaren Fehlerklasse wird aktiviert.

Eingang Drahtbruchbereich Normalbereich Drahtbruchbereich
4-20 mA <3 mA 4-20 mA >21mA
Pt1000 <823 Ohm - > 1941 Ohm
RMI OI, Typ 1 < 1,0 Ohm - > 195,0 Ohm
RMI O, Typ 2 < 1,0 Ohm - > 195,0 Ohm
RMI Temp, Typ 1 < 4,0 Ohm - > 488,0 Ohm
RMI Temp, Typ 2 < 4,0 Ohm - > 488,0 Ohm
RMI Temp, Typ 3 < 0,6 Ohm - > 97,0 Ohm
RMI Kraftstoff, Typ 1 < 0,6 Ohm - > 97,0 Ohm
RMI Kraftstoff, Typ 2 <1,0 Ohm - > 195,0 Ohm
RMI konfigurierbar < kleinster Widerstand - > groRter Widerstand
Niveauschalter Nur bei gedffnetem Schalter aktiv

Prinzip
Die Abbildung zeigt, dass der Messwert bei Drahtbruch auf Null zuriickfallt. Dann wird ein Alarm
ausgelost.

Imput signal

(maA, *C.b, %)

. Wire failure
Upper failure
limit
Lower failure
limit

Wire failure

Wire break
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6.23 Auswahl der Eingangsfunktion

Digitale Eingangsalarme konnen als Arbeitsstrom (NO)- oder Ruhestrom (NC)- Alarm konfiguriert werden.
Die Zeichnung zeigt einen digitalen Alarmeingang.

1. Ruhestrom (NC)

Der Alarm wird aktiviert, wenn der Eingang abgeschaltet wird.
2. Arbeitsstrom (NO)

Der Alarm wird aktiviert, wenn der Eingang eingeschaltet wird.

@ Der Relaisausgang kann zwischen ND (Normal Deaktiviert), NE (Normal Erregt), Limit
umgeschaltet werden.

+VDC
Alarm
input
Multi-line 2
Dig in
Relayout /:_
Com

6.24 Auswahl der Sprache

Die AGC bietet die Moglichkeit, Texte in verschiedenen Sprachen anzeigen. Die Mastersprache ist Englisch
und kann nicht geandert werden. Zuzlglich zur Masterspra- che kénnen 11 weitere Sprachen konfiguriert
werden. Die Konfiguration ist ausschlief3lich Giber die USW madglich.

Die Sprachauswahl erfolgt im Setup-Menii 6080 des Systems. Die Sprache kann Uber das Display oder die
USW angewahlt werden. Textanderungen sind nur tber die USW méglich. Eine deutsche Sprachdatei ist er-
haltlich.

6.25 Text in der Statuszeile

In dieser Tabelle werden die verschiedenen Texte in der Statuszeile erklart.
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6.25.1 Standardtexte

Text Anmerkung
BLOCK Betriebsart Block ist aktiviert
LEERLAUFTEST Testbetrieb ist aktiviert
VOLLPROBE
LEERLAUFTEST Die Betriebsart Test ist aktiviert und der Test-Timer
#HE H#min zahlt herunter
VOLLPROBE ###.#min
INSEL MAN Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

INSEL HALTBAUTOMA-
TIK

BEREIT INSEL AUTO-
MATIK

Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik

INSEL AKTIV

Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

NOTSTROM

NOTSTROM SEMIAU-
TOMATIK

Aggregat steht oder 1auft, keine weitere Aktivitat

BEREIT NOTSTROM Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik

AUTOMATIK

NOTSTROM AKTIV Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

LASTUBERNAHME Aggregat steht oder lauft, keine weitere Aktivitat

HAND

LASTUBERNAHME SE-

MIAUTOMATIK

BEREIT LASTUBER- Aggregat gestoppt in der Betriebsart Automatik

NAHME AUTOMATIK

LASTUBERNAHME Aggregat lauft in der Betriebsart Automatik

AKTIV

DG ANLAUF GE- Generator gestoppt und aktive(r) Alarm(e) am Genera- | *Fur alle Varianten re-
SPERRT tor levant, auBRer fir AGC

110.

ANLAUF GESPERRT

Motor gestoppt und aktive(r) Alarm(e) am Motor

*Nur fir AGC 110.

GS EIN GESPERRT

Generator lauft, GS offen und aktiver Alarm ,GS-Ab-
wurf*

SPRINKLERBETRIEB

Der konfigurierbare Eingang ist aktiv

ZUGRIFFSSPERRE

Der konfigurierbare Eingang ist aktiviert und der Be-
diener versucht, eine der gesperrten Tasten zu ver-
wenden
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Bedingung

Anmerkung

GS-ABWURF EXTERN

Der Schalter wurde durch externe Gerate ausgeldst

Bei einem externen
Auslosen erfolgt ein
Eintrag im Ereignis-
protokoll

Ns-ABWURF EXTERN

Der Schalter wurde durch externe Gerate ausgeldst

Bei einem externen
Auslosen erfolgt ein
Eintrag im Ereignis-
protokoll

LEERLAUF Die Leerlauffunktion ist aktiv. Das Aggregat wird erst
gestoppt, wenn ein Timer abgelaufen ist

LEERLAUF ###.#min Der Timer in der Leerlauffunktion ist aktiv

Batt.-Test ##.#V ###s Batterietest aktiviert

STARTVORBEREI- Das Startvorbereitungsrelais ist aktiv

TUNG

ANLASSERRELAIS EIN

Das Anlasserrelais ist aktiviert

ANLASSERRELAIS AUS

Das Anlasserrelais wurde wahrend des Startvorgangs
deaktiviert

NETZFEHLER

Netzfehler und Netzfehler-Timer ist abgelaufen

NETZFEHLER IN ###s

Netzfrequenz- und/oder Netzspannungsmesswert sind
aufRerhalb der Limits

Der dargestellte Timer
zeigt die Netzfehler-
verzégerung. Text in
Netzspannungsein-
heiten

NETZWIEDERKEHR U
HitHs

Die Netzspannung ist wieder innerhalb der Limits

Der Timer zeigt die
,Netzspannung OK"-
Verzdgerung

NETZWIEDERKEHR f
Hitt#s

Die Netzfrequenz ist wieder innerhalb der Limits

Der Timer zeigt die
,Netzspannung OK*-
Verzdgerung

Hz/V OK IN ###s

Spannung und Frequenz am Aggregat sind in Ord-
nung

Wenn der Timer ab-
gelaufen ist, ist der
GS fiir die Betatigung
freigegeben

NACHLAUFZEIT ###s

Nachlaufphase ist aktiviert

NACHLAUFZEIT

Die Nachlaufzeit ist aktiviert und andauernd

Der Nachlaufzeit-Ti-
mer ist auf 0,0 s ein-
gestellt

AGGREGAT STOPPEN

Diese Information wird eingeblendet, wenn die Nach-
laufzeit beendet ist

EXT. STOPPZEIT ####s

EXT. STARTBEFEHL

Ein geplanter Notstrombetrieb ist aktiv

Die Netzspannung
kann in dieser Zeit in
Ordnung sein.

UNERW. Gs AUF
SCHIENE

Ein anderer Gs ist auf die Schiene geschaltet (durch
Positionsfehler) wahrend keine Spannung vorhanden
ist.

Indiziert warum der
Gs nicht
geschlossen wird.
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6.25.2 Texte, die nur im Power-Management verwendet werden (nur AGC 14X-Varianten)

Statustext Bedingung | Anmerkung
AGC-MAINS
AGC STANDBY Wenn redundante MAINSe vorhanden sind, wird

diese Meldung am redundanten Gerat angezeigt.

Ks ABWURF EXTERN

Schalter wurde extern geschaltet/ausgeldst

Es erfolgt ein Eintrag
im Ereignisspeicher

VERBINDE CAN

Verbindung zum PM-CANBus

ADAPT LAUFT

Die AGC empfangt die Applikation, an die sie ange-
schlossen wurde

SETUP LAUFT

Die neue AGC wurde der bereits existierenden Appli-
kation hinzugeflgt

SETUP KOMPLETT

Die neue AGC wurde erfolgreich eingebunden

ENTFERNE PM-CAN-
Bus

Verbindung zum PM-CANBus entfernen

Alle Gerate

SENDE APPL #

Eine Applikation wird Gber den CAN Bus gesendet

Ubertragt eine der vier
Applikationen von einer
AGC zu allen anderen
AGCs in einem Power-
Management-System

EMPFANGE APPL #

AGC empfangt eine Applikation

SENDUNG VOLL
STAND

Ubertragung der Applikation war erfolgreich

EMPFANG VOLL- Applikation wurde erfolgreich empfangen
STAND
SENDUNG ABBRUCH | Ubertragung wurde abgebrochen

EMPFANG FEHLER

Applikation wurde nicht korrekt empfangen.

DEIF A/S

Seite 92 von 154




AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure

4189341021 DE

Zusatzliche Funktionen

6.26 Zahler

Es sind einige Zahler integriert. Manche kdnnen bei Bedarf eingestellt werden, zum Beispiel wenn die AGC in
eine bestehende Anlage eingebaut oder der Netzschalter ausgetauscht wird.

Die Tabelle zeigt die einstellbaren Werte und deren Funktion im Mend 6100 an:

Beschreibung

Funktion

Anmerkung

6101 Betriebsstun-
den

Offset-Einstellung des Zahlers fur die
Gesamtbetriebsstunden.

Z&hlung beginnt, wenn die Motor-lauft-Er-
kennung vorhanden ist.

6102 Betriebsstun-
den

Offset-Einstellung des Zahlers fir die
Tausender-Gesamtbetriebsstunden.

Z&hlung beginnt, wenn die Motor-lauft-Er-
kennung vorhanden ist.

6103 Gs Schaltspie-
le

Offset-Einstellung der Anzahl der Gs-
Schaltspiele

Zahlt bei jedem Gs-SchlieRen-Befehl

6104 Ns Schaltspie-
le

Offset-Einstellung der Anzahl der Ns-
Schaltspiele

Zahlt bei jedem Ns-SchlieRen-Befehl

6105 kWh Zurtick-
setzen

Setzt den kWh-Zahler zuriick.

Wird nach dem Zurticksetzen automatisch
wieder auf AUS zurlckgestellt. Die
Rucksetzfunktion kann nicht aktiviert
gelassen werden.

6106 Startversuche

Offset-Einstellung der Anzahl an Start-
versuchen

Zahlt bei jedem Startversuch.

Zusatzliche Zahler fiir ,,Betriebsstunden* und ,,Energie”“ konnen liber die PC-Utility-Software
(USW) ausgelesen werden.

6.27 Impulszahler

Zwei konfigurierbare Digitaleingange kénnen als Zahlereingang verwendet werden. Die beiden Zahler kénnen
z. B. fir den Kraftstoffverbrauch oder den Warmestrom verwendet werden. Die beiden Digitaleingénge lassen
sich NUR fur Gber M-Logik fiir Impulseingange konfigurieren, wie im nachstehenden Beispiel dargestellt.

E| Logic 3
A EventA
y MNOT [] Dig. nput No23: Inputs
» 5
Enable this rule (4
. L ‘."

Pulse l:uunter 1
Operator Event B
> OR v NOT [] Motused -
i
| S Output Pulse counter 1: Comman w

Operator

Event C

v NOT []| Motused -

Delay (sec) |4 (4|0 (|83

Die Skalierung des Impulseingangs kann in Meni 6851/6861 festgelegt werden. Der Skalierungswert kann als
Impuls/Einheit oder Einheit/Impuls festgelegt werden.

Die Zahlerwerte lassen sich am Display ablesen. Die Anzahl der Dezimalstellen kann im Menl 6853/6863

eingestellt werden.
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6.28 M-Logic

Die M-Logic-Funktionalitat ist in das Geréat integriert. Es handelt sich dabei nicht um eine optionsabhangige
Funktion.

Mit M-Logic werden unterschiedliche Befehle zu vordefinierten Bedingungen ausgefiihrt. M-Logic ist keine
SPS, kann aber eine solche ersetzen, wenn nur recht einfache Befehle ausgefiihrt werden sollen.

M-Logic ist ein einfaches Werkzeug, das auf logischen Ereignissen basiert. Eine oder mehrere Eingangsbe-
dingungen sind definiert, bei Aktivierung dieser Eingangsbedingungen wird die definierte Ausgangshandlung
ausgeflhrt. Es kann eine Vielzahl von Eingangen ausgewahlt werden, wie digitale Eingadnge, Alarmbedingun-
gen und Betriebsarten. Eine Anzahl von Ausgangen kann ebenfalls ausgewahlt werden (Relaisausgange,
Wechsel der Aggregatebetriebsarten und Wechsel der Anlagenbetriebsarten).

@ M-Logic ist ein Bestandteil der USW und kann als solcher nur iliber die USW und nicht iiber das
Display konfiguriert werden. Siehe das M-Logic-Handbuch, welches hier bereitgestellt ist:

Die Hauptaufgabe der M-Logic besteht darin, dem Anwender/Installateur mehr flexible Méglichkeiten fir die
Bedienung des Generatorsteuerungssystems zu bieten.

@ Eine umfassende Beschreibung dieses Konfigurationstools finden Sie in der ,Hilfe-Funktion*
der USW.

6.29 Summer

6.29.1 Summer

Die AGC 100 hat einen eingebauten Summer. Der Summer ist in M-Logic konfiguriert. Dies bedeutet, dass
wenn der Summer als Hupe verwendet werden soll, der Eingang auf ,Hupe® und der Ausgang auf ,Summer*
eingestellt sein mussen. Der Summer wird gleichzeitig mit dem Ablauf des Hupentimers aktiviert. Wenn der
Verzdgerungstimer in M-Logic verwendet wird, wird der Summer nach dieser Zeitverzogerung aktiviert.

AOP-2 konfiguriert werden. Die Konfiguration des AOP-2-Summers entspricht jedoch der

@ Wenn ein AOP-2 verbunden ist, muss der Summer im AOP-2 wiahrend der Einrichtung des
Beschreibung oben.

6.30 GSM-Kommunikation

6.30.1 GSM- und Modemkommunikation
GSM-Kommunikation kann zu zwei Zwecken verwendet werden:

1. Senden von SMS-Alarmmeldungen an bis zu 5 verschiedene Mobiltelefone. Die Meldungen sind
Klartext; sie représentieren den jeweiligen Alarm (z. B. ,Uberdrehzahl“) und beinhalten eine Kennung
(ID). Die ID steht fur die Gesamtanzahl der versendeten SMS.

2. Kommunikation mit der PC-Utility-Software.
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Verbindung

SMS alarm

message Mobile
phone

Modern HEH

RS232 .
connection . ,PC with
utility software
Comm.
converter
DEIF

D Telephone line |g
[
a =

Service port

Die Verbindung basiert auf einer RS232-Verbindung mit einem GSM-Modem, Uber den Service-Port am Gerét.
Da die Verbindung am Controller eine TTL-Kommunikation ist, ist die Schnittstellenbox PI-1 (Option J5)
erforderlich, um die Signale fir die RS232 zu konvertieren. Die PI-1 wird Gber ein Kabel mit einem 9-poligen
SUB-D-Buchsenstecker auf der Modemseite angeschlossen (siehe die Abbildung oben).

Modemtyp

DEIF empfiehlt die Verwendung eines Westermo GDW-11-Modems, da die Applikation mit diesen Klemmen
getestet wurde. Die erforderliche SIM-Karte muss den Datentransfer unterstiitzen. Wenden Sie sich bezuglich
der Einzelheiten an Ihren GSM-Anbieter. Am einfachsten legen Sie den PIN-Code im Modem selbst fest,
indem Sie die SIM-Karte in ein Mobiltelefon einlegen und den PIN-Code dort &andern. Die SIM-Karte merkt sich
den PIN-Code, wenn Sie in das Modem eingesetzt wird.

SMS-Alarmeinstellungen

Parameter Nr. Name Funktion Einstellen auf
10320 GSM-PIN-Code PIN-Code fiir GSM-Modem festlegen* Kein
10330 12345678901 GSM-Rufnummer 1 Keine
10340 12345678901 GSM-Rufnummer 2 Keine
10350 12345678901 GSM-Rufnummer 3 Keine
10360 12345678901 GSM-Rufnummer 4 Keine
10370 12345678901 GSM-Rufnummer 5 Keine

*Falls dies erforderlich ist, sendet das Gerat nach jedem Einschalten der Hilfsspannung den PIN-Code an das
Modem. Der PIN-Code wird tber die USW eingestellt.

Fur Anrufe ins Ausland geben Sie statt der ,,00“ bitte ,+" und die entsprechende Landervorwahl ein, zum Bei-
spiel +45 fur Danemark.

Alarm wédhrend des Betriebs
Wenn wahrend der Unterbrechung ein Alarm eintritt, sendet die Steuereinheit diesen erneut, wenn das Mo-
dem wieder hochgefahren wird, sodass keine Meldungen verloren gehen.
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Kommunikation der PC-Utility-Software per Modem

Suchen Sie die Einstellungen fiir die Kommunika- | Wahlen Sie das Modem aus und geben Sie die Ruf-
tion per Modem in den Einstellungen der Utility- nummer Ihres GSM-Modems, das mit dem Geréat ver-
Software (F3). bunden ist, ein.

Bei Verwendung einer Einwahl per Modem muss die
PC-Utility-Software zudem fiir die Ausfihrung einer
Kommunikation per ASCII-Daten konfiguriert sein.

& setngs o= & sekings o=

Camrunicarion ype
SArVIE YT @ s pent R

Comrwricction port [ 23N4 (Not a-cacm: ~

Device madbus D 1 =

Magem

[ zonfiguration |

s Telepho1e numbzr
Hulification suund Hulifiation suund

Scan sons ] [ Asvarceaseangs |
Disltmeou isec.) w =

Advanced
P
Polling dely [ms] 1} =
keart tmenu (detaull *Uil) [ms) 1300
Wit timeou: idefaull *C00) ms] 1300 |2
e s mata ayat [HiL -
RTJ
S — A
S S

Danach kann die Einwahl genutzt werden.
Klicken Sie auf dieses Symbol, um die Kommunikation per Modem zu starten:

File cﬂn
- S FEPE-SEHN 5SS

@ Die Kommunikation per Modem ist deutlich langsamer als eine normale Direktverbindung, ha-

ben Sie daher Geduld. Es wird nicht empfohlen, das gesamte Einstellungsverzeichnis he-
runterzuladen. Laden Sie einzelne Einstellungen herunter.

Wenn eine Verbindung mit der PC-Utility-Software erforderlich ist, muss die SIM-Karte den Da-
tentransfer unterstiitzen. Wenden Sie sich beziiglich der Einzelheiten an lhren GSM-Anbieter.

Sicherheit bei der Kommunikation mit der PC-Utility-Software

Wenn die Kommunikation ausfallt, arbeitet der Controller anhand der bisher empfangenen Daten. Wenn zum
Beispiel die Kommunikation nach der Halfte der Parameterliste abreift, werden die bisher neu geschriebenen
und die noch nicht Uberschriebenen alten Parameter gemischt verwendet.

6.31 USW-Kommunikation

Es ist moglich, mit der AGC Uber die USW zu kommunizieren. So kann das Aggregat aus der Ferne Uber-
wacht, gesteuert und parametriert werden.

Via Modem kann das Aggregat per USW ferngesteuert werden. Treffen Sie alle notwendigen
Vorkehrungen, um die Sicherheit bei der Fernsteuerung zu gewahrleisten und Personenscha-
den auszuschlieBen.

Serielle Verbindung
Die serielle Verbindung zum GSM-Modem findet tiber das Nullmodemkabel (Option J3) statt.

Einstellung
Der Modbus-Protokoll-Typ kann von RTU in ASCII geadndert werden Wenn auf das ASCII-Protokoll einge-
stellt, gestattet das Gerat die langsamere Kommunikation per Modem.
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Applikationseinstellungen
Siehe hierzu die Hilfe-Datei der PC-USW.

Sicherheit

Wird die Kommunikation unterbrochen, arbeitet die AGC entsprechend der bereits empfangenen Daten.
Bricht zum Beispiel die Kommunikation ab und es wurde nur ein Teil der Parameterliste Ubertragen, gilt der
bereits empfangene Teil als Datenbasis.

6.32 Nenneinstellungen

6.32.1 Anderung der Nennwerteinstellungen

Die Nennwerte kdnnen geandert werden, um die AGC an unterschiedliche Spannungen und Frequenzen an-
zupassen. Es stehen vier Nennwertsatze zur Verfligung. Die Einstellung erfolgt in den Meniis 6000-6030
(Nenneinstellungen 1 bis 4). Fur die Sammelschiene sind ebenfalls zwei Nennwertsatze einstellbar (Menu
6050-6060).

Wird in der Applikation kein Spannungswandler eingesetzt, miissen die Primar- und Sekundar-
seitenwerte auf den Generatornennwert eingestellt sein.

@ Diese Funktion wird typischerweise bei Leihaggregaten verwendet, die zwischen 50 und 60 Hz
umgeschaltet werden miissen.

Aktivierung
Das Umschalten zwischen den Nennparametersatzen kann uber Digitaleingang, M-Logic oder Men( 6006
erfolgen.

Digitaleingang

Die M-Logic wird verwendet, wenn ein Digitaleingang fir das Umschalten zwischen den vier Nenneinstel-
lungsgruppen erforderlich ist. Bestimmen Sie den erforderlichen Eingang liber die Eingangsereignisse und die
Nenneinstellungen Uber die Ausgénge.

Beispiel:

Ereignis A Ereignis B Ereignis C Ausgang

Dig. Eingang Nr. 10 oder | Nicht belegt | oder | Nicht belegt | Nennparametereinstellungen festlegen
1

Nicht Dig. Eingang Nr. [ oder | Nicht belegt | oder | Nicht belegt | Nennparametereinstellungen festlegen
10 2

M-Logic

Die M-Logic wird verwendet, wenn die AOP zum Umschalten zwischen den vier Nenneinstellungsgruppen er-
forderlich ist. Bestimmen Sie die erforderliche AOP-Taste Ulber die Eingangsereignisse und die Nenneinstel-
lungen uber die Ausgange.

Beispiel:

Ereignis A Ereignis B Ereignis C Ausgang

Taste 07 oder | Nicht belegt | oder | Nichtbelegt | Nennparametereinstellungen festlegen 1
Taste 08 oder | Nichtbelegt | oder | Nichtbelegt | Nennparametereinstellungen festlegen 2

Mendieinstellungen
In Meni 6006 wird das Umschalten zwischen den Parametersatzen 1 bis 4 vorgenommen. Wahlen Sie ein-
fach den gewilinschten Nennwertsatz aus.
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6.33 Skalierung

StandardmaRig ist die Spannungsskalierung im Bereich 100 V-25000 V eingestellt (Meni 9030). Damit Appli-
kationen tber 25000 V und unter 100 V mdglich sind, kann der Spannungseingangsbereich dem aktuellen
Wert des Primarspannungswandlers angepasst werden. So ist das Gerat in unterschiedlichen Applikationen
mit unterschiedlichen Leistungsstufen einsetzbar.

Die Konfiguration der Skalierung kann tber das Display vorgenommen im Meni 9030 werden.

£) Parameter ~Scaling” (Channel 2030)

Setpoint :

=

{100v.- 250004

2

10V - 2500V

(100w -2sp00v |
Password le {010y - 18060

TRV - TSEO

write | [ OK

Anderungen der Spannungsskalierung nehmen auch Einfluss auf die Nennleistungsskalierung:

Skalierung Nennwerte 1 - 4 (Leis- Nennwerte 1 - 4 Transformator-Uberset-
Parameter 9030 | tung) werden gemaR Pa- (Spannung) werden ge- zungsverhaltnis
rameter 9030 geandert. maR Parameter 9030 ge- Parameter 6041, 6051
andert. und 6053
10 V-2500 V 1,0-900,0 kW 10.0 V-2500.0 V 10.0 V-2500.0 V
100 V-25000 V | 10-20000 kW 100 V-25000 V 100 V-25000 V
1 kV-75 kV 0.10-90.00 MW 0,4 kV-75,00 kV 0,4 kV-75,00 kV
10 kV-160 kV 1,0-900,0 MW 10,0 kV-160,0 kV 10,0 kV-160,0 kV

®

Alle Nennwerte und die primaren VT-Einstellungen miissen korrigiert werden, nachdem die
Skalierung in Menii 9030 geédndert worden ist.
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6.34 Lufter-Logik

Die AGC kann vier verschiedene Lifter steuern. Dabei kann es sich beispielsweise um die Luftzufuhrlifter fir
die Luftversorgung zu einem Aggregat in einem geschlossenen Gehduse handeln, oder um die Heizungslufter
zum Ein- und Ausschalten der Kiihlungslifter fiir die Luftkihler.

Die AGC-Luftersteuerung verfigt iber zwei Funktionen.

1. Die Neuanordnung der Prioritaten ist abhangig von den Betriebsstunden der Lifter.
2. Temperaturabhangiger Start und Stopp.

Eine Prioritatsroutine gewahrleistet, dass die Betriebsstunden der verfligbaren Lufter untereinander abge-
glichen werden und dass die Prioritat zwischen den Luftern wechselt.

Funktion hinter dem temperaturabhangigen Start/Stopp: Der AGC misst eine Temperatur, z. B. die
Kihlwassertemperatur, und schaltet anhand dieser Temperatur Relais ein bzw. aus, die zur Aktivierung
des/der Lufter(s) selbst verwendet werden missen.

@ Die Liiftersteuerfunktion ist so lange aktiv, wie eine Betriebsriickmeldung erkannt wird.

6.35 Liifterparameter

Jeder Lifter verfugt Gber eine Gruppe von Parametern, welche deren Betriebsschema definiert. Es wird
empfohlen, fiir die Konfiguration die PC Utility SW zu verwenden, da in diesem Fall alle Parameter eingesehen
werden kdnnen. Die Konfiguration der Liftersteuerung erfolgt in den Meniis 6561-6620 sowie durch
Verwendung der M-Logic in der PC Utility SW.

(#) DEIF utility software - 3.22.0.
i File Connection Settings Trending Parameters Help |
. 7oy S = — = (=1
B SLKOPPFOEREL ¢ 508 EXE
éﬁ
Hone | [ prot | [ sync | [1 Reg | [ pig | [ Ain | [] out [ Gen [ mains | [] comm | [1 pm | [1 sump | [] cmd timer | [] usw | [] voc +] » |
Drag a column header here to group by that coumn
Category Chanr /1 Text Address Value Unt  Timer OutputA OutputB Enab High alz Level FaiClass
Gen 8561 |Fan input 1466/ 0 MIA NIA, N/A, Customer ... MiA
Gen 6562 Fan prio update 1471 0|Hours M/A NIA MIA Customer NIA
Gen 6563/ 1st pric fan 1467 70 |deg MNA NIA N/A, Customer ... A
Gen 6584 |1st pr. fan hys 1469/ 10|deg MA NIA N/A Customer ... M2,
Gen B565|2nd prio fan 1468/ 30(deg MNIA A, MIA Customer NIA,
A
VA 1A MIA {178
supervision Gen 6566|2nd pr. fan hys 1470 10|deg M/ N/ \ Customer ... !
Gen 6571 |3rd prio fan 1536/ 90 (deg MIA MIA M/ Customer ... NI&
Gen B8572|3rd pr. fan hys 1538/ 10{deg M/A NIA MIA Customer MNiA
Gen B573|4th pric fan 1537 100 |deg M/A NIA N/A Customer ... MiA
Gen B574 | 4th pr. fan hys 1539 10|deg MIA NJA NIA, Customer MI&
Gen 6581|Fan A output 1472 MiA MNA Terminal 57| Mot used D Customer ... A
Gen B8582|Fan B output 1473 MiA MA Terminal 59| Mot used D Customer ... MIA
Gen B6583|Fan C output 1540 NIA MIA Terminal 61| Not used D Customer NiIA
Trending Gen 6584|Fan D output 1541 {178 NA Terminal 63| Not used| [] Customer ... MIA
‘ Gen €585 Fan Run.H reset 1535 o NIA HA, A Customer ... A
= mﬁin start delay 1544 10 NIA wal ] Customer NIA,
Gen 6590 |Fan A failure 1474 10! Not used| Not used Customer ... Warning
e Gen 6600 |Fan B failure 1475 10 Hot used| Not used| Customer ...| Warning
4,ﬁ Gen 6610|Fan C failure 1542/ MiA 10 Not used| Not used Custemer .., Warning
4lmmn
1+ Gen 8620 |Fan D failure 1543 NEA 10 Mot used| Not used Customer ...| Warning
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M-Logic

'(£) DEFF utility software - 3.22.0

File Connection Settings Trending Parameters Help

2E- GHR-5 SLIKOPPAEREI 8- E0(S0 0|8 nw oY

e 25

(2| Logic FAN 4 1S RUNNING i
DE’F A EventA Operator EventB Operator Event C
= NGT [7] Dig. InputMNo23:Inputs  + OR ~ NOT [T Notused ~ OR « NOT [T Notused [
i .

Enabls this rule il | Output Fan A running: Command B Delay (sec.) |+ 40 =

- i Fan A running- -

I ‘.;A Logic tten description {optior] Fén E runﬁihg

EventA Operator Fan C running ntC [

Fan D running - used -

— NOT [T ‘Notused - OR - M1

6.35.1 Eingang fiir Liiftersteuerung
Die Luftersteuerung benétigt einen Temperatureingang, um die Lifter anhand einer Temperaturmessung
starten und stoppen zu kénnen.

Der Liftertemperatur-Eingang wird in Parameter 6561 eingestellt, und dieser Eingang kann zwischen diesen
Eingadngen ausgewahlt werden: Multi-Eingang 6, 7, 8

Die Multi-Eingange kénnen so konfiguriert sein, dass sie eine Motor- oder die Umgebungstemperatur messen.

Gemal der Messung am ausgewahlten Eingang, wird/werden der/die Lifter gestartet und gestoppt.

6.35.2 Lifter Start/Stopp
Die Start-/Stoppeinstellungen fiir den/die Lufter erfolgt in Menl 6563-6574. Mit den Einstellungen in der Ta-
belle unten kann die Veranschaulichungskurve angezeigt werden.

Eine Hysterese (Abb.: Hyst.) gewahrleistet, dass zwischen Start und Stopp ein Bereich liegt.

B5G63 |12t level fan =etp. 50 |deg Fan Setp. hys. Start Stop
G564 |13t level fan hyst. 2 | e i -0 2 52
6565 | 2nd level fan setp. 56 e = A

3 70 5 75
B566 |2nd level fan hyst. 2 degy

4 78 & a2
65271 [3rd level fan setp. 70 |deg 4 73 4 21
Bo72 | 3rd level fan kbryst. 5 (deg 3 70 5 65
G373 [ 4th [evel fan setp. 7 [deg 2 55 3 53
BS74 [4th level fan brest. 4 ey 1 50 2 48
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Die folgende Start-/Stoppkurve wird bei Verwendung einer Bogeneinstellung generiert:

Deg [C]
%0

Start Fan4 82

80 TN
Sart F""7 74 Stop Fand
70
65 Stop Fan3
StartFan2 59
680
Start Fan 1 sz/ 53 Stop Fan2
‘_\4:3 Stop Fan1

a0

6.35.3 Liifterausgang
In Menl 6581-6584 werden die Ausgangsrelais fur die Lifter A-D bestimmt. Diese Relais dienen dazu, ein
Signal an den Lifterstarterschrank abzugeben. Am Relais muss Spannung anliegen, damit der Lufter lauft.

IGen 6581|Fan A output 1472| Nia | ' NiA | Terminal 57 |
Gen 6582 |Fan B output 1473/ NIA | ' WA | Terminal 59|
|Gen 5533'; Fan C output 1540; Terminﬂlmi
|G-en 8584 |Fan D output 1541 NJA M4 Terminal 63 |

6.35.4 Liifter Startverzogerung

Sollen zwei oder mehr Lufter gleichzeitig starten, kann eine Startverzégerung zwischen den Lifterstarts ge-
setzt werden. Der Grund dafiir besteht darin, den Spitzen-Startstrom zu begrenzen, sodass nicht alle Lfter
gleichzeitig mit einem Startstrom beitragen. Die Verzégerung wird in Menl 6586 eingestellt.

Parameter "Fan start delay” (Channel 6586)

fieal

Timer :

10 sec

0

U

Password level :

Enable
High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

Customer level

Actual value : D

Time elapsed : 0 sec (0 %)

0 sec

10 sec

wie | [ ok

] [ Cancel

6.35.5 Liifterausfall

Es besteht die Méglichkeit, einen Alarm zu aktivieren, wenn der Liifter nicht startet. Der Lufterausfall-Alarm

wird angezeigt, wenn die Betriebsriickmeldung vom Lufter nicht eingeblendet wird. Die Einstellung des Fehler-
alarms fiir Lufter A bis D erfolgt in Meni 6590 bis 6620.
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Parameter "Fan A failure” (Channel 6590) @
Timer: 10 sec
0.4 [ 300
Fail class : [Warning v‘
CQutput A [NDt uzed VJ
Output B |Nnt uzed - |
Password level : Customer level
[] Enable Actual value : 0
High Alarm
Time elapsed : 0 sec (0 %)
0 zec 10 sec
Auto acknowledge
Write ] | OK | [ Cancel

6.35.6 Liifterprioritat (Betriebsstunden)
Die Prioritat der Lufter A bis D wechselt automatisch von der 1. auf die 4 Prioritat. Dies geschieht automa-
tisch, da die Betriebsstunden der Liifter erkannt und fiir die Neuordnung verwendet werden.

M-Logic-Konfiguration:
Wenn eine Liftereinheit ein Signal ausgibt, das an einen digitalen Eingang der AGC geleitet wird, wenn diese
in Betrieb ist, muss die folgende M-Logic programmiert werden:

EventA Operator EventB Operator Event C
NoT Dig. Input 15: Inputs. - or - HOT Hot used -~ om - NOT Not used -

Y q4» O

Enable this rule ¥ Output  Fan A running: Command - Delay (sec.) | +0

Wenn es nicht moglich ist, eine Ruckmeldung ,Lauft* von der Luftereinheit zu erhalten, muss das interne Re-
lais der AGC verwendet werden, um den Betrieb des Lufters anzuzeigen. Wenn R26 beispielsweise das Re-
lais fir LUFTER A ist, muss die folgende M-Logic programmiert werden:

E] Logic 2 FAN AIS RUNNING (NTERNAL RELAY)

A EventA Operator EventB Operator EventC

v NOT [F] Relay 26: Relays. -~ or - ot Not used ~ o - not Not used -
>

[ ]

Enable this rule 7§ Output  Fan A running: Command - Delay (sec.) | +[(0

Die Betriebsstunden kénnen folgendermalen zurlickgesetzt werden: durch die Eingabe des Parameters 6585
sowie die Auswahl der Lifterbetriebsstunden, die zurickgesetzt werden sollen.
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Parameter "Fan Run.H reset” (Channel 6583) @
Setpoint :

OFF -

e Fan & hours reset
; Fan B hours reset
Fan C hours reset

Eryeitiles Fan D hours reset

High Alarm
Inverse proportional

Auto acknowledge

Write ][ oK ][ Cancel ]

@ Es ist nur das Zuriicksetzen moglich. Es ist nicht moglich, dem Betriebsstundenzéahler einen
Offset hinzuzufiigen.

6.35.7 Liifterprioritatsberechnung (Update)

Im Parameter 6562 wir die Prioritatsaktualisierungsrate (Stunden zwischen den Reorganisationen der Prioritat)
ausgewahlt:

Parameter "Fan prio update” (Channel 6562)
Setpoint :
0 Hours
0 (] 200
Pazsword level : Customer level
Enable
High Alarm

Inwverse proportional

Auto acknowledge

wite | [ ok | [ cancel
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6.36 Differenzmessung

Mit der Differenzmessfunktion ist es méglich, zwei Analogeingange zu vergleichen und einen Trigger auf den
Unterschied zwischen beiden Werten zu setzen.

Ist z.B. die Differenzmessung eine Luftfilterprifung, wird der Timer gestartet, wenn der Grenzwert zwischen PA
(Analog A) und PB (Analog B) Gberschritten wird. Wenn der Messwert vor Ablauf der Verzégerung den
Grenzwert unterschreitet, wird die Zeitfunktion unterbrochen und die Verzogerung zuriickgesetzt.

A

Before filter Differential  Differential

Ps

A P=PA'PB{

V>

After filter

Timer
value

Sechs Differenzmessungen zwischen zwei Analogeingangswerten kénnen konfiguriert werden.

Die Konfiguration der Differenzmessungen zwischen zwei Sensoren erfolgt in den Menis 4600-4606 und
4670-4676. Als Beispiel zeigt die folgende Abbildung die zwei Parameter fiir die Eingangsauswahl fir
Differenzmessung 1.

Ain 4501 | Delta anal InpA 1482 ) 4.
Ain 4502 Delta anal InpB 1483 4

Nachfolgend aufgefiihrte Eingange stehen zur Verfiigung:

Multieingénge

MK-Messungen

Externe Eingange (Option H8)
Analogeingange (M15.X, nur AGC-4)
Multieingange (M16.X, nur AGC-4)

(£) Parameter "Delta anal InpA” (Channel 4601) &J

Setpoint :

EIC Intercool temp. -
EIC Intercool temp. .
EIC Fueltemp.
Password I EIC Fuel delivery pres_
EIC Air filter! diff. pres.
EIC Air filter2 diff. pres.
Enable EIC Fuelsupply pump pres. =
EIC Fuel fiter diff pres

Fah A8 e 0 iker gifF. pres. -
Inverse propermmar

Auto acknowledge

-

EI [ Write: ][ oK }‘ Cancel I

4

Der entsprechende Alarmsollwert wird in Parameter 4610-4660 und 4680-4730 angewahlt. Fur jede
Differenzmessung zwischen Analogeingang A und B kann ein zweistufiger Alarm konfiguriert werden. Das
folgende Beispiel zeigt die zwei Parameter zur Konfiguration von Alarm 1 und 2, fiir Differenzmessung 1.

Ain 4610|Delta anal 1 1488 1
Ain 4620 Delta anal 2 1489 1
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(£) Parameter "Delta anal 1" (Channel 4610} @
Setpoint :
1
999.9 ] 999.9
Timer ; Gsec
0 @ 299
Qutput B Mot used -
| allErrd Actual value : 0
7] High Alarm
lverse proportional Time elapsed : 0 sec (0 %)
— 0 5
i_]Autu acknowledge see see
Inhibits. . -
u Wirite: J [ QK ] { Cancel

6.37 Stromsparbetrieb

6.37.1 Stromsparbetrieb

Die Funktion arbeitet im Stillstand. Steht die Maschine und es geschieht nichts wahrend der Timereinstellung,
dann schaltet die Steuerung in den Stromsparbetrieb. Die meisten Stromverbraucher werden abgeschaltet
(z.B. Display). Sobald ein Ereignis auftritt, wird der Stromsparmodus beendet. Mdgliche Ereignisse:

e Tastendruck am Gerat oder AOP
e Auto start/stop Signal liegt an, auch tiber Modbus

Der Stromsparbetrieb kann tber Meni 9150 geschaltet und eingestellt werden. Die AGC 100 schaltet nicht in
den Stromsparbetrieb, wenn unquittierte Alarme anstehen.
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6.38 Olwechselfunktion

6.38.1 Olwechselfunktion

Die Olwechselfunktion dient dazu, eine geringe Menge des Motorschmierdls durch frisches oder neues Ol
austauschen zu kdnnen. Somit wird die Olqualitat auf einem zufriedenstellenden Niveau gehalten, ohne dass
sich die Olqualitét (iber den gesamten Zeitraum zwischen den Olwechseln maRgeblich verschlechtert (z. B.
Kontamination und TBN-Wert).

Bei dem Intervall zwischen den Olwechseln wird von 1000 Betriebsstunden ausgegangen. Die
Wechselfunktion liest die Motorbetriebsstunden aus dem EIC (Motorschnittstellenkommunikation) aus. Der
Betriebsstundenzahler im AGC wird nur verwendet, wenn der EIC-Zahler nicht verfugbar ist.

Der AGC soll ein Relais unter definierten Bedingungen aktivieren. Das Relais muss dort fur das
Olwechselsystem (nicht Bestandteil des DEIF-Lieferumfangs) verwendet werden, wo das Schmierdl aus dem
Motor abgelassen und dem Motor hinzugefiigt wird. Jedes frei konfigurierbare Relais ist fir diese Funktion
verfugbar. In Parameter 6890 ist ein Sollwert verfiigbar, der auf 1 bis 999 Stunden eingestellt werden kann, um
festzulegen, wann sich das Relais schlieRen sollte. Es kann zudem gewahlt werden, welches Relais verwendet
werden soll. Daruber hinaus kann dieser Parameter invertiert werden, d. h. das Relais bleibt geschlossen, bis
der Sollwert erreicht ist.

(#) Parameter "Cil renewal” (Channel 6891) LX)
Setpoint :
750 Hours
1 ] 9999
Output A Relay 3 -
Password level : customer =
Enable
High Alarm
[ inverse proportional
Auto acknowledge
(] [ wrte |[ ox ] [ cancel |

Wenn der Betriebsstundenzahler 1000 Stunden erreicht hat, setzt der AGC die Stunden nur fir die
Olwechselfunktion zuriick. Beispiel: Der Sollwert wurde auf 750 Stunden eingestellt und die Invertierung ist
nicht aktiviert. In diesem Fall schlief3t sich das Relais nach 750 Stunden und bleibt geschlossen, bis 1000
Stunden erreicht sind. Dann beginnt der Betriebsstundenzahler wieder bei 0 Stunden.

() Parameter "Adj Oil renew, tim” (Channel 6893) LX)
Setpoint :
1000 Hours
100 0 10000

Enable

High Alarm

Inverze proportional

Auto acknowledge
) wite | [ ok ] [ cancel
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6.39 Spitzenstrome

6.39.1 Thermischer Spitzenstrom
Das Messergebnis dient zur Simulation eines Bimetall-Amperemeters, welches speziell fiir die Anzeige von
thermischen Belastungen von Kabeln, Transformatoren usw. geeignet ist.

Es ist moglich, dass zwei verschiedene Anzeigen am Display vorhanden sind. Die erste Anzeige ist der so
genannte thermische Spitzenstrom. Hier wird der mittlere maximale Spitzenstrom Uber ein einstellbares
Zeitintervall angezeigt.

Beachten Sie, dass der berechnete Mittelwert NICHT dem mittleren Strom liber die Zeit
@ entspricht. Der Wert fiir die | Thermische Belastung ist ein Mittelwert des MAXIMALEN SPITZEN-
STROMS im einstellbaren Zeitintervall.
Die gemessenen Spitzenstréme werden ein Mal pro Sekunde erfasst. Alle 6 Sekunden wird ein mittlerer
Spitzenwert berechnet. Wenn der Spitzenwert hoher ist als der vorherige maximale Spitzenwert, wird er zur
Berechnung eines neuen Mittelwerts herangezogen. Der thermische Belastungszeitraum liefert eine
exponentielle thermale Charakteristik.

Das Zeitintervall, in dem der mittlere maximale Spitzenstrom berechnet wird, kann in Parameter 6840 eingestellt
werden. Der Wert Iasst sich zudem zurticksetzen. Wird der Wert zurlickgesetzt, wird er im Ereignisprotokoll
dokumentiert. Die Anzeige am Display wird auf 0 zurlickgesetzt.

6.39.2 Spitzenstrom

Die zweite Anzeige ist die so genannte Maximalbelastung bzw. der maximale Bedarf, am Gerat kurz | max.
Bedarf. Am Display wird der neueste maximale Spitzenstromwert angezeigt. Wenn ein neuer maximaler Spit
zenstrom erfasst wird, wird der angezeigte Wert gespeichert. Der Wert kann im Menu 6843 zurlickgesetzt
werden. Wenn der Wert zurickgesetzt wird, wird dieser Vorgang im Ereignisprotokoll vermerkt.

@ Die beiden Riicksetzfunktionen sind iiber M-Logic auch als Befehle verfiigbar.

@ Die Display-Anzeige wird in einem Intervall von 6 Sekunden aktualisiert.
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7. Schutzfunktionen

7.1 Allgemein

7.1.1 Allgemein
Die Schutzfunktionen haben alle einen festgelegten Timer- und Grenzwertbereich.

Ist z.B. die Schutzfunktion Uberspannung, wird der Timer gestartet, wenn der Grenzwert (iberschritten ist. Wird
Qer Grenzwert wahrend des ablaufenden Timers unterschritten, wird der Timer zuriickgesetzt und bei
Uberschreiten des Grenzwertes erneut gestartet.

A

Timer setting

il -
] L

Measured

I
/,-"’"_'—'___"_'_ value
Setpoint

d

= Time

Timer Timer Timer Alarm
start resat start

Der Ausgang ist aktiviert, sobald der Timer ausgelaufen ist. Die Gesamtverzdgerungszeit = die Verzoge-
rungseinstellung + Reaktionszeit.

Bei der Parametrierung muss die Messklasse der Steuerung und eine ausreichende
'Sicherheitsmarge' beriicksichtigt werden.

Beispiel:
Ein Energieerzeugungssystem muss nicht wieder mit dem Netz verbunden werden, wenn
@ die Spannung 85 % der Un + /-0 %<U <110 % +/-0 %. Um ein Wiedereinschalten
innerhalb die- ses Intervalls zu gewahrleisten, muss die Toleranz/Genauigkeit (Klasse 1
des Messbereichs) beriicksichtigt werden. Es wird empfohlen, den Einstellbereich 1-2 %
hoher/niedriger zu set- zen, als der tatsdchliche Sollwert ist, wenn die Toleranz des
Intervalls +/-0 % betragt, um sicherzustellen, dass das Aggregat nicht auBerhalb des
Intervalls ins Netz einspeist.
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Schutzfunktionen

Schaltgruppe Strangspannung

Sollen auftretende Spannungsalarme auf Strangspannungsmessungen basieren, missen die Menus 1200
und 1340 entsprechend eingestellt werden. Je nach Einstellung, werden entweder Auf3enleiterspannungen
oder Strangspannungen fir die Alarmiberwachung verwendet.

Strang

UL3 L1

NE>

U2tz

AuBenleiter

UL3L1

N>

U is

Wie im Vektor-Diagramm dargestellt, entsteht bei einer Fehlersituation eine Differenz der Spannungswerte fiir

Strangspannungen und AuRenleiterspannungen.

Die Tabelle zeigt Messwerte bei einer 10%igen Unterspannung in einem 400/230 Volt-System.

Phase-Null Phase-Phase
Nennspannung 400/230 400/230
Spannung, 10 % Fehler 380/207 360/185

Der Alarm tritt in zwei verschiedenen Spannungsebenen auf, obwohl der Alarm-Sollwert in beiden Fallen 10%
betragt.

Beispiel:
Das u. a. 400V AC-System zeigt, dass sich die Strangspannung um 20 % andert, wenn die AuRenleiter-
spannung sich um 10 % andert.

Beispiel: i
Unenn = 400/230V AC A 20%

Fehlersituation: SN
ULz = 360VAC S/ \ N
UtsL1 = 360VAC Usis 7 / \,\ Uliie

UL~ = 360VAC Uiz

AUpPHN = 20% ,

'
U213

@ Strang- oder AuBenleiterspannung: sowohl Generatorschutz als auch Sammelschienen-
Netz-Schutz nutzen die ausgewéhlte Spannung.
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7.2 Spannungsabhangiger Uberstrom

Der spannungsabhangige Uberstrom ist eine Schutzfunktion fiir Generatoren ohne Erregung durch
Permanentmagnete. Die Funktion behandelt den Spannungseinbruch bei einem KurzschluR. Bei einem
Kurzschluf} bricht die Spannung ein, der Strom steigt fuir einen kurzen Moment und bricht dann auf einen relativ
kleinen Wert ein. Der Kurzschlussstrom kann unter den Nennstrom des Aggregates fallen und kann von den
anderen Schutzfunktionen nicht detektiert werden. Dies kénnte zu Personen- oder Sachschaden fiihren. Uber
den Spannungseinbruch kann diese Funktion einen niedrigeren Strom zur Auslésung verwenden.

Die verwendeten Parameter sind 1101 bis 1115. Die Einstellwerte der Kurve befinden sich in Parametern 1101
bis 1106. Die Einstellung erfolgt Uber sechs verschiedene Strom- und Spannungswerte. Die Einstellung erfolgt
in Prozent der aktiven Nennwerte fir Spannung und Strom in Parametern 6000 bis 6030. Die sechs
Spannungswerte sind vordefiniert, die Stromwerte miissen angepasst werden. Es entsteht eine Kurve die in
folgendem Beispiel erklart wird:

Die sechs Punkte sind nach folgender Tabelle eingestellt:

Parameter 1101 1102 1103 1104 1105 1106
Spannungswert 50 60 70 80 90 100
(Fest/nicht einstellbar)

Stromwert 50 55 65 80 100 130
(Grenzwert/einstellbar)

Die sechs Einstellungen kénnen zur besseren Lesbarkeit in eine Kurve umgewandelt werden:

Current [%]
140

130

120 /
110 /
100 /

30
0 pd
70

60 /

50 —-"/

40 50 60 70 &0 90 100 110

Voltage [%]

Wenn die Messwerte einen Punkt oberhalb der Kurve ergeben, sollte der Schalter ausgelost werden. Die
Kurve zeigt eine Auslésung wenn folgende Bedingungen erfiillt sind: Die Generatorspannung ist unter 50%
UNenn und der Generatorstrom ist tiber 50% INenn.

Timer, Ausgange, Aktivierung und Fehlerklasse werden in Parametern 1111-1115 eingestellt. Die Timer in 1111
gibt an, wie lange die Fehlerbedingung vor Auslésung erfillt sein muss. Die Aktion/Fehlerklasse wird in
Parameter 1115 eingestellt. Die Werkseinstellung steht auf Auslésen des Generatorschalters (Trip GB). Die
Ausgange kdnnen zur Ansteuerung von bis zu zwei Relais verwendet werden, um z.B. externe Gerate explizit
anzusteuern. Die Funktion ist werksseitig aktiviert, kann aber in Parameter 1114 ausgeschaltet werden.
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8. Power-Management (nur AGC 14X)

8.1 Info zum AGC 14X Power-Management

8.1.1 Info zum AGC 14X Power-Management

Sowohl die AGC 145 als auch 146 sind so konzipiert, dass Sie als Hauptcontroller und/oder Kuppelschalter-
Controller in Anwendungen mit anderen Mehrfach-Leitung 2-Produkten, wie AGC-4 oder AGC 200, eingesetzt
werden. Da die AGC 14x-Varianten zu keiner Synchronisierung in der Lage sind, sind sie fir den Einsatz in
Anwendungen vorgesehen, in denen eine Synchronisation des Netzschalters und/oder des Kuppelschalters
nicht erforderlich ist. Obgleich es nicht méglich ist, den Netz-/Kuppelschalter mit der eingebauten AGC 145
oder 146 zu synchronisieren, kénnen die Generatoren dennoch mithilfe einer Sammelschiene synchronisiert
werden. Dies bedeutet, dass die Generatoren zu einer Synchronisation auf die Sammelschiene in der Lage
sind, wenn der Kuppelschalter und der Netzschalter bereits geschlossen sind. Es ist jedoch nicht méglich, den
Netz- oder Kuppelschalter wieder zurlick zu synchronisieren.

Die nachstehende Tabelle veranschaulicht die Differenzen unter den AGC 14x-Varianten:

AGC 14x-Variante | Power-Management | Ns-Steuerung und -Schutz | Ks-Steuerung und -Schutz

AGC 145 X X

AGC 146 X X X

8.1.2 Beschreibung der Funktionen
Im folgenden Kapitel sind die Power-Management-Funktionen der AGC 14x aufgefihrt.

Anlagenbetriebsarten:

Insel (ohne MAINS)

Notstrom (bendtigt MAINS)

Festlast (bendtigt MAINS)

Spitzenlast (bendtigt MAINS)
Lastiibernahme (bendtigt MAINS)
Netzbezugsregelung (bendtigt MAINS)
Display:

e Das Display des MAINS zeigt Netzschalter und Kuppelschalter
Power-Management-Funktionen:

e Unterstutzung von mehreren Netzen

e Quick-Setup/Ubertragen

e CAN-Bits

Wenn die AGC 14x als Applikation mit anderen Produkten, wie AGC-3, AGC-4 oder AGC 200
verwendet wird, finden Sie nahere Angaben zu den verfiigbaren Funktionen in der Power-
Management-Dokumentation.

DEIF A/S Seite 111 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure Power-Management (nur AGC 14X)
4189341021 DE

8.2 Singe-Line-Diagramme

8.21 AGC 145

Das nachstehende Diagramm zeigt eine exemplarische Applikationskonfiguration, bei der eine AGC 145 den
Netzschalter steuert und Gber den CAN Bus mit drei AGC 242 auf den Generatoren kommuniziert. Die
Dieselgeneratoren kénnen auf der Sammelschiene synchronisiert werden, der Netzschalter hingegen nicht.

Mains 17 8

Mains 1 “@0
breaker
(MB 17) ~‘ AGC 145
Busbar
CANbus
AV AV
= [+ o
Generator L] @ Generator I Generator I
breaker AGC 242 breaker AGC 242 breaker AGC 242
(GB1) 'i (GB2) " (GB3) “

G
—

0800000 G 0000800 G (0000000

I II_II I 11 | | T | 1 II_FI I
f 1 ( ] ( )
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3

@ Dariiber hinaus kénnen die AGC-3 und AGC-4 in einem Power-Management-System mit der
AGC 145/146 verwendet werden.

8.2.2 AGC 146
Das nachstehende Diagramm zeigt eine exemplarische Applikationskonfiguration, bei der eine AGC 146 den
Netzschalter und den Kuppelschalter steuert und dabei mit der AGC 242 auf den Generatoren kommuniziert.
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Mains 17 8

Mains ] <

breaker

(ME& L} TGCT%

Load
——

Tie
breaker

(1B 17)9_74

Busbar
CANbus
&S (Y oS
Generator I Generator L& Generator L1 &
breaker AGC 242 breaker AGC 242 breaker AGC 242
(GB 1) (GB2) (GB 3)

2l 2l 2l

—— —— ——
E 0000000 E 0000000 E 0000000
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2 Diesel generator set 3

@ Der Kuppelschalter muss ein Offner (NC) sein, wenn die Anlage fiir Festleistung,
Netzbezugsregelung oder Spitzenlast verwendet werden soll.

@ Dariiber hinaus kénnen die AGC-3 und AGC-4 in einem Power-Management-System mit der
AGC 145/146 verwendet werden.

8.3 Power-Management-Einstellungen

8.3.1 Einstellung

Die AGC200 kann per Display und PC-Utility-Software eingestellt werden. Das Quick-Setup dient zur
Einrichtung Uber das Display.
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8.3.2 PC-Software-Einstellung
Die Kommunikations-ID muss in der USW fiir jede der AGC-Einheiten eingestellt werden. Im Screenshot ist die
interne Kommunikations-ID auf 1 gesetzt.

Category [Channel b |Te><t |.-'-‘-.ddress |Value |
COmim 7333 [Mizs. all units a6g T,
Comim 7534 |Fatal CAN error 569 PR,
Camm T535 |Any DS mizsing =70 [is,
Camim T536 |Any mains miss. a7 PiL
CaOmim TEE1 |Any BTH miss. 1183 A

Die Nummerierung muss immer mit der niedrigsten ID beginnen, eine Applikation hat also immer ein DG mit
ID=1. Dieser Grundsatz gilt auch fiir das AGC-MAINS, bei dem die Nummerierung ab ID 17 beginnt.

8.3.3 Applikationsentwurf
Der Entwurf der Applikation erfolgt Uber die Utility-Software. Wahlen Sie die Konfiguration aus.

'@ g5l Read file. % Read device #5 | - g

Wahlen Sie ,Neue Applikation“ und passen Sie die Einstellungen in diesem Dialogfeld an.

Plant options @
Froduct type
AGC 146 -
Flant type
Standard -

Application properties

Active [applies only when performing
£l
& batchwrite]

Mame:

Bus Tie options
] "wrap bus bar

CAM line options
@ Uze CAN A
1 UzeCAME

() CAM bus off [stand-alone application)
Application emulation

@ Off

(71 Breaker and engite cmd. active

(7 Breaker and engine cmd. inactive
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Power-Management (nur AGC 14X)

Beschreibung

Kommentar

Produkt- Wahlen Sie die AGC aus.
typ
Anlagen- | Wahlen Sie zwischen: Einstellung ,Einzel-DG" wenn kein Power-Management vorhan-
typ e Einzel-DG den ist (oder diese Funktionalitat bei einer AGC 14x benétigt
e Standard wird).
Verwenden Sie ,Standard®, wenn eine Power-Management-Ap-
plikation erforderlich ist, wobei mehrere AGCs vorhanden sind.
Konfigu- Die AGC 100 kann bis Klicken Sie im Pop-up-Fenster auf ,Ja“, um diese Applikation
rations- zu 4 Applikationen um- nach dem Download zu aktivieren.
auswabhl fassen. Es kann immer
nur eine Applikation aktiv | Es ist moglich zu sehen, welche Applikation aktiviert ist, wenn
sein. die USW mit der AGC verbunden ist. Der grune Pfeil im Bild un-
Geben Sie der Applikati- | ten zeigt an, welche Applikation aktiv ist.
on einen Namen. (#) Read ==
Select applications to read from
connected controller
[¥] Application 1
[ Application 2
=[] Application 3
[] application 4
-» Currently active application in
controller
| oK | l Cancel I
Sammel- Wahlen Sie ,Wrap bus-
schienen- | bar®, wenn die BTBs ring- e e
optionen formig verbunden sind. e BTE3S BTE34
BTES4 BTE33
CAN-Lei- | CAN-Leitung A: An- Diese Einstellungen haben keinen Einfluss auf die Zuordnung
tungsopti- | schlussklemmen 53-55. der CANBus-Linien. Diese Einstellungen missen in Menl 7840
onen CAN-Leitung B: An- vorgenommen werden.
schlussklemmen 57-59.
CAN Bus aus: CAN Bus
A und B deaktivieren
Applikati- | Wird verwendet, um die Die Auswahl ist nur verfligbar, wenn die Option I1 (Emulation) in
onsemula- | Emulation zu ermdglichen | der Einheit aktiviert ist.
tion und auszuwahlen, ob

Schalter- und Motorbefehl
wahrend der Emulation
aktiviert sind.
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Power-Management (nur AGC 14X)

Nun kann die Applikation mithilfe des Bereichskonfigurationsfensters entworfen werden.

Area control | plant totals

= Area1of1

Area configuration - Top

[Mains

o 17

MB  [pulse

T8 |Pule

[ Normally closed

Middle

BTE  |Puse

o 33

[ MNormalty open

[‘-.-’du: breaker

[] under voltage coil

Bottom

[Gen-set

D 1

el [F‘uls.e

= Add Delete

Add =

Fir jeden Bereich (Area) wird definiert, ob Generatoren oder Netzeinspeisungen vorliegen. Dariber hinaus

werden Anzahl und Art der Schalter definiert.

Konfigurierbare CAN-IDs

CAN-IDs kénnen nach Bedarf als Mischung aus DG,-, Netz- und BTB-Einheiten konfiguriert werden:

16 Aggregate
16 Netz

8 Sammelschienenkuppelschalter (BTB)

Das sind insgesamt 40 CAN-IDs.
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Netzschalter- Beschreibung Kommentar

optionen

Netzschalter- Wahlen Sie zwischen: Abhangig von der Anwendung kénnen Sie zwi-

optionen e Impuls schen ,Continues NE* und ,Continues ND* fiir den
e Ext/ATS-Steuerung Netzschalter wahlen. Bei ,Continues ND* bleibt der
e Continuous NE - Netzschalter bei Ausfall der AGC eingeschaltet.

Dauersignal NE
Kompaktschalter
Continuous ND -
Dauersignal ND

Kuppelschalter- | Wahlen Sie zwischen:

optionen e Impuls

e Continuous NE -
Dauersignal NE

e Kompaktschalter

Schlieller In Anwendungen mit einer Steuerung
Offner per Kuppelschalter muss ein Schliefer
(NC) verwendet werden, wenn Festlast,
Netzbezugsregelung oder Spitzenlast
folgen sollen.

ok
Speichern Sie die Zeichnung(en) mithilfe des 1A Symbols auf dem Gerat.

Zum Aktivieren einer Applikation mithilfe der USW driicken Sie auf das im Bild unten dargestellte Symbol.
Wahlen Sie dann aus, welche Applikation aktiviert werden soll. Der griine Pfeil zeigt die derzeit aktive
Applikation.
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0% 5 0)w|=|

-

#) Activate ==
Select application to activate in
connected controller

=» @ Application 1

(71 Application 2
(") Application 3

(71 Application 4

-+ Currently active application in
controller

[ oK ] [ Cancel

Weitere Informationen zur Einrichtung der Anlagen-Applikationszeichnung finden Sie im Hilfe-
Bereich der USW.

8.3.4 Quick-Setup

Diese Funktion stellt dem Anlagenbetreiber ein einfaches Bedienerinterface zur Verfligung. So kann, wenn
notwendig, die Applikation schnell und einfach geandert werden.

Oft bendtigt der Rental-Markt diese Flexibilitat.

Die folgenden Applikationen kdnnen uber das Menl Quick-Setup eingestellt werden.
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Einfache Applikationen mit Verbindung zu einem Netz:

| S—

[
\MEH?
Load

L

\TEH?

L L L -

\ GE1 \ GE?2 \ GE3 \GEM
D ) ) ]

5] =z % o

8.3.5 9180 Quick-Setup

9181 Modus

AUS:

Anlage
einrichten:

Wenn das Menu ,Betriebsart® auf ,AUS" eingestellt ist, sucht die vorhandene Applikation, die
dabei ist, dieses Aggregat aufzunehmen, nicht nach diesem neuen Aggregat. Dies gibt dem
Betreiber die Moglichkeit, das neue Aggregat korrekt zu verkabeln und die Grundeinstellungen
vorzunehmen.

Wenn das MenU ,Betriebsart auf ,Anlage einrichten” festgelegt ist, empféngt die AGC die
aktuelle Applikation von den anderen Geraten in der Anlage. Die neue AGC200 informiert
dann den Rest der Anlage, dass auf der Leitung eine neue ID verfligbar ist. Existiert die ID der
neuen AGC bereits, weist sich die neue AGC - basierend auf den ID-Nummern der
Applikationskonfiguration - die héchste ID+1 zu. Diese neue ID wird dann in die
Applikationskonfigurationen aller anderen AGCs ibernommen. Wahrend dieses Prozesses
darf die Anlage vollstandig in Betrieb bleiben und wird durch die Anderungen im System nicht
gestort.

Die neue AGC wechselt automatisch in die Betriebsart Block, um einen sicheren Zustand zu
erreichen. Nach erfolgte Einrichtung muss der Endanwender entscheiden, in welchem
Betriebsmodus das hinzugefligte Aggregat betrieben werden soll.

@ Sind bereits 16 Aggregate auf der CAN-Leitung vorhanden, und eine neue AGC versucht, eine
Verbindung zur Anlage herzustellen, wird ein Alarmtext ,,Keine IDs verfiigbar“ eingeblendet.
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Einzelbetrieb Wenn das Menii ,Betriebsart® auf ,Einzelbetrieb einrichten® festgelegt ist, &ndert die AGC

einrichten: die Applikationskonfiguration, sodass diese nicht Ianger Bestandteil der Applikation ist. Ist
die ID aus der Applikation entfernt, Ubertragt die neue Applikation an die tbrigen AGCs. Die
verbleibenden Aggregate in der Applikation behalten ihre IDs um unnétiges Starten und
Stoppen von Aggregaten zu vermeiden.

Lauft das zu entfernende Aggregat, kann der Prozess erst durchgefiihrt werden/wird der
Prozess erst gestattet, wenn das Aggregat gestoppt ist. Wird eine Trennung versucht, wird
die Informationsmeldung ,Quick Setup Fehler” eingeblendet.

@ Wird ,,Einzelbetrieb einrichten* bei laufendem Aggregat aktiviert, wird die Informationsmel-
dung ,,Quick setup error“ eingeblendet.

@ Wird eine AGC BTB in der Applikation erkannt, wird ein Anzeigealarm ,,Appl. nicht moglich*
eingeblendet.

genommen werden soll, muss hierzu die entsprechende Einstellung im Menii 9181 ,,Anlage ein-

: Wechsel der Anlage von Power- Management zu Einzel-DG: Wenn eine AGC aus dem Verbund
richten“ gedandert werden. Nach der Trennung wird die AGC-Einheit zu einem Einzel-DG.

8.3.6 9190 Applikation senden

Diese Funktion macht es moglich, eine Applikation von einer AGC (ber die CAN-Leitung an alle Einheiten in
der Applikation zu senden. Dies kann Uber das Display oder tber die Utility-Software geschehen. Es gibt zwei
Arten, eine Applikation zu Ubertragen:

1. Nur die Applikation senden.
2. Die Applikation senden und diese aktivieren.

Menii 9191: Applikation senden
AUS: Wenn AUS eingestellt ist, erfolgt keine Ubertragung.

Ubertragen:  Die in Menii 9192 gewahlite Applikation wird an alle Einheiten in der Applikation (ibertragen.

Ubertragen Die Ubertragung ist aktiviert und die in Menii 9192 gewéhlte Applikation wird an alle
+ Aktivieren  Einheiten Ubertragen und auch aktiviert.

Menii 9192: Auswahlen, welche Applikation gesendet werden soll
Die Applikationen 1-4 kénnen in der Utility-Software (USW) konfiguriert werden.

Uber die Utility-Software ist es mdglich, die Applikation zu iibertragen und zu aktivieren. Driicken Sie das
Symbol ,Ubertragen®, wie nachfolgend dargestellt, und legen Sie durch Aktivierung des entsprechenden
Kontrollkastchens fest, ob die Applikation in allen Steuerungen (Controllern) aktiviert sein soll. Der griine Pfeil
im Ubertragungsfenster zeigt an, welche Applikation aktiv ist.
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8.3.7 Moglichkeiten

Soll eine oder mehrere AGC aus dem Power-Management entfernt werden, so gibt es hierfir folgende

Moglichkeiten:

8.3.8 Hilfsspannung ausschalten

Die Betriebsspannung der AGC muss ausgeschaltet werden. Die Folge wird ein CAN Bus-Alarm an allen an-
deren AGCs sein. Diese Alarme treten bei einer Inselanlage mit 2 Generatoren auf, wenn ID2 abgeschaltet

wird:
Alarme Betriebsbereites Gerit (ID1)
Systemalarm Fehler CANBus Leitung
Systemalarm CAN ID2 P/S Fehlt (P=primar, S=sekundar)
Menu 7533 Alle Geréte fehlen
Menu 7535 Irgendein DG fehit

Die Alarme sind wahrend dieser Fehler-Situation immer aktiv. Eine Neukonfiguration der Anlage ist

erforderlich, um die Alarme zu entfernen.
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8.3.9 Hilfsspannung ein
Bei einem Fehler an der CAN Bus-Leitung einer AGC (Fehler in ID 2) sind beispielsweise folgende Alarme
moglich:

Alarme Defektes Gerat Funktionierendes Gerét
Systemalarm Fehler CANBus Leitung Fehler CANBus Leitung
Systemalarm CAN ID1 P/S FEHLT CAN ID2 P/S FEHLT
Menu 7533 Alle Geréte fehlen Alle Geréte fehlen
Menu 7535 Irgendein DG fehit Irgendein DG fehit

Ist die Betriebsart an der AGC mit dem defekten CAN Bus vorhanden, so kann die AGC auf eine andere
Betriebsart als AUTOMATIK eingestellt werden. In diesem Fall nimmt das Aggregat nicht mehr am Power-
Management teil.

Halbautomatischer Start oder Automatischer Start ist moglich, wenn die Betriebsart auf HALB-

AUTOMATIK oder AUTOMATIK geschaltet wird. Die einzige Ausnahme ist, wenn die Betriebsart
BLOCK an einer Aggregat-AGC ausgewadhlt ist. In dieser Situation kann der Gs ohne Erlaubnis

des PM-Systems geschlossen werden.

8.3.10 CAN Fehler, Betriebsart

Im Fall eines CAN-Fehlers auf dem internen CAN, welcher das Power-Management steuert, kann das System
auf verschiedene Weise eingerichtet werden. Im Meni 7530 wird festgelegt, wie das Power-Management-
System auf einen CAN-Fehler reagiert.

Beispiel 1:
e Unterbrechung in der CAN-Leitung zwischen ID 1 und ID 2, wie nachfolgend dargestellt.
e Beide Aggregate laufen und alle Schalter sind geschlossen.

1. Ist die Einstellung ,HALBAUTOMATIK®, schalten alle Aggregate auf Betriebsart Halbautomatik, die
Regler bleiben eingeschaltet und es findet Lastverteilung zwischen den ,sich sehenden®
Aggregaten statt. Das bedeutet, dass im Beispiel mit den sechs Aggregaten Lastverteilung
zwischen den Einheiten erfolgt, die noch verbunden sind (ID 1-3 und ID 4-6).
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Tritt der CAN-Fehler auf und es lauft kein Aggregat, wird nicht das gesamte System blockiert. Es ist moglich,
alle Aggregate in der Betriebsart ,HALBAUTOMATIK" zu starten, obgleich der CAN-Fehler noch nicht behoben
ist.

Eine Meldung wird in der Statuszeile ,AUSFALL MOGLICH* des Displays eingeblendet.

Wenn der CAN Bus-Fehler vorliegt und keine Gs geschlossen sind, konnen zwei Schalter
gleichzeitig auf derselben Sammelschiene geschlossen werden, was zu einem folgenschweren
ﬁ Schaden am gesamten System fiihren kann.

Es wird empfohlen, die analoge Lastverteilung (Option G3) und ein Interlock-System
einzusetzen, um diesen Fall zu vermeiden.

2. Wird ,No mode change” ausgewahlt, bleiben alle AGCs in der Betriebsart, die vor dem Fehler aktiv
war.

Diese Einstellung macht es moglich, das System bei CAN-Fehlern in AUTO zu belassen; das defekte Gerat
wird nicht Teil des PM sein, da es nicht Giber den CAN Bus kommunizieren kann.

Bei dieser Einstellung empfehlen wir die CANBus-Fehlerklasse zum Absetzen der defekten AGC zu verwenden
(siehe CAN Bus-Fehlerklasse in diesem Kapitel).
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8.3.11 CAN Bus-Alarm
Folgende Alarmmeldungen kénnen bei CAN Bus-Kommunikationsfehlern an einem AGC-Gerate angezeigt
werden:

e CANID X (P/S) FEHLT
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zu einer oder mehreren CAN IDs auf CAN Bus (P/S)
verloren.

e CAN MAINS (P/S) FEHLT
Das CAN-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zum AGC-MAINS auf dem CAN Bus (P/S) verloren.

e CAN ID (P/S) FEHLT
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation mit einer oder mehreren CAN-IDs auf CAN Bus (P/S)
verloren.

e CAN MAINS (P/S) FEHLT
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zu einem AGC-MAINS auf dem CAN Bus (P/S)
verloren.

e ALLE GERATE FEHLEN
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zu allen anderen Geraten verloren. Die in Menl 7533
eingestellte Fehlerklasse wird ausgefihrt.

e FATAL CAN FEHLER
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation zu mehr als einer CAN ID auf der CAN Bus-Leitung
verloren. Die in Menl 7534 eingestellte Fehlerklasse wird ausgefihrt.

e |RGENDEIN DG FEHLT
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation mit einer der Generator CAN-IDs auf der CAN Bus-
Leitung verloren. Die in Menu 7535 eingestellte Fehlerklasse wird ausgefihrt.

e IRGENDEIN MAINS FEHLT
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation mit einer der Netz-CAN-IDs auf der CAN Bus-Leitung
verloren. Die in Menl 7536 eingestellte Fehlerklasse wird ausgefihrt.

e IRGENDEINE BTB FEHLT
Das AGC-Gerat hat die CAN Bus-Kommunikation mit einer der BTB-CAN-IDs auf der CAN Bus-Leitung/
den CAN Bus-Leitungen verloren. Die in Meni 7536 eingestellte Fehlerklasse wird ausgefiihrt.

8.3.12 CAN Bus-Fehlerklasse
Fir folgende CAN Bus-Alarme in Menu 7530 eine Fehlerklasse eingestellt werden:

Alle Gerate fehlen
Fatal CAN Fehler
Irgendein DG fehit
Irgendein MAINS fehlt

Uber diese Einstellungen kdnnen die defekten Geréte aus dem System genommen werden. Auf diese Weise
lauft das System im Automatikbetrieb weiter (wenn der Parameter 7532 auf ,Kein Betriebsartwechsel” einge-
stellt ist).

@ Eine allgemeine Beschreibung der ,,Fehlerklasse“ finden Sie im Kapitel ,,Zusétzliche
Funktionen® in diesem Dokument.
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8.3.13 Einschrankungen

In den meisten Fallen sind die Rental-Applikationen nicht sehr komplex. Folgende Einschrankungen bei der
Verwendung des Quick-Setup-MenUls missen bericksichtigt werden:

e Es konnen keine AGC BTB verwendet werden.

Mit dieser Funktion kann eine Anlagenkonfiguration mihelos auch ohne AGC BTB-Gerate geandert werden.
Der Zugang zum Quick-Setup erfolgt Uber das Menu 9180 via Display. Es kénnen Aggregate ohne
Verwendung der USW hinzugefiigt und entfernt werden. Es sind annahernd dieselben Grundeinstellungen
moglich, wie mithilfe der ,Applikationskonfiguration® in der USW.

Die im Klartext in den Screenshots unten dargestellten Funktionen lassen sich Gber das Quick Setup-Meni
aufrufen.
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8.4 Funktionsbeschreibung

8.4.1 Steuereinheit
Das Power-Management-System ist ein Multi-Master-System. In einem Multi-Master-System fuhren die
Generator-AGCs das Power-Management aus. Das macht das System unabhé&ngig von nur einer Master-AGC.

Wird beispielsweise eine Gerate-ID deaktiviert und hat es sich dabei um das Steuergerat gehandelt, Gber-
nimmt automatisch das nachste Gerat die Steuerfunktionen.

Das gilt auch fiur AGC-MAINS. Hier wird die Netz-Steuereinheit MAINS-COMMAND-UNIT (MCU) genannt.

Die Steuereinheit kann nicht vom Bediener ausgewahlt werden. Sie wird automatisch vergeben, wenn auf ei-
ne PM-Einstellung zugriffen wird.

8.4.2 Fehlerklasse

Die im Handbuch fiir Konstrukteure beschriebenen Fehlerklassen gelten weiterhin, wenn die Power-
Management-Option ausgewahlt ist. Zusatzlich zu diesen Fehlerklassen kann bei AGC-Geraten mit Power-
Management die Fehlerklasse ,Sicher abstellen* (Safety stop) ausgewahlt werden.

Wird diese Fehlerklasse ausgeldst, bleibt das betroffene Aggregat solange auf der Sammelschiene bis das
Aggregat mit der nachsten Prioritat gestartet und mit dem Bus synchronisiert wird. Hat das hinzugekommene
Aggregat die Last ibernommen, fahrt das fehlerhafte Aggregat die Leistung herunter. Der Schalter I6st aus,
der Motor kiihlt ab und stoppt schlieBlich.

Hat das fehlerhafte Aggregat die letzte Prioritat oder sind keine Standby-Aggregate verflgbar, bleibt es auf der
Sammelschiene und I6st nicht aus.

Aggregat nicht gestoppt. Daher ist es wichtig, die ,,Sicher abstellen“-Funktion zu sichern, z. B.

: Kann in einer ,,Sicher abstellen“-Situation kein Aggregat gestartet werden, wird das fehlerhafte
durch einen Auslésungs- und Stoppalarm oder durch einen Abschaltalarm.

8.4.3 Bedienung Lokal/Fern/Timer
Die Anlage kann fiir Start und Stopp auf Lokal, Fernstart oder Timerbetrieb eingestellt werden (Meni 8021).
Diese Auswabhl erfolgt in der Befehlseinheit, d. h. einer der Generatoreinheiten.

@ Die Einstellung definiert, wie die Anlage im Automatikbetrieb gestartet wird.

Die Einstellung kann in M-Logic, Uber das Display oder die USW geandert werden.

Display Utility-Software M-Logic
(Parametereinstellung)
Lokal X X X
Fernstart X X X
Timer-Start X X -

Der Benutzer kann entscheiden, ob er die Anlage vom Display (local), Gber den ,auto-start/stop“-Eingang oder
Modbus/Profibus (remote) bzw. Gber die interne Zeitschaltuhr (timer) startet und stoppt. Fernstart be- deutet,
dass die Steuerung Uber einen Digitaleingang oder tiber Modbus/Profibus-Befehle erfolgt.

8.4.4 Lokal

Alle Schalthandlungen erfolgen tGber das Display. In einer Inselanlage kann hierzu jede Generator-AGC ver-
wendet werden. Lasttransfer, Netzbezugsleistungsregelung und Festlast ins Netz sind nur mit der AGC MAINS
moglich. Die Anlage ist hierfir auf Betriebsart ,AUTOMATIK® einzustellen.
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8.4.5 Fernstart
Bei Auswahl von ,Fernstart® wird die Anlage Uber den Digitaleingang ,,Auto Start/Stopp*“ betrieben.

Inselbetrieb

In der Betriebsart ,Insel“ kann der ,Auto Start/Stopp“-Eingang jeder Generator-AGC zum Starten der Anlage
verwendet werden. DEIF empfiehlt jedoch den Anschluss des ,Auto Start/Stopp“-Eingangs an alle AGCs, da-
mit die Automatikfunktion auch dann gewahrleistet ist, wenn einer der DGs auf3er Funktion gestellt wird (die
Spannungsversorgung zur AGC getrennt wird).

In der Betriebsart ,Insel” kann jede (MAN, AUTOMATIK, HALBAUTOMATIK, BLOCK) an den Generator-AGC
ausgewahlt werden. Das Fernstartsignal funktioniert fir die verbleibende AGC, welche sich noch in der
Betriebsart ,AUTOMATIK" befindet, weiterhin.

Netzparallelbetrieb
In Lastiibernahme, Netzbezugsregelung und Festlast muss der ,Auto Start/Stopp“-Eingang an der MAINS zum
Starten der Anlage verwendet werden.

8.4.6 Anlagenbetrieb
Die Tabelle zeigt wie die Anlage gestartet wird:

Anlagenbetriebsart | Auswahl

Lokal

Fernstart

Inselbetrieb

Anzeige an Generatorgeraten

Auto Start/Stopp an Generatorgeraten

Betriebsart Festlast

Anzeige am MAINS

Auto Start/Stopp an MAINS

Netzbezugsregelung

Anzeige am MAINS

Auto Start/Stopp an MAINS

Lastibernahme

Anzeige am MAINS

Auto Start/Stopp an MAINS

Unter Spitzenlast und bei Notstrom erfolgt der Start automatisch je nachdem, ob die
importierte Leistung (Spitzenlast) ausgefallen ist oder das Netz (Notstrom).

®

8.4.7 Timer-Auswahl
Der Betrieb der Anlage erfolgt Giber die acht internen Zeitschaltuhren, welche tber die USW programmiert
werden.

Die Funktion kann in den Betriebsarten Lastibernahme, Netzbezugsregelung und Festlast verwendet wer-
den. Die Netzeinheit muss in der Betriebsart ,AUTOMATIK" sein.
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8.4.8 Prinzip
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8.4.9 Mehrere Netze
Die AGC kann in einer Applikation mit mehreren Netzeingangen verwendet werden. Dies ist ein Beispiel fur
eine Anwendung mit mehreren Netzen:

8

MB17\

Load
S

TB17\

Display 1

8

MB18\

Load
L -

TB18 \

Display 2

i

BTB 34
-~

Display 4

8

MB19\

Load
L ——

TB19\

Display 5

Busbar

Diesel generator set 1

CANbus

Diesel generator set 2

Ho)

,,,,,,,,,,,,,,,,

Jede Applikation kann Folgendes handhaben:

e 0 bis 16 Netzeinspeisungen in derselben Applikation
e 0 bis 16 Aggregate in derselben Applikation
e 8 Sammelschienenkuppelschalter (BTB)

L
LAl
Controller

=

<

Diesel generator set 4

Diesel generator set 5

@ Die Multi-MAINS-Funktionalitat deckt eine Vielzahl verschiedener Anwendungen ab. Wenden
Sie sich bei Fragen hinsichtlich der Funktionalitat an den DEIF-Support (support@deif.com).
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8.4.10 Definitionen
Eine Multi-MAINS-Anwendung umfasst Einspeisungen und Generatoren sowie eine Reihe von Gs, Ks, BTBs
und Ns.

— Areal ——
Mains transformer
L ] L ]
Mains breaker \ MB17 \ MB18
p p
oo Toad
- L]
Tie breaker \ TB17 \ TB18
p p
Bus tie breaker i -
BTB33 BTB34
L ] [ ] [ ]
Generator breaker \ GB1 \ GB2 \ GB3
] ) 1
9 > D

Sektionen
Die Anwendung umfasst, wenn ein oder mehrere BTBs installiert sind, statische und dynamische Sektionen.
Die Definition einer Sektion finden Sie in der nachstehenden Tabelle.

DEIF A/S Seite 130 von 154



AGC 100 Handbuch fiir Konstrukteure Power-Management (nur AGC 14X)
4189341021 DE

Sektion Definition
Statische Sekti- | Teil der Gesamtapplikation, der durch einen oder zwei offene SKS vom Rest getrennt ist.
on Keine geschlossenen SKS in dieser Sektion enthalten.

Eine statische Sektion kann zugleich eine dynamische Sektion sein, umgekehrt geht dies
jedoch nicht.

Dynamische Teil der Gesamtapplikation, der durch einen oder zwei offene SKS vom Rest getrennt ist.
Sektion Es kann ein geschlossener SKS bzw. es kénnen mehrere geschlossene SKS vorhanden
sein.

@ Wenn keine BTBs installiert sind, besteht die Applikation nur aus einer statischen Sektion.

@ Verwenden Sie das Fernstartsignal nur in einer Insel-Applikation mit BTB-Einheiten.
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Der linke Bereich ist eine statische Sektion, da SKS 33 offen ist, der rechte Bereich ist eine dynamische
Sektion, da SKS 34 geschlossen ist.

Informationen zum Einrichten von Anwendungen mit mehreren AGCs finden Sie unter
»Applikationsentwurf” weiter oben in diesem Dokument.
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8.4.11 Handhabung der Anlagenbetriebsart

Zur Einrichtung der Funktionalitéat der Applikation stehen im Wesentlichen sechs MenUs zur Verfligung.

Nr. Parameter Min. Einstellung Max. Einstellung | Werksein-
stellung
8181 | Ns Fehler, Start Aktivieren AUS EIN AUS
8182 | Parallel Aktivieren AUS EIN AUS
8183 | Unterbrechungs- | Aktivieren AUS EIN AUS
frei
8184 | ATS Aktivieren AUS Statisch Dynamisch | Alle | AUS
8185 | Betriebsart Ein Netz/alle Netze | Alle Netze betreiben | Ein Netz betreiben | Ein Netz be-
betreiben treiben

8186 | Betriebsart Auszufiihrende ID 17 32 17

Start, Ns-Schliel¥fehler
Diese Einstellung legt fest, ob ein Start der DGs erfolgen soll, wenn ein Ns-Schlief3fehler eintritt.

Wenn ,,Start, Ns-SchlieRfehler* aktiviert ist, wird die Funktion Betriebsartenwechsel automa-
tisch aktiviert.

Bei Spitzendeckung, Festlast, Netzbezugsregelung und Lastiibernahme ist diese Funktion nur
aktiviert, wenn das Menii 7081 Betriebsartwechsel aktiviert ist.

®

Ns parallel
Diese Einstellung legt fest, ob die Netzverbindungen (Ns) parallel ausgefiihrt werden sollten.

®

Unterbrechungsfrei:
Diese Einstellung legt fest, ob das Umschalten zwischen den Netzverbindungen (Ns) als schwarze Kupplung
oder als synchronisierte Kupplung erfolgen soll.

Die Einstellung ,,Ns parallel“ wirkt sich auf die Funktion der Einstellung ,,Automatisch um-
schalten“ aus.

Wenn die Ks in einer Sektion als Offner eingestellt sind, und ,NS parallel* deaktiviert wird, kann nur einer der
Ks zurzeit geschlossen sein.

Das System versucht, die in Menu 8186 (,Meine ID flr den Betrieb®) ausgewahlte ID beizubehalten, um seine
Ks geschlossen zu halten. Wenn fiir die ausgewabhite ID jedoch kein KS als Offner-Schalter konfiguriert ist,
oder wenn dieser nicht geschlossen werden kann, wird die Netzeinheit mit der niedrigsten ID ohne vorliegen-
de Ks-Ausfalle geschlossen.

Wenn ,Meine ID fir den Betrieb“ wahrend des Vorgangs geandert wird, legt die Ns-Paralleleinstellung fest, ob
ein schwarzes oder ein synchronisiertes Umschalten stattfindet.

@ Wenn ,,Ns parallel“ aktiviert ist, ist automatisch auch ,,Unterbrechungsfrei* aktiviert.

Automatisches Umschalten:
Diese Einstellung legt fest, ob eine Netzeinheit, welche einen Netzausfall erkennt, versucht, die verbundene
Last von einem anderen Netz oder von den verfligbaren DGs geliefert zu bekommen.
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Beschreibung

AUS Die Funktion ,Automatisch Umschalten® ist ausgeschaltet.

Statische Sekti- | Die Backup-Spannungsversorgung wird innerhalb ihrer eigenen statischen Sektion wie-
on der hergestellt.

Dynamische Die Backup-Spannungsversorgung wird innerhalb ihrer eigenen dynamischen Sektion
Sektion wieder hergestellt.

Die Anwendung wird nie versuchen, einen BTB zu synchronisieren/zuschlieen, um in
einer Notbetrieb-Situation Hilfe zu erhalten.

Alle Sektionen Die Backup-Spannungsversorgung wird innerhalb aller verfligbaren Sektionen
wieder hergestellt.

Die Sektionen sind durch Bus-Kuppelschalter (BTB) unterteilt. Sind keine BTB installiert,
verfiigen die Einstellungen Statisch/Dynamisch/Alle iiber dieselbe Funktion ,,Automatisch
Umschalten®.

Wenn dynamisch ausgewabhlt ist, miissen Sie sich bewusst sein, dass eine Netzeinheit die
@ gesamte Last der dynamischen Sektion ohne Hilfe von den DGs bewiltigen muss.

Daher miissen die vorhandenen Netzeinspeisungen in der Lage sein, die Last der gesamten
Sektion zu bewaltigen.

Betriebsart:
Diese Einstellung legt fest, wie ein System in einer dynamischen Sektion in allen Anlagenbetriebsarten, mit
Ausnahme von Insel und Notstrom, reagiert.

Beschreibung Anmerkung
Ein Netz Nur der Netzschalter darf ,Meine ID fir den Betrieb® (Meni 8186) legt fest, welches
betreiben die ganze Zeit Uber ge- Netze parallel zum Netz betrieben werden darf.

schlossen sein.
Wenn andere Ks geschlossen sind, werden sie ausgeldst, da-
mit nur noch der Ks von ,Meine ID fiir den Betrieb“ geschlos-
sen ist.

Wenn kein Ks in der Sektion verfligbar ist, wird der Ns ausge-
I0st (was zu einem Ausfall fuhrt).

Alle Netze Alle Netzschalter durfen die
betreiben ganze Zeit Uiber geschlos-
sen sein.

@ Diese Einstellung kann von M-Logic vorgenommen werden.

8.4.12 Kuppelschalter-Konfiguration

In einigen der moglichen Applikationsformen der AGC mit der Option G5 kann diese mit einem Kuppelschalter
eingesetzt werden, d. h. einem Schalter, der zwischen den Aggregaten und der Sammelschiene betrieben
werden.
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8.4.13 Kuppelschalter-Offnungspunkt
Wenn die Aggregate parallel zum Netz laufen und der Netzschalter ausgel6st wird, z. B. durch einen
Netzausfall, kann es notwendig sein, auch den Kuppelschalter auszuldsen.

Das ist abhangig von der Gesamtnennleistung der laufenden Aggregate. Kénnen die Aggregate die Last,
welche in Meni 8192 ,Kuppelschalter-Offnungspunkt* eingestellt ist, nicht liefern, wird der Kuppelschalter
geoffnet. Er wird erst wieder geschlossen, wenn der Leistungskapazitatssollwert aus Menu 8193 erreicht ist.
Diese Verzdgerungszeit kann zum Auslésen untergeordneter Lastgruppen (NEL) verwendet werden. Beispiel
Das Beispiel unten zeigt, dass der Kuppelschalter auslost, wenn DG1 oder DG2 mit der Last verbunden sind,
da diese jeweils kleiner als 510 kW sind. Sind DG1 und DG2 parallel geschaltet, 16st der Kuppelschalter
ebenfalls aus, da die gesamte Nennleistung noch immer weniger als 510 kW ist. Lauft jedoch DG3 allein oder
mit einem der beiden kleineren Aggregate, 16st der Kuppelschalter nicht aus, da die Nennleistung nun héher
als 510 kW ist.

Trip| No trip -

DG 3 = 600 kW >
DG 2 = 250 kW

DG 1 = 250 kW
— >

Tie breaker open point = 510 kW

L.

@ Die o. a. Leistungsangaben sind die Nennleistungen der Aggregate in dieser Applikation.

8.4.14 Leistungskapazitit

Uber die Leistungsmenge in Meni 8193 wird in Notstrom-Applikationen festgelegt, wie viel Leistung verfiig- bar
sein muss, bevor der Kuppelschalter geschlossen werden darf. Nachdem die Aggregate gestartet wurden,
schlieRen sich die Generatorschalter. Wenn gentigend Leistung verfiigbar ist, wird zudem der Kuppelschalter
geschlossen.

Umgehen der Leistungskapazitit:

Wenn einige Generatoren nicht starten und der Leistungskapazitatssollwert nicht erreicht wird, wird der Ks nie
geschlossen. Daher kann der Leistungskapazitatssollwert nach einem Zeitraum, der im Men( 8194 fest- gelegt
ist, umgangen werden. Die Funktion ,Leistungskapazitat umgehen® wird im Menu 8195 aktiviert.

8.4.15 Verfiigbare Leistung
Diese Funktion wird zur Lastfreigabe benutzt. Ein Relais zieht an, wenn geniigend verfligbare Leistung
vorhanden ist. So kdnnen z.B. untergeordnete Lastgruppen bei Notstromanlagen zugeschaltet werden.

Es kénnen finf Stufen der verfligbaren Leistung eingestellt werden (Menus 8220 bis 8260):

Verfligbare Leistung 1
Verfligbare Leistung 2

Verfligbare Leistung 3
Verfligbare Leistung 4
Verfligbare Leistung 5
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Diese Sollwerte kdnnen ein Relais aktivieren, wenn das spezielle Level verfligbarer Leistung erreicht ist. Die
Relaisausgange kénnen zum Zuschalten von Lastgruppen verwendet werden, wenn ausreichend Leistung
verfugbar ist. Bitte beachten Sie, dass durch das Zuschalten von Lastgruppen die verfigbare Leistung sinkt
und somit das Relais/die Relais wieder deaktiviert werden kann/kénnen, wenn die verfugbare Leistung unter
den Sollwert sinkt. Somit ist es erforderlich, eine externe Halteschaltung einzurichten.

@ Die Anzahl der verfiigbaren Relais ist optionsabhéngig.

Die Funktion ist nicht von den laufenden Betriebsarten abhangig. Die Relais werden in allen Betriebsarten,
einschliellich der Betriebsart ,Block” aktiviert. Um ein unerwiinschtes Schalten zu vermeiden, z. B. wenn das
Aggregat angehalten ist, sollte die Unterdriickungsfunktion verwendet werden.

@ Ndhere Angaben zur Unterdriickungsfunktion finden Sie unter ,,Zusatzliche Funktionen“ in
diesem Dokument.

Es ist méglich, in allen Aggregaten verschiedene Level verfligbarer Leistung einzustellen. Somit kann nach
Bedarf eine Reihe verschiedener Lastgruppen angesteuert werden.

Beispiel:

In diesem Beispiel startet zunachst Generator 1, gefolgt von Generator 2. Die vereinfachte Abbildung zeigt die
beiden Aggregate/beiden Lastgruppen, die von den Leistungsrelais R1 und R2 auf der AGC geschaltet
werden.
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Trip load group 1 i Trip load group 2
Load R K1 R2 K2 Load
Group 1 ] ] Group 2

ﬁ_’__j:‘” ﬁ—’__j:lwz

R1  R2
t

U
Multi-line 2 Multi-line 2

AL e

L {geeen N

(0000000 0000000
G G
Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

8.4.16 Verfuigbare Leistungsfunktionen

Der Generator 1 ist gestartet, der Timer t1 startet, wenn sich der Gs1 schlief3t. Nach Ablauf des Timers t1
schaltet das zugeordnete Relais (R1). Die Lastgruppe (hier 200 kW) wird zugeschaltet. Nun fallt die verfligbare
Leistung auf 300 kW. Nach kurzer Zeit wird Generator 2 gestartet, und sein Generatorschalter wird
synchronisiert. Mit dem Schlief’en von Gs2 startet Timer t2. Nach Ablauf von t2 wird das ausgewahlte Relais
(R2) aktiviert, und die zweite Lastgruppe mit 200 kW zugeschaltet. Danach sinkt die verfiigbare Leistung auf

600 kKW.
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PavaiL
kW

A

1000+

t>

800
600 +

400 4

200 +

t1

GB1 ON

R1 R2

GB2ON |———-—

Um Lastgruppen zuzuschalten, kénnen einzelne Relais auf jeder oder nur auf einer AGC ausgewahlt werden.

8.4.17 CAN-Bits

Es kénnen 16 CAN-Bits via M-Logic verwendet werden. Angewendet werden diese auf dieselbe Weise wie
virtuelle Ereignisse. Die CAN-Bits werden aktiviert, wenn ein CAN-Befehl von einer Einheit zur nachsten ge-
sendet wird. Sie sparen somit die zusatzliche Verdrahtung, da die CAN-Bits tiber den CAN Bus aktiviert wer-

den.
= @ CAN Input = @ CaNCmd -
CANM Inp 1 active CANCrd 0 active
CAN lrp 02 aciive CAN Cried 02 actnie
CAM Inp 03 active CAN Crmd 03 Bctive
CAN Inp M4 aclive CAN Creed 04 active
CAM Irp 05 active CAN Cred 05 mctive
CAN Ing 05 active CAN Creed 05 active
CAN Inp 07 actiive CAN Cmdl 7 active
CAN Ing 08 acthve CAN Crmvi 05 active
CAN Inp 09 aciive CAN Crnd 09 active
CAN Irp 10 active CANCmd 10 active
CAN Irp 11 aclive CANCmd 11 active
CAM Inp 12 aciiee = AN T 12 active
CAN Inp 13 active CAN Crmd 13 sctive
CANInp 14 active CANCrmd 14 active
CAM Inp 15 sctive CANCrd 15 acthee —
CAM Inp 16 active CAN Crmd 16 active -
5] ] y
Ewent & Operator Event B Operator EwentC
MOT [ |DG 5 running; Power man v | [or ~| wot [ |Not uzed - | [or ~| wor [ |Not uzed =

r

Qutput [CAN Crel 01 active: CAN - Beliiiseo) |« <0 v

Beispiel: CAN cmd 01 ist aktiv, DG 5 lauft. Alle Einheiten im Power-Management-System empfangen ,CAN-
Eingang O1aktiviert* und kdnnen darauf reagieren.

CAN-Eingédnge kénnen nur mithilfe von nur Dauersignalen von digitalen Eingangen oder AOP-
Tasten aktiviert werden. AOP-Tasten liefern nur Impulse. Diese kénnen zu kurz sein und
miissen daher verliangert werden, um eine ahnliche Funktionalitdt wie konstante Signale zu

bieten.
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8.5 AGC 145/146 Digitaleingange

8.5.1 AGC 145/146 Digitaleingdnge
Die nachstehende Tabelle zeigt den verfligbaren Digitaleingang fir die AGC 145 und AGC 146. Auf die

Eingangsauswahl-Mdglichkeiten fir die Generatoren wurde bereits friiher in diesem Dokument, im Kapitel
»Zusatzliche Funktionen® und ,Digitaleingénge®, eingegangen.

Eingangsfunktion Auto- | Hand- | Test [ Manu- | Block | Konfigurier- | Eingangstyp
matik | betrieb eller bar
Be-
trieb
1 | Zugriffssperre X X X X X Konfigurierbar | Dauer
2 | Fernstart X X Konfigurierbar | Impuls
3 | Fernstopp X X Konfigurierbar | Impuls
4 | Test X X X X Konfigurierbar | Impuls
5 | Automatik X X X X Konfigurierbar | Impuls
6 | Remote TB ON - Fern- X X Konfigurierbar | Impuls
Ks ein (nur AGC 146)
7 | Remote TB OFF - Fern- X X Konfigurierbar | Impuls
Ks aus (nur AGC 146)
8 | Remote MB ON - Fern- X X Konfigurierbar | Impuls
Ns EIN
9 | Remote MB OFF — X X Konfigurierbar | Impuls
Fern-Ns AUS
10 | Alarm-Fernquittierung X X X X X Konfigurierbar | Dauer
11 | Auto-start/stop - Auto- X Konfigurierbar | Dauer
Start/Stopp
12 | TB position ON - Ks-Po- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
sition EIN (nur AGC
146)
13 | TB position OFF - Ks- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Position AUS (nur AGC
146)
14 [ NS Position EIN X X X X X Konfigurierbar | Dauer
15 | Ns Position AUS X X X X X Konfigurierbar | Dauer
16 | Not-Aus X X X X X Nicht konfigu- | Dauer
rierbar
17 | Netz in Ordnung X X X X X Konfigurierbar | Impuls
18 | TB close inhibit - Ks X X X X Konfigurierbar | Dauer
schlieRen verhindern
(nur AGC 146)
19 | MB close inhibit - Ns- X X X X X Konfigurierbar | Dauer

schlie®en unterdriicken
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Eingangsfunktion Auto- | Hand- | Test [ Manu- | Block | Konfigurier- | Eingangstyp
matik | betrieb eller bar
Be-
trieb
20 | Enable mode shift - X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Notstromuberlagerung
21 | Alternative start — Not- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
strombetrieb
22 | Schaltschrankfehler X X X X X Konfigurierbar | Dauer
23 | Vollprobe X X X X X Konfigurierbar | Dauer
24 | TB spring loaded - Ks X X X X X Konfigurierbar | Dauer
federbetatigt (nur AGC
146)
25 | MB spring loaded - Ns- X X X X X Konfigurierbar | Dauer
Feder gespannt

8.5.2 Funktionsbeschreibung

1. Zugriffssperre

Die Steuertasten des Displays werden deaktiviert. Es kdnnen nur Messwerte, Alarme und Protokolle
eingesehen werden.

2. Fernstart
Dieser Eingang leitet die Startsequenz- oder Anlagenbetriebsart der Aggregate von der Netzeinheit aus ein,
wenn der Parameter 8021 auf Fernstart eingestellt wird.

3. Fernstopp
Dieser Eingang leitet die Stoppsequenz- oder Anlagenbetriebsart der Aggregate von der Netzeinheit aus ein,
wenn der Parameter 8021 auf Fernstopp eingestellt wird.

4. Testbetriebsart
Umschaltung der aktuellen Betriebsart in die Betriebsart , Test".

5. Betriebsart Automatik
Umschaltung der aktuellen Betriebsart in die Betriebsart ,Automatik®.

6. Remote TB ON - Ks-Fernstart
Die Einschaltsequenz des Kuppelschalters wird eingeleitet und der Schalter schlief3t sich, wenn der
Netzschalter geoffnet wird.

7. Remote TB OFF - Ks-Fernstopp
Die Ausschaltsequenz des Kuppelschalters wird eingeleitet.

8. Remote MB ON - Fern-Ns EIN
Die Ns-Ein-Sequenz wird eingeleitet.

9. Remote MB OFF — Fern-Ns AUS
Die Ns-AUS-Sequenz wird eingeleitet.

10. Alarm-Fernquittierung
Alle vorhandenen Alarme werden quittiert und die Alarm-LED im Display hort auf zu blinken.
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11. Auto-start/stop - Auto-Start/Stopp

Das Aggregat wird bei Aktivierung dieses Eingangs gestartet. Das Aggregat wird bei Deaktivierung des
Eingangs gestoppt. Der Eingang kann verwendet werden, wenn sich die Anlage im Insel- oder
Lastlibernahmebetrieb befindet und die Betriebsart AUTO angewahlt ist.

12. Mains breaker closed feedback (MB position ON) — Ns geschlossen-Riickmeldung (Ns-Position EIN)
Dieser Eingang meldet die Kuppelschalterstellung. Das Geréat erhélt diese Rickmeldung, wenn der Schalter
geschlossen ist oder ein Positionsfehleralarm auftritt.

13. Tie breaker open feedback (TB position OFF) - Ks offen-Riickmeldung (Ks-Position AUS)
Dieser Eingang meldet die Kuppelschalterstellung. Das Geréat erhélt diese Rickmeldung, wenn der Schalter
geoffnet ist oder wenn ein Positionsfehleralarm auftritt.

14. Mains breaker closed feedback (MB position ON) — Ns-EIN-Rickmeldung
Dieser Eingang meldet die Netzschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Riickmeldung, wenn der Schalter ge-
schlossen ist oder ein Positionsfehleralarm auftritt.

15. Mains breaker open feedback (MB position OFF) - Ns-AUS-Riickmeldung
Dieser Eingang meldet die Netzschalterstellung. Das Gerat erhalt diese Rickmeldung, wenn der Schalter ge-
Offnet ist oder wenn ein Positionsfehleralarm auftritt.

16. Not-Aus

Dieser Eingang 6ffnet den Netzschalter in allen Anlagenbetriebsarten. Wenn der/die Generatorschalter und der
Kuppel-/Netzschalter gleichzeitig geschlossen sind, 6ffnet der Not-Stopp den/die Netz-, Kuppel- und
Generatorschalter und fahrt gleichzeitig den/die Generatoren herunter.

@ Die Fehlerklasse ,shutdown‘ muss angewahlt sein.

24. Batterietest
Der Eingang aktiviert den Anlasser ohne das Aggregat zu starten. Ist die Batterie schwach, verursacht der Test
einen nicht mehr zuldssigen Spannungseinbruch und |6st somit einen Alarm aus.

25. Netz in Ordnung
Deaktiviert den Netzwiederkehr-Timer Wenn der Eingang aktiviert ist, beginnt die SchlieRsequenz des Netz-
schalters.

26. MB close inhibit - Ns-SchlieRen unterdriicken
Ist dieser Eingang aktiv, kann der Generatorschalter nicht geschlossen werden. Fir Gs verwendete
Unterdriickung, wobei ein externe SPS oder ein anderes Gerat steuert, welche Last auf dem Aggregat ruht.

27. MB close inhibit - Ns-Schlieen unterdriicken
Ist dieser Eingang aktiv, kann der Schalter nicht geschlossen werden.

28. Enable mode shift - Notstromiberlagerung

Der Eingang aktiviert die Notstromiiberlagerung. Die AGC fiihrt die Notstromsequenz im Falle eines Netzfeh-
lers durch. Wird dieser Eingang konfiguriert, werden die Einstellungen in Menu 7081 (Betriebsartwechsel ein/
aus) ignoriert.

29. Start enable - Startfreigabe
Dieser Eingang ist zu aktivieren, damit der Motor gestartet werden kann.

@ Wenn das Aggregat gestartet wurde, kann der Eingang wieder deaktiviert werden.

30. Alternative start — Notstrombetrieb
Dieser Eingang dient zur Simulation eines Notstrombetriebs, um auf diese Weise eine komplette
Notstrombetrieb-Sequenz durchzufiihren, ohne dass tatsachlich ein Netzausfall vorliegt.
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31. Schaltschrankfehler
Dieser Eingang stoppt das Aggregat oder blockiert den Anlauf, je nach Betriebsstatus.

32. Vollprobe
Dieser Eingang wird im Logbuch protokolliert, um geplante Notstromprobeldufe zu dokumentieren.

33. GB spring loaded — Gs-Feder gespannt
Die AGC wird kein Schlielsignal senden, bevor diese Riickmeldung nicht vorliegt.

34. MB spring loaded - Ns-Feder gespannt
Die AGC wird kein Schlief3signal senden, bevor diese Rickmeldung nicht vorliegt.

35. D+ (digitale Ruckmeldung ,Motor lauft®)

Dieser Eingang dient als Betriebsanzeige fiir den Motor. Ist er aktiviert, ist das Startrelais sofort deaktiviert.
Eingang fir die Betriebsriickmeldung von der D+ Klemme der Lichtmaschine. (Motor lauft, wenn U-
Lichtmaschine > Batteriespannung).

36. Unterdruckung von MK-Alarmen
Wenn dieser Eingang aktiviert ist, werden alle Motorschnittstellen (Option H5)-Alarme unterdruckt.

@ Die Eingangsfunktionen werden iiber die USW konfiguriert, ndhere Angaben dazu finden Sie in
der ,Hilfe“.
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8.6 Verdrahtungsdiagramm

8.6.1 CAN Bus-Verdrahtung

Die folgenden Diagramme zeigen Beispiele mit drei verbundenen AGC-Einheiten, z. B. einer AGC 14X und
zwei Generator-AGC-Einheiten.

AGC 14x

CANbus interface A

Multi-line 2

CANbus interface 1/A

Multi-line 2

CANbus interface 1/A

H COM L H GND L H GND L
53 54 55 A1 A2 A3 A1 A2 A3
N VA AA /

L
\ \\l ‘I II‘I d /\ \\ II‘I .‘}l
____________ N\
120 Q I * ¥ 120 Q|
AGC 14x Multi-line 2 Multi-line 2

CANbus interface B

CANbus interface 2/B

CANbus interface 2/B

H COM L H GND L H GND L
57 58 59 B1 B2 B3 B1 B2 B3
\ ANgEgA W ANy /

\ \\I ‘I 1 I‘I d /\ \\ 1 I‘I .\/l
____________ \
120 Q I * ¥ 120 Q|
AGC 14x Multi-line 2 Multi-line 2

CANbus interface A

CANbus interface 2/B

CANbus interface 1/A

H COM L H GND L H GND L
53 54 55 B1 B2 B3 A1l A2 A3
\ ST W ANy /

\ \\I ‘I 1 ‘I d /\ \\ 1 ‘I 1
Yy Yo Y
120 O 120 Q

Wie Sie anhand des letzten Beispiels sehen kénnen, kdnnen die CAN Bus-Schnittstellen 1 und 2 oder (A und

B) gemischt werden.

Bei Entfernungen tiber 300 Meter empfehlen wir die Verwendung eines CAN Busses zum LWL-

Wandler.

@ Verbinden Sie nicht die Kabelabschirmung mit der GND/COM-Klemme der AGC-Einheiten.

@ Bei der AGC 100 gibt es zwei CAN Bus-Ausgédnge, CAN A und CAN B.
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8.7 Schalterriickmeldungen

8.7.1 Netzschalter (Ns)
Die erforderliche Riickmeldung vom Schalter ist abhangig von der Art des verwendeten Schalters.

Ns vorhanden: In Bezug auf Schalterrickmeldungen siehe das Kapitel ,Weitere Funktionen“ in
diesem Dokument
Ns nicht vorhanden: Wird wahrend der Applikationskonfiguration ausgewahlt (USW).

@ Ist kein Ns vorhanden sind die Ns-Offnen- und Ns-SchlieRen-Relais sowie die Eingiénge fiir
die Ns-Offnen und Ns-SchlieBen-Riickmeldungen konfigurierbar.

8.7.2 Kuppelschalter (Ks)
Die erforderliche Riickmeldung vom Schalter ist abhangig von der Art des verwendeten Schalters.

Ks vorhanden: In Bezug auf Schalterrickmeldungen siehe das Kapitel ,Weitere Funktionen® in
diesem Dokument.
Ks nicht vorhanden: Wird wahrend der Applikationskonfiguration ausgewahlt (USW)

@ Ist kein Ks vorhanden sind die Ks-Offnen- und Ks-SchlieRen-Relais sowie die Eingénge fiir
die Ks-Offnen und Ks-SchlieRen-Riickmeldungen konfigurierbar.
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9. PID Regler (nur AGC 110)

9.1 Anwendungszweck von PID Reglern (nur AGC 110)

9.1.1 Einfihrung

Der hier verwendete Regler ist ein PID-Regler. Er besteht aus einem Proportionalregler, einem Integralregler
und einem Differentialregler. Der Regler ist nach dem Vorbild von AGC-4 und AGC 200 entworfen. Allerdings
hat dieser Regler nicht die schnelle Reaktionszeit wie die Regler in AGC-4 und AGC 200. Deshalb sollte der

Regler nur in Applikationen verwendet, die einen langsamen Reglerkreis haben.

Alle drei Regler sind 100% identisch. Nur die Parameter und die M-Logic-Befehle unterscheiden sich. Nur
PID1 kann die Leerlaufdrehzahl regeln.

9.1.2 Prinzipdarstellung
Die Zeichnung zeigt das Prinzip des PID-Reglers.

. P-part _| I-part
Set point ——f ; (Kp) (Ti) Output
_| D-part
7l (Td)

PID(s)zKp-(1+ ! +Td-s)

Y

Ti-s

Wie in Zeichnung und Formel dargestellt, gibt jeder Regler (P, | und D) ein Ausgangssignal welches zum
Gesamtreglerausgang aufsummiert wird.

Die einstellbaren Werte in der AGC100 sind:

Kp: Die Verstarkung fiir den P-Anteil
Ti: Die Integralreaktionszeit fir den I-Anteil
Td: Die Differentialaktionszeit fur den D-Anteil

Die Funktion jedes Anteils wird spéater beschrieben.

9.1.3 Proportionalregler
Wenn eine Regelabweichung auftritt, zeigt die P-Komponente eine sofortige Anderung des Ausgangs. Die
GroRe der Anderung bestimmt Kp.

Die Zeichnung zeigt, wie der P-Ausgang von der Kp-Einstellung abhangt. Die Anderung des Ausgangs wird
verdoppelt, wenn sich die Regelabweichung verdoppelt.
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Regelbereich

Bedingt durch die obige Charakteristik ist es dringend zu empfehlen, den vollen Reglerausgangsbereich zu
nutzen, um eine instabile Regelung zu vermeiden. Ist der Ausgangsbereich zu klein, erzeugt eine kleine
Regelabweichung eine unverhaltnismafig groe Ausgangsanderung. Der Regler ist instabil, sieche

Darstellung.
ke 1% regulation
A deviation
ke
t t t t > mA
5 10 15 20 25

Eine Regelabweichung von 1% tritt ein. Mit dem eingestellten Kp ergibt sich bei dieser Regelabweichung
eine Ausgangsanderung von 5 mA. Die Tabelle zeigt, dass sich der Ausgang der AGC relativ oft andert,
wenn der max. Drehzahlbereich klein ist.

Max. Regelbereich | Ausgangs- Ausgangséanderung in % des max.
anderung Drehzahlbereichs

50 % 20 % 20/50*100 % | 40

100 % 20 % 20/100*10 % | 20

Dynamischer Regelbereich
Die Zeichnung zeigt den dynamischen Regelbereich bei verschiedenen Kp-Einstellungen. Der dynamische
Bereich wird kleiner, je groRer Kp eingestellt ist.
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Dynamic regulation band

Frequency
[Hz]

Output [%]

Integralregler
Die Hauptfunktion dieses Reglers ist es, den Offset auszuregeln. Die Integralzeit ist definiert als die Zeit, die

der Integralregler fiir das Replizieren der momentanen Anderung durch den Proportionalanteil benétigt.

In der Zeichnung erzeugt der Proportionalregler eine Anderung von 2,5 mA. Die Integralzeit wird gemessen,
wenn der Ausgang 2 x 2,5 mA = 5 mA. erreicht.

Integral action time, Ti

Der Ausgang erreicht 5 mA bei der Ti-Einstellung 10 s doppelt so schnell als wie der Einstellung 20 s.
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Die Integralgeschwindigkeit des I-Reglers steigt, wenn die Integralzeit sinkt. Eine kleinere Zeiteinstellung
ergibt eine schnellere Regelung.

@ Ist die Einstellung Ti iauf 0 s gestellt, heisst das der I-Regler ist ausgeschaltet (AUS).

@ Die Integralzeit Ti darf nicht zu klein eingestellt werden. Dies fiihrt zu einer instabilen Regelung
wie ein zu groBer Kp.

Differentialregler
Der Zweck des D-Reglers ist es, die Regelung zu stabilisieren. Es ist mdglich einen héheren Kp (Verstar-
kung) und eine niedrigere Integralzeit Ti einzustellen. Dies macht die Gesamtregelung viel schneller.

In den meisten Fallen wird der D-Regler nicht benétigt; fur eine sehr prazise Regelung, zum Beispiel stati-
sche Synchronisation, kann er sehr nitzlich sein.

D=Td -Kp- %

Formel fir den D-Regler: dt

D = Reglerausgang

Kp = Verstarkung

de/dt = Abweichungsgeschwindigkeit (wie schnell ist die Regelabweichung)

Somit ist der D-Regler von der Steigung der Abweichung sowie der Kp und Td Einstellungen abhangig.

Beispiel: Annahme Kp = 1.

D-regulator

5 Deviation 2

Output/deviation

D-output 2, Td=1s
2 Deviation 1
D-output2, Td=0.5 s
D-output 1, Td=0.5 s
0 T T T T 1

0 0.5 1 1.5 2 25
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Deviation 1: Eine Abweichung mit Steigung 1

Deviation 2: Eine Abweichung mit Steigung 2.5 (2.5-fach gréRer als Deviation 1)

D output 1, Td=0.5 s: | Ausgang des D-Reglers mit Td=0.5 s und Abweichung 1.

D output 2, Td=0.5 s: | Ausgang des D-Reglers mit Td=0.5 s und Abweichung 2.

D output 2, Td=1 s: Ausgang des D-Reglers mit Td=1 s und Abweichung 2.

Das Beispiel zeigt: Je h6her die Abweichung und je héher Td, desto hdher wird der Ausgang des D-Reglers.
Da der D-Regler auf die Regelabweichung reagiert, ist der D-Ausgang 0, wenn keine Anderungen
vorgenommen werden.

@ Bitte bei der Inbetriebnahme unbedingt beachten, dass die Kp-Einstellung Einfluss auf den D-
Regler-Ausgang hat.

@ Die Einstellung Td = 0 bedeutet, dass der D-Regler ausgeschaltet ist.
@ Die Differentialzeit (Td) darf nicht zu hoch eingestellt sein. Dies fiihrt zu einer instabilen Rege-

lung wie ein zu groBer Kp.

9.1.4 Reglerrelais
Wenn die Relaisausgange eingesetzt werden, erfolgt die Regelung wie folgt:

Regulator
output
A
45Hz 50H 55H > Hz
Fix up signal Up pulse No reg. Down pulse Fix down signal
Pt Pt -t -t
I [ I R

Die Relaisregelung kann in fiinf Schritte unterteilt werden.
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# | Bereich Beschreib. | Anmerkung
Statischer Dauersign. Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-rauf-Relais ist jedoch durch die
Bereich AUF hohe Regelabweichung im Dauerbetrieb.

2 | Dynam. Impuls AUF | Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-rauf-Relais pulst zur Elimi-
Bereich nierung der Regelabweichung.

3 | Totzone Keine In diesem speziellen Fall erfolgt keine Regelung. Die Regelung

Regelung akzeptiert eine voreingestellte Totzone, um die Lebensdauer des
Relais zu erhdhen.

4 | Dynam. Impuls AB Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-runter-Relais pulst zur Elimi-
Bereich nierung der Regelabweichung.

5 | Statischer Dauersign. Die Regelung ist aktiv, das Drehzahl-runter-Relais ist jedoch durch
Bereich AB die hohe Regelabweichung im Dauerbetrieb.

Wie in der Zeichnung dargestellt, sind die Relais im Dauerbetrieb wenn eine grofe Regelabweichung
vorliegt. Die Relais takten bei kleinerer Abweichung. Im dynamischen Bereich werden die Impulse immer
kurzer und kirzer, wenn die Regelabweichung geringer wird. Kurz bevor die Totzone erreicht wird, ist der
Impuls am kurzesten. Dies sind die Einstellungen "PID1 ON time"/"PID2 ON time"/"PID3 ON time". Der
langste Impuls tritt am Ende des dynamischen Bereiches (45Hz im oberen Beispiel) auf.

Relaiseinstellungen
Die Zeiteinstellung fiir die Reglerrelais erfolgt unter 'Steuerungseinstellungen Regler'. Es besteht die
Moglichkeit, die Zeiten 'period’ und 'ON' einzustellen. Siehe Abbildung.

Text

Beschreibung

Anmerkung

Periodenzeit

Impulsléange +
Impulspause

Die Zeit zwischen zwei Relaisimpulsen.

EIN-Zeit

Mindestimpulslange

Minimale Impulslange. Das Relais ist niemals kirzer angezogen.

Wie in der Zeichnung dargestellt, hangt die Lange des Impulses von der aktuellen Regelabweichung ab. Ist
die Regelabweichung groR, ist der Impuls lang (oder ein Dauersignal). Ist die Regelabweichung klein, ist der

Impuls kurz.
Relay OM
A
PERIOD PERIOD PERIOD PERIOD PERIOD
- - L ot -} -
ONi oNi ON; ON; ON
=t [sec]
- HIGH <DEVIATION= LOowW -
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Impulsdauer
Die Signallange wird bezogen auf die Periodenzeit berechnet. In der Zeichnung unten wird die Auswirkung
des P-Reglers gezeigt.

P regulator
0,
100 4% 2k
80
9 1%
-~ 60
=]
s
3
40
A
0.5%
20
0 T T T T T
0 10 20 30 40 50 60
Kp

In diesem Beispiel haben wir eine Regelabweichung von 2% und einen eingestellten Kp = 20. Der
berechnete Ausgangswert der AGC ist 40%. Jetzt kann die Impulslange fir eine Periodendauer von 2500ms
berechnet werden:

t=Ausgangswert/100*t(Periode)=40/100*2500ms=1000ms

Die Periodenzeit kann niemals kurzer als die Min.-Ein-Zeit sein.

9.1.5 Reglerbetriebsarten

Die PID-Regler der AGC 110 unterstutzen drei Betriebsarten, die in den folgenden Abschnitten beschrieben
werden. Die Betriebsarten kdnnen nur tber M-Logic The PID eingestelllt werden. Die M-Logic Schnittstelle
wird ausfiihrlich im Dokument "ML-2 application notes M-Logic" beschrieben.

Automatische Regelung

Der Regler arbeitet anhand eines gewahlten Eingangs auf den eingestellten Sollwert. Ist der Eingang zum
Beispiel ein Temeratursensor und die gewiinschte Temperatur sei 50°C, dann sollte der Sollwert auch 50°C
betragen. Der Regler versucht dann, die 50°C zu erreichen und zu halten.

Manuelle Regelung

Der Regler geht in eine Ruheposition. Der Sollwertparameter wird nicht verwendet. Statt dessen wird der
aktuelle Messwert als Referenz bzw. Sollwert verwendet. Der Referenzwert kann nun Uber die beiden M-
Logic-Befehle verstellt werden. Erfolgt ein Verstellimpuls, detektiert der Regler eine Regelabweichung. Diese
versucht der Regler dann auszuregeln. Uber den Parameter Man Err Scaling (Manual Error Scaling) wird die
Skalierung der Verstellimpulse eingestellt.
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Ausgeschaltete Regelung

Der Regler ist ausgeschaltet. Es erfolgt keine Regelung. Dies ist die Werkseinstellung. Wird wahrend der
Automatischen oder Manuellen Regelung auf Ausgeschaltete Regelung umgeschaltet, dann wird der
Reglerausgang bis zur Umschaltung auf eine andere Betriebsart ,eingefroren®.

Der ,eingefrorene” Ausgang kann auf folgende Grenzwerte per M-Logic gestellt werden:

e PID Reg set out to Offset
e PID Reg set out to Min
e PID Reg set out to Max

Diese Befehle werden im Dokument "ML-2 application notes M-Logic" erklart.

9.1.6 Reglereingdnge

Es ist mdglich, verschiedene Eingange fiir den Regler zu wahlen. Der Eingang wird auf einen Wert zwischen -
100% und +100% skaliert. Somit kann der Regler viele verschiedene Eingdnge handhaben. Der Wert im
Display wird immer mit dem gewahlten Referenzwert verglichen und skaliert. In der folgenden Tabelle sind die
verschiedenen Eingange aufgefihrt.

Eingang Bemerkungen

Multi- Binar: Wird der Eingang als EIN im Display gezeigt, ist der Referenzwert fir den Regler

Eingange 100%, andernfalls 0 %.

6,7 and 8
4 bis 20 mA: Der Eingang ist immer auf 4 bis 20mA skaliert. Wird ein anderer Bereich in
den Alarmparametern eingestellt, wird der Displaywert auf den gewahlten Bereich skaliert.
RMI Pegel/RMI Temperatur/RMI Druck: Der Eingang wird auf die gewahlte RMI-Kurve
skaliert.
Pt1000 (nur Multieingédnge 6 und 7): Die Skallierung ist auf -51 bis 265 °C festgelegt.

MPU Hier ist der Eingang auf 100 bis 4000 UpM skaliert.

Eingang

(UpM)

EIC Drehzahl | PGN 61444, SPN 190 Engine Speed*
Enthalt das Telegramm keinen giiltigen Wert, wird der letzte giltige Wert verwendet. Der
letzte Wert ist Null wenn seit dem Einschalten der Steuerung kein gultiger Wert empfan-
gen wurde. Der Eingang vom EIC ist skaliert auf den Bereich 100 bis 4000 UpM.

EIC Umge- PGN 65269, SPN 171 Ambient Air Temperature*

bungstem- Enthalt das Telegramm keinen gultigen Wert, wird der letzte glltige Wert verwendet. Der

peratur letzte Wert ist Null wenn seit dem Einschalten der Steuerung kein gliltiger Wert empfan-
gen wurde. Der Eingang vom EIC ist skaliert auf den Bereich -40 bis 210 °C.

EIC PGN 65262, SPN 110 Engine Coolant Temperature*

KuhImittel- Enthalt das Telegramm keinen giiltigen Wert, wird der letzte giltige Wert verwendet. Der

Temperatur | letzte Wert ist Null wenn seit dem Einschalten der Steuerung kein gltiger Wert empfan-
gen wurde. Der Eingang vom EIC ist skaliert auf den Bereich -40 bis 210 °C.

ElC OI- PGN 65262, SPN 175 Engine Oil Temperature 1*

Temperatur | Enthalt das Telegramm keinen giiltigen Wert, wird der letzte giltige Wert verwendet. Der

letzte Wert ist Null wenn seit dem Einschalten der Steuerung kein gultiger Wert empfan-
gen wurde. Der Eingang vom EIC ist skaliert auf den Bereich -40 bis 210 °C.

*Die hier spezifizierten Telegramme sind Teil des J1939-Standards. Fir Kommunikationsprotokolle, die nicht
J1939 folgen muss das Dokument "Option H5, H7 and H13 MTU MDEC, ADEC, J1939 CANbus engine
interface" verwendet werden.
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9.1.7 Reglerausginge

Es kénnen drei verschiedene Ausgange fur den Regler verwendet werden. Wird der gleiche Ausgang fir zwei
oder mehr Regler verwendet, hat der Regler mit der niedrigsten Nummer die héchste Prioritat. Haben PID2
und PID3 den gleichen Ausgang, dann hat PID2 die héchste Prioritat.

Relaisausgénge
Fur jeden verwendeten Regler werden zwei freie Relaisausgange bendtigt. Die Konfiguration erfolgt in den
Parametern 2830, 2870 und 2910 fur die verschiedenen Regler.

Die Regelung erfolgt Giber eine Proportionalverstarkung, Kp, und eine Totzone. Ein hdherer Kp bedeutet eine
aggressivere Reaktion. In der Totzone erfolgt keine Regelung. Ist z.B. die Totzone 5% und der Referenzwert
50, dann erfolgt keine Regelung zwischen 47,5 und 52,5. Eine Totzone unter 0,2% wird nicht empfohlen.

Analogausgang (IOM 220/230 box)

Ein IOM 220 oder IOM 230 und die Option H5 werden bendtigt. Die Reglerausgange kénnen auf die IOM-
Klemmen 7, 9, 12 oder 14 konfiguriert werden. In Parameter 7561 muss eine Motorschnittstelle oder IOM
220/230 eingestellt werden.

Die Regelung erfolgt Gber Proportionalverstarkung, Kp, Integralzeit, Ti und Differentialzeit, Td. Auch eine
Totzone kann eingestellt werden. Die Totzone ist die Gleiche wie in Relaisausgangen beschrieben. Jedoch
kann hier auch die Totzone auf 0, also keine Totzone, eingestellt werden.

In Manueller Regelung werden nur Kp und Ti verwendet. Td ist immer 0. Sind Kp und Ti auf Null gestellt,
werden die Einstellungen Kp = 1,00 und Ti = 10,00s verwendet.

Ein IOM 2xx Kommunikationsalarm kann in Parameter 7576 aktiviert werden. Sind keine Regelr auf das IOM
konfiguriert, wird der Alarm unterdrickt.

Der Regelbereich wird ber die Einstellungen am IOM festgelegt. Die mdglichen Einstellungen sind in
folgender Tabelle aufgefiihrt.

Typ/Klemme IOM KI. 7 IOM KI. 9 IOM KI. 12 IOM KI. 14
IOM 220 +/-25 mA +/-25 mA Nicht verfigbar Nicht verfigbar
0 bis 20 mA | 0 bis 20 mA
+-12V +-12V
0 bis 10V 0 bis 10V
IOM 230 +/-25 mA +/-25 mA +/-5V +-5V
0 bis 20 mA | 0 bis 20 mA
+/-12V +-12V
0 bis 10V O bis10V

Werden Spannungsausgédnge verwendet miissen die angeschlossenen Gerate eine hohe
Eingangsimpedanz haben.
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EIC (EIC Speed TSC1 telegram)

Die EIC Drehzahlregelung verwendet die gleichen Parameter und Einstellungen wie die analoge Regelung.
Ist in keinem Regler die Drehzahlregelung aktiv, zeigt der EIC speed output (TSC1) auf dem CANbus nur die
Nenndrehzahl.

Die Skalierung des Regelbereiches ist auf 100 bis 4000UpM festegelegt. Die Scania Schnittstellen "Scania
EMS" und "Scania EMS 2 S6" sind intern auf 3000UpM limitiert, die Skalierung ist jedoch 100 bis 4000UpM.
Alle anderen Motorschnittstellen sind auf 3275UpM begrenzt und die Skalierung betragt 100 bis 4000UpM.

Der Reglerausgang wird zusétzlich durch die Nenndrehzahleinstellung limitiert. Dadurch kann der Uberdreh-
zahlalarm genutzt werden.

9.1.8 Minimum/Maximum/invers
Der Regelbereich kann iber zwei Parameter eingeschrankt werden. Fir PID1 sind dies 2802 PID1 Minimum
und 2803 PID1 Maximum. Ahnliche Parameter sind fiir PID 2 und PID 3 vorhanden.

Durch die Einschriankung des Regelbereiches wird die Auflésung nicht verbessert, der
Ausgang wird jedoch nie auBerhalb der Grenzen sein.

Der Regler kann nicht auRRerhalb der Grenzen arbeiten.

Terminal output

100%,

PID Maximum
PID Minimum
0% | ., Regulator output
Cutput min Output max

Die inverse Funktion wird fur die Umkehr der Regelung verwendet. Z.B. wenn die Drehzahl erhdht werden
muss um einen niedrigeren Druck zu erzeugen. Der Min-Max-Bereich bleibt erhalten.

Die inverse Funktion kann nur per M-Logic-Befehl aktiviert werden. Fur PID 1 ist dies PID1 Temporary
Inverse. Anhliche Befehle existieren fiir PID2 und PID3.

9.1.9 Leerlauf
Wird die AGC110 zur Drehzahlregelung verwendet und Leerlauf soll aktiviert werden, kann PID1 hilfreich
sein.

Ein geschlossener Regelkreis muss fiir die Drehzahlregelung aufgebaut werden. Danach wird die
Leerlaufdrehzahl in Parameter 6173 eingestellt werden. Parameter 6173 ist die Motor-lauft-
Erkennungsdrehzahl und die Leerlauffunktion nutzt diesen Wert +20% als Referenzwert.

Fur die Leerlauffunktion muss der M-Logic-Befehl PID1 Idle Run Speed Control so lange aktiviert sein, wie
die Leerlaufdrehzahl bendtigt wird. Damit wird der automatischen Regelung der Referenzwert zur
Leerlaufdrehzahl vorgegeben. Eine ausfiihrliche Beschreibung ist im Dokument ,ML-2 application notes M-
Logic" zu finden.
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10. Parameterliste

10.1 Zugehorige Parameter

Das Handbuch fiir Konstrukteure bezieht sich auf die Parameter 1000-1990, 2000-2790, 3000-3490,
4120-4990, 5000-5070, 6000-6990 und 7000-7970.

Ausflhrliche Informationen finden Sie in der separaten Parameterliste, Dokument Nr. 4189340764.
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