IE 150

Instrucciones de instalacion del controlador energético
inteligente

g-LEVIVEBSLY

Improve
Tomorrow e Ry

i AnnkEs ey
B Wi, O

- 0
0.0




1. Acerca de las instrucciones de instalacion

1.1 SIMBOIOS Y @NOTACIONES............oiooee ettt sttt s 5885118858 4
1.2 Usuarios previstos de las instrucciones de iNStalaCion..................cc...ccoooiiiiiinc sttt 4
1.3 ¢NECeSIta MAS INFOIMACIONT. ..ottt 5
1.4 AAVErteNCIAS Y SEUUIITAU. ...ttt st saes 5
.5 INFOIMACION HEUAL............ooeo ettt 7

2. Preparar la instalacion

2APIANOS CAD ...ttt st A s S AR AR A ettt 9

2.2 UDICACHON. ...ttt ettt 428 s 244424 s 81 s 2SRttt 10
2.2.1 Controlador Para MONTAJE TIONTAL ..ottt ettt e sttt 10

2.3 HEITAMUENTAS............ooooo ettt s s 8448ttt

2.8 IMIAEEIHAIES............oo etttk eSS R SRR
2.5 Equipo de proteccion individual (EPI)

3. Montaje del controlador

B N o T T = =Y o N o U - Yo | o T T TT T 12
B2 DIMENSIONES............oooooeeeeee ettt s s s e s e A e a et s st s e bt e e st n s n e s 13
B.3MONLAJE AEI CONTIOIACUON ... 14

4. Cableado del controlador

4.1 Conexiones de terminales

4.2 Cableado tipico para apliCACIONES tEITESTIIES..............c..cooooiiieiei sttt 20
4.2.1 Cableado tipico del controlador Al GENEIAUON ...ttt sttt bbbt 20
4.2.2 Cableado tipiCO del CONLIOIAAOT A8 FEA.........coiiiic sttt sttt 21
4.2.3 Cableado tipico de un controlador de interruptor acoplador de barras (BTB).........ccoc..cooorevomreeeomereeimereeeeeeeveeeeeeeseseseseenns 22

4.2.4 Cableado tipico para un controlador autbnomo

4.2.5 Cableado tipico para controlador hibrido
4.2.6 Cableado tipico de controlador de propulsion por motor de COMBUSTION..........ccoeirieiververieneee e 25
4.2.7 Cableado tipico para el coNtrolador d@ DAtEIIA. ...ttt bbbttt 25
4.2.8 Cableado habitual de UN CONTIOIAAOT SOIAF ... et 26
4.2.9 Cableado habitual de UN CONTIOIATON AT S.......c. ettt bbbt 27
4.2.10 Cableado habitual de un CONrOladOr PIMIS TEE.......cc.oiiiieicecie ettt sttt 30
4.3 Cableado tipico para apliCaCiONES MAFINAS..............c..cco.coiiiiiiiiiesee sttt bbbt 31
4.3.1 Cableado del CONLrOladOr AE GENEIATON ..........coc ettt 31
4.3.2 Cableado del controlador de conexion @ tierra €N PUEITO.......co..oriiirreeeeie ittt et 32
4.3.3 Cableado del CONTIOIAUON BT ...ttt ettt
4.3.4 Cableado de 12 UNIdad ENGINE DIIVE........cocieirecieeieeis et sase st sttt
4.3.5 Cableado del controlador de bateria....
4.3.6 Cableado del CONTIOIAUOI SOIAT ...ttt bbb

4.3.7 Directrices de cableado: mejores practicas para la CoNneXion @ tEITa. ...t eeseeeees 37
4.4 CaBIEAUO PAra AC...........oee ettt etk e ARt
4.4 Corriente 14 para apliCACIONES TEITESIIES. ...ttt bbbttt
4.4.2 Corriente 14 para apliCaCiONES MATINGS. ..o es st ss s sttt
4.4.3 Puesta a tierra del transformador de intensidad
4.4.4 FUSIDIES de MEAICION A8 TENSION......cuiieieeiee ettt et
4.5 CablEaAO PAra DC.............oooiiiei ettt st E bR R bRt
.51 ENTrAdas IQIAIES. ..ottt 888
4.5.2 SAlIAAS QIGITAIES. ...t 8 8 RssR 8RR
4.5.3 CablEaUO AEI INTEITUDTON ...ttt 88ttt

4.5.4 AlIMENTACION ElECIIICA Y @ITANGUE........ciieeeeeeeeeie ettt st e et s b8t 45

Installation instructions 4189341437-B EN Page 2 of 53



A.5.5 ENTradas @NaAlOGICAS. ......cco.ovirieeiieiineiieiine et sis sttt s et ss st s 88585488804t 46

4.6 Cableado de COMUNICACIONES...............co.cooviiiirre ettt ettt 48
4.6.1 Recomendacion de Cable DUS CAN ¥ RS=485.......... et 48
4.6.2 Sistema de gestion de potencia bus CAN, CANSHAre ¥ PIMS [It€......ooiiiirrieersessesie st sssssens 48
4.6.3 Comparticion digital de carga con terceros
4.6.4 Comunicacion con €l MOTOr Via DUS CAN ...ttt sttt
4.6.5 MOADUS RS=485 (IE 150 €S €] SEIVIAOI) ... oottt e e ee e eee e e es e eeeeeeseeeeseeeeseeneeseeseneens 50
4.6.6 Modbus RS-485 (iE 150 Battery 0 Solar €S €l CHENTE) ... 52

5. Fin de vida
5.1 Eliminacion de los residuos de equipos eléctriCos ¥ €l@CtIONICOS..............cooocovriiiriiinriie s 53

Installation instructions 4189341437-B EN Page 3 of 53



1. Acerca de las instrucciones de instalacion

1.1 Simbolos y anotaciones
Simbolos para notas generales
NOTE Este muestra informacién general.
[ﬂ More information
Este muestra dénde puede encontrar informacién adicional.

Ejemplo

\/
| %

Este muestra un ejemplo.

Como ...
Este muestra un enlace de un video que ofrece ayuda y orientacion.

Simbolos de declaraciones de riesgos

Este muestra situaciones peligrosas.

Si no se observan las pautas indicadas, estas situaciones provocaran la muerte, lesiones fisicas graves o la
destruccion de los equipos.

/\ WARNING

Si no se observan las pautas, estas situaciones podrian provocar la muerte, lesiones fisicas graves o
destruccion de los equipos.

/\ CAUTION

Este muestra una situacion de bajo nivel de riesgo.

2 Este muestra situaciones potencialmente peligrosas.

Si no se observan las pautas indicadas, estas situaciones podrian provocar lesiones leves o moderadas.

NOTICE

0 Este muestra un aviso importante
No olvide leer esta informacion.

1.2  Usuarios previstos de las instrucciones de instalacion

El destinatario principal de las instrucciones de instalacion son las personas que montan y cablean el controlador. Podria

ser util que los disefadores consulten las instrucciones de instalacion a la hora de desarrollar los diagramas de cableado
del sistema.
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1.3  ¢Necesita mas informacion?

Obtenga acceso directo a los recursos que necesita utilizando los enlaces a continuacion.

DEIF website Give feedback Support
Pagina de inicio DEIF oficial. Ayude a mejorar nuestra Recursos de autoayuda y como
documentacion con sus opiniones. contactar con DEIF para asistencia.

A
E =
DEIF @ O

Documentation Product

Documentacion iE 150. Pagina de producto iE 150. Aprenda a utilizar este producto.

A
= b
DEIF @ @

Documentation Product

Documentacién iE 150 Marine. Pagina de producto iE 150 Marine. Aprenda a utilizar este producto.

1.4  Advertencias y seguridad
Seguridad durante la instalacion y operacion

A la hora de instalar y operar el equipo, podria tener que trabajar con corrientes y tensiones peligrosas. Por ello, la
instalacion debera ser realizada exclusivamente por personal autorizado que comprenda los riesgos que supone el trabajo
con equipos eléctricos.

A\ DANGER!

Corrientes y tensiones activas peligrosas

No toque ningun terminal, en particular las entradas de medida de corriente alterna y los terminales de los relés,
ya que esto podria provocar lesiones o la muerte.

Peligro del transformador de corriente

A\ DANGER!

Descarga eléctrica y arco eléctrico

A Riesgo de quemaduras y descargas eléctricas por alta tension.

Cortocircuite todos los secundarios del transformador de corriente antes de cortar cualquier conexion del
transformador de corriente al controlador.

Installation instructions 4189341437-B EN Page 5 of 53


https://www.deif.com
https://www.deif.com/feedback-form-documentation/
https://www.deif.com/support
https://www.deif.com/documentation/ie-150/
https://www.deif.com/products/ie-150/
https://www.deif.com/videos/
https://www.deif.com/documentation/ie-150-marine/
https://www.deif.com/products/ie-150-marine/
https://www.deif.com/videos/

Deshabilitar los interruptores

Deshabilitar los interruptores

Desconecte o deshabilite los interruptores ANTES de conectar la alimentacion eléctrica del controlador. No
habilite los interruptores hasta DESPUES de realizar pruebas exhaustivas del cableado y el funcionamiento del
controlador.

fi Un cierre no previsto del interruptor puede causar situaciones mortales o peligrosas.

Deshabilitar el arranque del motor de combustion

Arranques no previsto del motor de combustion
fi Un cierre no previsto del motor de combustion puede causar situaciones mortales o peligrosas.

Desconecte, deshabilite o bloquee el arranque del motor de combustion (el motor de arranque y la bobina de
marcha) ANTES de conectar la alimentacidn eléctrica del controlador. No habilite el arranque del motor de
combustion hasta DESPUES de realizar pruebas exhaustivas del cableado y el funcionamiento del controlador.

Homologado por UL/cUL
La aceptabilidad de la instalacidn se determina como parte del ensambilaje final.

Si se cablea sobre el terreno en la aplicacion final, debe utilizar una barrera fisica entre las conexiones de cableado de
tension baja y tension mas alta para garantizar que los circuitos estan separados.

Configuracion de fabrica

El controlador se entrega preprogramado desde fabrica con un conjunto de ajustes predeterminados. Estos ajustes estan
basados en valores tipicos y tal vez no sean correctos para su sistema. Por tanto, debera comprobar todos los parametros
y ajustes antes de utilizar el controlador.

Arranques automaticos y por control remoto

/\ CAUTION

Arranque automatico del grupo electrégeno

El sistema de gestion de potencia arranca automaticamente grupos electrégenos cuando se necesita mas
potencia. Un operador con poca experiencia puede encontrar dificultades para predecir qué grupos

& electrogenos arrancaran. Ademas, los grupos electrégenos se pueden arrancar a distancia (por ejemplo,
mediante una conexion de Ethernet o una entrada digital).

Para evitar lesiones fisicas, el disefo del grupo electrégeno, la disposicion de componentes y los
procedimientos de mantenimiento deben tener presente este aspecto.

Descarga electrostatica (ESD)

Las descargas electrostaticas pueden provocar danos en los terminales de controlador. Debe proteger los terminales de las
descargas electrostaticas durante la instalacion. Una vez instalado y conectado el controlador, ya no es necesario adoptar
tales precauciones.
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Control desde cuadro eléctrico (Marino)

En Control desde cuadro eléctrico, el operador maneja el equipo desde el cuadro eléctrico. Cuando esta activado Control
desde cuadro eléctrico:

« El controlador provoca el disparo del interruptor y/o para el motor de combustion si surge una situacion de alarma que
requiere un disparo y/o parada del motor.

« El controlador no responde a un apagon.

« El controlador no proporciona gestion de potencia.

« El controlador no acepta comandos de operador.

« El controlador no puede impedir y no impide acciones manuales del operador.

El disefo del cuadro eléctrico debe proteger el sistema cuando el controlador se encuentre en Control desde cuadro
eléctrico.

Invalidacion manual de una accion de alarma
A No utilice el cuadro eléctrico o el control manual para invalidar la accion de alarma de una alarma activa.

Una alarma puede estar activa porque esta encerrojada o porque todavia esta activa la condicion de alarma. Si
se corrige manualmente la accién de alarma, la alarma encerrojada no brinda proteccion alguna.

Seguridad de los datos

Para minimizar el riesgo de infracciones de la seguridad de los datos:

« Enla medida de los posible, evitar la exposicion de los controladores y redes de controladores a las redes publicas y a
Internet.

« Utilizar capas de seguridad adicionales como una red privada virtual (VPN/RPV) para el acceso remoto e instalar
mecanismos cortafuegos.

« Restringir el acceso a personas autorizadas.

1.5 Informacién legal
Equipos de terceros

DEIF no asume ninguna responsabilidad por la instalacion u operacion de cualquier equipo de terceros, incluido el grupo
electrégeno. Pongase en contacto con laempresa proveedora del grupo electrégeno si tiene cualquier duda acerca de la
instalacion u operacién del grupo electrégeno.

Garantia

NOTICE

Garantia

El controlador no debe ser abierto por personal no autorizado. Si de alguna manera se abre la unidad, quedara
anulada la garantia.

Marcas comerciales

DEIF y el logo de DEIF son marcas comerciales de DEIF A/S.
Bonjour® es una marca comercial registrada de Apple Inc. en Estados Unidos y otros paises.

Adobe® Acrobat® y Reader®son bien marcas comerciales registradas o marcas comerciales de Adobe Systems
Incorporated en Estados Unidos y/u otros paises.
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CANopen® es una marca comercial registrada de la comunidad CAN in Automation e.V. (CiA).
SAE J1939° es una marca comercial registrada de SAE International®.

EtherCAT®, EtherCAT P®, Safety over EtherCAT®son marcas comerciales o marcas comerciales registradas licenciadas por
la Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

VESA® y DisplayPort® son marcas comerciales registradas de Video Electronics Standards Assocation (VESA®) en los
Estados Unidos y otros paises.

Google® y Google Chrome® son marcas registradas de Google LLC.
Modbus® es una marca comercial registrada de Schneider Automation Inc.
Windows® es una marca comercial registrada de Microsoft Corporation en Estados Unidos y otros paises.

Todas las marcas comerciales son propiedad de sus respectivos propietarios.

Descargo de responsabilidad
DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La version en inglés de este documento siempre contiene la informacion mas reciente y actualizada acerca del producto.
DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la precision de las traducciones y éstas podrian no haber sido actualizadas
simultdaneamente a la actualizacion del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones,
prevalecera la version en inglés.

Derechos de autor

© Copyright DEIF A/S. Reservados todos los derechos.

Installation instructions 4189341437-B EN Page 8 of 53



2. Preparar la instalacién

21 Planos CAD

Planos DWG

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/dwg

Archivo STP STEP

iE 150

STP

www.deif.com/rtd/ie150/stp

2D PDF

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/2dpdf

3D PDF

* Para consultar un PDF 3D debe activar el multimedia y el contenido 3D en su visor PDF.

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/3dpdf

Archivo EDZ

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/edz
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2.2 Ubicacion

2.21 Controlador para montaje frontal

Este controlador se ha concebido para su montaje en el panel frontal.
Para el listado UL/cUL , debe ser:

+ Montaje en una superficie plana de envolvente tipo 1

¢ Instalacion de conformidad con el Reglamento Electrotécnico NEC (EE.UU.) o
CEC (Canada).

El equipo se debe instalar y operar en un entorno limpio y seco.

Si el controlador se instala en una zona sujeta a altas vibraciones constantes, se debe aislar de las vibraciones. El entorno
de instalacion debe cumplir las especificaciones eléctricas, mecanicas y medioambientales del controlador, de la forma
descrita en la hoja de datos.

Requisitos de ventilacion y distancias

La parte trasera del controlador no esta protegida contra el polvo. La acumulacion de polvo podria dafnar el controlador o
provocar un sobrecalentamiento. Para una ventilacion adecuada, el controlador se debe montar con su parte trasera en
vertical, y su eje largo horizontal.

2.3 Herramientas

. . Par (momen -

PH2 o plano de

5 mm 0,5 N-m (1,3 Ib-in) Apriete las abrazaderas de los tornillos de fijacion

Destornillador
Pelacables, alicates y

. = Prepare el cableado y corte las bridas
cuteres

Proteccion personal de acuerdo con las normas

Equipo de seguridad ; ) locales y los requisitos

NOTICE

Daiio por par en el equipo
® No utilice herramientas motorizadas durante la instalacion. Un par excesivo dafa el equipo.

Siga las instrucciones para la cantidad correcta de par que debe aplicarse.

2.4  Materiales

Para montar el controlador en el panel frontal.

Cuatro abrazaderas de tornillo &
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Se suministra con el producto
Cables y conectores Para cablear equipos de terceros a los terminales del controlador

Para conectar la comunicacion del controlador entre controladores y sistemas

Cable Ethernet
externos

Bridas para cables Para asegurar el cableado y el cable Ethernet
2.5 Equipo de proteccién individual (EPI)
Cumpla todos los requisitos y reglamentos locales sobre el uso de EPI mientras instala o realiza el cableado del producto.

Ejemplo orientativo de EPI:

Proteccion auditiva Proteccién ocular Utilizar guantes Ropa protectora
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3. Montaje del controlador

3.1 Abertura en cuadro

Este esquema de abertura de panel es orientativo y no esta a escala 1:1. Las dimensiones al imprimir no seran las correctas.

158.5 mm (6.24 in)

Tolerance: + 0.3 mm (0.01in)
Not shown to actual size.

Panel cutout

218.5 mm (8.60 in)

\

A

El grosor maximo del panel es de 4,5 mm (0,18 pulg.).
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3.2 Dimensiones

i 233.3 mm (916 in) |

173.3 mm (6.82 in)

Dimensiones y peso

\ 217.9 mm (8.16 in) |

@

44.7 mm
(1.76 in)

-~ 157.9 mm (6.22 in)
173.3 mm (6.82 in)

Dimensiones

Abertura en cuadro

Grosor max. de cuadro
Montaje

Peso

Installation instructions 4189341437-B EN

Longitud: 233,3 mm (9,16 pulg.)
Altura: 173,3 mm (6,82 pulg.)
Profundidad: 44,7 mm (1,76 pulg.)

Longitud: 218,5 mm (8,60 pulg.)
Altura: 158,5 mm (6,24 pulg.)
Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pulg.)

4,5 mm (0,18 pulg.)

Homologado por UL/cUL: Tipo de dispositivo completo, tipo abierto 1

Homologado por UL/cUL: Para uso en una superficie plana de envolvente tipo 1

0,79 kg
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3.3 Montaje del controlador

& x 4  Utilice las cuatro abrazaderas para tornillos de fijacién para montar el controlador.

. Realice un orificio rectangular en el panel con una longitud de 218,5 mm y una
altura de 158,5 mm.
Cutout
”””” El grosor maximo del panel es de 4,5 mm.

Asegurese de que cada abrazadera de tornillo de fijacion esta aflojada segun la
posicién indicada.

No retire completamente la abrazadera de tornillo de fijacion del soporte.

Coloque el controlador en el orificio del panel.

Localice los orificios de las abrazaderas de tornillo de fijacion en la unidad.

Coloque cada abrazadera de tornillo de fijacion en los orificios de montaje.

Deslice cada abrazadera de tornillo de fijacion en su lugar.

* Click *
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Gire la abrazadera de tornillo de fijacidon hasta que la unidad quede fijada a la
superficie del panel.

No supere el par recomendado de 0,15 Nm (1,3 Ib-pulg.).
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4. Cableado del controlador

4 Conexiones de terminales

Regleta de terminales 1: Alimentaciéon/Arranque de motor

e S T S

Alimentacién, DC (+) +12/24 V DC
6,5 hasta 36 V DC
2 Alimentacion, DC (-) ovDC
3 No utilizada - -
4 Parada de emergencia Entrqla digital y alimentacion para
terminales 5,6y 7
5 Bobina de marcha Configurable Max. 3 A
6 Biela Configurable Max. 3 A
2 D+ Consulte la ficha de datos para los

datos técnicos

Regleta de terminales 2: Salida de corriente continua (DC)

e oo o ososteneos |

Alimentacion de salida
digital, CC (+)

9 Salida Configurable Max. 500 mA
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S

Salida
( Salida
12 Salida
13 Salida
14 Salida

Interruptor de red MB

[ cerrado

Interruptor de red MB
16 .

abierto
17 GB/TB encendido

18 GB/TB apagado

Configurable
Configurable
Configurable
Configurable
Configurable

Terrestre: MB/TB cerrado
Marino: Interruptor de conexioén a
tierra en puerto (SCB) cerrado
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

Terrestre: MB/TB abierto
Marino: SCB abierto
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

Terrestre: GB/TB/BTB/ESB/PVB
cerrado

Marino: GB/BTB/ESB/PVB cerrado
Configurable (en funcién de la
aplicacién)

Terrestre: GB/TB/BTB/ESB/PVB abierto

Marino: GB/BTB/ESB/PVB abierto
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

Regleta de terminales 3: Entrada analogica/MPU/CANbus

e N S

Se debe realizar la toma de tierra con

GND
20 En la vista de
21 En la vista de
22 En la vista de
23 En la vista de
24 Pos.
25 SCR
26 Neg
27 Alta
28 Datos (GND)
29 Baja
30 Alta
31 Datos (GND)
32 Baja

Installation instructions 4189341437-B EN

Comun

Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Tacometro

Tacometro

Tacometro

CAN A ECU

CAN A ECU

CAN A ECU

CAN B PMS

CAN B PMS

CAN B PMS

Max.

Max.

Max.

Max.

Max.

Max.

Max.

Max.

GND del motor

X. 500 mA

500 mA
500 mA
500 mA
500 mA

500 mA

500 mA

500 mA

500 mA

No aislado

No aislado

No aislado

Aislado

Aislado

Aislado
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Regleta de terminales 4: RS-485

S

Datos + (A)
34 Datos (GND)
35 Datos - (B)

36 Datos + (A)
37 Datos (GND)
38 Datos - (B)

RS-485-1
RS-485-1
RS-485-1
RS-485-2
RS-485-2
RS-485-2

Regleta de terminales 5: Entrada digital

s e e

En la vista de

40 En la vista de
a1 En la vista de
42 En la vista de
43 En la vista de
44 En la vista de
45 En la vista de
46 En la vista de

Interruptor de red MB

47
cerrado

Interruptor de red MB

&3 abierto

49 GB/TB encendido

50 GB/TB apagado

Configurable
Configurable
Configurable
Configurable
Configurable
Configurable
Configurable
Configurable

Terrestre: MB/TB cerrado*
Marino: Interruptor SCB cerrado*
Configurable (en funcién de la
aplicacion)

Terrestre: MB/TB abierto*
Marino: SCB abierto*
Configurable (en funcién de la
aplicacion)

Terrestre: GB/TB/BTB/ESB/PVB
cerrado*

Marino: GB/BTB/ESB/PVB cerrado*
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

Terrestre: GB/TB/BTB/ESB/PVB
abierto*

Marino: GB/BTB/ESB/PVB abierto*
Configurable (en funcién de la
aplicacion)

Aislado
Aislado
Aislado
No aislado
No aislado

No aislado

Solo conmutacion negativa, < 100 Q
Solo conmutacion negativa, < 100 Q
Solo conmutacion negativa, < 100 Q
Solo conmutacioén negativa, < 100 Q
Solo conmutacién negativa, < 100 Q
Solo conmutacién negativa, < 100 Q
Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacién negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

NOTE * Alternativamente, si necesita deteccidn de rotura de cable, puede utilizar la entrada multiple 20/21/22/23.

Regleta de terminales 6: Salida analogica

e S T S

GOV (-)
52 GOV (+)
53 No utilizada
54 AVR (-)
55 AVR (+)
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Salida tensién o PWM
Salida tension o PWM
Salida de tensién

Salida de tensioén

Aislado
Aislado

Aislado
Aislado
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Regleta de terminales 7: Corriente alterna lado CT

Torminal [Todo _[muncin ___________|patostecnicos
56 L1(S1)

57 L2 (S7)

58 L3 (S7)

59 Com (S2) Comun Se debe conectar al GND del bastidor
Terrestre: Neutro, tierra o alimentacion

0 L e
conexion a tierra en puerto
Terrestre: Neutro, tierra o alimentacion

61 L4 (S2) de red/conexion/barra colectora Se debe conectar al GND del bastidor

Marino: Neutro o potencia de barras/
conexion a tierra en puerto

Regleta de terminales 8: Medicion de tension CA

e oo o owosteneos |
62 N

Lado A
63 L1 Lado A
64 L2 Lado A
65 L3 Lado A
66 N Lado B
67 L1 Lado B
68 L2 Lado B
69 L3 Lado B

Conexion a PC

Conexion via USB Puerto de servicio USB B

Conexion Modbus

RJ45 Conexion Modbus TCP/IP Ethernet
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4.2
4.21

Cableado tipico para aplicaciones terrestres

Cableado tipico del controlador del generador

1 PlimmP?
5T
L2 P1.P2
STENS2 |
L3 P—P2
s1
N__ L -
] ]
I |
| |
I |
| |
[ [
[ 1
I 1
| I
= | |
| + - - |
i - T Ta
I I
o [ MB GB
7l I I I } F3 feedback\ \feedback }
Lo
i I I
= 56 57 58(59|60|61 62/63|64|65 8191(10|11|12{13|14|15|16 |17 |18 39|40|41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66(67|68|69 ‘ ‘
‘= = ‘= ﬁ': N T c|E 5% cle|58 k]
K 2 Ll Z|ele EERRE! =|5|5|5|5|5|5|2|°|p|= cle|les|le|leleleleld|l|e|e SN |®
- z |||\t z
sl (2§l B REEEEEEEHEEE 22|55 e
— = @
AC current CT-side A(;\fsoil(ﬁjaege DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\rl;\éaege a @
jquL Engine start Analogue input Tacho CAN B PMS F;%‘:'sf’ %%?525 Analogue output %@
z| |z 5.8 = s HEHEBBEREEEE &
g| 18l 1E8s|E|8| B|=|=|=|=| |£|8)F gl 1515 el5l3]] [3l3E|E
el |° =7 | Z|&|8|5]5|8] |9|3|=|=
1] 2] [ [a]s[e]7] [19]20]21]22[23] [24]25]26 32| [33[34[35[36[37[38 |51[52[54]55 [T T T 1]
T
2ls i s
: ol
8
il F2 ST
+
E(EY
+44
b- 00000600 G e
>
Lol 2
P 1l
Engine GND
Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c
e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Alinterruptor MCB, curva c
e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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4.2.2 Cableado tipico del controlador de red

1 PlimmP2
STm-s2 |
L2 P1 P2
ST s2 |
L3 P - P2
s1
No o
| |
| |
| |
| |
[ [
L4 . [
I [
| |
= | |
0 1 |
| |
T M1 |
| + _ _ |
| " T Te
- | |
| MB TB
Lol F3 K1 K2 !
4 m - - feedback\ feedback |
I I
56 57 58 (59|60 |61 62 (63|64 |65 8|9|10(11]12|13|14|15|16(17 |18 39(40|41|42|43|44 45|46 |47|48|49|50 66|67 68|69 ‘ ‘
°~ °~ = g2 o = cl=|6|% §|%
= = = 8'c| § Tle|ele|=lz|=|5]% 5|5
2 2 2 ele z 5|99 slalalalaldla gle cls|s|s|s|e|e]|s ele z|5|Y(9
sl | 2] 833 EEEREEEEEENEEEEE 212/53 i}
— — Jue}
AC current CT-side A(i:/;)i\ézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACBY;I(;de g @
Supply Engine start Analogue input Tacho CANAECU CANBPMS %S‘:tgf %Sftazs /Analogue output| E =
| PRy - _ _Port _Port E%
= — —T= 3 B z[alal<]a]a DB st
x o) o | § | a x| o c|lzlzlc|Z2]|2 zZ|T zZ|T — || o
o Q 28 ; §|& G155 |= 8 312 2(218(2/313 slelels|s|s 313|%|%
s |° w% @ |o g g s|&|5|8|8|a] |9|3|%|2
1] |2 4]5|6]7] |19[20]21|22]23] [24]25]26] |27[28]29[30]=m 33[34]35]36[37[38] [s1[s2fsals5] [ [ [ [ [ [ ]

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva ¢

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

o F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 A/interruptor MCB, curva c
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4.2.3 Cableado tipico de un controlador de interruptor acoplador de barras (BTB)

L1 PlEmmP2 1
s 1 s2 .
L2 P1-—pP?2 L2
SRS |
L3 P 1 P2 L3
s s2
N N
N___ g O P e t-r-F------"N
|
|
I
|
MM
BEEE R nlnlig
i R L R
= I
- |
T |
BTB !
feedback }
|
56 57 5859|6061 62|63|64 |65 819 (10|11(12(13(14|15|16|17 |18 39|40(41(42|43|44|45|46|47|48|49|50 66 |67|68|69 ‘ ‘
R e S Tlelalelalalals|s|8]3 558138
o |lel |el el e Zz|=|N|=» ~|5|5|5|5|5|5 o | m EEEEEEEEOOmm Zz = |N|®
S ETREEEE 177 (81e(e|elelele|2|e s s 21233 N
— o
AC current CT-side A(?A\_/;)izzge DC output (configurable) Digital input (configurable) A%Y;gaege %
; p RS485 RS485 T
Engine start Analogue input Tacho CANAECU CANBPMS Port 1 Port 2 Analogue output E@
= a g <|lglal<|g]la ol T =
§§§§5 %5555 §§§ %5;%55, ;5(;,;5;, 5%025 .
a5 K] K] Sls|E|8|e|8
whle |© E | |8|5|s|8|8] [8]3|%]|=
4]5]6|7] |19[20[21]22]23] [24]25[26] |27]28]20 33[34|35[36[37[38] [51[s2]54[55] [ [ [ [ [ [ |

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva ¢

o F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

o F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Afinterruptor MCB, curva c
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4.2.4 Cableado tipico para un controlador auténomo

11 PP
N—E
P1EEEP2
12

P2[s2__ _ e + - = =
. " V4 MBf AEB
£z B it I Bl B F3 feedback\ \feedback
[
I
= 56 57 5859|6061 62|63 |64 |65 819(10|11(12|13|14(15(16(17|18 39(40|41|42|43|44|45|46|47|48|49 |50 66|67 (68|69 ‘ ‘
0 D DRSO S s
< = BRISE Els|slslsls|=|65|5|ala 5|5 |a|a
o %) ol Tl el e ~ |N ™ ~|3|3|3|3|3|3 @@ cle|le|lelele|le|le|l|8|R|e par
212 [EE 2 g |z|o|YS o oo £ slelsls|s|s|s(=|a|a|E|E z|5 |93
ST R g|e|e|eleleic|e|g|g |5 HEEE
— — m
AC current CT-side Aiygg:ge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/SoiIé:ge g @
. RS485 RS485 3
:upplL Engine start Analogue input Tacho CAN B PMS ,\Pm 1 Port 2 /Analogue output| E@
1 = = <[ale|z|ala| [z]zl=]z il
x z 2418 |E |4 a g|x|lo z TlE|TIF18|T N w
o 83l c |3 |d Z|lele|e|e S| G|o 3 e S 2> e |x
RE HHENE ikl sRHHHAHHREHHE
1 2| [ [4]5]6]7] [19]20[21|22[23] [24]25]26 32| |33]4|35]36|37[38] [mi[sefsalss| [ [ [ [ [ [ |
T
06 i
T S ECE S
¢ Q) 14j
FWD F2 m
+
" ),
b- 00000600 G
Lol &
. - 1l
Engine GND
.
Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva ¢
e F2: Fusible con retardo max. CC 6 A/interruptor MCB, curva c
o F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b
o F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Afinterruptor MCB, curva c
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4.2.5 Cableado tipico para controlador hibrido

MB
feedback edback

S JAD
sl
®

s6] [57] [s8[59]60]61] [62[63]64[65] [8[o[10[11]12[13[14]15]16]17]18] [39]40]41]42]43[44]45]46][47[48]40]50] [e6[67[68[60] | |
DN .- g~ ~ . :a:5% :tg%
= = =8| g 1 [N O O O O O -3 £ s|s
B o - AR 2= | |e Tis5|s5|5|5|5|3 oo clelelelele|ele o |m 2=l |e
ST R 17T (8lelelelelelc 21255 2255 S
— — o
AC current CT-side AC voltage DC output (configurable) Digital input (configurable) AC voltage 2 @]
Supply Engine start Analogue input Tacho gf
Lo 5C 8
= ol g
z z 2.8 (%, =} 0| x|lo w
Q Q ] E &lo Zls|=|=|= 8132
1 2| [ [4]s]e]7] [19]20]21]22]23] |24|25]26 [ 1]
.
o
G @ T 2
i
8
=
dll F2 S
+
E(DEY e
+44
h- 0000000 z
i i I G <>(
+ - 11
Engine GND

NOTE * Interruptor PV opcional.
NOTE El puerto RS-485 1tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la
comunicacioén con el inversor solar.

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 Afinterruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Alinterruptor MCB, curva c

o F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

o F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Afinterruptor MCB, curva c
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4.2.6 Cableado tipico de controlador de propulsion por motor de combustion

56 57 58(59(60|61 62|63 (64|65 819(10(11]12]|13|14(15|16|17 |18 39(40(41(42|43(44|45|46|47|48|49|50 66|67 (68|69 l l
. . . —~|e = =3
= f= =) = Tl <lsls|8|8 5|5 |m|m
» » 2 d R I —|a ™ =|5|5|5|5|5]|5 m | o clelelelelelele|ll]8|lR|e =
© « 2l el el e b4 o = clele|lele|le|le|E|m E|E Z |5 (99
S ETREIEEE o I S S S C I A SHEE
— 0
AC current CT-side AC':A\_/;JiIézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB‘_’;’inge %
juPplL Engine start Analogue input Tacho CANAECU| CANB %‘S)?t815 Fé,%ﬁsg Analogue output g @
< =] [edElz]L] e el [e[8]=1a]2]:] |Z g [T[El]z 7
X L 24| c | 4 [ =3 S16[2(5(8]2 ¥ - N gl vl Dyt
S| g 28| 8la| |zl=l=l=|=| |&|2]2] |2]%|3|2|% 3| |: g 1313125
a a w® 2 |O o ” T § T § - z 8 1) 8 z Z
1] |2 4]5[e6|7] [19]20[21]22][23 33| [ 3| [s1[s2fsalss| [ [ [ [ [ ] ]
¢ SO0 ) -
— e ’ ﬁ)‘
F1 D F2
+
OE
+4-
- 0000000
1 1 T
+ - .
Engine GND —
Fusibles

F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c
F2: Fusible con retardo max. CC 6 A/interruptor MCB, curva c

4.2.7 Cableado tipico para el controlador de bateria

NOTE

11 PlimmP2
1 s2 .
L2 P1EEEP2
1/ s2 .
L3 P11 P2
o1 [ s2
N S e
I
I
|
|
L
|
|
|
|
= |
I +
|
|
! F3 \
I
56 57 58(59|60 |61 62|63 |64 (65 8|9 |10(|11]12(13(14|15|16|17|18 39(40|41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66|67 |68 |69 ‘ ‘
= =8| s Tlalalalalalalsls]8]8] |o8 slslsls
Q) L Qe L e z |5 (Y99 olaldaldldladla ala Sgls|e|s|lels|els @ z S (Y2
= N Q§<_r<_r -7 gleje|e|e|e|c|g|giala gé g%ﬂ@ 17 _x
[ I N @8
AC voltage PR AC voltage o (0
AC current Battery Digital input (configurable ; @9
Battery g ( 9 ) BB/Mains 3 EC
12}
Analogue input CAN B RS485 5
Suppl! DC output Anal tput [ !
7uppy7 P! ) P'\fs ,\POE 2 nalogue outpul § E[f:é
o o) 5 2 <|g|a T|E T|E e W=
|z Sel 5|3 2 5|5z el I5lEl |ElE =
Q Q 2el8 (3| BlE|=|=|= 213213 M e |8ls
gl s 28 g|2 HHHEEEIRELE
1 2| [ Jals[e]7] [19]20[21]22]23 36 s2[salsalss| [ [ [ [ [ ]
.
AL
F1D F2 S S
i
[ I
| |
i i
i i
| i
+49 *‘ ! |
= ! i
= i
il il GND L ‘L
+ L BNE

* ES: Disyuntor ES opcional.
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* BMS y PCS: El controlador puede utilizar RS-485 o comunicacion Ethernet. La comunicacion RS-485 se
realizarse en cadena margarita desde un puerto.
NOTE El puerto RS-485 1tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no.

Fusibles:

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva ¢

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 A/interruptor MCB, curva ¢

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

o F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 A/interruptor MCB, curva c

4.2.8 Cableado habitual de un controlador solar

L1

L2

L3

ﬁ’VB
\feedback
56 57 58|59 60|61 6263|6465 8|9 (10(11]12|13[14|15|16(17|18 39|40|41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66|67 |68 (69 ‘ ‘
.| . DRESIDN PN clelc|E g c e
= = NEZIEREN Tle|le|le|le|e|=|6|5|0|0c ] S|%5|5|%6
2 2 Qe ele z |5 (Y9 olalalaladlala oo SEls|le|le|s|le|s|s ol z |5 |Y(Q
= ~ 9§<_r<_r 2= glo|o|o|o|o|o gz | EE 22|22 -2 "
[ L ma
AC current Solar ACSVS:I;I;?ge DC output (configurable) Digital input (configurable) AB%;II\(/I)I':\?r?se § g@
&
Analogue input CANB RS485 RS485 B
Supply DC output RIIU CAN A PMS Port 1 Port 2 Analogue output % %[]i‘:é
—1 [ = = === 1a1 =~ = — co4?s
— — g g <|g|z|<|g|a |7 =3 e =
+ o 2ol 5|5 o] SEHEIEE TlE|T v |8 Sy e e e
S} (6} 2988 (ZDEEEE 2213|223 slsle|lals|e R 88
s| |° w’ TIECITIEIT| |s|A|s|5|8|8] |<]Q] |¢¢
1] 2] [ [als]6]7] [1o[20]21]22]23] [24]25]26 3334]35]36]37]38] [51|s2[s3]54[55] [ | [ [ [ |
G" Switch
=l
F1D F2 !
|
i
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i
+4 *‘
| | GND
+ -

NOTE * Disyuntor PV: Disyuntor PV opcional.

NOTE ** Comunicacion con inverter PV: El controlador puede utilizar RS-485 o comunicacion Ethernet.

NOTE El puerto RS-485 1tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la
comunicacioén con el inversor solar.

Fusibles:

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Alinterruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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4.2.9 Cableado habitual de un controlador ATS

Cableado habitual con 1disyuntor y 2 posiciones

LOAD
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
I
|
|
|
|
|
11 PlmmP2 x o a
STERS2 | SZST
P1 P2
Power = s1= $2 L2 Power
source 1 L3 P —F2 13 source 2
~~ ST s2 —e -
TSO N Position 1 Position 2 -

NI e [ T

|
T
! + -4 SO ST
| T3 Tsk
o .
= | £e |2¢
56 57 58/59|60|61 62|63|64|65 819 (10|11(12(13|14|15|16|17 |18 39|40(41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66|67|68|69 ‘ ‘
P R D D =3 Dy — SlE e = Sle = =
< b Slels Flelele|le|=]= e |e =
213 (5 El5l3 =[R2 |5|8|8|3|8|8|8Easststs (= |=|=|=|=|<|=| < g5 |2 |5 (2|0
EREIREHEE EREN N 2181218 .
AC current CT-side Ai\Ygi';aege DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\!giIct’ige B @
Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS %%4:‘815 %%f:szs Analogue output EE
ol g
= 3 B zlglalz]ala z|zlz]= £ =
2a 8 ¥, o olx|o| |5lélz|5|8]3 S8 Y |8 il gl g s o
= =R = < 2
1812 BIFI5IF1T] 121%12] |Z1812|5 510 |2lgl8lzlz18] (813|515
& 8 8 dl8|a|8|&8]|a © <
4|15|6|7 19|20(21|22|23 24| 25|26 27|28(29|30]31|32 33| 34| 35|36|37|38 51|52|54|55 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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Cableado habitual con 1interruptor y 3 posiciones
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AC current CT-side ACA\_/giIéaege DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/giI(t‘aege 8 @
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS %%‘:?15 F;%ftszs Analogue output E’E
of 2
NS g g HEEBEHHEREEEE £
9418 | Z |, o 0| x| o <|zZlzlgl8|3 M NMNELR T2 fin}
Bl |E(a| Ble|=|=l=| |8|8]2] |B|313]2\518] |&|%]:|5|% | [3]3]2)E
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Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
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Cableado habitual con 2 disyuntores

11 PlimmP2 P2 P I
STHEmS2 | S2 | s1
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Engine start Analogue input Tacho CAN A ECU CAN B PMS| %%?(8,;5 Fé%ftsér’ Analogue output E’E
[ E|
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Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
Cableado habitual con 3 interruptores
11 PlmmP2 | Pommme I
1 2 . S2 S|
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Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
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4.210 Cableado habitual de un controlador PMS lite
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- 11
Engine GND

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Alinterruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

o F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c

NOTE * El diagrama muestra la regulacion del regulador de velocidad EIC. Como alternativa, se puede regular el
regulador y el AVR utilizando la salidas analégicas.
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4.3 Cableado tipico para aplicaciones marinas

4.3.1

Cableado del controlador de generador
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NOTE * Una caja GS brinda aislamiento galvanico para ambos conjuntos de mediciones de tension.
Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 Afinterruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 A/interruptor MCB, curva c
e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b
e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 A/interruptor MCB, curva c
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4.3.2 Cableado del controlador de conexidn a tierra en puerto
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NOTE * Una caja GS brinda aislamiento galvanico para ambos conjuntos de mediciones de tensién.

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Alinterruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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4.3.3 Cableado del controlador BTB
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NOTE * Una caja GS brinda aislamiento galvanico para ambos conjuntos de mediciones de tensién.

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Al/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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4.3.4 Cableado de la unidad Engine Drive
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Fusibles:
e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c
e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Alinterruptor MCB, curva c
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4.3.5 Cableado del controlador de bateria
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NOTE * ES: Disyuntor ES opcional.
* GS: * Una caja GS brinda aislamiento galvanico para ambos conjuntos de mediciones de tension.

* BMS y PCS: El controlador puede utilizar RS-485 o comunicacion Ethernet. La comunicacion RS-485 se

realizarse en cadena margarita desde un puerto.
NOTE El puerto RS-485 1tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no.

Fusibles:

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 Al/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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4.3.6 Cableado del controlador solar
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NOTE * Disyuntor PV: Disyuntor PV opcional.

NOTE * Una caja GS brinda aislamiento galvanico para ambos conjuntos de mediciones de tension.

NOTE *** Comunicacion con inverter FV: El controlador puede utilizar RS-485 o comunicacién Ethernet.

NOTE El puerto RS-485 1tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la
comunicacioén con el inversor solar.

Fusibles:

e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva ¢

e F2: Fusible con retardo max. CC 6 A/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. AC 2 A/interruptor MCB, curva c
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4.3.7 Directrices de cableado: mejores practicas para la conexion a tierra

En el controlador, la mayoria de los puertos de entrada/salida no estan separados galvanicamente de la CC- (terminal 2).
Por lo tanto, es importante seguir estas directrices de cableado para conseguir:

e Lecturas fiables de los sensores.
* Medicion precisa de la tension y corriente de CA.
* La mejor proteccion contra rayos (impulsos de pico) y otras faltas a tierra.

Las entradas para tension de CA, corriente de CA y las entradas multifuncién analdgicas tienen todas una medicion
equilibrada de las sefiales. Para obtener mediciones fiables, es importante mantener la diferencia de potencial bajo a CC-
(terminal 2). Si la diferencia de potencial es demasiado alta, las mediciones pueden ser inexactas y, en casos graves, dafar
los circuitos de entrada.

Ejemplo: Configuracion tipica de conexion a tierra
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1. El puerto CAN-B PMS (terminales 30, 31y 32) se utiliza normalmente con cables largos que conectan varios grupos
electrégenos.

« Utilice un cable CAN de par trenzado (120R) apantallado.

« Conecte la pantalla a datos (GND) (terminal 31) en todos los controladores. CAN-B PMS dispone de separacion
galvanica, por lo que no se crean bucles de masa.

« No conecte la pantalla a PE.

« No instale cables CAN permitiendo que cuelguen libremente. Montelos como parte de una parte fija de la instalacion,
por ejemplo, en bandejas de cables.
2. La alimentacion eléctrica CC- (terminal 2) debe estar conectada a BAT- (en este ejemplo, el bloque de motor).

3. COM S2 (terminal 59) es la entrada comun para los transformadores de corriente. COM S2 (terminal 59) debe
conectarse a BAT- o al grupo electrogeno PE/GND para mantener la diferencia de tensidén a CC- (terminal 2) baja (en
este ejemplo, el TC tiene el mismo punto de conexion BAT- que el terminal 2).

4. La entrada analdgica GND (terminal 19) es la referencia para las mediciones de entrada analdgica. GND (terminal 19)
debe disponer de un punto de conexidén BAT-/PE/GND como la toma de tierra del sensor. La diferencia de potencial al
terminal 2 debe ser baja (en este ejemplo, el terminal 19 esta conectado al bloque del motor para las mejores lecturas).
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5. El puerto CAN A ECU (terminales 27, 28 y 29) se suele conectar a la ECU del motor con un cable corto. No hay
separacion galvanica en el puerto CAN A ECU.

e Utilice un cable CAN de par trenzado (120R) apantallado.
e Conecte la pantalla a los datos (GND) (terminal 28) para mejorar la inmunidad a transitorios de rafaga (EFT).
« Conecte la pantalla a la ECU del motor de la forma indicada por el fabricante del motor.

6. Las sefales en la bobina de marcha (terminal 5), arranque (terminal 6) y D+ (terminal 7) deben conectarse a BAT- en el
bloque del motor como referencia. Estos terminales no se suministran internamente, sino a través de la parada de
emergencia. Esto significa que BAT+ debe conectarse a través de la parada de emergencia (terminal 4).

7. Las entradas digitales (terminales 39 a 50) deben tener BAT- como referencia de tierra. El punto de conexion preferido
para la referencia esta cerca del punto de conexién BAT- para CC- (terminal 2).

8. Las salidas CC (terminales 9 a 18) deben tener la misma referencia de tierra que las entradas digitales.

9. Conecte el neutro/PE/GND de los generadores directamente a la puesta a tierra de la planta. Esto evita que los
cortocircuitos y los transitorios de alta energia del lado de la red causen graves dafos al sistema.

NOTE Todo el cableado PE/GND y BAT- debe realizarse con cables gruesos y cortos.

4.4  Cableado para AC

El controlador se puede cablear en configuracion trifasica, monofasica o fase partida. Los parametros para configurar la
conexion de corriente alterna se encuentran en Ajustes > Ajustes basicos > Configuracién de medicién >

Conexidén del cableado > Configuracidén de corriente alterna.

NOTE Pongase en contacto con el fabricante de cuadros eléctricos (cuadrista) para obtener informacion sobre el
cableado necesario para la aplicacion especifica. A continuacion encontrara las recomendaciones de cableado.

Transformadores de corriente para aplicacion trifasica
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s 1 s2
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7l e e e kA
b | R R VR
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Mediciones de tension para aplicacion trifasica (4 cables)

L1 L1
@ Genset L2 L2
~ L3 L3

Mediciones de tension para aplicacion trifasica (3 cables)

(G) Genset L2 =
. L3 L3
‘ NN Lz

Cuando se utilicen sistemas de distribucion de tres fases, el conductor de neutro (N) se necesita Uinicamente si se trata de
un sistema de tres fases + neutro. Si el sistema de distribucion es trifasico sin neutro, no conecte los terminales 62 y 66.

Mediciones de tensidn para aplicacion monofasica

L1 L1
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~,
N N
‘ [IFa llFs
N[o[Sw[Oo[~]0]®
o|lo|o|o|o|o|o|©
z|S[Y 2z 9| 33
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Mediciones de tension para fase partida L1/L2

L1

@ Genset L2

L1

L2

~
‘ T B

Mediciones de tensidn para fase partida L1/L3

L1 L1

@ Genset

~ L3 L3

‘ 0 e I s

62
63
64
65
66
67
68
69

F4, F5: 2 A AC max. fusible/MCB, curvaenc

4.41 Corriente 14 para aplicaciones terrestres

Corriente L4

Los terminales L4 se pueden utilizar para medir la corriente alterna. Son posibles las siguientes configuraciones (en funcion
del tipo de controlador).
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Potencia de red
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Entrega de potencia del controlador de red
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4.4.2 Corriente 14 para aplicaciones marinas

Corriente L4
Los terminales L4 se pueden utilizar para medir la corriente alterna.

Potencia de conexidn a tierra en puerto
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Corriente de neutro

L1 L1
@ Genset L2 L2
~N, L3 L3

N P1P2 N
‘ s1 s2

O[N] |O| =
wjiowlw|uvw|o| o
. . e N |~
== Sle s |~
‘Z”&‘ULE&&
= | N|] ™ <

—1_|_|8—13

4.4.3 Puesta a tierra del transformador de intensidad

La conexidn a tierra del transformador de corriente debe realizarse en la conexion s2.

A\ DANGER!

é No realizar una puesta a tierra del transformador de corriente podria resultar en lesiones o la muerte

Asegurese de que cada transformador de corriente dispone de puesta a tierra.

NOTE La puesta a tierra debe estar lo mas cerca posible del transformador de intensidad.
4.4.4 Fusibles de medicion de tension

Si los cables se deben proteger con fusibles, utilice fusibles de retardo de 2 A max., dependiendo de los cables que se
deseen proteger.

4.5 Cableado para DC

4.51 Entradas digitales

TITTTTTTTTT)

39
40
1
42
43
44
45
46
47

In
In
In
In
In
In
In
In
MBoff |48

MB on
GB/TBon |49
GB/TB off |50

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 m, se debe conectar un diodo 4007 en cada entrada.
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4.5.2 Salidas digitales

DC+
Out
Out
Out
Out
Out
Out

MB on
MB off

17 | GB/TB on
18 | GB/TB off

8
9
10
1
12
13
14
15
16

F3

{>_

Fusible F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b
4.5.3 Cableado del interruptor
Cableado del interruptor de impulsos
L1 e e L1
[ [
@ Genset L2 /I/ /I/ L2
~ L3 )I/ )I/ L3
NN L ____,)Ir’____,Jlr’__________4,_N//
| |
L | N
K4 o8 ME K2
= ] _‘ ” o~
K3 K1
Slsls|slsls|8]8]e S
a|o|Oo|Oo|o|ab g g g %
|| |N[2]3]8]18]K]%
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Cableado del disyuntor continuo

L1 T T L1
| |
@ Genset L2 /|/ /I/ L2
~ L3 )I/ )I/ L3
~ - ~ -
\ﬁ—o—— —————— —f"l/————-/‘:/— —————— ——-cr—N/
| |
1 1
GB MB
K3 K1
+ e el §|% §|%
e | = o
8|5|3|3|3|3|e|z|5|5
o|o
olo|lc|la|o|t]|w|o|~N] o
— ~N ~N N N N o~ o~ o~ o~

Fusible F3: Fusible con retardo max. DC 4 A/interruptor MCB, curva b

Realimentaciones del interruptor

De forma predeterminada, las funciones de retroalimentacion del interruptor estan asignadas a entradas digitales
especificas. Por ejemplo, para un controlador de GRUPO ELECTROGENO:

e Entrada 49 = GB cerrado
« Entrada 50 = GB abierto
o Entrada 47 = MB cerrado (si hay un interruptor de red en el esquema de la aplicacion)
« Entrada 48 = MB abierto (si hay un interruptor de red en el esquema de la aplicacion)

En todos los controladores, puede reasignar cualquier funcién de retroalimentacioén del interruptor a cualquier entrada
digital disponible. Alternativamente, puedes asignar la funcién de retroalimentacién del interruptor a una entrada multiple
con el tipo de entrada Binario (para deteccion de rotura de conductor).

4.5.4 Alimentacion eléctricay arranque

2lalz
tlalgale| 82 +
884_:”?::80

S lu | 2| ©

b4 x
|l |;w|o]| ~

Fusibles
e F1: Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB, curva ¢
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e F2: Fusible con retardo max. AC 6 A/interruptor MCB, curva c
NOTE No olvide montar los diodos de libre circulacion.

4.5.5 Entradas analdgicas

Entrada analdgica
Todos los sensores deben estar conectados a GND del motor de combustion.

GND
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In

= Engine GND

NOTE La puesta a tierra debe estar lo mas cerca posible de la senal.

Entrada binaria supervisada con deteccidén de ruptura de conductor

GND
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In

19

20
21

22
23
24
25
26
27
28
29
30
31

32

R1

1

La resistencia se monta Unicamente si se requiere la deteccion de ruptura de conductor. El valor de la resistencia debe ser
240 Q +10 %. Se detecta una ruptura de conductor si la resistencia es superior a 1kQ.

Entrada de tacometro (MPU)
Conecte la pantalla de cable al terminal 25 (SCR). No realice una toma de tierra del cable.
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Entrada de tacometro (NPN)

GND
In
In
In
In

Pos

SCR

Neg
In
In
In
In
In
In

)::é[ Tacho

Para la mayoria de los sistemas de 12 V, utilice una resistencia con una valor entre 1kQy 2,2 kQ.
Para la mayoria de los sistemas de 24 V, utilice una resistencia con una valor de 2,2 kQ.

Entrada de tacometro (PNP)

a w ||
zle|lesljle|jle|jojojlolelele|le|le|e
[©) alwmn|Z
o |9l (N[ |w|[fo|N]J]oo|lo|O| = | N
NN [N | |[N[N[N|N[N][®O]|®™®]|m

Z}
) >0Tacho

Para la mayoria de los sistemas de 12 V, utilice una resistencia con una valor entre TkQ y 2,2 kQ.

Para la mayoria de los sistemas de 24 V, utilice una resistencia con una valor de 2,2 kQ.
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Entrada de tacometro analdgico (W)

GND
In
In
In

n
Pos
SCR
Neg
n
In
In
In
In
In

31
32

Charging alternator

4.6 Cableado de comunicaciones

4.61 Recomendacion de cable bus CAN y RS-485

Utilice un cable trenzado A blindado. Use una resistencia de 120 ohmios en cada extremo. Es aceptable el cableado que
utilice un cable de dos hilos. Lo ideal es utilizar un cable de tres hilos.

NOTE Silos terminales del dispositivo no estan galvanicamente separados, conecte a tierra la pantalla del cable en ese
extremo.

NOTE El sistema no debe tener mas de una conexion a tierra para la pantalla del cable.

DEIF recomienda este cable: Belden 3105A o equivalente. 22 AWG (0,6 mm @, 0,33 mm?2) par trenzado, blindado, <40

mQ/m, cobertura minima del blindaje 95 %. El tipo de cable es especialmente importante si la longitud total de la linea
supera los 30 m.

4.6.2 Sistema de gestion de potencia bus CAN, CANshare y PMS lite

Ejemplo de dos hilos

Controller 1 Controller 2 Controller 3
< = < <
. 25| 3 o 5| 2 o5 3
Zzlesle|c clc|lc|c c|l c| n clel Tl onl 2 c| T | 2
ol |~ |~ N N R - = |~ Q= <2} = | = |l s (%] = |le|s [%2)
=la| 2 S| 2| = S|lz2| =
a o o a o o
elz|s|alals[a[e[x[al][8]s]8]  \&[&][3]&|% SEEE
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Ejemplo de tres hilos

Controller 1 Controller 2 Controller 3

< =z < =
a %’53 °o|s5| 3 ol 5|3
zles|le|le|le|lelcs|lele|le|lse » cle| Tl ol cle|l Tl wnl
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EC"E 2| g2 S|l =
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ele|s|a[el3lgle[x[a[a[8]s]8]  \=[z[s][=]s (HEEEE
120 120

e S g S 7,

A AT T— FH=—X 0T

1 L U A/

4.6.3 Comparticion digital de carga con terceros

Utilice los terminales del bus CAN para conectar en serie los controladores iE 150 y los controladores de terceros para el
reparto de carga digital.

Ejemplo de comparticion digital de carga con terceros mediante interfaces de bus CAN

iE 150 Genset iE 150 Genset Third party
cont roller
= [a) f = a

oz 3 o|z2| 3 clalz
o T|lo| a2 T|o| 3 o|=|3
Zlele|le|lele|le|lelx| < <l |l £| £ cle|l )| <« < T o[-
© zlz| =z z|l=z| =z z|lz|=z
< T | < | <
S|13]3 S1313S o|o|o

oclolcla]o| g w]o|lN[o|oo] o =] o \co ol o = | «

— o~ N N N N o~ o~ (o} N N o ™ [30] o~ N ™ ™ o

Installation instructions 4189341437-B EN Page 49 of 53



4.6.4 Comunicacion con el motor via bus CAN

— | | o
[ IT|lwn | 3
Zlele|le|lse|le|le|=e| 2|22 &£ £
O Olo| O
W) w | w
o|lo|lc|lN|ow|[g]|wvw]o([N]|]o|lo| Of =|
— |l |lN[N|[N|lN|N|[N|N[N[N] oo o

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 mm, el terminal 28 debe conectarse a GND.

4.6.5 Modbus RS-485 (iE 150 es el servidor)

El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no.
NOTE Sino hay una resistencia interna entre los terminales Scada/PLC/..., instale una resistencia externa de 120 Q.

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 m, los terminales 34 y 37 deben conectarse a GND.
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Muiltiples controladores conectados a SCADA/PLC (2 hilos)

Controller 1 Controller 2 Controller 3
o [a) [a)
<C = om b4 m
S50~ sl=|25|8 sl=(2158
N o~ o~

>
|
|
|

>T

Scada
PLC

Muiltiples controladores conectados a SCADA/PLC (3 hilos)

Controller 1 Controller 2 Controller 3
a (=) (]
=2 m

=s|le|2]15|% =l=1215|8% sl=|Z18|2
N o~ o~
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4.6.6 Modbus RS-485 (iE 150 Battery o Solar es el cliente)

Cadenas margarita de vatimetro

/

In
In
2A
2 GND
2B

iE 150 Battery or Solar

El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la comunicacion
con los medidores de potencia.

Puede colocar vatimetros en cadena margarita si son del mismo tipo. También puede incluir los vatimetros de grupo
electrégeno* y red eléctrica en la misma cadena margarita, incluso si son de tipos diferentes.

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 m, los terminales 34 y 37 deben conectarse a GND.

More information

[ﬂ * Un controlador de grupo electrégeno externo también puede actuar como vatimetro. Consulte Mediciones de
potencia en la nota de aplicacién Compatibilidad hibrida DEIF para los vatimetros y controladores de grupo
electrégeno compatibles.
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5. Fin de vida

5.1 Eliminacién de los residuos de equipos eléctricos y electronicos

Todos los productos que estén marcados con el contenedor tachado (el simbolo de residuos WEEE)
son equipos eléctricos y electrénicos (EEE). Los equipos EEE incluyen los materiales, componentes y

Simbolo WEEE sustancias que pueden ser peligrosos y nocivos para la salud de las personas y el medio ambiente.
Por tanto, los desechos de equipos eléctricos y electréonicos (WEEE) deben eliminarse de manera
adecuada. En la UE, la eliminacion de equipos (WEEE) se rige por la Directiva WEEE promulgada por
el Parlamento Europeo. DEIF cumple esta Directiva.

No debe eliminar los residuos WEEE como basura doméstica no clasificada. En lugar de ello, los
residuos WEEE deben recogerse por separado con el fin de minimizar la carga para el medio

_ ambiente y mejorar las oportunidades de reciclado, reutilizacién y/o recuperacion de residuos WEEE.
En la UE, las administraciones locales son responsables de implantar instalaciones de recogida de
residuos WEEE. Si necesita mas informacion de como eliminar los residuos WEEE correspondiente a
equipos de DEIF, pdngase en contacto con DEIF.
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