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1. Introduccion

11 Acerca de

El controlador SGC 120 Mk Il presenta todas las funciones necesarias para proteger y controlar un grupo electrégeno, un
disyuntor de grupo electrégeno y un disyuntor de red eléctrica. Los valores y alarmas se muestran en la pantalla LCD y los
operarios pueden controlar facilmente el sistema desde la pantalla.

Utilice el SGC 120 MK Il para monitorizar los parametros de seguridad del motor, por ejemplo, temperatura del motor y
presidn del aceite. El controlador también puede medir tensién para redes eléctricas y grupos electrégenos.

El software Smart Connect Mk Il le permite configurar parametros, registrar datos, afladir curvas de sensor personalizadas
y supervisar datos en tiempo real. M-Logic también esta disponible en el software para crear funciones que utilicen eventos
y salidas predefinidos. Se puede utilizar el comparador analdgico para crear alarmas y funciones légicas personalizadas.

111 Resumen de funciones
Este es un resumen de las funciones mas importantes.

Monitoreo
Utilice el controlador SGC para monitorizar los parametros de red eléctrica, motor y alternador.

Entradas y salidas

« Entradas analdgicas configurables

« Entradas digitales de interruptor

+ Entrada de alternador DG

« Entrada de tensién de red (AMF)

e Entrada para la seleccién de la referencia de combustible
o Salidas digitales

Comunicacion

e RS-485 para comunicacién via Modbus
o Comunicacion con el motor via bus CAN
e Interfaz USB para conexién a PC

Modos de operacion
El controlador SGC puede operar en modo AUTO y en modo manual.

En modo AUTO, puede seleccionar estas funciones:
* Isla

e Automatico por fallo de red eléctrica (AMF)

e Arranque/parada remotos

o Ejercicio automatico

* Accionamiento del motor

Funciones de pantalla y de idioma

« Pantalla con retroiluminacién

e Compatible con varios idiomas, incluidos inglés, espafiol y chino.

« Configure y personalice el idioma de visualizacidn del controlador y el idioma del software.
« Proteccion por contrasefia de 2 niveles
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M-Logic
» Herramienta de configuracién de légica sencilla
« Eventos de entrada y salida seleccionables

1.2 Acerca del manual de uso
1.21 Finalidad general

El presente documento incluye instrucciones importantes que se deben observar durante la instalacidon y mantenimiento del
controlador.

Solo el personal autorizado puede realizar el trabajo de instalacién y mantenimiento. El trabajo debe cumplir todos las
normas eléctricas estatales y locales. Solo es posible un funcionamiento eficiente y seguro del controlador si la operacién y
configuracion del equipo son correctas y se completa el mantenimiento.

1.2.2 Version de software

La informacidn contenida en este documento guarda relacion con la version de software:

Software de aplicacion 12

1.3  Advertencias y seguridad

Simbolos de declaraciones de riesgos

/\\ ADVERTENCIA

Este muestra situaciones potencialmente peligrosas.

Si no se observan las pautas, estas situaciones podrian provocar la muerte, lesiones fisicas graves o
destruccion de los equipos.

/\ ATENCION
é Este muestra una situacion de bajo nivel de riesgo.
Si no se observan las pautas indicadas, estas situaciones podrian provocar lesiones leves o moderadas.

Simbolos para notas generales

NOTA Este muestra informacion general.

Mas informacion
Este muestra donde puede encontrar informacion adicional.
Seguridad durante la instalacion y operacion

La instalacién y operacién del equipo puede exigir trabajar con corrientes y tensiones peligrosas. Por ello, la instalacion
debera ser realizada exclusivamente por personal autorizado que comprenda los riesgos que supone el trabajo con equipos
eléctricos.
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A\ iPELIGRO!

Corrientes y tensiones activas peligrosas

No toque ningun terminal, en particular las entradas de medida de corriente alterna y los terminales de los relés.
Si toca los terminales, podria sufrir lesiones o incluso la muerte.

Peligro del transformador de corriente

A\ iPELIGRO!

Descarga eléctrica y arco eléctrico

A Riesgo de quemaduras y descargas eléctricas por alta tension.

Cortocircuite todos los secundarios del transformador de corriente antes de cortar cualquier conexién del
transformador de corriente al controlador.

Configuracion de fabrica

El controlador se entrega preprogramado desde fabrica con un conjunto de ajustes predeterminados. Estos ajustes estan
basados en valores tipicos y tal vez no sean correctos para su sistema. Por tanto, debe comprobar todos los parametros
antes de utilizar el controlador.

Descarga electrostatica (ESD)

Las descargas electrostaticas pueden provocar dafios en los terminales de controlador. Debe proteger los terminales de las
descargas electrostaticas durante la instalacién. Una vez instalado y conectado el controlador, ya no es necesario adoptar
tales precauciones.

1.4  Informacion legal

Garantia

AVISO

Garantia

El controlador no debe ser abierto por personal no autorizado. Si de alguna manera se abre la unidad, quedara
anulada la garantia.

Descargo de responsabilidad
DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La version en inglés de este documento siempre contiene la informacion mas reciente y actualizada acerca del producto.
DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la precisidn de las traducciones y estas podrian no haber sido actualizadas
simultdneamente a la actualizacién del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones,
prevalecera la versién en inglés.

Derechos de autor

© Copyright DEIF A/S. Todos los derechos reservados.
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2. Instalacion

2] Dimensiones

e 139.0 mm (5.47 in) > <38.3 mm-
| (1.511in)

:

)

(1.511in

8.3 mm

’*3

SGC 120

Dimensiones

Longitud: 139,0 mm (5,47 in)
Dimensiones Altura: 114,0 mm (4,49 in)
Profundidad: 38,3 mm (1,51 in)

114.0 mm (4.49 in)

Longitud: 18,0 mm (4,65 in)
Abertura en panel Altura: 93,0 mm (3,66 in)
Tolerancia: = 0,3 mm (0,01 in)

2.2 Herramientas y materiales

Herramientas necesarias para el montaje

Proteccion personal, de acuerdo con las normas locales y

Equipo de seguridad los requisitos.

Apriete las abrazaderas de tornillo de fijacion, par 0,15 N-m

Destornillador, PH2 0 5 mm plano (1,3 Ib-in)

Pelacables, alicates y cuteres Prepare el cableado y pele los sujetacables
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AVISO

0 Un par demasiado alto dana las abrazaderas de tornillo y/o la carcasa del controlador.

No utilice herramientas motorizadas durante la instalacion.

Materiales requeridos para montaje y cableado

Cuatro abrazaderas de tornillo Montar del controlador en el panel frontal
Cables y conectores Cablear equipo de terceros a los terminales del controlador
Sujetacables Asegurar el cableado

2.3 Montaje
El controlador se ha concebido para su montaje en el panel frontal.

Abertura en panel:

e Longitud: 118 mm (4,65 in)

e Altura: 93 mm (3,66 in)

e Tolerancia: + 0,3 mm (0,01in)

1. Inserte el controlador en el panel.
2. Inserte las abrazaderas de tornillo:

3.b1 3.b.2

*Click*

3. Apriete las abrazaderas de tornillo hasta 0,19 Nm. No apriete las abrazaderas a mas de 0,19 Nm.
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2.4

Terminales

(27

28 | 29 | 30 )( 31

32

33 34

N

13 L2 LU LN

GENSET 3 )

L3

2\
JAN

CAUTION

Product Name

BEWARE OF HIGH VOLTAGE DEIF Part No.

ON TERMINALS 27-34
WARNING

Power Supply
Mfg. Product ID ;

SHORT ALL CURRENT Protection

TRANSFORMERS BEFORE
DISCONNECTING TERMINALS 35-40

L2 Lq USB |
{ MANS @D o

SGC 120 Mk 11
1224000000 (3536 37[38] 30]40] 41] 42)
12-24V, 6 W === I

SM0013991 DEIF AfS

IP65

S2 S1 82 §1 82 S1
CT3 CT2 CT1 |MPU

Frisenborgvej 33
DK-7800 Skive CT QNc‘“‘ﬂc;I I
41: SENSOR COMM

1 /N

Seeproduct UK c € ;
L zo S UKD B
e e 9_ - [ b ( @‘
= = =B |
S S SI2)@ VReservep| [FUL @1 Y51 4y
22 2|E e s |ean| DIGIN [ DG
SSSE N 3 ~—out|3| | pisout | |iz/2av| |
< << <|<|E D|3 2 4 1 o L H|C B AlF El|lo DC B A + =
(26 25 24 23|22 21 {20 19 18 17) |16 1514 13|12 11| |10]9 8|7 ) (6 5 4 3) (2 1

Terminal Texto Descripcion

1

© 00 N O ua b~ W N

N_\_\AAA—\_\_\_\_\
S © ® N o o B ®w N = O

GND

BATT +
DIG OUT A
DIG OUT B
DIG OUT C
DIG OUT D

D+ CHG ALT

DIG OUT E
DIG OUT F
DIG IN A
DIGIN B
DIGIN C
CAN H
CAN L
RS-485 B
RS-485 A
Reservado
Reservado
Reservado

Reservado
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Tierra de alimentacién eléctrica
Positivo de la alimentacidn eléctrica
Salida de corriente continua (CC) - A
Salida de corriente continua (CC) - B
Salida de corriente continua (CC) - C
Salida de corriente continua (CC) - D
Entrada para control del alternador de carga
Salida de corriente continua (CC) - E
Salida de corriente continua (CC) - F
Entrada de conmutacion A

Entrada de conmutacién B

Entrada de conmutacién C

CAN alta

CAN baja

RS-485 B

RS-485 A
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Terminal Texto Descripcion

21
22

23

24

25

26

27
28
29
30
31

32
83
34
85
36
37
38
39
40
41

42

DIG IN D
DIGINE

Al1(mA) /DIl

Al 2 (0-5k Q) / DI G

Al 3 (0-5k Q) /DIH

Al 4 (0-5k Q) / DI F

GRUPO ELECTROGENO N

GENSET L3
GENSET L2
GENSET L1

RED ELECTRICA N
MAINS L3

MAINS L2

MAINS L1
CT3S2

CT3 81

CT2S2

CT2 81

CT1S2

CT181

COMUN SENSOR
MPU
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Entrada de conmutacién D
Entrada de conmutacioén E

Entrada analdgica procedente de la lista de sensores/
entrada digital |

Entrada analdgica procedente de la lista de sensores/
entrada digital G

Entrada analdgica procedente de la lista de sensores/
entrada digital H

Entrada analdgica procedente de la lista de sensores/
entrada digital F

Entrada de tensién del neutro del generador
Entrada de tensién de la fase L3 del generador
Entrada de tension de la fase L2 del generador
Entrada de tension de la fase L1 del generador
Entrada de tensidn del neutro de la red eléctrica
Entrada de tension de la fase L3 de la red eléctrica
Entrada de tensién de la fase L2 de la red eléctrica
Entrada de tension de la fase L1 de la red eléctrica
Entrada 2 de TC de la fase L3 del generador
Entrada 1 de TC de la fase L3 del generador
Entrada 2 de TC de la fase L2 del generador
Entrada 1 de TC de la fase L2 del generador
Entrada 2 de TC de la fase L1 del generador
Entrada 1 de TC de la fase L1 del generador

Punto comun de sensores

Entrada MPU
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3. Cableado

3.1 Cableado tipico

PP . .
. S2EEES | |
P2NEEP1 L |
. S2M. S1 } }
P2 P1 o o
S2 NN S1 | |
I [
***** rCrr T Y T T T T T T T T I Sl i
I t t I
| |
| »
| |
[ e A R [T i A TR
LD e A
p i B I e s
| |
I I
| |
| T |
| |
| |
| IRERRE |
35|36|37|38/39|40 27(28|29(30 10(11 {12 (21|22 31(32|33|34
N ’(7“) ~ g S| =
L2122 |08 z|9Y| S sls|e|=|e z|3(9|D
BRI g o
[sa]
AC voltage Digital inputs AC voltage o (3
AC current CT genset (configurable) Mains > C
Supply Outputs Analogue inputs CEA(’:\‘UA RS485
o EEEREEE 55 EBE
=< alalalalala 515|5|5 3¢ 5|2 |0
olo| |E|121515|5|5| |&] |2|2|2|2]8e |3 o|s
o|a 5|6|6|6|61|6 ===~ [»8 ©|®
©l oo
112 3|4(5(6|8]|9 7 23|24(25|26|41 15|16
R
L=
L Ld| g [8 =g
f J14
D Zalvall N el
= (e e
T "
- + Engine GND

NOTA Los terminales S2 estan cortocircuitados internamente.
NOTA El diagrama de cableado sirve solo de ejemplo. Utilice el diagrama de cableado para la aplicacidn especifica
durante la instalacién.

Fusibles:
e F1: Fusible con retardo max. CC 2 Afinterruptor MCB, curva ¢
e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c

Relés
o Proteja los relés de disyuntor contra picos de 4 kV como recoge la norma IEC 61000-4-5.
o Proteja las tarjetas de relé utilizadas con el controlador contra tensiones de bateria inversas.

Salidas digitales
Si se conecta una salida digital a un relé, el relé debe incluir diodos de libre circulacién.

Puertos de comunicaciones

Los puertos de comunicaciones para CAN (terminales 13 y 14) y RS-485 (terminales 15 y 16) incorporan resistencias de 120
Q.
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3.2

Es importante seguir estas directrices de cableado para conseguir:

e Lecturas fiables de los sensores.

e Medicién precisa de la tensiéon y corriente de CA.

e La mejor proteccién contra rayos y otras faltas a tierra.

Ejemplo: Configuracion de toma de tierra habitual

Directrices de cableado: practicas recomendadas para la toma de tierra

1 2 3 4 5 6 o
Analogue inputs Outputs géﬂ IAC current CT]| (E:)Iogr:}féllﬁgglt:) i i i
HEEEE HEHEEEH A ERREEE AL
g|515)=5 18 888888 S EIREEE U ~{ +—7]|c8B
25(26|41 3|4|5|6(8]|9]l7 13|14 39]37(35 2112|1110
g | O TTTT
i i I St
| |
| |
: : CT1|CT2|CT3|
PN p D) (©
1| o
| : ® 1
I M\ 7
| | ®
1| [\
| | o |
| | 1
Ly | He 7
T ' Generator
= 1 output PE
V1 |[ECU L1 L2| L3] N
aw
Ee L1 2
+ - o
24V o<
Battery ENGINE GENERATOR §§
(%]
Generator L4
- housing PE w
Charger —L1 o
(galv. sep.)— N GENSET FRAME | a
=
w
Plant Earth —

1. Se debe conectar el terminal 41 (Punto comun de sensores) a un punto con una buena toma de tierra en el motor, por
ejemplo, el bastidor del motor. La diferencia de potencial al terminal 1 (BAT-) debe ser inferiora + 0,5 V.

2. No conecte el relé del motor de arranque en el solenoide de parada directamente a los terminales de salida en el
controlador. Puede configurar cualquiera de las salidas como una bobina de marcha y arranque.

Conecte la pantalla a la ECU del motor de la forma indicada por el fabricante del motor.
Transformadores de corriente.

La alimentacion eléctrica CC- (terminal 1) debe estar conectada a BAT- (en este ejemplo, el motor).
Conecte las entradas digitales a la toma de tierra para activar la conmutacién negativa.

N o o s

La toma de tierra protectora para la salida del generador.

User manual 4189341364 A ES Pagina 13 de 94



3.3 Conexiones de CA

Aplicacion trifasica (4 cables)

L1 L1
L2 L2
L3 L3
0 [es A I
L | ||
OOV OODO®
IR&828][588 3|
Aplicacion trifasica (3 cables)
L1 L1
L2 L2
L3 L3
00 Qe [0 [
I | L
OOV OOD®
IHERENEEEERE]

NOTA Cuando se utilicen sistemas de distribucion trifasicos, el conductor de neutro (N) se necesita Unicamente si se
trata de un sistema trifasico + neutro. Si el sistema de distribucion es trifasico sin neutro, no conecte los terminales

27y 31.

Aplicacion bifasica L1/ L2 (3 cables)

00 0 s

OOOO|OOO®
BEEREEIEEEERY
Z2990 zZz99 5
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Aplicacion bifasica L1/ L3 (3 cables)

Il [rs s

OOOP|OOO®
BEEEEIEEER]
2995 299 3

Aplicacion monofasica (2 cables)

L1 L1
N N
s s
L | |
PCOOP|OOO®
BEEREEIEREERY
22935 299 3
Aplicacion de fase partida L1/ L2 (3 cables)
L1 L1
L2 L2
N N
(IS [ [Fs

COOP|OOOD®
~ © o O = o0 ®» %
|NNNm||mmmm|
2293 299 3
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Aplicacion de fase partida L1/ L3 (3 cables)

0 [e I s

%]
©
%]
<

OO®

2

34

L3 |28
L2 |29
L1 |30
N |31
L1

N ™
@ ™
o« N
—

NOTA F4, F5: 2 A AC max. fusible/MCB, curvaenc
3.3.1 Puesta a tierra del transformador de corriente (TC)
Utilice uno de estos métodos para las conexiones de puesta a tierra de TC (S2):

1. Los terminales S2 no disponen de puesta a tierra. El controlador detecta la corriente de forma precisa.
2. Los terminales S2 disponen de puesta a tierra en el terminal GND (terminal 1).

3. Los terminales S2 disponen de puesta a tierra, pero no el terminal GND. Esto significa que la puesta a tierra de la bateria
(terminal GND) y la toma de tierra de TC no son la misma. La compensacion permitida maxima entre las dos conexiones
de puesta a tierra es de £0,5 V.

NOTA Utilice la secuencia de fases recomendada cuando conecte el transformador de corriente (TC).

3.3.2 Fusibles de medicion de tension

Si los cables se deben proteger con fusibles, utilice fusibles de retardo de 2 A max., dependiendo de los cables que se
deseen proteger.
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3.3.3 Entradas analogicas
Entrada analdgica

Todos los sensores deben estar conectados a GND del motor.

Input
Input
Input
Input
41| Sensor
L1 common

23
24
25
26

S
S
S
S
S

evprire
evprire
Ve
evorire

Engine GND
Entrada de tacometro analégico (MPU)
2
(&S]
R
|LD © N 0 O O «— (\l|
N M m om o 3 S <

S

ODDDDLDD

Engine GND

El captador magnético (MPU) es un sensor inductivo instalado en el volante del motor, y se utiliza para detectar la velocidad
del motor. La salida de la MPU es una sefal senoidal.
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Entradas de sensores resistivos

Cableado del punto comun de sensores (SCP) para entradas analdgicas 1 a 4 (terminales 23 a 26).

AL 1 (mA) /DI
24| AL 2 (0-5k Q) /DIG

23
Iyl

—

S
S
S
S
S

(0-5k Q) / DIH

26| AL 4 (0-5k Q) / DI F

25| AL 3

Sensor common

GENERATOR ENGINE
Generator
housing PE
GENSET FRAME
— Plant Earth

L o

- +
24V
Battery

Debe conectar el terminal 41 (SCP) a un punto sdélido del motor, por ejemplo, el bastidor del motor. Este punto del bloque
motor es el punto de referencia comun para todos los sensores analégicos. No comparta el cable utilizado para esta
conexién con otras conexiones eléctricas.

Cableado de la entrada analdgica 2 (terminal 24) cuando la entrada se utiliza como sensor de nivel de combustible.

G
H

AL 1 (mA) /DIl
(0-5k Q) / DI
(0-5k Q) / DI
(0-5k Q) /DI F

Sensor common

24| AL 2

23
a4

25| AL 3
26| AL4

S
S
S
S
S

|

ENGINE

Plant Earth —

User manual 4189341364 A ES

Pagina 18 de 94



Entradas analdgicas utilizadas como entradas digitales
Las entradas analdgicas se pueden utilizar como entradas digitales cuando estan cableadas como se muestra.

C
—_ T = e « O
T * 333323 5 5 5 5 3E
Lz @
OO0 5555855 + 2 2 22565
[aa O O O O O O ()] c £ = = wno

(SO S T 0 B (o B
|FN||m<rLocoooou| |,\||NNNN#|

DD

S
S
S
S
S
S
S
S
S
—— S
S
S

+—=— 8-28

B vV DC /]

[ r
Ajustes:

e Polaridad: Cerrar para activar
« Estado de SW: No activada
o Estado de la l6gica: Bajo

3.4 Conexiones CC

3.41 Entradas digitales

-

REEE
DODDD

Input |10
Input | 11
Input |12
Input | 21
Input | 22

Cuando el cableado supera los 10 m, se debe conectar un diodo 4007 en cada entrada.
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w
P
N

Salidas digitales

3 | Output
4 | Output
5 | Output
6 | Output
8 | Output
9 | Output

S
S
S
S
S
S

No conecte el relé del motor de arrangue ni el solenoide de parada directamente a los terminales de salida del controlador.

NOTA Proteja los relés del grupo electrédgeno y del disyuntor de la red eléctrica contra sobretensiones de 4 kVA segun se
describe en IEC-61000-4-5.

3.4.3 Alimentacion eléctrica y arranque

-~ =~ %55 %5 %5 .0
+* 38885 ¢
()0333323+
o0 O O O 0O O x Ao
|FNC")<TLO(OC0®I\|

S
S
S
S
S
S
S
S
S

LZI +
b (69
MM ﬂ

- + Engi_ne GDN

D_

No conecte el relé del motor de arrangue ni el solenoide de parada directamente a los terminales de salida del controlador.

NOTA No olvide montar los diodos de libre circulacion.

Alternador cargador D+

El terminal de fallo de carga es un terminal combinado de entrada y salida. Cuando arranca el grupo electrégeno, el terminal
proporciona una potencia controlada para excitar el alternador de carga. El controlador monitoriza la tensién de salida tras
la excitacion. Puede configurar la accidn para un fallo de carga.
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3.5 Comunicaciones

3.51 Comunicacion con el motor via bus CAN

o
2 o
a1 I
o D
o O
. w
Zz Z
< <
o O
|L°£<f&’§:\

Cable recomendado: Belden 3105A o equivalente, par trenzado 24 AWG (0,5 mm2), apantallado, impedancia 120 Q, < 40
mQ/m, cobertura min. del blindaje 95 %.

3.5.2 Modbus RS-485

RS-485
@ <
I +
M @©
—
o @©
n 0
|coL0<r00Nr‘
- T - - -

Scada/PLC/

Cable recomendado: Belden 3105A o equivalente, par trenzado 24 AWG (0,5 mm2), apantallado, impedancia 120 Q, < 40
mQ/m, cobertura min. del blindaje 95 %.
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Ejemplo con tres controladores SGC conectados

SGC SGC SGC
g g g g g g
Iy 5 @ > @ I
+ ! + ' + !
s B s @ s B
15 16 15 16 15 16

PLC\c;r other device

NOTA Sihay multiples dispositivos RS-485 en la red, entonces debe haber una puesta a tierra comun.
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4. Software Smart Connect Mk Il

4.1 Descarga del software smart connect

SGC Smart Connect Mk Il es la interfaz de software entre un PC y el controlador. La descarga del software es gratuita.
Descarguelo en www.deif.com

4.2 Conexion USB

Necesita un cable USB (USB A a B) para conectar el controlador a un PC.

1. Instale el software Smart Connect en un PC.

2. Utilice el cable USB para conectar el puerto de servicio del controlador al PC.
3. Arranque el Utility Software.

4. Seleccione la versién de firmware correcta para su controlador SGC MK II.

DEIF - Smart Connect Mk |l

Create new configuration Open existing configuration
5-1XX Series
- SGC120
SGC120 R12
--4XX Series
- SGC420
SGC420 R12
SGC420 R13

Browse...

Version 11.0.5

5. Puede ver el dispositivo conectado en la esquina inferior izquierda de la pantalla Smart Connect.

4.3 Interfaz Smart Connect
4.31 Barrade herramientas superior

Configuracion
Vera esta barra de herramientas superior cuando seleccione una de las pestafias del menu Seleccionar médulo.

10 T 12

Tools Configuration Help
New [F | Batch [+ 1 | Configuration [ B B & b h

1. Nuevo

o Esto crea un nuevo archivo Smart Connect. Se restablecen todos los ajustes y parametros, y sus datos ya no se
guardan automaticamente.

2. Lote
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o Esto le permite abrir o guardar los ajustes de configuracién, paquete de idiomas y ajustes M-Logic. Puede abrir o
guardar los tres paquetes de ajuste por separado o conjuntamente. Utilicelo para realizar una copia de seguridad de

la configuracion y restaurar si fuera necesario.
3. Lote: Leer y escribir

e Leer o escribir un lote de paquetes de ajuste en un controlador SGC o desde el mismo.

4. Configuracién: Abrir

e Abrir un archivo de configuracién.
5. Configuracién: Guardar

e Guardar la configuracion.
6. Configuracién: Guardar como

e Guardar una copia de la configuracion en la carpeta definido por el usuario.

7. Configuracién: Imprimir

e Imprimir una version PDF de la configuracién.
8. Leer la configuracion del dispositivo

o Leer la configuracién del controlador SGC MK .
9. Escribir configuracion en el dispositivo

e Escribir la configuracién configurada en el controlador SGC MK II.

10. Herramientas

« Desde la lista desplegable, puede crear un nuevo archivo de conexion inteligente, leer los registros de eventos desde
el controlador, configurar la hora y la fecha en el controlador, ver la informacién del dispositivo, actualizar los perfiles

de fabrica y cambiar el idioma del software.
11. Configuracion

« Desde la lista desplegable, puede abrir, guardar, guardar como e imprimir la configuracién. También leer y escribir la

configuracién en el controlador y desde el mismo.

12. Ayuda

o Consultar una descripcion general de los diferentes modos disponibles. También puede encontrar informacién sobre

el software en la seccion Acerca de.

Menu desplegable de herramientas

Tools | Configuration Help
1 'E New Ctrl+N  |»
2 -2 Read event logs from device
3 @ Set date and time on device
4 -[@ Show device info
5 & Update Factory Profiles
6 w*  Set Language »
7—— G Exit Alt+F4

User manual 4189341364 A ES

Nuevo
o Crear un archivo de configuracién nuevo.

. Leer los registros de eventos del dispositivo

* Seleccione esto para leer los registros de eventos en
el controlador.

. Configurar la fecha y hora en el dispositivo

o Configurar la fecha y hora en el controlador SGC.

. Mostrar informacién del dispositivo

e Consultar informacién sobre el dispositivo.

. Actualizar perfiles de fabrica

o Actualizar los perfiles de configuracién. Puede cargar
archivos de configuracidon nuevos a los perfiles.
También puede borrar un perfil.

. Configurar idioma

« Configurar el idioma de Smart Connect.
Salir del software Smart Connect.
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Menu desplegable de configuracion

1. Abrir
Configuration | Help e Abrir un archivo de configuracion nuevo.
1 ;03 Open Ctrl+0 2. Guardar
2 ‘Bl Save Ctrl+S o Guardar la configuracién actual.
3 ‘B Save As Ctrl+5Shift+S 3. Guardar como
4 5 i ) L -
= Print Sl e Guardar la configuracién en un lugar definido por el
5 141 Read Configuration from device Citrl+R usuario.
6 111 Write Configuration to device Ctrl+W 4. Imprimir
e Imprimir la configuracion.

5. Leer la configuracién del dispositivo
Solo vera el menu desplegable de configuracién cuando * Lee;'la con.fllguramon dtel COﬂtro:gdor SGC Es;ca
haya seleccionado una de las pestafias del menu configuracion se muestra a continuacion en €

Seleccionar modulo.

M-Logic

software Smart Connect.
6. Escribir configuracion en el dispositivo

o Escribir la configuracion actual en el software del
controlador SGC.

Vera esta barra de herramientas superior cuando seleccione M-Logic del menu Herramientas.

Tools MLogic Help
New [F | Batch [+ 10 | MLogic B O3

1. Guardar M-Logic
o Guardar la configuracion M-Logic.
2. Abrir M-Logic

e Abrir un archivo M-Logic guardado.

3. Leer M-Logic del dispositivo

]

o Leer la configuracién M-Logic del controlador SGC.

4. Escribir M-Logic en el dispositivo

« Escribir la configuracion M-Logic desde el software Smart Connect al controlador SGC.

5. M-Logic

« Desde la lista desplegable, puede, por ejemplo, guardar y abrir un archivo M-Logic.

Menu desplegable M-Logic

1. Guardar la configuracién M-Logic actual.
2. Abrir un archivo M-Logic.

Tools | MLogic | Help
1—daw B[ Save MLogic
2—saiect] [ Open MLogic
3——— 11 Write MLogic to device
4 =2 'E: 111 Read MLogic from device
215 Dilgrear e

3. Escribir la configuracién M-Logic desde el software al
controlador.

4. Leer la configuracion M-Logic desde el controlador al
software Smart Connect.
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4.3.2 Menude laizquierda

Seleccione modulo y Herramientas

Select Module  Settings

Module

=i Digital Inputs

t= Digital OQutputs

fe Analog Inputs

tlt Engine

i Timers

(=) Generator

us Mains

8 ECU Configuration
« Maintenance

Tools

"

12
13
14

¢ Live Data

£ MLogic

@ Language Pack
E7 Smart Flash

Ajustes
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10.

1.

12.

13.

14.

Moddulo

o Configure los ajustes del médulo, por ejemplo, los
parametros de visualizacion, modo de inactividad y
comunicacion.

Entradas digitales

« Configure las entradas digitales.
Salidas digitales

» Configure las salidas digitales.
Entradas analdgicas

o Configure las entradas analdgicas. También puede
afadir curvas de sensor personalizado a las tablas de
calibracion.

Motor

« Configure los parametros de motor, por ejemplo,
presion de aceite lubricante, monitorizacion de nivel
de combustible y monitorizacion de velocidad.
Consulte la Lista de parametros para obtener mas
informacion sobre los diferentes pardmetros.

Temporizadores

o Configure los temporizadores de arranque,
temporizadores de arranque/parada y los
temporizadores generales.

Generador

o Configure los parametros de generador, por ejemplo,
tensién, frecuencia, corriente y monitorizacion de
carga.

Red eléctrica

o Configure los pardmetros de red eléctrica, por
ejemplo, monitorizacidn de tensién y frecuencia.

Configuracion de la ECU
o Configure los parametros de ECU.
Mantenimiento

« Configure la alarma de mantenimiento, accién, carga
de ceniza y fecha programada.

Datos en tiempo real

» Seleccione los datos que desea consultar en tiempo
real. También es posible registrar y guardar los datos.

M-Logic

» Configure M-Logic. La herramienta del comparador
analdgico también esta disponible en la pestafia M-
Logic.

Paquete de idiomas

o Configure el idioma de visualizacién del controlador.

Smart flash

e Actualice el firmware del controlador con Smart flash.
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Select Module ~ Settings 1. Idioma Smart Connect
e Configure el idioma para el software Smart Connect.

& Smart Connect Language
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5. Pantalla y menus

5.1 Pantalla, botones y LED

1 Navegacion
2 Parada
2 Configuracion

2y1 Programacion

3 Pantalla
4 LED de alarma
5 Arranque

Seleccion de
modo

User manual 4189341364 A ES

SGC 120

Mover el selector hacia arriba y hacia abajo en la pantalla.

Para el grupo electrégeno si se selecciona el modo MANUAL o AUTO.
Cuando pulsa el botén en AUTO, el modo de funcionamiento cambia a modo MANUAL.

Para acceder al menu Configuracidn, asegurese de que el controlador estd en modo MANUAL
y mantenga pulsado el botén Parada hasta que vea la pantalla de configuracidn. Pulse el
botdn Arranque para seleccionar un parametro y para guardar los cambios que ha

realizado. Para volver al modo MANUAL, mantenga pulsado el botén Parada .

Para consultar el Registro de eventos, asegurese de que el controlador se encuentra en el
menu Configuracion. A continuacion, mantenga pulsado el botdn Arriba y el botén Abajo
al mismo tiempo hasta que vea el registro de eventos. Para volver al menu Configuracion,
mantenga pulsados los botones Abajo y Arriba al mismo tiempo.

Para acceder al ment Programacion, asegurese de que el controlador esta en el modo

MANUAL. A continuacién, mantenga pulsado el boton Abajo y el botén Parada al
mismo tiempo hasta que vea la ventana de programacion. Para volver al modo MANUAL,

mantenga pulsados los botones Abajo y Arriba al mismo tiempo.
Grafico
El led es rojo cuando hay una alarma activa.

Arranca el grupo electrégeno si se selecciona el modo MANUAL.

Pulse para cambiar el modo de funcionamiento.
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5.2 Seleccion de modo y menu

En el software Smart Connect Mk Il, puede consultar una descripcidn general sobre cdmo cambiar el modo de
funcionamiento y acceder a los diferentes menus y registros.

Acceda a Ayuda > Seleccién de modo en Smart Connect MKk Il para consultar la descripcién general.

Push the AUTO button

AUTO mode Push the STOP button Manual mode

Push and hold the
STOP and DOWN buttons
Push and hold the
UP and DOWN buttons

/}O
7
(o4
%,

Programming
menu

Configuration

5.3 Configuracién de pantalla
5.3.1 Pantalla
Para ajustar la pantalla en funcidén de la luz ambiental, configurar los ajustes de pantalla.

Utilice el software smart connect para configurar el contraste en Médulo > Pantalla > Contraste. También puede
configurar la hora a la que cambia la pagina de la pantalla en Temporizadores > General > Hora de cambio de

pantalla.
Contraste Del 0 al 100 % 80 %
Hora de cambio de pantalla 0 hasta 1800 s 3s

5.3.2 Funcion de ahorro de energia

Si la funcién de ahorro de energia esta habilitada, el controlador apaga la retroiluminacion una vez finaliza un temporizador
ajustable. En el software smart connect, vaya a Médulo > Pantalla para activar la funcién. Para configurar el
temporizador de retardo ajustable, acceda a Temporizadores > General > Retardo de modo de ahorro de

energia.
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; Habilitar e
Modo de ahorro de energia Deshabilitar No habilitado
Retardo de modo de ahorro de energia 5 hasta 1800 s 30s

5.3.3 Sueno profundo

Puede utilizar la funcién de suefio profundo para prolongar la duracion de la bateria. Esta funcidn le permite detener todas
las funciones estandar del controlador y disminuir el consumo de energia. El controlador mantiene el mismo estado y las
mismas alarmas que antes de entrar en modo de suefio profundo. Las funciones estandar se activan cuando el controlador
deja de estar en modo de suefio profundo.

En el software smart connect o en el controlador, vaya a Médulo > General > Modo de suefio profundo para activar la
funcién de suefo profundo. El controlador entra en modo de suefio profundo tras un tiempo de inactividad ajustable. Puede
configurar este temporizador en Temporizadores > General > Retardo del modo de suefio profundo. Pulse un

botdn para salir del modo de suefio profundo.

~ Habilitar .
Modo de suefio profundo Deshabilitar No habilitado
Retardo de modo de suefio profundo De 521800 s 10 s

El controlador no entra en modo de suefio profundo si:

o El controlador estd en el modo AUTO.

* La monitorizacion de la red eléctrica estd habilitada y el disyuntor de red eléctrica estd configurado como una salida.
e Lacomunicacion Modbus esta habilitada.

5.4 Menu Monitorizacion

Las vistas de la pantalla cambian automaticamente tras un tiempo de retardo ajustable. Puede configurar este tiempo de
retardo en el menu de configuracién.

También puede cambiar manualmente las vistas en el controlador con los botones Arriba y Abajo .

Ejemplos de vista de pantalla
Algunas de las vistas de pantalla solo se muestran si ha configurado las funciones.

i | PRODUCT INFO i STATUS
Prod ID: SGC120 - R.100 Engine off - ready
Eng Sr: 000000000000
Date: 10.July.2019 14:35 Auto
N
&>/ GEN VOLTAGE @ GEN ENERGY
L1245V L1-L2 424 V 1.9 kWh
L2 245V 50.0 Hz | L2-L3 427 V $ 2.0 kVAh
L3247V L1-L3 427 V 0.1 kVArh
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>

' MAINS HEALTHY

%X ALARMS 11

L1244V

L3 248 V

L2 243V 49.9 Hz

L1-L2 421 V
L2-L3 425V
L1-L3 429 V

Fail To Start

~
-2 | ENG REM FUEL

ENG TEMP

I

100 %

X (m)

ﬂ 35°C
94 °F

i = CONTACTORS

1 |AUTO EXERCISE 1

1

1

& ~o {0010 0-©

FREQ: DAILY

NEXT RUN:
AT  10:00 Hrs
FOR 03:25 Hrs

5.5 Menu de Configuracion

Configurar los ajustes de los parametros en la pantalla

1. Mantenga pulsado el botén Parada/Configuracion durante un minimo de tres segundos.

2. Pulse el botéon Arranque para acceder al menu de configuracién.

For Read Mode
Press STOP

For Write Mode
Press START

3. Introduzca la contrasefia. La contrasefia por defecto es 0123.

e Use los botones Arriba y Abajo para cambiar el nimero.

e Seleccione un numero con el botdn Inicio .

PASSWORD

O##H

4. Ahora puede configurar los pardmetros.

5. Para salir del menu de configuracién, mantenga pulsado el botén Parada/Configuracion
6. El controlador sale del menu una vez guardados los ajustes.

Saving Settings...
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5.5.1 Salida automatica del modo de configuracion

El controlador sale automaticamente del menu de configuracién cuando no hay interaccidn del usuario después de un
tiempo ajustable. Vaya a Temporizadores > General > Salida automdtica del modo de configuracién para

configurar el temporizador.

El controlador guarda todos los cambios de los parametros de configuracién antes de salir del menu.

5.6 Lista de parametros

Necesita acceder al menu de configuracién para configurar los parametros en la listado de pardmetros. Se necesita una
contrasefia para acceder al mend, la predeterminada es 0123.

Mas informacion
Consulte Menu Configuracioén para consultar la forma de acceder al menu y configurar los parametros.

5.61 Maodulo

General
Nombre de perfil Perfil 1 Puede cambiar el nombre del perfil.
. Manual El controlador funciona en este modo de
Modo encendido = . . .
AUTO funcionamiento cuando se enciende.
. - i el parametr 3 habili los | rillan
Prueba de lampara Habilitar - Sie pa ametro esta habilitado, los ledes brilla
. L No habilitado en rojo durante 2 segundos tras un
encendida No habilitado L . -
restablecimiento de la alimentacion.
Modo de suefio Habilitar N Si este parametro esta~hab|l|tado, el controlador
L No habilitado entra en modo de suefio profundo cuando no se
profundo Deshabilitar . - .
utiliza durante un tiempo ajustable.
- El histograma de carga muestras las horas de
. Habilitar - - .
Histograma de carga Deshabilitar No habilitado funcionamiento del motor. Las horas de
funcionamiento se colocan en grupos de carga.
Si el parametro esta habilitado, el controlador
Alarma de advertencia Habilitar No habilitado borra automaticamente una alarma activa, una
de borrado automatico Deshabilitar vez ha resuelto la condicion que habia activado

la alarma.

Pantalla

Configure el contraste de la pantalla con este

Contraste Del 0 al 100 % 80 % .
parametro.

Si el parametro esta habilitado, el controlador
apaga la retroiluminacion de LCD tras un tiempo
ajustable. Esto es posible solo cuando el motor
Modo de ahorro de Habilitar . no esta en marcha. Puede configurar el
energia Deshabilitar e [iEfelliEere temporizador ajustable en el controlador o con
el software smart connect aqui:
Temporizadores > General > Retardo de

modo de ahorro de energia.

Habilite el pardmetro para configurar el filtro de

Filtro habilitado Deshabilitar No habilitado .
tensién en pantalla.
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Habilitar

Constante de filtro De 0a 99

Comunicacion

60

Configure la constante de filtro para el filtro de
tensién en pantalla.

Ninguna

Modo de comunicacion Modbus

De 1a 247

1200 bps
2400 bps
4800 bps
9600 bps
19 200 bps
38 400 bps
57 600 bps
115 200 bps

ID de servidor

Velocidad en baudios

Ninguna
Par
Impar

Bit de paridad

Ejercicio automatico: evento 1

Ninguna

2

9600 bps

Ninguna

Seleccione el modo de comunicacion.

Seleccione el ID de servidor para Modbus.

Seleccione la velocidad en baudios para la
comunicacidn en serie.

Seleccione el bit de paridad para la
comunicacion en serie.

Habilitar

Ejercicio automatico L
J Deshabilitar
Diaria
Ocurrencia de evento  Semanal
Mensual

Diaria: Se ejecuta cada
dia

Semanal: De domingo
a sabado

Mensual: De 1 a 28

Dia de evento

Hora de inicio 00:00 a 23:59 horas

00 hr 01 min a 99 hr 59

Duracion
min
Transferencia de carga Al
9 Deshabilitar

User manual 4189341364 A ES

No habilitado

Diaria

Se ejecuta cada dia

10:00 horas

10 horas, 10 minutos

No habilitado

Si habilita este parametro, el controlador
funciona en modo de ejercicio durante el
tiempo de duracidn ajustable.

Configure la frecuencia de las secuencias.

Configure la fecha de inicio de las secuencias.

Configure la hora de inicio de las secuencias.

Configure la duracién de funcionamiento del
grupo electrégeno durante las secuencias
programadas.

Si el parametro esta habilitado, la carga se
encuentra en el grupo electrégeno. Si el
parametro no esta habilitado, la carga se
transfiere del grupo electrégeno a la red
eléctrica. Esto no es posible durante un fallo de
la red eléctrica.
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Ejercicio automatico: evento 2

Ejercicio automatico AT
J Deshabilitar
Diaria
Ocurrencia de evento  Semanal
Mensual

Diaria: Se ejecuta cada
dia

Semanal: De domingo
a sabado

Mensual: De 1 a 28

Dia de evento

Hora de inicio 00:00 a 23:59 horas

00 hr 01 min a 99 hr 59

Duracién
min
Transferencia de carga 2citar
£ Deshabilitar

5.6.2 Entradas digitales

N.° de entrada digital

No habilitado

Diaria

Se ejecuta cada dia

09:59 horas

10 horas, 10 minutos

No habilitado

Si habilita este parametro, el controlador
funciona en modo de ejercicio durante el
tiempo de duracion ajustable.

Configure la frecuencia de las secuencias.

Configure la fecha de inicio de las secuencias.

Configure la hora de inicio de las secuencias.

Configure la duracién de funcionamiento del
grupo electrégeno durante las secuencias
programadas.

Si el pardmetro esta habilitado, la carga se
encuentra en el grupo electrégeno. Si el
parametro no esta habilitado, la carga se
transfiere del grupo electrégeno a la red
eléctrica. Esto no es posible durante un fallo de
la red eléctrica.

Véase Seleccion de
fuente de entrada
digital en este
documento

Fuente

Nombre N.° de entrada auxiliar
Polaridad Cerrar para activar
Abrir para activar
Ninguna
Notificacion
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Accion

Nunca

Desde el arranque del
motor

Desde la activacion de
la monitorizacion
Siempre

Activacion

Retardo de activacion 0 hasta 60 s
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Cerrar para activar

Ninguna

Desde la activacion de
la monitorizacion

1s

Seleccione una fuente de entrada de la lista.

Puede configurar el nombre de la entrada.

Puede seleccionar como activar la entrada.
Puede estar abierta o cerrada con respecto a la
toma de tierra.

Puede configurar la accién que se produce
cuando la entrada digital esta activada.

Puede configurar el momento en que el
controlador empieza a monitorizar la entrada
digital.

Cuando el temporizador finaliza su cuenta
atras, se ejecuta la accién configurada.
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5.6.3 Salidas digitales

N.° de salidas digitales

Fuente

Polaridad

Véase Seleccion de
fuente de salida
digital en este
documento

Seleccione una fuente de salida de la lista.

Seleccione cual es estado de la fuente de salida
Desenergizar cuando esta activa. Puede seleccionar si es
energizado o desenergizado.

Energizar
Desenergizar

5.6.4 Entradas analdgicas

N.° de entrada analdgica

Utilizar entrada como

Tabla de calibracion

5.6.5 Motor

N.° de entrada digital
Presién de aceite
lubricante

Sensor del nivel de
combustible
Temperatura de
refrigerante del motor
Sensor temperatura de
refugio

Sensor personalizado

No utilizado Seleccione la entrada.

Resistencia: 0 hasta

1000_ Q Configure los valores x e y para los 10 puntos
Ereswn: De 0,0a210,0 de medicién en la tabla de calibracion.
ar

Temperatura: -25
hasta 300 °C

Nivel de combustible:
Del 0 al 100 %

Entrada analdgica 1: 4-20mAy 5V CC
Entradas analdgicas 2, 3 y 4: resistencia

Presion de aceite lubricante (LOP)

Apagado

Umbral de apagado

Advertencia

Umbral limite
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Si el parametro esta habilitado, el controlador
Habilitar - apaga el motor cuando la presidn del aceite
Deshabilitar No habilitado lubricante es inferior al punto de ajuste de

apagado (umbral de apagado).

Si la presién del aceite lubricante es inferior a
De 0,0 a 9,8 bar 2 bar este punto de ajuste, el controlador apaga el
motor.

Si el parametro esta habilitado, el controlador
Habilitar - activa una alarma de advertencia cuando la
L No habilitado L. . . . .
Deshabilitar presion del aceite lubricante es inferior al punto

de ajuste de advertencia (umbral de apagado).

Si la presién del aceite lubricante es inferior a
De 0,2 2 10,0 bar 3 bar este punto de ajuste, el controlador activa una
alarma de advertencia.
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Sensor de referencia
LOP

Accion de fallo de
circuito

Cuerpo del motor

. , r I r
Negativo de bateria Cuerpo del moto

Configure el punto de referencia para el sensor.
Ninguna
Advertencia
Notificacion
Disparo eléctrico
Apagado

Ninguna Configure la accién para un fallo de circuito.

Monitorizacion de nivel de combustible

Apagado por nivel de
combustible bajo

Umbral de apagado

Advertencia por nivel
de combustible bajo

Umbral de
advertencia

Capacidad del tanque
de combustible

Advertencia de robo
de combustible

Umbral de robo de
combustible

Accion de fallo de
circuito

Referencia de sensor
de combustible

- Si este parametro esta habilitado, el controlador
Habilitar

L Habilitado apaga el motor cuando el nivel de combustible
Deshabilitar . . .
es inferior al punto de ajuste de apagado.
Del 0 al 78 % 10 % S} el nivel del aceite es inferior a este punto de
ajuste, el controlador apaga el motor.
Si el parametro esta habilitado, el controlador
Habilitar - activa una alarma de advertencia cuando el
. No habilitado . . . . .
Deshabilitar nivel del aceite es inferior al punto de ajuste de
advertencia.
Si el nivel del aceite es inferior a este punto de
Del 2 al 80 % 12 % ajuste, el controlador activa una alarma de
advertencia.
Configure la capacidad del tanque de
De 2 2 6.000 | 100 | gure 'a capacida ang
combustible.
Si la velocidad de extraccién de combustible es
Habilitar Habilitado superior al punto de ajuste de la alarma de robo
Deshabilitar de combustible, el controlador activa una

alarma de advertencia.

El punto de ajuste de la velocidad de extraccion
de combustible. Si la velocidad es superior a
este punto de ajuste, el controlador activa la
alarma de advertencia.

Del 1 al 100 %/hora 50 %/hora

Ninguna
Notificacién
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Ninguna La accidén para un fallo de circuito.

Cuerpo del motor
Negativo de bateria

El punto de referencia para el sensor de

Cuerpo del motor combustible.

Temperatura de refrigerante del motor

Apagado

Umbral de apagado

Advertencia
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Si el parametro esta habilitado, el controlador

Habilitar apaga el motor cuando la temperatura del

Deshabilitar No habilitado refrigerante del motor es superior/inferior al
punto de ajuste de apagado.
Si la temperatura del refrigerante es inferior/

27 hasta 300 °C 27 °C superior a este punto de ajuste, el controlador
apaga el motor.

Habilitar - Si el pardmetro esta habilitado, el controlador

- No habilitado . .
Deshabilitar activa una alarma de advertencia cuando la
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Umbral de
advertencia

Temp. Tipo de umbral

Temp. de refrigerante
del motor Referencia
de sensor

Accion de fallo de
circuito

25 hasta 298 °C

Superior al umbral
Inferior al umbral

Cuerpo del motor
Negativo de bateria

Ninguna
Notificacion
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Desconexion de arranque

Intentos de arranque

Desconexion con
sensor de presion del
aceite

Monitorizar sensor de
presion antes de
arranque

Umbral de
monitorizacién de
sensor de presion

Monitorizar interruptor
de presidn antes de
arranque

Desconexién con
interruptor de presion
de aceite

Tiempo transitorio de
interruptor de presion

Desconexion de
arrangue con
frecuencia alt

Desconexion de
arranque con
velocidad del motor
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De1a9

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

De 0,5 a 10 bar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

0,0 hasta 3,0 s

10 hasta 70 Hz

150 hasta 4000 RPM

25°C

Superior al umbral

Cuerpo del motor

Ninguna

No habilitado

No habilitado

4 bar

No habilitado

No habilitado

1,5s

20 Hz

600 RPM

temperatura del refrigerante es inferior/superior
al punto de ajuste de advertencia.

Si la temperatura del refrigerante es inferior/
superior a este punto de ajuste, el controlador
activa una alarma de advertencia.

Configure si el controlador activa un apagado

y/o una advertencia cuando la temperatura del
refrigerante es inferior o superior a los puntos

de consigna.

El punto de referencia para el sensor de
temperatura del refrigerante.

La accidén para un fallo de circuito.

Numero de intentos para arrancar el motor.

Si el pardmetro esta habilitado, el arranque se
desconecta cuando la presion del aceite es
superior al punto de ajuste de presion de aceite
(DISCONN LOP SENS).

Si el parametro esta habilitado, la presion del
aceite se monitoriza antes del arranque del
motor. Si la presién del aceite es superior al
punto de ajuste (MON LOP BEF CRANK), el
motor no puede arrancar.

Configure el punto de ajuste para la presion de
aceite.

Si el parametro esta habilitado, la presion del
aceite se monitoriza antes del arranque del
motor. Si el interruptor de presién esta abierto,
el controlador activa la alarma de presién de
aceite alta.

Si se habilita este parametro, el arranque se
desconecta si la presion del aceite es alta.

Si la presion del aceite es alta una vez
finalizado este temporizador, el arranque se
desconecta.

Si la frecuencia es superior a este punto de
ajuste durante el arranque, el controlador
desconecta el arranque.

Si la velocidad del motor es superior a este
valor durante el arranque, el controlador
desconecta el arranque.
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Desconexion con
tensién alt de carga

Desconexion con
umbral de tension alt
de carga

Habilitar
Deshabilitar

De 5,0 hasta 30,0 V

Monitorizacion de velocidad

Fuente de deteccion
de velocidad del motor

Dientes del volante
(Captador magnético)

Frecuencia del punto
W a 1.500

Apagado por
subvelocidad

Umbral de
subvelocidad

Retardo por
subvelocidad

Umbral de
sobrevelocidad

Retardo por
sobrevelocidad

Umbral de
sobrevelocidad bruta

Velocidad baja inicial

Tiempo de retardo de
ralenti a nominal

Tiempo de modo
ralenti en puesta en
marcha

Tiempo de ralenti en
parada

Tiempo de impulso de
modo ralenti
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Frecuencia del
alternador
Captador magnético
Frecuencia punto W

De 1a 300

De 0 a 500

Habilitar
Deshabilitar

0 hasta 3600 RPM

1 hasta 60 s

700 hasta 4000 RPM

1 hasta 20 s

Del 100 al 200 %

500 hasta 1800 RPM

0 hasta 1200 s

0 hasta 1200 s

0 hasta 1200 s

0 hasta 60 s

No habilitado

50V

Frecuencia del
alternador

110

274

No habilitado

1400 RPM

3s

1600 RPM

3s

130 %

1100 RPM

10 s

10 s

10s

2s

Si el parametro esta habilitado, el arranque se
desconecta con la tensidn del alternador de
carga es superior al punto de ajuste del
alternador (CHG ALT THRESHOLD) durante un
intento de arranque.

Si la tensidn del alternador de carga es superior
a este punto de ajuste durante el arragnue, se
desconecta el arranque.

Configure cémo se monitoriza la velocidad del
motor.

El niumero de dientes del volante.

La frecuencia en el punto W del alternador de
carga.

Si el parametro esta habilitado, el controlador
apaga el motor cuando la velocidad es inferior
al punto de ajuste configurado para
subvelocidad.

Cuando la velocidad es inferior a este punto de
ajuste, el controlador apaga el motor.

Si la velocidad sigue siendo inferior al punto de
ajuste de subvelocidad una vez finalizado el
temporizador, el motor se apaga.

El punto de ajuste para sobrevelocidad.

Si la velocidad sigue siendo superior al punto
de ajuste de sobrevelocidad una vez finalizado
el temporizador, el controlador activa una
alarma.

Si la velocidad es superior a este punto de
ajuste, el motor se apaga. Es un porcentaje de
la velocidad nominal.

Utilice este parametro para reducir la cantidad
de contaminacién cuando el motor arranca. Es
la velocidad inicial del motor, y es inferior a la
velocidad de funcionamiento.

Tiempo para que el motor pase de velocidad de
ralenti a velocidad nominal.

El motor opera a velocidad baja durante este
tiempo. Puede configurar la velocidad baja con
el parametro Velocidad Baja Inicial..

En modo ralenti, el motor opera a velocidad
baja durante este tiempo antes del apagado del
motor.

El tiempo de impulso para la salida del modo
ralenti
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Monitorizacion de bateria

Accidn para tension de

bateria baja

Umbral de tension de

bateria baja

Retardo de tensién de

bateria baja

Accidn para tensién de

bateria alta

Umbral de tension de

bateria alta

Retardo de tension de

bateria alta

Alternador de carga

Ninguna
Notificacion
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

De 8,0 hasta 31,0 V

5 hasta 1800 s

Ninguna
Notificacion
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

De 9,0 hasta 32,0V

5 hasta 1800 s

Ninguna

8,0V

30s

Ninguna

15V

30s

Configure la accidn en caso de tension de
bateria baja.

La accidn para la tensién de bateria baja se
activa cuando la carga de la tension es inferior
a este punto de ajuste.

Si la tensidén de la bateria es inferior al punto de
ajuste de tensién baja (LOW VOLT THRESHOLD)
cuando finaliza el temporizador, el controlador
activa la accion para tension de bateria baja.

Configure la accién en caso de tension de
bateria alta.

La accidn para la tension de bateria alta se
activa cuando la carga de la tensién es superior
a este punto de ajuste.

Si la tensidn de la bateria es superior al punto
de ajuste de tension alta (HIGH VOLT
THRESHOLD) cuando finaliza el temporizador,
el controlador activa la accién para tension de
bateria alta.

Accidn para fallo de
alternador de carga

Umbral para fallo de
alternador de carga

Retardo de fallo de
alternador de carga

Precalentamiento

Ninguna
Notificacion
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

De 0,0 hasta 35,0 V

5 hasta 60 s

Ninguna

10,0 V

10 s

Configure la accion para un fallo del alternador
de carga.

La accidn para fallo de alternador de carga se
activa cuando la carga del alternador es
superior a este punto de ajuste.

Si la tensidn del alternador es superior al punto
de ajuste de tensidn alta (FAIL THRESHOLD)
cuando finaliza el temporizador, el controlador
activa la accion para fallo del alternador de
carga.

Temporizador de
precalentamiento

Temperatura de

refrigerante del motor

User manual 4189341364 A ES

1 hasta 900 s

Habilitar
Deshabilitar

10 s

No habilitado

Cuando el temporizador de precalentamiento
finaliza, el motor empieza a arrancar.

Si este parametro esta habilitado, la salida de
precalentamiento se desactiva cuando la
temperatura de refrigerante del motor es
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Umbral de temp. de
refrigerante del motor

10 hasta 300 °C

Control de temperatura del refrigerante

Habilitar

Control de
temperatura

Umbral de activacion

Umbral de
desactivacion

Habilitar
Deshabilitar

Control del calefactor
Control del enfriador

0 hasta 250 °C

0 hasta 250 °C

25°C

No habilitado

Control del calefactor

50 °C

50 °C

Transferencia automatica de combustible (AFT)

Umbral de activacion
AFT

Umbral de
desactivacion AFT

Activacion después de
tiempo limite superado

Monitorizar AFT a
partir de encendido de
motor
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Del0al 99 %

Del 1 al 100 %

1 hasta 1200 s

Habilitar
Deshabilitar

40 %

80 %

600 s

No habilitado

superior al punto de ajuste para la temperatura
del refrigerante (ENG TEMP LIMIT).

El punto de ajuste de la temperatura de
refrigerante del motor.

Habilite este parametro para configurar el
control del refrigerante.

Seleccione el tipo de control de refrigerante.

Control del enfriador: Si la temperatura del
enfriador es superior al umbral de activacion, se
activa la salida de Control de temperatura del
refrigerante.

Control del calefactor: Si la temperatura del
calefactor es inferior al umbral de activacion, se
activa la salida de Control de temperatura del
refrigerante.

Control del enfriador: Si la temperatura del
enfriador es inferior al umbral de desactivacion,
se desactiva la salida de Control de
temperatura del refrigerante.

Control del calefactor: Si la temperatura del
calefactor es superior al umbral de
desactivacion, se desactiva la salida de Control
de temperatura del refrigerante.

Si el nivel de combustible es inferior a este
umbral, se activa la salida de transferencia
automatica de combustible.

Si el nivel de combustible es superior al de este
umbral, se desactivada la salida de
transferencia automatica de combustible.

Si el nivel de combustible es inferior al umbral
de desactivacién cuando expira este
temporizador, el controlador activa una alarma
de tiempo de espera y desactiva la salida de
transferencia de combustible.

Si se habilita este parametro, el controlador
monitoriza el nivel de combustible cuando el
motor estad en marcha.
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5.6.6 Temporizadores

Arranque

Tiempo de retencion
de arranque

Tiempo de descanso
de arranque

Retardo de arranque
manual

Retardo de arranque
automatico

Tiempo de bobina de
marcha

Arranque/Parada

1 hasta 255 s

2 hasta 60 s

0 hasta 300 s

0 hasta 43200 s

0 hasta 9000 s

S5s

3s

3s

Configure la duracién del arranque del motor.

El tiempo entre cada arranque.

Cuando este temporizador finaliza en modo
manual, el motor empieza a arrancar.
Cuando este temporizador finaliza en modo
AUTO, el motor empieza a arrancar.

El temporizador de la bobina de marcha.

Retardo de
monitorizacion de
seguridad

Retardo de
calentamiento

Retardo de retorno a la
red eléctrica

Tiempo de
enfriamiento del motor

Tiempo de accién de
parada

Tiempo de parada
adicional

Retardo de
transferencia de carga

General

10 hasta 60 s

0 hasta 60 s

0 hasta 600 s

0 hasta 300 s

10 hasta 120 s

0 hasta120 s

1 hasta 60 s

10 s

3s

5s

30s

10's

1s

Los parametros de seguridad del motor no se
monitorizan durante el Retardo de
monitorizacion de seguridad. El temporizador
empieza tras la desconexién de arranque.

Cuando la tensién y frecuencia del alternador
son correctas, la carga se transfiere al
alternador. Hay un retardo de calentamiento
antes de que se transfiera la carga.

El controlador cerrar el disyuntor de red
eléctrica cuando finaliza el temporizador
retardo de vuelta a red eléctrica.

Cuando el temporizador enfriamiento de motor
finaliza, el grupo electrégeno se detiene.

El tiempo para la secuencia de accién de
parada.

Tiempo adicional afiadido a la secuencia de
parada del motor.

El tiempo necesario para transferir la carga a la
red eléctrica o grupo electrégeno.

Retardo de modo de
ahorro de energia

Hora de cambio de
pantalla

Retardo de modo de
suefio profundo

Hora de la alarma
sonora
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5 hasta 1800 s

1 hasta 1800 s

5 hasta 1800 s

1 hasta 300 s

30s

3s

10 s

5s

Si el controlador no se utiliza, la
retroiluminacion se apaga cuando finaliza el
temporizador.

La pagina mostrada cambia cuando el finaliza el
temporizador.

Si el controlador no esta en uso, pasa al modo
de sueio profundo cuando finaliza el
temporizador.

Esta alarma se activa cuando se activa la salida
de alarma. La alarma se para cuando finaliza el
temporizador.
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Temporizador de modo
prueba

Salida automatica del
modo de configuracion

Sefial de traccion de
valvula de cierre de
entrada

Temporizador de
impulso de disyuntor
de grupo electrégeno

Temporizador de
impulso de disyuntor
de red eléctrica

Temporizador de
realimentacion del
disyuntor

Retardo de cierre del
disyuntor

5.6.7 Generador

1 hasta 720 minutos

10 hasta 1800 s

Ohasta2s

Ohasta5s

Ohasta5s

1hasta10 s

1hasta10 s

Configuracion del alternador

Alternador presente

Numero de polos

Sistema CA

Tension minima
razonable

Frecuencia minima
razonable

Deteccion de inversion
de fase

Accion de inversién de
fase
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Si
No

2,4,608

Monofésico (L1-N)
Trifasico (L1-L2-L3-N)
Fase partida (L1-N-L2)
Fase partida (L1-N-L3)
Bifasico (L1-L2-N)
Bifasico (L1-L3-N)
Trifasico (L1-L2-L3)

10 hasta 100 V en fase
neutro

10 hasta 100 Hz

Habilitar
Deshabilitar

Ninguna
Notificacién
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

3 minutos

10s

01s

0,5s

0,5s

2s

2s

No

Trifasico

40V

40 Hz

Habilitado

Ninguna

Tiempo de operacién del motor durante el
periodo de test.

Si el controlador no esta en uso, sale
automaticamente del modo de configuracion
cuando finaliza el temporizador.

La salida de la sefal de traccion de la valvula de
cierre de entrada esta activa durante este
tiempo.

El tiempo para el impulso de disyuntor de grupo
electrogeno

El tiempo para el impulso de disyuntor de red
eléctrica

El temporizador de la realimentacion de
disyuntor.

Configure el tiempo para cargar el muelle del
disyuntor del generador antes de que se cierre
el disyuntor.

No: Todos los pardametros del generador no
estan habilitados.

Si: Todos los parametros del generador estan
habilitados.

El nimero de polo en el alternador.

Seleccione el sistema de CA para el generador.

Cuando la tensidn ha alcanzado el punto de
ajuste, el grupo electrégeno empieza a
calentarse.

Cuando la frecuencia ha alcanzado el punto de
ajuste, el grupo electrégeno empieza a
calentarse.

Si el parametro esta habilitado, se detecta una
inversion de fase si la secuencia de fase no es
L1-L2-L3.

Configure la accidn para la deteccion de
inversion de fase.
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Transferencia de carga
automatica

Deteccion de onda de
alternador

Habilita PT grupo
electrégeno

PT grupo electréogeno
primario

PT grupo electrégeno
secundario

Valores nhominales

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar

Deshabilitar

100 hasta 25.000

100 hasta 700

Habilitado

No habilitado

No habilitado

100

100

Si el parametro esta habilitado, la carga se
transfiere automaticamente al grupo
electrégeno cuando la tensidn y frecuencia
sean superiores a sus puntos de ajuste y el
grupo electrégeno esté en funcionamiento. Esto
solo es aplicable al modo manual.

Utilice esta funcion para analizar y verificar el
patron de tensidn del grupo electrégeno. El
contador de horas de operacién y el contador
de medidores de energia se inician cuando el
controlador ha analizado (y verificado) el
patron.

Si la aplicacién incluye un transformador de
potencia de grupo electrogeno (PT), habilite
este parametro.

Configure el valor primario de PT.

Configure el valor secundario de PT.

Tensién nominal
Frecuencia nominal

Corriente de carga
nominal

4.2 corriente nominal
Velocidad nominal
Potencia nominal

Tension nominal de
alternador

Frecuencia nominal de
alternador

Corriente de carga
nominal de alternador

4.2 corriente nominal
de alternador

Velocidad nominal de
alternador

Potencia nominal de
alternador
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De 80 hasta 30.000 V
5 hasta 75 Hz

0 hasta 8.000 A

0 hasta 8.000 A
100 hasta 4000 RPM
10 hasta 8.000 kW

De 80 hasta 30.000 V

5 hasta 75 Hz

0 hasta 8.000 A

0 hasta 8.000 A

100 hasta 4000 RPM

10 hasta 8.000 kW

400 V
50 Hz

350 A

800 A
1500 RPM
200 kW

400 V

60 Hz

350 A

800 A

1800 RPM

200 kW

Configure el valor de tension nominal.
Configure el valor de frecuencia nominal.

Configure el valor nominal de la corriente de la
carga.

Configure el valor nominal de la 4.2 corriente.
Configure el valor de velocidad nominal.
Configure el valor de potencia nominal.

Configure el valor nominal de la tensién del
alternador.

Configure el valor nominal de la frecuencia del
alternador.

Configure el valor nominal de la corriente de
carga del alternador.

Configure el valor nominal de la 4.2 corriente del
alternador.

Configure el valor nominal de la velocidad del
alternador.

Configure el valor nominal de la potencia del
alternador.
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Monitorizacion de la tension

Apagado por
subtensidn

Umbral de apagado
por subtension

Retardo de apagado
por subtension

Advertencia de
subtension

Umbral de advertencia
de subtension

Retardo de
advertencia de
subtension

Apagado por
sobretension

Umbral de apagado
por sobretension

Retardo de apagado
por sobretension

Advertencia de
sobretension

Umbral de advertencia
de sobretensioén

Retardo de
advertencia de
sobretension

Habilitar
Deshabilitar

10 hasta 195 V en fase

neutro

0 hasta 100 s

Habilitar
Deshabilitar

15 hasta 200 V en fase
neutro

0 hasta 100 s

Habilitar
Deshabilitar

15 hasta 200 V en fase

neutro

0 hasta100 s

Habilitar
Deshabilitar

10 hasta 195 V en fase
neutro

0 hasta 100 s

Monitorizacion de frecuencia

Apagado por
subfrecuencia

Umbral de apagado
por subfrecuencia
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Habilitar
Deshabilitar

10 hasta 195 Hz

No habilitado

80V

01s

No habilitado

No habilitado

01s

No habilitado

120 V

01s

No habilitado

110V

01s

No habilitado

80 Hz

Si el parametro esta habilitado, el controlador
apaga el motor cuando la tensidn es inferior al
punto de ajuste configurado para subtension.

Cuando la velocidad es inferior a este punto de
ajuste, el controlador apaga el motor.

Si la tensién es inferior al punto de ajuste para
apagado por subtensiéon (UV SHUTDOWN
THRESH) cuando finaliza este temporizador, el
controlador apaga el motor.

Si el parametro esta habilitado, la pantalla
muestra una advertencia cuando la tension es
inferior al punto de ajuste de la advertencia de
subtension.

Cuando la tensién es inferior a este punto de
ajuste, el controlador muestra un mensaje de
advertencia.

Si la tensidn es inferior al punto de ajuste para
advertencia de subtension (UV WARNING

THRESH) cuando finaliza este temporizador, el
controlador activa una alarma de advertencia.

Si el pardmetro esta habilitado, el controlador
apaga el motor cuando la tensién es superior al
punto de ajuste configurado para sobretensién.

Cuando la tensién es superior a este punto de
ajuste, el motor se apaga.

Si la tensidén es superior al punto de ajuste para
apagado por sobretensiéon (OV SHUTDOWN
THRESH) cuando finaliza este temporizador, el
controlador apaga el motor.

Si el parametro esta habilitado, el controlador
muestra un mensaje de advertencia cuando la
tensiodn es superior al punto de ajuste de
sobretension.

Cuando la tensién es superior a este punto de
ajuste, el motor muestra un mensaje de
advertencia.

Si la tensidén es superior al punto de ajuste para
advertencia de sobretensién (OV WARNING
THRESH) cuando finaliza este temporizador, el
controlador activa una alarma de advertencia.

Si el pardmetro esta habilitado, el controlador
apaga el motor cuando la frecuencia es inferior
al punto de ajuste configurado para
subfrecuencia.

Cuando la velocidad es inferior a este punto de
ajuste, el controlador apaga el motor.
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Retardo de apagado
por subfrecuencia

Advertencia de
subfrecuencia

Umbral de advertencia
de subfrecuencia

Retardo de
advertencia de
subfrecuencia

Apagado por
sobrefrecuencia

Umbral de apagado
por sobrefrecuencia

Retardo de apagado
por sobrefrecuencia

Advertencia de
sobrefrecuencia

Umbral de advertencia
de sobrefrecuencia

Retardo de
advertencia de
sobrefrecuencia

0 hasta 100 s 01s
Habilitar N
Deshabilitar No habilitado
15 hasta 200 Hz 90 Hz

0 hasta 100 s 01s
Habilitar y
Deshabilitar No habilitado
15 hasta 200 Hz 120 Hz

10 hasta 100 01s
Habilitar N
Deshabilitar No habilitado
10 hasta 195 Hz 110 Hz

0 hasta 100 s 01s

Monitorizacion de corriente

Relacion TC primaria

Relacién TC
secundaria

Accion de
sobrecorriente

Umbral de
sobrecorriente

Retardo de
sobrecorriente
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De 0 a 8.000 150

1
5

Ninguna
Notificacién
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Ninguna

10 hasta 200 A 120

1 hasta 600 s 1s

Si la frecuencia es inferior al punto de ajuste
para apagado por subfrecuencia (UF
SHUTDOWN THRESH) cuando finaliza este
temporizador, el controlador apaga el motor.

Si el parametro esta habilitado, la pantalla
muestra una advertencia cuando la tension es
inferior al punto de ajuste de la advertencia de
subtension.

Cuando la frecuencia es inferior a este punto de
ajuste, el controlador muestra un mensaje de
advertencia.

Si la tensidn es inferior al punto de ajuste para
advertencia de subtension (UF WARNING

THRESH) cuando finaliza este temporizador, el
controlador activa una alarma de advertencia.

Si el parametro esta habilitado, el controlador
apaga el motor cuando la frecuencia es inferior
al punto de ajuste configurado para
sobrefrecuencia.

Cuando la frecuencia es superior a este punto
de ajuste, el motor se apaga.

Si la frecuencia es superior al punto de ajuste
para apagado por sobrefrecuencia (OF
SHUTDOWN THRESH) cuando finaliza este
temporizador, el controlador apaga el motor.

Si el parametro esta habilitado, el controlador
muestra una advertencia cuando la frecuencia
es superior al punto de ajuste de la advertencia
de sobrefrecuencia.

Cuando la frecuencia es superior a este punto
de ajuste, el controlador activa una alarma de
advertencia.

Si la frecuencia es superior al punto de ajuste
para advertencia de sobrefrecuencia (OF
WARNING THRESH) cuando finaliza este
temporizador, el controlador apaga el motor.

Valor de relacién TC primaria

Valor de relacién TC secundaria

Configure la accidn para sobrecorriente.

La accidén para sobrecorriente se activa cuando
la corriente es superior a este punto de ajuste.

Cuando finaliza el temporizador de retardo, la
accion para sobrecorriente se activa cuando la
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En un cable de salida
de alternador
En cable de carga

Ubicacion TC

En un cable de salida
de alternador

corriente es superior a este punto de ajuste de
sobrecorriente.

Configure la ubicacién del TC. Se puede colocar
el TC en la linea desde el grupo electrégeno o
en el cable de carga.

Monitorizacion de corriente de defecto a tierra/corriente del ventilador

Corriente de fuga de
toma de tierra
Corriente de ventilador

Monitorizacion de
corriente

Relacién TC De 0 a 8.000
Relacion secundaria de 1
corriente de ventilador 3

Ninguna
Notificacion
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Accion de corriente
alta

Umbral de corriente

1 hasta 200 A
alta

Retardo de corriente 0 hasta 180 s

Ninguna
Notificacién
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Accidn de corriente
baja

Umbral de corriente

. 0 hasta 195 A
baja

Monitorizacion de carga

Corriente de
ventilador

Ninguna

120 A

Ninguna

20A

Corriente de ventilador: La corriente del
ventilador de refrigeracién del motor se
monitoriza.

Corriente de fuga de toma de tierra: La
corriente de fuga de toma de tierra se
monitoriza.

La relacion TC cuando se monitoriza la
corriente de ventilador.

El valor de relacion de corriente de ventilador
secundaria.

La accién que se produce cuando la corriente
es superior al punto de ajuste de corriente alta.

La accidn para corriente alta se activa cuando
la corriente es superior a este punto de ajuste.

Cuando finaliza el temporizador de retardo, la
accion para corriente alta se activa cuando la
corriente es superior a este punto de ajuste de
corriente alta.

La accion que se produce cuando la corriente
es inferior al punto de ajuste de corriente baja.

La accidn para corriente baja se activa cuando
la corriente es inferior a este punto de ajuste.

Ninguna
Notificacién
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Accion de sobrecarga

Umbral de sobrecarga Del 10 al 200 %

Retardo de sobrecarga 1 hasta 600 s

User manual 4189341364 A ES

Ninguna

90 %

1s

La accién que se produce cuando la carga es
superior al punto de ajuste de sobrecarga.

La accidén para sobrecarga se activa cuando la
carga es superior a este punto de ajuste.

Si la carga es superior al punto de ajuste para
sobrecarga cuando el temporizador finaliza, se
activa la accioén para sobrecarga.
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Accidn de carga no
equilibrada

Umbral de carga no
equilibrada

Retardo de carga no
equilibrada

Habilitar potencia
invertida

Accidén de potencia
inversa

Activacién de potencia
inversa

Umbral de potencia
inversa

Retardo de potencia
inversa

Habilitar carga baja

Accidn de carga baja

Disparo de carga baja

Retorno de carga baja

Retardo de carga baja
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Ninguna
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado
Notificacién

Del 5 al 200 %

1 hasta 600 s

Habilitar
Deshabilitar

Ninguna

Advertencia

Disparo eléctrico
Apagado

Notificacion

Nunca

Siempre

Desde la activacion de
la monitorizacion

Del -200 al -5 %

1 hasta 100 s

Habilitar
Deshabilitar

Ninguna
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado
Notificacién

Del 1 al 99 %

Del 2 al 100 %

1 hasta 3600 s

Ninguna

5%

1s

No habilitado

Ninguna

Siempre

-5%

No habilitado

Ninguna

50 %

51%

1s

La accién que se produce cuando la carga es
superior al punto de ajuste de carga no
equilibrada.

La accidén para carga no equilibrada se activa
cuando la carga es superior a este punto de
ajuste.

Si la carga es superior al punto de ajuste para
carga no equilibrada cuando el temporizador
finaliza, se activa la accién para carga no
equilibrada.

Habilite este parametro para activar la
monitorizacion de potencia inversa.

La accidén que se produce cuando la potencia
inversa es superior al punto de ajuste de
potencia inversa.

Configure el momento en que el controlador
empieza a monitorizar la potencia inversa.

La accidn para potencia inversa se activa
cuando la potencia inversa es superior a este
punto de ajuste.

Si la potencia inversa es superior al punto de
ajuste para potencia inversa cuando el
temporizador finaliza, se activa la potencia
inversa.

Si el pardmetro esta habilitado, se activa la
accion configurada para carga baja.

La accion que se produce cuando se detecta
carga baja. Carga baja se detecta cuando la
carga es inferior al punto de ajuste para disparo
de carga baja.

El punto de ajuste para carga baja. Cuando la
carga es inferior a este punto de ajuste, se
activa la accion para carga baja.

Si la accién para carga baja es una advertencia,
el controlador detiene la monitorizacién de
carga baja cuando la carga es superior a este
punto de ajuste.

Si la carga es inferior al punto de ajuste para
carga baja cuando el temporizador finaliza, se
activa la accion de carga baja.
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5.6.8 Red eléctrica

Configuracion

Monitorizacion de la
red eléctrica

Sistema CA de red
eléctrica

Deteccion de inversion
de fase

Accion de inversion de
fase

Deteccion parcial
razonable

PT red eléctrica
habilitado

Relacion principal PT
de red eléctrica.

Relacién secundaria PT
de red eléctrica.

Tension nominal

Frecuencia nominal

Tension nominal
alternativa

Frecuencia nominal
alternativa

Habilitar -
Deshabilitar Habilitado
Monofasico (L1-N)

Trifasico (L1-L2-L3-N)

Fase partida (L1-N-L2)

Fase partida (L1-N-L3) Trifasico
Bifasico (L1-L2-N)

Bifasico (L1-L3-N)

Trifasico (L1-L2-L3)

Habilitar N
Deshabilitar No habilitado
Ninguna .
Notificacién Ninguna
Habilitar N
Deshabilitar No habilitado
Habilitar N
Deshabilitar No habilitado
100 hasta 25.000 100

100 hasta 700 100

De 80 hasta 30 000 V 400 V fase-fase

fase-fase

50 hasta 750 Hz 500 Hz

De 80 hasta 30 000 V 400 V fase-fase
fase-fase

50 hasta 750 Hz 500 Hz

Monitorizacion de la tension

Subtensién

Disparo por subtension

Retorno de subtension

Sobretension
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Si ,
No Si
50 hasta 298 V en fase 55V
neutro

52 hasta 300 V en fase 57V
neutro

Si ,
No Si

Si este parametro esta habilitado, el controlador
monitoriza la tension y la frecuencia de la red
eléctrica.

Seleccione el sistema de fase para la red
eléctrica

Si el parametro esta habilitado, se detecta una
inversion de fase si la secuencia de fase no es
L1-L2-L3.

Configure la accion para la deteccion de
inversion de fase.

Si este parametro esta habilitado, no se
detectara un fallo de la red eléctrica si fallan
una o dos de las fases. Estos es solo para un
sistema trifasico.

Habilite este parametro si la aplicacion incluye
un transformador de potencia de red eléctrica.

Configure el valor primario de PT.

Configure el valor secundario de PT.

Configure el valor de tensién nominal.

Configure el valor de frecuencia nominal.

Configure el valor de tensién nominal
alternativa.

Configure el valor de frecuencia nominal
alternativa.

Si este parametro esta habilitado, el controlador
detecta un fallo de red cuando la tension de red
es menor que el punto de ajuste de subtensidn
(disparo UV).

Si la tensién de red es inferior a este punto de
ajuste, se produce un fallo de red eléctrica.

La red eléctrica vuelve cuando la tension de la
red eléctrica es superior a este punto de
ajuste.

Si este parametro esta habilitado, el controlador
detecta un fallo de red eléctrica cuando la
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Disparo por
sobretension

Retorno de
sobretension

Retardo de
monitorizacion de
tension

102 hasta 350 V en
fase neutro

100 hasta 348 V en
fase neutro

0 hasta 100 s

Monitorizacion de frecuencia

Subfrecuencia

Disparo por
subfrecuencia

Retorno de

subfrecuencia

Sobrefrecuencia

Disparo por

sobrefrecuencia

Retorno de
sobrefrecuencia

Retardo de
monitorizacion de
frecuencia

Si
No

10,0 hasta 59,0 Hz

11,0 hasta 60,0 Hz

Si
No

26,0 hasta 75,0 Hz

25,0 hasta 74,0 Hz

0 hasta 100 s

5.6.9 Configuraciondela ECU

Unidad de control de motor(es) (ECU)

Tipo de motor
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Ninguna
Convencional
Generic J1939
Scania

Volvo 1500
Volvo 1800
lveco

Deutz - EMR

280V

270V

10s

Si

45 Hz

47 Hz

Si

55 Hz

52 Hz

10 s

Convencional

tensién de red es mayor que el punto de ajuste
de sobretension (disparo OV).

Si la tensidén de la red eléctrica es mayor a este
punto de ajuste, se produce un fallo de red
eléctrica.

La red eléctrica vuelve cuando la tension de la
red eléctrica es inferior a este punto de ajuste.

Si la tensidn es superior al punto de ajuste de
sobretensién cuando el temporizador finaliza,
se activa la accion para sobretension.

Si este parametro esta habilitado, el controlador
detecta un fallo de red eléctrica cuando la
frecuencia de la red eléctrica es menor que el
punto de ajuste de subfrecuencia (disparo UF).

Si la frecuencia de la red eléctrica es inferior a
este punto de ajuste, se produce un fallo de red
eléctrica.

La red eléctrica vuelve cuando la frecuencia de
la red eléctrica es superior a este punto de
ajuste.

Si este parametro esta habilitado, el controlador
detecta un fallo de la red eléctrica cuando la
frecuencia de la red eléctrica es mayor que el
punto de ajuste de sobrefrecuencia (disparo
OF).

Si la frecuencia de la red eléctrica es mayor a
este punto de ajuste, se produce un fallo de red
eléctrica.

La red eléctrica vuelve cuando la frecuencia de
la red eléctrica es inferior a este punto de
ajuste.

Si la frecuencia es superior al punto de ajuste
de sobrefrecuencia cuando el temporizador
finaliza, se activa la accion para
sobrefrecuencia.

Seleccione el tipo de motor
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MTU

Medidas de la ECU

Presion de aceite
lubricante

Temperatura del
refrigerante

Velocidad del motor

Horas de operacion

Tensién de la bateria
Controles desde ECU

Velocidad

Arranque/Parada

Precalentamiento

Ganancia del motor

KUBOTA

Weichai

Hatz

PERKINS ADEM4
Yuchai YCGCU ECU
Cummins

Yuchai Bosch
Doosan D18

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Habilitar
Deshabilitar

Comunicacion de la ECU

Fallo de comunicacion de la ECU

Accion

Activacion

Retardo de activacion
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Ninguna
Notificacién
Advertencia
Disparo eléctrico
Apagado

Nunca

Desde el arranque del
motor

Desde la activacion de
la monitorizacion
Siempre

Si relé de combustible
esta activado

1 hasta 60 s

No habilitado

No habilitado

No habilitado

No habilitado

No habilitado

No habilitado

No habilitado

No habilitado

50

Ninguna

Nunca

1s

Lea y monitorice la presion del aceite
lubricante.

Leer y monitorizar la temperatura del
refrigerante.

Leer y monitorizar la velocidad del motor

Leer y monitorizar las horas de operacién del
motor

Leer y monitorizar la tension de la bateria.

Si se activa, el controlador envia la velocidad
del motor solicitada a la ECU.

Si se habilita el parametro, el controlador envia
los comandos de arranque/parada a la ECU.

Si se habilita el parametro, el controlador
precalienta el motor aunque no haya
configurado una salida para el
precalentamiento.

Para motores Cummins.

Configure la accién en caso de fallo de
comunicacion de la ECU.

Configure cuando el controlador monitoriza la
comunicacién de la ECU.

Si hay un fallo de comunicacién cuando expira
el temporizador de retardo, se activa la accion
de fallo de comunicacién de la ECU.

Pagina 50 de 94



Configuracion de la comunicacion
Direccidén fuente SGC De 0 a 253 3 Direccién fuente para SGC

Direccién fuente ECU  De 0 a 253 0 Direccién fuente para ECU

Lamparas de diagndstico ECU

Ambar, Roja, Fallo de funcionamiento, Proteccion

Ninguna
Notificacion
Accion Advertencia Ninguna
Disparo eléctrico
Apagado

Configure la accion para las [dmparas de
diagnédstico ECU.

Nunca
Desde el arranque del
Y motor Configure el momento en que el controlador
Activacion Yy Nunca o a . s
Desde la activacion de monitoriza la lamparas de diagnostico.
la monitorizacion

Siempre

Si se produce un fallo cuando finaliza el
Retardo de activacion 0 hasta 60 s Os temporizador de retardo, se activa la accidn
para las lamparas de diagndstico ECU.

5.6.10 Mantenimiento

Mantenimiento

., Notificacién e, Configure la accién de alarma para
Accion de alarma . Notificacion -
Advertencia mantenimiento.
Programado para

horas de operacién del 10 hasta 65.000 horas 250 horas El temporizador de mantenimiento esta basado

en las horas de operacion.

motor
Cargg de ceniza Hab|I|ta.r. No habilitado Habilite este Parametro para monitorizar la
habilitada Deshabilitar carga de ceniza.

Fecha programada de
alarma

La alarma tiene lugar cuando es la fecha de

dd/mm/aaaa - ..
vencimiento.

5.6.11 Restablecer contadores

Se incluyen contadores para varios valores para grupo electrégeno y red eléctrica. Estos valores pueden ajustarse, por
ejemplo, si el controlador se instala en un grupo electrégeno existente o si se ha instalado un nuevo interruptor de circuito.
Solo puede configurar Restablecer contadores en la pantalla.

Grupo electrégeno

Ajuste de compensacion del contador de horas

Tiempo de marcha De 0 a 60.000 0 9
de operacion totales.

Ajuste de compensacion del nimero de

N.° de arranques De 0 a 60.000 0
arranques.
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N.° de disparos De 0 a 60.000

kWh de motor De 0 a 60.000 kWh
kVAh del motor De 0 a 60.000 kVAh
kVArh del motor De 0 a 60.000 kVArh

Red eléctrica

0 kWh

0 kVAh

0 kVArh

Ajuste de compensacion del numero de
disparos.

Ajuste de compensacion del nimero de kWh del
motor.

Ajuste de compensacién del nimero de KWAh
del motor.

Ajuste de compensacion del nimero de kWArh
del motor.

Tiempo de marcha De 0 2 60.000

kWh de la red De 0 a 60.000 kWh
eléctrica

KVAN de la red De 0 a 60.000 kVAh
eléctrica

SIS De 0 a 60.000 kVArh
eléctrica

5.6.12 ID de contrasena

0 kWh

0 kVAh

0 kVArh

Solo puede configurar el ID de contrasefia en la pantalla.

Ajuste de compensacién del contador de horas
de operacion totales.

Ajuste de compensacién del nimero de kWh de
la red eléctrica.

Ajuste de compensacién del nimero de kVAh
de la red eléctrica.

Ajuste de compensacion del numero de kVArh
de la red eléctrica.

ID
raimors——lenrsia———JRarge——Jposrpaon |

ENG SR NO B
CONTRASENA 1 st
CONTRASENA 2 st
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Numeros: De 0 a 9
Letras:De AaZ

Numeros: De 0 a 9

Numeros: De 0 a 9

El numero de serie del motor.

La contrasefa para acceso de nivel 1. La
predeterminada es 0123.

La contrasefia para acceso de nivel 2. La
predeterminada es 1111.
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6. Modos y aplicaciones

6.1 Modo de funcionamiento

El controlador tiene dos modos de funcionamiento:
e AUTO: El controlador funciona automaticamente y el operador no puede iniciar secuencias manualmente.

« Manual: El operador ha de iniciar todas las secuencias. Puede realizarlo con los botones, comandos de Modbus o
entradas digitales.

6.2 Modo AUTO

En modo AUTO, puede seleccionar estas funciones:
e Isla

* Accionamiento del motor

e Automatico por fallo de red eléctrica (AMF)

e Arranque/parada remotos

e Ejercicio automatico

Si el controlador no estad en el modo AUTO, pulse el botdn de selecciéon de modo para cambiar el modo de funcionamiento a
AUTO.

6.21 Isla

El controlador opera en isla cuando:
* La monitorizacion de la red eléctrica no esta habilitada.
« El ejercicio automatico no esta habilitado.

En el software Smart Connect, acceda a Red eléctrica > Configuracién > Monitorizacién de red eléctricay
asegurese de que la monitorizacion de red eléctrica no estd habilitada. Acceda a Médulo > Ejercicio automatico >
Evento 1/Evento 2 Yy asegurese de que el ejercicio automatico no estd habilitado para los eventos 1y 2.

El controlador arranca automaticamente el grupo electrégeno y cierra el disyuntor del generador al recibir un comando
digital de arranque. Tras recibir el comando de parada, se abre el disyuntor del generador y, después de un periodo de
enfriamiento, se detiene el grupo electrégeno.

Utilice una entrada digital para activar y desactivar los comandos de inicio y parada. No puede utilizar los botones de
visualizacién en modo AUTO.

L]

=

00000001
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6.2.2 Accionamiento del motor

Puede utilizar el SGC para controlar un motor. El controlador dispone de todas las funciones necesarias para controlar y
proteger un motor.

Para utilizar el controlador para controlar un motor, acceda a Generador > Configuracién del alternador en el
software Smart Connect. Seleccione No para el pardmetro Alternador presente.

3] 0000000

—

6.2.3 Automatico por fallo de red eléctrica (AMF)

A\
[m]

1

Y
s

000000017

e mmmmm—————L

—
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NOTA Puede colocar el TC en la linea desde el grupo electrégeno o en el lado de carga.

La funcidon AMF esta activa cuando:
o El ejercicio automatico no esta habilitado.
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e La monitorizacion de la red eléctrica estd habilitada.

DG OFF \

Mains failure

Start sequence

DG ON

Mains returns

A

Return to
Mains

Return to Mains
delay timer expired

Stop sequence

En el software smart connect, vaya a Red eléctrica > Configuracién > Monitorizacién de la red eléctricay
asegurese de que la monitorizacion de la red eléctrica estd habilitada. Acceda a Médulo > Ejercicio automdtico >
Evento 1/Evento 2 Y asegurese de que el ejercicio automatico no esta habilitado.

Si se produce un fallo de red eléctrica, el controlador SGC puede arrancar automaticamente el grupo electrégeno y cambiar
a alimentacién de generador (consulte el diagrama de flujo arriba) tras un tiempo de retardo ajustable.

El grupo arranca segun lo especificado por la secuencia de arranque. Una vez que la tension y frecuencia de carga del
grupo electrégeno sean superiores a sus puntos de consigna minimos, empieza el temporizador Retardo de calentamiento.
Al final del retardo de calentamiento, se inicia el temporizador de retardo de transferencia de carga y se cierra el disyuntor
del grupo electréogeno. Cuando se recupere la red eléctrica, el controlador sincroniza el disyuntor de red eléctrica con la
barra cuando haya finalizado el temporizador Retardo de retorno a la red eléctrica. El grupo electrégeno se enfriard y se
parara.

Si la red eléctrica vuelve, o se produce un comando de parada o una alarma de apagado durante el tiempo de arranque del
motor, el controlador no enviard un comando de arranque. Debe borrar todas las alarmas manualmente para volver a
arrancar el grupo electrégeno.

Temporizadores

Temporizadores > Arranque/Parada

Retardo de calentamiento 0 hasta 60 s 3s
Retardo de retorno a la red eléctrica 0 hasta 600 s Ss
Retardo de transferencia de carga 1 hasta 60 s 1s
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Puntos de consigna de tension y frecuencia minimas

Generador > Configuracién del alternador

Tension minima razonable Del 10 al 100 % 40 %

Frecuencia minima razonable Del 10 al 100 % 40 %

6.2.4 Arranque/paradaremotos

Puede configurar las entradas digitales como entradas remotas de arranque/parada (entrada de tipo enclavado). Puede
arrancar y parar el grupo electrégeno de forma remota activando las entradas de arranque/parada remotos configuradas.

DG OFF <

Remote start

A 4

Start sequence

Engine
v stopped

DG ON

Remote stop

v

Return to
Mains

Return to Mains
delay timer expired

A 4

Stop sequence

Para configurar las entradas de arranque/parada remotos, acceda a Entradas digitales en el software Smart Connect y
seleccione la fuente como Arranque/parada remotos. No es posible utilizar el arranque/parada remotos cuando la
monitorizacion de la red eléctrica estd habilitada. Vaya a Red eléctrica > Configuraciény asegurese de que la casilla

junto a Monitorizacion de la red eléctrica no esta seleccionada.

Cuando activa la entrada de arranque remoto, el controlador envia un comando de arranque al grupo electrégeno. Una vez
gue la tension y frecuencia de carga del grupo electrégeno sean superiores a sus puntos de consigna minimos, empieza el
temporizador Retardo de calentamiento. Al final del retardo de calentamiento, se inicia el temporizador de retardo de
transferencia de carga y se cierra el disyuntor del grupo electrégeno.

Si activa la entrada de parada remota, el controlador abre el disyuntor de grupo electréogeno y el grupo electrégeno se
enfria y se detiene.
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Puntos de consigna de tension y frecuencia minimas

Generador > Configuracién del alternador

Tension minima razonable Del 10 al 100 % 40 %
Frecuencia minima razonable Del 10 al 100 % 40 %
Temporizadores

Temporizadores > Arranque/Parada

Retardo de calentamiento 0 hasta 60 s 3s

Retardo de transferencia de carga 1 hasta 60 s 1s

6.2.5 Ejercicio automatico

Puede utilizar el modo de ejercicio automatico para programar un maximo de dos secuencias de arranque/parada del grupo
electrégeno. Las secuencias pueden ocurrir diariamente, semanalmente o mensualmente. La transferencia de carga en la
red eléctrica/grupo electrdgeno también es configurable.

El modo de ejercicio se activa cuando comienza una secuencia programada. La secuencia programada solo comienza si no
hay alarmas. La secuencia se ejecuta durante el tiempo ajustable Duracién DG ENCENDIDO . Cuando el temporizador
Duracidn de activacion DG finaliza o cuando pulsa el botén Parada, el motor se enfria y se apaga. El controlador ya no se
encuentra en modo ejercicio cuando el motor se ha detenido. Si ha programado dos secuencias para que se inicien al
mismo tiempo, se afiade un minuto al tiempo de arranque para la segunda secuencia.

El grupo electrégeno no se inicia si una secuencia estad programada para iniciarse cuando el controlador estd en modo
manual. Si cambia el modo de funcionamiento a modo AUTO durante una secuencia programada, el grupo electrégeno
arranca y opera durante el tiempo de duracion restante.

Si el controlador estd en modo AMF cuando se programa el inicio de una secuencia, el controlador cambia al modo de
ejercicio durante el tiempo de Duracidn DG ON. El controlador vuelve a modo AMF una vez finalizada Duracién de activacion
DG. Si ocurre un fallo de la red eléctrica durante una secuencia programada (modo de ejercicio), el grupo electrégeno
continda funcionando durante el tiempo de Duracion DG ON y luego vuelve al modo AMF. La carga se transfiere al grupo
electrégeno. Cuando se restablece la red eléctrica, el grupo electréogeno se enfria y se detiene.

Parametros de ejercicio automatico

Médulo > Ejercicio automatico > Evento 1/Evento 2

Seleccione para activar el modo de

Habilitar
Ejercicio automatico No habilitado ejercicio automatico durante el intervalo

Deshabilitar . .

de tiempo configurado.
. Diaria, semanal o . Seleccione la frecuencia de ocurrencia

Ocurrencia de evento Diaria . .

mensual de las secuencias de ejercicio.

SEMENER PO Elemige @ Domingo Configure el dia que se producen las
Dia de evento sabado 9 N .

1 secuencias.

Mensual: De 1a 28

Seleccione la hora de inicio de las

Hora de inicio 00:00 a 23:59 horas 09:59 horas .
secuencias.
Duracién 99 horas y 59 minutos. 10 horas y 10 minutos. El grupo GRS eI
este tiempo.
Transferencia de carga Hab|||ta.r. No habilitado Si ha habilitado este parametro,lla carga.
Deshabilitar se encuentra en el grupo electrégeno. Si
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no ha habilitado este parametro, la carga
se encuentra en el grupo electrégeno.
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6.3

Modo Manual

En modo manual, el operador debe iniciar todas las secuencias. Puede realizarlo con los botones de la pantalla, comandos
de Modbus o entradas digitales.

Start
signal

Start sequence

Emergency
stop signal

Stop signal
No

Stop sequence

Comandos en modo manual

Comando Descripcion

Arranque

Parada

Cerrar el disyuntor de red
eléctrica

Abrir el disyuntor de red
eléctrica.

Cerrar el disyuntor del grupo
electrégeno

Abrir el disyuntor de grupo
electrégeno
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Se inicia la secuencia de arranque y continuara ejecutandose hasta que arranque el grupo
electrégeno o se alcance el nimero maximo de intentos de arranque. El controlador regula
la tensién y frecuencia para preparar el cierre del disyuntor del grupo electrégeno.

La secuencia de parada se inicia y continua hasta que el grupo electrégeno se detiene. El
grupo electréogeno se detiene con un tiempo de enfriamiento.

El controlador cierra el disyuntor de red eléctrica si el disyuntor del generador esta abierto,
o sincroniza el disyuntor de red eléctrica si el disyuntor del generador esta cerrado. Solo
puede hacer esto con entradas digitales o comandos de Modbus.

El controlador abre el disyuntor de red eléctrica. Solo puede hacer esto con entradas
digitales o comandos de Modbus.

El controlador cierra el disyuntor del generador si el disyuntor de red eléctrica esta abierto,
o sincroniza y cierra el disyuntor del generador si el disyuntor de red eléctrica esta cerrado.
Solo puede hacer esto con entradas digitales o comandos de Modbus.

El controlador reduce la velocidad y abre el disyuntor del generador en el punto de
apertura del disyuntor si el disyuntor de red eléctrica esta cerrado. El controlador abre el
disyuntor del generador instantadneamente si el disyuntor de la red eléctrica esta abierto o
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Comando Descripcion

el controlador esta en modo isla. Solo puede hacer esto con entradas digitales o comandos
de Modbus.

Confirmar alarmas Pulse el botdn de confirmacion para confirmar una alarma en modo manual y AUTO.

6.4  Sueio profundo

Puede utilizar la funcién de suefio profundo para prolongar la duracion de la bateria. Esta funcién le permite detener todas
las funciones estandar del controlador y disminuir el consumo de energia. El controlador mantiene el mismo estado y las
mismas alarmas que antes de entrar en modo de suefio profundo. Las funciones estandar se activan cuando el controlador
deja de estar en modo de suefio profundo.

En el software smart connect o en el controlador, vaya a Médulo > General > Modo de suefio profundo para activar la

funcién de suefo profundo. El controlador entra en modo de suefio profundo tras un tiempo de inactividad ajustable. Puede
configurar este temporizador en Temporizadores > General > Retardo del modo de suefio profundo. Pulse un

botdn para salir del modo de suefio profundo.

~ Habilitar -
Modo de suefio profundo Deshabilitar No habilitado
Retardo de modo de suefo profundo De 521800 s 10 s

El controlador no entra en modo de suefio profundo si:

o El controlador esta en el modo AUTO.

« La monitorizacion de la red eléctrica esta habilitada y el disyuntor de red eléctrica esta configurado como una salida.
e La comunicaciéon Modbus esta habilitada.
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/. Funciones generales

7.1 Contrasefas

El controlador esta protegido contra cambios en la configuracién con una contrasefia de cuatro digitos.

Existen dos niveles de contrasefia que se pueden configurar en el controlador. Los ajustes de los parametros no se pueden
cambiar con una contrasefia de rango inferior, pero se muestran en la pantalla.

Acceso completo (leer y escribir) 0123 Puede leer y configurar todos los parametros.

Puede leer todos los parametros y configurar una cantidad

2 Acceso limitado (lectura y) 1111 limitada de parametros.

Acceda al menu de configuracion y pulse el botén Parada para leer solo todos los pardmetros.

Configurar la contraseia en el controlador

1. Mantenga pulsado Parada/Configuracion
2. Introduzca la contrasefa para el nivel 1.

para ir al menu de configuracion.

3. Utilice los botones Arriba y Abajo para acceder a Ajustes varios > Contrasefia 1/Contrasefia 2,Y pulse
el boton Inicio para seleccionar.

4. Utilice los botones Arriba y Abajo para llegar a la contrasefia que desea cambiar y selecciénela con el botén
Inicio .

5. Utilice los botones Arriba y Abajo para seleccionar el primer digito para la nueva contrasefa y pulse el botdn

Inicio para confirmar su seleccién.

6. Repita los pasos 4 y 5 para los siguientes tres digitos.
Cuando haya configurado los cuatro digitos, aparece un mensaje Contrasefia cambiada en la pantalla.

7.2 Sistemas de medicidén de CA

El sistema de CA puede ser trifasico, bifasico, monofasico o de fase partida.

/I\ ATENCION

Una configuracion incorrecta es peligrosa

Configure la configuracidn correcta de corriente alterna. En caso de duda, pdngase en contacto con el
fabricante del cuadro eléctrico para mas informacion.

Generador > Configuracién del alternador

Monofésico (L1-N)
Trifasico (L1-L2-L3-N)
Sistema CA Fase partida (L1-N-L2) Trifésico (L1-L2-L3-N) Seleccione el sistema de CA para el generador.
Fase partida (L1-N-L3)
Bifasico (L1-L2-N)
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Bifasico (L1-L3-N)
Trifésico (L1-L2-L3)

Red eléctrica > Configuracién del alternador

Monofésico (L1-N)
Trifasico (L1-L2-L3-N)
Fase partida (L1-N-L2)

Sistema CA Fase partida (L1-N-L3)

Bifasico (L1-L2-N)
Bifasico (L1-L3-N)
Trifasico (L1-L2-L3)

7.3  Ajustes nominales

7.31 Ajustes nominales por defecto

Generador > Valores nominales

Tensidon nominal: (fase-
neutro)

Tension nominal (fase-fase)

Frecuencia nominal

Corriente de carga nominal

Corriente nominal del 4° TC

Velocidad nominal

Potencia nominal (kW)

80 hasta 200.000 V

80 hasta 40.000 V

5 hasta 75 Hz

0 hasta 8.000 A

0 hasta 8.000 A

100 hasta 4000 RPM

10 hasta 8.000 kW

7.3.2 Ajustes nominales alternativos

Generador > Valores nominales

Tensidén nominal: (fase-
neutro)

Tensidon nominal (fase-fase)

Frecuencia nominal

Corriente de carga nominal

Corriente nominal del 4° TC
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80 hasta 200.000 V

80 hasta 40.000 V

5 hasta 75 Hz

0 hasta 8.000 A

0 hasta 8.000 A

Trifasico (L1-L2-L3-N)

230V

400 V

50 Hz

350 A

800 A

1500 RPM

200 kW

230V

400V

60 Hz

350 A

800 A

Seleccione el sistema de CA para la red
eléctrica.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el PT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el PT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el CT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el CT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el PT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el PT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el PT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el CT.

Compruebe los valores minimo y maximo que el
SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el CT.
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Compruebe los valores minimo y maximo que el

Velocidad nominal 100 hasta 4000 RPM 1800 RPM
SGC puede leer y mostrar.

Compruebe los valores minimo y maximo que el

> el (1Y) 10z 20000 81 AV SGC puede leer y mostrar. Recuerde incluir el PT.

7.4  Interruptores
7.41 Tipos de disyuntores

Hay 2 ajustes de tipos de disyuntores.

Impulso
Este ajuste es para disyuntores que tienen 2 bobinas separadas para abrir y cerrar el disyuntor.

El controlador utiliza estas salidas:

« Para cerrar el disyuntor de circuito, se activa la salida Cerrar disyuntor de grupo electrégeno. La salida estd activa hasta
gue expira el temporizador de Impulso de cierre de disyuntor. Puede configurar un temporizador de Realimentacidon de
disyuntor y una entrada digital como Realimentacion de cierre de disyuntor. Si el controlador no recibe realimentacion
antes de que expire el temporizador de Realimentacidn de disyuntor, se mostrara una alarma de Fallo de cierre. Si la
Realimentacion de cierre de disyuntor no esta configurada, no se mostrara ninguna alarma.

» Para abrir el disyuntor de circuito, se activa la salida Abrir disyuntor de grupo electrégeno. La salida esta activa hasta
gue expira el temporizador de Impulso de apertura de disyuntor. Puede configurar un temporizador de Realimentacion
de disyuntor y una entrada digital como Realimentacidn de apertura de disyuntor. Si el controlador no recibe
realimentacién antes de que expire el temporizador de Realimentacion de disyuntor, se mostrara una alarma de Fallo de
apertura. Si la Realimentacion de apertura de disyuntor no esta configurada, no se mostrara ninguna alarma.

Continuo
Este ajuste es para disyuntores que tienen una sola bobina para abrir y cerrar el disyuntor.

El controlador utiliza estas salidas:

o Para cerrar el disyuntor de circuito, se activa la salida Cerrar salida de grupo electrénico. Puede configurar un
temporizador de Realimentacidn de disyuntor y una entrada digital como Realimentacidn de cierre de disyuntor. Si el
controlador no recibe realimentacidn antes de que expire el temporizador de Realimentacidn de disyuntor, se mostrara
una alarma de Fallo de cierre. Si la Realimentacién de cierre de disyuntor no esta configurada, no se mostrara ninguna
alarma.

» Para abrir el disyuntor de circuito, se activa la salida Abrir salida de grupo electrégeno. Puede configurar un
temporizador de Realimentacion de disyuntor y una entrada digital como Realimentacidn de apertura de disyuntor. Si el
controlador no recibe realimentacion antes de que expire el temporizador de Realimentacion de disyuntor, se mostrara
una alarma de Fallo de apertura. Si la Realimentacion de apertura de disyuntor no esta configurada, no se mostrara
ninguna alarma.

Temporizadores > General

Temporizador de realimentacién del

. 1Thasta10 s 2s
disyuntor

7.4.2 Temporizador de carga del resorte del disyuntor

Para evitar fallos de cierre del disyuntor en situaciones en las que la orden de cierre del mismo se da antes de que el
resorte del disyuntor se haya cargado, se puede ajustar el temporizador de carga del resorte. Puede hacer esto con el
temporizador de Retardo de cierre del disyuntor.
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Temporizadores > General

Retardo de cierre del disyuntor De0,1a30s 2s

7.5  Calculos de carga

Para aplicaciones de automatico por fallo de red eléctrica (AMF), puede colocar el transformador de corriente (TC) en la
linea desde el grupo electrégeno o en el cable de carga. Los calculos de carga se basan en dénde estd colocado el TC.

Si la ubicacion del TC es en el cable Salida alt de activacidn, lo que significa que el TC se encuentra en el lado del grupo
electrégeno, entonces los calculos de carga se basan en la carga del grupo electrégeno. Los célculos no dependen de la
salida del disyuntor o de la entrada de realimentacion.

Si el TC se coloca en el cable de carga, entonces los calculos de carga se basan en estas condiciones:

« Si ha configurado la realimentacion del disyuntor para el disyuntor de grupo electrégeno y el disyuntor de red eléctrica,
entonces los calculos de carga se basan en la realimentacién del disyuntor. Por ejemplo, si el controlador recibe
realimentacion del disyuntor desde el disyuntor de red eléctrica, entonces los calculos de carga se basan en la carga de
la red eléctrica.

» Sino ha configurado la realimentacién del disyuntor para los disyuntores, entonces los calculos de carga se basan en la
salida del disyuntor. Esto solo es para el ajuste de tipo de disyuntor continuo.

« Sino ha configurado realimentaciones de disyuntor y el ajuste de tipo de disyuntor es un impulso, entonces los calculos
de carga se basan en la carga del grupo electrégeno.

* Sino ha configurado salidas de disyuntor o realimentaciones de disyuntor, entonces los cadlculos de carga se basan en la
carga del grupo electrégeno.

7.6 Alarmas

Puede configurar alarmas de aviso y notificacién en el controlador. Por ejemplo, una alarma para presién del aceite baja o
una advertencia en caso de nivel de combustible bajo.

Se mostrara una alarma en la pantalla cuando el valor medido esté fuera de los limites configurados para ese valor. El LED
de alarma se enciende en rojo y se activa la alarma sonora (si esta configurada). Puede ver el tipo de alarma en la pagina de
alarmas y el motivo por el que se ha producido en la pagina de estado del motor.

Para confirmar una alarma, pulse simultdneamente los botones Arriba y Abajo .

Puede configurar el intervalo de tiempo para que se active una alarma. Puede seleccionar que las alarmas se activen desde
que el motor arranca, desde que la monitorizacion se active, o siempre. El controlador no puede enviar un comando de
arrangue si no se confirma una alarma de advertencia, disparo eléctrico o apagado.

Tipos de alarma

m Acciones de alarma Descripcion

El grupo electrégeno se para inmediatamente y deja de alimentar la carga. El grupo

1 Apagado electrégeno ignora el tiempo de enfriamiento.

El grupo electrégeno deja de alimentar la carga y comienza el tiempo de
enfriamiento. El grupo electrégeno se detiene cuando finaliza el tiempo de

2 Disparo eléctrico enfriamiento.
Debe confirmar la alarma de disparo eléctrico antes de que el controlador pueda
enviar un comando de arranque.

El grupo electrégeno sigue funcionando cuando hay una advertencia. Una

3 Advertencia N . . .
advertencia indica al operador que algo ha sucedido durante el funcionamiento.
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m Acciones de alarma Descripcion

Debe confirmar todas las alarmas de advertencia antes de poder arrancar el grupo

4 Notificacion

Alarmas y sus causas

Low Oil Pressure (Sensor)

Low Oil Pressure (Switch)

Low Fuel level (Sensor)

2
Low Fuel level (Switch)
High Eng CLNT Temp
(Sensor)
3
High Eng CLNT Temp
(Switch)
Low Eng CLNT Temp
4
(Sensor)
5 Low Water Level (Switch)
6 Over Speed
7 Gross Over Speed
8 Under Speed
9 L1 Phase Over Voltage
10 L1 Phase Under Voltage
1 L2 Phase Over Voltage
12 L2 Phase Under Voltage
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electrégeno.

El controlador muestra el mensaje en la pantalla. El funcionamiento del grupo

electrégeno no se ve afectado.

La presion de aceite medida es inferior al valor
configurado.

El interruptor ha medido una presién de aceite baja.

El nivel de combustible medido es inferior al valor
configurado. Esto solo se detecta cuando el grupo
electréogeno esta en funcionamiento.

El interruptor ha medido un nivel bajo de combustible.

La temperatura medida del refrigerante del motor es
superior al valor configurado. Esto solo se detecta
cuando el grupo electrégeno esta en funcionamiento.

El interruptor ha medido una temperatura alta del
refrigerante del motor.

La temperatura medida del refrigerante del motor es
inferior al valor configurado.

El nivel de agua del radiador medido es inferior al
umbral configurado.

La velocidad del grupo electrégeno es superior al valor
de sobrevelocidad configurado. El grupo electrégeno
se apaga después del retardo de sobrevelocidad.

La velocidad del grupo electrégeno es superior al valor
configurado de sobrevelocidad bruta. El grupo
electrégeno se apaga inmediatamente sin retardo.

La velocidad del motor es inferior a las RPM
preestablecidas.

La tension de fase del grupo electrégeno (L1) es
superior al valor de sobretensién configurado.

La tension de fase del grupo electrégeno (L1) es inferior
al valor de subtension configurado.

La tension de fase del grupo electrégeno (L2) es
superior al valor de sobretension configurado.

La tension de fase del grupo electrégeno (L2) es
inferior al valor de subtension configurado.

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion

Apagado

Apagado

Apagado
Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia
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14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

L3 Phase Over Voltage

L3 Phase Under Voltage

Over Frequency

Under Frequency

Emergency Stop

Charge Fail

Battery Over Voltage

Battery Under Voltage

Over Current

Maintenance Due

Over Load

Auxiliary input/User
defined name

Fail To Stop

Fuel Theft

Unbalanced Load

No Speed Signal
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La tension de fase del grupo electrégeno (L3) es
superior al valor de sobretensién configurado.

La tension de fase del grupo electrogeno (L3) es
inferior al valor de subtension configurado.

La frecuencia de salida del grupo electrégeno es
superior al valor configurado.

La frecuencia de salida del grupo electrégeno es
inferior al valor configurado.

La parada de emergencia esta activada.
0]

La parada de emergencia esta configurada como una
entrada digital y la entrada se ha activado durante un
tiempo superior al configurado.

La tension del alternador de carga es inferior al valor
configurado.

La tension de la bateria es superior al valor
configurado.

La tensidn de la bateria es inferior al umbral
configurado.

La corriente del grupo electrégeno es superior al
umbral preestablecido.

El temporizador de horas de funcionamiento del motor
ha finalizado. Se produce una alarma cuando finalizan
las horas o los dias de funcionamiento.

Los kW de carga medidos son superiores al valor
configurado.

La entrada auxiliar se ha activado durante mas tiempo
del configurado.

El grupo electrégeno esta funcionando después de que
el controlador haya enviado una orden de parada.

El consumo de combustible es superior al limite
configurado.

La carga de una fase es superior o inferior a otras fases
en un valor configurado.

No hay seial de la velocidad del motor.

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia

Apagado

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacidn
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacidn

Notificacion
Advertencia

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacidn

Apagado
Advertencia
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion

Apagado
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29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

Fail To Start

Engine Temp/ Ckt Open

(terminal 24)

Fuel Level Ckt Open

DG Phase Reversal

Mains Phase Reversal

LOP/Ckt Open (terminal

26)

V-Belt Broken Switch

High Qil Pressure (Sensor)

High Qil Pressure (Switch)
LOP/Ckt Open (terminal

23)

LOP/ Shrt to Bat (terminal

23)

AFT Activation Timeout

Communication Failure

Protect Lamp ON

Amber Lamp ON

Red Lamp ON
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El grupo electrégeno no ha arrancado después del
numero configurado de intentos de arranque.

No se detecta el sensor de temperatura en el terminal
24 (circuito abierto).

No se detecta el sensor del nivel de combustible

(circuito abierto).

La secuencia de fases del alternador (L1-L2-L3) no es

correcta.

Error durante el funcionamiento de la red eléctrica.

No se detecta el sensor de presién de aceite en el
terminal 26 (circuito abierto).

Failure of the V-belt. La correa acciona el alternador de

carga.

La presion de aceite medida es superior al valor

configurado.

El interruptor ha medido una presion de aceite elevada.

No se detecta el sensor de presién de aceite en el
terminal 23 (circuito abierto).

No se detecta el sensor de presién de aceite en el
terminal 23 (cortocircuito).

Si el nivel de combustible es inferior al punto de ajuste
para la transferencia automatica de combustible (AFT),
el controlador activa la alarma AFT y desactiva la salida

AFT.

Hay un fallo de comunicacién de la ECU.

La ldmpara de proteccién de la ECU estd activada. Se
ha producido un fallo.

Consulte la documentacion especifica de la ECU para
obtener mas informacién.

La luz ambar de la ECU esta activa. Se ha producido un

fallo.

Consulte la documentacion especifica de la ECU para
obtener mas informacién.

La luz roja de la ECU esta activa. Se ha producido un

fallo.

Consulte la documentacion especifica de la ECU para
obtener mas informacion.

Apagado

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién
Apagado
Advertencia

Disparo eléctrico
Notificacion

Advertencia
Advertencia

Advertencia

Advertencia

Notificacion

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién
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El testigo de averia (MIL) de la ECU esta encendido. Se Apagado

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

7.7

MIL Lamp ON

Eng Preheat Failed

Ash Load 100 %

Low Load

Fail To Close Gen Output

Fail To Close Mains
Output

Fail To Open Gen Output

Fail To Open Mains Output

Gen PH-PH Overvolt

Gen PH-PH Undervolt

Reverse Power Detected

M-Logic

ha producido un fallo.
Consulte la documentacion especifica de la ECU para
obtener mas informacién.

La temperatura del motor es inferior al valor
configurado una vez transcurrido el tiempo de
calentamiento del motor.

La cantidad de ceniza en el filtro particular es del
100 %. El porcentaje se refiere al valor nominal.

La carga es inferior al valor configurado después de
que haya finalizado el temporizador de retardo.

Fallo de cierre del disyuntor. No se puede cerrar el
disyuntor del grupo electréogeno.

Fallo de cierre del disyuntor. No se puede cerrar el
disyuntor de la red eléctrica.

Fallo de cierre del disyuntor. No se puede abrir el
disyuntor del grupo electréogeno.

Fallo de cierre del disyuntor. No se puede abrir el
disyuntor de la red eléctrica.

Sobretension medida para la tension entre fases del
generador. Esto es solo para aplicaciones trifasicas de
3 cables.

Subtensién medida para la tension entre fases del
generador. Esto es solo para aplicaciones trifasicas de
3 cables.

La alarma se basa en la potencia activa (todas las
fases), hacia la fuente, medida por el controlador.

Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion

Advertencia

Notificacion
Advertencia
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacion
Apagado
Advertencia

Disparo eléctrico
Notificacién

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia

Apagado
Advertencia
Disparo eléctrico
Notificacién

El objetivo principal de M-Logic es ofrecer mas flexibilidad al operador y disefiador. La M-Logic se utiliza para ejecutar
diferentes comandos en condiciones predefinidas. El M-Logic no es un PLC, pero sustituye a uno de ellos cuando se
necesitan solo comandos muy sencillos.

La M-Logic es una herramienta sencilla basada en eventos logicos. Se definen una o mas condiciones de entrada vy, si se
activan tales entradas, se producird la salida definida. Puede seleccionar diferentes entradas, por ejemplo, entradas
digitales, condiciones de alarma y condiciones de funcionamiento. También se puede seleccionar una diversidad de salidas,
tales como salidas de relé. Puede configurar M-Logic en el software smart connect.
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7.71  Comparador analdgico

Utilice el comparador analdgico del software smart connect Mk Il para comparar una entrada configurable con un valor
constante. La salida de la comparacidn puede utilizarse para activar una funcién o una alarma.

Como configurar el comparador analégico

Seleccione M-Logic en la barra de herramientas de la izquierda y haga clic en la pestafia Escalones del comparador.
Seleccione la entrada en la lista desplegable. La entrada es un valor analdgico, por ejemplo, la tensién de la bateria BTS.
Utilice el Operador para seleccionar si la entrada es mayor, menor o igual que el valor constante.

Introduzca el valor constante.

Seleccione la Salida en la lista desplegable.

Para invertir la salida, marque la casilla junto a Invertir.

No o ®N

Introduzca un valor para la histéresis. La salida se desactiva cuando el valor de entrada es inferior al valor constante
menos la histéresis.

8. Para habilitar la légica, marque la casilla Habilitar Idgica.

1 3 4 5 8

Logical Rungs Comparator Rungs

LIVE MODE [

~
Comparator Rung 1 ‘
ENABLE LOGIC

INPUT OPERATCOR CONSTANT QUTPUT INVERT

2 — 1 ‘BTS Battery Voltage - > ~ 58.0 [ General Purpose Flag 10 v‘ O 6

HYSTERESIS 3. 3 X

]
|
7
7.8 Idioma

7.81 Paquete de idiomas

El controlador puede mostrar varios idiomas. El idioma principal por defecto es el inglés y no puede cambiarse, Con el
software Smart Connect se puede configurar varios idiomas para la pantalla del controlador.

Herramientas > Paquete de idiomas

Seleccione Idioma , , Seleccione el idioma mostrado en el
. Inglés Inglés
activo controlador.

También puede cargar un paquete de idiomas al software Smart Connect y escribirlo en el controlador. Haga clic en el
botdn AfAadir para afiadir un paquete de idiomas nuevo. Para eliminar un paquete de idiomas, haga clic en el botdn Eliminar/
Cargar predeterminado.

Configurar el idioma del controlador

1. Seleccione Paquete de idiomas en el menu de herramientas de la izquierda.
2. Seleccione el idioma de la lista desplegable Seleccionar idioma activo.

3. Haga clic en el icono Escribir paquete de idiomas en dispositivo.

New [ | Batch [y 7| Language Pack B [3
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Menu de paquete de idiomas

New [F | Batch [y 1 | Language Pack B [ b 3

Guarde un archivo de paquete de idiomas.
Abra un archivo de paquete de idiomas nuevo.
Escriba el paquete de idiomas en el controlador SGC.

N

Lea el paquete de idiomas desde el controlador.

También puede utilizar el menu desplegable para el paquete de idiomas que se encuentra en la barra de herramientas
superior. Debe seleccionar la pestafia Paquete de idiomas en el menu Herramientas para consultar este menu desplegable.

7.8.2 Idioma Smart Connect

El software Smart Connect puede mostrar varios idiomas. El idioma principal por defecto es el inglés y no puede cambiarse,
Se pueden configurar diferentes idiomas para el software.

Ajustes > Idioma Smart Connect

Seleccione Idioma , , Seleccione el idioma mostrado en el controlador
. Inglés Inglés
activo y el software.

También puede cargar un paquete de idiomas al software Smart Connect. Haga clic en el botén Afadir para afiadir un
paquete de idiomas nuevo. Para eliminar un paquete de idiomas, haga clic en el botén Eliminar/Cargar predeterminado.
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8. Funciones del motor

8.1 Secuencias del motor

Las secuencias de arranque y parada del motor se inician automaticamente si el modo AUTO esta seleccionado. En el modo
manual, el operador ha de iniciar todas las secuencias.

8.2 Funciones de arrangque del motor
8.21 Secuenciade arranque

El siguiente esquima muestra la secuencia de arranque del grupo electrégeno.

Minimum voltage

Start Start delay  Pre-heat ISV pull Crank and frequency ldle mode Safety monitor. Warm-up Load transfer
Output command expired complete  complete complete reached complete is active complete delay expired
h ; ; ; ; ; ; ; ; ; ;
Genset breaker i i i i i i i | : .
output i i i i i i i i i i
Genset available w ; ; ; ; ; ; : I NN
output | : : : : i i : i i
p 1 1 1 1 ' ' ' I ' '
Start relay output] ) 1
i ' ' ' i i i : i i
ISV hold output : : : : ! ! ! : ' "y
i i i i i i : i :
' : : : : : : | i i
ISV pull output ‘ ; — ; ; ; 1 ; ;
i : : : i i i ' i :
Idle mode output ; N N 1
: ' ' ' ' ' ' 1 ' '
Fuel relay output ‘ — ! ! ! w ‘ ‘ .
i : : : i i i ' i :
i i i i ' i ' i '
Pre-heat output ' [ ! ! ; ; ‘ ; ;
' ' ' ' ' ' ' H ' '
X i i i i i i ' i i
Keyswitch output ! ! ! ! : : . : .
' J J J J J J \ J J
1 : : : : : : i : :
! ' ' ' ' ' ' . ' ' .
i i i i i i i ' i " Time
i i i i i i ' i i
« >t >t et ot " ; Q | :
| Startupdelay B prg_peat | ISVdelay | Crank delay 1Safety monitoring; ! | ‘
. ' ' ' y ' ' ' ' '
e S0 3500 o) 010 900 sec. | 11015 5ec. | 1t0 255 sec. | ! 5t060sec. ! ! : :
' i o i i i i i i
0o 500 see. {Crank rest delay! i i i !
: T 1 2to60sec. .
' . . . ' ' arm-up delay ' Loa ransfter !
' ! LW del ' Load transfer !
' ' ' 0 to 60 sec. ' delay '
' ' ' | 1to60sec. |
i i i i i
i i
e R
I »

Start-up idle mode timer
0t0 1200 sec.

Configure el temporizador de bobina de marcha para activar la salida de relé de combustible y la salida del modo de ralenti
antes de que se complete el precalentamiento.

Temporizadores

Temporizadores > Arranque

Tiempo de retencién de arranque 1 hasta 255 s 5s
Tiempo de descanso de arranque 2 hasta 60 s 5s
Retardo de arranque manual 0 hasta 300 s 3s
Retardo de arranque automatico 0 hasta 43200 s 3s
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Temporizadores > General

Retardo de monitorizacion de

. 10 hasta 60 s 10s
seguridad
Retardo de calentamiento O hasta 60 s 3s
Sefal de traccion de valvula de cierre 1 hasta 20 s 1s
de entrada
Motor

Motor > Precalentamiento

Temporizador de precalentamiento 0 hasta 1200 s 10 s

Motor > Monitorizacidén de velocidad

Tiempo de ralenti en puesta en marcha 1 hasta 900 s 1s
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Diagrama de flujo de la secuencia de arranque

Start wait

Pre-heat
configured

Pre-heating

ISV pull
configured

A 4

6
ISV delay
7
» Crank hold
8 l
Crank rest
10
Safety <
monitoring
1 l
Warm-up
delay
12
Engine ON
13
End
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Fail to
start

El controlador envia una sefial de arranque al grupo
electrégeno.

El temporizador Retardo de arranque se activa.

3. Cuando finaliza el temporizador Retardo de arranque, la

10.

1.

12.

funcioén de precalentamiento se activa si se ha
configurado. Si el precalentamiento no esta configurado,
pase al paso 7 (retencion de arranque).

El precalentamiento esta activo mientras dure el
temporizador de precalentamiento (Temporizador de
precalentamiento).

Cuando finaliza el temporizador de precalentamiento, el
controlador activa la funcién Traccién de valvula de
cierre de entrada (ISV) si esta configurada. Si esta
funcidn no esta configurada, pase al paso 7 (retencion
de arranque).

La funcidn de traccién ISV estd activa mientras dure el
temporizador de retardo ISV.

El controlador activa la salida de relé de arranque e
intenta arrancar el motor. El controlador inicia el
temporizador de retencién de arranque.

Si el arranque no esta desconectado cuando finaliza el
temporizador de retencién de arranque, el controlador
inicia el temporizador de descanso de arranque. El
tiempo de descanso es el tiempo entre dos intentos de
arranque. Cuando finaliza el temporizador de descanso
de arranque, el controlador vuelve a intentar arrancar el
motor (paso 7).

Si el motor no arranca tras el maximo de intentos de
arranque, el controlador muestra la alarma Fallo de
arranque.

El temporizador Retardo de monitorizacién de seguridad
se inicia una vez se desconecta el arranque. Los
parametros de seguridad del motor no estan
monitorizados durante este tiempo.

El temporizador de retardo de calentamiento se inicia
cuando expira el temporizador de Retardo monitorizacion
seguridad.

El grupo electrégeno arranca cuando expira el
temporizador de Retardo de calentamiento.
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8.3  Funciones de parada del motor

8.3.1 Secuenciade parada

Stop Cooldown Stop idle Stop action Engine OFF
Output command complete complete complete complete

r' N N N . . .
Stop solenoid output : 5 5 : N
ISV hold output | 5 ; > :
Genset available output N
Fuel relay output ,

Keyswitch output : : ;: .—>
Idle mode ON output [
Cooling down output —
Close genset breaker f—— : : E :
output | | | | |

f f : : T Time

E‘ Cooldown T Stop idle E‘ Stop action T Additional stop 'i
' 0to300sec. | Oto1200sec. ! 10to120sec. | O0to120sec. !

La secuencia de parada se activa si se recibe un comando de parada. La secuencia de parada incluye el tiempo de enfriado
si la parada es una parada normal o controlada.

Temporizadores > Arranque/Parada

Tiempo de enfriamiento del motor 0 hasta 300 s 5s
Accidn de parada 10 hasta 120 s 10s
Tiempo de parada adicional 0 hasta 120 s 10s

Motor > Monitorizacién de wvelocidad

Tiempo de ralenti en parada 0 hasta 1200 s 10s
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8.3.2 Diagrama de flujo de la secuencia de parada

Genset
breaker
open*

Yes

Stop
command

h

Idle mode

Stop action

4

Stop solenoid
activated

s+

ISV output
activated

A

A

Fail to
stop

NOTA * Sihay un disyuntor configurado.
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El disyuntor del grupo electrégeno se abre si hay un
disyuntor en la aplicacion.

Se da un comando de parada. Puede activar el comando
utilizando una entrada digital o Modbus. Solo puede
utilizar los botones de visualizacién en modo manual.

El temporizador Enfriamiento se activa.

Si la salida de modo de ralenti estd configurada, se
activa cuando finaliza el temporizador Enfriamiento. Si el
modo de ralenti no esta configurado, entonces pase al
paso 7 (accion de parada).

El temporizador Ralenti de parada se activa.

6. Cuando finaliza el temporizador Ralenti de parada, se

activa el temporizador Accidn de parada. La salida de
relé de combustible, salida de disyuntor de llave, salida
de grupo electrégeno disponible, y salida de activacion
de modo de ralenti estan todas desactivadas antes de
que se active el temporizador Accidn de parada.

La salida Solenoide de parada se activa.

8. La salida de la retencidn de la valvula de cierre de

10.
1.

entrada (ISV) se activa. La salida se desactiva cuando
expira el temporizador Accién de parada.

Cuando finaliza el temporizador de parada adicional, la
salida Solenoide de parada se desactiva y el motor se
para.

El motor se detiene.

Si el motor no se detiene una vez finalizado el
temporizador Parada adicional, el controlador muestra la
alarma Fallo de parada.
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8.4 Modo de ralenti

El objetivo de la funcién de modo de ralenti es permitir que el motor funcione a velocidad de ralenti antes de aumentar
hasta la velocidad nominal.

Puede activar el modo de ralenti utilizando una entrada digital o un temporizador. Si ha configurado una entrada y un
temporizador para el modo de ralenti, entonces se omite el temporizador. La salida asignada al modo de ralenti puede ser
continua o de impulso.

Configuracion de entrada y salida digital
1. Acceda a Entradas analdgicas y seleccione una de las pestafias de entrada analdgica.
2. Seleccione Modo de ralenti habilitado como la fuente.
3. Seleccione la polaridad como Cerrar para activar o Abrir para activar.
4. Acceda a Salidas digitales y seleccione la fuente:
a. Para utilizar una sefal continua, seleccione Modo de ralenti activado como la fuente.

b. Para utilizar una sefial de impulso, seleccione Impulso para activar modo de ralenti e Impulso para desactivar modo
de ralenti como dos fuentes diferentes.

5. Si ha seleccionado una sefial de impulso como salida, debe configurar el temporizador para el impulso.
a. Acceda a Motor y seleccione Monitorizacion de velocidad.
b. Configure el Tiempo de impulso de modo ralenti.

6. En la pestafia Monitorizacidn de velocidad, configure el Tiempo de retardo de ralenti a nominal.

El modo de ralenti se activa cuando se arranca el motor y la entrada digital esta activada (abrir o cerrar para activar). Las
protecciones de subtensidn, subfrecuencia y subvelocidad no estan activas durante el funcionamiento al ralenti.

El temporizador Retardo de ralenti a nominal empieza cuando se desactiva la entrada de modo de ralenti. El grupo
electrogeno empieza a aumentar la velocidad y, cuando el temporizador finaliza, el grupo electrédgeno funciona a velocidad
nominal. Las protecciones de subtension, subfrecuencia y subvelocidad también estan activadas.

Configuracion de los temporizadores
Solo puede activar el modo de ralenti con temporizadores, cuando Modo de ralenti habilitado esta desactivado.

1. Acceda a Entradas digitales y asegurese de que Modo de ralenti habilitado no estéa seleccionado como la fuente de una
entrada digital.

2. Acceda a Salidas digitales y seleccione la fuente:
a. Para utilizar una sefial continua, seleccione Modo de ralenti bajo como la fuente.

b. Para utilizar una sefial de impulso, seleccione Impulso para activar modo de ralenti e Impulso para desactivar modo
de ralenti como dos fuentes diferentes.

3. Siha seleccionado una sefal de impulso como salida, debe configurar el temporizador para el impulso.
a. Acceda a Motor y seleccione Monitorizacion de velocidad.
b. Configure el Tiempo de impulso de modo ralenti.

4. Acceda a Motor y seleccione Monitorizacion de velocidad.

5. Configure el temporizador Tiempo de ralenti en arranque.

El modo de ralenti se activa cuando arranca el motor. Las protecciones de subtensidn, subfrecuencia y subvelocidad no
estan activas durante el funcionamiento al ralenti.

El motor funciona en modo de ralenti hasta que finaliza el temporizador Tiempo de modo de ralenti en arranque. Cuando
este temporizador finaliza, empieza el temporizador Tiempo de retardo de ralenti a nominal. El grupo electrégeno aumenta
la aumenta y opera a velocidad nominal cuando el temporizador Tiempo de retardo de ralenti a nominal finaliza. Las
protecciones de subtension, subfrecuencia y subvelocidad también estan activadas.

Si el controlador esta en modo manual durante la marcha en ralenti y pulsa el botén de arranque, el controlador detiene la
marcha en ralenti y comienza a aumentar la velocidad del grupo electrégeno.
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Secuencia de parada para modo de ralenti
También puede activar el modo de ralenti durante la secuencia de parada. Vaya a Motor > Monitorizacién de la
velocidad > Tiempo de ralenti en parada para configurar el temporizador para el tiempo de ralenti en parada. Si

configure el temporizador como 0 segundos, el modo de ralenti no se activa durante la secuencia de parada. Las
protecciones de subtension, subfrecuencia y subvelocidad no estan activas en el modo de ralenti.

Cuando se activa la secuencia de parada para el grupo electrégeno, el temporizador Tiempo de ralenti en parada empieza.
Cuando el temporizador finaliza, el grupo electrégeno se detiene.

Parametros del modo de ralenti

Motor > Monitorizacidén de velocidad

Tiempo de retardo de ralenti a nominal 0 hasta 1200 s 10s
Tiempo de modo ralenti en puesta en 0 hasta 1200 s 10s
marcha

Tiempo de modo de ralenti en parada 0 hasta 1200 s 10s
Tiempo de impulso de modo ralenti 0 hasta 60 s 2s

8.5 Control de temperatura del refrigerante
Puede utilizar el controlador para controlar la temperatura del refrigerante del motor.

De forma predeterminada, la temperatura de refrigerante del motor no esta habilitada. Para utilizar esta funcién, debe
configurar la entrada analdgica como sensor de temperatura o utilizar la Unidad de control de motor(es) de combustién
(ECU).

Configure el sensor de temperatura del refrigerante con el software Smart Connect
1. Si utiliza una entrada analdgica:

a. Acceda a la pestafia Entradas analdgicas y seleccione una de las entradas analdgicas.
b. Para Usar entrada como, seleccione Sensor temperatura refrigerante motor en la lista del menu desplegable.

Analog Input1

Analog Input1

Use Input As: [Engine Coolant Temperature v

Calibration Table
Sensor Curve: | G Open | [BrSaveAs| *Default
Value(X): Resistance(ohm) (Min = 0, Max = 5000)
Value(Y): Engine Temperature(°C) (Min = -25, Max = 300)
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
X 500 1£/[1000 | |1500 +{||2000}5] | 25002 (3000} 350013 | 4000}% | 45002 | 5000
v |8 a0 73 =105 [l|138 21170 2|03 ][235 [][268 [2]/[300 [=

c. Configure los valores de la tabla de calibracidn. Para afiadir una curva de sensor personalizado, haga clic en el botdn
Abrir y seleccione su archivo.

2. Si utiliza una ECU:
a. Acceda a la pestafia Configuracion de ECU y seleccione Unidad de control de motor(es) de combustion (ECU).
b. Para Tipo de motor seleccione la ECU correcta. No seleccione Convencional.
c. Asegurese de que la casilla junto a Temperatura del refrigerante esta marcada.
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Engine Control Unit (ECU)

Engine Control Unit (ECU)

Engine Type: |Generic J1939 v|

Mesurement From ECU

&l

Lube Qil Pressure:

&

Coolant Temperature:

&

Engine Speed:

8]

Running Hours:

&l

Battery Voltage:

Controls From ECU

Speed:
Start/Stop:
Preheat:
Engine Gain: |50,0 5 ]

3. Acceda a la pestaia Salidas digitales y seleccione la salida que desea utilizar.

4. Utilice la lista desplegable junto a la salida para seleccionar Control de temperatura del refrigerante como fuente.

Digital Output A

Digital Output A

Source: |v
Polarity: Auto Fuel Transfer A

ISV Pull Signal

ISV Hold Signal

Idle Mode On

Key Switch

Open Gen Breaker Pulse

[Close Gen Breaker Pulse ¥ |

N o o

enfriador.

o

Coolant Temperature Control

Enable: O

Temperature Control: |Heater Control ~

ON Threshold: 50 H < -8B
OFF Threshold: 50 H < -¥

Acceda a la pestafia Motor y seleccione Control de temperatura del refrigerante.
Marque la casilla junto a Habilitar para habilitar el control de temperatura del refrigerante.

Configure el umbral de activacién y desactivacion.

Coolant Temperature Control
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Para el Control de temperatura, utilice la lista desplegable para seleccionar Control del calentador o Control del
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Control del calefactor

Cuando la temperatura del refrigerante es inferior al valor de Umbral de activacion, la salida esta activada. Cuando la
temperatura del refrigerante es superior al valor de Umbral de desactivacidn, la salida estd desactivada.

Control del enfriador

Cuando la temperatura del refrigerante es superior al valor de Umbral de activacion, la salida estd activada. Cuando la
temperatura del refrigerante es inferior al valor de Umbral de desactivacion, la salida esta desactivada.

8.6 Precalefactor del motor

Esta funcidn se utiliza para controlar la temperatura del motor antes de que arranque. La funcién esta activada solamente
cuando el motor estd parado. Se utiliza un sensor de temperatura para activar un sistema de calefaccién externo y asi
mantener el motor a una temperatura minima.

43°C /—\
37°C \
Engine heater relay | \

Start attempt | | |

DG running

La funcidn incluye un punto de ajuste y una histéresis. En el ejemplo, el punto de ajuste es de 40 °C con una histéresis de
3 °C. El controlador abre el relé del calentador del motor cuando el motor ha alcanzado los 43 °C y lo cierra cuando la
temperatura del motor es de 37 °C. Debe seleccionar un relé para el calentador del motor. Si el calentador del motor estd
activo y se ha activado el comando de control manual, se abre el relé del calentador del motor. Cuando el comando se
vuelva a activar, el relé del calefactor se cierra si la temperatura esta por debajo del punto de ajuste.

Configure la funcién de precalentamiento
1. Acceda a Entradas analdgicas y seleccione una de las entradas analdgicas.
2. Configure Utilizar entrada como como Sensor de temperatura del refrigerante del motor.

3. Acceda a Salidas digitales, seleccione una de las salidas digitales y configure la fuente como Salida de
precalentamiento.

4. Acceda a Motory seleccione Precalentamiento.
5. Configure los parametros de precalentamiento.
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Preheat
Preheat Timer: 10 = Sec '
Engine Coolant Temperature:
Engine Coolant Temp Threshold: |25 = °C ]

Motor > Precalentamiento

Parametro Por defecto Descripcion

Temporizador de La funcidn de precalentamiento se desactiva

1 hasta 900 s 10 s

precalentamiento cuando finaliza este temporizador.
Si se habilita el pardametro, el controlador
- desactiva la funcion de precalefactor cuando la
Temperatura de Habilitar P

No habilitado temperatura del motor es superior al punto de
ajuste de la temperatura del motor (Umbral de
temp. de refrigerante del motor)

refrigerante del motor  Deshabilitar

Umpral de temp. de 10 hasta 300 °C 25 °C La temperatura del refrigerante que el’motor
refrigerante del motor debe alcanzar durante el precalentamiento.

8.7  Otras funciones
8.71 Temporizador de mantenimiento
El controlador tiene un temporizador para monitorizar los intervalos de mantenimiento.

La funcién de temporizador se basa en las horas de operacion del motor o en una fecha programada. Cuando el
temporizador ajustado finaliza, el controlador muestra una alarma.

Para configurar el temporizador de mantenimiento, mantenga pulsado el botdén Parada para ir al menu Configuracién.
Seleccione Mantenimiento.

Menu Configuracién > Mantenimiento

Ninguna
Accion de alarma Notificacién Ninguna
Advertencia

Programado para horas de operacion

0 hasta 65.000 horas 250 horas
del motor
. . Habilitar .
Carga de ceniza habilitada Deshabilitar No habilitado
Fecha programada de alarma = Fecha de hoy

8.7.2 Interruptor de llave
Funcion de salida

Puede configurar la funcién de interruptor de llave con el software smart connect. Acceda a Salidas analdgicas y configure
una de las salidas como Interruptor de llave.
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Cableado
Cablee la salida del relé del interruptor de llave a la alimentacién de la ECU. Cuando el relé estd abierto, la ECU no recibe
alimentacion.

Como funciona
Durante los primeros 5 segundos después de encender el controlador SGC, el relé de interruptor de llave esta abierto.

Como actuan las funciones del interruptor de llave:
1. Hay un comando de parada de motor.
2. El temporizador Enfriamiento empieza.

3. Cuando el temporizador del enfriamiento finaliza, el SGC inicia el temporizador Parada ampliada y abre el relé del
interruptor de llave.

4. Elrelé esta abierto hasta que finaliz el temporizador de parada ampliada.

Engine stop

Cooling down

Extended stop

Keyswitch output
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9. Modbus

91 Acerca de

El controlador SGC admite un protocolo personalizado basado en el estandar Modbus sobre una capa RS-485. El
controlador funciona en modo servidor y responde a los comandos recibidos de un cliente Modbus externo.

Este documento solo describird la informacion necesaria para comunicarse con el controlador utilizando el protocolo
Modbus. Para mas informacion sobre Modbus en general y el protocolo Modbus, consulte la documentacidon disponible
gratuitamente en http://www.modbus.org.

Consulte las tablas Modbus, disponibles para su descarga en www.deif.com, para ver cémo se asignan los datos del
controlador a las direcciones Modbus.

9.2 Detalles de la conexidn
El controlador utilizar Modbus RTU como modo de transmision.

Formato de byte para comunicacion

e Bit de arranque: 1

« Bits de datos: 8

o Paridad: Ninguna

e Bitde parada: 1

e Comprobacion de redundancia ciclica (CRC)

Configurar la comunicacion Modbus
1. Conecte los terminales del controlador 31y 32 a los terminales de SMPS Ay B.

« Utilice un cable Belden 3105A o equivalente, par trenzado 24 AWG (0,5 mm?2), apantallado, impedancia 120 Q, <40
mQ/m, cobertura min. de pantalla 95 %.

2. Conecte el terminal del controlador 30 a la toma de tierra del SMPS. Si el SMPS no dispone de conexién con toma de
tierra, deje abierto el terminal 30.

o Utilice un cable apantallado de dos nucleos para la conexion.
3. Encuentre el ID de servidor desde el SMPS y configure el mismo ID en el controlador.
4. Habilite el controlador en el SMPS.

NOTA No utilice cables trenzados de multiples hilos para las conexiones.

9.3 Ajustes de comunicacion RS-485

o D de servidor: De 1a 247

* Velocidad en baudios: 1200/2400/4800/9600/19 200/38 400/57 600/115 200 bps
o Paridad: Ninguna/Par/Impar

e Bitde parada: 1, 2

« Frecuencia de sondeo recomendada 50 Hz

e Tiempo limite superado sin respuesta: 250 ms
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10. Comunicacion con el motor via bus CAN

10.1 Descripcion general

1011 Acercade
Se puede producir comunicacién bus CAN entre el controlador SGC y varios tipos de motor.

El controlador SGC recibe informacion desde la Unidad de control de motor(es) de combustidén (ECU) del motor. El
controlador puede utilizar la informacién como entrada para sus propias funciones de control. El SGC también puede utilizar
informacion como valores de visualizacién, alarmas y valores que deben transmitirse via Modbus. Sila ECU lo permite, el
SGC puede enviar telegramas con comandos y puntos de ajuste.

Puede leer los datos del motor desde el SGC a través de Modbus. Consulte las Tablas de Modbus para obtener mas
informacién.

NOTA Consulte los manuales de usuario de la ECU para obtener la descripcién técnica del protocolo de la mismay los
detalles de cada valor de comunicacion.

Ajustes predeterminados

El SGC se entrega con un conjunto de ajustes predeterminados para comunicacién con el motor. Estos ajustes no son
necesariamente correctos para su motor o grupo electrégeno. Compruebe toda la configuracion antes de poner en
funcionamiento el motor o el grupo electrégeno.

Otros motores y controladores
Para motores y controladores no recogidos en este documento, contacte con DEIF.

10.1.2 Motores de combustion compatibles

El controlador SGC puede comunicarse con estos motores:

Fabricante SGC puede escribir comandos

Cummins Si
Cummins 500 Si
Cummins 558 Si
Cummins 570 Si
Cummins 850 Si
Cummins 2150 Si
Cummins 2250 Si
DCEC Cummins Si
Deutz - EMR Si
Generic J1939 Si
Hatz Si
Iveco Si
KUBOTA Si
MTU Si
Perkins ADEM4 Si
Scania Si
Volvo Penta Si

User manual 4189341364 A ES Pagina 83 de 94



Weichai Si
Yuchai BOSCH Si
Yuchai YCHCU ECU Si

10.1.3 Mostrar valores del motor en pantalla

Puede configurar el controlador SGC para que muestre los valores de la ECU en la pantalla.
Configuracion de vista predeterminada

Utilice el software Smart Connect para configurar los valores de ECU que desea en la pantalla del controlador. Acceda a
Unidad de control de motor (es) de combustién (ECU) para configurar los valores.

Para ver la vista de visualizacion de la ECU en el controlador, pulse el botdén Abajo y manténgalo pulsado durante 3
segundos. Para salir de las vistas de visualizacion de la ECU, mantenga pulsado el botén Abajo durante 3 segundos. Las
paginas de vista ECU solo se muestran si ha configurado los parametros ECU.

10.2 Configuracidn de los ajustes de comunicaciéon con el motor
Utilice el software Smart Connect para configurar los ajustes de comunicacion con el motor del controlador SGC.

Abra el software Smart Connect y conéctese al controlador SGC. Vaya a Seleccionar médulo > Configuracién de la
ECU para ver los ajustes de comunicacion con el motor.

Unidad de control de motor(es) (ECU)

Engine Control Unit (ECU)

Engine Control Unit (ECU)

17 ————— Engine Type: |Scania v|

2 ——— Mesurement From ECU
Lube Oil Pressure:
Coolant Temperature:
Engine Speed:

Running Hours:

O 0Oo0oo o

Battery Voltage:

3 ——— Controls From ECU

Speed: ]

Engine Requested Speed: 500 =
Start/Stop: ]

Preheat: O

Engine Frequency: 50Hz ~

Engine Gain: 50,0 = [ |
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1 Seleccione el tipo de motor en la lista desplegable.
2 Seleccione los tipos de mediciones en la ECU.

Seleccione las funciones que el SGC controla para la ECU:
« \Velocidad del motor
3 o Arranque/parada del motor
e Precalentamiento del motor
+ Ganancia del motor

Comunicacion de la ECU

ECU Communication

1 ———— ECU Communication Failure
Action: None v
Activation: Never ~

Activation Delay: |1 2 Sec W

— Communication Set-Up

SGC Source Address: |3 S |
ECU Source Address: |0 ol |

1 Configure los ajustes para la alarma de fallo de ECU.
Configure las direcciones fuente para el controlador SGC y la ECU.

2 Consulte la documentacion especifica del motor/ECU para conocer la informacion sobre la direccién de la
fuente.
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Lamparas de diagnostico ECU

ECU Diagnostic Lamps

Amber Lamp
Action: None w7
Activation: Never v
Activation Delay: |0 : Sec ¥

Malfunction Lamp

Action: None ~

Activation: Never v
Activation Delay: |0 = Sec
Red Lamp

Action: None @

Activation: Never v
Activation Delay: |0 = Sec ¥

Protect Lamp

Action: None ~
Activation: Never v
Activation Delay: |0 = Sec ¥

Configure los ajustes de las ldmparas de diagndstico en la ECU:

e Luz ambar

e Luzroja

e Lampara de fallo de funcionamiento

e Lampara de proteccion

Consulte la documentacion especifica del motor/ECU para obtener mas informacion.

10.3 Generic J1939

La mayoria de los protocolos de comunicaciones para motor se basan en SAE J1939. J1939 es una norma muy amplia, y la
mayor parte es irrelevante a la comunicacién con el motor. EIl SGC es compatible Unicamente con partes relevantes de la
J1939.

Informacion basica

« Controlador/tipo de motor: un controlador que utiliza J1939 genérica.
e En el software Smart Connect: seleccione J1939 genérica.

e Cumple la norma J1939.

* Velocidad en baudios: 250 kb/s

Avisos y apagados

Las siguientes advertencias y apagados son compatibles:
e EIC LED amarillo

e LuzrojadeEIC
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e EIC Anomalia funcional
e EIC Proteccién

Alarmas en la pantalla

La pantalla puede mostrar mensajes de diagndstico J1939. Puede confirmar estas alarmas desde la pantalla. Para algunos
motores, la pantalla presenta una visualizacién de alarmas especial (consulte el tipo de motor especifico).

Mantenga pulsado el botén Abajo durante 4 segundos para consultar el registro de alarmas. De forma predeterminada,

el registro de alarmas muestra las alarmas DM1. Pulse el botén Abajo para seleccionar DM2. Utilice los botones Arriba

y Abajo para recorrer la lista de alarmas.

oc##: Indica las veces que se ha producido una alarma especifica.

CLRALL: Pulse INTRO para borrar toda la lista del registro de alarmas. Por motivos de seguridad, para esta operacion se
requiere la contrasefia (password) maestra.

DM1 Las alarmas activas.

DM2 La lista del registro de alarmas histérico (desde el tltimo borrado).

NOTA Si el controlador no tiene ningun texto de traduccién para un nimero de diagndstico SPN, se mostrara Texto N/A.
Para mas informacion sobre nimeros SPN especificos, consulte la documentacion del fabricante del motor. De
forma alternativa, consulte SAE J1939-71 para una descripcién general.

Controles desde la ECU
Velocidad El controlador escribe la velocidad del motor configurado en la ECU.
Arranque/Parada El controlador escribe los comandos de arranque/parada en la ECU.

La funcidn de precalentamiento se activa cuando el controlador escribe este comando en

Precalentamiento . . . .
la ECU. No es necesario configurar la salida de precalentamiento.

Mediciones desde la ECU

Comando Descripcion

Presion de aceite lubricante  El controlador puede leer y monitorizar la presion del aceite lubricante desde la ECU.

Temperatura del refrigerante El controlador puede leer y monitorizar la temperatura del refrigerante desde la ECU.

Velocidad del motor El controlador puede leer y monitorizar la velocidad del motor desde la ECU.
Horas de operacién El controlador puede leer y monitorizar la horas de operacion desde la ECU.
Tensién de la bateria El controlador puede leer y monitorizar la tension de la bateria desde la ECU.

TSC1 SA Control de par velocidad

El Control de par velocidad 1 es la sefial de control de velocidad desde el SGC a la ECU. Para protocolos conocidos, el SGC
utiliza la direccién fuente esperada cuando TSC1 SA es -1 (valor predeterminado). Puede configurar el controlador para una
direccion de origen especifica (el rango es de 0 a 255). Solicite al fabricante del motor que verifique la direccion fuente
TSC1.
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11. Entradas y salidas

111 Entradas digitales

1 No utilizado

2 Configurado por el usuario

Interruptor de nivel bajo de

. combustible

4 Interruptor de baja presion de
aceite lubricante

5 Interruptor de alta temperatura del
refrigerante del motor

6 Interruptor de bajo nivel de agua

7 Parada de emergencia

8 Arranque/parada remotos

9 Arranque manual

10 Parada manual

1 Activar/desactivar el modo AUTO

12 Cerrar grupo electréogeno/abrir
interruptor de red eléctrica

13 Interruptor cerrar red eléctrica/
abrir grupo

14 Simular red eléctrica
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No se utiliza la entrada digital.
La entrada digital la configura el usuario.

La entrada se activa cuando el nivel de combustible es inferior al valor
configurado. Se muestra la alarma configurada. Puede configurar el tipo de
alarma.

La entrada se activa cuando la presion de aceite lubricante es inferior al
valor configurado. Se muestra la alarma configurada. Puede configurar el
tipo de alarma.

La entrada se activa cuando la temperatura del refrigerante del motor es
superior al valor configurado. Se muestra la alarma configurada. Puede
configurar el tipo de alarma.

La entrada se activa cuando el nivel de agua es inferior al valor
configurado. Se muestra la alarma configurada. Puede configurar el tipo de
alarma.

Cuando se activa esta entrada, el controlador detiene el grupo electrégeno
inmediatamente sin un periodo de enfriamiento.

Esta entrada inicia la secuencia de arranque o parada del grupo
electrogeno cuando el controlador esta en modo AUTO.

Esta entrada inicia la secuencia de inicio del grupo electrégeno cuando el
controlador esta en modo manual.

Esta entrada inicia la secuencia de parada del grupo electrégeno cuando el
controlador estd en modo manual.

Una de estas secuencias se inicia si esta entrada se activa en modo
manual:

1. La monitorizacién de la red eléctrica esta habilitada y hay un fallo de red
eléctrica. El operador activa el modo AUTO. El controlador inicia
automaticamente la secuencia de inicio del grupo electrégeno y cierra el
disyuntor del mismo.

2. La monitorizacidn de la red eléctrica esta habilitada y la red eléctrica
puede suministrar la carga. El operador desactiva el modo AUTO. El
controlador detiene automaticamente el grupo electrégeno y cierra el
disyuntor de la red eléctrica.

3. La monitorizacién de la red eléctrica esta habilitada y la red eléctrica
puede suministrar la carga. El operador activa el modo AUTO. El
controlador detiene automaticamente el grupo electrégeno.

El disyuntor del grupo electrégeno se cierra y el disyuntor de la red
eléctrica se abre cuando se activa esta entrada. El grupo electrogeno debe
estar en funcionamiento.

El disyuntor del grupo electrégeno se abre y el disyuntor de la red eléctrica
se cierra cuando se activa esta entrada. El grupo electrégeno debe estar en
funcionamiento.

En el modo AUTO:

o La monitorizacion de la red eléctrica esta habilitada y hay un fallo de red
eléctrica. La entrada se activa y se utiliza para simular el retorno de la
red eléctrica y el cierre del disyuntor de la red eléctrica.
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15

16

17

18

19

20

21

Interruptor de correa trapezoidal
roto

Sefial SW neutro

Sefal de inhibicion del interruptor
de regeneracion

Contactor de red eléctrica
enclavado

Contactor de grupo electrégeno
enclavado

Habilitacidon del modo en ralenti

Conmutador nominal alternativo

11.2 Salidas digitales

1

10
1"
12
13

Deshabilitar

Alarma sonora

Sobretension bateria

Subtension bateria

Apagado alt carga

Advertencia alt carga

Cerrar contactor grupo
electrégeno

Cerrar contactor red eléctrica

Fallo de red eléctrica
Alarma comun

Disparo eléctrico comun
Apagado comun

Advertencia comun
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o La monitorizacion de la red eléctrica esta habilitada y hay un fallo de red
eléctrica. La entrada esta desactivada. El controlador arranca
automaticamente el grupo electrégeno y cierra el disyuntor del mismo.

En el modo manual:

e La monitorizacion de la red eléctrica esta habilitada y hay un fallo de red
eléctrica. La entrada se activa y se utiliza para simular el retorno de la
red eléctrica y el cierre del disyuntor de la red eléctrica.

o La monitorizacion de la red eléctrica esta habilitada y hay un fallo de red
eléctrica. La entrada estd desactivada. Sigue habiendo un fallo de red
eléctrica y el disyuntor de red eléctrica se abre.

Cuando se activa esta entrada, se muestra una alarma en la pantalla. Puede
configurar el tipo de alarma.

Esta entrada es para bus CAN.
Esta entrada es para bus CAN.
Cuando se activa esta entrada, el disyuntor de la red eléctrica se cierra y el

disyuntor del grupo electrégeno se abre.

Cuando se activa esta entrada, el disyuntor del grupo electrégeno se cierra
y el disyuntor de la red eléctrica se abre.

Puede activar el modo en ralenti con esta entrada.

Si esta entrada esta activada, los ajustes nominales predeterminados
cambian a los ajustes nominales alternativos.

La salida no se utiliza.

Esta salida se activa cuando se genera una alarma. La salida esta activa
mientras dure la alarma.

Esta salida se activa cuando hay una alarma activa por sobretension de la
bateria.

La salida se activa cuando existe una alarma activa para subtension de
bateria.

Esta salida se activa cuando hay una alarma de apagado activa por fallo de
carga.

Esta salida se activa cuando hay una alarma de advertencia activa por fallo
de carga.

Esta salida se activa cuando la entrada digital para cerrar grupo
electrogeno/abrir red eléctrica se activa en modo manual.

Esta salida se activa cuando la entrada digital para cerrar red eléctrica/abrir
grupo electrégeno se activa en modo manual.

Esta salida se activa cuando hay un fallo de red eléctrica.

Esta salida se activa cuando se activa uno de los tipos de alarma.

Esta salida se activa cuando hay una alarma de disparo eléctrico activa.
Esta salida se activa cuando hay una alarma de apagado activa.

Esta salida se activa cuando hay una alarma de advertencia activa.
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14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

29

30

31

32

33

34

85

36

37

38
39

40

41

42

43

Enfriado en curso

Digin A

DigIn B

DigIn C

DigIn D

Digin E

DigiIn F

DigIn G

DigIn H

DigIn |

Parada de emergencia
Solenoide de parada
Fallo de arranque
Fallo de parada

Relé de combustible

Grupo electrégeno disponible

Apagado OV fase L1

Apagado UV fase L1

Apagado OV fase L2

Apagado UV fase L2

Apagado OV fase L3

Apagado UV fase L3

Sobrecorriente del grupo
electrégeno

Temperatura alta del refrigerante
del motor

Combustible bajo LVL
LOP bajo

Tension de red eléctrica alta

Tensién de red eléctrica baja

Circuito abierto de presidn de
aceite

Abrir contactor grupo electrégeno
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Esta salida se activa cuando se inicia el periodo de enfriamiento del grupo
electrégeno. La salida se activa mientras dura el periodo.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital A.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital B.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital C.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital D.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital E.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital F.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital G.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital H.

Esta salida se activa cuando se activa la entrada digital I.

La salida se activa cuando se activa la parada de emergencia.

Esta salida se activa cuando la salida del solenoide de parada es alta.
Esta salida se activa cuando se activa la alarma de fallo de arranque.
Esta salida se activa cuando se activa la alarma de fallo de parada.
Esta salida se activa cuando el relé de combustible esta activo.

La salida se activa cuando finaliza el temporizador del retardo de
calentamiento.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
sobretension para la fase L1.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por subtension
para la fase L1.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
sobretension para la fase L2.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por subtension
para la fase L2.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
sobretension para la fase L3.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por subtensidn
para la fase L3.

Esta salida se activa cuando el controlador apaga el grupo electrégeno por
sobrecorriente.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma por alta temperatura del
motor.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de bajo combustible.
Esta salida se activa cuando se activa la alarma de LOP bajo.

Esta salida se activa cuando la tension de la red eléctrica es superior al
valor configurado.

Esta salida se activa cuando la tension la tension de la red eléctrica es
inferior al valor configurado.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de presion de aceite
(circuito abierto).

Esta salida se activa cuando:
o Se activa la entrada de cerrar red eléctrica/abrir grupo electrégeno o
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44

45

46

47

48

49

50

51

52
53
54
55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

Abrir contactor red eléctrica

Apagado por sobrefrecuencia

Apagado por sobrevelocidad

Apagado por sobrevelocidad
bruta

Relé de arranque

Circuito abierto del sensor de
temperatura

Apagado por subfrecuencia

Apagado por velocidad baja

Mantenimiento vencido
Modo Stop
Modo Auto

Modo Manual
Salida de precalentamiento

Transferencia automatica de
combustible

Sefal de arranque ISV

Sefial de retencion ISV

Modo en ralenti bajo

Salida de control de refrigerante

Interruptor de llave
Impulso abrir disyuntor grupo
electrégeno

Impulso cerrar disyuntor grupo
electrégeno

Impulso abrir disyuntor red
eléctrica

Impulso cerrar disyuntor red
eléctrica

User manual 4189341364 A ES

e Cuando la carga se transfiere a la red en modo AMF.

Esta salida se activa cuando:
e Se activa la entrada de cerrar grupo electrégeno/abrir red eléctrica o
« Cuando la carga se transfiere al grupo.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
sobrefrecuencia.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por exceso de
velocidad.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
sobrevelocidad bruta.

Esta salida se activa cuando el relé de arranque se activa durante la
secuencia de arranque del motor.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma del sensor de temperatura
(circuito abierto).

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
subfrecuencia.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de apagado por
subvelocidad.

Esta salida se activa cuando se activa la alarma de mantenimiento.
Esta salida se activa cuando se inicia la secuencia de parada.

Esta salida se activa cuando el controlador estd en modo AUTO.
Esta salida se activa cuando el controlador estd en modo manual.

Esta salida se activa cuando se activa el precalentador. La salida esta
activa mientras dura el temporizador de precalentamiento.

La salida se activa cuando se activa la salida de transferencia de
combustible.

Esta salida se activa cuando se ejecuta el comando de arranque. Esta
salida se activa durante un tiempo ajustable.

La salida se activa cuando se ejecuta el comando de arranque. La salida se
desactiva cuando se ejecuta el comando de arranque y el motor se ha
detenido.

Esta salida se activa cuando el grupo electrogeno funciona en ralenti bajo.

Esta salida se activa cuando la temperatura del refrigerante esta fuera de
los puntos de ajuste configurados para la temperatura.

La salida esta activa durante la secuencia de arranque. No esta activa
durante la secuencia de parada.

Si se activa esta salida, se genera un impulso para abrir el disyuntor del
grupo electrégeno.

Si se activa esta salida, se genera un impulso para cerrar el disyuntor del
grupo electrégeno.

Si se activa esta salida, se genera un impulso para abrir el disyuntor de la
red eléctrica

Si se activa esta salida, se genera un impulso para cerrar el disyuntor de la
red eléctrica
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Si se activa esta salida, se genera un impulso para activar el modo en

67 Impulso modo en ralenti activado .
ralenti.

68 Impulso modo en ralenti Si se activa esta salida, se genera un impulso para desactivar el modo en
desactivado ralenti.
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. Localizacion de fallos

Resolucion de problemas generales

El controlador no se enciende.

La pantalla del controlador se congela
0 se queda colgada.

El controlador no puede arrancar el
motor.

La alarma de parada de emergencia se
muestra cuando la parada de
emergencia no esta activa.

El controlador muestra de forma
incorrecta alarmas de apagado o
advertencia.

El controlador muestra una alarma de
fallo de carga.

El controlador muestra el error C03.

El controlador envia un comando de
arranque inmediatamente después del
encendido.
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Compruebe la tension de la bateria.

Compruebe el fusible en la alimentacion de la bateria.

Compruebe la continuidad entre el positivo de la bateria y el terminal 2 del
controlador.

Compruebe la continuidad entre la toma de tierra de la bateria y el terminal 1
del controlador.

Restablezca la alimentacion del controlador.

Compruebe la tension de la bateria.

Acceda al menu Configuracion en el controlador. Asegurese de que la salida
de arranque estd configurada correctamente. Mida la tension de salida para
garantizar que la salida funciona.

Acceda al menu Configuracion en el controlador. Asegurese de que el método
de desconexion de arranque y la polaridad de interruptor LLOP se han
configurado correctamente. Asegurese de que el interruptor de presion de
aceite lubricante y el sensor funcionan correctamente. Realice una
comprobacion del cableado del interruptor y el sensor.

Compruebe si el interruptor de la parada de emergencia funciona
correctamente. Asegurese de comprobar también el cableado al interruptor.
Acceda al menu Configuracion. Asegurese de que la polaridad de la parada
de emergencia esta configurada correctamente.

Compruebe el interruptor, sensor y cableado.

Acceda al menu Configuracion. Asegurese de que el umbral esta configurado
correctamente.

Para comprobar si el terminal alternador de carga del controlador funciona:

o Desconecte el cableado del alternador de carga al terminal 7 del
controlador.

o Cortocircuite el terminal 7 a tierra a través de un amperimetro CC.
o Arranque el motor.

o El amperimetro CC debe indicar la corriente en un rango de 200 a 400 mA
durante ~30 aproximadamente.

o De ser asi, el terminal alternador de carga del controlador funciona
correctamente.

Desconecte y vuelva a conectar la conexién ind del alternador de carga al
terminal 7 del controlador.

Compruebe si el alternador de carga funciona correctamente.

El error CO3 puede producirse si se desconecta el controlador del PC durante
una configuracion.

Mantenga pulsado el botén Parada/Configuracion durante un ciclo de

encendido para reiniciar el controlador.
Vuelva a enviar el archivo de configuracion.

Asegurese de que el terminal de salida del controlador no esta directamente
conectado al relé del motor de arranque. La salida del controlador se debe
dar a un relé intermedio que, a su vez, debe alimentar el relé de motor de
arranque. El controlador puede sufrir dafilos permanentes y se debera
sustituir si no se toma esta precaucion.
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El motor funciona, pero el controlador
indica que el grupo electrégeno esta
apagado.

El controlador muestra un valor PF o
kW o corriente de carga incorrecto.

El controlador muestra una tension de
red eléctrica incorrecta o una tension
de alternador principal incorrecta.

El controlador muestra una lectura
incorrecta de cualquier LOP, nivel de
combustible o sensores de
temperatura.

Compruebe la conexion del relé de arranque con el terminal del controlador
correspondiente.

Acceda al menu Configuracion en el controlador. Asegurese de que el modo
de arranque y la polaridad de la salida de relé de arranque se han
configurado correctamente.

Compruebe que los terminales del controlador reciben la sefial MPU (si se
utiliza) y la sefial de tensidn del alternador principal (fase L1).

Compruebe si LOP y LLOP funcionan correctamente. Compruebe el cableado
al controlador.

Compruebe el cableado de la tension de fase del alternador y el TC al
controlador.

Compruebe la relacién TC (si la lectura de kW o corriente es defectuosa).

Compruebe el cableado de la fase al controlador.
Si el problema persiste, sustituya el controlador y vuelva a intentarlo.

Compruebe el sensor correspondiente y su cableado.

Acceda al menu Configuracion en el controlador. Asegurese de que los
sensores estan calibrados correctamente.

Resolucion de problemas en modo AUTO

El controlador no arranque del motor
cuando se envia un comando de
arranque remoto desde un dispositivo
externo.

El controlador no detiene el motor
incluso cuando se envia un comando
de parada remota desde un dispositivo
externo.

Mientras esta en modo Auto, el
controlador envia un comando de
arranque incluso si la red eléctrica estd
presente.
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Compruebe el cableado de la seial de arranque remoto al terminal de
entrada digital correspondiente del controlador.

Acceda al menu Configuracion en el controlador. Asegurese de que la entrada
digital para el arranque remoto esta configurada correctamente.

Compruebe que el controlador esté en el modo Auto.

Asegurese de que la monitorizacion de la red eléctrica y la monitorizacion del
emplazamiento no estén habilitadas.

Compruebe el cableado de la sefal de parada remota al terminal de entrada
digital del controlador.

Acceda al menu Configuracion. Asegurese de que la entrada digital para la
parada remota esta configurada correctamente.

Compruebe que el controlador esté en el modo Auto.
Compruebe el cableado de la fase L1, L2 y L3 de la red eléctrica al terminal de
entrada controlador.

Acceda al menu Configuracion en el controlador. Aseglrese de que la
monitorizacion de la red eléctrica esté configurada correctamente.
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