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18. Supervisién y proteccion de grupo electrégeno de generador
diésel/de generador de cola

La DGU del sistema DELOMATIC esta en condiciones de gestionar la supervisiéon y proteccion
locales del correspondiente grupo electrégeno del generador diésel/generador de cola.

@ Todas las funciones de supervision y protecciéon local estan activas también
durante el control desde SWBD (cuadro eléctrico).

® Tiempo de respuesta de las protecciones del Delomatic 4 < 200ms (retardo
ajustado al minimo).

Supervision del motor

La supervisién del motor de combustion es gestionada por el sistema DELOMATIC en funcion del
estado de una serie de entradas de alarma. Cada DGU del sistema DELOMATIC es capaz de
ejecutar las siguientes funciones de supervision del motor de combustion:

* Realimentacion de tacogenerador
» 8 alarmas programables por el usuario

Las funciones de supervision del motor de combustion estan deshabilitadas cuando el motor no
estd en marcha (en reserva). La deshabilitacién de la supervisiéon del motor de combustién
supone que las funciones de supervision no generan ninguna alarma. Ademas, las funciones de

supervision del motor de combustion estan deshabilitadas durante la secuencia de arranque
automatico hasta que el motor de combustion auxiliar ha obtenido el estado de marcha.

« Estructura de PARAMETRO "DGAlarminh"

La supervision del motor de combustién se activa con retardo. El temporizador programable
permite al operador ajustar dicho retardo.

@ Consulte el manual técnico parte :I, parrafo 4 en que se presenta una descripcion
detallada de la estructura de PARAMETROS.

Una supervision deshabilitada del motor de combustion se indica mediante

« Un LED "ALARM INHIBIT" (INHIBIR ALARMA) amairillo en la unidad de pantalla (DU)
Una supervisién activa del motor de combustion se indica mediante

* un LED "ALARM INHIBIT" oscuro (apagado) en la unidad de pantalla (DU)

Cada DGU se ha implementado con la siguiente interfaz de hardware, que se utiliza en
coherencia con las funciones de supervision del motor de combustion.
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NOMBRE DE LA SENAL TIPO DE SENAL UBICACION
. MOTOR EN MARCHA/ Entrada binaria (I0M 4.1)
RPM DEL MOTOR Entrada analdgica *) '

« ALARMA DG 1 Entrada t;i*naria (IOM 4.1)
(alarma) **)

« ALARMA DG 2 Entrada t;i*naria (IOM 4.1)
(alarma) **)

« ALARMA DG 3 Entrada t;i*naria (IOM 4.1)
(alarma) **)

« ALARMA DG 4 Entrada t;i*naria (IOM 4.1)
(alarma) **)

« ALARMADG 5 Entrada tii*naria (IOM 4.1)
(alarma) **)

« ALARMA DG 6 Entrada ELnarla (IOM 4.1)
(alarma) **)

*) En funcién de la posicion del puente en la tarjeta IOM
**) Alarmas programables por el usuario

Supervision de tacogenerador, PARAMETRO TachoFail

La alarma de "FALLO DE TACOGENERADOR" (TACHO FAIL) se transmite si desaparece la
sefial de realimentacién de motor en marcha (analdgica o binaria) y se siguen midiendo una
tension y frecuencia normales en el generador.

La supervision de tacogenerador se activa con retardo después de haberse detectado el estado

de marcha por primera vez durante la secuencia de arranque automatico. Si se detecta tallo del
tacogenerador, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla (DU).

Consulte el manual técnico parte :I, parrafo 4 en que se presenta una descripcion
@ detallada de la estructura de PARAMETROS.

Una alarma de fallo de tacogenerador activa se indica ademas mediante

e un LED "RUN" amarillo

Entradas de alarma binarias personalizadas, PARAMETRO-DGAlarm(n)

Cada DGU dispone de 6 entradas de alarma binarias personalizadas, que se pueden utilizar, p.
€j., para la interconexion con relés de proteccion externos u otras medidas de proteccion.

La interfaz se implementa mediante las siguientes entradas:

NOMBRE DE LA SENAL TIPO DE SENAL UBICACION
- ALARMA DG n Eirr‘]t;‘iga dealarma i 4as las DGUs (IOM 4.1)

Las entradas de alarma binarias personalizadas tienen las siguientes caracteristicas:

» Estado de alarma programable en el canal de entrada (OC/0Ox o CC/1x)
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» Selecciéon de la alarma que se desee incluir en la funcion de inhibicion de alarma
(deshabilitada cuando el motor de combustién esta parado y durante el arranque)

» Secuencia de alarmas programables

- X0 Sin alarma
- X1 Aviso
- X2 Bloqueo

- X3 Parada de seguridad

- X4 Disparo de interruptor del generador (GB)
- X5 Disparo de interruptor del generador (GB) sin arranque contra barras muertas

(p. €j., por cortocircuito)
- X6 Apagado

- X7 Alarma asociada al Generador Diésel, que provoca el disparo del interruptor

de entrega de potencia (TB).
* Retardo de alarmas programables

Programacion de alarmas de generador diésel (DG)

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS con el fin de
adaptar la entrada de alarma binaria personalizada "n" a la funcionalidad deseada. La activacion
de la "ALARMA DG n" en base a las condiciones programadas iniciara la secuencia de alarmas
programadas y se indicara un mensaje de alarma en la unidad de pantalla (DU).

CHxxxx GEN. DIESEL Y
CONFIGURACION de alarma de entrada n
Secuencia de alarma de entrada XX
Secu. Retar. Inhibiciéon

XX para seleccion de OC/CC y clase de fallo

Primer digito para selecciéon de alarma en el caso de Contacto Abierto (0) o Contacto

Cerrado

(1)

Segundo digito para seleccion de clase de fallo (0-9)

- X0 Sin alarma

- X1 Aviso

- X2 Bloqueo

- X3 Parada de seguridad

- X4 Disparo de interruptor del generador (GB)
- X5 Disparo de interruptor del generador (GB) sin arranque contra barras muertas

(p- €j., por cortocircuito)
- X6 Apagado

- X7 Alarma asociada al Generador Diésel, que provoca el disparo del interruptor de

entrega de potencia (TB).

CHxxxx GEN. DIESEL Y
CONFIGURACION de alarma de entrada n
Retardo de alarma de entrada X.Xs
Secu. Retar. Inhibiciéon

CHxxxx GEN. DIESEL Y
CONFIGURACION de alarma de entrada n
Inhibicion de alarma de entrada X
Secu. Retar. Inhibicién

X.X para seleccion de retardo de alarma

X para seleccidn de la funcién de inhibiciéon
de alarmas
0 = deshabilitada, 1 = habilitada

La configuracion de la entrada de alarma binaria puede configurarse también desde el utility

software.
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Supervision y proteccion de barras

Las funciones de supervision y proteccion de barras del DELOMATIC se activan siempre que
se conecte a las barras un generador diésel/generador de cola.

La supervision de barras se activa también en la PMS DGU Principal, cuando una conexién a
tierra en puerto esta suministrando corriente a las barras.

Cada DGU ejecuta la supervision y proteccion de barras conforme a consignas y retardos
programables de modo individualizado.

Esto significa que las DGUs pueden programarse de diferente manera, pero se recomienda
encarecidamente programar las funciones de supervision de barras con consignas y retardos
comunes para todo el sistema DELOMATIC.

La supervision de barras se realiza mediante la siguiente interfaz de hardware.

NOMBRE DE LA SENAL TIPO DE SENAL UBICACION

Entrada de tension
Uss trifasica desde barras | (OCM)

Cada DGU/SG-DGU implementa las siguientes funciones de supervision (prealerta) y protecciéon
(disparo del interruptor GB) de barras:

* Nivel de subtension, Ugs<

* Nivel de sobretensién, Uss>

* Nivel de subfrecuencia, fss <

* Nivel de sobrefrecuencia, fss >

Siempre que se alcance el primer nivel en un embarrado, arrancara el siguiente
grupo electrégeno de reserva disponible y se mantendra inactivo hasta que se
® despeje la situacion. Esto garantiza un tiempo de apagén minimo.

Si se produce el disparo de un interruptor de generador de cola, se cancela el
modo de planta de generador de cola (SG) y se selecciona automaticamente el
modo de planta AUTO.

DEIF A/S Pagina 6 de 7




DM-4 Land (Terrestre)/DM-4 Marine (Marino) 4189232118C

L) BUSEAR
AN

59 27 310 810
L= == L|~=CT|_|~=C-=C f:Tf:: f= chtct QSXEEVT

(el
JwFEN T

JRGENCT

The bushar supendsion and protectise funclions staled with ANST amhers
{VTs may not be present)

Principio operativo de las funciones de supervision y proteccion de barras
La funcién de supervisién y proteccion de barras opera conforme al principio de tiempo definido.

(Uag, fpa ) (1) TIMER STARTS RUNNING.

@ VALUE BELOW LIMIT BEFORE TIMER RUNS OUT.

TIMER RUNS OUT AND WARNING OR TRIP OF GB ALARM SEQUENCE
IS CARRIED OUT.

>m7T +--———-r -

MEASURED VALUE

NOMINAL VALUE —

DELAY

<MT +————-— - - A\

= TIME

La supervisién y proteccién de barras/barras del generador de cola (SG) actua conforme al
principio del tiempo definido

El temporizador de tiempo definido programable inicia su cuenta atras cuando se rebasa el limite
programable y, tras la cuenta atras, inicia la secuencia designada de alarma.
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El temporizador de retardo se resetea si el valor medido (en este caso Uss 0 fss) supera o se situa
por debajo del limite, respectivamente.

@ La alarma relativa a la supervision del médulo SCM, denominada "MEASURE
ERROR" (ERROR DE MEDIDA), se bloqueara para las funciones de proteccion de
barras.

Supervision y proteccion de subtension

La estructura de PARAMETROS de subtension supervisa/protege si la tensién de barras esta por
debajo de uno de los limites programados. Se ejecutara una prealerta y una secuencia de alarma
con disparo del interruptor de generador (GB), respectivamente, si la tensién de barras
permanece por debajo de una de las consignas (limites) durante los retardos programados.

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcién
detallada de la estructura VTA.

Supervisién de subtension, PARAMETRO-DGBBULowWarn

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
supervision de subtension de barras. Si se activa la supervisién de subtension de barras
(prealerta), se muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que
detectd el fallo).

Protecgién de subtensién, PARAMETRO-DGBBULowTrip
y PARAMETRO-DGBBULowTrip2

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccién de subtension de barras.

Los disparos por tension baja pueden programarse en el ejemplo inferior:

» Disparo por baja 1: Proteccion lenta contra tension baja (retardo largo, baja < limite de
alarma)

» Disparo por baja 2: Proteccién rapida contra tension baja (retardo corto, baja << limite de
alarma)

Si esta activa la proteccion de subtensién de barras, se muestra un mensaje de alarma en la
unidad de pantalla DU (de la DGU que detect6 el fallo).

Supervisién y proteccion de sobretension

La estructura de PARAMETROS de sobretension supervisa/protege si la tension de barras esta
por encima de uno de los limites programados. Se ejecuta una prealarma o una secuencia de
alarma de disparo de interruptor de generador GB/interruptor de generador de cola SGB si la
tension de barras permanece por encima de una de las consignas (limites) durante los retardos
programados.

® Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcién
detallada de la estructura VTA.

Supervision de sobretension, PARAMETRO-DGBBUHighWarn
El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
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supervision de sobretension de barras. Si se activa la supervision (prealarma) de sobretension de
barras, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que detecté el
fallo).

Protecgic’m de sobretensién, PARAMETRO-DGBBUHighTrip
y PARAMETRO- DGBBUHighTrip2

El operador est4 en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS mediante la cual
se controla la proteccién de sobretension de barras.

Los disparos por tensién alta se pueden programar como en el ejemplo a continuaciéon mostrado:

« Disparo por alta 1: Proteccién lenta contra tension alta (retardo largo, alta > limite de
alarma)

« Disparo por alta 2: Proteccion rapida contra tension alta (retardo corto, alta >> limite de
alarma)

Si se ha activado la proteccion de sobretension de barras, se muestra un mensaje de alarma en
la unidad de pantalla DU (de la DGU que detect6 el fallo).

Supervisién y proteccion de subfrecuencia

La funcién de subfrecuencia supervisa/protege la frecuencia de barras y ejecuta una prealerta y
una secuencia de alarma de disparo de interruptor de generador GB/interruptor de generador de
cola SGB, respectivamente, si la frecuencia de barras permanece por debajo de una de las dos
consignas (limites de alarma) durante los retardos programados.

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcion
detallada de la estructura VTA.

Supervision de subfrecuencia, PARAMETRO-DGfLow

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
supervision de subfrecuencia de barras. Si se activa la supervision (prealerta) de subfrecuencia
de barras, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que detect6
el fallo).

Proteccién de subfrecuencia, PARAMETRO-DGBBfLowTrip
y PARAMETRO-DGBBfLowTrip2

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion de subfrecuencia de barras.

Los disparos por frecuencia baja se pueden programar como se muestra en el ejemplo inferior:

« Disparo por baja 1: Proteccion lenta contra frecuencia baja (retardo largo, baja < limite de
alarma)

« Disparo por baja 2: Proteccién rapida contra frecuencia baja (retardo corto, baja << limite
de alarma)

Si se activa la proteccion de subfrecuencia de barras (disparo de interruptor de generador
GB/SGB), se muestra una alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que detectd el fallo).

Supervisién y proteccion de sobrefrecuencia

La funcién de sobrefrecuencia supervisa/protege la frecuencia de barras y ejecuta una prealerta y
una secuencia de alarma de disparo de interruptor GB/SGB, respectivamente, si la frecuencia de
barras permanece por encima de una de las dos consignas (limites de alarma) durante los
retardos programados.
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@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcion
detallada de la estructura VTA.

Supervision de sobrefrecuencia, PARAMETRO-DGBBfHighWarn

El operador est4 en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
supervision de sobrefrecuencia de barras. Si se activa la supervision (prealerta) de
sobrefrecuencia de barras, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la
DGU que detecto el fallo).

Supervisién de sobrefrecuencia, PARAMETRO-DGBBfHighTrip
y PARAMETRO-DGBBfHighTrip2

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion de sobrefrecuencia de barras.

Los disparos por frecuencia alta se pueden programar como se muestra en el ejemplo inferior:

» Disparo por alta 1: Proteccioén lenta contra frecuencia alta (retardo largo, alta > limite de
alarma)

» Disparo por alta 2: Proteccion rapida contra frecuencia alta (retardo corto, alta >> limite
de alarma)

Si se activa la proteccion de sobrefrecuencia de barras (disparo de interruptor de generador
GB/SGB), se muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que detecté
el fallo).
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Proteccion de generador diésel/generador de cola

La proteccion DELOMATIC de grupo electrégeno de generador diésel/generador de cola se
subdivide en las siguientes partes:

Proteccién comun:

* Un conjunto de funciones de proteccién que se activan al cerrar el interruptor
Generador diésel:

» Supervisiéon del generador durante una marcha en ralenti (el interruptor esté abierto)
Generador de cola:

» Supervision del generador de cola durante la secuencia de CIERRE DEL
INTERRUPTOR SGB

La supervision y la proteccion de generador diésel/generador de cola se ejecutan mediante la
siguiente interfaz de hardware.

NOMBRE DE LA SENAL TIPO DE SENAL UBICACION

Entrada de corriente
trifasica del generador

* loen diésel/generador de (SCM)
cola
Entrada de tensién

.« Ueen trifasica del generador (SCM)

diésel/generador de
cola

Las siguientes funciones de supervision y proteccion de generador diésel/generador de cola se
implementan en cada DGU del sistema DELOMATIC:

Protecciéon comun:

» Proteccion contra sobreintensidad; | > (4 escalones, 2 lentos y 2 rapidos)

» Proteccion contra potencia inversa; -P> ( 2 escalones)

» Proteccién de sobrecarga; P > (3 escalones, 1 carga alta y 2 sobrecarga)

+ Bajo demanda pueden suministrarse otras protecciones/niveles de proteccién
Generador diésel:

» Supervision de la tensién y frecuencia del generador durante la marcha en ralenti

Generador de cola:

» Supervision de la tensién y frecuencia del generador de cola
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Cada DGU ejecuta la proteccion de generador diésel/generador de cola conforme a consignas y
retardos programables de modo individualizado.

Principio operativo de las funciones de proteccién de generador diésel/generador de
cola

Las funciones de proteccion de generador diésel/generador de cola operan en base al principio
de tiempo definido.
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(gen, Foen) (1) TIMER STARTS RUNNING,

A

@ VALUE BELOW LIMIT BEFORE TIMER RUNS OUT.

@ TIMER RUNS OUT AND THE TRIP OF GB ALARM SEQUENCE
IS CARRIED OUT.

> LIMIT —

NOMINAL VALUE ——

MEASURED VALUE

= TIME

La supervision y proteccion del generador diésel/generador de cola opera conforme al
principio de tiempo definido

Un temporizador de alarma definido programable comienza a funcionar cuando se rebasa el
limite programado. La secuencia de alarma designada se inicia cuando el temporizador de
alarma agota la cuenta atras. El temporizador de alarma se resetea si el valor medido cae por
debajo del limite.

Las consignas (limites de alarma) programables, todas ellas, se programan en forma de
porcentaje del valor nominal correspondiente.

Supervisién de tensién y frecuencia, PARAMETRO-DGVoltFreqOk

La frecuencia y tension del generqdor diésel/generqdor de cola se supervisan conforme al
principio descrito en la "SUPERVISION Y PROTECCION DE BARRAS" en este parrafo.

Generador diésel:
Apartir del momento en que el grupo electréogeno tiene un estado de marcha y hasta que se cierra
el interruptor del generador, la DGU supervisa la tensién y frecuencia del generador.

Generador de cola:
Durante la secuencia de CIERRE DEL INTERRUPTOR SGB (interruptor de generador de cola
todavia abierto), la SG DGU supervisara la tension y frecuencia del generador de cola.

La tension y frecuencia del generador diésel/generador de cola se examinan conforme a los
limites de alarma programados para supervision:

« feen< se compara con PARAMETRO-DGfLowWarn
+ feen> se compara con PARAMETRO-DGfHighWarn
+  Ucen< se compara con PARAMETRO-DGULowWarn
+ Ucen> se compara con PARAMETRO-DGUHighWarn
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@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcién
detallada de la estructura VTA.

La frecuencia y tension del generador diésel/generador de cola deben estar permanentemente
dentro de los limites antes mencionados para el retardo programado con el fin de lograr el estado
interno de "DGVoltFreqOK". Esto permite a la DGU continuar operando el grupo electrogeno de
generador diésel/generador de cola, p. €j., con sincronizacion.

La estructura de PARAMETRO programable permite al operador ajustar el retardo de obtencion
del estado "DGVoltFreqOK".

« PARAMETRO-DGVoltFreqOk

Estado de tension y frecuencia de generador diésel/generador de cola

Comun:

Si la tensién y la frecuencia del generador diésel/generador de cola estan permanentemente
fuera de los limites antes mencionados, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de
pantalla DU correspondiente.

Generador diésel:

Si la tension y frecuencia del generador diésel estan permanentemente fuera de los limites antes
mencionados, el grupo electrogeno se bloquea para cualquier participacién adicional en
secuencias automaticas.

Generador de cola:
Si la tensién y la frecuencia del generador diésel estan permanentemente fuera de los limites
antes mencionados, el generador de cola se designa con el estado "U/f FAIL" (FALLO DE U/f).

Un estado de "U/f FAIL" (FALLO DE U/f) activo durante una secuencia en curso de APERTURA
DE INTERRUPTOR SGB bloqueara el interruptor del generador de cola y cancelara el modo de
planta Generador de cola SG.
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Sobreintensidad, I>

La proteccién de sobreintensidad de generador diésel/generador de cola estd basada en una
comparacion entre los limites programables y la intensidad de fase medida mas alta. Las
intensidades de las 3 fases (I1, I.2 y IL3) se miden y supervisan en modo continuo. Los limites de
consigna se programan en porcentaje de I-Nom e I-Nom se calcula sobre la base de "DG U-
NOM." y "DG S-NOM."; consulte el parrafo CONFIGURACION DE FABRICA.

La proteccion de sobreintensidad se ha implementado en los niveles:

» Proteccién lenta de sobreintensidad (retardo largo, limite de alarma bajo)
» Proteccion rapida de sobreintensidad (retardo corto, limite de alarma alto)

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcion
detallada de la estructura VTA.

Proteccion lenta de sobreintensidad, PARAMETRO-DGIOverSlow
y PARAMETRO-DGIOverSlow?2

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion lenta de sobreintensidad de generador diésel/generador de cola.

La proteccion lenta de sobreintensidad se ha implementado en los niveles:
» Proteccion lenta de sobreintensidad (retardo largo, limite de alarma bajo)

Si se activa una de las alarmas de sobreintensidad, se muestra un mensaje de alarma en la
unidad de pantalla DU (de la DGU que ha detectado el fallo).

Protecciéon rapida de sobreintensidad, PARAMETRO-DGIOverFast y PARAMETRO-
DGIOverFast2

El parametro esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion rapida de sobreintensidad de generador diésel/generador de cola.

La proteccion rapida de sobreintensidad se implementa en los niveles:
» Proteccion rapida de sobreintensidad (retardo corto, limite de alarma alto)

Si se activa una de las alarmas de sobreintensidad, se muestra un mensaje de alarma en la
unidad de pantalla DU (de la DGU que ha detectado el fallo).

@ jLa protecciéon rapida de sobreintensidad del grupo electrégeno de generador
diésel/generador de cola no es una proteccién de cortocircuito!
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Potencia inversa -P>, PARAMETRO-DGPRev y PARAMETRO-DGPRev2

La DGU mide ininterrumpidamente la potencia de generador diésel/generador de cola. El flujo de
potencia se considera que es positivo del generador diésel/generador de cola hacia las barras.

Esto significa que si la potencia comienza a fluir hacia el generador diésel/generador de cola en
lugar de hacerlo desde el generador diésel/generador de cola hacia las barras, el signo de la
potencia medida cambia a negativo (-). La potencia con signo (-) se denomina potencia "inversa".

El operador est4 en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion de potencia inversa.

Los disparos de potencia inversa pueden programarse como se muestra en el ejemplo inferior:

» Disparo por baja 1: Proteccion lenta de potencia inversa (retardo largo, baja < limite de
alarma)

» Disparo por baja 2: Proteccién rapida de potencia inversa (retardo corto, baja < limite de
alarma)

Si se activa la proteccion de potencia inversa, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de
pantalla DU (de la DGU que detecto el fallo).

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcién
detallada de la estructura VTA.

Sobrecarga P>

Las funciones de sobrecarga de generador diésel/generador de cola se subdividen en dos
niveles:

* Supervision, prealerta de carga alta en el grupo electrogeno de generador
diésel/generador de cola

» Proteccion, disparo del interruptor del generador diésel/generador de cola debido a
sobrecarga

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcion
detallada de la estructura VTA.

Supervision de sobrecarga P>, PARAMETRO-DGPHigh

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
supervision de carga de generador diésel/generador de cola. Si se activa la supervision de carga
de generador diésel/generador de cola, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de
pantalla DU (de la DGU que detecto el fallo).

Proteccion de sobrecarga P>, PARAMETRO-DGPOver y DGPOver2

El operador est4 en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS mediante la cual
se controla la proteccién de sobrecarga del generador diésel/generador de cola.

Los disparos por sobrecarga se pueden programar como se muestra en los ejemplos inferiores:
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» Disparo por alta 1: Proteccion lenta de sobrecarga (retardo largo, alta > limite de alarma)
» Disparo por alta 2: Proteccion rapida de sobrecarga (retardo corto, alta >> limite de
alarma)

Si se activa la proteccion de sobrecarga de generador diésel/generador de cola, se muestra un
mensaje en la unidad de pantalla DU (de la DGU que detecto el fallo).

Subexcitacién -Q>, PARAMETRO-DGQRev y PARAMETRO-DGQRev2.

Caracteristica opcional

La DGU mide ininterrumpidamente la potencia reactiva del generador diésel/generador de cola. El
flujo de potencia se considera que es positivo del generador diésel/generador de cola hacia las
barras.

Esto significa que si la potencia comienza a fluir hacia el generador diésel/generador de cola en
lugar de hacerlo desde el generador diésel/generador de cola hacia las barras, el signo de la
potencia medida cambia a negativo (-). La potencia con signo (-) se denomina "subexcitacién".

El operador esta en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion de subexcitacion.

Los disparos de potencia inversa pueden programarse como se muestra en el ejemplo inferior:

» Disparo por baja 1: Proteccién lenta de subexcitacion (retardo largo, baja < limite de
alarma)

» Disparo por baja 2: Proteccién rapida de subexcitacion (retardo corto, baja << limite de
alarma)

Si se activa la proteccion de subexcitacion, se muestra un mensaje de alarma en la unidad de
pantalla DU (de la DGU que detecté el fallo).

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcion
detallada de la estructura VTA.

Proteccion de sobreexcitacion Q>, PARAMETROS-DGQOver1 y DGQOver2.
Caracteristica opcional

El operador est4 en condiciones de programar la estructura de PARAMETROS que controla la
proteccion de sobreexcitaciéon del generador diésel/generador de cola.

Los disparos por sobrecarga se pueden programar como se muestra en los ejemplos inferiores:

» Disparo por alta 1: Proteccion lenta de sobreexcitaciéon (retardo largo, alta > limite de
alarma)

» Disparo por alta 2: Proteccion rapida de sobreexcitacion (retardo corto, alta >> limite de
alarma)

Si se activa la proteccion de sobreexcitacion de generador diésel/generador de cola, se muestra
un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que detecto el fallo).

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcién
detallada de la estructura VTA.
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Disparo de grupos de carga no esencial

El disparo de grupos de Carga No Esencial (CNE) se realiza para proteger las barras de una
situacién de apagén inminente como consecuencia de una carga elevada aplicada a un grupo
electrogeno de generador diésel/generador de cola o de una frecuencia baja de barras.

El disparo de grupos de carga no esencial (CNE) se implementa en cada DGU. Esto significa que
cada DGU ejecuta el disparo de los grupos de carga no esencial en funcion de unos ajustes
individualizados. No obstante, recomendamos encarecidamente que configure los parametros a
idénticos valores en todas las DGUs para que el funcionamiento sea uniforme.

Cada DGU esta en condiciones de disparar grupos de carga no esencial (CNE) debido a

» la carga medida del grupo electrégeno de generador diésel/generador de cola

» La frecuencia medida en barras/barras del generador de cola

El disparo de los grupos se realiza como grupos de carga individuales. Esto significa que el
disparo del grupo de cargas N° 1 no influye directamente en el disparo del grupo de cargas N° 2
etc. Solamente la medicién bien de la frecuencia de barras o de la carga aplicada al grupo
electrégeno de generador diésel/generador de cola es capaz de provocar el disparo de los grupos
de carga.

El disparo de grupos de carga no esencial se controla mediante la siguiente interfaz de hardware.

NOMBRE DE LA SENAL TIPO DE SENAL UBICACION

Entrada de tensién
trifasica del generador
diésel/generador de
cola

Ucen (SCM)

Entrada de corriente
trifasica procedente de
los transformadores de
lcen intensidad del (SCM)
generador
diésel/generador de
cola

DISPARO DE CNE (NEL)1 | Salida de relé (IOM 4.1)

DISPARO DE CNE (NEL) 2 | Salida de relé (IOM 4.1)

@ Las salidas de disparo de carga no esencial (CNE) en todas las DGUs se deben
conectar en paralelo (todas las CNE 1 conectadas en paralelo y todas las CNE 2
conectadas en paralelo, etc.).

Disparos de grupos de carga no esencial (CNE) debido a carga elevada

El disparo de grupos CNE debido a la carga de un grupo electrégeno de generador
diésel/generador de cola en marcha, reducira la carga en barras y, por tanto, reducira el
porcentaje de carga acoplado al grupo electrégeno de generador diésel/generador de cola en
marcha. Esto permite evitar un posible apagdn en barras provocado por una sobrecarga en el
grupo electrogeno de generador diésel/generador de cola en marcha.
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@ Ademas, ambos escalones de grupos de CNE reciben una seial simultanea de
disparo por parte de la DGU si ha disparado el correspondiente interruptor de
generador diésel/generador de cola.

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcién
detallada de la estructura VTA.
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Programacion de disparo de grupos de CNE debido a carga elevada, PARAMETRO-
DGPNEL(n)Trip

El operador esta en condiciones de ajustar la estructura de PARAMETROS que controla el
disparo de grupos de CNE debido a carga elevada aplicada al generador diésel/generador de
cola. Si se produce el disparo de uno de los grupos de CNE debido a una carga elevada, se
muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que ha provocado el
disparo de grupo NEL).

Se otorga al operador la posibilidad de elegir entre disparo de CNE debido a Carga Alta y debido
a Intensidad Alta.

Poen > OVERLOAD

(6B TRIP)

2. NEL TRIP P> S

1. NEL TRIP P> S

PGEN >, HIGH LOAD

(WARNING)

0%

—P s > REVERSE POWER NN N NONON N NN NONONNINON N NN N

(GB TRIP)

Propuesta para lograr selectividad entre las funciones de proteccién de potencia activa
con disparo de 2 grupos de CNE

Disparo de grupos de CNE debido a una frecuencia de barras baja

Un disparo de los grupos de carga no esencial (CNE) como consecuencia de una baja frecuencia
de barras reduce la carga de potencia activa en barras y, en consecuencia, reduce el porcentaje
de carga soportado por todos los grupos electrégenos de generador diésel/generador de cola en
marcha. Esto permite evitar un posible apagén en barras.

@ Consulte el manual técnico parte 1, parrafo 4, que incluye una descripcion
detallada de la estructura VTA.

Programacion del disparo de grupos de CNE debido a frecuencia baja, PARAMETRO-
DGfNEL(n)Trip

El operador esta en condiciones de ajustar la estructura de PARAMETROS mediante la cual se
controla el disparo de grupos de CNE debido a frecuencia baja en el generador diésel/generador
de cola. Si se produce el disparo de uno de los grupos del CNE debido a frecuencia baja, se
muestra un mensaje de alarma en la unidad de pantalla DU (de la DGU que ha provocado el
disparo del grupo de CNE).
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(WARNING)

1. NEL TRIP f< &

fgg < UNDERFRE QUENCY
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Propuesta sobre como lograr selectividad por valor entre las funciones de proteccion
de frecuencia con disparo de 2 grupos de CNE

DEIF A/S se reserva el derecho a introducir cualesquiera cambios en cualquiera de los datos anteriores.
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