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1. Controlador energético inteligente

1.1 Acerca del controlador
111 Acerca de los tipos de controlador
El'iE 250 es un controlador versatil y de disefio modular para aplicaciones en terrestres. Su disefio le permite personalizar la

instalacion segun sus necesidades.

Front mounted controller Base mounted controller Base mounted controller
with combined display with or without local display with local or remote display

Una extensa gama de caracteristicas de control, proteccidn y supervisién. Gama de aplicaciones desde control y proteccién

de generador hasta soluciones de gestién de energia con nuestra tecnologia de optimizacién del combustible lider en el
mercado.

A cada controlador se le asigna en fabrica un tipo. Puede cambiar el tipo de controlador en el esquema unifilar Aplicacion.

Tipo de controlador Controla y protege

« Un propulsor, generador, disyuntor de generador, conexién de red e disyuntor de
Controlador de grupo electrégeno red eléctrica

individual o Un propulsor, generador, disyuntor de generador y conexion de red eléctrica

e Un propulsor, generador e disyuntor del generador

Controlador de generador Un propulsor, generador e disyuntor del generador.
o Una conexion de red eléctrica e disyuntor de red eléctrica.
Controlador de red eléctrica « Una conexién de red eléctrica, disyuntor de red eléctrica e interruptor de entrega
de potencia.
Controlador de interruptores .
P Un interruptor acoplador de barras.
acopladores de barras

Un sistema de gestidn de potencia puede incluir varios controladores. Los controladores interaccionan para asegurar una
gestion de potencia eficaz.
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11.2 ¢Necesita mas informacion?

Obtenga acceso directo a los recursos que necesita utilizando los enlaces a continuacion.

& -

DEIF website Documentation Support

Pagina de inicio DEIF oficial. Consulte toda la documentacion iE 250 Recursos de autoayuda y como

contactar con DEIF para asistencia.
o -

Pagina de producto iE 250. Descargue el software mas actualizado. Aprenda a utilizar este producto.

Give feedback

Latest software

Ayude a mejorar nuestra
documentacién con sus opiniones.

Plano AutoCAD Plano STP escaldn Plano PDF 3D *

EE Modbus

Tablas de Modbus

NOTA * Para consultar un PDF 3D debe activar el multimedia y el contenido 3D en su visor PDF.

11.3 Versiones del software

La informacidn contenida en este documento guarda relacion con las versiones de software:

iE 250 Aplicacidén de controlador 2.0.3.x
PICUS Software de PC 1.0.22.x
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https://www.deif.com
https://www.deif.com/documentation/ie250/
https://www.deif.com/support
https://www.deif.com/products/ie-250/
https://www.deif.com/software/ie250-land/
https://www.deif.com/videos/?product=17655
https://www.deif.com/feedback-form-documentation/
https://www.deif.com/rtd/ie250/cad
https://www.deif.com/rtd/ie250/stp
https://www.deif.com/rtd/ie250/3dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250/modbus

11.4 Diseio de pantalla

NOTA

11.5

Pantalla de visualizacion

Estado LED

@ Botdn de centro de
notificaciones

Botones de navegacion
@ Boton Intro

9 Boton Atras

9 Botdn Centro de
control

Botones configurables

o Botdn Arranque

@ Botdn Parada **

Pantalla tactil en color de 7"

LED multicolor para indicacion de estado.

Silencia la bocina de alarma (desactiva la salida) y abre el Centro de notificaciones,
que muestra las alarmas y eventos.

Flechas arriba, abajo, izquierda y derecha.

Confirma la seleccion.

o Vuelve a la pagina anterior
e Muestra el menu.
e Suspender: Cambiar a dashboard

Abre el Centro de control.

Los botones se pueden activar ya sea pulsando el botén fisico o la tecla configurable
en la pantalla. *

En operacién manual o local, arranca el equipo
En un sistema de gestion de potencia y en modo AUTO, inicia la gestion de potencia.

En operacion manual o local, detiene el equipo
En un sistema de gestion de potencia y en modo AUTO, detiene la gestion de potencia.

* Las pdaginas de dashboard se pueden crear, copiar y modificar para asignar diferentes funciones a los botones
(con PICUS y el disefiador de pantalla).
** Pylsacidn doble para invalidar el proceso de enfriado. Vuelva a pulsar para cancelar el ralenti, si se configura.

Emulacion

El'iE 250 incluye una herramienta de emulacidén para verificar y testar la funcionalidad de la aplicacion, por ejemplo, los
modos de planta y la ldgica, la gestidon de disyuntores y la operacidn de la red eléctrica y del generador.

La emulacion de la aplicacion resulta Util a la hora de impartir cursos de formacién, personalizar los requisitos de la planta y
para testar una funcionalidad bdsica que deba ser configurada o verificada.
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En un sistema de gestion de potencia, es posible controlar toda la planta generadora estando conectado a tan solo uno de
los controladores.

1.2  Funciones y caracteristicas

1.21 Funciones y caracteristicas generales

Disefio modular y configurable

Las opciones son:
Opciones de montaje * e Montaje en panel frontal.
+ Montaje en superficie. *

iE 7 Pantalla local *
o Para montaje en superficie. *

Pantalla

Pantalla remota *

o Para montaje en superficie o panel frontal. *
Nuevo diseiio: facil de El controlador o pantalla con montaje en panel frontal presenta el mismo espacio en planta
montar de abertura que el DEIF AGC 150.

Mddulos complementarios
e Moddulo de entrada y salida de medicion MIO2.1.
Mddulos enchufables *
.. . o 8 Canales bidireccionales digitales. *

Expansion sencilla e . -
e 4 canales bidireccionales analogicos. *
Posibilidades de entrada/salida adicionales
e Moddulos de la serie ML 300.

e Modulos de serie CIO. *

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

Aplicacion

Esquemas unifilares de L .
9 Aplicaciones flexibles. *

aplicacion
Barra La barra puede tener una conexion en bucle.

Realimentacién de disyuntor redundante en los interruptores de acopladores de barras.
Interruptores

Disyuntores controlados externamente. *

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

Caracteristicas de configuracion de corriente alterna

Ajustes nominales 4 conjuntos de ajustes.
Trifasico
. ., Fase partida L1L2
Configuracion de CA

Fase partida L1L3
Monofasico L1

4.2 corriente Medicidn para protecciones de tierra o neutras, potencia de red eléctrica.
Caracteristicas e 100 hasta 690 V CA (seleccionable)
adicionales e TC-/10 -/5 (seleccionable)
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Funciones generales

Regulacion

Secuencias
preprogramadas

Sincronizacion

Control de disyuntores

Ralenti configurable **

Resolucion de problemas
avanzada

Gestion de usuario

Mediciones de corriente
alterna

Sinoptico de carga de la
CPU

CODESYS

Funcionalidades
adicionales de hardware/
software

Data sheet 4921240629H ES

Regulador de velocidad:

e Reparto de carga de potencia activa
e Frecuencia fija

e Potencia activa fija

» Droop de frecuencia

« RPM FIJAS

AVR:

e Reparto de carga de potencia reactiva
o Tension fija

e Potencia reactiva fija

o Cos fifijo

e Droop de tension

Reguladores PID de uso general
Tres conjuntos de ajustes de derrateo de la potencia en funcidn de la temperatura.
Seleccidén de consigna utilizando entrada digital, Modbus y/o CustomLogic o CODESYS.

Generador: *

Arranque y parada de generador.

Disyuntor:

Secuencia de apertura del disyuntor (con y sin descarga).
Secuencia de cierre del disyuntor (con sincronizacion).

Sincronizacion y descarga automaticas.

Es posible la sincronizacion y descarga iniciadas por el operador.
Seleccione entre sincronizacion estatica o dindmica.

Descargar antes de abrir.

Tipos de disyuntor (con parametros configurables):
disyuntor de impulsos.
Deteccion de posicion del disyuntor y alarmas.

Proteger el motor con periodo de calentamiento o enfriamiento adicionales.

Autochequeo de controlador.
Histdérico de eventos y de alarmas con reloj en tiempo real.

Funciones de autorizacién y usuarios configurables.

Las mediciones de corriente alterna se pueden configurar con filtros de promediado para su
uso en sistemas con fuertes interferencias u oscilaciones para la informacién mostrada. No
se ven afectados los datos y calculos del controlador.

Para los calculos y protecciones se utilizan siempre valores reales.
Opcidn de Sin filtros o media durante un tiempo seleccionado (200 u 800 millisegundos).

Actualmente, Media durante 10 segundos. Media durante 1 minuto o Media durante 10
minutos.

Opcidn: Funcionalidad extendida del controlador con un PLC de software.

Tiempo de ejecuciéon CODESYS.

Mensajes informativos emergentes y textos de estado. Ofrezca una mejor experiencia de
usuario personalizada entregando mensajes e informacion de estado desde la aplicacion
CODESYS.

Consulte la clave de la licencia CODESYS en la configuracion de la web.

Compensacion de diodo de medicién de la tension de alimentacion eléctrica.
Configuracién de salida (funcion, estado de bobina).
Fallo de sensores de entradas analdgicas (por debajo y por encima de limites).
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Funciones generales

Curvas preconfiguradas de entradas analdgicas, mas un total de 20 curvas personalizables.
Curvas preconfiguradas de salidas analdgicas, mas un total de 20 curvas personalizables.

NOTA * Unicamente controladores de generador.
** Unicamente motores compatibles.

Pantalla

Control sencillo con dashboards flexibles.
Facilidad de uso conuna  Mimicos adaptables.
interfaz sencilla Botones fisicos configurables.
Pantalla tactil en color de 7” que puede utilizarse combinada con botones fisicos.

Boton de acceso directo La caracteristica de acceso directo configurable permite al usuario acceder a las funciones
rapido de uso frecuente.

Comunicacion

Configuracién automatica de la red (utiliza IPv6 estatica).
Instalacion automatica Sincronizacidn automatica de fecha y hora entre todos los controladores del sistema.
Sincronizacion de tiempos NTP con servidores NTP.

Bus CAN redundante para gestién de potencia.

Redundancia . .
Asistencia de controlador redundante. **

Comunicacion via

Ethernet * Protocolos protegidos en comunicacion Ethernet.

3 puertos CAN para:
o Gestion de potencia.
e Comunicacién ECU basada en protocolo J1939.
L e Comunicacién con mdédulos CIO. **
Comunicacion bus CAN L o
e Comunicacion con RAV digital:
o DVC 350.
o DVC 550.

o Leroy Somer D550.
Comunicacion RS 485 * 2 puertos de serie configurables como cliente o servidor.

Compatible con multiples protocolos Modbus: TCP/IP, RTU. *

Servidor Modb
ervidorViodbus Protocolo estandar: Servidor Modbus, TCP/IP.

NOTA * Para un futuro uso.
** Contacte con DEIF para consultar disponibilidad.

Mas informacion
Véase Manual EIC para la lista de motores J1939 compatibles y fabricantes.

2

Herramienta de configuracion: PICUS

Software para PC para conectar a uno o mas controladores.

Herramienta de disefio de aplicacion (diagrama unifilar) para creacién, configuracion y
distribucion.

Firmware actualizado para el controlador y la pantalla.

Compatible con multiples idiomas del controlador.

Copia de seguridad/restaurar proyectos o configuraciones.

Caracteristicas generales
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Herramienta de configuracion: PICUS

Diseiiador de pantalla

Configuracion del
controlador

Emulacion del sistema

Supervision del sistema

Alarmas y registro de
eventos

Estado de entradas/
salidas

Tendencias

Etiquetas

Control de autorizacion

CustomLogic

Data sheet 4921240629H ES

Herramientas de puesta en servicio.

Para creacion y configuracion en la pantalla:
Organizacidén de dashboard y widgets.
Disefio de encabezado y widgets.

Configurar entradas, salidas y pardametros del controlador.

Visualizar estado y datos en directo.

Gestionar copias de seguridad y restauraciones.

Utilice proyectos fuera de linea para visualizar o editar una configuracién de controlador.

Emular de modo seguro el entorno al cual se conecta el controlador (cargas, entradas y
escenarios de fallos).

Supervise y controle la aplicacion.

Gestionar alarmas.
Ejecutar tests de alarmas.
Ver registros de eventos y registros J1939 DM2 (si habilitado por ECU).

Ver un cuadro sindptico de los valores de todas las entradas y salidas del controlador, racks
de extension y ECU (si se ha configurado).

Registrar y guardar los valores operativos a lo largo de un periodo de tiempo.
Exportar los valores de seguimiento registrados en un archivo .csv.

Mostrar u ocultar Etiquetas de ventanas emergentes de alarma, alarmas, histérico de
alarmas, parametros e informes.

Gestion de funcioén y usuario.

Herramienta de configuracion de la Idgica de facil uso, basada en légica de esquema de
contactos y bloques de funciones.

Eventos de entradas seleccionables y comandos de salida por controlador.

Comunicacidn intercontroladores con cada controlador en el sistema. (Para controladores
compatibles).

Sefales de Modbus (entradas y/o salidas).
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1.3 Alarmas y protecciones

1.31 Protecciones de corriente alterna (CA)

Los controladores incluyen las siguientes protecciones de corriente alterna (CA), segun la norma IEEE C37.2T™™-2008.

El tiempo de actuacidn se define en la norma IEV 447-05-05 (el tiempo desde el instante en que surge la necesidad de la
proteccién hasta el momento en que ha respondido la salida del controlador). Para cada proteccion, el tiempo de actuacién

se indica para el retardo minimo definido por el usuario.

Todas las alarmas de corriente alterna estan disponibles en todos los tipos de controlador, a menos que se indique en la

columna de alarma.

Grupo electrégeno INDIVIDUAL
GRUPO ELECTROGENO

RED ELECTRICA

Interruptor ACOPLADOR DE BARRAS

Protecciones de corriente alterna (CA) para el lado A

Generador Red eléctrica
Generador Barra

Red eléctrica Barra

Barra A Barras B

Basado en

Simbolo .
Proteccion IEC (IEC 223 I2()IEEE Z::etrali?édne
60617) )
Sobretension u> 59 <100 ms
Subtension U< 27 <100 ms

Desequilibrio de
tensiones (asimetria de  UUB> 47 <200 ms *
tensiones)

Subtension de secuencia

1€ Us< 27D < 60 msg ***
positiva

Tenspn de secuencia U,> 47 < 200 ms *
negativa

Tension de secuencia Uo 59U, < 200 ms *
homopolar

Sobrecorriente 31> S0TD < s
Sobrecgrngnte rapida 3I>>> 50/50TD <50 ms
(cortocircuito)

A5|m§tr|a de corriente IUB> 46 < 200 ms *
(media)

Asimetria de corriente IUB> 46 <200 ms *

(nominal)
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La tension mas alta entre fases (o
entre fase y neutro)

La tension entre fases (o entre fase
y neutro) mas baja

La diferencia mas alta entre

cualquiera de los 3 valores

eficaces verdaderos de las 1
tensiones entre fases (o entre fase

y neutro) y el valor medio

Los fasores estimados de
tensiones entre fase y neutro

Los fasores estimados de

. 1
tensiones entre fase y neutro
Los fasores estimados de 1
tensiones entre fase y neutro
El valor eficaz verdadero mas alto 4
de la corriente de fase
El valor eficaz verdadero mas alto 2

de la corriente de fase

La diferencia mas alta entre
cualquiera de las 3 corrientes de 1
fase y el valor medio

La diferencia mas alta entre
cualquiera de las 3 corrientes de 1
fase y la media o el valor nominal
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Simbolo
IEC (IEC
60617)

Proteccion

ANSI (IEEE

C37.2)

Tiempo de
actuacion

Basado en

Sobrecorriente

. . 1> >
direccional
Sobrecorriente de It>
tiempo inverso
Corriente de secuencia >
negativa 2
Corriente de secuencia >
homopolar g
Sobrefrecuencia f>
Subfrecuencia f<
Sobrecarga (exportacion P>
de potencia)
Potencia inversa
(importacion de P<

potencia)

Sobreexcitacion
(exportacion de potencia Q>
reactiva)

Subexcitacion

(importacién de potencia dep. de P
reactiva/pérdida de de G<
excitacion)

Sincronizador activo
(incluido cierre contra -
barras muertas)

NOTA

67

51

46

5110

810

81U

32

32R

400

40U

25A

<100 ms

<200 ms *

<200 ms *

<100 ms

<100 ms

<100 ms

<100 ms

<100 ms

<100 ms

El valor eficaz verdadero de
corriente de fase mas alto, con Ia
direccion desde la potencia activa

2**

El mas alto de los valores eficaces
verdaderos de corriente de fase,
en base a la norma IEC 60255,
parte 151

Los fasores de corriente
estimados

Los fasores de corriente
estimados

La frecuencia fundamental mas
baja de una tensién de fase

La frecuencia fundamental mas
alta de una tension de fase

La potencia activa (todas las
fases)

La potencia activa (todas las
fases)

La potencia reactiva (todas las
fases)

La potencia reactiva (todas las
fases)

La diferencia de frecuencia, la
diferencia de tensién y la fase a
través del disyuntor

No es una
alarma

* Estos tiempos de actuacién incluyen el retardo minimo definido por el usuario de 100 ms.

**E| controlador de disyuntor ACOPLADOR DE BARRAS tiene 4 alarmas de sobrecorriente direccionales.
*** Este tiempo de actuacion incluye el retardo minimo definido por el usuario de 20 ms.

Protecciones de corriente alterna (CA) para el lado B

Tiempo de

actuacion

Basado en

Proteccidn Simbolo IEC
(IEC 60617)

Sobretension Us>

Subtension U<

Desequilibrio de
tensiones (asimetria de
tensiones)

uuB>
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59

27

47

<50 ms

<50 ms

<200 ms *

La tension mas alta entre fases (o
entre fase y neutro)

La tension entre fases (o entre fase y
neutro) mas baja

La diferencia mas alta entre cualquiera
de los 3 valores eficaces verdaderos
de las tensiones entre fases (o entre
fase y neutro) y el valor medio
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Simbolo IEC Tiempo de

Proteccion ., Basado en
(IEC 60617) actuacion

Subten5|'on de' ' U< 27D < 60 ms ** Los fasores estimados de tensiones 1
secuencia positiva entre fase y neutro

Tenspn de secuencia Uy> 47 <200 ms * Los fasores estimados de tensiones 1
negativa entre fase y neutro

Tension de secuencia Uo 59U, <200 ms * Los fasores estimados de tensiones 1
homopolar entre fase y neutro

La frecuencia fundamental mas baja de

Sobrefrecuencia f> 810 <50 ms -,
una tension de fase

. La frecuencia fundamental mas alt
Subfrecuencia f< 81U <50 ms aftrec glca eeEIETIEDEIEICE 4
una tension de fase

NOTA * Este tiempo de actuacion incluye el retardo minimo definido por el usuario de 100 ms.
** Este tiempo de actuacion incluye el retardo minimo definido por el usuario de 20 ms.

Protecciones de corriente alterna (CA) para el lado A o el lado B*

Simbolo IEC Tiempo de

Proteccion Basado en

(IEC 60617) actuacion

Modo de fase individual: una fase muestra
Desfase un desfase vectorial.
vectorial cipial A S G0 Modo de todas las fases: todas las fases L

muestran desfase vectorial.

<200 ms (12 La tasa de cambio de la frecuencia

ROCOF (df/dt) df/dt 81R L fundamental del sistema de tensiones 1
semiperiodos) o
trifasicas.

La tensidn mas alta entre fases (o entre
fase y neutro); la potencia reactiva (todas
las fases) y el valor eficaz verdadero mas
alto de la corriente de fase.

V<y Q< U< Q< 27Q <250 ms

La tension entre fases (o entre fase y
- 59AVG - neutro) del valor eficaz, promediado sobre 2
un minimo de 30 s (configurable).

Sobretension
media

NOTA * Estas protecciones se pueden configurar para el lado A o el lado B.

Otras protecciones de corriente alterna (CA) para el lado A

Proteccién Simbolo IEC | ANSI (IEEE | Tiempo de Basado en
(IEC 60617) |C37.2) actuacion

El valor eficaz de corriente, medido
Sobrecorriente de 51G : mediante la cuarta medicion de 1%
tiempo inverso de tierra corriente, filtrada para atenuar el

tercer armodnico (al menos 18 dB)

Sobrecorriente de El valor eficaz verdadero de la
tiempo inverso de 51N - corriente, medido mediante la ik
neutro medicion de 4.2 corriente.
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NOTA * Cada una de estas protecciones necesita la 4.2 medicién de corriente. Por lo tanto, solo puede utilizar una de
estas protecciones.

Otras caracteristicas

. Simbolo IEC (IEC | ANSI (IEEE Tiempo de Basado en
60617) C37.2) actuacion

Equipo protegido.

Las alarmas se pueden configurar con un
cerrojo, el cual permanece activo hasta que el
operador restablece el cerrojo.

Relé de bloqueo 86 =
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1.4  Aplicaciones
1.41 Aplicaciones

Con la gestion de potencia, el controlador pueden gestionar aplicaciones simples o avanzadas para una diversidad de
proyectos de planta generadora. Entre las aplicaciones se incluyen la sincronizacién de generadores, la potencia critica, la
reserva de emergencia y la produccién de energia.

Gestién de potencia bus CAN:

o 32 propulsores y generadores (grupos electrogenos)/red eléctrica con disyuntores.

« 8interruptores acopladores de barras en las barras del generador o las barras de la carga.
e 16 controladores automaticos sostenibles. *

Gestion de potencia Ethernet: *
¢ Hasta 1000 unidades en una barra. *

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

El conjunto del sistema de gestidn de potencia completo se monitoriza y controla facilmente desde PICUS a través de una
pagina de supervisidn grafica. Los valores presentados en la interfaz de usuario intuitiva y de facil uso incluyen el estado de
marcha, las horas de funcionamiento, estado del disyuntor, condicion de red eléctrica eléctrica y barras, y consumo de
combustible.
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Ejemplo de aplicacion

@ Mai e Busbar
ains
—— Measurements / control
N —— DEIF network CAN bus
Power flow
»J
¢

p—) CONSUMErs

MAINS
controller

BTB controller

B

= [
DEIF network CAN bus BTB
GENSET GENSET
controller 1 controller 2
GB1 GB2

@ Genset @ Genset

~ ~o

1.4.2 Funciones de rack de extension

o Extiende la interfaz de E/S
General o 6 modulos de hardware adicionales en el rack 7.1
o 3 modulos de hardware adicionales en el rack 4.1

1.5  Productos compatibles
1.51 Gestion de potencia
Puede utilizar los controladores iE 250 juntos en un sistema de gestién de potencia:

+ AGC 150 Generator (consulte www.deif.com/products/agc-150-generator)

* AGC 150 Mains (consulte www.deif.com/products/agc-150-mains)

e« AGC 150 BTB (véase www.deif.com/products/agc-150-btb)

« AGC-4 Mk Il Genset, Mains, BTB, Group y Plant (consulte www.deif.com/products/agc-4-mk-ii)
* AGC-4 Genset, Mains, BTB, Group y Plant (consulte www.deif.com/products/agc-4)
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« ASC 150 Storage (consulte www.deif.com/products/agc-150-storage)
e« ASC-150 Solar (consulte www.deif.com/products/asc-150-solar)

e« ASC-4 Solar (consulte www.deif.com/products/asc-4-solar)

e ASC-4 Battery (consulte www.deif.com/products/asc-4-battery)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

1.5.2 Controladores digitales de tension DEIF (DVC)

DVC 350 es un controlador de tensién (AVR) digital concebido para alternadores con excitacion tipo SHUNT, AREP o PMG.
ElI DVC 350 monitoriza y regula la tensidn de salida del alternador. El iE 250 permite controlar las funciones del DVC 350 y
recibir informacion de faltas directamente a través de la comunicacion via bus CAN.

Mas informacidn
Consultar www.deif.com/products/dvc-350

DVC 550 es un controlador de tensién (AVR) digital avanzado concebido para alternadores con excitacion tipo SHUNT,
AREP o PMG. EI DVC 550 monitoriza y regula la tensién de salida del alternador. El iE 250 permite controlar todas las
funciones del DVC 550 y recibir informacion de faltas directamente a través de la comunicacion via bus CAN.

Mas informacion
Consultar www.deif.com/products/dvc-550
1.5.3 Entradas y salidas adicionales

Madulos de extension ML 300
Puede utilizar los racks de extensiones Multi-line 300 (ML 300) y la gama de mddulos.

Mas informacion
Consulte www.deif.com/products/multi-line-300-modules/ para obtener informacién sobre todos los racks y
madulos.

Racks de extension

Rack de extension R4.1
1 PSM3.2
Seleccion de 3 moédulos

Rack de extension R7.1
1 PSM3.2
Seleccion de 6 modulos

Mddulo de entrada/salida - IOM3.2

4 salidas de relé

4 salidas multifuncion analdgicas (incluye 2
salidas PWM de modulacién de ancho de
impulsos)

4 entradas digitales

4 entradas multifuncion analdgicas

Méodulo de entrada/salida - IOM3.4
12 salidas digitales
16 entradas digitales

Modulo de entrada/salida - IOM3.1
4 salidas de relé conmutador
10 entradas digitales

Modulo de entrada/salida - IOM3.3
10 entradas multifuncién analdgicas
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Moddulos de entrada/salida bus CAN (CIO) *
Puede utilizar la gama completa de mddulos CIO.

Clo 116
16 entradas digitales

CIO 208
8 salidas de relé

m Mas informacion m Mas informacion

Véase www.deif.com/products/cio-116 Véase www.deif.com/products/cio-208
ClO 308
8 entradas multifuncién

m Mas informacion
Véase www.deif.com/products/cio-308

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

1.5.4 Servicio de monitorizacion remota: Insight

Insight es un servicio de monitorizacidon remota de reaccidn rapida. Incluye datos en tiempo real del grupo electrégeno, un
dashboard personalizable, seguimiento via GPS, gestién de equipos y de usuarios, alertas por correo electrénico y/o SMS 'y
gestién de datos en la nube.

Mas informacion
Véase www.deif.com/products/insight

1.5.5 Otros equipos

DEIF cuenta con una extensa gama de otros equipos compatibles. Entre éstos se incluyen sincronoscopios, instrumentos de
medida, contadores de energia, transductores, transformadores de corriente, fuentes de alimentacion y cargadores de
baterias.

Mas informacion
Véase www.deif.com
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2. Especificaciones técnicas

2] Dimensiones

211 Controlador montado en panel frontal con MI02.1

e 217.9 mm (8.58 in)

882mm __ ||

" (3.47 in)

= c
g £
0 N
c %
= <o
E £
X o
- )
2 5

P ; N 58.6 mm

[« 285.6 mm (11.24 in) > (2.31 in)

Con MIO:

LoxAlxPr: 285,6 x 173,4 x 88,2 mm (11,24 x 6,83 x 3,47 in) (chasis exterior)

Dimensiones

Sin MIO:

LoxAlxPr: 285,6 x 173,4 x 58,6 mm (11,24 x 6,83 x 2,30 in) (chasis exterior)
Abertura en panel Lox Al: 218,5 x 158,5 mm, (8,60 x 6,24 in) Tolerancia: = 0,3 mm (0,01 in)
Peso Con MIO:

~ 1233 g (2,72 Ib)
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21.2 Controlador montado en superficie con MIO02.1 *

Las version montada en superficie se muestra montada en un carril DIN. Como alternativa, se puede montar utilizando los

orificios de montaje con tornillos de fijacion o tornillos.

248 mm (9.76In) —————————»

e Mounting holes ) 95.9 mm
231.1 mm (9.09 in) (3.76 in)

Mounting holes
143.1 mm (5.64 in)

rﬁ 158.1 mm (6.22 in)

¢—————— 178.7 mm (7.03 in)

248 mm (9.76 in)

67 mm
(2.64 in)

Con MIO:
LoxAlxPr: 248 x 178,7 x 95,9 mm (9,76 x 7,03 x 3,76 in) (chasis exterior)

Dimensiones

Sin MIO:
LoxAlxPr: 248 x 178,7 x 67 mm (9,76 x 7,03 x 2,64 in) (chasis exterior)

Orificios de montaje Lox Al: 2311 x 143,1 mm, (9,09 x 5,64 in)

Peso Con MIO:
~ 942 g (2,07 Ib)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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21.3 iE 7 Pantallalocal *

e—————217.9 mm (8.58 in) @ j

173.4 mm (6.83 in)

\——1579 mm (6.22 in)

58.9 mm
< 285.6 mm (11.24 in) » (2.32in)

Dimensiones LoxAlxPr: 285,6 x 173,4 x 58,9 mm (11,24 x 6,83 x 2,32 in) (chasis exterior)

Abertura en panel Lox Al: 217,9 x 157,9 mm, (8,58 x 6,22 in)

Peso

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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21.4 Mddulo enchufable para 8 canales bidireccionales digitales *

_l_"i 65 mm (2.56 in) 41 @6
10.2 mm

T

60 mm (2.36 in)
58 mm (2.28 in)

Li 65 mm (2.56 in) 44 N }«

Dimensiones LoxAlxPr: 65 x 60 x 10,2 mm (2,56 x 2,36 x 0,40 in) (chasis exterior)

Peso 24 g (0,05 Ib)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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21.5 Mdadulo enchufable para 4 canales bidireccionales analogicos *

_l_"i 65 mm (2.56 in) 41 @6
10.2 mm

T

60 mm (2.36 in)
58 mm (2.28 in)

Li 65 mm (2.56 in) 44 N }«

Dimensiones LoxAlxPr: 65 x 60 x 10,2 mm (2,56 x 2,36 x 0,40 in) (chasis exterior)

Peso 24 g (0,05 Ib)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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21.6 Mddulo enchufable para reparto de carga analogico *

_l_"i 65 mm (2.56 in) 41 @6
10.2 mm

T

60 mm (2.36 in)
58 mm (2.28 in)

Li 65 mm (2.56 in) 44 N }«

Dimensiones LoxAlxPr: 65 x 60 x 10,2 mm (2,56 x 2,36 x 0,40 in) (chasis exterior)

Peso 24 g (0,05 Ib)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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2.2
2.21

Especificaciones mecanicas

Controlador montado en panel frontal con MIO2.1

Especificaciones mecanicas

Vibraciones

Impactos

Resistencia a golpes

Aislamiento galvanico de controlador

Puertos de controlador sin
aislamiento galvanico

Aislamiento galvanico MI02.1

Terminales MI02.1 sin aislamiento
galvanico

Seguridad

Inflamabilidad
EMC

Respuesta:

e 10 hasta 58,1 Hz, 0,15 mmpp

e 58,1 hasta 150 Hz, 1 g. Conforme a IEC 60255-21-1 (clase 2)
Ensayo de resistencia:

e 10 hasta 150 Hz, 2 g. Conforme a IEC 60255-21-1 (clase 2)
Vibraciones sismicas:

e 3 hasta 8,15 Hz, 15 mmpp

e 815 hasta 35 Hz, 2 g. Conforme a IEC 60255-21-3 (clase 2)

10 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Respuesta (clase 2)

30 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Aceleracion soportada
(clase 2)

50 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60068-2-27, test Ea

Ensayado con tres impactos en cada direccién en tres ejes (total de 18 impactos
por ensayo)

20 g, 16 ms, onda semisenoidal conforme a IEC 60255-21-2 (clase 2)
Ensayado con 1000 impactos en cada direccion en tres ejes (con un total de
6000 impactos por ensayo)

Suministro y DIO 1 a 8: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
AlO 1 hasta 4: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

COM 1 (RS-485): 550 V, 50 Hz, 1 minuto
COM 2 (RS-485): 550 V, 50 Hz, 1 minuto

CAN A: 550V, 50 Hz, 1 minuto

CAN B: 550V, 50 Hz, 1 minuto

CAN C: 550V, 50 Hz, 1 minuto

Puerto Ethernet 1: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
Puerto Ethernet 2: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
Puerto Ethernet 3: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
Ethernet ETHO/Ethernet 0: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Puerto de pantalla, puerto USB

GOV: 550V, 50 Hz, 1 minuto

AVR: 3.000 V, 50 Hz, 1 minuto

Corriente alterna a través de transformadores internos (14, 11, 12, 13): 2210 V, 50
Hz, 1 minuto

Tensién CA lado A (N, L1, L2, L3): 3310 V, 50 Hz, 1 minuto

Tension CA lado B (N, L1, L2, L3): 3310 V, 50 Hz, 1 minuto

Puerto EtherCAT: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

D+ y DIO 9 hasta 16, DI 1 hasta 8 y tacémetro

Cat. de instalacion. lll 600V
Grado de contaminacion 2
IEC 60255-27

Todas las piezas de plastico son autoextinguibles segun UL94-V0

IEC 60255-26

NOTA g = fuerza de la gravedad (fuerza g).
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2.2.2 Controlador montado en superficie con MI02.1 *

Especificaciones mecanicas

Vibraciones

Impactos

Resistencia a golpes

Aislamiento galvanico de controlador

Puertos de controlador sin
aislamiento galvanico

Aislamiento galvanico MI02.1

Terminales MIO2.1 sin aislamiento
galvanico

Seguridad

Inflamabilidad
EMC

NOTA

Respuesta:

e 10 hasta 58,1 Hz, 0,15 mmpp

e 58,1 hasta 150 Hz, 1 g. Conforme a IEC 60255-21-1 (clase 2)
Ensayo de resistencia:

e 10 hasta 150 Hz, 2 g. Conforme a IEC 60255-21-1 (clase 2)
Vibraciones sismicas:

» 3 hasta 8,15 Hz, 15 mmpp

e 815 hasta 35 Hz, 2 g. Conforme a IEC 60255-21-3 (clase 2)

10 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Respuesta (clase 2) **
30 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Aceleracion soportada
(clase 2)

50 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60068-2-27, test Ea

Ensayado con tres impactos en cada direccion en tres ejes (total de 18 impactos
por ensayo)

20 g, 16 ms, onda semisenoidal conforme a IEC 60255-21-2 (clase 2) **
Ensayado con 1000 impactos en cada direccion en tres ejes (con un total de
6000 impactos por ensayo)

Suministro y DIO 1 a 8: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
AlO 1 hasta 4: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

COM 1 (RS-485): 550 V, 50 Hz, 1 minuto
COM 2 (RS-485): 550 V, 50 Hz, 1 minuto

CAN A: 550V, 50 Hz, 1 minuto

CAN B: 550V, 50 Hz, 1 minuto

CAN C: 550V, 50 Hz, 1 minuto

Puerto Ethernet 1: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
Puerto Ethernet 2: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
Puerto Ethernet 3: 550 V, 50 Hz, 1 minuto
Ethernet ETHO/Ethernet 0: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Puerto de pantalla, puerto USB

GOV: 550V, 50 Hz, 1 minuto

AVR: 3.000 V, 50 Hz, 1 minuto

Corriente alterna a través de transformadores internos (14, 11, 12, 13): 2210 V, 50
Hz, 1 minuto

Tension CA lado A (N, L1, L2, L3): 3310 V, 50 Hz, 1 minuto

Tension CA lado B (N, L1, L2, L3): 3310 V, 50 Hz, 1 minuto

Puerto EtherCAT: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

D+ y DIO 9 hasta 16, DI 1 hasta 8 y tacémetro

Cat. de instalacion. lll 600V
Grado de contaminacion 2
IEC 60255-27

Todas las piezas de plastico son autoextinguibles segun UL94-V0

IEC 60255-26

* Contacte con DEIF para disponibilidad.

** Con abrazadera para carril DIN de final-parada montada ajustada a la unidad. Consulte Abrazaderas para carril
DIN para consultar el tipo de abrazadera DIN requerida.

g = fuerza de la gravedad (fuerza g).
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2.2.3 iE 7 Pantalla local *

Especificaciones mecanicas

Respuesta:

e 10 hasta 58,1 Hz, 0,15 mmpp

e 581 hasta 150 Hz, 1 g. Conforme a IEC 60255-21-1 (clase 2)
Ensayo de resistencia:

Vibraciones

¢ 10 hasta 150 Hz, 2 g. Conforme a IEC 60255-21-1 (clase 2)

Vibraciones sismicas:

e 3 hasta 8,15 Hz, 15 mmpp

e 8,15 hasta 35 Hz, 2 g. Conforme a IEC 60255-21-3 (clase 2)

10 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Respuesta (clase 2)

30 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60255-21-2 Aceleracion soportada
Impactos (a2

50 g, 11 ms, semisenoidal. Conforme a IEC 60068-2-27, test Ea
Ensayado con tres impactos en cada direccion en tres ejes (total de 18 impactos
por ensayo)

20 g, 16 ms, onda semisenoidal conforme a IEC 60255-21-2 (clase 2)
Resistencia a golpes Ensayado con 1000 impactos en cada direccion en tres ejes (con un total de
6000 impactos por ensayo)

Puertos de controlador sin

. . - DisplayP B
aislamiento galvanico IsplayPort, puertos US

Cat. de instalacion. lll 600V

Seguridad Grado de contaminacién 2

IEC 60255-27
Inflamabilidad Todas las piezas de plastico son autoextinguibles segun UL94-V0
EMC IEC 60255-26

NOTA g = fuerza de la gravedad (fuerza g).

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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2.3  Especificaciones medioambientales

2.31 Controlador montado en panel frontal con MI02.1

Especificaciones medioambientales

Temperatura de servicio -30 hasta 70 °C (-22 hasta 158 °F)
Temperatura de almacenamiento -30 hasta 80 °C (-22 hasta 176 °F)
Variacion de la temperatura 70 hasta -30 °C, 1 °C/minuto, 5 ciclos. Conforme a IEC 60255-1

0 hasta 4.000 m sobre el nivel del mar

A O CEE e 2.001 a 4.000 m: Maximo 480 V CA

Calor humedo ciclico, Condensacion.

o Temperatura baja: 25 °C/97 % humedad relativa (HR), temperatura alta: 55
°C/93 % humedad relativa (HR), durante 144 horas.

e Conforme a EN I[EC 60255-1.
Humedad de servicio

Estado estable de calor hiimedo, sin condensacion
e 40 °C/93 % humedad relativa (HR), durante 240 horas.
e Conforme a EN IEC 60255-1.

EN IEC 60529

o IP65 (frontal del médulo cuando éste esta instalado en el panel de control

Grado de proteccion . . ..
P con la junta de estanqueidad suministrada)

e |P20 en el lado de los terminales

2.3.2 Controlador montado en superficie con MI02.1 *

Especificaciones medioambientales

Temperatura de servicio -30 hasta 70 °C (-22 hasta 158 °F)
Temperatura de almacenamiento -30 hasta 80 °C (-22 hasta 176 °F)
Variacion de la temperatura 70 hasta -30 °C, 1 °C/minuto, 5 ciclos. Conforme a IEC 60255-1

0 hasta 4.000 m sobre el nivel del mar

ALETEIC DGR ) 2.001 a 4.000 m: Maximo 480 V CA

Calor humedo ciclico, condensaciéon. Temperatura baja: 25 °C / 97 % HR,
temperatura alta: 55 °C/93% HR, durante 144 horas. Conforme a EN/IEC

Humedad de servicio 60255-1.
Estado estable de calor humedo, sin condensacion 40 °C/93% HR, durante 240
horas. Conforme a EN/IEC 60255-1.

.. EN IEC 60529

Grado de proteccion .

e |P20 en el lado de los terminales

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

2.3.3 iE 7 Pantallalocal *

Especificaciones medioambientales

Temperatura de servicio -30 hasta 70 °C (-22 hasta 158 °F)

Temperatura de almacenamiento -30 hasta 80 °C (-22 hasta 176 °F)

Variacion de la temperatura 70 hasta -30 °C, 1 °C/minuto, 5 ciclos. Conforme a IEC 60255-1
Altitud de operacion 0 hasta 4.000 m sobre el nivel del mar
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Especificaciones medioambientales

Humedad de servicio

Grado de proteccion

2.001 a 4.000 m: Maximo 480 V CA

Calor humedo ciclico, 20/55 °C a una humedad relativa del 97 %, 144 horas.
Conforme a IEC 60255-1

Calor humedo en régimen estacionario, 40 °C a una humedad relativa del 93 %,
240 horas. Conforme a IEC 60255-1

EN IEC 60529

o |P65 (frontal del médulo cuando éste esta instalado en el panel de control
con la junta de estanqueidad suministrada)

e |P20 en el lado de los terminales

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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2.4
2.41

Controlador

Conexiones de terminales

10

NOTA

2.4.2 Especificaciones eléctricas

Alimentacién eléctrica
Canales bidireccionales digitales *

COM 1 **
Canales bidireccionales analdgicos

Pulsador **
COM 2 **
CAN

Resistencias terminadoras incorporadas

ETHO/Ethernet O
Ethernet

USB **
DisplayPort ***

1 alimentacidn eléctrica (CC+/-)
8 canales bidireccionales digitales *
CC(+) paraDIO 4 a 8

1 RS-485 **
4 canales bidireccionales analégicos

1 RS-485 **
3 conexiones CAN

5 interruptores para permitir las resistencias terminadoras
120 Q (Ohm) terminacion CAN o en serie

1 conexién Ethernet puenteada a interruptor
3 conexiones de interruptor Ethernet
Host USB (tipo A)

Para utilizar con la version de montaje en superficie ***

* Las funciones de disyuntor se deben asignar a los canales MIO.
** Para un futuro uso. Se puede utilizar con CODESYS si la licencia esta instalada.
*** Contacte con DEIF para consultar disponibilidad.

Alimentacion eléctrica

Tension nominal: 12 V CC o 24 V CC (rango operativo: 6,5 hasta 36 V CC)
Encendido con 8 V

Tension de entrada

Corriente de arranque

Funcionamiento desciende a 6,5 V con 15 W
Funcionamiento desciende a 6,9 V con 28 W
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Alimentacion eléctrica

e 24 V:minimo 4 A

e 12 V: minimo 8 A

Bateria: Sin limite
Tensidn soportada Polaridad inversa

Inmunidad a la pérdida de la

. .. . 0 V CC durante 50 ms (partiendo de mas de 6,5V CC) con 15 W
alimentacion eléctrica

Proteccion contra volcado de la carga

. . L. Proteccion contra volcado de la carga conforme a ISO 16750-2 test A
del suministro eléctrico

15 W tipica

Potencia absorbida 28 W méxima

Medicion de la tension de bateria

Precision +0,8Vde8a32VCC,+x0,5Vde8a32VCC@20-°C

Canales bidireccionales analégicos

4 canales individuales (grupo aislado) con funcién configurable.
Configurable como canales de entrada o salida.

Aislamiento galvanico a CPU

Todos los canales en un grupo eléctrico

Canales de entrada

Entrada digital 0 a 24 V CC con umbral comun 4 V
Rango: 0 hasta 1 MQ
Precision
O hasta80Q: +1% +0,5Q
Medicion de resistencia 80 Q hasta 10 kQ: 0,4 %

10 hasta 20 kQ: +0,5 %
20 hasta 200 kQ: +1,5 %
200 hasta 1000 kQ: 12 %

0 a +10 V CC (sigma delta 16 bit)

Precisién: 0,5 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
funcionamiento.

Impedancia de entrada: 200 kQ.

0 a +20 mA (sigma delta 16 bit)
Entrada de corriente Precisién: 0,6 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
funcionamiento.

Entrada de tension

Canales de salida

0 a +10 V CC (resolucion 13-bit)
Salida de tension Precision: 0,5 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
funcionamiento.

0 a 20 mA (resolucién 13-bit)

Precisién: 0,6 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
Salida de corriente funcionamiento.

Se puede seleccionar un maximo de 2 canales como salida de corriente

(limitacion de potencia interna)
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Canales bidireccionales digitales

8 canales individuales (un grupo con aislamiento galvanico) con funcién configurable.
Conmutacién negativa.

Configurable como canales de entrada o salida.

Modos:

* No habilitado.

o Salida lateral alta con deteccién de rotura del conductor.

o Salida lateral alta sin deteccién de rotura de conductor.

o Conmutacion positiva de entrada digital (sumidero de corriente).
o Conmutacién negativa de entrada digital (fuente de corriente).

0 hasta24 V CC

Canales de entrada digitales . L . .
9 Fuente de corriente (limpieza de contacto) Inicial 10 mA, continua 2 mA

Tension de salida: 12 hasta 24 V CC

La tension de salida del interruptor de salida del lado alto depende de CC+
. L. e Canales DIO 1 hasta 4 utilizan la terminal 1.
Canales de salidas digitales » .
e Canales DIO 5 hasta 8 utilizan la terminal 7.

Corriente transitoria de conexion 2 A CC y 0,5 A continua (maximo 2 A para
continua para todos los canales)

Bateria de reloj en tiempo real (RTC)

Bateria CR2430 3V clasificada para funcionamiento a -40 hasta 85 °C (-40 hasta
Tipo de bateria 185 °F).
Esta noes una bateria CR2430 estandar.

2.4.3 Especificaciones de comunicacion

Especificaciones de comunicacion

CANA Motor, DVC o gestidn de potencia
CANB Conexion de datos bifilar y comun (aislado)
CANC Resistencias de terminacion interruptor 120 Q (ohm)

Conexién de datos bifilar y comun (aislado)
COM 1 (RS-485) * 9600 a 115 200 baudios
Resistencias de terminacidn interruptor 120 Q (ohm)

Conexion de datos bifilar y comun (aislado)
COM 2 (RS-485) * 9600 a 115 200 baudios
Resistencias de terminacidn interruptor 120 Q (ohm)

USB * Host USB (tipo A)

Interruptor para conexiones Ethernet

RJ45

Utilice un cable Ethernet que cumpla o supere las especificaciones SF/UTP
CAT5e

3 Ethernet (SWP1, SWP2, SWP3) *

Ethernet puenteado al interruptor

RJ45

Utilice un cable Ethernet que cumpla o supere las especificaciones SF/UTP
CAT5e

ETHO/Ethernet O

Solo para versiones con montaje en superficie

DisplayPort ** o
play Conexidn a una pantalla local

NOTA * Para un futuro uso. Se puede utilizar con CODESYS si la licencia esta instalada.
** Contacte con DEIF para consultar disponibilidad.
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2.5 iE 7 Pantalla local *

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.

2.51 Conexiones de terminales

1 Alimentacion eléctrica 1 alimentacion eléctrica (CC+/-)

) DisplayPort Conexidn a controlador montado en superficie.
USB IN Host USB 2.0 (tipo C)

3 USB * Host USB 2.0 (tipo A)

4 USB * Host USB 2.0 (tipo C)

NOTA * Para un futuro uso.
2.5.2 Especificaciones eléctricas

Alimentacion eléctrica

Tension nominal: 12 V CC o 24 V CC (rango operativo: 6,5 hasta 36 V CC)
Encendido con 8 V

Funcionamiento desciende a 6,5V con 15 W

Funcionamiento desciende a 6,9 V con 28 W

Tension de entrada

Tension soportada Polaridad inversa

Inmunidad a la pérdida de la

. .. s 0 V CC durante 50 ms (partiendo de mas de 6,5V CC) con 15 W
alimentacion eléctrica

Proteccion contra volcado de la carga

.. . Proteccion contra volcado de la carga conforme a ISO 16750-2 test A
del suministro eléctrico

15 W tipica

Potencia absorbida 28 W maxima

Medicion de la tension de bateria

Precision +*08Vde8a32VCC, +x05Vde8a32VCC@20-°C
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2.5.3 Especificaciones de comunicacion

Especificaciones de comunicacion

DisplayPort * Conexion a controlador montado en superficie.

Conexidn a controlador montado en superficie.

*
USBIN USB 2.0 (tipo C).
Hub USB tipo A Para un futuro uso.
Hub USB tipo C Para un futuro uso.

NOTA * Tanto DisplayPort como USB IN son necesarios para comunicacién y control con el controlador.
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2.6 Moddulo de entrada y salida de medicion (MI02.1)
2.61 Acercade

El médulo de medicidn de entradas y salidas (MI02.1) es un mddulo complementario para el iE 250. Cuenta con 8 terminales
digitales, lo que permite flexibilidad inteligente donde pueda utilizarlos para sus fines.

Mediciones de corriente alterna

El médulo mide la tensién y corriente en el lado de un disyuntor, y la tension en el otro lado. El médulo de hardware
responde cuando las mediciones rebasan los parametros de alarma CA.

El mddulo proporciona una deteccién robusta de frecuencia en entornos con ruido eléctrico. Permite un ancho de banda de
medida ampliado de hasta 40 veces la frecuencia nominal. Incluye una cuarta medicién de corriente configurable.

Caracteristicas adicionales

o Salidas analdgicas para GOV y AVR.

+ 8 canales de entrada digitales.

« 8 Canales bidireccionales digitales.

« Entrada de tacometro analdgico (MPU/N/NPN/PNP).

2.6.2 Conexiones de terminales

Lado A:

L1 ($1,52)

L2 ($1,S2)

L3 (S1,52)

Lado A o lado B:
L4 (S1,52)

1 Corriente CA

Lado A: N, L1, L2, L3

2 Tensiéon CA
ension C LadoB: N, L1,L2, L3

3 Salidas analdgicas (GOV/AVR) AVR (+/-)
’ GOV (+/-)
D+
4 D+ y Canales bidireccionales digitales Entrada de parada de emergencia (E - stop)

8 canales configurables bidireccionales

5 Canales de entrada digitales y Tacdmetro 8 entradas digitales
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6 EtherCAT Conexion a racks de extension

Tacémetro

2.6.3 Especificaciones eléctricas

Todas las especificaciones de medicién de CA estan dentro de las condiciones de referencia, mientras no se indique de
otro modo.

Mediciones de tension

Valor nominal (Un) 100 hasta 690 V CA

Rango de referencia 30 hasta 931,5V CA

Rango de medicion 5,0 hasta 931,5 V CA, truncado: 2 V CA

Precision 5,0 hasta 931,5 V CA: +0,5 % o0 0,5 V CA (el mayor de ambos)
Homologado por UL/cUL 600 V CA fase-fase

Consumo Maximo 0,25 VA/fase

Un + 35 % permanentemente

Tension soportada Un + 45 % durante 10 segundos

Mediciones de corriente

Valor nominal (IN) 1A o5 A CA del transformador de corriente
Rango de medicion 0,005 hasta 20,0 A CA, truncado: 4 mA CA
Precision 0,005 hasta 20,0 A CA: 0,5 % o £5 mA CA (el mayor de ambos)
Homologado por UL/cUL gz entre transformadores de corriente homologados o R/C (XODW2.8) de 105 A
Consumo Maximo 0,3 VA/fase
10 A CA permanente

20 A CA durante 1 minuto
75 A CA durante 10 segundos
250 A CA durante 1 segundo

Corriente soportada

Mediciones de frecuencia

Valor nominal 50 Hz 0 60 Hz

Rango de referencia 45 hasta 66 Hz

Rango de medicion 10 hasta 75 Hz

Frecuencias del sistema Precisién: 10 hasta 75 Hz: +5 mHz, dentro del rango operativo de temperatura.
Frecuencias de fase Precision: 10 hasta 75 Hz: #10 mHz, dentro del rango operativo de temperatura.

Medicion de angulo de fase (tension)

Rango de medicion -179,9 hasta 180°

Precision -179,9 hasta 180°: 0,2° dentro del rango operativo de temperatura

Medicion de potencia

*£0,5 % del valor medido o0 #0,5 % de Un * IN, el mayor de ambos, dentro del

Precision s .
rango de medicion de corriente
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Temperatura y precision de la medicion CA

Rango de referencia de la medicion CA -20 hasta 55 °C (-4 hasta 131 °F)
Tension: Adicional: £0,05 % o +0,05 % V CA por cada 10 °C (18 °F) (el mayor de

Precision dependiente de la ambos)
P Corriente: Adicional: £0,05 % o +0,5 % mA CA por cada 10 °C (18 °F) (el mayor
temperatura fuera del rango de de ambos)

S e Potencia: Adicional: 0,05 %, 0 0,05 % de Un * IN por cada 10 °C (18 °F) (el

mayor de ambos)

Canales de entrada digitales

8 canales de entrada individuales con funcién configurable.
Conmutacién negativa.
Corriente o fuente negativa (limpieza de contacto) Inicial 10 mA, continua 2 mA.

‘
+

210 mA, 12 V
105 mA, 24 V

Corriente de excitacion

Umbral de fallo de operacion de carga 6 V

Rango de tension de entrada *1 hasta 70 Vp
w De 8 hasta 36 V
Rango de frecuencia de entrada 10 hasta 10 kHz

Tolerancia de medicion de frecuencia 1 % de la lectura

Deteccion de rotura de conductor Si

Canales bidireccionales digitales

8 canales bidireccionales digitales con funcién configurable.
Todos los canales en un grupo eléctrico.

Configurable como canales de entrada o salida.

Modos:

o Conmutacién negativa de entrada.

¢ Salida con deteccion de rotura de conductor.

O hasta24 V CC

Entrada digital Fuente de corriente (limpieza de contacto) Inicial 10 mA, continua 2 mA

Tension de alimentacion: 12 hasta 24 V (rango operativo 6,5 a 28 V CC)
e Suministro de canales DIO 9 hasta 12 en parada de emergencia terminal 46
CC (+)
Salida digital e Suministro de canales DIO 13 hasta 16 en terminal 52
Corriente de salida:
Hasta 0,5 A (maximo 1 A para cada grupo de 4 canales)
Corriente transitoria de conexién 2 A CC y 0,5 A continua (maximo 2 A para
continua para todos los canales)

Salidas analdgicas para GOV o AVR.
Tipos de salida para GOV o AVR Salida CC o PWM

Resistencia de carga minima 500 Q (Ohm) 0 20 mA
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Regulador de velocidad (GOV)
Rango de salida de tension CC -10,5 hasta +10,5V CC
CODESYS controlable * -10,5 hasta +10,5V CC

6 V predeterminados, configurable a nivel de plataforma mediante EtherCAT en
Tension de salida PWM el rangode 1a 10,5V
Nivel de aplicacion fijado en la configuracion de la plataforma

Rango de frecuencia de PWM 1 hasta 2.500 Hz 25 Hz
Resolucion de ciclo de servicio PWM 12 bits (4096 pasos)

Precision Precision: £1 % del ajuste

Regulador automatico de tension (AVR)

Rango de salida de tension CC -10,5 hasta +10,5V CC
CODESYS controlable * De -10,5 hasta +10,5 V
6 V predeterminados, configurable a nivel de plataforma mediante EtherCAT en
Tension de salida PWM elrangode1a 10,5V
Nivel de aplicacion fijado en la configuracion de la plataforma
Rango de frecuencia de PWM 1 hasta 2.500 Hz 25 Hz

Resolucion de ciclo de servicio PWM 12 bits (4096 pasos)

Precision Precisién: £1 % del ajuste
NOTA * Solo configurable para el iE 250 PLC.

2.6.4 Especificaciones de comunicacion

EtherCAT
RJ45

Comunicacion EtherCAT Utilice un cable Ethernet que cumpla o supere las especificaciones SF/UTP
CAT5e
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2.7 Moddulo enchufable para 8 canales bidireccionales digitales *

1
‘%

COM+
1 Canales bidireccionales digitales 8 canales bidireccionales digitales
Tierra

Especificaciones eléctricas

Canales bidireccionales digitales

8 canales bidireccionales digitales con funcién configurable.
Todos los canales en un grupo eléctrico.

Configurable como canales de entrada o salida.

Modos:

* No habilitado.

o Salida lateral alta con deteccidn de rotura del conductor.

o Salida lateral alta sin deteccién de rotura de conductor.

o Conmutacion positiva de entrada digital (sumidero de corriente).
o Conmutacién negativa de entrada digital (fuente de corriente).

0 hasta 24 V CC

e e Fuente de corriente (limpieza de contacto) Inicial 10 mA, continua 2 mA

Tension de alimentacion: 12 hasta 24 V (rango operativo 6,5 a 28 V CC)
e Suministro de canales DIO 9 hasta 12 en parada de emergencia terminal 46
CC (+)
salida digital ¢ Suministro de canales DIO 13 hasta 16 en terminal 52

Corriente de salida:

Hasta 0,5 A (maximo 1 A para los 4 canales)

Corriente transitoria de conexién 2 A CC y 0,5 A continua (maximo 2 A para
continua para todos los canales)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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2.8 Moddulo enchufable para 4 canales bidireccionales analdgicos *

1
‘%

4 canales bidireccionales analdgicos
Tierra

1 Canales bidireccionales analdgicos

Especificaciones eléctricas

Canales bidireccionales analégicos

4 canales individuales (grupo aislado) con funcién configurable.
Configurable como canales de entrada o salida.

Aislamiento galvanico a CPU

Todos los canales en un grupo eléctrico

Canales de entrada
Entrada digital 0 a 24V CC con umbral comun 4 V

Rango: 0 hasta 1 MQ
Precision

O hasta80 Q: +1% +0,5Q
80 hasta 200 Q: 0,4 %
200 Q hasta 10 kQ: +0,4 %
10 hasta 20 kQ: +0,5 %

20 hasta 200 kQ: +1,5 %
200 hasta 1000 kQ: 12 %

0 a +10 V CC (sigma delta 16 bit)

Precisién: 0,5 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
funcionamiento.

Impedancia de entrada: 200 kQ

Medicion de resistencia

Entrada de tension

0 a +20 mA (sigma delta 16 bit)
Entrada de corriente Precisién: 0,6 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
funcionamiento.

Canales de salida

0 a +10 V CC (resolucion 13-bit)
Salida de tension Precision: 0,5 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
funcionamiento.

0 a 20 mA (resolucién 13-bit)

Precisién: 0,6 % de escala completa dentro del rango de temperatura de
Salida de corriente funcionamiento.

Se puede seleccionar un maximo de 2 canales como salida de corriente

(limitacion de potencia interna)

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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2.9 Moddulo enchufable para reparto de carga analdgico *

Reparto de carga P (Activa) y Q (Reactiva)

1 Reparto de carga
P 9 Tierra

Especificaciones eléctricas

Reparto de carga P (Activa) y Q (Reactiva)

Entrada/salida de tension -5hasta5V CC

Impedancia 23,5 kQ

Precision 1 % de la escala completa, tanto para entradas como para salidas
Tension soportada -36 hasta 36 V CC

NOTA * Contacte con DEIF para disponibilidad.
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210 Accesorios
2.10.1 Abrazaderas para carril DIN

Se suministran con la versién montada en superficie.

Carril DIN 35
Tipo E/NS 35 N BK - Adaptador de extremo

210.2 CableUSBtipoAaC
El cable USB es necesario para el control entre la pantalla y el controlador montado en superficie.

Se suministra con la pantalla iE 7 Local.

Tipo de cable Cable USB tipo A a tipo C.
USB USB 2,0
Longitud 1,8 m (5,9 ft)

2.10.3 Cable DisplayPort
El cable DisplayPort es necesario para HMI visual entre la pantalla y el controlador montado en superficie.

Se suministra con la pantalla iE 7 Local.

Tipo de cable Cable DisplayPort de conformidad con VESA.
Longitud recomendada 1,8 m (5,9 ft)

210.4 Cable Ethernet

El cable Ethernet de DEIF cumple las especificaciones técnicas a continuacion mostradas.

Tipo de cable Cable de empalme blindado SF/UTP CAT5e
Instalacién fija: -40 a 80 °C (-40 a 176 °F)

Temperatura Instalacién flexible: -20 a 80 °C (-4 a 176 °F)
Radio minimo de curvatura Instalacion fija: 25 mm (1 in)

(recomendado) Instalacion flexible: 50 mm (2 in)

Longitud 2 m (6,6 ft)

Peso ~110 g (4 oz)

Data sheet 4921240629H ES Pagina 42 de 44



211 Homologaciones

CE

Homologado por UL/cUL conforme a UL/ULC6200:2019, 1.2 ed., Controles para grupos electrégenos con motor estaticos

Mas informacion
Para conocer las homologaciones y certificados mas recientes, consulte www.deif.com.

212 Ciberseguridad

Ciberseguridad De conformidad con IEC 62443 - Nivel 1 *

NOTA * Las conexiones a redes que no sean de confianza podrian requerir equipo adicional o contramedidas de
seguridad no incluidas en el producto.
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3. Informacion legal

3.1 Descargo de responsabilidad y copyright

Software de fuente abierta

Este producto contiene software de fuente abierta proporcionado en base a una licencia conforme a, por ejemplo, la
Licencia Publica General GNU (GNU GPL) y la Licencia Publica General Menor GNU (GNU LGPL). El codigo fuente de este
software se puede obtener poniéndose en contacto con DEIF a través de support@deif.com. DEIF se reserva el derecho de
facturar el coste del servicio.

Marcas comerciales

DEIF y el logo de DEIF son marcas comerciales de DEIF A/S.
Bonjour® es una marca comercial registrada de Apple Inc. en Estados Unidos y otros paises.

Adobe®, Acrobat® y Reader®son bien marcas comerciales registradas o marcas comerciales de Adobe Systems
Incorporated en Estados Unidos y/u otros paises.

CANopen® es una marca comercial registrada de la comunidad CAN in Automation e.V.(CiA).
SAE J1939® es una marca comercial registrada de SAE International®.
CODESYS® es una marca comercial de la CODESYS GmbH.

EtherCAT®, EtherCAT P®, Safety over EtherCAT®son marcas comerciales o marcas comerciales registradas licenciadas por
la Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

VESA® y DisplayPort® son marcas comerciales registradas de Video Electronics Standards Assocation (VESA®) en los
Estados Unidos y otros paises.

Modbus® es una marca comercial registrada de Schneider Automation Inc.
Torx®, Torx Plus® son marcas comerciales o marcas comerciales registradas de Acument Intellectual Properties, LLC en los

Estados Unidos y otros paises.

Windows® es una marca comercial registrada de Microsoft Corporation en Estados Unidos y otros paises.
Todas las marcas comerciales son propiedad de sus respectivos propietarios.

Derechos de autor

© Copyright DEIF A/S. Todos los derechos reservados.

Descargo de responsabilidad

DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La versién en inglés de este documento siempre contiene la informacién mas reciente y actualizada acerca del producto.
DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la precisién de las traducciones y estas podrian no haber sido actualizadas
simultdneamente a la actualizacion del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones,
prevalecera la versién en inglés.
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