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Sobre as instrucoes de instalacao

1.1 Simbolos e anotacao
Simbolos para observacoes gerais

OBSERVAGAO Isso mostra informacgées gerais.

Mais informacoes
Isso mostra onde vocé pode encontrar mais informagodes.

Exemplo

L

Isso mostra um exemplo.

n Como...
i

Isso mostra um link para um video para ajuda e orientacao.

Simbolos para avisos de perigo

Isso mostra situacoes perigosas.

Se as diretrizes nao forem seguidas, tais situagoes resultardo em morte, ferimentos aos envolvidos e destruicao
ou danos aos equipamentos.

/\ ATENGAO

destruicao ou danos aos equipamentos.

/\ cuibADO

Isso mostra uma situacao de risco de baixo nivel.

Se as diretrizes nao forem seguidas, tais situagées podem resultar em ferimento leve ou moderado.

NOTIFICACAO

Isso mostra um aviso importante

Isso mostra situacoes potencialmente perigosas.
Se as diretrizes nao forem seguidas, tais situagcées podem resultar em morte, ferimentos aos envolvidos e

Certifique-se de ler essas informagdes.

1.2 A quem se destinam as instrucdes de instalacao

As instrugdes de instalagao se destinam, principalmente, ao pessoal que faz a montagem e conexao elétrica dos
controladores. Pode ser util para os designers consultar as Instru¢cdes de instalagao, durante o desenvolvimento dos
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diagramas de conexao elétrica do sistemas; para os operadores, consultar as instru¢ées de instalagao pode ser util durante
a resolucao de problemas.

1.3 Precisa de outras informacdes?

Obtenha acesso direto aos recursos de que vocé precisa usando os links a seguir.

DEIF website Give feedback Support
Pagina oficial da DEIF. Ajude a melhorar nossa documentacao Recursos de autoajuda e formas de
com seus comentarios. contato com a DEIF para assisténcia.

A
= bxed
DEIF @

Documentation Product

Documentacao do iE 150. Pagina do produto iE 150. Aprenda a usar este produto.

A
E =
DEIF @ O

Documentation Product

Documentacao do iE 150 Marine. Pagina do produto iE 150 Marine. Aprenda a usar este produto.

1.4  Avisos e Segurancga
Seguranca durante a instalacao e a operacao

Quando vocé instalar e operar o equipamento, pode ter que trabalhar com correntes e tensées perigosas. A instalagao
somente deve ser realizada por pessoas autorizadas e que compreendam 0s riscos envolvidos no trabalho com
equipamentos elétricos.

A\ PERIGO!

Correntes e tensoes perigosas energizadas.

Nao toque nos terminais, especialmente nas entradas de medicao de corrente em CA ou em quaisquer terminais
de relés, pois isso pode causar ferimento ou morte.

Perigos do transformador de corrente

A\ PERIGO!

Choque elétrico e arco elétrico
A Risco de queimaduras e choque elétrico provenientes da alta tensao.

Curto circuito de todos os transformadores de correntes secundarias, antes da interrupgao das conexdes dos
transformadores de corrente com o controlador.
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Desativar os disjuntores

Desativar os disjuntores

A O fechamento nao intencional dos disjuntores pode provocar situagoes fatais e/ou perigosas.

Desconecte ou desative os disjuntores ANTES de conectar a alimentacao do controlador. Nao ative os
disjuntores ANTES de a conexao elétrica e a operagao do controladores terem sido totalmente testadas.

Desativar o arranque do motor

Arranques indesejados do motor
fi O arranque nao intencional do motor pode provocar situagoes fatais e/ou perigosas.

Desconecte, desative ou blogqueie o arranque do motor (o0 mecanismo de arranque e a bobina de
funcionamento) ANTES de conectar a alimentagao do controlador. Nao ative o arranque do motor ANTES de a
conexao elétrica e a operacao do controladores terem sido totalmente testadas.

UL/cUL Listado

A aceitabilidade da instalagao é determinada como parte da montagem final.

Se estiver cabeado ao campo na aplicacao final, vocé deve usar uma barreira fisica entre as conexdes de cabeamento de
baixa e alta tensao para garantir que os circuitos estejam separados.

Ajustes de fabrica

O controlador é entregue pré-programado com uma série de configuragcoes de fabrica. Esses ajustes se baseiam em
valores tipicos e podem nao ser as corretas para o seu sistema. Portanto, vocé deve verificar todos os parametros e
configuragoes antes de usar o controlador.

Arranques automaticos e controlados remotamente

/\ cuibADo

Inicio Automatico do Grupo Gerador

O sistema de gerenciamento de poténcia inicia os grupos geradores automaticamente quando ha necessidade
de mais poténcia. Para um operador inexperiente pode ser dificil prever quais grupos geradores serao

@ inicializados. Além disso, os grupos geradores podem ser inicializados remotamente (por exemplo, através de
uma conexao via Ethernet ou uma entrada digital).

Para evitar ferimentos aos envolvidos, é necessario levar em consideragao o design, o layout e os
procedimentos de manuteng¢ao do grupo gerador.

Descarga eletrostatica

As descargas eletrostaticas podem danificar os terminais do controlador. Durante a instalagao, proteja os terminais contra
descargas eletrostaticas. Depois que o controlador estiver instalado e conectado, essas precaugoes ja nao serao mais
necessarias.

Installation instructions 4189341437-B PT Pagina 6 de 54



Controle do quadro de distribuicao (Marine)

Em Controle do quadro de distribuic@o, o operador opera o equipamento a partir do quadro de distribuicao. Quando o
Controle do quadro de distribuicdo estiver ativado:

« Se surgir uma situagao de alarme que exija um desarme e/ou desligamento, o controlador desarmara o disjuntor e/ou
desligara o motor.

« O controlador NAO responde em caso de apagao.

« O controlador nao oferece gerenciamento de poténcia.

« O controlador NAO aceita comandos do operador.

« O controlador ndo pode impedir e ndo impedira agdes manuais do operador.

O projeto do quadro de distribuicao deve proteger o sistema quando o controlador estiver no controle do quadro de
distribuigcdo.

Sobreposicao manual da acao do alarme
A Nao utilize o quadro de distribuicdo ou o controle manual para sobrepor a acao de alarme de um alarme ativo.

Um alarme pode estar ativo porque esta travado ou porque a condicao para o alarme ainda ativo. Se a acao do
alarme for manualmente sobreposta, um alarme travado nao fornecera protecao.

Seguranca dos dados

Para minimizar o risco de violagdes da seguranca dos dados:

« Na medida do possivel, evite expor os controladores e suas redes a redes publicas e a Internet.

« Utilize camadas de seguranga como uma VPN para acesso remoto e instale mecanismos de firewall.
e Restrinja 0 acesso as pessoas autorizadas.

1.5 Informacdes legais
Equipamentos de outros fabricantes

A DEIF nao se responsabiliza pela instalagao ou operacao de equipamentos de outros fabricantes, inclusive os grupos
geradores. Em caso de duvidas sobre a instalagao e operacao do grupo gerador, entre em contato com o fabricante do
grupo gerador.

Garantia

NOTIFICAGAO

0 Garantia
O controlador nao deve ser aberto por pessoal ndo autorizado. Caso seja aberto, a garantia sera perdida.

Marcas comerciais

DEIF e o logo da DEIF sdo marcas comerciais da DEIF A/S.

Bonjour® é uma marca comercial registrada da Apple, Inc. nos Estados Unidos da América e em outros paises.

Adobe®, Acrobat® e Reader®sao marcas registradas ou marcas comerciais da Adobe Systems incorporadas nos Estados
Unidos e/ou em outros paises.

CANopen® é uma marca comercial comunitaria registrada da CAN in Automation e.V. (CiA).

SAE J1939° é uma marca comercial registrada da SAE International®.
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EtherCAT®, EtherCAT P®, Safety over EtherCAT® s&do marcas comerciais ou marcas comerciais registradas, licenciadas pela
Beckhoff Automation GmbH, Alemanha.

VESA® e DisplayPort® sdo marcas registradas da Video Electronics Standards Assocation (VESA®) nos Estados Unidos e
em outros paises.

Google® e Google Chrome® sdo marcas comerciais registradas da Google LLC.

Modbus® é uma marca comercial registrada da Schneider Automation Inc.

Windows® é uma marca comercial registrada da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e em outros paises.
Todas as marcas registradas sao de propriedade de seus respectivos proprietarios.

Aviso legal

A DEIF A/S se reserva o direito de alterar o conteudo deste documento sem aviso prévio.

A versao em inglés deste documento contém sempre as informagdes mais recentes e atualizadas sobre o produto. A DEIF
nao se responsabiliza pela acuidade das tradugoes. Além disso, as traducdes podem nao ser atualizadas ao mesmo tempo
que o documento em inglés. Se houver discrepancias, a versao em inglés prevalecera.

Direitos autorais

© Copyright DEIF A/S. Todos os direitos reservados.
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2. Prepare-se para a instalacao

21 Desenhos CAD

Desenhos DWG

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/dwg

Arquivo STP STEP

iE 150

STP

www.deif.com/rtd/ie150/stp

2D PDF

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/2dpdf

3D PDF

Para visualizar um PDF 3D, é necessario habilitar conteldos de multimidia e 3D em seu visualizador de PDF.

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/3dpdf

Arquivo EDZ

iE 150

www.deif.com/rtd/ie150/edz
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2.2 Localizacao

2.21 Controlador de montagem frontal

O controlador foi desenvolvido para ser montado na parte frontal do painel.
Para listagens na UL/cUL, ela deve ser:

+ Montado sobre uma superficie plana de um gabinete tipo 1
« Instalado de acordo com a NEC (EUA) ou CEC (Canada).

O equipamento deve ser instalado e operado em um ambiente limpo e seco.

Se o controlador for instalado em uma area sujeita a altas vibragdes constantes, o controlador devera ser isolado das
vibragoes. O ambiente de instalagcao deve estar em conformidade com as especificagdes elétricas, mecanicas e ambientais
do controlador, conforme descrito na ficha técnica.

Requisitos de ventilacao e espaco

A parte traseira do controlador nao esta protegida contra poeira. O acumulo de poeira pode danificar o controlador ou
causar superaquecimento. Para uma ventilagdo adequada, o controlador deve ser montado com a parte traseira na vertical
e o eixo longo na horizontal.

2.3 Ferramentas

Ferramenta Acessorio Torque Usada para

Chave de fenda PH2 ou 5 mm plana 0,15 N-m (1,3 Ib-pol) Aperte as bracadeiras do parafuso de fixacao
Alicate de crimpar
cabos, alicate de _ _ Prepare a conexao elétrica e ajuste as
crimpar cabos e abracadeiras
cortadores
Equipamentos de _ ) Protecao pessoal, de acordo com os padroes e
seguranca requisitos locais
NOTIFICAGAO

Dano de torque ao equipamento
® Durante a instalagao, nao utilize ferramentas elétricas. Muito torque danifica o equipamento.

Siga as instru¢des para aplicar o torque correto.

2.4  Materiais

Para montar o controlador no painel frontal.

Quatro grampos-sargento &
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Fornecido com o produto
Cabos e conectores Para conectar equipamentos de terceiros aos terminais do controlador

Para conectar a comunicacgao do controlador entre controladores e sistemas

Cabo Ethernet
externos

Abracadeiras Para proteger a fiacdo e o cabo Ethernet

2.5 Equipamento de Protecao Individual (EPI)
Siga todos os requisitos e regulamentos locais para o uso de EPI ao instalar ou realizar a fiagao do produto.

Exemplo nao extensivo de EPI

Protecao auditiva Protecao ocular Uso de luvas Roupas protetoras
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3. Monte o controlador

3.1 Corte do painel

Este desenho do painel € uma diretriz e ndo uma escala 1:1. As dimensdes nao serdo corretas ao imprimir.

158.5 mm (6.24 in)

Tolerance: + 0.3 mm (0.01in)
Not shown to actual size.

Panel cutout

218.5 mm (8.60 in)

\

A

A espessura maxima do painel & de 4,5 mm (0,18 pol.).
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3.2 Dimensoes

\ 217.9 mm (8.16 in) |

@

44.7 mm
(1.76 in)

| 233.3 mm (916 in) |

173.3 mm (6.82 in)
-~ 157.9 mm (6.22 in)
173.3 mm (6.82 in)

Dimensoes e peso

Comprimento: 233,3 mm (9,16 pol.)
Dimensodes Altura: 173,3 mm (6,82 pol.)
Profundidade: 44,7 mm (1,76 pol.)

Comprimento: 218,5 mm (8,60 pol.)
Corte do painel Altura: 158,5 mm (6,24 pol)
Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pol.)

Espessura max. do painel 4,5 mm (0,18 pol.)

Listado UL/cUL: Tipo - dispositivo completo, tipo aberto 1

Mont: . e .. . .
ontagem Listado UL/cUL: Para utilizagao sobre uma superficie plana - gabinete tipo 1

Peso 0,79 kg
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3.3 Monte o controlador

& x4  Use as quatro bracadeiras de parafuso de fixagao para montar o controlador.

T Corte um furo retangular no painel com um comprimento de 218,5 mm (8,60 pol) e
uma altura de 158,5 mm (6,24 pol).
Cutout
”””” A espessura maxima do painel é de 4,5 mm (0,18 pol).

O grampo-sargento de fixagao é liberado de acordo com a posi¢cao mostrada.

. o

Nao remover o grampo-sargento de fixagao completamente do suporte.

Coloque o controlador no recorte do painel.

Localize os orificios dos grampos-sargento de fixagao na unidade.

Coloque o grampo-sargento de fixagao nos orificios de montagem.

6. Deslize cada grampo-sargento de fixagao para a posigao.

—
* Click *
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Gire o grampo-sargento de fixacao até que a unidade fique segura na superficie
do painel.

Nao exceder o torque recomendado de 0,15 N m (1,3 Ib-pol).
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4. Conectando o controlador

4 Conexoes dos terminais

Bloco de terminais 1: alimentagéo/arranque do motor

Alimentacao, CC (+) +12/24 V CC
6,5a36VCC
2 Alimentacao, CC (-) ovcCce
3 Nao utilizado = -
4 Parada de emergéncia Entra?da.dlgltal e alimentacao para os
terminais 5,6 e 7

5 Bopma funcionamento (run Configurével Max. 3 A

coil)
6 Arranque Configuravel Max. 3 A
2 D+ Consulte a data sheet para obter

informagdes técnicas
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Bloco de terminais 2: Saida em CC

Alimentacao na saida digital,

CC (+)
9 Out (saida)
10 Out (saida)
M Out (saida)

12 Out (saida)
13 Out (saida)
14 Out (saida)

Disjuntor da rede (MB)

[ ligado (ON)
16 Disjuntor da rede (MB)
desligado (OFF)
GB (disjuntor do gerador)/
17 TB (disjuntor Tie) ON

(ligado)

GB (disjuntor do gerador)/
18 TB (disjuntor Tie) OFF
(desligado)

Configuravel
Configuravel
Configuravel
Configuravel
Configuravel
Configuravel

Terra: MB/TB fechado

Maritima: SCB (disjuntor do quadro de
distribuicao) fechado

Configuravel (dependente da
aplicacao)

Terra: MB/TB aberto
Maritima: SCB aberto
Configuravel (dependente da
aplicacao)

Terra: GB/TB/BTB/ESB/PVB fechado
Maritima: GB/BTB/ESB/PVB fechado
Configuravel (dependente da
aplicacao)

Terra: GB/TB/BTB/ESB/PVB aberto
Maritima: GB/BTB/ESB/PVB aberto
Configuravel (dependente da
aplicacao)

Bloco de terminais 3: Entrada analégica (MPU)/CANbus

Deve ser aterrada ao GND (Filtro de
densidade Neutra) do motor

GND
20 pol
21 pol
22 pol
23 pol
24 Positivo
25 SCR
26 Negativo
27 Alta

Dados (GND (Filtro de

42 densidade Neutra))
29 Baixa
30 Alta

Installation instructions 4189341437-B PT
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Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
TacOmetro
TacOmetro
Tacdmetro

Unidade de controle de motor (ECU),
CAN A

Unidade de controle de motor (ECU),
CAN A

Unidade de controle de motor (ECU),
CAN A

Sistema de gerenciamento de poténcia
(PMS), CANB

Max. 500 mA
Max. 500 mA
Max. 500 mA
Max. 500 mA
Max. 500 mA
Max. 500 mA

Méx. 500 mA

Max. 500 mA

Méx. 500 mA

Max. 500 mA

Nao isolado

Nao isolado

Nao isolado

Isolado
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31

32

Bloco de terminais 4: RS-485

Dados (GND (Filtro de
densidade Neutra))

Baixa

Sistema de gerenciamento de poténcia

(PMS), CAN B Isolado

Sistema de gerenciamento de poténcia

(PMS), CAN B Eelbet

34

35
36

37

38

Dados +

Dados (GND (Filtro de
densidade Neutra))

Dados - (B)
Dados + (A)

Dados (GND (Filtro de
densidade Neutra))

Dados - (B)

RS-485-1 Isolado
RS-485-1 Isolado
RS-485-1 Isolado
RS-485-2 N&o isolado
RS-485-2 N&o isolado
RS-485-2 N&o isolado

Bloco de terminais 5: Digital input (Entrada digital)

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49
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pol

pol

pol

pol

pol

pol

pol

pol

Disjuntor da rede (MB)

ligado (ON)

Disjuntor da rede (MB)
desligado (OFF)

GB (disjuntor do gerador)/
TB (disjuntor Tie) ON

(ligado)

Somente em comutagao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutacao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutagao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutacao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutacgao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutacao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutacao negativa, <

Configuravel 100 O

Somente em comutagao negativa, <

Configuravel 100 O

Terra: MB/TB fechado*
Maritima: SCB (disjuntor do quadro de

distribuicao) fechado* Somente em comutacao negativa, <

Configuravel (dependente da 1000

aplicacao)

Terra: MB/TB aberto*

Maritima: SCB aberto* Somente em comutacao negativa, <
Configuravel (dependente da 100 Q

aplicacao)

Terra: GB/TB/BTB/ESB/PVB fechado*  Somente em comutagao negativa, <
Maritima: GB/BTB/ESB/PVB fechado* 100 Q
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GB (disjuntor do gerador)/

50 TB (disjuntor Tie) OFF
(desligado)
OBSERVACAO

20/21/22/23.

Configuravel (dependente da
aplicacao)

Terra: GB/TB/BTB/ESB/PVB aberto*
Maritima: GB/BTB/ESB/PVB aberto*
Configuravel (dependente da
aplicacao)

Bloco de terminais 6: Analogue output (Saida analégica)

52

53

54

55

Bloco de terminais 7: Corrente CA -

GOV (-)

GOV (+)

Nao utilizado

Regulador Automatico de
Tenséo (AVR) (-)

Regulador Automatico de
Tensao (AVR) (+)

Tens3do ou Saida de PWM (Modulagao
de amplitude de pulso)

Tensao ou Saida de PWM (Modulacéo
de amplitude de pulso)

Saida de tensao

Saida de tensao

Somente em comutagao negativa, <
100 Q

* Alternativamente, se vocé precisar de detecgao de rompimento de fio, podera usar a entrada multipla

Isolado

Isolado

Isolado

Isolado

lado do transformador de corrente (TC)

56 L1(S1)

57

58

59

60

61

L2 (S7)
L3 (s7)

Com (S2)

L4 (S1)

L4 (S2)

Comum

Terra: Poténcia do Neutro, do Terra ou
da Rede elétrica/Ligagao/Barramento
Maritima: Poténcia neutra ou
barramento/cais

Terra: Poténcia do Neutro, do Terra ou
da Rede elétrica/Ligagao/Barramento
Maritima: Poténcia neutra ou
barramento/cais

Bloco de terminais 8: Medicao de tensdao em CA

63
64
65
66
67

L1
L2
L3
N
L1

Installation instructions 4189341437-B PT

Lado A
Lado A
Lado A
Lado A
Lado B
Lado B

Deve ser conectado ao GND (Filtro de
densidade Neutra) da estrutura

Deve ser conectado ao GND (Filtro de
densidade Neutra) da estrutura
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68 L2 Lado B
69 L3 Lado B

Conexao ao PC

Conexao USB Porta de servico USB B

Conexao via Modbus

RJ45 Conexao TCP/IP Modbus Ethernet
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4.2 Conexdes tipicas para uso em terra

4.21 Fiacao tipica para o controlador do gerador

1 PP
<1 s2 .
L2 P1E.P2
STENS2 |
L3 P71 P2
s1
N N
| |
| |
| |
I I
I I
[ [
[ [
[ I
| 1
= | I
P2 s2 ! + - - |
————— - R N | - |
I[ P { MB? Ai;B !
T el il I - ”'} i = } F3 feedback\ \feedback }
L L L L
= s6] [57] [s8[s9]e0]61] [62]63[64[65] |89 [10[11][12]13[14[15[16[17]18] [39]40]41]42]43]44]45]a6[47]48]40]50] [e6[67[68[69] | |
‘= *= ‘= I= s T c|=|8 B cle |58
i I I B B G R RO “laleal |Zlslsls|3|3]5|5|53 || clele|elelele|eli|B|e]|e Sl (e
- z |||\t z
sl (2§l B REEEEEEEHEEE 22|55 e
— o
AC current CT-side A(;\fsoil(ﬁjaege DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\rl;\éaege a @
; - S485 | RS485 ]
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN A ECU | CAN B PMS R Analogue output e
| Sueply | A ° _Port1 | Port2 E@
T = o |3 % |2 |2 s|g|z|g|g |z T|IEZ|Z o
3l lg| EBs|E|3] |Bl=|=|=|=] 8|88 |Bl313\5|213] (5|3 lz3lz BI3IE )R
s| |e 50\ |S g g 38|85 |8|5| |8]8|2]<
1] 2] [ [a]s]e]7] [19]20]21]22]23] |24]25[26] |27]28|29|30[31[32] |33[34[35[36[37[38] [s1[52[54]55] [ | [ [ [ | |
.
<5 ; L
: 00
g
S
il P2 ST
+
SOOI
e N
b- 0000000 G e
>
Lol 2 g
v - 1l
Engine GND
.
Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e« F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.2.2 Fiacao tipica para o controlador de rede elétrica

1 PlimmP2
STm-s2 |
L2 P1 P2
ST s2 |
L3 P - P2
s1
No o
| |
| |
| |
| |
[ [
L4 . [
I [
| |
= | |
0 1 |
| |
T M1 |
| + _ _ |
| " T Te
- | |
| MB TB
Lol F3 K1 K2 !
4 m - - feedback\ feedback |
I I
56 57 58 (59|60 |61 62 (63|64 |65 8|9|10(11]12|13|14|15|16(17 |18 39(40|41|42|43|44 45|46 |47|48|49|50 66|67 68|69 ‘ ‘
°~ °~ = g2 o = cl=|6|% §|%
= = = 8'c| § Tle|ele|=lz|=|5]% 5|5
2 2 2 ele z 5|99 slalalalaldla gle cls|s|s|s|e|e]|s ele z|5|Y(9
sl | 2] 833 EEEREEEEEENEEEEE 212/53 i}
— — Jue}
AC current CT-side A(i:/;)i\ézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACBY;I(;de g @
Supply Engine start Analogue input Tacho CANAECU CANBPMS %S‘:tgf %Sftazs /Analogue output| E =
| PRy - _ _Port _Port E%
= — —T= 3 B z[alal<]a]a DB st
x o) o | § | a x| o c|lzlzlc|Z2]|2 zZ|T zZ|T — || o
o Q 28 ; §|& G155 |= 8 312 2(218(2/313 slelels|s|s 313|%|%
s |° w% @ |o g g s|&|5|8|8|a] |9|3|%|2
1] |2 4]5|6]7] |19[20]21|22]23] [24]25]26] |27[28]29[30]=m 33[34]35]36[37[38] [s1[s2fsals5] [ [ [ [ [ [ ]

Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

o F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.2.3 Fiacao tipica para o controlador BTB

L1 PlEmmP2 1
s 1 s2 .
L2 P1-—pP?2 L2
SRS |
L3 P 1 P2 L3
s s2
N N
N___ g O P e t-r-F------"N
|
|
I
|
MM
BEEE R nlnlig
i R L R
= I
- |
T |
BTB !
feedback }
|
56 57 5859|6061 62|63|64 |65 819 (10|11(12(13(14|15|16|17 |18 39|40(41(42|43|44|45|46|47|48|49|50 66 |67|68|69 ‘ ‘
R e S Tlelalelalalals|s|8]3 558138
o |lel |el el e Zz|=|N|=» ~|5|5|5|5|5|5 o | m EEEEEEEEOOmm Zz = |N|®
S ETREEEE 177 (81e(e|elelele|2|e s s 21233 N
— o
AC current CT-side A(?A\_/;)izzge DC output (configurable) Digital input (configurable) A%Y;gaege %
; p RS485 RS485 T
Engine start Analogue input Tacho CANAECU CANBPMS Port 1 Port 2 Analogue output E@
= a g <|lglal<|g]la ol T =
§§§§5 %5555 §§§ %5;%55, ;5(;,;5;, 5%025 .
a5 K] K] Sls|E|8|e|8
whle |© E | |8|5|s|8|8] [8]3|%]|=
4]5]6|7] |19[20[21]22]23] [24]25[26] |27]28]20 33[34|35[36[37[38] [51[s2]54[55] [ [ [ [ [ [ |

Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

Installation instructions 4189341437-B PT Pagina 23 de 54



4.2.4 Fiacao tipica para controlador independente

11 PP
N—E
P1EEEP2
12

P2|s2 _ . + - - -
. " V4 MBf AEB
£z B it I Bl B F3 feedback\ \feedback
[
I
= 56 57 5859|6061 62|63 |64 |65 819(10|11(12|13|14(15(16(17|18 39(40|41|42|43|44|45|46|47|48|49 |50 66|67 (68|69 ‘ ‘
0 D DRSO S s
< = BRISE Els|slslsls|=|65|5|ala 5|5 |a|a
o %) ol Tl el e ~ |N ™ ~|3|3|3|3|3|3 @@ cle|le|lelele|le|le|l|8|R|e par
212 [EE 2 g |z|o|YS o oo £ slelsls|s|s|s(=|a|a|E|E z|5 |93
ST R g|e|e|eleleic|e|g|g |5 HEEE
— — m
AC current CT-side Aiygg:ge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/SoiIé:ge g @
. RS485 RS485 3
:upplL Engine start Analogue input Tacho CAN B PMS ,\Pm 1 Port 2 /Analogue output| E@
1 = = <[ale|z|ala| [z]zl=]z il
x z 2418 |E |4 a g|x|lo z TlE|TIF18|T N w
o 83l c |3 |d Z|lele|e|e S| G|o 3 e S 2> e |x
RE HHENE ikl sRHHHAHHREHHE
1 2| [ [4]5]6]7] [19]20[21|22[23] [24]25]26 32| |33]435]36]37]38] |51 |52[54]55] | [T T 1]
T
1C T ]
q @@ s RIS
19
F1 D F2 m
+
" ),
b- 00000600 G
Lol &
. - 1l
Engine GND
. .
Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e« F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
o F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.2.5 Fiacao elétrica para controlador hibrido

@
a
<3
]
2
2

MB
feedback

S JAD
sl
®

56 57 58596061 62|63 |64 |65 819(10|11(12|13|14(15(16|17|18 39(40|41|42|43|44|45|46|47|48|49 |50 66|67 (68|69 ‘ ‘
=2l 28] e z s|s|8|3 si5(8(3
el |2 |Z2|Zl2 2 [z|5|y(a 1818181818138 - | 2|8 clelelsls|s|s|s|a|a|B|B z 5|y (2
ST 177 |81eie|e|e|e|c |2 12g]g ggl55 ===
— | S— o
AC current CT-side AC voltage DC output (configurable) Digital input (configurable) AC voltage % (o)
Supply Engine start Analogue input Tacho N B PMS gf
Lo 5 §
= ol g
£ |z o, 8| ¥ o 9|xlo 3 w
AR HH AR E R R REEE :
1 2| [ [4]s]e]7] [19]20]21]22]23] |24|25]26 32 [T T 1]
T
S
q W@ T £
==
=
- D o ST .
. AL
IO anzsod=
+44
h- 0000000 o
[ G |t
ml ml - hi
+ - 1L
Engine GND

OBSERVACAO * Disjuntor PV opcional.
OBSERVAGAO A porta 1do RS-485 tem isolamento galvanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico. A
porta 1 é recomendada para comunicagao com o inversor solar.

Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

e« F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.2.6 Fiacao tipica para controlador de unidade do motor

56 57 58(59(60|61 62|63 |64 |65 89(10(11(12|13[14|15|16|17|18 39(40(41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66|67 (68|69 ‘ ‘

. . . e = =3

= = SRS r«ﬂ“ﬂ««g%g° sI5(2(2

3 2 2l Zlel el |z|s|N|x NMEIEIEAER R gle clesle|e|lsle|slc|ala BB z |5 (Y9

5|9 2| 3]s ol e B S S R A R 22|53 =

— M

AC current CT-side AC':A\_/;JiIézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB‘_’;’inge %

Supply Engine start Analogue input Tacho CANAECU| CANB %‘S)?t815 Fé,%ﬁsg Analogue output E@

I — Q

T T o |3 |« a ol ol o <1285 < g T|E|T|E i

o o 88l c |3 |A Zle|e|e|e AR SAHEIEE + . NNME

9 8 &% 2|5 o olalz A § § 8 81z |z

1] 2] | [4]s]e]7] [19]20[21]22]23 33| [ 3| [s1[s2fsalss| [ [ [ [ [ ] ]

Y

[
=

Gov

0000000

+ - L
Engine GND —

Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

4.2.7 Conexoes tipicas para o controlador de bateria

1. s2 .
— L2 P 1 P2
- B _E 3
L3 P 1 P2
o R 1. s2

N P e

+
Fsm \
56 57 58(59|60 |61 62|63 (64|65 8191(10|11|12(13|14|15[16|17 (18 39|40|41|42|43|44|45|46|47|48 (49|50 66|67 68|69 ‘ ‘
FS N PSR I [ = O = cle[6(% 8| clels|s
ol |2 |2 Z2l2 |z|5|y| Sl2l5131815318|alala|a|l Bgc|c|cs|cs|c|cs|cs|aldln z |5 (9]0
= I I § S| -7 glo|eje|o|e|o|gig a1 gé ERERE E i _x
[ . =8
AC voltage PR AC voltage o (0
AC current Batten Digital input (configurable > el
Y Battery g ( 9 ) BB/Mains 3 EC
(2]
Supply DC output Analogue input CANB Rs48s Analogue output fg [f;;
=] [2] o o e, [gfe| [<[z] [=]= At
= ~ 585 |3 [ 8| N o g
5 853 (3|, Zlsls|e|s 5|23 e Nl |88
8| |s 572 ]° ° il HEHREEIRELE:
1 2| [ Jals[e]7] [19]20[21]22]23 0[31]32 36 s2[salsalss| [ [ [ [ [ ]
:

|

(o)
Z
o

OBSERVACAO * ES: Disjuntor ES opcional.
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* BMS e PCS: O controlador pode usar RS-485 ou comunicacao Ethernet. A comunicacao RS-485 pode
ser ligada em cascata a partir de uma porta.
OBSERVAGAO A porta 1 do RS-485 tem isolamento galvanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico.

Fusiveis:

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

o F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

4.2.8 Fiacao tipica para o controlador solar

L1

L2

L3

S

ﬁ’VB
\feedback
56 57 58159|60|61 6263|6465 8|9 (10(11]12|13[14[15|16(17|18 39(40|41|42(43|44|45|46|47|48|49|50 66|67 |68 |69 ‘ ‘
IS ] R & 5|15(5(5| [0 5/56(%
ol o |elZlele| |z g|ya S1E181818128181alm 2% c|c|c|s|cls|c|ala z |5 |y
= I 9§<_r<_r -7 8OOOOOO§§§§ EE §§§§ ST €
[ L ma
AC current Solar ACSVS:I;I;?ge DC output (configurable) Digital input (configurable) AB%;II\(/I)I':\?r?se § g@
&
jupplL DC output Anal(g/ﬁ%input CAN A c;l\’/l\‘SB Analogue output E %[]i‘:é
z| |= g o REINAER SENEE ge
= ~ 525 |5 o S| O N |~ v | v
5 5 58|13 |3 Z|le|lcslele 5| 2|8|2|2|3 ARy 2|2
gl I8 28 8 I HE L
1 2| [ [a]s]6]7] [1o[20]21]22]23] [24]25]26] [27]28]29]30]31]32 s51)52]s3[sas5] [ [ [ | | ]
G" Switch
3t |
F1D F2 !
% |
i
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i
+4 T
M M G’:‘D

OBSERVACAO * Disjuntor PV Disjuntor PV opcional.

OBSERVAGAO ** Comunicacdo com inversor PV: O controlador pode usar RS-485 ou comunicagao Ethernet.

OBSERVAGAO A porta 1do RS-485 tem isolamento galvanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico. A
porta 1 é recomendada para comunicagao com o inversor solar.

Fusiveis:

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.2.9 Fiacao tipica para o controlador ATS

Fiacao tipica com 1disjuntor e 2 posicoes

LOAD
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
I
|
|
|
|
|
11 PlmmP2 x o a
STERS2 | SZST
P1 P2
Power = s1= $2 L2 Power
source 1 L3 P —F2 13 source 2
~~ ST s2 —e -
TSO N Position 1 Position 2 -

NI e [ T

|
T
! + -4 SO ST
| T3 Tsk
o .
= | £e |2¢
56 57 58/59|60|61 62|63|64|65 819 (10|11(12(13|14|15|16|17 |18 39|40(41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66|67|68|69 ‘ ‘
P R D D =3 Dy — SlE e = Sle = =
< b Slels Flelele|le|=]= e |e =
213 (5 El5l3 =[R2 |5|8|8|3|8|8|8Easststs (= |=|=|=|=|<|=| < g5 |2 |5 (2|0
EREIREHEE EREN N 2181218 .
AC current CT-side Ai\Ygi';aege DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\!giIct’ige B @
Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS %%4:‘815 %%f:szs Analogue output EE
ol g
= 3 B zlglalz]ala z|zlz]= £ =
2a 8 ¥, o olx|o| |5lélz|5|8]3 S8 Y |8 il gl g s o
= =R = < 2
1812 BIFI5IF1T] 121%12] |Z1812|5 510 |2lgl8lzlz18] (813|515
& 8 8 dl8|a|8|&8]|a © <
4|15|6|7 19|20(21|22|23 24| 25|26 27|28(29|30]31|32 33| 34| 35|36|37|38 51|52|54|55 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

Fusiveis

e« F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

¢ F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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Fiacao tipica com 1disjuntor e 3 posicoes

LOAD
I
I
I
|
|
I
I
I
I
I
I
|
|
|
|
I
L1 PlimmP2 4x P2 Pl u
STHms2 | S2 . s1
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source 1 3 o i P2 3 source 2
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< \ZE\EE\8E
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% g Egg:"; z 5|9 88888§8§g'§°§5§% 5555555530 g5 |Z|5 |33
S - =z & e | |8 < g |2 &
— 7 o
AC current CT-side ACA\_/giIéaege DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/giI(t‘aege 8 @
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS %%‘:?15 F;%ftszs Analogue output E’E
of 2
NS g g HEEBEHHEREEEE £
9418 | Z |, o 0| x| o <|zZlzlgl8|3 M NMNELR T2 fin}
Bl |E(a| Ble|=|=l=| |8|8]2] |B|313]2\518] |&|%]:|5|% | [3]3]2)E
x 8 3 8|8|8|8|&|8 olo <=
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Veja o diagrama anterior para informacgoes sobre fusiveis.
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Fiacao tipica com 2 disjuntores

U PlimmP2 P2 Pl u
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Veja o diagrama anterior para informacdes sobre fusiveis.
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4.2.10 Fiacao tipica para controlador PMS leve
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Engine GND

Fusiveis

¢ F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e« F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

OBSERVAGAO * O diagrama mostra regulacéo do controle EIC. Alternativamente, o controle e AVR podem ser regulados
usando as saidas analogicas.
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4.3
4.3

Conexoes do controlador do gerador

Conexdes tipicas para uso maritimo
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OBSERVAGAO * Uma caixa GS fornece separagéo galvanica para ambos os conjuntos de medicées de tensao.
Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.2 Fiacao do controlador costeiro

8

L1 PlmmpP2 L1
Shore sTmmms? |
i L2 P m—P2 L2
SsTmmms2
~N L3 P —pP2 L3
~< ST m—S2
SN N

OBSERVACAO

Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e« F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4, F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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* Uma caixa GS fornece separagao galvanica para ambos os conjuntos de medi¢des de tensao.
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4.3.3 Fiacao do controlador BTB
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OBSERVAGAO * Uma caixa GS fornece separacédo galvanica para ambos os conjuntos de medicées de tensao.

Fusiveis

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e« F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.4 Fiacao de acionamento do motor
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Engine GND

Fusiveis:
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.5 Fiacao do controlador de bateria
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OBSERVAGAO * ES: Disjuntor ES opcional.
* GS: Uma caixa GS fornece separacgao galvanica para ambos os conjuntos de medigdes de tensao.
* BMS e PCS: O controlador pode usar RS-485 ou comunicacgao Ethernet. A comunicagao RS-485 pode
ser ligada em cascata a partir de uma porta.
OBSERVACAO A porta 1do RS-485 tem isolamento galvéanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico.
Fusiveis:

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e« F3:4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
e F4, F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.6 Conexoes do controlador solar
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OBSERVAGAO * Disjuntor PV Disjuntor PV opcional.

OBSERVAGCAO ** Uma caixa GS fornece separacao galvanica para ambos os conjuntos de medicdes de tensao.

OBSERVAGCAO *** Comunicacdo com inversor PV: O controlador pode usar RS-485 ou comunicacao Ethernet.

OBSERVAGAO A porta 1do RS-485 tem isolamento galvanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico. A
porta 1é recomendada para comunicagao com o inversor solar.

Fusiveis:

e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F2:6 A CC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

e F4,F5:2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.7 Diretrizes de conexao elétrica - melhores praticas para aterramento

No controlador, a maioria das portas de entrada/saida ndo sdo galvanicamente separadas do DC- (terminal 2). Portanto, é
importante seguir essas diretrizes de conexao elétrica para obter:

o Leituras confidveis dos sensores.
+ Medicao precisa da voltagem e corrente CA.
* Melhor protegao contra relampago (pulsos repentinos) e outras falhas de terra.

As entradas para voltagem CA, corrente CA e outras varias entradas analogas tém medigdes equilibradas dos sinais. Para
obter medicoes confidveis, é importante manter a diferenca potencial baixa para DC- (terminal 2). Se a diferenca potencial
for muito alta, as medicdes podem ser imprecisas e, em varios vasos, danificar o circuito de entrada.

Exemplo: Configuracao tipica do aterramento
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Engine start CAN A ECU|

g.

1
|
GB| -~ -— -/~ —~—+|cB

High
Data (GND)
Low

Epero] =]

3.
1z18)° i
30|31|32 4567 27|28|29 '—HJ-
RS J‘
el 1QJ :
KEP |
1| o
| | o
an ® CT1|CT2CT3
| |
ik JoNORO
1| o
IRl ®
o ®
| | o 9
M =1 .
I 1
1L |
“I’ ' Gen‘erator
0 1 output PE/GND
l Vi ECU Ll L2/ L3 N
. To
m L
fEE © © L 55
A 20
L -
+ 23
. o— m
. Engine Generator R
(7]
Generator
housing PE/GND 2
Charger L1 Q
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1. Porta CAN-B PMS (terminais 30, 31 e 32) normalmente é usada com cabos longos conectando muitos geradores.
e Use um par de cabos CAN enrolados (120R) com protecao.

e Conecte a protecao aos dados (GND) (terminal 31) em todos os controladores. CAN-B PMS tem separagao
galvanizada, entdao nenhum lago de aterramento é criado.

+ N&o conecte a protecado ao PE.

« Nao instale cabos CAN como fios pendurados soltos. Monte-os como uma peca fixa da instalagao, por exemplo, em
bandejas de cabos.

2. Afonte de alimentagao DC- (terminal 2) deve estar conectada ao BAT- (neste exemplo, o bloco do motor).

3. O COM S2 (terminal 59) é a entrada comum para os transformadores de corrente. COM S2 (terminal 59) deve ser
conectado a BAT- ou a PE/GND do grupo gerador para manter baixa a diferenga de tensdo para DC- (terminal 2) (neste
exemplo, os TCs tém o mesmo ponto de conexao BAT- que o terminal 2).

4. A entrada analodgica GND (terminal 19) é a referéncia para as medi¢oes de entrada analdgica. GND (terminal 19) deve ter
um ponto de conexao BAT-/PE/GND como aterramento do sensor. A diferenca de potencial ao terminal 2 deve ser baixa
(neste exemplo, o terminal 19 é conectado ao bloco do motor para as melhores leituras).

5. A porta CAN A ECU (terminais 27, 28 e 29) normalmente é conectada ao motor ECU com um cabo curto. Nao ha
separacao galvanizada na porta CAN A ECU.
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e Use um par de cabos CAN enrolados (120R) com protecao.
e Conecte a protecao aos dados (GND) (terminal 28) para melhorar a imunidade para transientes de descarga (EFT).
« Conecte a protecao ao motor ECU, conforme descrito pelo fabricante do motor.

6. Os sinais na bobina de funcionamento (terminal 5), manivela (terminal 6) e D+ (terminal 7) devem estar conectados ao
BAT- no bloco do motor como referéncia. Esses terminais nao sao fornecidos internamente, mas através da parada de
emergéncia. Isso significa que o BAT+ deve estar conectado através da parada de emergéncia (terminal 4).

7. As entradas digitais (terminais 39 a 50) devem ter BAT- como referéncia de aterramento. O ponto de conexao preferido
para a referéncia fica perto do ponto de conexdo BAT- para DC- (terminal 2).

8. As saidas DC (terminais 9 a 18) devem ter a mesma referéncia de aterramento que as entradas digitais.

9. Conecte o neutro/PE/GND dos geradores diretamente ao terra/aterramento da usina. Isso evita que curto-circuitos e
transientes de alta energia do lado da grade causem danos graves ao sistema.

OBSERVAGAO Toda a fiagdo PE/GND e BAT- deve ser feita com fios grossos e curtos.
4.4 Fiacao CA

O controlador pode ser ligado em configuracoes trifasicas, monofasicas e com divisao de fases. Os parametros para
configurar a conexao em CA é encontrada em Configuracdes > Configuracdo de medicdo > Fiacdo elétrica >
Configuracdo em CA.

OBSERVAGCAO Para obter informacdes sobre a conexao elétrica necessaria para uma determinada aplicacdo, entre em
contato com o fabricante do quadro de distribuicao. Apresentamos a seguir, sugestoes de conexao
elétrica.

Transformadores de corrente para aplicacao de 3 fases

L1 PimmmP2 L1
s 1 s2
@ Genset L2 P - P2 L2
s 1 s2
~ L3 P1EEP2 L3
s 1/l s2 _
SN Ll er - d4-d N~
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== =Sle|= |
eleletle]e
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Medicoes de tensiao para aplicacao de 3 fases (4 fios)

L1 L1
@ Genset L2 L2
~ L3 L3

Medicoes de tensao para aplicacao de 3 fases (3 fios)

(G) Genset L2 =
. L3 L3
‘ NN Lz

Ao usar sistemas de distribuigao trifasicos, a linha neutra (N) somente serad necessaria se for um sistema trifasico + neutro.
Se o sistema de distribuicao for do tipo trifasico sem neutro, entdo, nao conecte os terminais 62 e 66.

Medicoes de tensao para aplicacao monofasica

L1 L1
@ Genset
~,
N N
‘ [IFa llFs
N[o[Sw[Oo[~]0]®
o|lo|o|o|o|o|o|©
z|S[Y 2z 9| 33
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Medicoes de tensao para fase dividida L1/L2

L1

@ Genset L2

L1

L2

~
‘ e B

Medicoes de tensao para fase dividida L1/L3

L1 L1

@ Genset

~ L3 L3

‘ 0 e I s

62
63
64
65
66
67
68
69

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c

4.41 Corrente |4 parauso em terra

14 - corrente

Os terminais L4 podem ser usados para medir a corrente CA. As seguintes configuracdes sao possiveis (dependendo do
tipo de controlador).
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Alimentacao da rede

L1 PommmP1 L1
s2 [l s1
L2 L2
L3 L3
\\E _________ _’//_____///_ ______ N~
L

E o000

56
57
58
59
60
61

L4 (s1)
L4 (s2)

Corrente neutra

L1 L1
L2 L2
L3 L3
N P —P2 N
s1 s2
I+

© '~ ‘o o ‘o —
N WO W O ©
—_~ o~
= o
R
L 8
< <
I}

Corrente de terra

L1
L2
L3
__________ _///_____///__________N//
L

56
57
58
59
60
61

L4 (s1)
L4 (s2)
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Disjuntor de poténcia do controlador da rede

L1 P1E—P2 L1
<1 s2
L2 L2
L3 L3
_N _______ _____’//_____///_ _________ N_—

B OO0

56
57
58
59
60
61

L4 (s1)
L4 (s2)

4.4.2 Corrente |4 para uso maritimo

14 - corrente
Os terminais L4 podem ser usados para medir a corrente CA.

Conexao de energia em terra

L1 PommmP1 L1

S2[l s
@ Genset L2 L2
~N L3 L3

57
58
61

|56
Com (s2)|59

L1 (s1)
L2 (s1)°

L4 (s |60
L4 (s2)

L3 (s1)°
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Corrente neutra

L1 L1
@ Genset L2 L2
~N, L3 L3

N P1P2 N
‘ s1 s2

O[N] |O| =
wjiowlw|uvw|o| o
. . e N |~
== Sle s |~
‘Z”&‘ULE&&
= | N|] ™ <

—1_|_|8—13

4.4.3 Aterramento do transformador de corrente

O aterramento do transformador de corrente deve ser feito na conexao s2.

A\ PERIGO!

é Deixar de aterrar um transformador de corrente poderia levar a ferimentos ou a morte.

Certifique-se de que cada transformador de corrente esta aterrado.

OBSERVAGAO O solo deve estar o mais préximo possivel do transformador de corrente.
4.4.4 Fusiveis para medicao de tensao

Se os fios ou cabos necessitarem de protecao com fusiveis, utilize fusiveis de acao retardada de 2 A, no maximo,
dependendo dos fios/cabos a serem protegidos.

4.5 Fiacao CC

4.5.1 Entradas digitais

TITTTTTTTTT)

39
40
1
42
43
44
45
46
47

In
In
In
In
In
In
In
In
MBoff |48

MB on
GB/TBon |49
GB/TB off |50

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, um diodo 4007 deve ser
conectado em cada entrada.
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4.5.2 Saidas digitais

DC+
Out
Out
Out
Out
Out
Out

MB on
MB off

17 | GB/TB on
18 | GB/TB off

8
9
10
1
12
13
14
15
16

F3

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

4.5.3 Conexao elétrica do disjuntor

Conexao elétrica do interruptor de pulso

L1 T T L1
| |
@ Genset L2 /I/ /I/ L2
~ L3 )I/ )I/ L3
~ - - e
\ﬁ—o—————————f':/————/T————-—————-«r—N/
| |
1 1
L L~
K4 K2
GB MB
= I L~
K3 K1
| %
Slslslsls|<|5|5|ala
s|°|s|d|8|3lgl2|5|5
o|o
oclo|lc|la|lo|[t|w]o|l~]®
— o~ ~N N N ~N N N ~N o~
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Conexao elétrica do interruptor continuo

L1

@ Genset L2

L3

~N
SN
S e — - _
‘ GB
- #_

—‘ ’, MB B
K3 K1

L
P

\

P
]
|
!
|
\
T Y
I
|
|
!
|
!
|

Out
Out
Out
Out
Out
MB on

26 | MB off
27 |GB/TB on
28 | GB/TB off

19
20
22
23
24
25

21

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

Feedbacks do disjuntor
Por padrao, as fungdes de feedback do disjuntor sao atribuidas a entradas digitais especificas. Por exemplo, para um
controlador GENSET:

+ Entrada 49 = GB Fechado

« Entrada 50 = GB aberto

« Entrada 47 = MB fechado (se houver um disjuntor de rede no diagrama de aplicacao)
« Entrada 48 = MB aberto (se houver um disjuntor de rede no diagrama de aplicagao)

Para todos os controladores, é possivel mover qualquer fungao de feedback do disjuntor para qualquer entrada digital
disponivel. Como alternativa, vocé pode atribuir a funcao de feedback do disjuntor a uma entrada multipla com o tipo de
entrada Binary (para deteccao de ruptura de fio).

4.5.4 Alimentacao e inicializacao

2lalz
tlalgale| 82 +
884_:”?::80

S lu | 2| ©

b4 x
|l |;w|o]| ~

Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
OBSERVAGCAO Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.

4.5.5 Entradas analdgicas

Entrada analdgica
Todos os sensores devem ser conectados ao GND (Filtro de densidade neutra) do motor.

cle|le|le|lele|ls|le|le|lelels|E

GND

= Engine GND

OBSERVAGAO O aterramento deve estar o mais proximo possivel do sinal.

Entrada binaria supervisionada com deteccao de quebra de fio

GND
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In
In

o | Q||| T bw|[lOo|N][oo|] O | N
— N[N N | N[N N|N|N|N| N[ O[] ™

1

O resistor s6 é montado se for necessaria a detecgao de rompimento do fio. O valor do resistor deve ser de 240 Q +10%.
Uma quebra de fio é detectada se a resisténcia for superior a 1kQ.

Entrada do tacometro (MPU)

Conecte a blindagem do cabo ao terminal 25 (Retificadores controlados de silicio - SCR, do inglés "Silicone Controlled
Rectifiers”). Ndo aterre o cabo.
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GND
In
In
In
In

Pos

SCR

Neg
In
In
In
In
In
In

Entrada do tacometro (NPN)

GND
In
In
In
In

SCR

Neg
In
In
In
In
In
In

31
32

)/:}'E Tacho

Para a maioria dos sistemas de 12 V, use um resistor com valor entre 1kQ e 2,2 kQ.
Para a maioria dos sistemas de 24 V, use um resistor com valor de 2,2 kQ.

Entrada do tacometro (PNP)

GND
In
In
In
In

Pos

SCR

Neg
In
In
In
In
In
In

)/:}'E Tacho

Para a maioria dos sistemas de 12 V, use um resistor com valor entre 1kQ e 2,2 kQ.

Para a maioria dos sistemas de 24 V, use um resistor com valor de 2,2 kQ.
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Entrada analdgica do tacometro (W)

GND
In
In
In

n
Pos
SCR
Neg
n
In
In
In
In
In

31
32

Charging alternator

4.6 Cabos de comunicacao
4.6.1 Recomendacao de cabo para RS-485 e barramento CAN

Use um cabo trangado blindado. Use um resistor de 120 ohm em cada extremidade. Uma fiagao usando um cabo de dois
fios é aceitavel. O melhor € uma fiagcao usando um cabo de trés fios.

OBSERVAGAO Se os terminais do dispositivo ndo forem isolados galvanicamente, aterre a blindagem do cabo na
respectiva extremidade.
OBSERVAGAO O sistema ndo deve ter mais de um aterramento para a blindagem do cabo.

A DEIF recomenda o seguinte cabo: Belden 3105A ou equivalente. 22 AWG (0,6 mm @, 0.33mm?2) par trancado, blindado,
<40 m'Q/m, minimo de 95% de cobertura de blindagem. O tipo de cabo é particularmente importante se o comprimento da
linha total for maior que 30 m.

4.6.2 Sistema de gerenciamento de energia do barramento CAN, CANshare e PMS lite

Exemplo de dois fios

Controller 1 Controller 2 Controller 3
< = < <
. 25| 3 o 5| 2 o5 3
Zzlesle|c clc|lc|c c|l c| n clel Tl onl 2 c| T | 2
ol |~ |~ N N R - = |~ Q= <2} = | = |l s (%] = |le|s [%2)
=la| 2 S| 2| = S|lz2| =
a o o a o o
elz|s|alals[a[e[x[al][8]s]8]  \&[&][3]&|% SEEE
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Exemplo de trés fios

Controller 1 Controller 2 Controller 3

< =z < =
a %’53 °o|s5| 3 ol 5|3
zles|le|le|le|lelcs|lele|le|lse » cle| Tl ol cle|l Tl wnl
o ol s| 2 == |le|S|e == le|s|
EC"E 2| g2 S|l =
a a o o
ele|s|a[el3lgle[x[a[a[8]s]8]  \=[z[s][=]s (HEEEE
120 120

e S g S 7,

A AT T— FH=—X 0T

1 L U A/

4.6.3 Compartilhamento de carga digital de terceiros

Use os terminais do barramento CAN para conectar os controladores iE 150 e controladores de terceiros em série para
compartilhamento de carga digital.

Exemplo de compartilhamento de carga digital de terceiros usando as interfaces de barramento CAN

iE 150 Genset iE 150 Genset Third party
cont roller
= [a) f = a

oz 3 o|z2| 3 clalz
o T|lo| a2 T|o| 3 o|=|3
Zlele|le|lele|le|lelx| < <l |l £| £ cle|l )| <« < T o[-
© zlz| =z z|l=z| =z z|lz|=z
< T | < | <
S|13]3 S1313S o|o|o

oclolcla]o| g w]o|lN[o|oo] o =] o \co ol o = | «

— o~ N N N N o~ o~ (o} N N o ™ [30] o~ N ™ ™ o
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4.6.4 Comunicacao do motor via CAN bus

— | | o
[ IT|lwn | 3
Zlele|le|lse|le|le|=e| 2|22 &£ £
O Olo| O
W) w | w
o|lo|lc|lN|ow|[g]|wvw]o([N]|]o|lo| Of =|
— |l |lN[N|[N|lN|N|[N|N[N[N] oo o

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, o terminal 28 deve ser
conectado ao GND (terra).

4.6.5 Modbus RS-485 (iE 150 é o servidor)

A porta 1 do RS-485 tem isolamento galvanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico.
OBSERVAGCAO Se nao houver nenhum resistor interno nos terminais Scada/PLC/..., instale um resistor externo de 120 Q.

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiacao tiver mais de 10 m, os terminais 34 e 37
devem ser conectados ao GND (terra).
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Controladores multiplos conectados ao SCADA/PLC (2 fios)

Controller 1 Controller 2 Controller 3
o [a) [a)
<C = om b4 m
S50~ sl=|25|8 sl=(2158
N o~ o~

>
|
|
|

>T

Scada
PLC

Controladores multiplos conectados ao SCADA/PLC (3 fios)

Controller 1 Controller 2 Controller 3
a (=) (]
=2 m

=s|le|2]15|% =l=1215|8% sl=|Z18|2
N o~ o~
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4.6.6 Modbus RS-485 (o iE 150 a bateria ou solar é o cliente)

Encadeamento em série do medidor de poténcia

/

In
In
2A
2 GND
2B

iE 150 Battery or Solar

A porta 1 do RS-485 tem isolamento galvanico, e a porta 2 do RS-485 nao tem isolamento galvanico. A porta 1é
recomendada para comunicagao com os medidores de poténcia.

Se os medidores de poténcia forem do mesmo tipo, é possivel encadea-los em série. Vocé pode incluir medidores de
poténcia do grupo gerador* e da rede elétrica no mesmo encadeamento em série, mesmo se forem de diferentes tipos.

Para que conformidade com o padrao EN60255 seja mantida quando a fiagao tiver mais de 10 m, os terminais 34 e 37
devem ser conectados ao GND (terra).

Mais informacoes

[ﬂ * Um controlador de grupo gerador externo também pode atuar como medidor de poténcia. Consulte Medigoes de
poténcia nas notas de aplicacdo Compatibilidade hibrida do DEIF para obter informacdes sobre os medidores de
poténcia e controladores de grupos geradores.
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5. Final da vida util

5.1 Descarte de dispositivos eletrbnicos e residuos elétricos

Simbolo da WEEE

Todos os produtos que vém marcados com uma lixeira de rodas com um trago atravessando-a
(simbolo da WEEE) sdo equipamentos elétricos e eletrénicos (EEE). Os EEE contém materiais,
componentes e substancias que podem ser perigosas e maléficas a saude das pessoas e ao meio-
ambiente. Portanto, residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (WEEE) devem ser
descartados da maneira adequada. Na UE, o descarte de REEE é regido pela diretiva WEEE emitida
pelo Parlamento Europeu. A DEIF cumpre com essa diretiva.

Vocé nado deve descartar o WEEE como lixo doméstico na coleta do seu municipio. Em vez disso,
itens de WEEE devem ser coletados em separado, no intuito de minimizar os danos ao meio
ambiente e trazer oportunidades para reciclagem, reutilizagao e/ou recuperacao desses itens. Na
UE, os governos locais sao responsaveis por instalagoes para receber REEE. Caso necessite de mais
informagdes sobre como descartar itens de WEEE da DEIF, entre em contato com a DEIF.
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