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1. EinfUhrung

1.1 Uber die Installationsanleitungen

Allgemeiner Zweck

Dies sind die Installationsanweisungen fir die AGC 150 und ASC 150 von DEIF Die Installationsanweisungen enthalten
Informationen fir die korrekte Installation der Steuerung, wobei der Schwerpunkt auf der physischen Installation der Anlage

liegt.
/\ CAUTION

Lesen Sie die Installationsanweisungen

Lesen Sie diese Anweisungen vor der Installation der-Steuerung, um Verletzungen sowie Schaden am Gerat zu
vermeiden.

Zielgruppe der Installationsanweisungen

Die Installationsanweisungen richten sich in erster Linie an die Personen, die die Steuerung montieren und verkabeln. Fir
Konstrukteure ist es méglicherweise niitzlich, bei der Entwicklung der Schaltpléane des Systems die
Installationsanweisungen zu berticksichtigen. Fur Bediener kann es nutzlich sein, bei der Fehlerbehebung auf die
Installationsanweisungen zuriickzugreifen.

Liste der technischen Dokumentation

e Kurzbeschreibung
e Steuerungsanwendungen
e Hauptmerkmale und -funktionen

Produktblatt .

e Technische Daten

e Schutzfunktionen

e Abmessungen

« Allgemeine Beschreibung

¢ Funktionen und Merkmale

« Steuerungsanwendungen
Datenblatt e Steuerungstypen und -varianten

e Schutzfunktionen

« Eingange und Ausgange

« Technische Spezifikationen

e Prinzipien

« Allgemeine Steuerungssequenzen, Funktionen und Schutzfunktionen

e Schutzfunktionen und Alarme

. * Wechselstromkonfiguration und Nenneinstellungen

Handbuch fiir Konstrukteure L
e Schutzschalter und Synchronisation
* Regelung
e Hardwaremerkmale
* Kommunikation

. . * Werkzeuge und Materialien
Installationsanweisung Mont
o ontage
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Dokument Inhalt

« Minimale Verkabelung fur die Steuerung
¢ Informationen und Beispiele zur Verdrahtung

e Steuerungsgerate (Druckknépfe und LEDS)
Kurzbedienungsanleitung e Betrieb des Systems
e Alarme und Protokoll

 Modbus-Adressliste
o SPS-Adressen
o Entsprechende Steuerungsfunktionen

Modbus-Tabellen

* Beschreibungen zu Funktionscodes, Funktionsgruppen

e 2D-CAD-Zeichnung, 2D-PDF
Zeichnungen o 3D-STEP-Datei, 3D-PDF
e EPLAN

111 Softwareversion

Dieses Dokument basiert auf der Software-Version 1.20 fiir AGC 150.

1.2 Warnhinweise und Sicherheit
Sicherheit bei Installation und Betrieb

Bei der Installation und Bedienung des Gerats missen Sie moglicherweise mit gefahrlichen Stromen und Spannungen
arbeiten. Die Installation darf nur von autorisiertem Personal durchgefiihrt werden, das mit den Gefahren beim Arbeiten mit
elektrischen Geraten vertraut ist.

A\ DANGER!

Gefahrliche Strome und Spannungen

Berlihren Sie keine Klemmen, insbesondere nicht die AC-Messeingange und die Relaisklemmen, da dies zu
Verletzungen oder zum Tod fuihren kann.

Stromwandler, Gefahr

Elektrischer Schlag und Storlichtbogen
A Gefahr von Verbrennungen und elektrischem Schlag durch Hochspannung.

SchlieBen Sie alle Sekundéarleitungen des Stromwandlers kurz, bevor Sie die Stromwandlerverbindungen zur
Steuerung unterbrechen.
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Deaktivieren Sie die Schalter

Deaktivieren Sie die Schalter

Unbeabsichtigtes SchlieBen des Schutzschalters kann zu lebensbedrohlichen und/oder geféhrlichen Situationen
fii fuhren.

Trennen oder deaktivieren Sie die Schalter, BEVOR Sie die Steuerung an die Stromversorgung anschlieBen.
Aktivieren Sie die Schalter erst, NACHDEM die Verdrahtung und der Betrieb der Steuerung griindlich getestet
worden sind.

Deaktivieren Sie den Motorstart

Unbeabsichtigte Motorstarts
ii Unbeabsichtigtes Starten des Motors kann zu lebensbedrohlichen und/oder gefahrlichen Situationen fihren.

Trennen, deaktivieren oder blockieren Sie den Motorstart (den Anlasser und den Betriebsmagnet), BEVOR Sie
die Stromversorgung der Steuerung anschlieBen. Geben Sie den Motorstart erst frei, NACHDEM die Verdrahtung
und der Betrieb der Steuerung griindlich getestet wurden.

UL/cUL gelistet
Die Annehmbarkeit der Installation wird im Rahmen der Endmontage festgestellt.

Bei einer Feldverdrahtung in der Endanwendung missen Sie eine physische Barriere zwischen den Niederspannungs- und
Hochspannungsverdrahtungsanschliissen verwenden, um sicherzustellen, dass die Stromkreise getrennt sind.

Werkseinstellungen

Die Steuerung wird werkseitig mit einer Reihe von Standardeinstellungen vorprogrammiert ausgeliefert. Diese Einstellungen
beruhen auf typischen Werten und sind fir lhr System moglicherweise nicht angemessen. Sie missen daher alle Parameter
Uberprifen, bevor Sie die Steuerung verwenden.

Elektrostatische Entladung

Elektrostatische Entladungen kdnnen die Steuerklemmen beschadigen. Sie mussen die Klemmen wahrend der Installation
vor elektrostatischer Entladung schitzen. Wenn die Steuerung installiert und angeschlossen ist, sind diese
SicherheitsmaBnahmen nicht mehr notwendig.

Datensicherheit

Um das Risiko von Datenschutzverletzungen zu minimieren, empfiehlt DEIF Folgendes:

+ Vermeiden Sie nach Moglichkeit, Steuerungen und Steuerungsnetzwerke 6ffentlichen Netzen und dem Internet
auszusetzen.

« Verwenden Sie zusatzliche Sicherheitsebenen wie VPN fir den Fernzugriff und installieren Sie Firewall-Mechanismen.
« Beschranken Sie den Zugriff auf autorisierte Personen.
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1.3 Rechtliche Hinweise
Gerate von Drittanbietern

DEIF Gbernimmt keine Verantwortung fir die Installation oder den Betrieb von Geraten Dritter, einschlieBlich des Aggregats.
Wenden Sie sich an den Aggregat Hersteller, wenn Sie Zweifel beziglich Installation oder Betrieb des Aggregats haben.

Garantie

NOTICE

Garantie

Die Steuerung darf nicht von Unbefugten gedffnet werden. Sollte das Gerat dennoch gedéffnet werden, fuhrt
dies zu einem Verlust der Gewahrleistung.

Haftungsausschluss

DEIF A/S behalt sich das Recht vor, jeden Teil dieses Dokumentes ohne Vorankilindigung abzuandern.

Die englische Version dieses Dokuments enthalt stets die neuesten und aktuellsten Informationen Uber das Produkt. DEIF
ibernimmt keine Verantwortung fiir die Genauigkeit der Ubersetzungen und Ubersetzungen werden eventuell nicht zur
selben Zeit wie das englische Dokument aktualisiert. Im Falle von Unstimmigkeiten hat das englische Dokument Vorrang.

Urheberrecht

© Copyright DEIF A/S. Alle Rechte vorbehalten.
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2. Produktbeschreibung

2.1 Steuerungstypen

Mindestsoft

DG-Einheit Aggregatesteuerung
DG-Einheit Generator fur eigenstandige Steuerung S1
Netzgerat Netzsteuerung S2
SKS-Einheit SKS-Steuerung S2
DG-Hybridgerat Aggregat-Solar-Hybridsteuerung S2
Motorantriebs-Einheit Motorantriebsregler S1
Entfernte Einheit Fernanzeige Keine
oo MOTORANTRIEB MARITIM Z;)g(:;ir;:iebssteuerung fur den maritimen s1
DG MARITIM I;igf;;fr;tz:d(i;%iggljjg(;:rhegatsteuerung fur den s
ASC 150-Speichersteuerung* Batterie-Speichersteuerung S3
ASC150-Solarsteuerung Solarsteuerung S3
ATS Einheit Sl;zz::s)cher Transferschalter (offener s1
i o 5
DG PMS LITE PMS Lite-Steuerung S2

Softwarepakete und Steuerungstypen
Das Steuerungssoftwarepaket entscheidet dariiber, welche Funktionen die Steuerung verwenden kann.

e S1=Inselbetrieb
o Sie kénnen den Steuerungstyp auf jede andere Steuerung umstellen, die die S1-Software verwendet.
e S2=Core
e S3 = Erweitert
o Sie kénnen den Steuerungstyp auf jeden anderen Steuerungstyp umstellen*,
o *Um auf eine ASC 150 zu wechseln, muss die Steuerung Uber die Nachhaltigkeitsoption (S10) verfligen.
e S4 = Premium
o Sie kénnen den Steuerungstyp auf jeden anderen Steuerungstyp umstellen*,
o *Um auf eine ASC 150 zu wechseln, muss die Steuerung Uber die Nachhaltigkeitsoption (S10) verfligen.
o Alle Funktionen werden unterstitzt.

Die Auswahl des Steuerungstyps erfolgt unter Grundeinstellungen > Steuerungseinstellungen > Typ.
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3.1 Abmessungen und Gewicht
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Abmessungen und Gewicht

Lange: 233,3 mm (9,16 Zoll)
Abmessungen Hohe: 173,3 mm (6,82 Zoll)
Tiefe: 44,7 mm (1,76 Zoll)

Lange: 218,5 mm (8,60 Zoll)

Schalttafelausschnitt Hohe: 158,5 mm (6,24 Zoll)
Toleranz: = 0,3 mm (0,01 Zoll)

Max. Dicke der Schalttafel 4,5 mm (0,18 Zoll)
UL-/cUL-gelistet: Typ Komplettes Gerat, offener Typ 1

Montage UL-/cUL-gelistet: Fur die Anwendung auf einer ebenen Flache eines Gehauses
vom Typ 1

Gewicht 0,79 kg
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3.2 Werkzeuge und Materialien

Erforderliche Werkzeuge fiir die Montage

Personliche Schutzausristung, gemaB den ortlichen

Sicherheitsausristung Normen und Anforderungen

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben an. Drehmoment:

Schraubendreher, PH2 oder 5 mm, flach 015 Nm (1,3 Ib-in)

Abisolierzange, Zange und Schneidezange Bereiten Sie die Verkabelung vor

NOTICE

0 Ein zu hohes Drehmoment fiihrt zu Schaden an den Schraubklemmen und/oder am Steuerungsgehéause.

Verwenden Sie bei der Installation keine Elektrowerkzeuge.

Flir die Montage und Verkabelung benotigtes Material
Vier Schraubklemmen Montage der Steuerung in der vorderen Schalttafel
Kabel und Klemmen Verkabelung von Geraten von Dritten an die Steuerklemmen

Verbindung der Kommunikation zwischen Steuerungen und/

Ethernet-Kabel oder externen Systemen

Kabelbinder Fixierung der Verkabelung und des Ethernet-Kabels

3.3 Montageanweisungen
Der Regler ist flir den Einbau in die Schalttafelfront vorgesehen. Max. Dicke der Schalttafel: 4,5 mm (0,18 Zoll).

Schalttafelausschnitt:

o Breite: 218,5 mm (8,60 Zoll)

e Ho6he: 158,5 mm (6,24 Zoll)

e Toleranz: = 0,3 mm (0,01 Zoll)

1. Setzen Sie die Steuerung in die Schalttafel ein.
2. Setzen Sie die Schraubklemmen ein:

3.b.1 3.b.2 3.b.3

rl_-

3. Ziehen Sie die Schraubklemmen mit 0,2 Nm an.
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4.1

AnschlUsse an der Ruckseite
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Stecker 1: Versorgung/Motorstart

Versorgung, DC (+)
Versorgung, DC (-)
Nicht benutzt

Not-Halt

Betriebsmagnet
Anlasser

D+

Stecker 2: DC Ausgang

Versorgung Digitalausgang,

10
1

DC (+)

Ausgang
Ausgang
Ausgang

Installation instructions 4189341185P EN

+12/24 V DC
ovDC

6,5 bis 36 V DC

Digitaler Eingang und Versorgung fur

die Klemmen 5, 6 und 7
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Konfigurierbar
Konfigurierbar

Konfigurierbar

Max. 3 A
Max. 3 A

Technische Daten siehe Datenblatt

Max. 500 mA
Max. 500 mA
Max. 500 mA
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Ausgang
13 Ausgang

14 Ausgang
15 NS ein
16 NS aus

17 GS/KS ein

18 GS/KS aus

Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar

NS/KS geschlossen
Konfigurierbar (anwendungsabhangig)

NS/KS 6ffnen
Konfigurierbar (anwendungsabhangig)

GS/KS/SKS/ESB/PVB geschlossen
Konfigurierbar (anwendungsabhangig)

GS/KS/SKS/ESB/PVB 6ffnen
Konfigurierbar (anwendungsabhangig)

Stecker 3: Analogeingang/MPU/CAN-Bus

ERDE
20 Eingang
21 Eingang

22 Eingang
23 Eingang

24 Pos.

25 SCR

26 Neg

27 Hoch

28 Data (GND)
29 Niedrig

30 Hoch

31 Data (GND)
32 Niedrig

Stecker 4: RS-485

Gemeinsam

Analogeingang R/I/U
Analogeingang R/I/U
Analogeingang R/I/U
Analogeingang R/I/U
Tacho

Tacho

Tacho

CAN A ECU

CAN A ECU
CAN A ECU

CAN B PMS

CAN B PMS

CAN B PMS

Max. 500 mA
Max. 500 mA
Max. 500 mA

Max. 500 mA

Max. 500 mA

Max. 500 mA

Max. 500 mA

Muss mit Motor-Masse geerdet
werden

Nicht isoliert
Nicht isoliert
Nicht isoliert
Isoliert
Isoliert

Isoliert

Daten + (A)
34 Data (GND)
35 Daten - (B)
36 Daten + (A)
37 Data (GND)
38 Daten - (B)
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RS-485-1
RS-485-1
RS-485-1
RS-485-2
RS-485-2
RS-485-2

Isoliert
Isoliert
Isoliert
Nicht isoliert
Nicht isoliert

Nicht isoliert
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Stecker 5: Digitaleingang

Eingang
40 Eingang

4 Eingang
42 Eingang
43 Eingang
44 Eingang
45 Eingang
46 Eingang
47 NS ein
48 NS aus

49 GS/KS ein

50 GS/KS aus

Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar
Konfigurierbar

NS/KS geschlossen*
Konfigurierbar (anwendungsabhangig)

NS/KS offen*
Konfigurierbar (anwendungsabhéangig)

GS/KS/SKS/ESB/PVB geschlossen*
Konfigurierbar (anwendungsabhéangig)

GS/KS/SKS/ESB/PVB offen*
Konfigurierbar (anwendungsabhangig)

Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q
Nur Minus-schaltend, < 100 Q

Nur Minus-schaltend, < 100 Q

Nur Minus-schaltend, < 100 Q

Nur Minus-schaltend, < 100 Q

Nur Minus-schaltend, < 100 Q

NOTE * Alternativ kann auch Multi-Eingang 20/21/22/23 verwendet werden, wenn Bedarf an einer

Drahtbruchlberwachung besteht.

Stecker 6: Analogausgang

DZR (-)
52 DZR (+)
53 Nicht benutzt
54 SPR (-)
55 SPR (+)

Stecker 7: AC-Strom CT-Seite

56 L1(S1)

57 L2 (S1)
58 L3 (S1)

59 Com (S2)

60 L4 (S1)

61 L4 (S2)
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Spannung oder PWM-Ausgang
Spannung oder PWM-Ausgang
Spannungsausgang

Spannungsausgang

Gemeinsam
Neutral, Erde oder Netz-/Kupplungs-/
Sammelschienenleistung

Neutral, Erde oder Netz-/Kupplungs-/
Sammelschienenleistung

Isoliert
Isoliert
Isoliert

Isoliert

Muss an Masse des Rahmens
angeschlossen sein

Muss an Masse des Rahmens
angeschlossen sein
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Stecker 8: AC-Spannhungsmessung

62 N

A-Seite
63 L1 A-Seite
64 L2 A-Seite
65 L3 A-Seite
66 N B-Seite
67 L1 B-Seite
68 L2 B-Seite
69 L3 B-Seite

Stecker 9: PC-Verbindung:

USB-Verbindung Serviceport USB B

Stecker 10: Modbus-Verbindung

RJ45 Modbus TCP/IP-Verbindung Ethernet
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. Verdrahtung

5.1 Verkabelungsubersicht

5.11 Typische Verkabelung fiir die Generatorsteuerung
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Engine GND
Sicherungen

e 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trége Sicherung/MCB, C-Kurve

e F3:4 ADC max. trége Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trége Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.2 Typische Verkabelung fir die Netzsteuerung

1 PlimmP2
STm-s2 |
L2 P1 P2
ST s2 |
L3 P - P2
s1
No o
| |
| |
| |
| |
[ [
L4 . [
I [
| |
= | |
0 1 |
| |
T M1 |
| + _ _ |
| " T Te
- | |
| MB TB
Lol F3 K1 K2 !
4 m - - feedback\ feedback |
I I
56 57 58 (59|60 |61 62 (63|64 |65 8|9|10(11]12|13|14|15|16(17 |18 39(40|41|42|43|44 45|46 |47|48|49|50 66|67 68|69 ‘ ‘
°~ °~ = g2 o = cl=|6|% §|%
= = = 8'c| § Tle|ele|=lz|=|5]% 5|5
2 2 2 ele z 5|99 slalalalaldla gle cls|s|s|s|e|e]|s ele z|5|Y(9
sl | 2] 833 EEEREEEEEENEEEEE 212/53 i}
— — Jue}
AC current CT-side A(i:/;)i\ézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACBY;I(;de g @
Supply Engine start Analogue input Tacho CANAECU CANBPMS %S‘:tgf %Sftazs /Analogue output| E =
| PRy - _ _Port _Port E%
= — —T= 3 B z[alal<]a]a DB st
x o) o | § | a x| o c|lzlzlc|Z2]|2 zZ|T zZ|T — || o
o Q 28 ; §|& G155 |= 8 312 2(218(2/313 slelels|s|s 313|%|%
s |° w% @ |o g g s|&|5|8|8|a] |9|3|%|2
1] |2 4]5|6]7] |19[20]21|22]23] [24]25]26] |27[28]29[30]=m 33[34]35]36[37[38] [s1[s2fsals5] [ [ [ [ [ [ ]

Sicherungen

e 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.3 Typische Verkabelung fur die Sks-Steuerung
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Sicherungen

e« 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.4 Typische Verkabelung fur Steuerungen im Inselbetrieb
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Sicherungen

« 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.5 Typische Verkabelung fur Steuerung im maritimen Inselbetrieb
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Sicherungen

* 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e« F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

o F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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Typische Verkabelung fiir Steuerung im maritimen Inselbetrieb mit GS-Box fiir galvanische Trennung
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NOTE * Eine GS-Box bietet eine galvanische Trennung fiir beide Spannungsmessungen.

Informationen zu den Sicherungen siehe vorherige Abbildung.
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5.1.6 Typische Verdrahtung fir die Hybridsteuerung
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NOTE * Optionaler PV-Schalter.

G

AVR

NOTE Anschluss 1 des RS-485 verfligt liber eine galvanische Trennung, bei Anschluss 2 des RS-485 ist dies nicht der
Fall. Fir die Kommunikation mit dem Solarwechselrichter wird Anschluss 1 empfohlen.

Sicherungen

e 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.7 Typische Verkabelung fur Motorantriebssteuerung
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Sicherungen
« 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.8 Typische Verdrahtung fiir die Speichersteuerung
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NOTE * ES: Optionaler ES-Schalter.
* BMS und PCS: Die Steuerung kann Uber RS-485 oder Ethernet kommunizieren. Die RS-485-Kommunikation kann

von einem Anschluss aus in Reihe geschaltet werden.
NOTE Anschluss 1des RS-485 verfligt Giber eine galvanische Trennung, bei Anschluss 2 des RS-485 ist dies nicht der

Fall.

Sicherungen:

 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e« F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e« F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.9 Typische Verdrahtung fur die Solarsteuerung
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NOTE * PV-Schalter: * Optionaler PV-Schalter.

NOTE **xKommunikation mit PV-Wechselrichter: Die Steuerung kann iber RS-485 oder Ethernet kommunizieren.

NOTE Anschluss 1des RS-485 verfligt Uber eine galvanische Trennung, bei Anschluss 2 des RS-485 ist dies nicht der
Fall. Fir die Kommunikation mit dem Solarwechselrichter wird Anschluss 1 empfohlen.

Sicherungen:

e« 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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5.1.10 Typische Verdrahtung fur die ATS-Steuerung

Typische Verdrahtung mit 1 Schalter und 2 Positionen
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Sicherungen

e 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e« F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

e F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
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Typische Verdrahtung mit 1 Schalter und 3 Positionen
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Informationen zu den Sicherungen siehe vorherige Abbildung.
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Typische Verdrahtung mit 2 Schaltern
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Informationen zu den Sicherungen siehe vorherige Abbildung.
Typische Verdrahtung mit drei Schaltern
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1 2 . S2 . s1
Power L2 P1m—-r2 L2 Power
ST s2
source 1 3 3 source 2
LT | -

%
8
Qo
3
2
]
56| [57 59 65 43 48[49[50[ [es67]68]60] [ |
* = ~| T= o — clEe|c|E|c|e clelcle
= % Slelgl o T|le|z|=|=|c|6|0|o|6|% 5§|5|6|5|5|%
) 8 k23 RO = |~ o —=|5/5|5|5 clelelele|e S| © - |~ | ™
= £ Z|o a3 oo |N|N == sl lE s |fS | |m|y|ly|ls| = z (S |99
EREREEEE sl”l°°°=]5(8]8|8 |8 b|s|88|8|8
— 7 o
AC current CT-side AC voltage DC output (configurable) Digital input (configurable) AC voltage a
A-side B-side
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS| 3;%?1815 F;%L:(SZS Analogue output GE)::E
— — [ E|
—_ — .= a 5 <[2 T EHE B = [=1F £
zl |z 92812 4| |2lclclele| |8l8l3l |8l2|2lslelz| |F|8|5|518]5 |3|2|2|2 e
o Q Egls|8|o 5|15 2|32 Tlg|3||:|3 s|lglele|s|8 RIEAERES
° se 8 8 S|8|8]8]8]8] [®]o|=|=
1] |2 5|6]7| [19]2021]22[23] [24]25|26] [27]28]20[30[31[32] |33|34|3536[37|38] |s1[52[54[55] | [ [ [ [ | ]

Informationen zu den Sicherungen siehe vorherige Abbildung.
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5111 Typische Verdrahtung fur PMS Lite- Steuerung

L1

L2

L3

|
L1 1L2 L3 IN

P2

P

GB

P1 feedback

H
N
s

= 56 57 58 (59|60 (61 62|63 |64 |65 8(9|10(11(12|13|14|15|16|17|18 39(40(41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66 (67|68 |69 ‘ ‘
= = I T z sls|5)8 sls|8|8
7 @ o2l |l EEERE] ~|5|5|5|5|5|3 oo oo - |~ |m™
el |2 |22l |z oo 2|8 cle|ls|s|l=s|el=s|c|alalB z
b g 3 gl 33 il i gle|e(ele|ele|g|g 2|8 2|23 % I
— — @
AC current CT-side A(i\yglézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/;)iléige % @
" RS485 RS485 ®
jupplL Engine start Analogue input Tacho cANj ECU CANEI PMS APOE 1 APOL‘ > /Analogue output] E@
T = 5 |3 |x 2 2 <lglg|g|g|a T|E|T|E it
AR AR AR BB EHEEE AR HAREEEE
e e e | © 8 8 8|8|8|8|&8|8 0|2 |Z
1] J2] ] Jalsle|7] |19 23| |24]25|26] |27]28|20[30[31[32] |33[34|35|36|37|38] [s1|s2[salss| | | [ | [ [ ]

20|21|22
T

i

@... AGC

LI a

- 11
Engine GND

Sicherungen

* 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve
e F2:6 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e« F3:4 ADC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve

o F4,F5:2 A AC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

NOTE * Das Diagramm zeigt die MK-Drehzahlregelung Alternativ kénnen der DZR und der SPR auch Uber die
Analogausgange kontrolliert werden.
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5.112 Verdrahtungsrichtlinien - beste Praxis fiir die Erdung

An der Steuerung sind die meisten Eingangs-/Ausgangsanschliisse nicht galvanisch von DC- (Klemme 2) getrennt. Daher
ist es wichtig, diese Verdrahtungsrichtlinien zu befolgen, um Folgendes zu erreichen:

e Zuverlassige Messwerte von den Sensoren.

o Prazise Messung von Wechselspannung und -strom.

« Bester Schutz vor Blitzschlag (Uberspannungsimpulsen) und anderen Erdungsfehlern.

Die Eingange fur Wechselspannung, Wechselstrom und die analogen Multieingange haben alle eine symmetrische Messung
der Signale. Um zuverlassige Messungen zu erhalten, ist es wichtig, die Potenzialdifferenz zu DC- (Klemme 2) gering zu

halten. Ist der Potenzialunterschied zu groB, kénnen die Messungen ungenau sein und in schweren Fallen die

Eingangsschaltung beschadigen.

Beispiel: Typische Erdungseinrichtung

O 0 0 ©6

CANB PMS Engine start CANAECU i i i
5|2 132, | 2 T 1
%‘EE #égo %%E -~ —7—4|6GB
30[31]32 4]s5]e|7]| [27]28]20
N ]
rE B
g gt
kP | |
Rk
| |
: : CT1| CT2| CT3)
o
I
: | N—
| |
Rk .
L . O
1 ' Generator
- ! output PE
\A4 |ECU Ul 12 1y N
aow
bEs P 2
= = Qa
24V oZ
Battery ENGINE GENERATOR = E
@)
Generator
= housing PE L
Charger [— L1 g
(galv. sep.) —N GENSET FRAME | g
| o
Plant Earth —

1. Der CAN-B PMS-Anschluss (Klemmen 30, 31 und 32) wird normalerweise bei langen Kabeln verwendet, die mehrere
Aggregate verbinden.

« Verwenden Sie ein paarweise verdrilltes CAN-Kabel (120R) mit Abschirmung.

¢ Verbinden Sie die Abschirmung mit Data (GND) (Klemme 31) an allen Steuergeraten. CAN-B PMS hat eine

galvanische Trennung, so dass keine Erdungsschleifen entstehen.

» SchlieBen Sie den Abschirmung nicht an PE an.

+ CAN-Kabel durfen nicht als frei hangende Drahte installiert werden. Montieren Sie sie als festen Bestandteil der
Installation, zum Beispiel in Kabeltrassen.

2. Die Spannungsversorgung DC- (Klemme 2) muss an BAT- (in diesem Beispiel der Motorblock) angeschlossen werden.

3. COM S2 (Klemme 59) ist der gemeinsame Eingang flr die Stromwandler. COM S2 (Klemme 59) muss an BAT- oder an
PE des Aggregats angeschlossen werden, um die Spannungsdifferenz zu DC- (Klemme 2) gering zu halten (in diesem
Beispiel haben die Stromwandler denselben BAT- Anschlusspunkt wie Klemme 2).

4. Analogeingang GND (Klemme 19) ist die Referenz fiir die Analogeingangsmessungen. GND (Klemme 19) muss einen
BAT-/PE-Anschlusspunkt als Sensorerdung haben. Die Potenzialdifferenz zu Klemme 2 muss niedrig sein (in diesem

Beispiel ist Klemme 19 mit dem Motorblock verbunden, um die besten Messwerte zu erhalten).
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5. Der CAN A ECU-Anschluss (Klemmen 27, 28 und 29) ist normalerweise iber ein kurzes Kabel mit dem Motorsteuergerat
verbunden. Es gibt keine galvanische Trennung am CAN A ECU-Anschluss.

¢ Verwenden Sie ein paarweise verdrilltes CAN-Kabel (120R) mit Abschirmung.

e Verbinden Sie die Abschirmung mit Data (GND) (Klemme 28), um die Unempfindlichkeit gegeniiber Burst-Transienten
(EFT) zu verbessern.

« SchlieBen Sie die Abschirmung an das Motorsteuergerat an, wie vom Motorhersteller beschrieben.

6. Die Signale an Betriebsmagnet (Klemme 5), Anlasser (Klemme 6) und D+ (Klemme 7) miissen mit BAT- am Motorblock
als Referenz verbunden werden. Diese Klemmen werden nicht intern versorgt, sondern iber den Notausschalter. Das
bedeutet, dass BAT+ (iber den Notausschalter (Klemme 4) angeschlossen werden muss.

7. Die digitalen Eingange (Klemmen 39 bis 50) miissen BAT- als Erdungsreferenz haben. Der bevorzugte Anschlusspunkt
firr die Referenz ist in der Nahe des BAT- Anschlusspunktes fiir DC- (Klemme 2).

8. Die DC-Ausgange (Klemmen 9 bis 18) missen dieselben Erdungsreferenz haben wie die digitalen Eingdnge.

9. Verbinden Sie Neutral/PE der Generatoren direkt mit der Anlagenerde. Dadurch wird verhindert, dass Kurzschliisse und
energiereiche Transienten von der Netzseite her schwere Schaden an der Anlage verursachen.

NOTE Alle PE- und BAT-Verdrahtungen missen mit dicken und kurzen Drahten ausgeflihrt werden.

5.2 AC-Anschlisse

Die Steuerung kann in Dreiphasen-, Einphasen- oder Einphasen-Dreileiter-Konfiguration verdrahtet werden. Die Parameter
fir die Einrichtung der AC-Verbindung finden Sie unter Einstellungen > Grundeinstellungen > Messeinstellungen >
Verdrahtungsanschluss > AC-Konfiguration.

NOTE Wenden Sie sich an den Hersteller der Schaltanlage, um Informationen Uber die fur die jeweilige Anwendung
erforderliche Verkabelung zu erhalten. Verkabelungsvorschlage werden folgend dargestellt.

Stromwandler fiir 3-phasige Anwendung

L1 PimmmP2 L1
s 1 s2
L2 PI—P2 L2
s 1/ s2
L3 L3
\\E_ /____///_ _________ N //

56|

L2 (s1) |57

L1 (s1)
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Spannungsmessungen fiir 3-phasige Anwendung (4 Drahte)

L2 L2
L3 L3
00 e 00 Qs

@
©
©
©
2]
%]
2]
©
©
D)

N Mm% 0 © N~ © O
© © © © © © © ©

N ™ N ™
239325989

Spannungsmessungen fiir 3-phasige Anwendung (3 Drahte)

L1 L1
L2 L2
L3 L3

@
o
©
©
%]
%]
%]
o
o
&)

N o X 0 © N © O
© B O 6 © © ©°

N ™ N ™
2739325383

Bei Verwendung von Dreiphasen-Verteilungssystemen ist die Neutralleitung (N) nur dann erforderlich, wenn es sich um ein
Dreiphasen- + Neutralsystem handelt. Wenn das Verteilersystem ein Dreiphasen-Netz ohne Neutralleiter ist, dirfen die
Klemmen 62 und 66 nicht angeschlossen werden.

Spannungsmessungen fiir einphasige Anwendungen

L1 L1
N N
[|Fa [lFs
Il |
EO0OOODOO
8283885 3 3|
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Spannungsmessungen fiir Einphasen-Dreileiter L1/L2

L1

L1

L2 L2
N N
{1 [Ies {1 (Ies
I | |
EO0OOODOO
8283885 3 3|
z5yY zZ oo
Spannungsmessungen fiir Einphasen-Dreileiter L1/L3
L1 L1
L3 L3
N N

64
66
68

L1 |63
L3 |65
L1 |67
L3 |69

F4, F5: 2 A AC max. Absicherung/MCB, C-Kurve

5.21 14 Strom

Die Klemmen L4 kénnen zur Messung des Wechselstroms verwendet werden. Die folgenden Konfigurationen sind mdglich

(je nach Steuerungstyp).

Netzleistung

L1 PommmP1 L1
S22 s 1
L2 L2
L3 L3
\\ﬂ _________ _’//_____///_ ______ ___N///
L

POOOO®

56
57
58
59
60’
61

L4 (s1)
L4 (s2)
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Neutralleiterstrom

Erdstrom

L1

L1

L2 L2
L3 L3
N P—-P2 N
s1 s2
—
E o000
|8 58378 3]
)
IS,
L1
L2
L3
—~ N_ —

L4 (s1) |60
L4 (s2) |61

Netzsteuergerat (AGC Mains) Abgangsleistung

L1 P1EEP2
<1/l s2
L2
L3
N — —~ 7

B OO0

56
57
58

59
60’
61

L4 (s1)
L4 (s2)

5.2.2 Stromwandler Erdung

Der Erdungsanschluss des Stromwandlers muss am s2-Anschluss erfolgen.
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A\ DANGER!

ﬁ Wenn ein Stromwandler nicht geerdet wird, kann dies zu Verletzungen oder zum Tod fiihren.

Stellen Sie sicher, dass jeder Stromwandler geerdet ist.

5.2.3 Sicherungen zur Spannungsmessung

Falls die Drahte/Kabel mit Sicherungen geschutzt werden miissen, verwenden Sie trage Sicherungen mit max. 2A, je nach
den zu schiitzenden Drahten/Kabeln.

5.2.4 Analogeingange

Analogeingang
Alle Sensoren mussen mit der Motor-Masse verbunden sein.

In

19| GND
20| In
21

22| 1In
23| 1In

= Engine GND

Analoger Tachoeingang (MPU)

SchlieBen Sie den Kabelschirm an die Klemme 25 (SCR) an. Erden Sie das Kabel nicht.

24| Pos
25| SCR
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Analoger Tachoeingang (NPN)
14

25| SC

24 | Pos
25| SCR

Charging alternator
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5.3 DC-Anschlusse
5.3.1 Digitaleingange

TITTTTTTTTT)

[ I
OOOOOOOOOOO®

MB on |47
MB off |48
GB/TB on |49
GB/TB off |50

Um die Anforderungen der EN60255 zu erflillen, muss bei einer Verkabelung von mehr als 10 m an jedem Eingang eine
4007-Diode angeschlossen werden.

5.3.2 Digitalausgange

c =

o ©
= cC &= m m
s 553535 °c o EE
O S 5 5 5 5 SO0 mam
0o o0OO0o0OO0O0==00
EEEEREEEEREE Y

DQDODLDLDDLDDDDD

APPPTTTITIT,

Sicherung F3: 4 A DC max. trage Sicherung/MCB, B-Kurve
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5.3.3 Schutzschalterverkabelung

Impulsschalterverkabelung

L1 / /l/ L1
| |
L2 1. 1. L2
L3 : : L3
~ - - e
\E—o————-—————f’:/————-/T————-———-—-«»—N/
| |
1 1
J— _¥
K4 K2
GB MB
K3 K1
c &=
o o
= c £ 0o
~ o O I: t
o 0 0 adm
[a)] = =0 0
EEEREEEEEEEE]

QODD
F3@
Dauerschalterverkabelung
L1 P o L1
L2 /:/ /:/ L2
L3 : : L3
\\E—o—— —————— —/’II//————-/'://— —————— -—-0—N//
[ [
GB MB
= ] _‘ ( L~
K3 K1
§ %
o 55 L 2
o 0O oD d
a 5300
EEEREEEEE Y]
ODODDODLDLDDDDD
F3

=

+

Sicherung F3: 4 A DC max. trdge Sicherung/MCB, B-Kurve
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5.3.4 Stromversorgung und Start

Q

o

A
T~ 8 2 8 x
NN © & €
OO B8 E 5 8 +
0N Z wer O N
|‘—Nm<r-mr.or\|

QODOODLDD

I

Sicherungen
e 4189340325B 2 A DC max. trage Sicherung/MCB, C-Kurve

e F2:6 A AC max. trége Sicherung/MCB, C-Kurve

NOTE * Denken Sie daran, die Freilaufdioden zu montieren.

5.4  Kommunikation
5.41 Kabelempfehlung fiir CAN-Bus und RS-485

Verwenden Sie ein abgeschirmtes, verdrilltes Kabel. Verwenden Sie an jedem Ende einen Widerstand mit 120 Ohm. Eine
Verkabelung mit zweiadrigem Kabel ist akzeptabel. Eine Verkabelung mit dreiadrigem Kabel ist optimal.

NOTE Wenn die Klemmen des Gerats nicht galvanisch getrennt sind, erden Sie den Kabelschirm an diesem Ende.
NOTE Das System darf nicht mehr als eine Erdung fur den Kabelschirm aufweisen.

DEIF empfiehlt dieses Kabel: Belden 3105A oder gleichwertig. 22 AWG (0,6 mm g, 0,33mm?2), verdrilltes Adernpaar,
abgeschirmt, < 40 mQ/m, min. 95 % Abschirmung. Der Kabeltyp ist besonders wichtig, wenn die Gesamtlange der Leitung

bei mehr als 30 m liegt.
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5.4.2 Power-Management-System mit CAN-Bus, CANshare und PMS Lite

Zweiadriges Beispiel

Controller 1

Controller 2 Controller 3
e c c
> 2 S 2 ) 2
— ~ = c = e
T » 3 T & 3 T o 3
mw unu um " 0 o " 0 o
S > = > > = > > =
[a [a [a o o o [a [a [a
o - C\I| T o o = o
[ap] 32} o™ ™

= o~ o~ <~ 1
A O A O AN
N

e <~
ATV ATV ATV O A A

\
NV NV Nav A

AN N A N
VAV NAv Nav 4N

Dreiadriges Beispiel

Controller 1

Controller 2 Controller 3
ey Ky Koy
> 2 5 2 S 2
= N = c = e
T » 3 T o 3 T o 3
w unu um " 0 o " 0 o
> = = > = = > = =
[a [a [a o o [a N [a [a [a
o «~ | ------------------------------------------------
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oo e emeemi am
ATV AT AT AT O
(AR RN A ]
RO RNV

v o e ~

AR A AN A SR A

AR AN
\ \

NAvoNAv AAvo v A

5.4.3 Digitale Lastverteilung

mit Fremdgerat

Verwenden Sie die CAN-Bus-Klemmen, um die Steuerungen des Typs AGC 150 und Fremdsteuerungen fur die digitale

Lastverteilung in Reihe zu schalten.
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Beispiel fiir digitale Lastverteilung mit Fremdgeraten unter Zuhilfenahme der CAN-Bus-Schnittstellen

AGC 150 Genset AGC 150 Genset
Third party
controller

ND
CAN B GND

CAN High
CAN GND
CAN Low

27| CAN A High
28| CANAG
29| CAN A Low
30| CAN B High
31

32| CAN B Low

5.4.4 CAN-Bus Motorkommunikation

27| ECU Hi
28| ECU Sh
29| ECU Lo

30
31
32

-7
Al

Um die Anforderungen der EN60255 zu erflillen, muss bei einer Verkabelung von mehr als 10 m die Klemme 28 mit der
Masse verbunden sein.

5.4.5 Modbus RS-485 (AGC/ASC als Server)

34| 1 GND

35( 1B
37| 2 GND

36 2A
38 2B

33 1A

Scada/PLC/ Scada/PLC/

Anschluss 1 des RS-485 verfligt Uber eine galvanische Trennung, bei Anschluss 2 des RS-485 ist dies nicht der Fall.
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NOTE Wenn an den Scada-/PLC-/...Klemmen kein interner Widerstand gegeben ist, installieren Sie einen externen 120-Q-

Widerstand.

Um die Anforderungen aus EN60255 zu erfiillen, missen bei einer Verkabelung von mehr als 10 m die Klemmen 34 und 37

mit der Masse verbunden sein.

Mehrere Steuerungen an SCADA/SPS (zweiadrig)
Controller 1 Controller 2 Controller 3

()]
P4
O]
o~

2 GND

37| 2GND

A AR AL
ARV R AR
AV NAV NV NV LY

~ZA

3

i

I

oy e e o ~
ATV ATy AT AT O
AR AR R

\ \ \ \

AV NAv Nav o aav AWM
i

I

I

NN

Scada/PLC/

Mehrere Steuerungen an SCADA/SPS (dreiadrig)

Controller 1 Controller 2 Controller 3
[a) [a) [a)
Z zZ Z
< O m < O m < O m
N N N N N N N N N
\ < 0 © ~ oo|
™ ™ ™ ™ ™
\

N

Scada/PLC/
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5.4.6 Modbus RS-485 (ASC als Client)

Leistungsmesser Reihenschaltung

o o

5 o0 « 6
< o
\ n <t 0 © ~ oo|
®» ®m O ® o o

'
Power Power Power
meter meter meter

Anschluss 1 des RS-485 verfligt Uber eine galvanische Trennung, bei Anschluss 2 des RS-485 ist dies nicht der Fall. Fur die
Kommunikation mit den Leistungsmessern wird Anschluss 1 empfohlen.

Wenn es sich um Leistungsmesser vom gleichen Typ handelt, kdnnen Sie diese in Reihe schalten. In einer Reihenschaltung
kénnen sowohl Aggregat-* als auch Netzleistungsmesser enthalten sein, selbst wenn diese nicht vom gleichen Typ sind.

Um die Anforderungen aus EN60255 zu erfilllen, missen bei einer Verkabelung von mehr als 10 m die Klemmen 34 und 37
mit der Masse verbunden sein.

More information
* Eine externe Aggregatsteuerung kann ebenfalls als Leistungsmesser eingesetzt werden. Naheres zu kompatiblen

Leistungsmessern und Aggregatsteuerungen finden Sie unter Leistungsmessungen im Anwendungshinweis zur
DEIF-Hybridkompatibilitat.
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