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1. Introduccion

11 Acerca de las instrucciones de instalacion
Finalidad general

Estas son las Instrucciones de instalacién para el AGC 150 y ASC 150 de DEIF. Las instrucciones de instalacion ofrecen
informacién para la instalacion correcta del controlador, con enfoque principal en la instalacion fisica del equipo.

/\ ATENCION

ﬁ Leer las instrucciones
Lea estas instrucciones antes de instalar el controlador para evitar lesiones fisicas y danos en el equipo.

Usuarios previstos de las instrucciones de instalacion

El destinatario principal de las instrucciones de instalacion son las personas que montan y cablean el controlador. Podria
ser util que los disefadores consulten las instrucciones de instalacion a la hora de desarrollar los diagramas de cableado
del sistema.

Lista de documentacion técnica

e Breve descripcion
o Aplicaciones del controlador
. e Principales caracteristicas y funciones
Ficha de producto L
« Datos técnicos
e Protecciones

¢ Dimensiones

o Descripcién general

o Funciones y caracteristicas

» Aplicaciones del controlador
Hoja de datos e Tipos y variantes del controlador

e Protecciones

e Entradas y salidas

» Especificaciones técnicas

e Principios

o Secuencias, funciones y protecciones generales del controlador

e Protecciones y alarmas

. o Configuracion de parametros de corriente alterna y valores de configuracién nominales

Manual del Proyectista . L

e Interruptor y sincronizacion

e Regulacién

e Caracteristicas del hardware

e Comunicacién

e Herramientas y materiales
. . .. e Montaje
Instrucciones de instalacion .
e Cableado minimo para el controlador

» Informacion sobre el cableado y ejemplos
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Documento Contenido

« Equipos del controlador (botones y LED)
Manual del operador o Operacion del sistema
e Alarmas e historico de alarmas
o Lista de direcciones de Modbus
R ° Direc.ciones del PLC .
o Funciones correspondientes del controlador
o Descripciones de los cédigos de funcion y grupos de funciones
e Plano CAD 2D, 2D PDF
Planos e Archivo STEP 3D, 3D PDF
e EPLAN

111 Version de software

Este documento esta basado en la version 1.20 del software del AGC 150.

1.2  Advertencias y seguridad
Seguridad durante la instalacion y operacion

A la hora de instalar y operar el equipo, podria tener que trabajar con corrientes y tensiones peligrosas. Por ello, la
instalacion debera ser realizada exclusivamente por personal autorizado que comprenda los riesgos que supone el trabajo
con equipos eléctricos.

A\ iPELIGRO!

Corrientes y tensiones activas peligrosas

No toque ningun terminal, en particular las entradas de medida de corriente alterna y los terminales de los relés,
ya que esto podria provocar lesiones o la muerte.

Peligro del transformador de corriente

A\ iPELIGRO!

Descarga eléctrica y arco eléctrico
A Riesgo de quemaduras y descargas eléctricas por alta tension.

Cortocircuite todos los secundarios del transformador de corriente antes de cortar cualquier conexién del
transformador de corriente al controlador.

Deshabilitar los interruptores

A\ iPELIGRO!

Deshabilitar los interruptores
fi Un cierre no previsto del interruptor puede causar situaciones mortales o peligrosas.

Desconecte o deshabilite los interruptores ANTES de conectar la alimentacion eléctrica del controlador. No
habilite los interruptores hasta DESPUES de realizar pruebas exhaustivas del cableado y el funcionamiento del
controlador.
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Deshabilitar el arranque del motor de combustion

Arranques no previsto del motor de combustion

Desconecte, deshabilite o bloquee el arranque del motor de combustion (el motor de arranque y la bobina de
marcha) ANTES de conectar la alimentacion eléctrica del controlador. No habilite el arranque del motor de
combustién hasta DESPUES de realizar pruebas exhaustivas del cableado y el funcionamiento del controlador.

fi Un cierre no previsto del motor de combustidn puede causar situaciones mortales o peligrosas.

Homologado por UL/cUL
La aceptabilidad de la instalacion se determina como parte del ensamblaje final.

Si se cablea sobre el terreno en la aplicacion final, debe utilizar una barrera fisica entre las conexiones de cableado de
tension baja y tensidon mas alta para garantizar que los circuitos estan separados.

Configuracion de fabrica

El controlador se entrega preprogramado desde fabrica con un conjunto de ajustes predeterminados. Estos ajustes estan
basados en valores tipicos y tal vez no sean correctos para su sistema. Por tanto, debe comprobar todos los parametros
antes de utilizar el controlador.

Descarga electrostatica (ESD)

Las descargas electrostaticas pueden provocar danos en los terminales de controlador. Debe proteger los terminales de las
descargas electrostaticas durante la instalacion. Una vez instalado y conectado el controlador, ya no es necesario adoptar
tales precauciones.

Seguridad de los datos

Para minimizar el riesgo de infracciones de la seguridad de los datos:

« Enla medida de los posible, evitar la exposicion de los controladores y redes de controladores a las redes publicas y a
Internet.

« Utilizar capas de seguridad adicionales como una red privada virtual (VPN/RPV) para el acceso remoto e instalar
mecanismos cortafuegos.

* Restringir el acceso a personas autorizadas.

1.3 Informacion legal
Equipos de terceros

DEIF no asume ninguna responsabilidad por la instalacion u operacion de cualquier equipo de terceros, incluido el grupo
electrégeno. Péngase en contacto con laempresa proveedora del grupo electrégeno si tiene cualquier duda acerca de la
instalacion u operacion del grupo electrogeno.
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Garantia

AVISO

Garantia

El controlador no debe ser abierto por personal no autorizado. Si de alguna manera se abre la unidad, quedara
anulada la garantia.

Descargo de responsabilidad
DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La version en inglés de este documento siempre contiene la informacion mas reciente y actualizada acerca del producto.
DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la precision de las traducciones y éstas podrian no haber sido actualizadas
simultdaneamente a la actualizacion del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones,
prevalecera la version en inglés.

Derechos de autor

© Copyright DEIF A/S. Reservados todos los derechos.
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2. Descripcion del producto

2.1

9101

Tipos de controladores

Controlador DG
Controlador DG

Controlador de red

Unidad de interruptor BTB
Controlador DG HYBRID
Controlador ENGINE DRIVE
Unidad remota

Controlador ENGINE DRIVE MARINE

Controlador DG MARINE

ASC 150 Storage*
ASC 150 Solar*

Unidad ATS

Unidad ATS

DG PMS LITE

Paquetes de software y tipos de controlador
El paquete de software del controlador determina las funciones que el controlador puede utilizar.

e S1=Auténomo

o

Controlador de generador(es)
Controlador autonomo del generador
Controlador de red

Controlador de interruptor acoplador de
barras (BTB)

Controlador hibrido grupo electrogeno-solar

Controlador de propulsion de motor de
combustion

Pantalla remota

Controlador de propulsion de motor de
combustion para aplicaciones marinas

Controlador de grupo electrogeno auténomo
para aplicaciones marinas

Controlador de almacenamiento de bateria
Controlador solar

Conmutador de transferencia automatica
(transicion abierta)

Conmutador de transferencia automatica
(transicion cerrada)

Controlador PMS lite

Puede cambiar el tipo de controlador a cualquier otro controlador que utilice software S1.

e S2 = Basico
e S3 = Extendido
Puede cambiar el tipo de controlador a cualquier otro tipo de controlador*.

o

o * Para cambiar a un ASC 150, el controlador debe disponer de la opcion de sostenibilidad (S10).

e S4 = Prémium

o

o

Puede cambiar el tipo de controlador a cualquier otro tipo de controlador*.

o * Para cambiar a un ASC 150, el controlador debe disponer de la opcion de sostenibilidad (S10).

Todas las funciones son compatibles.

Puede seleccionar el tipo de controlador en Ajustes basicos > Ajustes del controlador > Tipo.
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Software
peramete _ Tipe de controtader -
minimo

S1
S2

S2

S2

S1
Ninguna

S1

S1

S3
S3

S1

S2

S2
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3.1 Dimensiones y peso
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L44.7 mm

(1.76 in) ™

217.9 mm (8.58 in) N
< 233.3 mm (9.16 in) N

Dimensiones y peso

Longitud: 233.3 mm (9.16 in)
Dimensiones Altura: 173.3 mm (6.82 in)
Profundidad: 44.7 mm (1.76 in)

Longitud: 218.5 mm (8.60 in)
Abertura en cuadro Altura: 158.5 mm (6.24 in)
Tolerancia: + 0.3 mm (0.01 in)

Grosor max. de cuadro 4.5 mm (0.18 in)
Montaie Certificado UL/cUL: Tipo de dispositivo completo, tipo abierto 1

J Certificado UL/cUL: Para uso en una superficie plana de envolvente tipo 1
Peso 0.79 kg

3.2 Herramientas y materiales

Herramientas necesarias para el montaje

Herramienta Se utiliza para:

Proteccion personal de acuerdo con las normas locales y

Equipo de seguridad los requisitos

Apriete las abrazaderas de los tornillos de fijacion, par de

Destornillador, PH2 o plano de 5 mm apriete 015 N-m (1,3 lb-in)

Pelacables, alicates y cuteres Prepare el cableado y corte las bridas
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AVISO

0 Un par de apriete excesivo danara las abrazaderas de los tornillos y/o la carcasa del controlador

No utilice herramientas motorizadas durante la instalacion.

Materiales necesarios para el montaje y el cableado

Cuatro abrazaderas de tornillo Montaje del controlador en el panel frontal

Cableado de equipos de terceros a los terminales del

Cables y conectores
controlador

Conectar la comunicacion del controlador entre los

Cable Ethernet .
controladores y/o los sistemas externos

Bridas para cables Proteger el cableado y el cable Ethernet

3.3 Instrucciones de montaje
Este controlador se ha concebido para su montaje en el panel frontal. Grosor méax. de panel: 4.5 mm (0.18 in).

Abertura en panel:

e Anchura: 218.5 mm (8.60 in)
Altura: 158.5 mm (6.24 in)
Tolerancia: + 0.3 mm (0.01in)

Y

Inserte el controlador en el panel.

N

Inserte las abrazaderas de tornillo:

3.b.1 3.b.2 3.b.3

rl_-

3. Apriete las abrazaderas de tornillo a 0,2 Nm.
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4.1

Conexiones de lado trasero
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Conexion 1: Alimentacion/Arranque de motor

s e e e

Alimentacion, DC (+)
Alimentacién, DC (-)

No utilizado
Parada de emergencia

Bobina de marcha

Biela

D+

+12/24 V CC
ovcCce

Entrda digital y alimentacion para

terminales 5,6y 7
Configurables

Configurables

Conexion 2: Salida de corriente continua (DC)

S S

10
1

Alimentacion de salida
digital, CC (+)

Salida
Salida
Salida
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Configurables
Configurables

Configurables

6.5a36VCC

Max. 3 A
Max. 3 A

Consulte la ficha de datos para los

datos técnicos

Méx. 500 mA
Max. 500 mA
Méx. 500 mA
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S T S

Salida
13 Salida
14 Salida
Interruptor de red MB
15
cerrado
16 Interruptor de red MB

abierto

17 GB/TB encendido

18 GB/TB apagado

Configurables
Configurables
Configurables

Cerrar MB/TB
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

MB/TB abierto
Configurable (en funcién de la
aplicacion)

GB/TB/BTB/ESB/PVB cerrado
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

GB/TB/BTB/ESB/PVB abierto
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

Conexion 3: Entrada analégica/MPU/CANbus

e N S

GND
20 En la vista de
21 En la vista de
22 En la vista de
23 En la vista de
24 Pos.
25 SCR
26 Neg
27 Alta

28 Datos (GND)

29 Bajo
30 Alta
31 Datos (GND)
32 Bajo

Conexion 4: RS-485

Comun

Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Entrada analdgica R/I/U
Tacometro

Tacometro

Tacometro

CAN A ECU

CAN A ECU

CAN A ECU

CAN B PMS

CAN B PMS

CAN B PMS

Max. 500 mA
Maéx. 500 mA
Maéx. 500 mA

Méx. 500 mA

Max. 500 mA

Méx. 500 mA

Max. 500 mA

Se debe realizar la toma de tierra con
GND del motor

No aislado
No aislado
No aislado
Aislado
Aislado
Aislado

S "

Datos + (
34 Datos (GND)
35 Datos - (B)

36 Datos + (A)
37 Datos (GND)
38 Datos - (B)
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RS-485-1
RS-485-1
RS-485-1
RS-485-2
RS-485-2
RS-485-2

Aislado
Aislado
Aislado
No aislado
No aislado

No aislado
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Conexion 5: Entrada digital

S

40
41
42
43
44
45
46

47

48

49

50

NOTA

En la vista de
En la vista de
En la vista de
En la vista de
En la vista de
En la vista de
En la vista de
En la vista de

Interruptor de red MB
cerrado

Interruptor de red MB
abierto

GB/TB encendido

GB/TB apagado

Conexion 6: Salida analdgica

S N T S,

52

53
54
55

Conexion 7: Corriente alternalado CT

GOV (-)

Regulador de velocidad GOV
(+)

No utilizado
AVR (-)
AVR (+)

Configurables
Configurables
Configurables
Configurables
Configurables
Configurables
Configurables
Configurables

MB/TB cerrado*
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

MB/TB abierto*
Configurable (en funcién de la
aplicacion)

GB/TB/BTB/ESB/PVB cerrado*
Configurable (en funcion de la
aplicacion)

GB/TB/BTB/ESB/PVB abierto*
Configurable (en funcién de la
aplicacion)

Salida tension o PWM

Salida tension o PWM

Salida de tension

Salida de tension

Solo conmutacion negativa, < 100 Q
Solo conmutacién negativa, < 100 Q
Solo conmutacién negativa, < 100 Q
Solo conmutacién negativa, < 100 Q
Solo conmutacion negativa, < 100 Q
Solo conmutacion negativa, < 100 Q
Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacién negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

Solo conmutacion negativa, < 100 Q

* Alternativamente, si necesita supervision de rotura de cable, puede utilizar la entrada multiple 20/21/22/23.

Aislado

Aislado

Aislado
Aislado

N N =
56 L1(S1)

57
58
59

60

61

L2 (S1)
L3 (S1)
Com (S2)

L4 (S1)

L4 (S2)
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Comun

Neutro, tierra o alimentacion de red/
conexion/barra colectora

Neutro, tierra o alimentacion de red/
conexioén/barra colectora

Se debe conectar al GND del bastidor

Se debe conectar al GND del bastidor
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Conexion 8: Medicion de tension CA

62 N

63
64
65
66
67
68
69

Conexion 9: Conexion a PC

L1
L2
L3
N
L1
L2
L3

Lado A
Lado A
Lado A
Lado A
Lado B
Lado B
Lado B
Lado B

Conexion USB

Conexion 10: Conexion Modbus

Puerto de servicio

RJ45

Installation instructions 4189341185P ES

Conexién Modbus TCP/IP
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Cableado

5.1 Descripcidon general del cableado

511 Cableado tipico del controlador del generador

P2|s2 X - <
i £ | T3
o [ MB GB
S - o= F3 feedback\ \feedback
[
I
- 56 57 5859|6061 2|63|64|65 8 1910|171 |12|13|14|15[16|17 |18 39]40|41/42|43|44|45|46|47|48|49|50 66|67)|68|69 ‘ ‘
(O [ DR 7 D s - cls|5]% cl=|5[%
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= N 2533 == - 8000000“2’%%% §§§§ S|a|3
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AC current CT-side ACA\_Igiléaege DC output (configurable) Digital input (configurable) A(g\_/g_‘\éaége g @
:upplyf Engine start Analogue input Tacho CAN A ECU | CAN B PMS %%‘:1815 %%ﬁsg’ Analogue output %@
— - (= B 3 HBEREEBB ~[=[=15 £l
2T $a8(5(s] |2 sz |slelz|alelz| [T |5 |85 |3|T|2|2 @
° o Solc |8 |A Zle|lelc|e SolO0l2 9;09’;0 HE Sl 2> |x|x
8| |s SHEI ° S1PEL IFIEITITIEIC] |BlA|5 B8 |818|=|=
1] 2] [ [a]s]e]|7] [19]20]21]22]23] |24]25]26] |27]28|29|30[31[32] |33[34[35[36[37[3g] [s1[s2[salss] [ | [ [ [ | ]
= | g
: 995 ‘
S
&
=
il P2 S
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I h- 00000600 G =
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il il - =
- 11
Engine GND
Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 Alinterruptor MCB, curva c
e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c
e F3: Fusible con retardo max. CC 4 Alinterruptor MCB, curva b
e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva ¢
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5.1.2 Cableado tipico del controlador de red

1 PlimmP2
STm-s2 |
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Fusibles

o F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva ¢

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 Alinterruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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5.1.3 Cableado tipico de un controlador de interruptor acoplador de barras (BTB)
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Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 Al/interruptor MCB, curva ¢

o F3: Fusible con retardo max. CC 4 Alinterruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva ¢
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5.1.4 Cableado tipico para un controlador auténomo
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Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva ¢
e F2: Fusible con retardo max. CA 6 Alfinterruptor MCB, curva c
e F3: Fusible con retardo max. CC 4 Alinterruptor MCB, curva b
o F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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5.1.5 Cableado tipico de un controlador auténomo marino
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Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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Cableado tipico de un controlador autonomo marino con caja GS para aislamiento galvanico
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NOTA * Una caja GS brinda aislamiento galvanico para ambos conjuntos de mediciones de tension.

Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
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5.1.6 Cableado tipico para controlador hibrido
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NOTA *Interruptor PV opcional.

G

AVR

NOTA El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la

comunicacion con el inversor solar.

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 Alinterruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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5.1.7 Cableado tipico de controlador de propulsion por motor de combustion
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Fusibles
e F1: Fusible con retardo max. CC 2 Alinterruptor MCB, curva c
e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c
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5.1.8 Cableado habitual de un controlador de almacenamiento
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NOTA * ES: Disyuntor ES opcional.
* BMS y PCS: El controlador puede utilizar RS-485 o comunicacion Ethernet. La comunicacion RS-485 se
realizarse en cadena margarita desde un puerto.

NOTA El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no.

Fusibles:

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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51.9 Cableado habitual de un controlador solar
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NOTA * Disyuntor PV: Disyuntor PV opcional.
NOTA ** Comunicacion con inverter PV: El controlador puede utilizar RS-485 o comunicacion Ethernet.
NOTA El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la

comunicacion con el inversor solar.

Fusibles:

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva ¢

e F2: Fusible con retardo max. CA 6 Alfinterruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 Alinterruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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5.110 Cableado tipico de un controlador de interruptor acoplador de barras (ATS)

Cableado habitual con 1disyuntor y 2 posiciones
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Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 Al/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c
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Cableado habitual con 1disyuntor y 3 posiciones
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Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
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Cableado habitual con 2 disyuntores
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Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
Cableado habitual con 3 disyuntores
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source 1 3 3 source 2
Ll | -

%
8
Qo
3
2
]
56| [57 59 65 43 48[49[50[ [es67]68]60] [ |
* = ~| T= o — clEe|c|E|c|e clelcle
= % Slelgl o T|le|z|=|=|c|6|0|o|6|% 5§|5|6|5|5|%
) 8 k23 RO = |~ o —=|5/5|5|5 clelelele|e S| © - |~ | ™
= £ Z|o a3 oo |N|N == sl lE s |fS | |m|y|ly|ls| = z (S |99
EREREEEE sl”l°°°=]5(8]8|8 |8 b|s|88|8|8
— 7 o
AC current CT-side AC voltage DC output (configurable) Digital input (configurable) AC voltage a
A-side B-side
Supply Engine start Analogue input Tacho CAN AECU CAN B PMS| 3;%?1815 F;%L:(SZS Analogue output GE)::E
— — [ E|
—_ — .= a 5 <[2 T EHE B = [=1F £
zl |z 92812 4| |2lclclele| |8l8l3l |8l2|2lslelz| |F|8|5|518]5 |3|2|2|2 e
o Q Egls|8|o 5|15 2|32 Tlg|3||:|3 s|lglele|s|8 RIEAERES
° se 8 8 S|8|8]8]8]8] [®]o|=|=
1] |2 5|6]7| [19]2021]22[23] [24]25|26] [27]28]20[30[31[32] |33|34|3536[37|38] |s1[52[54[55] | [ [ [ [ | ]

Véase diagrama anterior para obtener informacion sobre fusibles.
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5111 Cableado habitual de un controlador PMS lite

L1

L2

L3

|
L1 1L2 L3 IN

P2

P

GB

P1 feedback

H
N
s

= 56 57 58 (59|60 (61 62|63 |64 |65 8(9|10(11(12|13|14|15|16|17|18 39(40(41|42|43|44|45|46|47|48|49|50 66 (67|68 |69 ‘ ‘
= = I T z sls|5)8 sls|8|8
7 @ o2l |l EEERE] ~|5|5|5|5|5|3 oo oo - |~ |m™
el |2 |22l |z oo 2|8 cle|ls|s|l=s|el=s|c|alalB z
b g 3 gl 33 il i gle|e(ele|ele|g|g 2|8 2|23 % I
— — @
AC current CT-side A(i\yglézge DC output (configurable) Digital input (configurable) ACB\_/;)iléige % @
" RS485 RS485 ®
jupplL Engine start Analogue input Tacho cANj ECU CANEI PMS APOE 1 APOL‘ > /Analogue output] E@
T = 5 |3 |x 2 2 <lglg|g|g|a T|E|T|E it
AR AR AR BB EHEEE AR HAREEEE
e e e | © 8 8 8|8|8|8|&8|8 0|2 |Z
1] J2] ] Jalsle|7] |19 23| |24]25|26] |27]28|20[30[31[32] |33[34|35|36|37|38] [s1|s2[salss| | | [ | [ [ ]

20|21|22
T

i

@... AGC

LI a

- 11
Engine GND

Fusibles

e F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c

e F3: Fusible con retardo max. CC 4 A/interruptor MCB, curva b

e F4, F5: Fusible con retardo max. CA 2 A/interruptor MCB, curva c

NOTA * El diagrama muestra la regulacion del regulador de velocidad EIC. Como alternativa, se puede regular el
regulador y el AVR utilizando la salidas analégicas.
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5.1.12 Directrices de cableado: mejores practicas para la conexion a tierra

En el controlador, la mayoria de los puertos de entrada/salida no estan separados galvanicamente de la CC- (terminal 2).
Por lo tanto, es importante seguir estas directrices de cableado para conseguir:

e Lecturas fiables de los sensores.
* Medicion precisa de la tension y corriente de CA.
* La mejor proteccion contra rayos (impulsos de pico) y otras faltas a tierra.

Las entradas para tension de CA, corriente de CA y las entradas multifuncién analdgicas tienen todas una medicion
equilibrada de las sefiales. Para obtener mediciones fiables, es importante mantener la diferencia de potencial bajo a CC-
(terminal 2). Si la diferencia de potencial es demasiado alta, las mediciones pueden ser inexactas y, en casos graves, dafar
los circuitos de entrada.

Ejemplo: Configuracion tipica de conexion a tierra

o 0 O © 66060

CANB PMS Engine start CANAECU i i i
5|2 132, | 2 T 1
%‘EE #égo %%E -~ —7—4|6GB
30[31]32 4]s5]e|7]| [27]28]20
N ]
rE B
g gt
kP | |
|
| |
: : CT1| CT2| CT3)
o
: : N—
| |
| .
L . O
1 ' Generator
- ! output PE
\A4 |ECU Ul 12 1y N
aow
) gEt { 'E' f' 2k
+ - % o
24V o2
Battery ENGINE GENERATOR = E
@)
Generator
= housing PE L
Charger [— L1 g
(galv. sep.) —N GENSET FRAME | g
| 7]
Plant Earth —

1. El puerto CAN-B PMS (terminales 30, 31y 32) se utiliza normalmente con cables largos que conectan varios grupos
electrégenos.

« Utilice un cable CAN de par trenzado (120R) apantallado.

« Conecte la pantalla a datos (GND) (terminal 31) en todos los controladores. CAN-B PMS dispone de separacion
galvanica, por lo que no se crean bucles de masa.

+ No conecte la pantalla a PE.
« No instale cables CAN permitiendo que cuelguen libremente. Montelos como parte de una parte fija de la instalacion,
por ejemplo, en bandejas de cables.
2. La alimentacion eléctrica CC- (terminal 2) debe estar conectada a BAT- (en este ejemplo, el bloque de motor).

3. COM S2 (terminal 59) es la entrada comun para los transformadores de corriente. COM S2 (terminal 59) debe
conectarse a BAT- o al grupo electrogeno PE para mantener la diferencia de tension a CC- (terminal 2) baja (en este
ejemplo, el TC tiene el mismo punto de conexion BAT- que el terminal 2).

4. La entrada analdgica GND (terminal 19) es la referencia para las mediciones de entrada analdgica. GND (terminal 19)
debe disponer de un punto de conexidon BAT-/PE como la toma de tierra del sensor. La diferencia de potencial al terminal
2 debe ser baja (en este ejemplo, el terminal 19 esta conectado al bloque del motor para las mejores lecturas).
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5. El puerto CAN A ECU (terminales 27, 28 y 29) se suele conectar a la ECU del motor con un cable corto. No hay
separacion galvanica en el puerto CAN A ECU.

e Utilice un cable CAN de par trenzado (120R) apantallado.
e Conecte la pantalla a los datos (GND) (terminal 28) para mejorar la inmunidad a transitorios de rafaga (EFT).
« Conecte la pantalla a la ECU del motor de la forma indicada por el fabricante del motor.

6. Las sefales en la bobina de marcha (terminal 5), arranque (terminal 6) y D+ (terminal 7) deben conectarse a BAT- en el
bloque del motor como referencia. Estos terminales no se suministran internamente, sino a través de la parada de
emergencia. Esto significa que BAT+ debe conectarse a través de la parada de emergencia (terminal 4).

7. Las entradas digitales (terminales 39 a 50) deben tener BAT- como referencia de tierra. El punto de conexion preferido
para la referencia esta cerca del punto de conexién BAT- para CC- (terminal 2).

8. Las salidas CC (terminales 9 a 18) deben tener la misma referencia de tierra que las entradas digitales.

9. Conecte Neutro/PE de los generadores directamente la tierra de la planta. Esto evita que los cortocircuitos y los
transitorios de alta energia del lado de la red causen graves danos al sistema.

NOTA Todo el cableado PE y BAT- debe realizarse con cables gruesos y cortos.

5.2 Conexiones de corriente alterna

El controlador se puede cablear en configuracion trifasica, monofasica o fase partida. Los parametros para configurar la
conexioén de corriente alterna se encuentran en Ajustes > Ajustes basicos > Configuracion de medicion > Conexion del
cableado > Configuracion de corriente alterna.

NOTA Podngase en contacto con el fabricante de cuadros eléctricos (cuadrista) para obtener informacién sobre el
cableado necesario para la aplicacion especifica. A continuacién encontrara las recomendaciones de cableado.

Transformadores de corriente para aplicacion trifasica

L1 PimmmP2 L1
s 1 s2
L2 P1I—P2 L2
s 1/ s2
L3
- - N

58
5
60
61

Com (s2)
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Mediciones de tension para aplicacion trifasica (4 cables)

L1 L1
L2 L2
L3 L3
N N
00 Qe NI
1 B |
EO0OOODOO
8283885 3 3|

Mediciones de tension para aplicacion trifasica (3 cables)

L1 L1
L2 L2
L3 L3
IS 0.0 [Fs
. | |
B Oo0OOOOOO
(88388538 3]

Cuando se utilicen sistemas de distribucion de tres fases, el conductor de neutro (N) se necesita Unicamente si se trata de
un sistema de tres fases + neutro. Si el sistema de distribucion es trifasico sin neutro, no conecte los terminales 62 y 66.

Mediciones de tensidn para aplicacion monofasica

L1 L1

62
L1 |63
64
65
66
L1 |67
68
69
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Mediciones de tension para fase partida L1/L2

L1 L1
L2 L2
N N
(I [JFa I [es
I L |
EO0OOODOO
8283885 3 3|
Zz 59 oo
Mediciones de tensidn para fase partida L1/L3
L1 L1
L3 L3
N N
I D I s

N o X 0 © N~ © O
© © O O © © ©°

™ ™
zZ o 3z I 3

F4, F5: 2 A CA max. fusible/MCB, curva en c

5.21 Corriente L4

Los terminales L4 se pueden utilizar para medir la corriente alterna. Son posibles las siguientes configuraciones (en funcion

del tipo de controlador).

Potencia de red

L1 PommmP1 L1
S22 s 1
L2 L2
L3 L3
\\ﬂ _________ _’//_____//’_ ______ _ N_ —

I

56
57
58
59
60

61

L4 (s1)
L4 (s2)
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Corriente de neutro

L1 L1
L2 L2
L3 L3
N P—-P2 N
— 1%
I+

E o000

O < 0 o “
0N O v w

60
61

L4 (s1)
L4 (s2)

Corriente de tierra

L4 (s1) |60
L4 (s2) |61

Entrega de potencia del controlador de red

L1 PE—-P2 L1
<1/l s2
L2 L2
L3 L3
_N _______ _____///_____///_ _________ N_ —

B OO0

56
57
58
59
60
61

L4 (s1)
L4 (s2)

5.2.2 Puesta atierra del transformador de intensidad

La conexidn a tierra del transformador de corriente debe realizarse en la conexion s2.
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A\ iPELIGRO!

ﬁ No realizar una puesta a tierra del transformador de corriente podria resultar en lesiones o la muerte

Asegurese de que cada transformador de corriente dispone de puesta a tierra.

5.2.3 Fusibles de medicion de tension

Si los cables se deben proteger con fusibles, utilice fusibles de retardo de 2 A max., dependiendo de los cables que se

deseen proteger.
5.2.4 Entradas analdgicas

Entrada analdgica
Todos los sensores deben estar conectados a GND del motor de combustion.

In

19| GND
20| In
21

22| 1In
23| 1In

= Engine GND

Entrada de tacometro analégico (MPU)

Conecte la pantalla de cable al terminal 25 (SCR). No realice una toma de tierra del cable.

24| Pos
25| SCR
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Entrada de tacometro analdgico (NPN)
14

25| SC

25| SCR
26| Neg

24 | Pos

Charging alternator

Installation instructions 4189341185P ES

Pagina 34 de 41



5.3 Conexiones de corriente continua (CC)

5.3.1 Entradas digitales

TITTTTTTTTT)

[ I
OOOOOOOOOOO®

MB on |47
MB off |48
GB/TB on |49
GB/TB off |50

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 m, se debe conectar un diodo 4007 en cada entrada.

5.3.2 Salidas digitales

[ e )

15| MB on
16| MB off
17| GB/TB on
18| GB/TB off

OQOODQDLDODLDDDD

APPPTTTITIT,

Fusible F3: Fusible con retardo max. CC 4 A/interruptor MCB, curva b
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5.3.3 Cableado del disyuntor

Cableado del interruptor de impulsos

L1 e e L1
L2 /:/ /:/ L2
L3 : : L3
\\E_.._________,4"’____,Jlf’__________ﬁ_N//
[ [
1 1
J_ _¥
K4 K2
GB MB
= ¥_ _p
A [
§ %
z 55 £ £
o o s W e
o = =200
EEEREEEEEEEE]
QODLD
F3@
Cableado del disyuntor continuo
L1 P o L1
L2 /:/ /:/ L2
L3 : : L3
\\E—»—— —————— —/’II//————-/'://— —————— -—-0—N//
[ [
GB MB
= L ] L~
K3 _‘ ’( K1
[
o O
x § 5 EE
o 0O oD d
a S=00
EEEREEEEE Y]
QDDDDDDDDDD
F3

=

+

Fusible F3: Fusible con retardo max. CC 4 Afinterruptor MCB, curva b
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5.3.4 Alimentacion eléctrica y arranque

Q

o

A
T~ 8 2 8 x
NN © & €
OO B8 E 5 8 +
0N Z wer O N
|‘—Nm<r-mr.or\|

QODOODLDD

.
L%\f,—

Fusibles
e F1: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva c

e F2: Fusible con retardo max. CA 6 A/interruptor MCB, curva c

NOTA No olvide montar los diodos de libre circulacion.

5.4 Comunicacion
5.41 Recomendacion de cable bus CAN y RS-485

Utilice un cable trenzado A blindado. Use una resistencia de 120 ohmios en cada extremo. Es aceptable el cableado que
utilice un cable de dos hilos. Lo ideal es utilizar un cable de tres hilos.

NOTA Silos terminales del dispositivo no estan galvanicamente separados, conecte a tierra la pantalla del cable en ese

extremo.
NOTA El sistema no debe tener mas de una conexion a tierra para la pantalla del cable.

DEIF recomienda este cable: Belden 3105A o equivalente. 22 AWG (0.6 mm g, 0.33mm?2) par trenzado, blindado, <40 mQ/m,
cobertura minima del blindaje 95 %. El tipo de cable es especialmente importante si la longitud total de la linea supera los

30 m.
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5.4.2 Sistema de gestion de potencia bus CAN, CANshare y PMS lite

Ejemplo de dos hilos

Controller 1 Controller 2 Controller 3

< c c

— ~ = c = e

T » 3 T & 3 T o 3

mw unu um " 0 o " 0 o

> = = > = = > = =

[a [a [a o o o [a [a [a
|®O‘—N<0<rmcor\oo®o‘—w| e e TS TS U e eI,
~ AN AN AN AN AN AN N N N N o o o ™

ol e e <~
ATV AT AT 8
SRR\
NN X A

Ejemplo de tres hilos

Controller 1 Controller 2 Controller 3
ey Ky Koy
= = C = C
T » 3 T o 3 T o 3
w unu um " 0 o " 0 o
S > = > > = > = =
a o o a o o o o o
|®O\—N0’><rmcol\eoc»o‘—m| -------------------------------------
~ N AN AN AN N N N N N N o o o™

oo e emeemi am
ATV AT AT AT O
(AR RN A ]
RO RNV

v o e ~

AR A AN A SR A

AR AN
\ \

NAvoNAv AAvo v A

5.4.3 Comparticion digital de carga con terceros

Utilice los terminales del bus CAN para conectar en serie los controladores AGC 150 y los controladores de terceros para la

comparticion digital de carga.
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Ejemplo de comparticion digital de carga con terceros mediante interfaces de bus CAN

AGC 150 Genset AGC 150 Genset
Third party
controller

ND

CAN B GND

27| CAN A High
28| CANAG
29| CAN A Low
30| CAN B High
31

32| CAN B Low

CAN High
CAN GND
CAN Low

5.4.4 Comunicacion con el motor via bus CAN

27| ECU Hi
28| ECU Sh
29| ECU Lo
30
31
32

-7
Al

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 mm, el terminal 28 debe conectarse a GND.

5.4.5 Modbus RS-485 (AGC/ASC es el servidor)

1 GND
1B

1A
36| 2A

37| 2GND
38| 2B

33
34
35

Scada/PLC/ Scada/PLC/

El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no.

NOTA Sino hay una resistencia interna entre los terminales Scada/PLC/..., instale una resistencia externa de 120 Q.
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Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 m, los terminales 34 y 37 deben conectarse a GND.

Multiples controladores conectados a SCADA/PLC (2 hilos)

Controller 1

37| 2 GND
38| 2B

NN

Scada/PLC/

Controller 2 Controller 3
[a) @)
zZ zZ

< O m < O m

AN [V} N N N N

ATV AT AT AT A
A ARAY A A A AN B NN
NN NI A

'
I
'
-

Multiples controladores conectados a SCADA/PLC (3 hilos)

Controller 1

37| 2GND

NN

Controller 2 Controller 3
@) @)
Z zZ
< O m < O m
N N N N N N

ATV AT AT AT
(S Y T W A T LV O SO A A |
PN N N AN

\

Scada/PLC/
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5.4.6 Modbus RS-485 (ASC es el cliente)

Cadenas margarita de vatimetro

o o

=z zZ
< O m < O m
~ v v N N «
\C‘Oﬁ'u')(DI\OO|
®» ®m O ® o o

ASC 150

Power
meter

Power
meter

Yo

v

Power
meter

El puerto RS-485 1 tiene aislamiento galvanico, y el puerto RS-485 2 no. Se recomienda el puerto 1 para la comunicacion

con los medidores de potencia.

Puede colocar vatimetros en cadena margarita si son del mismo tipo. También puede incluir los vatimetros de grupo

electrogeno* y red eléctrica en la misma cadena margarita, incluso si son de tipos diferentes.

Para cumplir la norma EN60255, cuando el cableado supera los 10 m, los terminales 34 y 37 deben conectarse a GND.

Mas informacion
* Un controlador de grupo electrégeno externo también puede actuar como vatimetro. Consulte Mediciones de

potencia en la nota de aplicacién Compatibilidad hibrida DEIF para los vatimetros y controladores de grupo
electrogeno compatibles.
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