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1. Acerca de las instrucciones de instalacion

1.1 Simbolos y anotaciones
Simbolos para notas generales
NOTA Este muestra informacion general.
[ﬂ Mas informacion
Este muestra dénde puede encontrar informacién adicional.

Ejemplo

\/
| %

Este muestra un ejemplo.

Como ...
Este muestra un enlace de un video que ofrece ayuda y orientacion.

Simbolos de declaraciones de riesgos

A\ iPELIGRO!

Este muestra situaciones peligrosas.

Si no se observan las pautas indicadas, estas situaciones provocaran la muerte, lesiones fisicas graves o la
destruccion de los equipos.

/\ ADVERTENCIA

Si no se observan las pautas, estas situaciones podrian provocar la muerte, lesiones fisicas graves o
destruccion de los equipos.

/\ ATENCION

Este muestra una situacion de bajo nivel de riesgo.

2 Este muestra situaciones potencialmente peligrosas.

Si no se observan las pautas indicadas, estas situaciones podrian provocar lesiones leves o moderadas.

AVISO

0 Este muestra un aviso importante
No olvide leer esta informacion.

1.2  Usuarios previstos de las instrucciones de instalacion

El destinatario principal de las instrucciones de instalacion es el instalador que monta y cablea los controladores y
pantallas. Las instrucciones de instalacion también se pueden utilizar para poner en servicio y comprobar la instalacion.
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1.3  ¢Necesita mas informacion?

Obtenga acceso directo a los recursos que necesita utilizando los enlaces a continuacion.

DEIF website Give feedback Support
Pagina de inicio DEIF oficial. Ayude a mejorar nuestra Recursos de autoayuda y como
documentacion con sus opiniones. contactar con DEIF para asistencia.

A
E =
DEIF @ O

Documentation Product

Documentacién iE 250. Pagina de producto iE 250. Aprenda a utilizar este producto.

A
= b
DEIF @ @

Documentation Product

Documentacion iE 250 MARINE. Pagina de producto iE 250 Marine. Aprenda a utilizar este producto.

1.4  Advertencias y seguridad
Seguridad durante la instalacion y operacion

A la hora de instalar y operar el equipo, podria tener que trabajar con corrientes y tensiones peligrosas. Por ello, la
instalacion debera ser realizada exclusivamente por personal autorizado que comprenda los riesgos que supone el trabajo
con equipos eléctricos.

A\ iPELIGRO!

Corrientes y tensiones activas peligrosas

No toque ningun terminal, en particular las entradas de medida de corriente alterna y los terminales de los relés,
ya que esto podria provocar lesiones o la muerte.

Deshabilitar los interruptores

A\ iPELIGRO!

Deshabilitar los interruptores
fi Un cierre no previsto del interruptor puede causar situaciones mortales o peligrosas.

Desconecte o deshabilite los interruptores ANTES de conectar la alimentacion eléctrica del controlador. No
habilite los interruptores hasta DESPUES de realizar pruebas exhaustivas del cableado y el funcionamiento del
controlador.
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Deshabilitar el arranque del motor de combustion

Arranques no previsto del motor de combustion

Desconecte, deshabilite o bloquee el arranque del motor de combustion (el motor de arranque y la bobina de
marcha) ANTES de conectar la alimentacion eléctrica del controlador. No habilite el arranque del motor de
combustién hasta DESPUES de realizar pruebas exhaustivas del cableado y el funcionamiento del controlador.

fi Un cierre no previsto del motor de combustidn puede causar situaciones mortales o peligrosas.

Descarga electrostatica (ESD)

Si los modulos no estan instalados en el controlador, proteger el modulo de
la descarga electrostatica. Mientras el controlador esté abierto para la
A ATTENTION instalacion de modulos, también se debe proteger el interior del controlador

‘ \ Observe precautions for handling de la descarga electrostatica.

Electrostatic sensitive devices L. . ., ~ ,
La descarga electrostatica durante la instalacion puede dafar los médulos y

el interior del controlador.

Alimentacion eléctrica del controlador

Es recomendable que el controlador disponga de una fuente de alimentacion fiable y una fuente de alimentacion auxiliar. El
diseno del cuadro eléctrico debe garantizar una proteccion suficiente del sistema si se produce un fallo de la alimentacion
eléctrica del controlador.

Control desde cuadro eléctrico (Marino)

En Control desde cuadro eléctrico, el operador maneja el equipo desde el cuadro eléctrico. Cuando esta activado Control
desde cuadro eléctrico:

« El controlador provoca el disparo del interruptor y/o para el motor de combustidn si surge una situacion de alarma que
requiere un disparo y/o parada del motor.

e El controlador no responde a un apagon.

« El controlador no proporciona gestion de potencia.

« El controlador no acepta comandos de operador.

« El controlador no puede impedir y no impide acciones manuales del operador.

El disefo del cuadro eléctrico debe proteger el sistema cuando el controlador se encuentre en Control desde cuadro
eléctrico.

A\ iPELIGRO!

Invalidacion manual de una accién de alarma
A No utilice el cuadro eléctrico o el control manual para invalidar la accion de alarma de una alarma activa.

Una alarma puede estar activa porque esta encerrojada o porque todavia esta activa la condicion de alarma. Si
se corrige manualmente la accién de alarma, la alarma encerrojada no brinda proteccion alguna.

Configuracion de fabrica

El controlador se entrega preprogramado desde fabrica con un conjunto de ajustes predeterminados. Estos ajustes estan
basados en valores tipicos y tal vez no sean correctos para su sistema. Por tanto, debe comprobar todos los parametros
antes de utilizar el controlador.
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Arranques automaticos y por control remoto

/\ ATENCION

Arranque automatico del grupo electrégeno

El sistema de gestion de potencia arranca automaticamente grupos electrégenos cuando se necesita mas
potencia. Un operador con poca experiencia puede encontrar dificultades para predecir qué grupos

@ electrogenos arrancaran. Ademas, los grupos electrégenos se pueden arrancar a distancia (por ejemplo,
mediante una conexién de Ethernet o una entrada digital).

Para evitar lesiones fisicas, el disefio del grupo electrégeno, la disposiciéon de componentes y los
procedimientos de mantenimiento deben tener presente este aspecto.

Seguridad de los datos

Aunque DEIF ha prestado gran atencidn a la seguridad de los datos y ha disefiado el producto para que sea seguro,
recomendamos adoptar las mejores practicas en Tecnologia de la informacién (TC) y Tecnologia operativa (TO) al conectar
el controlador a una red.

Para minimizar el riesgo de infracciones de la seguridad de los datos, recomendamos:

« Conéctese unicamente a redes de confianza y evite redes publicas e Internet.

« Utilizar capas de seguridad adicionales como una red privada virtual (VPN/RPV) para el acceso remoto.
* Restringir el acceso a personas autorizadas.

1.5 Informacién legal
Equipos de terceros

DEIF no asume ninguna responsabilidad por la instalacion u operacion de cualquier equipo de terceros. Bajo ninguna
circunstancia DEIF seréa responsable de cualquier pérdida de beneficios, ingresos, dafos indirectos, especiales, fortuitos,
emergentes u otros similares que resulten o estén relacionados con una instalacion u operacion incorrecta de cualquier
equipo de terceros.

Garantia

AVISO

0 Garantia
La garantia quedara anulada si se rompen los sellos de garantia.

Marcas comerciales

DEIF y el logo de DEIF son marcas comerciales de DEIF A/S.
BELDEN es una marca registrada de BELDEN INC.
Bonjour® es una marca comercial registrada de Apple Inc. en Estados Unidos y otros paises.

Adobe®, Acrobat® y Reader®son bien marcas comerciales registradas o marcas comerciales de Adobe Systems
Incorporated en Estados Unidos y/u otros paises.

CANopen® es una marca comercial registrada de la comunidad CAN in Automation e.V. (CiA).
SAE J1939° es una marca comercial registrada de SAE International®.
CODESYS® es una marca comercial de la CODESYS GmbH.

EtherCAT®, EtherCAT P®, Safety over EtherCAT®son marcas comerciales o marcas comerciales registradas licenciadas por
la Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

VESA® y DisplayPort® son marcas comerciales registradas de Video Electronics Standards Association (VESA®) en los
Estados Unidos y otros paises.
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Modbus® es una marca comercial registrada de Schneider Automation Inc.

Torx®, Torx Plus® son marcas comerciales o marcas comerciales registradas de Acument Intellectual Properties, LLC en los
Estados Unidos y otros paises.

Windows® es una marca comercial registrada de Microsoft Corporation en Estados Unidos y otros paises.

Todas las marcas comerciales son propiedad de sus respectivos propietarios.

Descargo de responsabilidad

DEIF A/S se reserva el derecho a realizar, sin previo aviso, cambios en el contenido del presente documento.

La version en inglés de este documento siempre contiene la informacion mas reciente y actualizada acerca del producto.
DEIF no asumira ninguna responsabilidad por la precision de las traducciones y éstas podrian no haber sido actualizadas
simultdaneamente a la actualizacion del documento en inglés. Ante cualquier discrepancia entre ambas versiones,
prevalecera la version en inglés.

Derechos de autor

© Copyright DEIF A/S. Reservados todos los derechos.
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2. Preparar la instalacion

2.1 Opciones de montaje

El iE 250 es altamente flexible para diferentes ubicaciones de montaje.

Front-mounted controller
with combined display

n
k A\\\\

iE 250 (7")

2.2 Planos CAD

Planos DWG

iE 250
Front-mounted
with MIO

iE7
Display

www.deif.com/rtd/ie7/dwg

Archivo STP STEP
iE 250
—_ Front-mounted
STP with MIO

Installation instructions 4189341417-L ES

-

Base-mounted controller
with or without display

iE 250 (Base)

iE 7 display

iE 250
Base-mounted
with MIO

www.deif.com/rtd/ie250bmm/dwg

iE 250
Base-mounted
with MIO

iE 250
Base-mounted
without MIO

www.deif.com/rtd/ie250bm/dwg

iE 250
Base-mounted
without MIO

Pagina 10 de 109


https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250bmm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250bm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250bmm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250bm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie7/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie7/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/stp
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/dwg

www.deif.com/rtd/ie250fmm/stp

iE7
Display

STP

www.deif.com/rtd/ie7/stp

2D PDF

iE 250
Front-mounted
with MIO

www.deif.com/rtd/ie250fmm/2dpdf

iE 7
Display

www.deif.com/rtd/ie7/2dpdf

3D PDF

www.deif.com/rtd/ie250bmm/stp

iE 250
Base-mounted
with MIO

www.deif.com/rtd/ie250bmm/2dpdf

www.deif.com/rtd/ie250bm/stp

iE 250
Base-mounted
without MIO

www.deif.com/rtd/ie250bm/2dpdf

* Para consultar un PDF 3D debe activar el multimedia y el contenido 3D en su visor PDF.

iE 250
- Front-mounted
3D PDF with MIO

www.deif.com/rtd/ie250fmm/3dpdf

iE 7
Display

3D PDF

www.deif.com/rtd/ie7/3dpdf
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iE 250
Base-mounted
with MIO

www.deif.com/rtd/ie250bmm/3dpdf

iE 250
Base-mounted
without MIO

www.deif.com/rtd/ie250bm/3dpdf
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2.3 Ubicacion

2.31 Controlador o pantalla con montaje en panel frontal

El controlador de montaje frontal esta disefiado para montarse en un panel, con su parte
posterior dentro de una envolvente.

Para el listado UL/cUL , debe ser:
« Montaje en una superficie plana de envolvente tipo 1.
« Instalacion de conformidad con el Reglamento Electrotécnico NEC (EE.UU.) o CEC (Canada).

El equipo se debe instalar y operar en un entorno limpio y seco, como se especifica en la Hoja de datos.

Si el equipo se instala en una zona sujeta a altas vibraciones constantes, se debe aislar el equipo de las vibraciones. El
entorno de instalacidon debe cumplir las especificaciones eléctricas, mecanicas y medioambientales del equipo, de la forma
descrita en la Hoja de datos.

Requisitos de ventilacion y distancias
La parte trasera de la unidad no esta protegida contra el polvo. La acumulacion de polvo podria dafar la unidad o provocar

un sobrecalentamiento. Recomendamos montar la unidad en un armario con un filtro en el suministro de aire.

Para una ventilaciéon adecuada, la unidad se debe montar con su parte trasera en vertical, y su eje largo horizontal. Los
elementos escritos en la unidad deben estar horizontales.

NOTA El brillo de la pantalla puede verse afectado en caso de ventilacion insuficiente.
El trazado de los cables no debe bloquear los orificios de ventilacion.

Panel 50 mm 50 mm > 50 mm

258 mm
Panel
I 50 mm
T B —
318 mm 137 mm
Minimum free space Minimum
free space
Minimum Back Side

free space

Dentro del armario, debe haber un minimo de 50 mm (2 pulg.) de espacio libre por arriba, abajo y a ambos lados de la
unidad. Recomendamos mas de 50 mm (2 in) de espacio libre detras de la unidad para los cables y el trazado. Los cables
de Ethernet podrian requerir un radio de curvatura de cable minimo.

Requisito de espacio total incluido espacio libre minimo:
Altura: 258 mm Ancho: 318 mm Profundidad: 137 mm
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2.3.2 Controlador montado en superficie

El controlador con montaje en superficie puede montarse sobre una superficie plana con tornillos/pernos o directamente
sobre un carril DIN 35.

Mount on flat surface Mount on DIN rail

Para el listado UL/cUL , debe ser:
* Montaje en una superficie plana de envolvente tipo 1.
« Instalacion de conformidad con el Reglamento Electrotécnico NEC (EE.UU.) o CEC (Canada).

El equipo se debe instalar y operar en un entorno limpio y seco, como se especifica en la Hoja de datos.

El entorno de instalacion debe cumplir las especificaciones eléctricas, mecanicas y medioambientales del equipo, de la
forma descrita en la Hoja de datos.

Requisitos de ventilacion y distancias

La acumulacion de polvo podria dafar la unidad o provocar un sobrecalentamiento. Recomendamos montar la unidad en un
armario con un filtro en el suministro de aire. El trazado de los cables no debe bloquear los orificios de ventilacion.

Panel
0 mm 50 mm > 50 mm
—
258 mm
Panel
O
318 mm 137 mm
Minimum free space Minimum
Minimum free space
free space Back Side

Dentro del armario, debe haber un minimo de 50 mm (2 pulg.) de espacio libre por arriba, abajo y a ambos lados de la
unidad. Recomendamos mas de 50 mm (2 in) de espacio libre detras de la unidad para los cables y el trazado. Los cables
de Ethernet podrian requerir un radio de curvatura de cable minimo.

Requisito de espacio total incluido espacio libre minimo:

Altura: 258 mm Ancho: 318 mm Profundidad: 137 mm
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2.4 Herramientas

2.41 Controlador o pantalla con montaje en panel frontal

s hcoosrts o mamento o) uizspr

1.  Destornillador

2. Destornillador

- Destornillador

Pelacables, alicates y
cuteres.

- Equipo de seguridad

Tira de mufeca
conductora

T15 (Torx plus 3,35 bit)

Punta PH2 o una punta
plana de 5 mm (0,2 in)

Punta plana de 3 mm
(0,12 pulg.)

Retire o vuelva a montar el tornillo

0,13 Nm (115 Ib-pulg.) W~

Apriete las bridas atornilladas de fijacion

0,1N'm (0.9 Ib-in) de la unidad de pantalla.

Conecte el cableado a los terminales de

0,5 N'm (4,4 Ib-in) 215 mm2,

Prepare el cableado.

Pele los sujetacables.

Proteccion personal de acuerdo con las
normas locales y los requisitos.

- Evita dafos por descarga electrostatica.

AVISO

Daiio por par en el equipo
@ No utilice herramientas motorizadas durante la instalacion. Un par excesivo dana el equipo.

Siga las instrucciones para la cantidad correcta de par que debe aplicarse.

Installation instructions 4189341417-L ES
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2.4.2 Controlador montado en superficie

El controlador con montaje en superficie puede montarse sobre una superficie plana con tornillos/pernos o directamente
sobre un carril DIN.

Montaje en superficie

Montaje en carril DIN

v Horaminta | cssors————pamamentode o) | Vst

Retire o vuelva a montar el tornillo
MI02.1.

1.

Destornillador

Destornillador

Destornillador

Destornillador

Pelacables, alicates y
cuteres.

Equipo de seguridad

Tira de mufeca
conductora

T15 (Torx plus 3,35 bit).

Mismo que el tipo de
fijacion.

Mismo que el tipo de
fijacion.

Punta plana de 3 mm
(0,12 pulg.)

0,15 Nm (1.3 Ib-pulg.)

Mismo que el tipo de
fijacion.

Minimo 0,4 N m
Maximo 0,5 N m

0,5 N-m (4,4 Ib-in)

Monte o retire los tornillos del
controlador.

Apriete las abrazaderas atornilladas de
fijacion del carril DIN.

Conecte el cableado a los terminales de
2,5 mm?.

Prepare el cableado.
Pele los sujetacables.

Proteccion personal de acuerdo con las
normas locales y los requisitos.

Evita dafos por descarga
electrostatica.

AVISO

®

Siga las instrucciones para la cantidad correcta de par que debe aplicarse.

Daio por par en el equipo

No utilice herramientas motorizadas durante la instalacion. Un par excesivo dafna el equipo.
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2.5 Materiales adicionales

Material Version [\[o] &1

Para montar el controlador de montaje frontal o la en el panel
frontal

Siete abrazaderas de tornillo Montaje frontal o &
X7

Suministrado con el producto

Para montar el controlador de montaje en base sobre una
superficie plana si no se utiliza el accesorio de carril DIN

Screws
A
Max Max
@5 mm I @10 mm
v
con montaje en Bolts
Cuatro pernos o tornillos superficie o racks
de extension Max I Max
@5 mm @ 10 mm
No se suministra con el producto
Do not use
countersunk
screws or
bolts.
Puntos de medicidn del cableado, equipo DEIF o cualquier equipo
rcer I rminal | control r
Cables y conectores TODOS de terceros a los te . ales del controlado .
Las regletas de terminales para el controlador se suministran con
el producto
Fusibles TODOS Proteger el controlador y el cableado
Abrazaderas para carril DIN Montaj.e'en Para fijacion adicional en un carril DIN
superficie
Cables Ethernet TODOS Conectar racks de extension y/o sistemas externos

con montaje en

Cable USB .
superficie

Conectar el controlador al control de la pantalla

con montaje en

Cable DisplayPort sUperficle

Conectar el controlador a la pantalla de visualizacion

Conectar una ECU y/o sistemas externos
Cables CAN TODOS Para controladores que admiten bus CAN de red DEIF, conectar la
comunicacion del controlador entre controladores

Conectar el controlador a través de los puertos de comunicaciones

Cables RS-485 TODOS COM 10 COM 2

2.6 Equipo de proteccion individual (EPI)

Cumpla todos los requisitos y reglamentos locales sobre el uso de EPI mientras instala o realiza el cableado del producto.
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Ejemplo orientativo de EPI:

Proteccion auditiva Proteccién ocular Utilizar guantes Ropa protectora

2.7 Seguridad y precauciones

A la hora de instalar y cablear el equipo, podria tener que trabajar con corrientes y tensiones peligrosas o cerca de ellas.
Por ello, la instalacion debera ser realizada exclusivamente por personal autorizado que comprenda los riesgos que supone
el trabajo con equipos eléctricos.

Ejemplo orientativo de precauciones de seguridad:

Aisle la . Proteja contra
- L Realice la toma de
alimentacién descarga

. . tierra del equipo. .
eléctrica. quip eléctrica.

No modifique el estado
durante la instalacion.

Mas informacion
Consulte Advertencias y seguridad para informacion completa sobre todas las precauciones a tener en cuenta
durante la instalacion.
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3. Montaje del equipo

3.1 Controlador o pantalla con montaje en panel frontal

311 Abertura en cuadro

Este esquema de abertura de panel es orientativo y no esta a escala 1:1. Las dimensiones al imprimir no seran las correctas.
Utilice las dimensiones facilitadas para crear su plantilla de abertura de panel.

A
<
o Panel cutout
™
©
S
S iE 250 front-mounted
§ controller or display
Tolerance: £ 0.3 mm (0.01in)
Not shown to actual size.
Y

220 mm (8.67 in)

A

\

El grosor del panel debe ser inferior a 10 mm (0,39 in).
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3.1.2 Dimensiones
3.1.2.1 iE 250 (7"): Controlador montado en panel frontal con MI02.1

——————217.9 mm (8.58 in)

88.2 mm
N (3.47 in) g

79.3 mm
“ (3.12in)

<

™

[ee]

<c

g

g

<

™

N
" ; N 58.6 mm
[« 285.6 mm (11.24 in) » ‘4— (2.31 in)

Con MIO:
LoxAlxPr: 285,6 x 173,4 x 88,2 mm (11,24 x 6,83 x 3,47 in) (chasis exterior)

Dimensiones

Sin MIO:
LoxAlxPr: 285,6 x 173,4 x 58,6 mm (11,24 x 6,83 x 2,30 pulg.) (marco exterior)

Abertura en cuadro Lox Al: 220 x 160 mm (8,67 x 6,30 pulg.) Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pulg.)

Peso Con MIO:
~1233 g (2,72 Ib)
Especificaciones
Pantalla 7", Projected Capacitive (PCAP), Tactil
Resolucion 1024x600 pixeles (px)
Brillo 1200 Cd/m2
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3.1.2.2 Pantalla del IE 7

B

e—————217.9 mm (8.58 in)

49.9 mm

(1.96 in)
< <
= <
N
S o
= e
E E
< o)}
R 5

58.9 mm

5 285.6 mm (11.24 in) > (2.32in)

Dimensiones LoxAlxPr: 285,6 x 173,4 x 58,9 mm (11,24 x 6,83 x 2,32 in) (marco exterior)

Abertura en cuadro Lox Al: 220 x 160 mm, (8,67 x 6,30 pulg.)

Peso 840 g (1,9 Ib)

Pantalla 7", Projected Capacitive (PCAP), Tactil

Resolucion 1024x600 pixeles (px)

Brillo 1200 Cd/m2

Procesador CPU 1,6 GHz quad-core de grado industrial ARMv8 64 con proteccion de caché ECC
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3.1.3 Montar la unidad

& x 7  Launidad se monta con siete abrazaderas de tornillo de fijacién (suministradas).

1. Recorte un orificio rectangular en el panel segun el tamano correcto.

Cutout

M véase Abertura en panel para las dimensiones de la abertura.

El grosor del panel debe ser inferior a 10 mm (0,39 in).

2. Asegurese de que cada abrazadera de tornillo de fijacion esta aflojada segun la
i i —) posicién indicada.

No retire completamente la abrazadera de tornillo de fijacion del soporte.

Coloque la unidad en la abertura del panel.

4, | Localice los orificios de las abrazaderas de tornillo de fijacion en la unidad.

Coloque cada abrazadera de tornillo de fijacion en los orificios de montaje.

3 I |

Deslice cada abrazadera de tornillo de fijacion en su lugar.

—
* Click *
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Gire la abrazadera de tornillo de fijacidon hasta que la unidad quede fijada a la
superficie del panel.

No supere el par recomendado de 0,1 N-m (1,3 lb-in).

-

3.1.4 Alivio de tension del cable de la pantalla iE 7

Ranuras para bridas
La pantalla iE 7 tiene dos ranuras para bridas en la parte inferior de la pantalla. Para instalaciones que puedan estar sujetas

a fuertes vibraciones, se deben asegurar tanto los cables USB como los DisplayPort utilizando bridas.

La anchura maxima de la brida es de 4,5 mm (0,18 pulg.).

Max. 4.5 mm (0.18 in)

Y

E—T

Pagina 22 de 109
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3.2 Controlador montado en superficie
3.21 iE 250 (Base): Controlador montado en superficie con MI02.1

La version montada en superficie se muestra montada sobre un carril DIN. Como alternativa, se puede montar utilizando los

orificios de montaje con tornillos de fijacidon o tornillos.

—— 248mm (9.76In) ——————

Mounting holes < 95.9 mm
231.1 mm (9.09 in) (3.76in)

n E g E
2 £y
o Se
£ E ~
= =~ £
SE £ E
g3 =
s s B
t l—
248 mm (9.76 in) l
67 mm
(2.64 in)
Categoria Especificaciones

Con MIO:
LoxAlxPr: 248 x 178,7 x 95,9 mm (9,76 x 7,03 x 3,76 pulg.) (marco exterior)

Dimensiones
Sin MIO:
LoxAlxPr: 248 x 178,7 x 67 mm (9,76 x 7,03 x 2,64 pulg.) (marco exterior)

Orificios de montaje Lox Al: 2311 x 143,1 mm, (9,09 x 5,64 pulg.)

Peso Con MIO:
~ 942 g (2,07 Ib)

3.2.2 Dimensiones de los orificios de montaje

Este plano acotado es orientativo y no esta a escala 1:1. Las dimensiones al imprimir no seran las correctas. Utilice las
dimensiones facilitadas para crear su plantilla.
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1431 mm (5.64 in)

Not shown to actual size.

Mounting dimensions

iE 250 base-mounted controller

@5 mm (0.197 in)

2311 mm (9.09 in)

4

A

Installation instructions 4189341417-L ES
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3.2.3 Montaje en superficie plana

Fijaciones para montar el rack
Las fijaciones para el montaje no se suministran con el controlador. Las sujeciones del montaje en superficie deben poder

soportar el peso del rack y el cableado.

Mida y marque los orificios de montaje en la superficie.

1 0@ @]
Mounting
s holes
0@ o [ consultar Dimensiones de los orificios de montaje para la ubicacion de los
mismos.
Oy
2. ) Taladre y rosque los orificios para montar el rack.
e l -
o . =

Alinee la unidad de montaje en superficie con los orificios, incluida cualquier
o arandela segun sea necesario.

Apriete todas las fijaciones hasta que la unidad esté acoplada a la superficie.
No apriete excesivamente las fijaciones para evitar danar el chasis.

No supere el par recomendado de 0,1 N-m (1,3 Ib-in).
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3.2.4 Montado en carril DIN

Asegurese de que hay suficiente espacio libre alrededor del controlador y a cada
lado del carril DIN.

[ Consultar Ubicacién de montaje en superficie para consultar los requisitos de
espacio libre.

Estire cada pasador de bloqueo del carril DIN hacia abajo y hacia el centro del
controlador, hasta que encajen en su sitio.

3. Coloque el controlador sobre el carril DIN.
[~ '
4. ’ Desplace el controlador hacia abajo para colgar en el carril DIN.
- —

5. Asegurese de que controlador permanece plano sobre el carril DIN y empuje
ambos pasadores de carril DIN hacia fuera hasta que encajen en su sitio.

*Click*

6. Monte las abrazaderas de fijacion de carril DIN.

)
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3.3 Modulos complementarios

3.3.1 No admite modulos de intercambio en caliente

A\ iPELIGRO!

No intercambie médulos en caliente

No se permite el intercambio en caliente de ningun médulo. El intercambio en caliente de los mdédulos puede ser
extremadamente peligroso, tanto para el personal como para el equipo.

Asegurese de que el sistema esta apagado y la alimentacion eléctrica aislada y apagada.

, Proteja los - .
Aisle la X J No modifique el Evite tocar la PCB o
- L modulos de contra .
alimentacion estado durante la las clavijas de
- descargas . ) .
eléctrica. - instalacion. terminal.
estaticas.

Mas informacion
Consulte Advertencias y seguridad para informacién completa sobre todas las precauciones a tener en cuenta
durante la instalacion.
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3.3.2 Retirar modulo complementario

1. @ Se deben proteger los modulos adicionales contra descargas estaticas.

Se recomienda utilizar una conexion de pulsera antiestatica para proteger contra

ATTENTION -
descargas electrostéticas.

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

2. Utilice una punta T15/TX15 en un destornillador largo para desatornillar el médulo

complementario.

TX15

3. Utilice un destornillador plano para retirar los clips del moédulo complementario.
—) -
—) -
b x4
4, Retire el moédulo complementario.
5. Poner el médulo adicional en un embalaje protector contra descargas eléctricas

cuando no esté instalado en el controlador.

|,¢
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3.3.3 Acoplar médulo complementario

1. @ Se deben proteger los modulos adicionales contra descargas estaticas.

Se recomienda utilizar una conexion de pulsera antiestatica para proteger contra

ATTENTION -
A descargas electrostaticas.

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

2. i Asegurese de que la cubierta del modulo enchufable esta colocada.

Retirar el médulo adicional del embalaje protector contra descargas
electrostaticas.

|/'

4, Alinee el mddulo complementario con el conector PCB y 4 puntos de clip.

5. Enganche primero el lado izquierdo y, a continuacion, el derecho.
— -
—) - Presione el modulo complementario dentro del controlador, asegurandose de que
los 4 puntos encajan en su sitio.
*Click* x4
6. Utilice una punta T15/TX15 en un destornillador largo para apretar el médulo

complementario.

No supere el par recomendado de 0,13 N-m (1,3 lb-in).
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3.4 Modulos enchufables

3.41 No admite modulos de intercambio en caliente

A\ iPELIGRO!

No intercambie médulos en caliente

No se permite el intercambio en caliente de ningun médulo. El intercambio en caliente de los mdédulos puede ser
extremadamente peligroso, tanto para el personal como para el equipo.

Asegurese de que el sistema esta apagado y la alimentacion eléctrica aislada y apagada.

, Proteja los - .
Aisle la X J No modifique el Evite tocar la PCB o
- L modulos de contra .
alimentacion estado durante la las clavijas de
- descargas . ) .
eléctrica. - instalacion. terminal.
estaticas.

Mas informacion
Consulte Advertencias y seguridad para informacién completa sobre todas las precauciones a tener en cuenta
durante la instalacion.
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3.4.2 Retirar modulo enchufable

1. gg Proteger los médulos enchufables contra descargas estaticas.

ATTENTION Se recomienda utlllz’ar una conexion de pulsera antiestatica para proteger contra
descargas electrostéticas.

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

El médulo adicional no debe estar acoplado para retirar los modulos enchufables.

[ Consultar Retirada del médulo adicional para saber como retirar el mismo.

Retire la cubierta sobre las 2 ranuras de conexion.

Estirar con cuidado de la parte inferior de la PCB para desconectar la regleta de
terminales.

Si es necesario, utilizar unicamente un cincel de plastico o una herramienta de
plastico similar.

Estire hacia abajo del médulo enchufable para sacarlo del controlador.

Sujetar el modulo unicamente por el borde exterior.

No toque la placa de circuito impreso.

Colocar el modulo en un embalaje protector contra descargas eléctricas cuando
no esté instalado en el controlador.
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7. Acople la cubierta sobre las 2 ranuras de conexion.

El médulo adicional ya puede volver a montarse.

[ Consultarinstalacién del médulo adicional para saber como fijar el mismo.
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3.4.3 Acoplar moédulo enchufable

1. e Proteger los médulos enchufables contra descargas estaticas.

Se recomienda utilizar una conexion de pulsera antiestatica para proteger contra

ATTENTION -
descargas electrostaticas.

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

2. El médulo complementario no debe adjuntarse para instalar los modulos de
complementos.

[ Consultar Retirada del médulo adicional para saber como retirar el mismo.

3. Retire la cubierta sobre las 2 ranuras de conexion.

Libere el cierre a presion en los orificios marcados con dos flechas.

Cortar las 4 lenglietas que sujetan la cubierta de la ranura.

Retire la cubierta de la ranura.
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N

7. | !
8.
* Click *
9.
10.

Installation instructions 4189341417-L ES

Retirar el modulo del embalaje protector contra descargas electrostaticas.
Sujetar el médulo Unicamente por el borde exterior.

No toque la placa de circuito impreso.

Enganche el médulo enchufable en la parte superior e incline la PCB hacia abajo
sin forzar hasta la regleta de terminales.

Asegurese de que la regleta de terminales en la PCB esté alineada, y presione la
parte inferior de la PCB hasta que el modulo enchufable encaje en su sitio.

Enganche la cubierta en la parte de superior y gire la cubierta hacia abajo sobre
las dos ranuras de conexién.

El médulo adicional ya puede volver a montarse.

[ Consultarinstalacién del médulo adicional para saber como fijar el mismo.
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4. Cablear el equipo

41 Acerca del cableado
411 Ubicaciones de terminal

El ejemplo de cableado en este manual muestra si los terminales se encuentran en el Controlador o MIO2.1.

Terminal block 4

Terminal block 9

Controller MIO21

Digital input channels

Data (GND)
In

In

In

In

In

In

In

In

Data (GND)

120Q ON
5758 [59[60(61|62]63 64

Algunas conexiones se pueden reconfigurar a otros terminales o hardware si fuera necesario.

Mas informacion
Véase Sobre las conexiones de terminal para una descripcion general de los terminales.

41.2 Canales bidireccionales digitales
El hardware seleccionado dispone de canales bidireccionales. Estos se pueden configurar ya sea como entrada o salida.

Uso mezclado con entradas y salidas
Se puede utilizar una mezcla de entradas y salidas en la misma regleta de terminales.

[ﬂ Mas informacion
Ver Canal digital bidireccional en el controlador.

Ver Canales digitales bidireccionales en el MIO.

Ver Canales bidireccionales digitales en un médulo enchufable.
Ver Canales bidireccionales analdgicos en el controlador.

Ver Canales analodgicos bidireccionales en un médulo enchufable.

41.3 Entradas binarias supervisadas

Se pueden configurar las entradas analdgicas para que funcionen como entradas binarias supervisadas (contacto seco).
Las entradas analogicas utilizadas para entradas binarias supervisadas deben configurarse utilizando el tipo de funcién
Entrada binaria supervisada.

Utilizar una curva de entrada analdgica para definir la entrada binaria supervisada. La curva de entrada binaria supervisada
es una funcién escalonada. Es decir, la curva consiste en una linea horizontal (con el valor 0 o 1), una linea vertical (el punto
donde cambia la curva) y otra linea horizontal (con el valor 10 0).

Para evitar la inestabilidad, configurar la curva de modo que el punto de cambio esté lejos de los valores de entrada
cerrada y abierta.

Si la medicion de la entrada analdgica corresponde a una entrada de funcion que no es cero, entonces el controlador utiliza
uno como entrada de funcion.
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41.4 Cableado tipico
Los esquemas de cableado tipico se facilitan para cada tipo de controlador.

Se suministra cada tipo de controlador con las entradas y salidas preconfiguradas de acuerdo con la configuracién
predeterminada.

Configuraciones personalizadas

Puede conectar las entradas y salidas a otros terminales diferentes a los especificados en la configuracion predeterminada.
Recomendamos conservar un registro de donde el sistema se desvia de la configuracion predeterminada.

Ademas del cableado predeterminado, el disefiador puede especificar entradas y salidas, de acuerdo con los requisitos de
sistema especificos. Estas pueden utilizar las conexiones configurables disponibles en el hardware del tipo de controlador
basico, o las conexiones de mddulos instalados adicionales. Estas conexiones no se incluyen en los esquemas de cableado
predeterminados, pero deben aparecer en los esquemas del disefiador para el sistema.

Puede montar y utilizar médulos de hardware adicionales para entradas y salidas adicionales. Los detalles de estas
conexiones son especificos de la instalacidn, y se deben incluir en los esquemas del disefador del sistema.

41.5 Fusibles recomendados

Las posiciones de los fusibles se muestran en los esquemas eléctricos tipicos.

Controlador 1 Fusible/MCB de 5 A CC max., de retardo, curva c

F2 Controlador 1 7 DC (+) Fusible/MCB de 2 A CC max., de retardo, curva b

F3 MIO21 8 46 DC (+) Fusible/MCB de 3 A CC max., de retardo, curva b

F4 MIO21 8 52 DC (+) Fusible/MCB de 2 A CC max., de retardo, curva b

F5 MIO2.1 6 78 a 81 Medicion de tensién  Fusible con retardo max. AC 2 A/interruptor MCB,
lado A curva c

6 MIO2.1 6 834286 Medicion de tensién  Fusible con retardo max. AC 2 A/interruptor MCB,
lado B curva c

F7 Pantalla 1 1 DC (+) Fusible con retardo max. DC 2 A/interruptor MCB,

curva c

AVISO

Fusible recomendado para un consumo de corriente elevado

* Para F1, si la alimentacion se utiliza para el arranque u otro consumo de corriente elevado que pueda hacer
que la tension caiga por debajo de 12 V, utilice un fusible/MCB de retardo de tiempo de 6 A CC max., curva c.

41.6 Comunicacion de red
Los controladores se comunican con otros controladores a través de sus conexiones de red.

Comunicacion basada en CAN
Se aplica a:
+ Controladores de gestion de potencia iE 250

Esto utiliza comunicacién por bus CAN para comunicarse con otros controladores DEIF.
Esto se denomina bus CAN de red DEIF.
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Comunicacion basada en Ethernet

Se aplica a:

« Controladores iE 250 Core

« Controladores iE 250 Marine Core

« Controladores iE 250 Marine Power management

Estos utilizan comunicacion Ethernet para comunicarse con otros controladores DEIF.
Esto se denomina red Ethernet DEIF.

Comunicacion basada en EtherCAT
Los controladores se comunican con los racks de extension a través de conexiones EtherCAT.

41.7 Especificaciones técnicas

Se pueden encontrar todas las especificaciones técnicas en la hoja de datos:
¢ Ficha técnica del iE 250

e Ficha técnica del iE 250 Marine

« Hoja de datos del PLC del iE 250
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4.2
4.21

Conexiones de terminales

Sobre las conexiones de terminal

Utilice unicamente regletas de terminales suministradas por DEIF. No utilice substitutos.

Terminales para controlador con MI02.1

Terminal block 5

70| L4 (S1)
71| L4 (S2)
72 L1(S1)
73 L1(S2)
74| L2 (S7)
75| L2 (S2)
76 L3 (S1)
77 L3(S2)

Digital In/out|

Terminal block 1

Digital In/Out

DIO13
DIO14
DIO15
DIO16

Terminal block 6

A side B side

el
Q
(2]
=

z|S (Y9 |8(z|2|D(9
Z

0| 0 O |l N M ST v | O

N | |0 |0 00 00 | o0 | 0 |0

Digital In/Out

Terminal block 9

Digital inputs

%
o
a

n
©

Digital In/Out

Terminal block 2

Analogue In/Out

Tacho

©
a
4
]
s
T
a

COM1
RS-485

DataGND | 21
Data -
Low

Data -
Data +

COM 2
RS-485
Terminal

(@]
>
=z
>

block 3

Low

Terminal block 4

Regleta de terminales
1

Regleta de terminales
2

Regleta de terminales
3

Regleta de terminales
4

Regleta de terminales
5

Regleta de terminales
6

Controlador

Controlador

Controlador

Controlador

MIO21

MIO21
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Canales bidireccionales digitales/de potencia

Canales bidireccionales analogicos/COM1

COM2

Comunicacion CAN

Corriente CA

Tension alterna lado A, lado B
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Regleta de terminales

7 MIO2.1 GOV/AVR analégico
zegleta de terminales MI02.1 Canales bidireccionales digitales/D+
Regleta de terminales MI02.1 Canales de entrada digitales/tacometro

9

4.2.2 Controlador de montaje frontal o en superficie

Regleta de terminales 1: Canales bidireccionales digitales/de potencia

Alimentacion positiva (+) para controlador, canales 1a 4 (terminales

1 Alimentacion, DC (+) 3a6)

9 Alimentacién, DC (=) ’IA;I)lmentamon negativa (-) comun para canales 1a 8 (terminales 3 a
3 Canal bidireccional digital 1 Puede ser entrada o salida también dentro de grupos, sin

4 Canal bidireccional digital 2 restricciones de hardware en canales mezclados.

Salida: Control de lado alto. Entrada: Conmutacién negativa.
5 Canal bidireccional digital 3 Modos

Entrada digital (fuente) conmutacién negativa

6 Canal bidireccional digital 4 Salida digital (fuente)
7 Alimentacion, DC (+) Alimentacion positiva (+) para canales 5 a 8 (terminales 8 a 11)
8 Canal bidireccional digital 5 Puede ser entrada o salida también dentro de grupos, sin
- . - icci h I I .
9 Canal bidireccional digital 6 restricciones de hardware en canales mezclados

Salida: Control de lado alto. Entrada: Conmutacion negativa.
10 Canal bidireccional digital 7 Modos

Entrada digital (fuente) conmutacién negativa

1 Canal bidireccional digital 8 Salida digital (fuente)
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Regleta de terminales 2: Canales bidireccionales analégicos/COM1

12 GND Comun para canales analdgicos

13 Canal bidireccional analégico 1

14 Canal bidireccional analégico 2 Puede ser entrada o salida también dentro de grupos, sin
15 Canal bidireccional analégico 3 restricciones de hardware en canales mezclados.

16 Canal bidireccional analégico 4

17 Datos COM1 + (A)

18 Datos COM1 (GND) La resistencia integrada se puede utilizar para terminacion.
19 Datos COM1 - (B)

Regleta de terminales 3: COM2

20 Datos COM2 + (A)
21 Datos COM2 (GND) La resistencia integrada se puede utilizar para terminacion.
22 Datos COM2 - (B)

Regleta de terminales 4: CAN

23 CAN A alta
24 Datos CAN A (GND) La resistencia integrada se puede utilizar para terminacion.
25 CAN A baja
26 CAN B alta
27 Datos CAN B (GND) La resistencia integrada se puede utilizar para terminacion.
28 CAN B baja
29 CAN C alta
30 Datos CAN C (GND) La resistencia integrada se puede utilizar para terminacion.
31 CAN C baja

Resistencias terminadoras para CAN o COM (120 Q Ohm)

Cada conexion COM y CAN se puede terminar con resistencias terminadoras integradas situadas encima de la conexién.
Cambie el interruptor a ACTIVADO para utilizar la resistencia terminadora para la comunicacion. El ajuste predeterminado
es DESACTIVADO.
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L
L4

m

\
End resistors OFF

oN [T

4.2.3 Mddulos complementarios

4.2.3.1 Modulo de entrada y salida de mediciéon (MI102.1)

5 6
\ \

Regleta de terminales 5: Corriente CA

70 L4 (S7)

Se puede utilizar S1 0 S2 para la conexioén de tierra.
71 L4 (S2)
72 L1(s1)

Se puede utilizar S1 0 S2 para la conexion de tierra.
73 L1(S2)
74 L2 (S7)

Se puede utilizar S1 0 S2 para la conexién de tierra.
75 L2 (S2)
76 L3 (S1)

Se puede utilizar S1 0 S2 para la conexion de tierra.
77 L3 (S2)
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Regleta de terminales 6: Tension alterna lado A, lado B

78 N
79 L1
Mediciones de tension lado A
80 L2
81 L3
82 No utilizada
83 N
84 L1
Mediciones de tensién lado B
85 L2
86 L3

Regleta de terminales 7: Salida analogica (GOV/AVR)

40 AVR (+)
41 AVR (-)
42 No utilizada
43 GOV (+)
44 GOV (-)

Regleta de terminales 8: Canales bidireccionales digitales y D+

45 D+ Devanado de excitacion de alternador D+
Alimentacion positiva (+) para canales 9 a 12 (terminales 48 a 51) y
46 DC (+) * D+ (terminal 45).
Alimentacion para entradas digitales 1a 8 (terminales 57 a 64).
Alimentacion negativa (-) para canales 9 a 16 (terminales 48 a 51, y
47 CC (-) 53 a 56).
Masa comun para entradas digitales 1a 8.
48 Canal bidireccional digital 9 Puede ser entrada o salida también dentro de grupos, sin
49 Canal bidireccional digital 10 restricciones de hardware en canales mezclados.
Modos
50 Canal bidireccional digital 11 Deshabilitada
L . Entrada digital (fuente) conmutacion negativa
51 Canal bidireccional digital 12 Salida digital (fuente) de control de lado alto
59 DC (4) * Alimentacion positiva (+) para canales 13 a 16 (terminales 53 a 56).
Alimentacién para canales 1a 8 (terminales 57 a 64).
53 Canal bidireccional digital 13 Puede ser entrada o salida también dentro de grupos, sin
54 Canal bidireccional digital 14 restricciones de hardware en canales mezclados.
Modos
55 Canal bidireccional digital 15 Deshabilitada
L . Entrada digital (fuente) conmutacion negativa
56 Canal bidireccional digital 16

Salida digital (fuente) de control de lado alto

NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
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Regleta de terminales 9: Canales de entrada digitales y tacometro

57 Entrada digital 1 *
58 Entrada digital 2 *
59 Entrada digital 3 *
60 Entrada digital 4 *
Entrada digital (fuente) (conmutacién negativa)
61 Entrada digital 5 *
62 Entrada digital 6 *
63 Entrada digital 7 *
64 Entrada digital 8 *
65 Tacometro pos. Entradas de tacémetro MPU, W, NPN o PNP.
66 Tacometro SCR Entradas de tacoémetro MPU, W, NPN o PNP.
67 Tacémetro neg. Entradas de tacometro MPU, W, NPN o PNP.

NOTA * Debe alimentarse una fuente de CC (+) (terminales 46 y/o 52) para las entradas digitales 1a 8 (terminales 57 a
64).

4.2.4 Mddulos enchufables
4.2.41 Modulo de 8 canales digitales bidireccionales (PIM-8DIO)

DIO1 .. DIO8
DC (+) DC (-)

Regleta de terminales: Canales bidireccionales digitales

99/109 DC (+) Alimentacion positiva (+) para canales digitales
98 /108 Canal bidireccional digital 1

97 /107 Canal bidireccional digital 2

Puede ser entrada o salida también dentro de grupos, sin
restricciones de hardware en canales mezclados.

95 /105 Canal bidireccional digital 4 Modos

96 /106 Canal bidireccional digital 3

94 /104 Canal bidireccional digital 5 Deshabilitada
Entrada digital (fuente) conmutacién negativa
93 /103 Canal bidireccional digital 6

Salida digital (fuente) de control de lado alto
92 /102 Canal bidireccional digital 7

91/101 Canal bidireccional digital 8

90/100 CC(-) Alimentacion negativa (-) para canales digitales
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4.2.4.2 Médulo de 4 canales analdgicos bidireccionales (PIM-4AIO)

AIO1 .. AlO4
| |

| mman

Not used GND

Regleta de terminales: Canales bidireccionales analdgicos

99 /109 No utilizada

98 /108 Canal bidireccional analdgico 1
97 /107 Canal bidireccional analogico 2
96 /106 Canal bidireccional analdgico 3
95 /105 Canal bidireccional analégico 4

90 %..
94 % /
100 %..
104 %

GND Comun para canales analdgicos

NOTA * Los terminales 90 a 94 estan conectados internamente. Los terminales 100 a 104 estan conectados
internamente. Por lo tanto, se pueden utilizar cualquiera de estos terminales como GND.

Installation instructions 4189341417-L ES Pagina 44 de 109



4.3 Cableado tipico

4.31 iE 250 (Core)
4.3.1.1 Cableado del controlador de grupo electréogeno INDIVIDUAL

Controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL (GB) sin red

L1 Plimmp2
sTmmms2
@ Genset L2 P P2
L3 STmmms? |
P m—P?2
~~ N 7T —

P2|s2 .
N || il
P1{s1 !
- 70|71|72|73|74|75|76
'AQ'A,N\'AQ'AE;; 188 3ls
= = = = &
Llala|a|g|le|2 ol |z|g5|d|9 olslel |88 z|5 |99
IS S| Y|a9 R 2|3
AC ‘ AC voltage bi-tlijilgic‘;‘ona\ ?ri‘%ﬁ' AC voltage
curren A-side channels channels! B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+—E=— 7| DC+) s
2]
Status OK  <4{10 | Out ‘_fg'g@ %
58c 8
Anyalarm {11 | Out asgs @
?0
=
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
convorer il wioz1 [l Controlir [l mio21 | | mio21 |
Digital Analogue Ez Analogue
bi-directional bi-directional 5| Tacho CAN A CANB CANC output
channels channels <} — — (GOV/AVR)
= g g
z1=1=3| |a 5 ESIRHEHEIEIED = |F|=
T|lL]lc|o | <L
50085 %EEEE _ggg I§JI§4 8 gg
[a]
e « £ &9z 120Q OFF | 1200 OFF © <<
45(46[47]50|51| [12]13]14]15 16 23[24]25]26]27]28 44| |40[41
2l 2l <%> ®
+
GOV
) o) -
+‘_‘ CP — —
bt | I
L E—
Engine GND

NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacién de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
NOTA CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
1=l Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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Controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL (GB) con red

L1 PlimpP2 o 1
— STmmms2 , I .
@ Genset L2 /‘/ L2 @ Mains
. |
~ N L3 T L3 - ~
e e . S N7
|
|
1
O [ 1] [Jee
1
1
P2|s2 - }
! || E— C L o8 |
P1|s1 ! \ \ feedback !
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 83/84/85|86
(G P oy [y ey iy gl =1 .
= = = =N T
2|28|82|2|28|8| |z|s5|a|e HEEEE z|s |8
MR Ry R elE|8 28
AC voltage  Digital Digital AC voltage
. bi-directional input ;
AC current A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+¢—E==—7| DC(+) E
1%}
Status OK <+{10| Out E‘g?:’ =
°8< H
Any alarm - 11 Out asgs @
°o
=
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
convorer Ml Wio21 [l Controler Il wio21 |  wio21 |
Digital Analogue 3 Analogue
Supply bi-directional bi-directional 3 Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels =) — - - (GOV/AVR)
= g g 2
zlz23] |a 5 2|82/ 5|C|8|5 ¢8| =2z |=|z
ol el el B Zlc|le|lc|© Tlg|a|T|e|2|T|a|=2 > ol
1918155 1 il el Al = 3 8 S o|% S\|=
o0& £ 120Q OFF - 3 o|° <<
45|46]47(50|51 121131415 |16 64 23[24[25 43144 40 (41
a
91| 300 ®
+
GOV
M) e
1 - I
m—
L
I

Eng{ne GND

NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacién de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
NOTA CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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Controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL (GB+MB)

L1 Plimmp2 o o 11
STmmms? I |
©) censet — 12 PP i o L2 8  mains
L3 51_5%1' P2 /J/ /1/ L3
]
~ ~ T2 [ - N - ~
e T T ) il i i i **f*f*/)\ B k| ’J\ B it ek Sttt i St il it —7
} | | }
| L~ GB MB — > !
o ; K2 K4 w
SIS | o O [ 1] [Jee
1 4 : K1 K3 !
= | - 1
P2ls2 a ! ¢ + X [ ‘ !
I [ | | |
A0 R GB K3 k4] M8
P11s1 | 3 FAE \ feedback . . \ \ feedback 3
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83/84/85|86
=lal=s=a=a =lgls| |3z slgl| 3]s
2|2|%|3|2|2|2|8| |z|s5|d9 LI R ELR: HEIRRELR: zls|alo
MBI R R T o188 28 g2 2|2
AC voltage  Digital Digital _ Digital Digital AC voltage
. bi-directional input bi-directional input :
AC current A-side channels channels channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+¢—E==—7| DC(+) E
1%}
Status OK <+{10| Out E‘g?:’ =
°8< H
Any alarm - 11 Out asgs @
°o
=
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue 3 Analogue
Supply bi-directional bi-directional 3 Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels =) — - - (GOV/AVR)
s 2 2 2
= = x H a ] ﬁ') o % ﬁ’ [ g -g’ e ,;;, 3 =z |z
||| 5|C Zlc|le|lc|© Ijg|4|T|i8|2|T| e~ > |> ; @
191855 57 il e = a a a o|% >\|=
o|e|°|= £ 1200 OFF | 120Q OFF o|° <<
45]46[47]50[51| [12[13]14][15]16]| |64 232425262728 43]44] [a0[M
a
J]1] (200 o
+

Eng{ne GND

NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacién de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
NOTA CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.1.2 Cableado del controlador del grupo electrégeno (GB)

L1 PlimmP2 o L1
STmmms2 | I
(©) censet L2 Pl P2 - L2
STmmms2 |
~ L3 P1mmmP?2 e L3
~ S —S2 [
SN O O I e U O A A
| | |
I L"— GB |
! : K2 t
QI O[] [] [Jes
i 1 | K1 T
= | - I
P2ls2 ! ¢ + [ ‘ !
N || I i ! !
P1| st LT | F‘m N |
L L L
= 70|71|72|73|74|75|76|77 78(7980 |81 52|53 |54 58|59 83|84|85|86
Slgl=lal=lal=sla NN Bl s
2|2|a|g|2|2|2|a| |z|g|a s1el 8| | €8 z|5 |y«
M IR R °|8]8| |38
AC voltage  Digital Digital AC voltage
. bi-directional input N
AC current A-side recton ot B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+4——=—={ 7| DC(+) =
1%2]
saoc {fo] on_| 25§ Hg ) §
53 c H controller ]
Any alarm {11 Out asg & E
TG NN
el i o |d
N = R
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue EL Analogue
bi-directional bi-directional 5 | Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels El — — — (GOV/AVR)
[a) [=) [a)
5 = S58lz158|21583| =]+ —[=
LE(TI 28 o 3 :Ig:7 % 3 :%’ % E %’ % 3 2| o)
sig1g8|3lsl [B81°15F12] | 5 g 2 FIREE
e o £ 1200 OFF | 120Q OFF oo < | <
45|46|47|50|51 12 113 |14 |15 |16 64 23|24125|26(27 |28 43|44 40|41

NOTA

NOTA

*

il

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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Engine GND

GOV
AVR
——

* Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.
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4.3.1.3 Cableado del controlador de red

Controlador de red (MB)

L1 PlimmP2
STmmms2 |
@ Mains L2 PImmmP?2
s1 s2
~ L3 P P2
~ s1
TN L
1 : B
| - |
I ¢ + [ ‘ I
| |
I I
I K1||K2 MmB I
1 F4m . . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76 |77 78(79|80|81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
NP === 21 Bl <
SN |e = = T I}
288|388 |2|3| [z]5|aa 1218 |£|8 z|s|ole
- | = @ o
I3 |9 22 |22 23
AC voltage bi Eili'ziéfi‘onal [_JTgil?I AC VOItage
. - inpu .
AC current A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+—==- 7| DC (+) 3
"
—03 -
Status OK =10 | Out Eﬁg = Load sharing g
o0c 8 controller %:}D i
g2 I3
Any alarm {11 | Out D%g o o2
£° o| £
° Load sharing a|w
controller é:}ﬂ %
Block 1
Controller

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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Controlador de red (MB+TB)

L1 PlimmP2
STmmms2 |
8 mains L2 Plim-p2
STmmms? |
~ L3 P P2
~< S —S2
SN
|
|
|
|
i [
[
| |
+ |
| |
| |
| |
| - |
| Q + |
gl | |
= I K1| K2, MB K3| [K4| B |
l F4m . . \ \ feedback . . \ \ feedback l
70|71|72|73|74|75|76|77 7817980 |81 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83|84|85|86
=gz glslal=la =18lg| |8 51213 s
slala|s|elale|a| |z|g|d|a9 zls|sl |¢g 8 §181112|8 2|5
MbAE R R R 12|18l 2|2 S
AC voltage _ Digital Digital _ Digital Digital AC voltage
. bi-directional input bi-directional input .
AC current A-side channels channels channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+4—== 7| DC (+) kS
w
=53 - : b
StetwsOk_=j10| out | S%2 % i
Do o n| 2
Any alarm -a{11| Out Q%g @ 5
G i ~| £
5 e Eos|”
Block 1

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.

Controller
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4.3.1.4 Cableado del controlador de interruptor acoplador de barras (BTB)

11 PlmmmP2 o L1
STmmms? | |
L2 Pl P2 P L2
s1 s2 , }
L3 P P2 i L3
S —s2 I
,,,,,, N__ Lo S |4~ e LN
| ; |
| L |
i - K2 f R I
Q[ est| o0 e
i L ; K1 T ;
= | - |
: L ] :
I I
I K1||K2 BTB I
1 F4m . . \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76 |77 78/79|80 81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
PN 0 —|° — 9 S Bl =
= =Iqls = B g
213|2|3|2|2|2/8| [z|g]8x kiR N
o o o
MMEIEEIEEE SHEBHE
AC voltage _ Digital Digital AC voltage
AC current . bi-directional input :
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+—E==—7| DC (+) EN
status Ok «]10| out E%E o
= c ] " b
Anyalarm -e{11| Out 'g‘gg 2 H 5
?c Ll e
< o] £
:
controller %
Block 1
Controller
&l
+41
Sam— If

Rl

Installation

Mas informacion

Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.2 iE 250 (Power management)
4.3.2.1 Cableado del controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL

Controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL (GB) sin red

L1 PlimmP2 o L1
sTmmms2 |
@ Genset L2 P m—P?2 / L2
s1 s2
L3 P i—P2 o L3
~ ~ S22 |
AN O e el N
| ‘ |
| |
I L GB I
! K2 ‘
QI es)| ¢ (1 [ [Jes
T 1
i ‘ K1
= | - |
P2|s2 o ! ¢ + [ ‘ !
L : ! ‘
- . = | K1|[K2| GB I
P1|s1 | ! F4m Ki[k2 \ \ feedback !
= 70|71|72|73|74 75|76 |77 78|79(80|81 52|53 |54 58 |59 83/84(85|86
D P L Y g Y L R .
2185|8282 3| |z|5|y|q IR z| 5|y |®
DY rE Bl B R R 2188 3|8
AC current AC voltage bi_fi:g:fi'mal '?r“?gﬁ' AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+¢——F 7| DC(+) s
1%2]
Status OK <10 | Out E%E =
20 =
Any alarm <11 | Out g.gg g—o_-,
°0C
=
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
convorer Sl wio21 [l Controlr [l wio21 | w021 |
Digital Analogue 'gl Analogue
Supply bi-directional bi-directional 5 | Tacho CAN A CANB CANC output
channels channels =) — — — (GOV/AVR)
: 2 S o
zl=z¢3| | 5 5/8/3/55 3285 |zZ|z| ==
Ll el Ieg clc|le|© T|g|4|T|jeg|2 T8~ > x|l
18181585 |3|F1 %1% =] |= g z g AEFIRELE
o« = 120Q OFF | 120Q OFF 0|0 < | <
45|46|47|50|51 12113 (14 {15 |16 64 23|24|25|26|27 |28 43144 40 |41
A1]] 369 w
+

I —

Eng{ne GND
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.

Installation instructions 4189341417-L ES Pagina 52 de 109



Controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL (GB) con red

L1 PlimpP2 o 1
— sTmmms2 | | .
@ Genset L2 /‘/ L2 @ Mains
|
~ N L3 T L3 - ~
e e . S N7
|
|
i
o I [] e
1
1
P2|s2 .. }
i || I C L o8 |
P1|s1 ! \ \ feedback !
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 83/84/85|86
g I L I Ly [y “Tolc =l
2|28|82|2|28|8| |z|s5|a|e 1818 |88 z|5|9| o
IS S|y Y29 S188 2|8
AC voltage  Digital Digital AC voltage
. bi-directional it .
AC current A-side channels ch‘:grl:els B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+4—==—7| DC(+) E
1%}
Status OK <+{10| Out E‘g?:’ =
°8< H
Any alarm - 11 Out asgs @
°o
L
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue 3 Analogue
Supply bi-directional bi-directional 3 Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels =) — - - (GOV/AVR)
= 2 g S
= < = —
=z 23| |o E HHEEHEEHE I ENEEE
A Zlc|lcle ® k] b 213 oz
1918155 1 il el Al £ a a8 5 o|% S\|=
o0& £ 120Q OFF | 120Q OFF o|° <<
45]46[47]50[51| [12[13]14[15]16]| |64 23[24]25(26[27[28 43[44] [a0[M
F3U (% é EG"
4
GOV
M) ()
I - I
St
= 11
- Engine GND
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,

1

consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion

Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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Controlador de grupo electrégeno INDIVIDUAL (GB+MB)

L1 Plimmp2 o o 11
STmmms? I |
©) censet — 12 PP i o L2 8  mains
L3 51_5%1' P2 /J/ /1/ L3
]
N ~~ S —s2 [ 1 - ~
SSNC L e po-—- S 2 B T I et B SR N_ -~
I | | |
| |
: e el |
Sl L g S 1 e
1 4 K1 K3 !
= | - 1
P2|s2 .. } Q + X [ ‘ }
I [ | | |
AR | - GB MB
P1|s1 | 3 FAE \ feedback \ \ feedback 3
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83/84/85|86
=lal=s=a=a =lgls| |3z slgl| 3]s
2|2|a|g|e|2| 22| |z|5|da LI R ELR: SRR zls|alo
MBI R R T o188 28 g2 2|2
AC voltage  Digital Digital _ Digital Digital AC voltage
. bi-directional it bi-directi | it :
AC current A-side channels channels "eramets. | [channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+4—==3—7| DC(+) E
@
Status OK <+{10| oOut @2@ <
o< H 8
Any alarm - 11 Out asgs @
PO
L
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue 3 Analogue
Supply bi-directional bi-directional 3 Tacho CAN A CANB CANC output
channels channels =) — - - (GOV/AVR)
= 2 g S
=123 |a s 2|83|5|2|5|22 8| [z|T| |Z|=
ol el el B Zlc|le|lc|© Il |22 > ol
191855 [CX Al El £ 3 a8 a o|Q >\ =
o|e|°|= £ 1200 OFF | 1200 OFF oo <<
45]46[47]50[51| [12[13]14][15]16]| |64 23[24]25(26[27[28 43[44] [a0[M
F3U (? é EG"
+
GOV
M) () >
+‘_< @ = R
I : I
St
1
- == —
- Engine GND
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,

consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

1

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.2.2 Cableado del controlador del grupo electrégeno (GB)

L1 PlimmP2 o L1
STmmms2 | I
(©) censet L2 Pl P2 - L2
STmmms2 | |
~ L3 P1mmmP?2 e L3
~ S —S2 |
TN O e B el N
| ‘ |
| |
I L"— GB |
! : K2 t
Qs | O[] I [ee
i T | K1 T
T
= | - I
P2ls2 ! ¢ + [ ‘ !
I [ | | |
N 1] S , oL | K1][K2 B |
P1is1 ! ! F4m K13 \ \ feedback !
= 70|71|72|73|74|75|76|77 78(7980 |81 52|53 |54 58|59 83/84|85|86
=lglz|gl=lal=la <188 LR
ale|p|g|ele|e|e| |z|5|da sz sl [8]8 z|S || @
3355|3339 AR R R
AC voltage  Digital Digital AC voltage
. bi-directional it N
AC current A-side recton ch'gsru‘els B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+4——=—={ 7| DC(+) =
1%2]
statusok 10| out | BT 2
Ss< K 8
Any alarm {11 | Out asg =
TG
=z
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue EL Analogue
bi-directional bi-directional 5 | Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels =) — — — (GOV/AVR)
= ° 2 2
-l<T5] 1. 5 5|C|8|5|C|2|8|2 8| |Z|z| |Z|=
==l 5] 2 Slclc|lel© o|x|o Tig|a|T|g|a|T|e|2 g b S lx
0lo|Q| 5|5 el el el £lo|l0o|o S 8 S e}
N © £ e 12%0 3 5 3|a |2
45|46|47|50|51 12 113 |14 |15 |16 23[24 25 26[27[ 43|44 40|41
il ?#é i
;’OWEI“’
management
controllers
: |
GOV
v Es) -
. olc 2L
x :
ma—— 1
- == ——
- Engine GND
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacién de parada de emergencia. Para mas informacion,

consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.

¢CAN A esta conectado a otros controladores de gestidon de potencia? Establezca las resistencias finales en
Activado solo en los primeros y ultimos controladores de la cadena.

CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.

1
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4.3.2.3 Cableado del controlador de red

Controlador de red (MB)

L1 PlimmP2
STmmms2 |
@ Mains L2 PImmmP?2
s1 s2
~ L3 P P2
-~ s1
TSN
1 : K1 ek
I - I
I ¢ + [ ‘ I
I I
| |
! K1| K2 MB |
1 F4m . . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76 |77 78(79|80|81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
== 2|5 3l <
N R R R T8 2l 3
2iele|glele eS| |z 58] slslel [sle z|5 |y
IS 9| Y39 els|= 2=
AC voltage bi_;:g;‘onal ?;%i};' AC voltage
AC current A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+—==- 7| DC (+) El
"
Status OK -e{10| Out E%é &
205 =
Any alarm {11 | Out 5.22 g
?0
=
Block 1 Block 4
Controller Controller
CAN A
2
ey
2/% |3
T|s |
©
a
120 Q
2324|125
[Eas )
N
F‘ID Power
management
controllers

NOTA ;CAN A esta conectado a otros controladores de gestién de potencia? Establezca las resistencias finales en
Activado solo en los primeros y ultimos controladores de la cadena.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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Controlador de red (MB+TB)

L1 PlammP2
STmmms2 |
8 mains L2 P i P2
STmmms? |
~ L3 P P2
~_ S 2
~~N
RN S DN A S A B .-
|
|
|
Ll
1 4
L I I
| |
l |
| |
2T .
ol | |
= | MB K3| K4 B |
1 F4m \ feedback . . \ feedback 1
70171\72|73|74175|76|77 78(79180 |81 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83|84|85|86
=gz glslal=la =18le| |8 s s18/| % s
elelo|ia|l2ie2n z| S99 ;ag gg g8 g8 z| S (Y| ?
SIS S| Y Y29 o122 2| g 2lp @2
AC voltage _Digital Digital  Digital Digtal AC voltage
. bi-directi | it bi-directional nput .
AC current A-side Icr:::;::a chlggrL\]e\s channels Chlan:els B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+—F—=F 7| DC(+) = -
Status OK ~{10| Out | =2 =
oo S B 8
Any alarm -a{11| Out Al &
°o
<
Block 1 Block 4
Controller Controller
CAN A
2
oy
2213
T|s|2
8
120 Q
232425
"
=
Fﬂ Power
management
controllers
41
T If
NOTA ;CAN A esta conectado a otros controladores de gestién de potencia? Establezca las resistencias finales en
4

Activado solo en los primeros y ultimos controladores de la cadena.

1

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.2.4 Cableado del controlador de interruptor acoplador de barras (BTB)

11 PlmmmP2
STmmms? |
L2 PImmmP?2
s1 s2 ,
L3 P P2
S —s2
,,,,,, N e
i
I
I
I
4 R K2
OISt | e
T :
i e K1 -
= I - I
I q + [ ‘ I
I I
| |
I K1||K2 BTB I
1 F4m . . \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76 |77 78/79|80 81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
g I 0 —|° — 9 S Bl =
SN | =S| Qs = T Q
22|5|3|2|2|2|8 z| S| Y0 g%% gl g zl5|aa
o o o
MMEIEEEIEE S|B|E| |B|B
AC voltage _ Digital Digital AC voltage
AC current . bi-directional input :
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
F2
+—E==—7| DC (+) EN
StatusOK  «{10| out | B=2¢ o
Soc K8
Anyalarm -e{11| Out asg &
°C
5
Block 1 Block 4
Controller Controller
CAN A
2
<
5 2|2
Tl gl
©
fa)
120 Q
23]2425
"
iak
F"D Power
management
controllers

a

NOTA ;CAN A esta conectado a otros controladores de gestidn de potencia? Establezca las resistencias finales en
Activado solo en los primeros y ultimos controladores de la cadena.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.3 iE 250 Marine (Core)
4.3.3.1 Cableado del controlador del grupo electréogeno (GB)

Core (Esencial)

11 PlummP2 o L1
sTmmms? | |
@ Genset L2 P mmmP?2 A L2
STmmms2 , |
~ L3 P m—P?2 T L3
~< ST —S2 |
ThWN_ L S e N
I 1 I
I | I
| |
| L1 GB |
k K2 t
QN ITrs) | — o 1 1] [Jre
1 - K1 !
= | - |
| |
| |
| |
| GB |
1 \ \ feedback 1
70|71172|73|74|75|76|77 78|79/80 |81 52|53|54 58 |59 83|84/85|86
. . —_° — Q| c Bl ¢
N R R AR SRR
2|2(2|8|2|2|2|8| |z|s5|y|a HE B z|s |89
MEEIERIRIEIE a8 |=g|8
Digital Digital
AC current AC vo_ltage bi-directional input AC vo}ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
S i ETIES
Acknowledge Lyl 4 n E : ™ In 57 [« GB short circuit
) I P - 2 &
Horn 1 16| Out %;ﬂ;: g % 3 % % E"‘SE In 62« command close
20 S DeC
+4m=3— 7| DC (+) 0;3%’ @ é:[] N 2 ,‘3”.5%: In |63} Ccmm‘;ﬁdopen
statusOK  #{10| out 5 conmolley a I |eafw  foie
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8 Block 1 Block 2 Block 9 Block 4 Block 1
Digital Digital Analogue é -
Supply bi-directional bi-clréctonal bi-directional S| Tacho CAN A CANB | CANC bi-drecgonal
channels channels channels 5 _ _ channels
— =] g g
. 3 5 522|528
P R R o Slclc|elO Tig|2|T|gl~
o1g(8|s 8 51552 s 8 s
7} = 120Q OFF | 120Q OFF
1012 45146[47|50 5 12[13[14]15[16 60 23[24]25]26]27]28
4] -
ne
ma—

NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.

CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.3.2 Cableado del controlador de generador de COLA (SGB)

Core (Esencial)

11 PlmmmP2 o 1
Shaft sTmmms2 , I
%{ generator L2 21::22 /\/ L2
~ L3 PP e L3
~< STm—s?2 |
S I o T O S O e O T I A
I ; I
| | |
| |
! L—— SGB !
I K2 1
O — o () [ [iee
L ; K1 !
| - 1
| :
| |
I SGB |
1 \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 7817918081 52|53 |54 58|59 83|84|85|86
SRR ER -12g| |8 ¢
= = = = a3 3| o
gl CARCANS) ‘2 2] ;‘:’.; [2) z S99 g Sla s 2 z 5|99
TSS90 213 o 2
Digital Digital
AC current AC vo'ltage bi-directional input AC vo_ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
- i TS
A:;k"nglglmﬂsge Ll 4 In Em ) = %:}[]g In 57 <& SGB short circuit
i - %)
Hom1 =6 out | w390 (43 conuoler 5|8 2P s52 | |62 commandciose
o< B S 5 S 23<
+4E=3— 7| DC (+) ‘5%1‘:"; § = %:}Dg F] = E-E% " |63{« comman open
7 i i
satuisok 10| out | B contetet @ n loare Ao
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 2 Block 9
Analogue g
bi-directional 5
channels =)
[
5
Slelele|® c
o z =
12 113 |14 |15 |16 60
a
%?? 8.

Mas informacion

Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.3.3 Cableado del controlador de conexion a tierra en puerto (SCB)

Core (Esencial)

L1 PlimmP2
STmm—s2
8 hore L2 P —P2
= STmmms2 |
~ L3 P1mmmP?2
~< STms?2
SSN_ L .-
70|71|72|73|74|75|76|77 7817918081 52|53 |54 58|59 83|84|85|86
T T e T o
= =Igl=s =q T g
2|85 3|2|3|2|8| |z|5|d| HEHEIRE z|5 |89
< g Bl PN N S == Q2|3 |3 =4
IS S(9Y99299 319 Q 2
Digital Digital
AC current AC vo'ltage bi-directional input AC vo_ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
Switchboard
Yoomro - 3] In
Ac;w;v;ﬁisge | In = P In 57 =& SCB short circuit
: ) ;
— - - -
wom 5] ow | 555 B3 s’ § )55 B/ ol 5 8 [ 1 [olel comiihome
o0 S 8o ] o =35
20c = 2 2 o <) scB
== 7] bc) 0‘1\755 She %:ﬁg 4 @ 558 In |63/ command open
staus Ok {10 out 5 conwoler a i |eare At
Any alarm -a{11| Out

Block 1
Controller

Gl

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.3.4 Cableado del controlador HiIBRIDO (Interruptor)

Core (Esencial)

L1 PlimmP2 ]
STmmms2
Inverter L2 P P2 L2
STmmms? |
] L3 P m—P2 L3
~N -~ STm—s2
R\ N
L e e e PRI (R N R\
]
|
|
|
t
O[] [ [
1 |
- |
I
I
Inverter breaker 1
feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 78|79/80 |81 52|53 |54 58|59 83|84|85|86
g g g g
HNEN R R T |80|8c 53|86
2lo|a|a|2|a|ele| |z|5|Y9|9 5 le8es |[3%5L z[s (o2
SIS S 9 Y2 8 15°%@a 50| °
Digital Digital
AC current AC vo'ltage bi-directional input AC vo_ltage
A-side channels channels B-side
| w021 | Mi021 | _mi021 |
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
Switchboard
ik =13
Acknowled: -
Srsarme. 14| In 5, Y 2 |57} "oR et
w20 M 2l ©»
Horn 1 6| Out %Gg s % controller FE % S50 In B2l O e
20 b © 2 ‘Dac
®c M 2 o o Inverter break
+Q—E|—F2 7| DC (+) Q?'_S K = %:}Ug £ o G.E_g In 63| Command open
StatusOK 10| Out 5 Contiolen @ In |64l foiate
Any alarm {11 | Out
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
| EITI 5|8
o Q Q|&|d
45]46|47|50(51
F3 ]
1 D STOP Inverter
START ™=
+4- D-

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.3.5 Cableado del controlador de interruptor acoplador de barras (BTB)

Core (Esencial)

L1 L1
L2 L2
L3 L3
N N

Switchboard

control >3 In
Acknowled: —
coowede |l 4| In s M
Horn 1 - 6| Out E%E %
o35 B
+¢=7| DC (+) D'.Eﬁ S
Status OK -«10| Out o
Any alarm - 11| Out

1

Block 1

Controller

Block 1

Load sharing
controller
Load sharing
controller

[l
SWP3

[t
SWP2

Ethernet

BTB
\ \ feedback
70|71|72|73|74|75|76|77 7879|8081 52|53|54 58|59 8384|8586
. —_ . . o c T
NSRRI AR T18|8 gl g
(AR R A R R AR TR RS z| 5[99 Slo|8 |8 z|lg |y |®
o o
MMEEEIEIEIE °E|G| |EB
Digital Digital
AC voltage A input AC voltage
AC current Acside D"C“h":ncn‘::a‘ channels| B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6

Block 9
MIO21
Digital
input
channels

In 57 =& BTB short circuit
I |62 command ciose
In |63 commandopen
n loafe o

Al

Mas informacion

Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.4 iE 250 Marine (Power management)

4.3.4.1 Cableado del controlador del grupo electréogeno (GB)

Gestion de potencia

11 PlummP2 o L1
sTmmms2 | |
@ Genset L2 P mmmP?2 A L2
STmms2 . |
~ L3 P m—P?2 T L3
~< ST —S2 |
ThWN_ L S e o N
| ! |
| | |
| |
| L GB |
4 K2 t
QNI rs | — o 1 1] [Jre
1 - K1 ‘
= | - |
| |
| |
| |
| GB |
1 \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 78(79/80 |81 52|53|54 58 |59 83|84|85|86
. N Q| c Bl ¢
slN SISy s T 2| @ S @
slaz|p|e|a|la|a| |z|g|y|q zlslel [g]e z|s|de
AR B R ] el8|o RS
Digital Digital
AC current AC vo_ltage bi-directional input AC vo}ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
oo ™3] In
Start enable = 4 In © I
511 fl ) | m ;
Horn1 < 6| Out %gg H = 3 % % ggg In |62/ command close
20 i ° K} 2ca GB
e il © g £|5 l BHL ST [ v oo e
Status OK e{10| Out a controller H
Any alarm  -a{11| Out
Block 1 Block 8 Block 1 Block 2 Block 9 Block 4 Block 1
Digital Digital Analogue g -
Supply bi-directional bi-directonal bi-directional 5| Tacho CAN A CANB | CANC bi-dnSesonal
channels channels channels 5 _ _ channels
— =] [ g
| x 3 5 5|82/ 52 2
P R o Slc|clc|O T|leg|a|T|e|2
81g|8|8 8 & =555z = g g
7} = 120Q OFF | 120Q OFF
1] ]2 45146[47|50 5 12[13[14]15[16 60 23[24]25]26]27]28
&l Fa| ¢
4
ma—

NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.

CAN C aparece conectado a un ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.4.2 Cableado del controlador de grupo electrégeno de EMERGENCIA (EDG)

Gestion de potencia

L1 PlimmP?2 U
sTmmms2 |
E"(‘;ee'r?::tcy L2 P —P2 L2
ST m—s2
~ L3 P P2 L3
~< sl
TN L T e el N
|
|
|
| | T O
il 3 O[] [Jre
1+ |
AR R R |
| |
| |
GB B
3 FAm \ feedback \ feedback 3
70|71|72|73|74|75|76 |77 78|79|80 81 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83/84|85|86
=lazlgelal=la =l8ls| [3s s 8/|13 ¢
Ble|z|a|8|2|2 |l |z|5/9]9 “lslsl |88 Ak gl s z|5|d9
SS9 y29 o188 28 2le o ®
Digital Digital Digital Digital
AC current AC vo_Itage bi-directional ir:%ui bi-directional input AC volltage
A-side channels channels channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
cgmfol 3 In
Start enable —» 4 In <
C wn . Power management.
Horn1 6| Out 52 B¢ B
5oc M8
P c B £
Status OK <10 Out 5 controller
Any alarm -{11| Out
Block 1 Block 8 Block 1 Block 2 Block 9 Block 4 Block 1
Digital g Analogue ‘é i
bi—dirgctional bi-dnéctiona bi-directional 5| Tacho CAN A CANB | CANC bi-dnSetonal
channels channels channels k) _ _ channels
= 2 2
=3 ey ey
Tl ¥ 8 a 5 o e g o e g
PR = a Slclclc|d c Tig|2 T g|-
C1818(5 ) il el Al S £ B 2
2] = 120Q OFF | 120Q OFF
45146]47[50 5 12[13[14 |15 [16 64 26]27[28]29]30[31
0] el
| | [GoV]
+ = = —
-
Samm—.
—
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,

consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.
CAN A aparece conectado a una ECU con la resistencia terminadora en ACTIVADO.

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.

Rl
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4.3.4.3 Cableado del controlador de generador de COLA (SGB)

Gestion de potencia

L1 PlimsmP2 o L1
Shaft STmmms? | |
L2 Pl P2 S L2
é{ generator SThmms2 !
~ L3 al 17 T L3
~< ST —s2 [
TeANC L e o el N
| ; |
| |
| L — SGB !
[ K2 t
O [ esi| e O[] ] [Jre
1 = K1 ‘
= | - |
| |
I I
| |
| K2] SGB |
1 . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 78(79(80]81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
T T = g S
SN IS Sl yNslw Flola 2l &
218|5|3|2|3|2|8| |z|g|8n glalel [2)8 z|s|y|®
AR B R R ] Slelo HE
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
ey mE In
Startenable 4| In T g
s f E ||, w
Horn1 6| Out =52 5 % 5|2 ] In |62/« command close
oo B8 2 5 R
+4eE=— 7| DC (+) o:§§ § o %:1] § i £ In" |63/ command open
Status Ok 10| out Z controller H
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 2 Block 9
Analogue g
bi-directional K]
channels 5
el
5
Slelele|® c
5] = =
12 113 |14 {15 |16 64

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.4.4 Cableado del controlador de conexion a tierra en puerto (SCB)

Gestion de potencia

L1 PlimmpP2 u
STmms2
8 hore L2 Pli—-P2 L2
= sTmmms?
~ R L3 Z]I-P2 L3
TUelN N
L e e e B B e
|
|
|
oI ] e
|
|
|
SCB }
\ \ feedback }
70|71|72|73|74|75|76 |77 7879|8081 52|53|54 58|59 8384|8586
NNy N L . o c ST e
BRI IR 2| &
EAARCARZR RGN A RN RN z| 399 ol e S| 8 z|3 |99
3355|3333 HEIE 3|3
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
PMS
control >3 In
Start enable -~ 4 In © o
A, =) §, m
Hom1  =l6| ouwt | E22 EH3 = 5|8 ) 558 | I |62/% commandciose
oS B 8 2 S 225 scB
+4z==— 7| bC (+) 852 SE E:“ 8 £ 2 g n |63l comsS® open
i
Status OK ~#{10| Out a coneerer @
Any alarm -e{11| Out

Block 1

Controller

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.4.5 Cableado del controlador HiBRIDO (Interruptor)

Gestion de potencia

L1 PlimsmP2 o L1
STmmms? | |
Inverter L2 P P2 S L2
STmms2 . |
—— L3 P m—P2 T L3
~N -~ STmmms2 |
S~N . B N
I e A s Bl S B S it ek i it i s R il it B It
I | I
| |
! L inverter !
[ K2 |breaker f
QI Irs | — O[] (e
1 = K1 !
= | - |
| + |
I I
| |
| K1 Inverter breaker |
1 F4m . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 7817980 |81 52|53|54 58 |59 83|84/85|86
. g d d
AR R AR T |80|8c 5|5
2 RCR TN R R RO A R R L z| SN2 o (3858 [8%88 ER ]
MMEIEIRIRIE O
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
ey mE In
Startenable 4| In T g
.M o gy 2| -
Horn1  <+{ 6| Out %%g H = 2 % % E In |62/ command close
290 c K 2 k) & Inverter break
+4E=3— 7| DC (+) Q.ﬁ% SE %:U § i @ 5 In |63« Command open
Status OK  ~{10| Out 5 contuoley g
Any alarm -{11| Out
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
<2258
elgl8|a|s
45|46|47|50(51
F3|
STOP Inverter
&l - .
START "%\’
+4- Df

+ g
IL

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.
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4.3.4.6 Cableado del controlador de interruptor acoplador de barras (BTB)

Gestion de potencia

L1 PlimmpP2 L1
STmmms? |
L2 i 1] L2
STmmms? |
L3 P m—P?2 L3
s1
I N N
|
I
|
|
O [ (e
1
|
|
|
BTB }
\ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 78(79(80]81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
. " . . Q c k) c
— P I e e IS ~| 2| & Q
SN |IS|IqsS|lNT| N 7|83 2| g
CAARCA IR R RO A RCARY) z| S99 Slele S| z| S99
= m | o @
MHEEREEE SIEIE| |E|B
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
[ mio21 MI02.1 | _mi021 S MI021 | mi021 |
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
ey ™3 In
Startenable 4| In T g
_s2 M - R 1 @ BTB
Horn1 < 6| Out =2 S |2 2 T5O In |62/ command close
>8< K 8 gz H B2c BTB
+égz=—7| DC (+) a2 = Power g|& o 8=s In |63/ command open
i © controller 2
Status OK  -e{10| Out a @
Any alarm -{11| Out

Block 1
Controller

-
N

alll

1

Mas informacion
Consultar Fusibles recomendados para las especificaciones de fusibles recomendadas.

4.4  Cableado para AC
4.41 iE 250

4.41.1 Configuracion de corriente alterna
El controlador se puede cablear en configuracion trifasica, monofasica o fase partida.

Puede consultar los parametros para configurar la conexién AC en:

[Asset] > AC Setup

Donde [Recurso] es el equipo controlado, por ejemplo, un generador.
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Mas informacion
Consulte Configuracion de corriente alterna y ajustes nominales en el Manual del proyectista para mas
informacion.

NOTA Contacte con el fabricante de la caja de conexiones para mas informacion sobre el cableado requerido para la
aplicacion especifica.

4.4.1.2 Cableado trifasico para transformador de corriente

La conexion a tierra del transformador de corriente se puede realizar en la conexion S10 S2.

A\ iPELIGRO!

ﬁ No realizar una puesta a tierra del transformador de corriente podria resultar en lesiones o la muerte

Asegurese de que cada transformador de corriente dispone de puesta a tierra.

Transformadores de corriente para aplicacion trifasica

GB MB
11 PlmsmP2
STmmms2 |
Asset L2 P P2
L3 STmmmms? |
P P2
~ S~ N sl s2 _

| ]

70|71|72|73|74(75|76|77

AN EI N R R

Liola|lnll(ellan

NI Bl Bl I RN B
AC current

MiO21

Terminal block 5

4.4.1.3 Cableado L4 para transformador de corriente

Los terminales L4 se pueden utilizar para medir la corriente alterna. Son posibles las siguientes configuraciones (en funcion
del tipo de controlador).
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Potencia de red

GB
L1
Asset L2
~ L3
TSN P
70(711\72|73(74(75|76 |77
=N .;: < .:: N .: N
QLialaln|l|2l|x
R g Bl I B R I
AC current
MIO2.1
Terminal block 5
Corriente de neutro
GB MB
L1 L1
Asset L2 L2
L3
N
N

AC current

MI02.1

Terminal block 5
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Corriente de tierra

GB
L1
Asset L2
~ L3
TSN e
AC current
MIi02.1
Terminal block 5
Entrega de potencia del controlador de red
B MB
L1 P i—P2
ST s2
L2
L3

70|71|72(73|74|75(76 |77

(] L] [ ] (]

S|V |lelglslINlslN

LIQLIO || L2210

SIS 9N
AC current

MI021
Terminal block 5
4.41.4 Cableado de medicion de tension

Si los cables se deben proteger con fusibles, utilice fusibles de retardo de 2 A max., dependiendo de los cables que se
deseen proteger.
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Mediciones de tension para aplicacion trifasica (4 cables)

GB MB
L1 L1
Asset L2 L2
L3
~ L3
N N
l ST T
78(79180181|82(83|84|85|86
©
]
z|S|93|2|z|3|9|Q
g
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MIO2.1
Terminal block 6
F5, F6: 2 A AC méax. fusible/MCB, curva en c
Mediciones de tension para aplicacion trifasica (3 cables)
GB MB
L1 L1
Asset L2 L2
~ L3 L3

78179(80|81(82|83(84|85|86
©
b
z|o|9SQ23z|3(99
g
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
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Mediciones de tension para aplicacion monofasica

GB MB
L1 L1
Asset
o
N N
78179180|81(82(83|84|85|86
©
3
z|S|932|z|D|Y9
s
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MiO21
Terminal block 6
F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
Mediciones de tensidn para fase partida L1/L2
GB MB
L1 L1
Asset L2 L2
Y
N N
| @ ) (I
78179180|81|82|83(84(85|86
©
3
z|S|2|3|2z|S ||
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
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Mediciones de tension para fase partida L1/L3

CGB MB
L1 L1
Asset
~ L3 L3
N N

—
S
—
—
—— 7T
n
o
—— 7T
—— 7T
M
(0]

787980 |81

0o
N

83(84(85(86

— | NN | M N
Z| | a4 :42

Not used
N

AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c

4.4.2 iE 250 Marine

4.4.2.1 Configuracion de corriente alterna
El controlador se puede cablear en configuracion trifasica, monofasica o fase partida.

Puede consultar los parametros para configurar la conexién AC en:

[Asset] > AC Setup

Donde [Recurso] es el equipo controlado, por ejemplo, un generador.

Mas informacion
Consulte Configuracion de corriente alterna y ajustes nominales en el Manual del proyectista para mas
informacién.

NOTA Contacte con el fabricante de la caja de conexiones para mas informacion sobre el cableado requerido para la
aplicacidn especifica.

4.4.2.2 Cableado trifasico para transformador de corriente

La conexion a tierra del transformador de corriente se puede realizar en la conexion S10 S2.

A\ iPELIGRO!

é No realizar una puesta a tierra del transformador de corriente podria resultar en lesiones o la muerte

Asegurese de que cada transformador de corriente dispone de puesta a tierra.
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Transformadores de corriente para aplicacion trifasica

Breaker
(1 PlmsmP? L1
Simmms2

Asset L2 P P2 L2
13 STm—ms? | L3

P P2

~ ~_ STm—s2
\\ﬁ_________ _ ____///_ _______ N N_

70(71172|73|74|75|76 (77

N RN R

SRR AR N R AR R RO

SIS SS9y
AC current

MIO21
Terminal block 5
4.4.2.3 Cableado L4 para transformador de corriente

Los terminales L4 se pueden utilizar para medir la corriente alterna. La siguiente configuracién es posible (en funcién del
tipo de controlador).

Corriente de neutro

Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
L3
~ L3 -
N Pl P2 N
sl s2

N
o
~N
-_—
N
N
N
w
~N
N
N
al
N
(e}
~N
~N

L4 (S1)
L4 (S2)
L1 (S1)
L1(S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

AC current
MIO21
Terminal block 5

4.4.2.4 Cableado de medicion de tension

Si los cables se deben proteger con fusibles, utilice fusibles de retardo de 2 A max., dependiendo de los cables que se
deseen proteger.

Installation instructions 4189341417-L ES Pagina 76 de 109



Mediciones de tension para aplicacion trifasica (4 cables)

Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
~ L3 L3
N N
O[] [ [Jes I (]l Jre
78(79|80(81|82(83(84(85|86
©
3
z|S|3|a|2|z|g|d
s
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MIO2.1
Terminal block 6
F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
Mediciones de tension para aplicacion trifasica (3 cables)
Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
~ L3 L3
W[ s [l [Jre
78(79180|81(82(83(84(85|86
©
?
= Bl B R A Bl - Bl R
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F5, F6: 2 A AC méax. fusible/MCB, curva en c
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Mediciones de tension para aplicacion monofasica

Breaker
L1 L1
Asset
Y
N N
78(79180(81|82(83(84|85|86
©
b
z|S|3(8|31z|o|Y|
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MiO21
Terminal block 6
F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
Mediciones de tensidn para fase partida L1/L2
Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
N

N N

78

79

80

81

[0}
N

83|84

85|86

—
—

(g}
—

o™
—

Not used

Z| 4

N | ™M
- | 4

F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
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MIO21
Terminal block 6
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Mediciones de tension para fase partida L1/L3

Breaker
L1 L1
Asset
~ L3 L3
N N

78|79(80(81|82(83|84|85|86
©
8
z|S|d3|3|z|o |92
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MiO021
Terminal block 6

F5, F6: 2 A AC max. fusible/MCB, curva en c
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4.5 Cableado para DC

4.5.1 Entradasy salidas digitales

4.5.1.1 Canales digitales bidireccionales en el controlador

Entradas digitales (conmutacion negativa) y salidas (de fuente) (ejemplo)

Terminal block 1
Controller

Digital bi-directional channels

TTEEEETEEEE
~|J|o|lO0|O0|O| T
Q18|=l=|=|=|8l=sls|gl=s
1121314467189 (10|N1
F1 /N|F2

1+
¥ - -

NOTA La alimentacion de CC (+) en los terminales 7 debe estar conectada para que los canales de los terminales 8 a 11
funcionen.

Fusibles
F1: Fusible con retardo max. CC 5 Afinterruptor MCB, curva c
F2: Fusible con retardo max. CC 2 Al/interruptor MCB, curva b

4.5.1.2 Canales bidireccionales digitales en el MIO

NOTA La alimentacién de CC (+) (terminales 46 y/o 52) debe estar encendida para que estos canales funcionen. EI CC (-)
(terminal 47) también debe conectarse.

Entradas digitales (conmutacion negativa) y salidas (de fuente) (ejemplo)

Terminal block 8
MI02.1

Digital bi-directional channels

AEREEHEEHEEEEE
C1Q18|=|=|=|=|8|elelsle
45146(47148(49|50|51|52|53|54(55|56

Fusibles
F3: Fusible/MCB de 3 A CC max., de retardo, curva b
F4: Fusible/MCB de 2 A CC max., de retardo, curva b
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NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacion de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.

4.5.1.3 Canales digitales bidireccionales en un médulo enchufable (PIM-8DIO)

Entradas digitales (conmutacion negativa) y salidas (de fuente) (ejemplo)

Plug-in module

Digital bi-directional channels

AR EE- R E A== = =™
Al |33 |32 3] 3|3
ZQQQQQQQQ%
Olc|lcs|s|lcs|le|lele|lg|o
90|91|92(93|94|95|96|97|98|99

D_

Fusible
F4: Fusible/MCB de 2 A CC max., de retardo, curva b

4.5.1.4 Entradas digitales en MI02.1

NOTA * La alimentacién de CC (+) (terminales 46 y/o 52) debe estar encendida para que estas entradas funcionen. EI CC
(-) (terminal 47) también debe conectarse.

Entradas digitales de fuente (conmutacion negativa)

Terminal block 8 Terminal block 9
MIO2.1 MIO2.1

Positive and negative supply Digital input channels
T|l=I5|5|5|5|F|5|5|5|5
+ | —|~—]| © o o O|—| O O] O| O cl|l cl| cl|lcl| e c c
QOO0 |~ ~]| ~|~ - == === |=|—=
Qlojlse|lce|ele|la|lsele|le|e
45|46 |47 |48|49|50|51 (52|53 |54 55|56 57|58|59|60|61|62(63|64

MARRRRRE
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4.5.2 Entradasy salidas analégicas

4.5.2.1 Canales analdgicos bidireccionales en el controlador

Terminal block 2

Controller
.An.alog'ue
bi-directional
channels
4+ +— 4+ hd
nl > 3| 3|3
Z| O]l OO0
(D ~~ ~~ ~~ ~~
E=J I = I =

Estos canales bidireccionales se pueden usar para entradas analogicas y salidas analdgicas simultaneamente.

4.5.2.2 Canales analdgicos bidireccionales en un médulo enchufable (PIM-4AIO)

Plug-in module

_Ar]alog_ue
bi-directional
channels

+— +— + et
nl 3| 31 35
Z| O]l OO0
(D ~~ ~~ ~~ ~—
E=JN I = I =

Estos canales bidireccionales pueden utilizarse para entradas analdgicas y salidas analdgicas simultaneamente.
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4.5.2.3 Entradas analdgicas en el controlador

Entradas de sensor analdgico

Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
% c| c| 8
517772
12 (13 (14 |15 |16

GND

4.5.2.4 Entrada de corriente

La entrada de corriente puede ser activa o pasiva, y se puede utilizar una combinacion de entradas activas y pasivas.

Conexion de un transductor activo Conexion de un transductor pasivo
12/24 V DC 12/24 V DC
Terminal block 2 Terminal block 2
Controller Controller
Analogue Analogue
bi-directional bi-directional
channels channels
5| 5|5 5| 5|5
2|=|9|9]9 2l=|9|9]|9
°l |=|l=|s °l |=|le|s
12 (13 (14 |15 |16 12 (13 (14 |15 |16
+ + - +

*—
—

0V DC 0V DC

Installation instructions 4189341417-L ES Pagina 83 de 109



4.5.2.5 Entrada de tension

12/24 V DC

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In

5| In/Out

ail In/ Out
5| In/ Out

*—

oOvDC

4.5.2.6 Entrada de medida de resistencia

Conexion de una entrada de medicion de resistencia de 1 hilo (RMI)

Terminal block 2
Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In/Out
In/Out

—_
N

1311

>
—
o1

RMI

L)
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Conexion de una entrada de medicion de resistencia de 2 hilos (RMI)

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In/Out
In/Out

—
)
—
w
—
=
—
3

RMI

=

4.5.2.7 Entradas de tacometro

Entrada de tacometro (MPU) Entrada de tacometro anal6gico (W)
Terminal
" block 9
Terminal
block 9 MIO2.1
MIO21
Tacho
Tacho
258
0wl x| o alwn|Z2
Ol OO
oln|Z
65|66|67
/N/K/]

Conecte la pantalla de cable al terminal 66 (SCR). Charging alternator

No realice una toma de tierra del cable. Para conexiones W, el terminal 47 DC (-) debe estar
conectado a la bateria (-).
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Entrada de tacometro (NPN) Entrada de tacometro (PNP)

. Terminal
Terminal
block 9 block 9
MIO21 MIO21
Tacho Tacho
9lx|o 8|S 8
o 8 b alon|Z2

Para conexiones NPN, el terminal 47 DC (-) debe estar Para conexiones PNP, el terminal 47 DC (-) debe estar
conectado a la bateria (-). conectado a la bateria (-).

Para la mayoria de los sistemas de 12 V, utilice una resistencia con una valor entre TkQ y 2,2 kQ.
Para la mayoria de los sistemas de 24 V, utilice una resistencia con una valor de 2,2 kQ.

AVISO

Consulte la Ficha técnica del sensor

@ Consulte siempre la Ficha técnica del fabricante del sensor para el valor de resistencia o la corriente maxima de
sumidero.

Algunos sensores podrian incorporar ya la resistencia y, por lo tanto, no seria necesaria una resistencia
externa.

4.5.2.8 Salidas analogicas

El diagrama a continuacion muestra la conexién de un controlador externo a la corriente analégica o salida de tension del
controlador DEIF. La configuracion E/S determina si la salida es corriente o tension.
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Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
5|55
215(2|2|°
© clec| s
12 (13 (14 |15 |16
External
unit
+

AVISO

Daiios en los equipos

Estas salidas son salidas activas. No conecte una alimentacioén eléctrica externa a estos terminales. Conectar
una alimentacion eléctrica externa podria danar el equipo.

Utilizar una salida analégica con un instrumento externo

La salida analogica puede conectarse directamente a un instrumento externo de 4 a 20 mA:

Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
JEEEE
© clc|c
12 (13 (14 |15 |16

DEIF recomienda utilizar instrumentos de laSerie de instrumentos de bobina movil DEIF DQ. Véase www.deif.com para mas
informacion.

El diagrama a continuacion muestra la conexion de un regulador de velocidad y AVR a la salida de tension analdgica o
modulacion de ancho de impulso MIO. La configuracion E/S determina si la salida es tension o modulacion de ancho de
impulso.
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Terminal block 7

MIO2.1
Analogue
output
(GOV/AVR)
T8 | F|T
xle|3|>|>
> |5 @)
z|<|2|3|0
4041|4243 |44
+ - + -
AVR GOV

AVISO

Daios en los equipos

Estas salidas son salidas activas. No conecte una alimentacién eléctrica externa a estos terminales. Conectar
una alimentacion eléctrica externa podria danar el equipo.
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4.5.3 Alimentacion eléctrica

4.5.3.1 Fuente de alimentacion y arranque del iE 250 Land

Terminal
block 1

Controller

Supply

DC (+)
N| DC ()

T

Engine GND

~ 9 51 53|54 |55
= g =]l ~|l = | =] += ]| +
TIS| 528|233 3]3
(@) % | = g O~~~ ~|~
Q|| Z|IC|E|ale|e|le|s
Digital bi-directional channels
MiO21
Terminal block 8
Fusibles

e F1: Fusible/MCB de 5 A CC max., de retardo, curva c
e F3: Fusible/MCB de 3 A CC max., de retardo, curva b

NOTA No olvide montar los diodos de libre circulacién.
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacidon de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacion de parada de emergencia.

AVISO

Fusible recomendado para un consumo de corriente elevado

Para F1, si la alimentacion se utiliza para el arranque u otro consumo de corriente elevado que pueda hacer que
la tension caiga por debajo de 12V, utilice un fusible/MCB de retardo de tiempo max. de 6 A CC, curva c.
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Fuente de alimentacion auxiliar

El equipo no contiene una fuente de alimentacion auxiliar. Por lo tanto, la fuente de alimentacion eléctrica debe incluir la
alimentacion auxiliar necesaria.

4.5.3.2 Fuente de alimentacion del iE 250 Marine

Terminal
block 1

Controller

Supply

DC (+)
Nv| DC (-)

Digital bi-directional channels

MiO21

Terminal block 8

Fusibles
e F1: Fusible/MCB de 5 A CC max., de retardo, curva c
e F3: Fusible/MCB de 3 A CC max., de retardo, curva b

NOTA No olvide montar los diodos de libre circulacion.
NOTA * Esta terminal se puede usar para un corte de alimentacién de parada de emergencia. Para mas informacion,
consultar Corte de alimentacién de parada de emergencia.

AVISO

Fusible recomendado para un consumo de corriente elevado

Para F1, si la alimentacion se utiliza para el arranque u otro consumo de corriente elevado que pueda hacer que
la tensidn caiga por debajo de 12 V, utilice un fusible/MCB de retardo de tiempo max. de 6 A CC, curva c.
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Fuente de alimentacion auxiliar

El equipo no contiene una fuente de alimentacion auxiliar. Por lo tanto, la fuente de alimentacion eléctrica debe incluir la
alimentacion auxiliar necesaria.

4.5.3.3 Alimentacion de la pantalla iE 7

Conectar la fuente de alimentacion (+) a la fuente de alimentacion de 12 0 24 V CC, y la fuente de alimentacion (-) a la
fuente de alimentacién de 0 V CC.

Display

Power supply

Cableado de la alimentacion de la pantalla iE 7 y del controlador

Fuente de alimentaciéon compartida Fuentes de alimentacion independientes
Block 1 Block 1 Block 1 Block 1
Display Controller Display Controller
Supply Supply Supply Supply

||z ||z Tz ||z

@) O O O
a2l |a a2l |a a2l |a a2l |a
1 2 1 2 1 2 1 2

M
N
—
| I
M
Iy
—
—
M
N
—
—
M
Iy
—
| I

Fusible
e F7: Fusible con retardo max. DC 2 Alinterruptor MCB, curva c
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AVISO

0 La tension auxiliar nominal es de 12 0 24 V CC (rango de funcionamiento de 8 a 36 V CC).

Para F7, si es probable que se produzcan caidas de tension, puede ser necesario un fusible de retardo de 4 A.

AVISO

Terminal negativo de la fuente de alimentacion

El terminal de alimentacion negativo de la pantalla iE 7 debe conectarse al terminal de alimentacion negativo de
la fuente de alimentacidn del controlador para realizar una conexion equipotencial.

4.5.4 Corte de alimentacion por parada de emergencia

Se puede conectar un corte de alimentacidn de parada de emergencia externa al terminal 46. Cuando se presiona el botén
de parada de emergencia, se corta la alimentacion a D+ (terminal 45) y a los canales 9 a 12 (terminales 48 a 51).

Alternativamente, se puede conectar un corte de alimentacion de parada de emergencia externo al terminal 52. Cuando se
presiona el botdn de parada de emergencia, se corta la alimentacion a los canales 13 a 16 (terminales 53 a 56).

Cuando la alimentacion de CC (+) a un canal utilizado como salida se corta, la salida es baja. Cuando la alimentacién de CC
(+) de un canal utilizado como entrada se corta, el canal aun puede detectar sefales.

NOTA La alimentacion de CC (+) (terminales 46 y/o 52) debe estar encendida para que funcionen las entradas digitales 1
a 8 (terminales 57 a 64).

Ejemplo de aplicacion

Un corte de alimentacion de parada de emergencia esta conectado al terminal 46. La salida del motor de arranque del
generador se asigna al canal 11 (terminal 50) y la salida de la bobina de marcha se asigna al canal 12 (terminal 51). La
funcién de parada de emergencia esta asignada al terminal 64.

Cuando se pulsa el botdn de parada de emergencia, se corta la alimentacion de D+, la salida de arranque y la salida de la
bobina de marcha.
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Block 1 Block 8 Block 9

w21 M wioz1
Digital !
Supply bi-directional 5
channels >
[a]
= =] L2228
Q|8 1818|565 =
1 2 4514647 |50|51 64

()
N
\’_
\4\’_

F1 D F3

+49 @ Q@zz@iI A

NOTA El corte de alimentacidn del parada de emergencia no activa la funcion de parada de emergencia del controlador.
La entrada del terminal 64 debe desactivarse para activar la funcién de parada de emergencia del controlador.

4.5.5 Disyuntores
4.5.5.1 Cableado del interruptor iE 250

Tipo de disyuntor y ajustes de configuracion
Configure el tipo de disyuntor y los ajustes:

Breakers > [breaker] configuration > Configuration > Breaker type

Las E/S tanto para disyuntor abierto como para retroalimentacion de disyuntor cerrado deben configurarse.
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Cableado del interruptor de impulsos

Asset L2 /:/ /:/
| |
~ N L3 [ |
~ - -
=~ ﬁ —_ P e I B e - I -, —_—— 1 — 4 —
I I
|~ |Breaker MB | ~_]
K2 K4
JA k¥
K1 K3

Breaker
feedback
52(53|54 58|59
— | = =5ls
e I 7
0 |38|35; 0938,
O o | o O
Digital Digital
bi-directional input
channels channels
MIO2.1 MI02.1
Terminal Terminal
block 8 block 9

Fusible F4: Fusible con retardo max. CC 2 Afinterruptor MCB, curva b

4.5.5.2 Cableado del disyuntor del iE 250 Marine

Tipo de disyuntor y ajustes de configuracion
Configure el tipo de disyuntor y los ajustes:

Breakers > [breaker]

MB close| &
MB open | S

Digital
bi-directional
channels

MIO021

Terminal
block 8

configuration > Configuration > Breaker type

MB
feedback

MB closed 8
MB open |

Digital
input
channels

MI021

Terminal
block 9

Las E/S tanto para disyuntor abierto como para retroalimentacion de disyuntor cerrado deben configurarse.
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Cableado del interruptor de impulsos

L1 /I/ L1
Asset L2 /II/ L2
|
~ N L3 I L3
SN N
T
L~ Breaker
K2
L~
K1
Breaker
feedback
52(53|54 58159
Z|ggl8e galoc
©a|w® ©u|c?
glasles|  [5SB°
Digital Digital
bi-directional input
channels channels
MiO21 MIO21
Terminal Terminal
block 8 block 9
L1 /I/ /I/ L1
Emergency I I
Genset L2 1. 1 L2
| |
~ N L3 | | L3
ﬁ——q———————/l <4 - - - - - - — — = — — - 4 — — 4 — 4 _‘;__N_
I I
|~ |Breaker B | ~_|
K2 K4
L~ N
K1 K3
Breaker TB
feedback feedback
52|53|54 58159 60|61
— | = - | 8 c
+ QoD OO(O ~ s ()
S [38[8L 3853 g|s
A E [S] EE o 5 ° EE It m
|-
Digital Digital Digital Digital
bi-directional input bi-directional input
channels channels channels channels

MI021

Terminal
block 8

MIO2.1

Terminal
block 9

Fusible F4: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva b
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Cableado del disyuntor continuo

L1 L1
Asset L2 L2
~ N L3 L3
S~N O T N

Breaker
feedback

Digital
bi-directional
channels

MI02.1

Terminal
block 8

channels

Terminal
block 9

Fusible F4: Fusible con retardo max. CC 2 Alinterruptor MCB, curva b

Emergency
Genset

~y R
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L1 1

L2 i

L3 :

N 7]
|

Breaker

Digital
bi-directional

channels

MI02.1

Terminal
block 8

GB
feedback

Ul
oo
a0
©

Breaker
closed
Breaker
open

Digital
input
channels

MI02.1

Terminal
block 9

Digital
bi-directional
channels

MI02.1

Terminal
block 8

B
feedback

»
o

TB closed
TB open |2

Digital
input
channels

MI02.1

Terminal
block 9
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Fusible F4: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva b

Cableado del disyuntor compacto

L1 1 L1
Asset L2 /:/ L2
~ L3 : L3
oSN e N_
T
L~ Breaker
K2
_/_
K1

Breaker
feedback

52(53|54 58|59

el

P ju. — — o)
ke =
228185 Lolls Bk
©o|m®aS © 2w S o5
Q|25 29105 o
0O |0~ |m 0 ©m )

2
Digital Digital Digital
bi-directional input input

channels channels channels

MI0211 MI021 MI02.1

Terminal
block 9

Terminal Terminal
block 8 block 9

Fusible F4: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva b

L1 i L1
Emergency | | L2
Genset L2 /:/ /:/
L3 L3
"y L | |
S~ N L~ - N
~— — _— e e ] —_—— ] = I - e — — ———— ] - I —_—_—— e —_— - — Y — — —_——_—— M — —_— =
T T
|~ |Breaker B | ~_]
K2 K4
_/— _¥
K1 K3

B
feedback

Breaker
feedback

52|53|54 58|59 55|56 60|61

o 0| c Tl c ®
—_ —_ —_ — —_ (l): n [ (D:
A A 282 BT o| & 2|8 8%
© 3@l © 0w 25 o| o 2lo 25
O o= mg- [0Xe] (Dg- o] O [} o
QO [5°|a & ols £8 m | m o | m £5
s~ |+ - |+ o~

2] 2]
Digital Digital Digital Digital Digital Digital
bi-directional input input bi-directional input input

channels channels channels channels channels channels

MIO21 MI02.1 MI02.1 MiO2.1 MI021 MI02.1

Terminal
block 9

Terminal Terminal Terminal
block 9 block 8 block 9

Terminal Terminal
block 8 block 9
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Fusible F4: Fusible con retardo max. CC 2 A/interruptor MCB, curva b

4.5.6 Gestion de potencia: Cableado de consumidor de alta potencia

Consumidor de alta potencia con realimentacion fija
<} ovDC

In/out |8
5 In/out |9
n
g In/out |3 HC acknowledge
[%2]
= In/out |
< ?c:) 2 Heavy
% © DC (+) n Contactor consumer
& S AlHA
e ° |out -» |5 iR He
® e -l
g 5 [m/out|g C §
3] HC request
E é n<« |2 q O
? n« | L3
5 : Fixed feedback
© DC (-) |
-g’ DC (+) |8
D+ |2
4 12/24 V DC
|

Se puede instalar un diodo entre A1y A2 para reducir las interferencias electromagnéticas.
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Consumidor de alta potencia con realimentacion variable
ovbDC

1
N

Data -
Data GND

Data +

In / out

In / out
L1

Power transducer L2

—?— L3
Variable feedback :63)

Controller

In / out

Terminal block 2
channels / COM1

In <«
GND

Analogue bi-directional

12113141516 |17 |18 |19

|||—-

Heavy
consumer

HC

In / out

In / out

In / out HC acknowledge

In / out
DC (+)
Out —»

Contactor

Al—A

1

In / out

= HC request

Terminal block 8

In / out

DC (-)

DC (+)
D+

Digital bi-directional channels and D+

45|46|47|48(49|50|51|52(53|54|55(56

12/24 V DC

+
-

Se puede instalar un diodo entre A1y A2 para reducir las interferencias electromagnéticas.
La realimentacion variable requiere una entrada analdgica, por ejemplo, de 4 a 20 mA.

El cableado de ejemplo para consumidores de alta potencia puede reconfigurarse a otros terminales o hardware si fuera
necesario.

Mas informacion
Consultar la funcion de consumidor de alta potencia en el manual del proyectista para ver los parametros.
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46 Cableado de comunicaciones

4.6.1 Cablesrecomendados parala comunicacion

Comunicacion CAN (motor, DAVR, gestion de potencia basada en CAN)

Comunicaciéon RS-485 via (Modbus)

Belden 3105A o equivalente, par trenzado 22 AWG (0,33 mm?), apantallado, impedancia 120 Q (Ohm), < 40 mQ/m,
cobertura de pantalla min. 95 %.

Comunicacion Ethernet (red) o EtherCAT (rack de extension)

El cable debe cumplir o superar la especificacion SF/UTP CAT5e.

USB tipo A a C (control de pantalla)

El cable USB debe ser compatible con USB 2.0.
Longitud recomendada 1,8 m (5,9 ft).
Longitud maxima 3 m (9,8 ft).

DisplayPort (pantalla)

Cable DisplayPort de conformidad con VESA.
Longitud recomendada 1,8 m (5,9 ft).
Longitud maxima 3 m (9,8 ft).

4.6.2 Conexiones de la pantalla

4.6.2.1 Conexiones de la pantalla del iE 7

La pantalla tiene entradas para DisplayPort IN y USB tipo C IN. También tiene puertos de comunicaciones USB adicionales
para futuro uso.

DisplayPort IN y USB tipo C IN son necesarios para conectar y operar el controlador con montaje en superficie.

Controller Display

DisplayPort

DisplayPort IN
USB-A pay

USB-C IN

Los puertos USB adicionales en la pantalla son para un uso futuro.

Restricciones de conexion

« La pantalla solo se utiliza con un controlador con montaje en superficie.

* Los cables de DisplayPort IN y USB tipo C IN se deben conectar para operar el controlador con montaje en superficie.
* Los controladores se deben conectar directamente sin un hub USB o similar.

e Todos los USB son compatibles con 2.0.

e Se suministran los cables DisplayPort y USB A a C.

* La conexidn a la pantalla debe utilizar los puertos marcados como IN.
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Conexion del controlador con montaje en superficie a la pantalla
Controller Display

DisplayPort

O

BB
»

La conexion USB a la pantalla debe utilizar USB IN.

4.6.2.2 Pantalla externa de terceros

Las pantallas externas de terceros no DEIF conectadas al DisplayPort deben configurarse en modo Entrada en lugar de en
deteccion Automatica.

4.6.3 Conexiones EtherCAT

4.6.3.1 Conexiones EtherCAT y rack de extension

La conexion EtherCAT en el médulo adicional MIO se utiliza para la comunicacidn con los racks de extension.

iE 250

EtherCAT OUT

Los racks de extension estan conectados al A controlador a través del puerto EtherCAT en el MIO2.1. No utilice este puerto
para cualquier otra comunicacion.

Extension 1 Extension 2
IN IN
- -
Controller to & Extension 1 E.
extension1  ouT to extension 2 ouT

NOTA Las conexiones de anillo EtherCAT para redundancia no son posibles.

Requisitos de comunicacion interna
El puerto SALIDA siempre debe estar conectado al puerto ENTRADA en el siguiente rack de extension.
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Apague el o los racks de extension antes de intercambiar o reconectarlos a otro controlador.

* Se puede conectar un maximo de 5 racks de extension al mismo controlador.
o El controlador y el rack de extensidn se deben conectar directamente (sin un interruptor entre ellos).

Requisitos de cable EtherCAT
« Lalongitud de los cables no debe superar los 100 metros de punto a punto.
e Los cables debe cumplir o superar la especificacion SF/UTP CAT5e.

« Elradio de curvatura del cable no debe ser mas apretado que el radio de curvatura minimo especificado por los
fabricantes de cable.

o Recomendamos seguir siempre los requisitos de radio de curvatura del fabricante del cable.
o Recomendamos utilizar tiras de velcro (y no sujetacables) para los cables Ethernet.

Mas informacion
Consultar Configuracion del bus de campo en el manual PICUS para saber cdmo configurar la comunicacion con
el(los) rack(s) de extension.

4.6.3.2 LED de EtherCAT

El estado de la comunicacion para la conexion EtherCAT se muestra directamente encima del puerto. Esto indica tanto la
comunicacion interna entre el controlador y el MIO2.1, como el equipo externo conectado. Estos pueden ser utiles para
solucionar problemas de comunicacién.

Notas

—_

Ejecucion de EtherCAT.

2. Enlace/actividad con el controlador.

3. Error de recepcion del controlador.

4. Error de recepcion del equipo externo.
5. Error.

6. Reservado.
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4.6.4 Comunicacion en serie COM 1/COM 2

Se puede utilizar, por ejemplo, para sistemas Modbus RTU, SCADA o PLC.

Conexion con 2 conductores Conexion con 3 conductores

Con 2 conductores, conecte el terminales de GND al blindaje del

S . Solo conecte el blindaje a tierra en un extremo.
cable. Solo conecte el blindaje a tierra en un extremo.

Terminal
block 3

Terminal
block 2

Terminal Terminal
block 2 block 3

Controller Controller Controller Controller
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485
COM1 COM 2 COM 1 COM 2
2|2 |a < 2 <|g|s
+ | O ' + (&) + | O '
S|z|8 s s S|z|8
120Q ON 120Q ON

-
§
=
0]
-
©

/N/N/

\
/G

7

—e—
7
|
|
|
\

Scada Scada Scada Scada
PLC PLC PLC PLC

Modbus Modbus Modbus Modbus

4.6.5 Conexiones Ethernet

4.6.5.1 Restricciones de red

« Los controladores deben conectarse con configuraciones Cadena de red o Anillo de red.
e Se puede conectar un maximo de 32 controladores entre ellos en cada red.

« Lalongitud de los cables no debe superar los 100 metros de punto a punto.

e Los cables debe cumplir o superar la especificacion SF/UTP CAT5e.

e« LaredaPICUS, SCADA, AMS y/o Modbus debe conectarse a los controladores como ramificacion de la Cadena de red
o Anillo de red. No coloque estas conexiones de red dentro de una cadena o anillo de red.

e Si utiliza un interruptor Ethernet, debe ser compatible y estar habilitado para Rapid Spanning Tree Protocol (RSTP), de lo
contrario se producira una tormenta de difusion.

« Para aplicaciones marinas, se debe utilizar un interruptor gestionado y autorizado por una sociedad de clasificacién
maritima para conectar la red DEIF a su propia red. (No recomendamos un interruptor Ethernet ordinario).

o El puerto EtherCAT en el MIO2.1 no se puede utilizar para comunicacion Ethernet. Se utiliza para comunicacion EtherCAT
a racks de extension.

« El puerto Ethernet 0 (ETHO) del controlador no se puede utilizar para la comunicacion entre controladores DEIF (es
decir, para la red Ethernet DEIF). Utilice los puertos de interruptor Ethernet 1a 3.
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4.6.5.2 Comunicacion via Ethernet

iE 250
Ethernet ports

EtherCAT OUT

Las conexiones Ethernet (ETHO, SWP1, SWP2, SWP3) se utilizan tanto para comunicacion interna como externa.

« Comunicacion interna
o Conexion a PICUS o directa con WebConfig.
o Comunicacion a otros controladores.

o No utilice el puerto ETHO para la comunicacién con otros controladores (es decir, la red Ethernet DEIF para el
reparto de carga o la gestidon de energia marina).

« Comunicacion externa
o Para SCADA, Modbus TCP/IP o AMS.

Los puertos Ethernet no estan asignados a un servicio en particular. Su configuracion predeterminada es Automatico. Los
controladores detectan el equipo conectado al puerto. También se pueden deshabilitar todos excepto un puerto.

Cadena dered
Controller Controller Controller

Standard Ethernet network (sub-ring)

No utilice el puerto EtherCAT en el MIO2.1 para comunicacién de red Ethernet.

No utilice el puerto ETHO para la comunicacion con otros controladores (es decir, la red Ethernet DEIF para el reparto de
carga o la gestion de energia marina).
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Anillo de red

Controller

Standard Ethernet network (sub-ring)

Controller Controller

Controller

No utilice el puerto EtherCAT en el MI02.1 para comunicacion de red Ethernet.

No utilice el puerto ETHO para la comunicacién con otros controladores (es decir, la red Ethernet DEIF para el reparto de
carga o la gestiéon de energia marina).

Intercalado

Para evitar una conexion de retorno larga para una fila de controladores larga, puede intercalar las conexiones de
controlador.

1. Conecte cada controlador al controlador una etapa mas alejado, es decir, conecte 1y 3 (azul), 2 y 4 (naranja).

* Asegurese de que las rutas de cableado estan separadas para minimizar el riesgo de dafar dos cables al mismo
tiempo.
2. Conecte los dos primeros controladores entre ellos (verde).
3. Conecte los dos ultimos controladores entre ellos (verde).

Controller 1 Controller 2 Controller 3 Controller 4
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Conexion con redundancia a SCADA o AMS

El anillo de red se puede conectar a cada servidor SCADA, o a un sistema de monitoreo de alarmas (AMS), con una
conexioén con redundancia a dos controladores diferentes. Esto requiere un interruptor que sea compatible y tenga
habilitado Rapid Spanning Tree Protocol (RSTP) Los controladores no participan activamente en RSTP, y se podria esperar
un tiempo de reconfiguracion adicional.

Controller Controller Controller

Standard Ethernet network (sub-ring)

Ethernet External network
switch
(RTSP)

SCADA
server
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4.6.6 Conexiones del bus CAN
4.6.6.1 ECU y/o DAVR

Conexiones para el bus CAN de la ECU y/o DAVR
Se puede conectar una ECU y/o un DAVR al terminal del bus CAN.

Solo ECU ECU con DAVR en el mismo bus CAN

Terminal block 4 Terminal block 4

Controller Controller
CAN A CANB CAN C CAN A CANB CANC
[a) a a =) o o
£|3 = |5 < |8 |8 |=|<s|5 < |8
2IS18|12]|5(8|2|s 3 21518122132 |: |3
a a a a a a
120 Q OFF | 120 Q OFF 0Q O 120 Q OFF | 120 Q OFF 0Q O
23|24125(26(27(28|29|30] 31 23|24125(26(27(28(29(30]| 31

>
>< o—— DAVR

—o GND

S
\
~

7

/T T T T T T T T T

HGND L

ECU

4.6.6.2 Gestion de potencia iE 250 (basada en CAN)

Los controladores de gestidon de potencia iE 250 utilizan el bus CAN para la red DEIF y la comunicacion de gestion de
potencia.
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Controller 1

Terminal block 4

Controller

CAN A CAN B CANC

High
High
Low

Data (GND)
Low

Data (GND)

Data (GND)

120 Q ON

120 Q OFF | 120 Q OFF

Controller 2

Terminal block 4

Controller

Controller 3

Terminal block 4
Controller

Data (GND)

120 Q OFF

23(24]|25
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5. Fin de vida

5.1 Eliminacién de los residuos de equipos eléctricos y electronicos

Todos los productos que estén marcados con el contenedor tachado (el simbolo de residuos WEEE)
son equipos eléctricos y electrénicos (EEE). Los equipos EEE incluyen los materiales, componentes y

Simbolo WEEE sustancias que pueden ser peligrosos y nocivos para la salud de las personas y el medio ambiente.
Por tanto, los desechos de equipos eléctricos y electréonicos (WEEE) deben eliminarse de manera
adecuada. En la UE, la eliminacion de equipos (WEEE) se rige por la Directiva WEEE promulgada por
el Parlamento Europeo. DEIF cumple esta Directiva.

No debe eliminar los residuos WEEE como basura doméstica no clasificada. En lugar de ello, los
residuos WEEE deben recogerse por separado con el fin de minimizar la carga para el medio

_ ambiente y mejorar las oportunidades de reciclado, reutilizacién y/o recuperacion de residuos WEEE.
En la UE, las administraciones locales son responsables de implantar instalaciones de recogida de
residuos WEEE. Si necesita mas informacion de como eliminar los residuos WEEE correspondiente a
equipos de DEIF, pdngase en contacto con DEIF.
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