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Sobre as instrucoes de instalacao

1.1 Simbolos e anotacao
Simbolos para observacoes gerais

NOTE Isso mostra informagdes gerais.

More information
Isso mostra onde vocé pode encontrar mais informagodes.

Examplo

L

Isso mostra um exemplo.

n Como...
i

Isso mostra um link para um video para ajuda e orientacao.

Simbolos para avisos de perigo

Isso mostra situacoes perigosas.

Se as diretrizes nao forem seguidas, tais situagoes resultardo em morte, ferimentos aos envolvidos e destruicao
ou danos aos equipamentos.

/\ WARNING

destruicao ou danos aos equipamentos.

/\ CAUTION

Isso mostra uma situacao de risco de baixo nivel.

Se as diretrizes nao forem seguidas, tais situagées podem resultar em ferimento leve ou moderado.

NOTICE

Isso mostra um aviso importante

Isso mostra situacoes potencialmente perigosas.
Se as diretrizes nao forem seguidas, tais situagcées podem resultar em morte, ferimentos aos envolvidos e

Certifique-se de ler essas informagdes.

1.2 A quem se destinam as instrucdes de instalacao

As instrugdes de instalagao destinam-se especialmente ao pessoal que faz a montagem e conexao elétrica dos

controladores e telas. Estas instrugdes de instalagao também podem ser usadas durante o comissionamento para verificar
a instalacao.
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1.3  Precisa de outras informacdes?

Obtenha acesso direto aos recursos de que vocé precisa usando os links a seguir.

DEIF website Give feedback Support
Pagina oficial da DEIF. Ajude a melhorar nossa documentacao Recursos de autoajuda e formas de
com seus comentarios. contato com a DEIF para assisténcia.

y |
E =

Documentation Product

Documentacéao do iE 250. Pagina do produto iE 250. Aprenda a usar este produto.

ﬁ

Documentation Product

Documentagao do iE 250 Marine. Pagina do produto iE 250 Marine.

A
E =

Documentation Product

Documentacao do iE 350. Pagina do produto iE 350.

A
E =

Documentation Product

Documentagao do iE 350 Marine. Pagina do produto iE 350 Marine.

1.4  Avisos e Segurancga
Seguranca durante a instalacao e a operacao

Quando vocé instalar e operar o equipamento, pode ter que trabalhar com correntes e tensées perigosas. A instalagao
somente deve ser realizada por pessoas autorizadas e que compreendam os riscos envolvidos no trabalho com
equipamentos elétricos.

A\ DANGER!

Correntes e tensoes perigosas energizadas.

Nao toque nos terminais, especialmente nas entradas de medicao de corrente em CA ou em qualquer terminal
de relé, pois isso pode causar ferimento e morte.
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Desativar os disjuntores

Desativar os disjuntores

A O fechamento nao intencional dos disjuntores pode provocar situagoes fatais e/ou perigosas.

Desconecte ou desative os disjuntores ANTES de conectar a alimentacao do controlador. Nao ative os
disjuntores ANTES de a conexao elétrica e a operagao do controladores terem sido totalmente testadas.

Desativar o arranque do motor

Arranques indesejados do motor
fi O arranque nao intencional do motor pode provocar situagoes fatais e/ou perigosas.

Desconecte, desative ou blogqueie o arranque do motor (o0 mecanismo de arranque e a bobina de
funcionamento) ANTES de conectar a alimentagao do controlador. Nao ative o arranque do motor ANTES de a
conexao elétrica e a operacao do controladores terem sido totalmente testadas.

Fragmentos metalicos e outros objetos

Mantenha fragmentos de metal e outros objetos longe dos controladores ou do display, pois podem danificar o dispositivo.
Tome bastante cuidado ao instalar o dispositivo.

Para evitar que fragmentos de metal entrem no controlador ou suporte da extensao, recomendamos colocar a capa
fornecida sobre os buracos de ventilagao quando instalar o suporte. Lembre-se de remover a capa quando terminar o
trabalho. Deixar de fazer isso podera danificar o controlador ou suporte da extensao.

Descarga eletrostatica

Proteja os terminais do dispositivo contra descargas eletrostaticas quando

ATTENTION nao estiver instalado em um suporte aterrado.

Observe precautions for handling
“ : » ) As descargas eletrostaticas podem causar danos ao equipamento.
Electrostatic sensitive devices

Alimentacao do controlador

Recomenda-se que o controlador tenha uma fonte de alimentacao confiavel e uma alimentacao de reserva. O design do
quadro de distribuicao deve garantir protegao suficiente do sistema, se houver falha de alimentagao no controlador.

Conectar o controlador (ou rack de expansao) ao terra de protecao

A\ DANGER!

Falha no aterramento
A Falha no aterramento do controlador (ou suporte de extensao) poderia levar a ferimentos ou morte.

Vocé deve aterrar o controlador (ou rack de expansao) a um terra de protecao.
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Controle do quadro de distribuicao (Marine)

Em Controle do quadro de distribuic@o, o operador opera o equipamento a partir do quadro de distribuicao. Quando o
Controle do quadro de distribuicdo estiver ativado:

« Se surgir uma situagao de alarme que exija um desarme e/ou desligamento, o controlador desarmara o disjuntor e/ou
desligara o motor.

« O controlador NAO responde em caso de apagao.

« O controlador nao oferece gerenciamento de poténcia.

« O controlador NAO aceita comandos do operador.

« O controlador ndo pode impedir e ndo impedira agdes manuais do operador.

O projeto do quadro de distribuicao deve proteger o sistema quando o controlador estiver no controle do quadro de
distribuigcdo.

Sobreposicao manual da acao do alarme
A Nao utilize o quadro de distribuicdo ou o controle manual para sobrepor a acao de alarme de um alarme ativo.

Um alarme pode estar ativo porque esta travado ou porque a condicao para o alarme ainda ativo. Se a acao do
alarme for manualmente sobreposta, um alarme travado nao fornecera protecao.

Configuracoes de fabrica

O controlador é entregue pré-programado com uma série de configuragcoes de fabrica. Esses ajustes se baseiam em
valores tipicos e podem nao ser as corretas para o seu sistema. Portanto, antes de usar o controlador, verifique todos os
parametros.

Arranques automaticos e controlados remotamente

/\ CAUTION

Inicio Automatico do Grupo Gerador

O sistema de gerenciamento de poténcia inicia os grupos geradores automaticamente quando ha necessidade
de mais poténcia. Para um operador inexperiente pode ser dificil prever quais grupos geradores serao

& inicializados. Além disso, os grupos geradores podem ser inicializados remotamente (por exemplo, através de
uma conexao via Ethernet ou uma entrada digital).

Para evitar ferimentos aos envolvidos, é necessario levar em consideragao o design, o layout e os
procedimentos de manuten¢ao do grupo gerador.

Seguranca dos dados

O AMC 300iE PLC inclui um firewall.

Embora a DEIF tenha prestado bastante atengao a seguranca de dados e tenha projetado o produto de modo a ser um
produto seguro, recomendamos adotar as boas praticas da Tecnologia da informacao (IT) e da Tecnologia operacional (OT)
ao conectar o controlador a uma rede.

Para minimizar violagdes da seguranca dos dados, recomendamos:

« Conectar-se somente a redes confiaveis e evitar redes publicas e a Internet.
« Utilize camadas de seguranca como uma VPN para acesso remoto.

« Restrinja 0 acesso as pessoas autorizadas.
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Para minimizar violagdes da seguranga dos dados, recomendamos:

« Se possivel, evite expor os controladores e suas redes a redes publicas e a Internet.
o Utilize camadas de segurangca como uma VPN para acesso remoto.

* Instale um firewall.

e Restrinja 0 acesso as pessoas autorizadas.

Nao utilize médulos de hardware nao compativeis

S0 utilize os médulos de hardware relacionados nas especificacdes técnicas. Modulos de hardware incompativeis podem
provocar o mal funcionamento do controlador.

1.5 Informacdes legais
Equipamentos de outros fabricantes

A DEIF nao se responsabiliza pela instalacao ou operacao de qualquer equipamento de terceiros. Em nenhum caso a DEIF
sera responsavel por qualquer perda de lucros, receitas, danos indiretos, especiais, incidentais, consequenciais ou outros
danos semelhantes decorrentes de ou em conexao com qualquer instalagao ou operacao incorreta de qualquer
equipamento de terceiros.

Garantia

NOTICE

Garantia

remover, substituir e/ou adicionar um moédulo de hardware ou bateria interna no RTC (se estiver encaixado). Os
procedimentos das Instrugdes de instalagdo devem ser seguidos. Caso o suporte for aberto por qualquer outro
motivo e/ou se os procedimentos nao forem seguidos, a garantia perdera sua validade.

0 A garantia perde sua validade se os selos de garantia forem rompidos. O suporte sé pode ser aberto para

Se o display for aberto, a garantia perdera sua validade.

NOTICE

0 Garantia
A garantia perde sua validade se os selos de garantia forem rompidos.

Marcas comerciais

DEIF e o logo da DEIF sdo marcas comerciais da DEIF A/S.

Bonjour® é uma marca comercial registrada da Apple, Inc. nos Estados Unidos da América e em outros paises.

Adobe®, Acrobat® e Reader®sao marcas registradas ou marcas comerciais da Adobe Systems incorporadas nos Estados
Unidos e/ou em outros paises.

CANopen® é uma marca comercial comunitaria registrada da CAN in Automation e.V.(CiA).

SAE J1939° é uma marca comercial registrada da SAE International®.

CODESYS® é uma marca comercial da CODESYS GmbH.

EtherCAT®, EtherCAT P®, Safety over EtherCAT®, sdo marcas comerciais ou marcas comerciais registradas, licenciadas pela
Beckhoff Automation GmbH, Alemanha.

VESA® e DisplayPort® sdo marcas registradas da Video Electronics Standards Association (VESA®) nos Estados Unidos e
em outros paises.

Google® e Google Chrome® sdo marcas comerciais registradas da Google LLC.

Linux® é uma marca comercial registrada da Linux Torvalds nos EUA e outros paises.

Modbus® é uma marca comercial registrada da Schneider Automation Inc.
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Torx®, Torx Plus® sdo marcas comerciais ou registradas da Acument Intellectual Properties, LLC nos Estados Unidos e
outros paises.
Windows® é uma marca comercial registrada da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e em outros paises.

Todas as marcas registradas sao de propriedade de seus respectivos proprietarios.
Aviso legal
A DEIF A/S se reserva o direito de alterar o conteudo deste documento sem aviso prévio.

A versao em inglés deste documento contém sempre as informagoes mais recentes e atualizadas sobre o produto. A DEIF
nao se responsabiliza pela acuidade das traducodes. Além disso, as traducdes podem nao ser atualizadas ao mesmo tempo
que o documento em inglés. Se houver discrepancias, a versao em inglés prevalecera.

Direitos autorais

© Copyright DEIF A/S. Todos os direitos reservados.
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2. Prepare-se para a instalacao

2.1 Opcodes de montagem

O iE 250 é altamente flexivel para diferentes locais de montagem.

Front mounted controller
with combined display

Base mounted controller
with or without local display

Base mounted controller
with local or remote display

NOTE Entre em contato com a DEIF para saber sobre a disponibilidade de algumas versoes.

2.2 Desenhos CAD

Desenhos DWG

iE 250
Front mounted
with MIO

iE 7
Local display

www.deif.com/rtd/ie7/dwg

Arquivo STEP STP
iE 250
- Front mounted
STP with MIO

www.deif.com/rtd/ie250fmm/stp

iE 7
- Local display

STP

www.deif.com/rtd/ie7/stp
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iE 250
Base mounted
with MIO

www.deif.com/rtd/ie250bmm/dwg

iE 250
Base mounted
with MIO

www.deif.com/rtd/ie250bmm/stp

iE 250
Base mounted
without MIO

www.deif.com/rtd/ie250bm/dwg

iE 250
Base mounted
without MIO

www.deif.com/rtd/ie250bm/stp
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2D PDF

iE 250 iE 250 iE 250
Front mounted Base mounted Base mounted
with MIO with MIO without MIO
www.deif.com/rtd/ie250fmm/2dpdf www.deif.com/rtd/ie250bmm/2dpdf www.deif.com/rtd/ie250bm/2dpdf
iE7
Local display

www.deif.com/rtd/ie7/2dpdf

3D PDF

Para visualizar um PDF 3D, é necessario habilitar conteidos de multimidia e 3D em seu visualizador de PDF.

iE 250 iE 250 iE 250
== Front mounted Base mounted Base mounted
3D PDF with MIO with MIO without MIO
www.deif.com/rtd/ie250fmm/3dpdf www.deif.com/rtd/ie250bmm/3dpdf www.deif.com/rtd/ie250bm/3dpdf
iE 7
~
- Local display

3D PDF

www.deif.com/rtd/ie7/3dpdf
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https://www.deif.com/rtd/ie250bmm/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250bm/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250bmm/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250bm/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie7/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie7/2dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/3dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250bmm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250bm/dwg
https://www.deif.com/rtd/ie250fmm/3dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250bmm/3dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie250bm/3dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie7/3dpdf
https://www.deif.com/rtd/ie7/3dpdf

2.3 Localizacao

2.31 Controlador ou display montados na parte frontal

A unidade de montagem frontal foi projetada para ser montada em um painel, com sua parte
traseira dentro de um gabinete.

Para listagens na UL/cUL, ela deve ser:
+ Montado sobre uma superficie plana de gabinete tipo 1
« Instalado de acordo com a NEC (EUA) ou CEC (Canada).

O equipamento deve ser instalado e operado em um ambiente limpo e seco, conforme especificado na Folha de dados.

Se o0 equipamento for instalado em uma area sujeita a elevado e contante nivel de vibragdes, o equipamento deve ser
isolado dessas vibragcdes. O ambiente da instalacao deve estar de acordo com as especificagoes elétricas, mecanicas e
ambientais do equipamento, conforme descritas na Folha de dados.

Requisitos de ventilacao e espaco
A parte de tras da unidade nao possui protecao contra poeira. O acumulo de poeira pode danificar a unidade ou levar ao

superaquecimento. Recomendamos que a unidade seja montada em um gabinete com um filtro na alimentagao de ar.

Para obter a ventilagdo adequada, a unidade deve ser montada com a parte traseira na vertical e o eixo longo na horizontal.
Os dizeres na unidade devem ficar na horizontal.

NOTE O brilho do display pode ser afetado se nao houver ventilagao suficiente.
O condutor de cabo nao deve bloquear os furos destinados a ventilacao.

Panel 50 mm 50 mm > 50 mm

258 mm
Panel
I 50 mm
T B —
318 mm 137 mm
Minimum free space Minimum
free space
Minimum Back Side

free space

Dentro do gabinete deve haver um espaco livre de no minimo 50 mm (2 pol) acima, abaixo e atras da unidade.
Recomendamos mais de 50 mm (2 pol.) de espaco livre atrds da unidade para cabos e roteamento. Cabos Ethernet
podem precisar de um raio de curvatura de cabo minimo.

Requisito total de espaco, incluindo espago livre minimo:
Altura: 258 mm Largura: 318 mm Profundidade: 137 mm
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2.3.2 Controlador montado sobre base *
NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

O controlador montado sobre base pode ser montado em uma superficie plana com parafusos ou diretamente em um trilho
DIN 35.

Mount on flat surface Mount on DIN rail

Para listagens na UL/cUL, ela deve ser:
* Montado sobre uma superficie plana de gabinete tipo 1
« Instalado de acordo com a NEC (EUA) ou CEC (Canada).

O equipamento deve ser instalado e operado em um ambiente limpo e seco, conforme especificado na Folha de dados.

O ambiente da instalagao deve estar de acordo com as especificagdes elétricas, mecanicas e ambientais do equipamento,
conforme descritas na Folha de dados.

Requisitos de ventilacao e espaco

O acumulo de poeira pode danificar a unidade ou levar ao superaquecimento. Recomendamos que a unidade seja montada
em um gabinete com um filtro na alimentagao de ar. O condutor de cabo nao deve bloquear os furos destinados a
ventilacao.

Panel
0 mm 50 mm > 50 mm
50 mm
258 mm
Panel
50 mm
- -
318 mm 137 mm
Minimum free space Minimum
Minimum free space
free space Back Side

Dentro do gabinete deve haver um espaco livre de no minimo 50 mm (2 pol) acima, abaixo e atras da unidade.
Recomendamos mais de 50 mm (2 pol.) de espaco livre atrds da unidade para cabos e roteamento. Cabos Ethernet
podem precisar de um raio de curvatura de cabo minimo.
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Requisito total de espaco, incluindo espaco livre minimo:
Altura: 258 mm Largura: 318 mm Profundidade: 137 mm
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2.4 Ferramentas

2.41 Controlador ou display montados na parte frontal

2
e e S 7 S
1. Chave de fenda T15 (Torx plus 3,35 bit) ggg Nemi (115 1b= ,\Rﬂelg;\{er ou reinstalar o parafuso

Broca PH2 ou uma broca de
Aperte os grampos-sargento para

2. Chave de fenda ::(;nl)lna chatade 5mm (0,2 0,1 N-m (0,9 Ib-pol) i S )
broca de lamina chatade 3 0,5 N-m (4,4 Ib- Conecte os cabos aos terminais de 2,5
- Chave de fenda 2
mm (0,12 pol) pol) mm?2.
) Decapantes, alicates e ) _ Prepare a conexao elétrica.
cortadores. Ajuste as abracadeiras.
) Equipamentos de ) _ Protecao pessoal, de acordo com os
seguranca padrées e requisitos locais.

Pulseira antiestatica . -
= = = Evite dano de descarga eletrostatica.
condutora

NOTICE

Dano de torque ao equipamento
@ Durante a instalagao, nao utilize ferramentas elétricas. Muito torque danifica o equipamento.

Siga as instrugdes para aplicar o torque correto.
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2.4.2 Controlador montado sobre base *

NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

O controlador montado sobre base pode ser montado em uma superficie plana com parafusos ou diretamente em um trilho
DIN.

Montado sobre superficie Montado em trilho DIN

m Ferramenta Acessorio Torque Usada para

Remover ou reinstalar o parafuso

1. Chave de fenda T15 (bit Torx plus 3,35). 0,15 N-m (1,3 Ib-pol). MIO2.1
2 Chave de fenda Igual ao tipo de fixacao. Igual~ao tipo de Monte ou remova os parafusos do
fixacao. controlador.
. . Minimo de 0.4 N-m Aperte os grampos-sargento de
3. Chave de fenda Igual ao tipo de fixacao. Maximo de 0.5 N-m fixacao do trilho DIN.
broca de lamina chata de Conecte os cabos aos terminais de
- Chave de fenda 3 mm (0,12 pol) 0,5 N-m (4,4 Ib-pol) 25 mm?.
_ Decapantes, alicates e _ _ Prepare a conexao elétrica.
cortadores. Ajuste as abracadeiras.
; Equipamentos de : ; Protecao pessoal, de acordo com os
seguranga padrdes e requisitos locais.

Pulseira antiestatica . o
- - = Evite dano de descarga eletrostatica.
condutora

NOTICE

Dano de torque ao equipamento
® Durante a instalacao, nao utilize ferramentas elétricas. Muito torque danifica o equipamento.

Siga as instrucdes para aplicar o torque correto.
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2.5 Materiais adicionais

Material

Sete grampos-sargento

Quatro parafusos

Cabos e conectores

Suportes para trilho DIN

Cabos de Ethernet

Cabo USB

Cabo DisplayPort

Cabos CAN

Installation instructions 4189341417E EN

Versao

Montagem frontal
ou Display
localDisplay local

Controladormonta
do sobre base ou
racks de
expansao.

TODAS

Montagem sobre
base

TODAS

Montagem sobre
baseRack do
controlador

Montagem sobre
baseRack do
controlador

TODAS

Notas

Para montar o controlador no painel frontal.

H-Xye

Fornecidos com o produto.

Para montar o controlador sobre um superficie plana, se nao

estiver usando um encaixe para trilho DIN.

Para montar o rack de controlador sobre uma superficie plana.

Screws

L= B\\\\\\\\\\\\\-'

Bolts

Max
@ 10 mm

Max Max
@5 mm Iﬁl@ 10 mm

Screws

o E\\\\\\\\\\\\\-'

Bolts

Max
@ 10 mm

Max Max
26 mm Iﬂ} 20 mm

Nao fornecidos com o produto.

o

Do not use
t k
“srewsor QW

bolts.

Os pontos de medicao, equipamentos da DEIF ou equipamentos de
quaisquer terceiros aos terminais do controlador.
O blocos de terminais do controlador sao fornecidos com o

produto.

Para fixacao adicional em um trilho DIN.

Conexao da comunicagao do controlador entre controladores,

racks de expansao e/ou sistemas externos.

Conexao dos racks de expansao e/ou sistemas externos.

Conexao do controlador ao controle do display local.

Conexao do controlador a tela do display local.

Conexao de uma ECU e/ou sistemas externos.
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Material Versao [\[o] 13

Para controladores que suportam CAN bus de rede DEIF, conexao
da comunicacao do controlador entre controladores.

Conexao do controlador via portas de comunicacao COM 1 ou
Cabos RS-282 ou RS-485 TODAS COM 2.
Somente a COM 1 suporta RS-282.

2.6 Equipamento de Protecao Individual (EPI)

Siga todos os requisitos e regulamentos locais para o uso de EPI ao instalar ou realizar a fiagao do produto.

Protecao ocular @ Uso de luvas @ Roupas protetoras

2.7 Seguranca e precaucoes

Exemplo nao extensivo de EPI

Protecao auditiva

Ao instalar e ligar a fiagdo do equipamento, é possivel que vocé tenha que trabalhar com ou préximo a correntes e tensées
perigosas. A instalagao somente deve ser realizada por pessoas autorizadas e que compreendam os riscos envolvidos no
trabalho com equipamentos elétricos.

Exemplo nio extensivo de precaucdes de segurancga:

Proteja o N&o altere o estado
Isole a fonte de Aterre o .
. - . equipamento contra durante a
alimentagao. equipamento. " . ~
descarga estatica. instalagao.

More information
Consulte Avisos e seguranca para detalhes completos de todas as precaucdes a serem tomadas durante a
instalacao.
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3. Monte o equipamento

3.1 Controlador ou display montados na parte frontal

311 Recorte do painel

Este desenho do painel é uma diretriz e ndo uma escala 1:1. As dimensdes nao serao corretas ao imprimir. Utilize as

dimensodes dadas para criar sua prépria matriz de recorte do painel.

Panel cutout

iE 250 front mount
Controller or display

160 mm (6.30 in)

Tolerance: £ 0.3 mm (0.01in)
Not shown to actual size.

220 mm (8.67 in)

\

A

A espessura do painel deve ser inferior a 10 mm (0,39 pol).

Installation instructions 4189341417E EN
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3.1.2 Dimensoes
3.1.2.1 Controlador montado na parte frontal com MI02.1

——————217.9 mm (8.58 in)

88.2 mm
N (3.47 in) g

79.3 mm
“ (3.12in)

5
2
©
€
€
<
2
« 285.6 mm (11.24 in) . ‘«- ?283?1”?:)‘
com MIO:
LxHxD: 285,6 x 173,4 x 88,2 mm (11,24 x 6,83 x 3,47 pol.) (estrutura externa)
Dimensoes
Sem MIO
LxHxD: 285,6 x 173,4 x 58,6 mm (11,24 x 6,83 x 2,30 pol.) (estrutura externa)
Recorte do painel LxH: 220 x 160 mm (8,67 x 6,30 pol) Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pol.)
Peso com MIO:
~1233 g (2,72 Ib)
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3.1.2.2 Display local iE 7 *

B

e—————217.9 mm (8.58 in)

49.9 mm
(1.96 in)

173.4 mm (6.83 in)

58.9 mm
< 285.6 mm (11.24 in) » (2.32in)

Dimensodes LxHxD: 285,6 x 173,4 x 58,9 mm (11,24 x 6,83 x 2,32 pol.) (estrutura externa)

Recorte do painel LxH: 220 x 160 mm (8,67 x 6,30 pol)

R T
157.9 mm (6.22 in)

Peso

NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.
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3.1.3 Montagem da unidade

& x7 A unidade é montada com grampos-sargentos de fixacao (fornecidos).

1. Cortar um orificio retangular no painel no tamanho correto.

Cutout
Q ,,,,,,,, M Consulte Recorte do painel para obter as dimensdes do recorte.

A espessura do painel deve ser inferior a 10 mm (0,39 pol).

O grampo-sargento de fixagao é liberado de acordo com a posigao mostrada.

. o

Nao remover o grampo-sargento de fixagao completamente do suporte.

Coloque a unidade no corte do painel.

4, | Localize os orificios dos grampos-sargento de fixagao na unidade.

Coloque o grampo-sargento de fixagao nos orificios de montagem.

-

Deslize cada grampo-sargento de fixagao para a posigao.

—
* Click *
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Gire o grampo-sargento de fixacao até que a unidade fique segura na superficie
do painel.

Nao exceder o torque recomendado de 0,1N m (1.3 Ib-in).

-

3.1.4 Alivio de tensao de cabos do iE 7

Encaixes para abracadeiras
O iE 7 possui dois compartimentos para abragadeiras na parte inferior do monitor. Para instalagdes que possam estar

sujeitas a altas vibragdes, vocé deve prender os cabos USB e DisplayPort com abragadeiras.

A largura maxima para abracadeiras € de 4,5 mm (0,18 pol).

Max. 4.5 mm (0.18 in)

Y

E—T

Page 24 of 102
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3.2 Controlador montado sobre base *

NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

3.21 Dimensoées do furo montagem

Este desenho dimensional € uma orientacao e nao uma escala 1:1. As dimensdes nao serao corretas ao imprimir. Use as

dimensoes fornecidas para criar seu proprio modelo.

A

1431 mm (5.64 in)

Not shown to actual size.

Mounting dimensions

iE 250 base mount controller

@5 mm (0.197 in)

2311 mm (9.09 in)

\

A

Installation instructions 4189341417E EN
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3.2.2 Montagem em superficie plana

Parafusos para montagem do suporte
Os parafusos para montagem nao sao fornecidos com o controlador. Os parafusos do montagem sobre base devem ter a

capacidade de suportar o peso do rack e da fiagcao.

Meca e marque os furos de montagem na superficie.

1 0@ @)
Mounting
s holes
0@ © M consulte Dimensées de furo de montagem para o local dos furos de montagem.
Os
2. Fure e tampe os buracos para a montagem do suporte.
0,
ey l -
o . =

Alinhe a unidade de montagem sobre base, incluindo arruelas, se necessario.

Aperte todos os fixadores até que a unidade esteja fixada a superficie.
Nao aperte excessivamente os fixadores, isso pode danificar a estrutura.

N&o exceder o torque recomendado de 0,1 N m (1.3 Ib-in).

Page 26 of 102
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3.2.3 Montagem em trilho DIN

Certifique-se que haja espaco livre o suficiente ao redor do controlar e cada lado
do trilho DIN.

[ Consulte Local da montagem sobre base para requisitos de espaco livre.

Puxe cada um dos pino de trava do trilho DIN para baixo e em direcao ao meio do
controlador, até que travem no lugar.

Coloque o controlador sobre o trilho DIN.

Desloque o controlador para baixo para encaixa-lo no trilho DIN.

Certifique-se de que o controlador permanega plano sobre o trilho DIN e empurre
os dois pinos de trava do trilho DIN para fora até que eles travem no lugar.

6. Monte os grampos de fixagao do trilho DIN.
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3.3 Modulos complementares

3.31 Nao fazer a troca a quente de modulos

Nao faca a troca a quente de mdadulos

Nao é permitido a troca a quente de nenhum maédulo. A troca a quente de modulos pode ser extremamente
perigoso tanto para o pessoal como para o equipemento.

Certifigue-se que o sistema esta desligado e a fonte de alimentacao, isolada e desligada.

Proteja os - .
. J Né&o altere o estado Evite tocar o PCB
Isole a fonte de modulos contra .
. ~ durante a ou pinos de
alimentacao. descarga . ~ .
. instalacao. terminal.
estatica.

More information
Consulte Avisos e seguranca para detalhes completos de todas as precauc¢des a serem tomadas durante a
instalacgao.
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3.3.2 Remover o modulo add-on

1. Proteja os modulos add-on contra descarga estatica.
& Recomenda-se usar uma conexao de tira de pulso para proteger-se contra
descarga eletrostatica (ESD).
ATTENTION
“ 4 Oveerveprecautens forhanding Teste a resisténcia da pulseira antiestatica e a sua conexao. Nao prossiga com o
Sl GnEllio s trabalho se a conexao da pulseira antiestatica estiver defeituosa. A pulseira
antiestatica deve ser usada em todos os momentos ao instalar ou desinstalar
maodulos.
2. Use uma broca T15 / TX15 em uma chave de fenda de ponta longa para

desparafusar o médulo add-on.

3. Localize os pontos de fixagao e use uma chave de fenda de ponta plana para

— - desencaixar o modulo add-on.
— -

Q x4

4, Remova o médulo add-on.

Coloque o0 médulo add-on de volta a embalagem protetora ESD quando nao estiver
instalado no controlador.
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3.3.3 Anexar o modulo add-on

.\

A ATTENTION

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

*Click* x4

Installation instructions 4189341417E EN

Proteja os modulos add-on contra descarga estatica.

Recomenda-se usar uma conexao de tira de pulso para proteger-se contra
descarga eletrostatica (ESD).

Teste a resisténcia da pulseira antiestatica e a sua conexao. Nao prossiga com o
trabalho se a conexao da pulseira antiestatica estiver defeituosa. A pulseira
antiestatica deve ser usada em todos os momentos ao instalar ou desinstalar
modulos.

Certifiqgue-se que a tampa do médulo plug-in esteja colocada.

Remova o mddulo add-on da embalagem protetora ESD.

Alinhe o médulo add-on ao conector PCB e os 4 pontos de fixacao.

Prenda primeiro o lado esquerdo e, em seguida, o lado direito.

Empurre o modulo add-on em direcao do controlador e certifique-se que os 4
pontos de fixagdo estdo bem encaixados.
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6. Use uma broca T15 / TX15 em uma chave de fenda de ponta longa para parafusar
0 modulo add-on.

O Nao exceder o torque recomendado de 0,13 N m (1.3 Ib-in).
TX15
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3.4 Modbdulos Plug-in *

NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

3.41 Nao fazer a troca a quente de modulos

Nao faca a troca a quente de mddulos

Nao é permitido a troca a quente de nenhum maddulo. A troca a quente de mdodulos pode ser extremamente
perigoso tanto para o pessoal como para o equipemento.

Certifiqgue-se que o sistema esta desligado e a fonte de alimentacao, isolada e desligada.

Proteja os - .
. ) Nao altere o estado Evite tocar o PCB
Isole a fonte de modulos contra .
. - durante a ou pinos de
alimentagao. descarga . = .
. instalagao. terminal.
estatica.

More information
Consulte Avisos e seguranca para detalhes completos de todas as precaugdes a serem tomadas durante a
instalacao.
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3.4.2 Remover modulo plug-in

1. @ Proteja os modulos plug-in contra descarga estatica.

Recomenda-se usar uma conexao de tira de pulso para proteger-se contra

ATTENTION
0 descarga eletrostatica (ESD).

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

Teste a resisténcia da pulseira antiestatica e a sua conexao. Nao prossiga com o
trabalho se a conexao da pulseira antiestatica estiver defeituosa. A pulseira
antiestatica deve ser usada em todos os momentos ao instalar ou desinstalar
modulos.

2. O mddulo add-on nao deve estar anexado para remover os médulos plug-in.

M Consulte Remover o médulo add-on para saber como remover o médulo add-
on.

3. Remova a tampa dos 2 slots de plug-in.

4, Puxe cuidadosamente a parte inferior do PCB para desconectar o bloco de
terminais.
Se necessario, use somente uma espatula ou outra ferramenta semelhante de
plastico.

5. Puxe o médulo plug-in para baixo e afaste-o do controlador.
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Segure o modulo somente pela borda externa.

6.
Nao toque no PCB.
\ % Coloque o modulo de volta a embalagem protetora ESD quando nao estiver
instalado no controlador.

7. Anexe a tampa dos 2 slots de plug-in.

O méddulo add-on agora pode ser remontado.

[ Consulte Anexar médulo add-on para saber como anexar o médulo add-on.
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3.4.3 Anexar modulo plug-in

/A

ATTENTION

‘ \ Observe precautions for handling

Electrostatic sensitive devices

Installation instructions 4189341417E EN

Proteja os modulos plug-in contra descarga estatica.

Recomenda-se usar uma conexao de tira de pulso para proteger-se contra
descarga eletrostatica (ESD).

Teste a resisténcia da pulseira antiestatica e a sua conexao. Nao prossiga com o
trabalho se a conexao da pulseira antiestatica estiver defeituosa. A pulseira
antiestatica deve ser usada em todos os momentos ao instalar ou desinstalar
modulos.

O moédulo add-on nao deve estar anexado para instalar os modulos plug-in.

[ Consulte Remover o médulo add-on para saber como remover o0 modulo add-
on.

Remova a tampa dos 2 slots de plug-in.

Solte o sistema Snaplock dos furos marcados com duas setas.

Corte as 4 alcas que prendem a tampa do slot.

Remova a tampa do slot.
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6. Remova o médulo da embalagem protetora ESD.
Segure o modulo somente pela borda externa.
Nao toque no PCB.

7. Encaixe o modulo plug-in na parte superior e, sem aplicar forga, incline o PCB
para baixo no bloco de terminais.

8. Certifique-se de que o bloco de terminais no PCB esteja alinhado e empurre a
parte inferior do PCB até que o mddulo plug-in se encaixe na posigao.

9. Encaixe a tampa na parte superior e gire-a para baixo sobre os 2 slots de
encaixe.

10. O médulo add-on agora pode ser remontado.

[ Consulte Anexar médulo add-on para saber como anexar o médulo add-on.
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4. Conexao elétrica do equipamento

41  Sobre a fiacao
411 Locais dos terminais

O exemplo de fiacao neste manual mostra se os terminais estao localizados no Controlador ou MI02.1.

Terminal block 4 Terminal block 9
Controller MIO21

Digital input channels

Data (GND)
Data (GND)

120Q ON
5758 [59[60(61|62]63 64

Algumas conexdes podem ser reconfiguradas para outros terminais ou hardware, se necessario.

More information
Uma visao geral dos terminais pode ser vista em Sobre as conexdes dos terminais.

41.2 Canais bidirecionais
O hardware selecionado possui canais bidirecionais. Esses podem ser configurados como entrada ou saida.
Uso combinado com entradas e saidas

E possivel usar uma combinacdo de entradas e saidas no mesmo bloco de terminal.

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In

/N/N/N/]

+

GND = External unit

41.3 Conexoes elétricas

Sao fornecidos desenhos de conexdes elétricas para cada tipo de controlador.
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Cada tipo de controlador é entregue com as entradas e saidas pré-configuradas de acordo com a configuragao padrao.

More information
Consulte Fiacao tipica para iE 250 ou Fiacao tipica para iE 250 Marine para a fiacdo de cada tipo de controlador.

Configuragées personalizadas

Vocé pode conectar as entradas e saidas a terminais diferentes dos especificados na configuragao padrao.
Recomendamos que seja mantido um registro do local onde o sistema se desvia da configuragcao padrao.

Além da conexao elétrica padrao, o projetista pode especificar as entradas e saidas, de acordo com os requisitos
especificos do sistema. Podem usar as conexdes configuraveis disponiveis no hardware basico do tipo de controlador e/ou
conexdes de modulos instalados adicionalmente. Essas conexdes nao estao incluidas nos desenhos da conexao elétrica
padrao, e devem ser mostrados nos desenhos do projetista para o sistema.

Se houver espago no suporte, é possivel montar e utilizar outros médulos de hardware para obter entradas e saidas
adicionais. Os detalhes dessas conexdes sao especificas'da instalagao e devem ser incluidos nos desenhos do projetista
do sistema.

41.4 Comunicacao de rede
Os controladores se comunicam com outros controladores por meio de suas conexdes de rede.

iE 250

O iE 250 usa comunicacao via CAN bus para se comunicar com outros controladores DEIF.
Isso é chamado de Rede CAN bus DEIF.

iE 250 Marine

O iE 250 Marine usa comunicagao Ethernet para se comunicar com outros controladores DEIF.
Isso é chamado de Rede Ethernet DEIF.

Comunicacao de suportes de expansao
Os controladores se comunicam com racks de expansao por meio de conexdes EtherCAT.

41.5 Especificacoes técnicas

Vocé pode encontrar todas as especificacoes técnicas na Folha de dados:
* Folha de dados do iE 250

* Folha de dados do iE 250 Marine

* Folha de dados do iE 250 PLC

« Folha de dados do iE 350
e« Folha de dados do iE 350 Marine
¢ Folha de dados do iE 350 PLC
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4.2 Conexoes dos terminais

4.21 Sobre as conexoes do terminal

Utilize somente os blocos de terminais fornecidos pela DEIF. Nao utilize substitutos.

Terminais para Controlador com MI02.1

Bloco de terminais 1
Bloco de terminais 2
Bloco de terminais 3
Bloco de terminais 4
Bloco de terminais 5
Bloco de terminais 6
Bloco de terminais 7
Bloco de terminais 8

Bloco de terminais 9

Terminal block 5 A side B side

Terminal block 6

70| L4 (S1)
71| L4 (S2)
72 L1(S1)
73 L1(S2)

©
—_ —_ Q
5|3[53 :
= |l = = Z:NmHZ:Nm
Nl o o _I_I§ R [ |
| a4 |4
N LR 0 OO0 = N M| S n ©
NN N N N[N |00 |0 0 o | | o | o

Digital In/out| © | Digital In/out Analogue In/Out

Terminal block 1

Controlador
Controlador
Controlador
Controlador
MIO2.1
MIO2.1
MIO2.1
MI02.1
MIO2.1
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Digital In/Out

Terminal block 9

Digital inputs Tacho

Digital In/Out

g .
OO0 O O S oS Lo~ o8 @
oooo DDODDDD&%Z

M| 0| © N o ool |la|lmistinw o~
0| w00 LWL W O Ol olo o o o ©

DataGND | 21

©
a
4
]
s
T
a

Low
High
Low

Data
Data +
Data -

COM 1 COM 2
RS-485 RS-485
Terminal

(@]
>
=z
>
(@]
>
z
W
O
>
pd
(@]

Terminal block 4

Terminal block 2

block 3

Canais bidirecionais digitais/de poténcia
COM1/Canais bidirecionais analdgicos
COM2

Comunicacao CAN

Corrente AC

Lado A e lado B de tensao CA

AVR/GOV analogico

Canais bidirecionais digitais/D+

Canais de entrada digital/Tacometro

Page 39 of 102



4.2.2 Controlador montado sobre base ou frontal

Bloco de terminais 1: Canais bidirecionais digitais/de poténcia

1 Alimentacado, CC (+) Alimentacao para controlador e canais 1a 4 (terminais 3 a 6)
2 Alimentacao, CC (-)

3 Canal bidirecional digital 1

4 Canal bidirecional digital 2

5 Canal bidirecional digital 3

6 Canal bidirecional digital 4

7 Alimentacao, CC (+) Alimentacao para canais 5 a 8 (terminais 8 a 11)
8 Canal bidirecional digital 5

9 Canal bidirecional digital 6

10 Canal bidirecional digital 7

1 Canal bidirecional digital 8

Bloco de terminais 2: COM1/Canais bidirecionais analdgicos

12 Terra (GND) Comum para canais analdgicos

13 Canal bidirecional analdgico 1

14 Canal bidirecional analogico 2

15 Canal bidirecional analdgico 3

16 Canal bidirecional analdgico 4

17 Dados COM1 + (A) grr:q?;]satg;:.e extremidade integrado pode ser usado para
18 Dados COM1 + (GND)

19 Dados COM1 - (B)
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Bloco de terminais 3: COM2

O resistor de extremidade integrado pode ser usado para

20 Dados COM2 + (A) . ~
terminagao.

21 Dados COM2 + (GND)

22 Dados COM2 - (B)

Bloco de terminais 4: CAN

O resistor de extremidade integrado pode ser usado para

23 CAN A Alto .
terminacao.

24 Dados CAN A (GND)

25 CAN A Baixo

26 CAN B Alto O regstot de extremidade integrado pode ser usado para
terminacgao.

27 Dados CAN B (GND)

28 CAN B Baixo

29 CAN C Alto O re§|sto[ de extremidade integrado pode ser usado para
terminacao.

30 Dados CAN C (GND)

31 CAN C Baixo

Resistores de extremidade para CAN ou COM (120 Q Ohm)

Cada conexao COM e CAN pode ser encerrada com resistores de extremidade integrados, localizados acima da conexao.
Defina a chave para ON para usar o resistor de extremidade para a comunicacao. A configuragdes padrao é OFF.

L
Ll

m

\
End resistors OFF

oN D
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4.2.3 Mddulos complementares
4.2.3.1 Modulo de entrada/saida de medicao (MI102.1)

5
\

6
\

Bloco de terminais 5: Corrente AC

70
71
72
73
74
75
76
77

L4 (ST) ,

E possivel usar S1ou S2 para a conexao do terra.
L4 (S2)
L1(S1) .

E possivel usar S1ou S2 para a conexao do terra.
L1(S2)
L2 (S7) .

E possivel usar S1ou S2 para a conexao do terra.
L2 (S2)
L3 (s7) .

E possivel usar S1ou S2 para a conexao do terra.
L3 (S2)

Bloco de terminais 6: Lado A e lado B de tensao CA

78
79
80
81
82
83
84
85
86

N

L1

L Medicoes de tensdo do lado A
L3

Nao utilizado

N

L1

L2

L3

Medicdes de tensao do lado B

Bloco de terminais 7: Saida analdgica (GOV/AVR)

40

Regulador Automatico de Tensdo (AVR)

(+)

Installation instructions 4189341417E EN Page 42 of 102



Terminal

41

42

43

44

AO1 (+)

Regulador Automatico de Tensdo (AVR)

(-)
AO1 (-)

Nao utilizado

GOV (+)
AO2 (+)

GOV (-)
AO2 (-)

e

Bloco de terminais 8: Canais bidirecionais digitais e D+

Terminal

45
46
47
48
49
50

51

52

58
54
55

56

D+

CC (+) (E-stop)

CC ()

Canal bidirecional digital 9
Canal bidirecional digital 10

Canal bidirecional digital 11

Canal bidirecional digital 12

Canal bidirecional digital 13
Canal bidirecional digital 14

Canal bidirecional digital 15

Canal bidirecional digital 16

e S

Enrolamento de campo do alternador D+
Alimentagao positiva (+) para canais 9 a 12 (terminais 48 a 51).
Alimentagao negativa (-) para canais 9 a 16 (terminais 48 a 51).

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restricées de
hardware em canais mesclados.
Saida: Acionamento pelo lado positivo. Entrada: Comutacao
negativa.
Modos:
Saida pelo lado positivo com deteccao de ruptura de fio.
Saida pelo lado positivo sem deteccao de ruptura de fio. *
Comutacgao positiva da entrada digital (dissipador atual). *
Comutacao negativa da entrada digital (fonte atual).

NOTE * Disponivel somente no PLC com CODESYS.

Alimentacao para canais 13 a 16 (terminais 53 a 56).

Alimentacao para entradas digitais 1a 8 (terminais 57 a 64).

Se desejar remover a poténcia dos canais 13 a 16 (terminais 53 a 56)
quando a parada E estiver ativada, use a alimentacao CC (+) do
terminal 46 a este terminal.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restricées de
hardware em canais mesclados.
Saida: Acionamento pelo lado positivo. Entrada: Comutacao
negativa.
Modos:
Saida pelo lado positivo com deteccao de ruptura de fio.
Saida pelo lado positivo sem deteccao de ruptura de fio. *
Comutacgao positiva da entrada digital (dissipador atual). *
Comutacgao negativa da entrada digital (fonte atual).

NOTE * Disponivel somente no PLC com CODESYS.

Bloco de terminais 9: Canais de entrada digital e tacometro

Terminal

57
58
59
60
61

Entrada digital 1
Entrada digital 2
Entrada digital 3
Entrada digital 4
Entrada digital 5
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e

Comutagao negativa.
Comutagao negativa.
Comutagao negativa.
Comutacgao negativa.

Comutagao negativa.
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62 Entrada digital 6 Comutacgao negativa.
63 Entrada digital 7 Comutagao negativa.
64 Entrada digital 8 Comutagdo negativa.
65 Tacometro Pos. Entradas MPU, W, NPN ou PNP do tacémetro.
66 TacOmetro SCR Entradas MPU, W, NPN ou PNP do tacémetro.
67 Tacometro Neg. Entradas MPU, W, NPN ou PNP do tacometro.

4.2.4 Moddulos plug-in

4.2.4.1 Médulo de 8 canais digitais bidirecionais *
NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

DIO1 . DIO8
| |

0000000000

COM+ GND

Bloco de terminais: Canais bidirecionais digitais

99/109 COM+ Comum para canais digitais
98/108  Canal bidirecional digital 1

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restricées de

97/107  Canal bidirecional digital 2 hardware em canais mesclados.

96/106  Canal bidirecional digital 3 Saida.: Acionamento pelo lado positivo. Entrada: Comutagcao
negativa.

95/105  Canal bidirecional digital 4 Modos:

Saida pelo lado positivo com detecgao de ruptura de fio.
Saida pelo lado positivo sem deteccao de ruptura de fio. *
93/103  Canal bidirecional digital 6 Comutacao positiva da entrada digital (dissipador atual). *
92/102  Canal bidirecional digital 7 Comutacao negativa da entrada digital (fonte atual).
NOTE * Disponivel somente no PLC com CODESYS.

94/104  Canal bidirecional digital 5

91/101 Canal bidirecional digital 8
90/100  Aterramento bidirecional digital

4.2.4.2 Modulo de 4 canais analdgicos bidirecionais *
NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

AIO1 .. AlO4
| |

TS

Not used GND
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Bloco de terminais: Canais bidirecionais analdgicos

it Fungdo————————— ows
99/109 Nao utilizada

98/108  Canal bidirecional analégico 1

97/107 Canal bidirecional analdgico 2

96/106  Canal bidirecional analégico 3

95/105  Canal bidirecional analdgico 4

90..94 /

100.104 Terra (GND)

4.2.4.3 Modulo de compartilhamento de carga analégica *
NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informacdes de disponibilidade.

GND Not used

QS+ PS+

Bloco de terminais: Canais bidirecionais analdgicos

99/109 QS+ QS: Linha de compartilhamento de Poténcia reativa/Tensao

98/108  Terra (GND)

97/107 PS+ PS: Linha de compartilhamento de Poténcia ativa/Frequéncia
90..96 / ) »
100 106 \a@o utilizada
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4.3

4.3
4.311

Controlador do grupo gerador SIMPLES (GB) com a rede elétrica

Conexoes elétricas

iE 250

Fiacao do controlador de grupo de geradores SIMPLES

L1 Plimmp2
sTmmms2
@ Genset L2 P P2 @ Mains
ST
~ N L3 ; ~
~ N | | _
P2is2 -
I ’1
Pils1 -
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 83/84/85|86
=lalzlgl=al=la 1818 Bl s
810|5|3|2(2|2|2| |z|g|d(9 sisis| €8 z|5|99
IS Sy Y29 188 28
AC voltage  Digital Digital AC voltage
. bi-directional input N
AC current A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
©
So
Status OK -{10| Out E%g &
28 ¢ X
Any alarm 11| Out g.gg ,—°,
PO
=z
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
convotor Ml w021l Controter _l-wio21 | _wio21 |
Digital Analogue Analogue
Supply bi-directional bi-directional Tacho CAN A CANB CANC output
channels channels — — — (GOV/AVR)
2 2 2
-a~| 23] |4 5 EHEEHEEHIBEEREE
T E L
2578 8ls| |55|= =|2| |28 8 ik iy R
Oui « £l [*]2°]= 200 OFF | 1200 OFF 0|0 <<
45]46]47|50[51| [12]13[14[15]16] |65|66]67 23]24]25]26]27]28 43[44] [a0[41
&, @ ® O 2
]
F‘ID F2 =
. ~
@
o |6 e
v —
Engine GND

NOTE CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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Controlador do grupo gerador SIMPLES (GB) com a rede elétrica

L1 PlimmpP2 o 1
STmmms2 I
©) censet — 12 P P2 i L2 8  mains
L3 51_5%1' P2 /:/ LS
]
~ ~ T2 [ N - ~
SN v o---- e e TR R -
| | |
| |
| L GB |
it K2 L
MR 00 e
IS K1
= | - 1
P2|s2 - ! !
i || R ! cB |
P1|s1 ! ! \ \ feedback !
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 83/84/85|86
el ~l=lal=g 5 < =1 <
= =s|lN = =N ¥ Bl @
2lo|a|al2|all|el [z|5|N0 a|s|g |88 z|5|9|9
MR Ry R elE|8 28
AC voltage  Digital Digital AC voltage
N bi-directional it N
AC current A-side channels ch‘:grl:els B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
©
So
Status OK <+{10| oOut E‘gg‘ =
°8< H
Any alarm - 11 Out asgs @
°o
=z
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
convoter Ml wio21 [l Controler [l “Wio21 |  wio21 |
Digital Analogue Analogue
Supply bi-directional bi-directional Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels — - - (GOV/AVR)
g g |2
e~ 23] |4 5 522|532 2228 |zlz |Z|=
ol L [=4 o ~ = |-
35 HHHIERE R IEEHE il IS EERE R EREE
Bui & | |22 200 OFF | 120Q OFF o|° <<
45[4647[50[51] 12131415 [16| |65]66]|67 23]24]25]26]27]28 43[44] [40]M
- ® e E
&
F‘ID F2 =
: ~
@ ==y
+1 @ S AVR
I :
m—
Jf = —
Engine GND

NOTE CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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Controlador de grupo gerador SIMPLES (GB+ MB)

L1 Plimmp2 o o 11
STmmms? I |
©) censet — 12 P P2 i o L2 8  mains
L3 51_5%1' P2 /J/ /1/ L3
]
N ~~ S —s2 [ 1 N - ~
e T il i i i **f*f*/)\ B k| J\ B it ek Sttt i St il it —7
| | | |
| |
| L~ GB MB — > !
it K2 K4 L
MR 5 00 e
IS : K1 K3
= | - 1
Palsa - | — ] ] |
I [ | | |
A0 R GB K3 k4] M8
P11s1 | 3 Fam \ feedback . . \ \ feedback 3
= 70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83/84/85|86
=lal=s=a=a =lgls| |3z slgl| 3]s
slalplalelele|a| |z|s|0 zls|s gl g 518 8|8 z|5 |
MBI R R T o188 28 g2 2|2
AC voltage  Digital Digital _ Digital Digital AC voltage
. bi-directional input bi-directional input :
AC current A-side channels channels channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
©
So
Status OK <+{10| oOut E‘gg‘ =
°8< H
Any alarm - 11 Out asgs @
°o
=
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue Analogue
Supply bi-directional bi-directional Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels — - - (GOV/AVR)
2 g |2
e~ 23] |4 5 522|532 2228 |zlz |Z|=
U c ~ —_ |~
35 RHERHEEEEIAEE dHEENEEHRE I HRNEE
Sl x £l [*]°]= 1200 OFF | 1200 OFF oo <<
45[4647[50[51] 12131415 [16| |65]66]|67 23]24]25]26]27]28 43[44] [40]M
a
- ® e E
)
F‘ID F2 =
. ~
@ ==y
+1 @ S AVR
I - I
m—
; = I
Engine GND

NOTE CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.1.2 Fiacao do controlador do GRUPO GERADOR (GB)

L1 PlimmP2 o L1
STmmms2 | I
(©) censet L2 Pl P2 - L2
STmmms2 |
~ L3 P1mmmP?2 e L3
~ S —S2 |
SN O O I e U O A A
| ‘ |
| |
I L"— GB |
! ; K2 ‘
LI e 0 (e
1 = 1 K1
= | - I
P2ls2 ! ¢ + [ ‘ !
I [ | | |
N 1] S L= i K1][K2 c8 |
P1is1 ! ! F3m K13 \ \ feedback !
= 70|71|72|73|74|75|76|77 78(7980 |81 52|53 |54 58|59 83|84|85|86
=lalzg=lalsa =18ls| [3]s
218|232 2|82 |z|5|y|3 I EELE: zlslyle
M IR R °|8]8| |38
AC voltage  Digital Digital AC voltage
. bi-directional input N
AC current A-side recton ot B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
©
S
Status OK {10| Out E%g =
£0¢ =
Any alarm {11 Out g.gg ;?
90
=
Block 1 Block 8 Block 2 Block 9 Block 4 Block 7
Digital Analogue Analogue
bi-directional bi-directional Tacho CAN A CAN B CANC output
channels channels — — — (GOV/AVR)
- g |2
o~ =13] |4 5 5|C|8|5|C|2|8|2 8| |Z|z| |Z|=
+ X8| X5 © clc|lc|9] |olxlo Tig|2|T|g|2|T|g|- > z|x
slgnlg8l8|s| 8155z |18g|8 8 s £ SEINEE
« = 120Q OFF | 120Q OFF o0 < |<
45|46|47|50|51 12 113 |14 |15 |16 65|66 |67 2324125262728 43|44 40|41
k P90 L
(O
F’IU F2 =
. ~
@ = =y
& el I
dod | I
v ——
Engine GND

NOTE CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.1.3 Fiacao do controlador de REDE ELETRICA

Controlador de REDE ELETRICA

11 PlummP2

o L1
STmmms? | |

8 Mains L2 P immmP2 P L2
s1 s2 , |

L3 P — P2 P L3
\ ~~_ N S s2 |

Status OK -4{10| Out

Block 1

Any alarm ~{11| Out

Digital
bi-directional
channels

Block 1

Controller

=
I I
I + [ ‘ I
I I
| |
I K1||K2 MmB I
1 F3m . . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76 |77 78(79|80|81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
=lsl=lal=lal=a $18|8 gls
L1200 2220 z| S| Y9 Slsle S| 8 z|s|a.
SIS Y99 g2 2|3
AC voltage bi Eili'ziéfi‘onal [_JTgil?I AC VOItage
. - inpuf .
AC current A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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Controlador de REDE ELETRICA (MB+TB)

L1 PlammP2
STmmms2 |
8 mains L2 P i P2
STmmms? |
~ L3 P P2
~_ sl
~<N

]
I
|
|
y |
: I R *
1 w
= K1| K2 MB K3| K4 B I
F3m \ feedback . . \ feedback 1
70|71\72|73|74|75|76 |77 78(79|80|81 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83|84|85|86
.’\—“EQ.;:;;,‘.:E\T.:’N‘ <1 8|8 325 5|2 2|5
2lala|g|a|e|e|g| |z 5|9 I els||8]8 z|5 (9|2
SIS Y99 S| = 2| s Ble o #
AC voltage _ Digital Digital _ Digital Digital AC voltage
. bi-directional input bi-directional input .
AC current A-side channels channels channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6

Status OK {10 Out

channels
Block 1

Digital
bi-directional

Any alarm -a{11| Out

Block 1
Controller

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.1.4 Fiacao do controlador de disjuntor de INTERLIGACAO DE BARRAMENTOS (BTB)

L1 PlimmP? o K
STmmms2 | I
L2 Pl P2 P L2
s1 s2 , }
L3 P P2 i L3
S —S2 I
N J/’ N
7777777777 [ sttt e i ot ettt Sl Hni Al Rt
! | |
! |
\ /2— BTB |
“ rrrrrrrr K R e R
— HRlRINIIS

—e

3 K1
_Q "
Fsm
52|53|54
[ c

So
StatusOK  =|10| out | B=2¢ %
£6¢ 5
20 <]
Any alarm  «e{11| Out a=se o
e
=

Block 1

Controller

BTB

feedback
70|71|72|73|74|75|76 |77 78(79|80|81 58|59
NN 0 P 2 o e
SN | =] s =N = I
2|82 |3|2|a|2|8| |z|g|d|a| |Z[8|8]| |S]8
- m | @ m
MEEEEIREE SHERHE
Digital Digital
AC current AC voAItage bi-directional input
A-side channels channels
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9

L3

z| 9|9

AC voltage
B-side

Block 6

a

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.2 iE 250 Marine

4.3.21 Fiacao do controlador do GRUPO GERADOR (GB)

Core
L1 PlimmP2 o L1
sTmmms2? | |
@ Genset L2 Pl mmmP?2 A L2
S— TN |
~ L3 P im—P?2 P L3
S~ N ST —S2 | N

o osToP

e
S,
@
S

?,

Engine GND

NOTE CAN A é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

Installation instructions 4189341417E EN

GB
\ feedback
70|71172|73|74|75|76|77 78798081 52|53|5 58|59 83|84|85|86
0 Q Q Q | ¢ >
HNER R R Tlgls 2§
o) g
L2 |00 L2120 z| S99 ols|8 gg z|5 (Y9
AR B R R ] el8 |0 2|3
Digital Digital
AC current AC vo_ltage bi-directional input AC vo}ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
switchboard |l 3 In
control = In 57|« GB short circuit
Acknowledge gyl 4 n S5 N
all alarms —-53 H - Y _ o ()
S5 M x x S50 In |62/« command close
Horn 1 6| Out :@mg b= o H 52¢E B
os< K= @ el In |63/« command open
Status OK -4{10| Out ro & o D
] In |64/ inhibit1
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8 Block 1 Block 2 Block 9 Block 1
Digital Digital Analogue Digital
Supply bi-directional bi-girectional bi-directional AN B c bi-diractonal
channels channels channels channels
2 g
ol | x 3 5 8|E|l5|C|¢
+ |28 L G Z % cleclc|O o e~
Sigl8| 8 3 &% 55|z 5 5
7} = 120Q OFF
1] [2 45]46(47]50 5 12[13]14[15[16 29[30[31 9
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Gerenciamento de poténcia

L1 PlimsmP2
sTmmms2 ,
©) Genset L2 P -2
STmmms? |
~ L3 P1mmmP?2
~ ST —s2
TSN L .-
70|71|72|73|74|75|76|77 78|79/80 |81 52|53|54 58 |59 83|84|85|86
g —_F g I Py Q| c Bl <
SN IS ISyl T 8| @ 2l @
8|2z |8|2|a|2|e| |z|5|d|9 I z[g|ao
AR Bt R R el8|0 2|8
iqi Digital
AC voltage Digital input AC voltage
AC current N bi-directional !
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6

PMS
control >3 In _
©
Start ble - con I
renne : n Egg % < g 558 I |62{ commandciose
Horn 1 - 6| Out 53 FlS O] 53E
a=c K = o BES n 63l GB
Status OK &|10| Out S @ 5 Command open
a
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8 Block 1 Block 2 Block 9 Block 4 Block 1
Digital Digital Analogue Digital
bi-directional bi-directional bi-directional Tacho CAN A CAN B CANC bi-drechonal
channels channels _ _ channels
o [=)
c |z c|Z
T8 | ¥ a 5 2| e % o e %
& 0B o 8 zZlele|c 3 T gla|T|g|~
Aui| 8| O o c a a
= 120Q OFF | 120Q OFF
1] [2 45]46(47]50 12[13]14[15[16 26]27]28]29]30]31 9

3
=
- STOP
N
LT —

®
©)
<)

D_
‘I
Lo

Engine GND

NOTE CAN A é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.2.2 Fiacao do controlador do grupo gerador de EMERGENCIA (EDG)

Gerenciamento de poténcia

Emergency

Genset

L1 PlimmP2 U
STmmms2
L2 Pl P2 L2
sT
L3 L3
TSN N

[l : ‘
I I
| : R R i
I I
| |
! K1] K2 GB K3| K4 B I
! F3m . . \ feedback . . feedback |
L L
70|71|72|73|74|75|76 |77 78(79|80 |81 52|53|54 58|59 55|56 60|61 83|84|85|86
=lazgslalels g5 |3 ¢ s 8l|13ls
= —E~ik= = o a2l 8 2| &
2lolp|all|o|2|a| [z|g|Y[9 s|s18| |88 gls g8 z|5 |y
SIS SS9 Y2 o5 |0 216 [ = =l =
Digital Digital Digital Digital
AC current AC vo_Itage bi-directional input bi-directional input AC vo‘ltage
A-side channels channels channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 8 Block 9 Block 6
PMS
control 3 In —
@©
Start enable - 4 In _5e W
S5 N -
g‘ac ° K
Horn 1 - 6 Out o0 B8
az2 "=
Status OK 10| Out rTo
o
Any alarm -a{11| Out
Block 1 Block 8 Block 1 Block 2 Block 9 Block 4 Block 1
Digital Digital Analogue Digital
bi-directional bi-directional bi-directional CANB | CANC bi-directional
channels channets channels channels
S 2
ol |« 3 5 22| 2 5|t|8
PR CX-1 BOS - © Slclc|lc|O IT|e|2|IT|g|=
o lo?l O o© Q FAR-R - g < g
Auil 0| O o o c o a
2] = 120Q OFF | 120Q OFF
45]46]47]50 5 12113 [14[15[16 25|26]27[28]29]30[31

T -
1

Enginé GND

NOTE CAN A é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.2.3 Fiacao do controlador de gerador de EIXO (SGB)

Core
L1 PlimsmP2 o L1
Shaft STmmms? | |
Gl L2 Pimmp? e L2
~ L3 P P2 o L3
~< ST —s2 |
SN T O DO .
1 ‘ :
| L SGB !
= ; K2 ‘
L) e 000 e
o : K1
| - |
| |
| |
| |
| K2 SGB |
1 . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 78(79(80]81 52|53|54 58|59 83|84|85|86
NN N g T
Sl o d|lslyslw FT|lo| a @ 8
[2AR7%) (AR RR2ARY) —|N|m =13 2 —
b et et et bt B S e Y B T PR P B B =533
J| 3|2 |alalalala 318 2 3
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
Switchboard g 3 In
Ac;\ﬂ:; e s In |57} SGB short circuit
algams. ™{4] In -2 K- o @ sGB
< B 5 x S50 In |62/« command close
Horn 1 6| Out o0< K 8 H D2c seB
[SESRS S = acgs In" |63/ command open
Status OK -{10| Out ro &} ‘Activate
8 In |64/ nhibit1
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8 Block 2 Block 4 Block 1
Digital Analogue igi
bi-directional bi-directional CAN B CAN C bi-dnegonal
channels channels = = channel
z z
ol ~ 5 582|588
+ |9 & [=) o Tl les|a|T|s|a
oo O A= = = 2 £
Aui| O o = a a
= 120Q OFF | 120Q OFF
1] [2 45]46]47 12[13]14[15[16 26]27]28]29]30]31 9
5. @ ® @
%
F1U F2
+
o |E®
Sa——. I
to "
Engine GND

NOTE CAN A é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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Gerenciamento de poténcia

seB
62/ command close

568
63 Command open

11 PlummP2 o L1
Shaft sTmmms2 , I
L2 PlmmmP2 A L2
%{ generator STmmms? N } 3
~ L3 Pl P2 T
S~ STm—s?2 |
SN_ L O DO .
: : 1
! L SGB !
I K2 t
I HIRIIRIRIES
L ¥ K1
= | - |
| |
| |
| |
| K2 SGB |
1 . \ feedback 1
70|71172|73|74|75|76|77 78|79/80 |81 52|53|54 58 |59 83|84|85|86
RN R e T o
SN IS Syl Tlo| & 2| 8
@ |lun [Z2ARZAN2ARY) —|~N|™ = o —
e b b bt et b bt I R T ) B B P B A =543
' I I i B B B B 313 23
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
oo ™3] I -
©
Startenable 4| In _52 1 -
EEE S B 2 T52 In
Hom1 6| Out |53< EXS H 225
oz = @ 8=5 In
Status OK -e{10| Out ACH ©
o
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8 Block 2 Block 4 Block 1
Digital Analogue i
bi-directional bi-directional CAN B CANC bi-dnegonal
channels channels = = hannels
c| Z z|< 4 z
—of ~ 5 283|223
= 2c|e|e|$ AFEIEFE
Q = ===
=) [C] a a
Oui £ 120Q OFF | 120Q OFF
1] [2 45]46]47 12[13]14[15[16 26]27]28]29]30]31 9
5. @®O
%
F1U F2

| a
Lo
Engine GND

NOTE CAN A é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.2.4 Fiacio do controlador de conexio a TERRA (SCB)

Core
L1 PlimmmP2 o L1
STm—s2 |
8 o hore L2 P P2 P L2
! STmms2 . |
~ L3 P m—P2 T L3
~< ST —s2 [
R S s B O I N et U S
| ! |
| |
| —— SCB !
s K2 f
I HIRIIRIRIES
1 = K1
= | - |
| |
I I
| |
| K2l SCB |
1 . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 78(79(80]81 52|53|54 58|59 83/84|85|86
T R 21s 3l s
= =lgl= = T 2
2|2|5|3|2|3|2|8| |z|g|a(a| |Z|8]8] (£ 8 z|s|o| 0
||| = | N N[ ™ a 8 8 o 8
P [ R N I s i Y | | o AR
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
Switchboard | gl 3 In
Aeknomicios s In |57} SCB short circuit
algams. ™{4] In -2 K- o @ scB
S5c M = X S5 In |62/ command close
Horn 1 -1 6| Out =N = I 8 £3E SCB
o‘_g_g I = = acgs In" |63/ command open
Status OK <#{10| Out oG [ S .
2 i |e4[e  GRERT
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
-—Q| —~
L |28 T
° 1848
1 2 4514647
o
B,
F‘ID F2
e
ma—— l
'
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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Gerenciamento de poténcia

11 PlummP2 o L1
STm—s2 |
8 hore L2 P P2 P L2
! STmmms2 . |
~ L3 P m—P?2 T L3
~< ST —s2 |
AN L R e e e N
] ; ]
| | |
I I
! L sCB !
i K2 f
DT [ = 00 (e
L ' K1
= I - I
| |
| |
I I
| K2 scB |
1 . feedback 1
70|71172|73|74|75|76|77 78798081 52|53|54 58|59 83|84/85|86
O . = 2l s T
SN || d|lslyslw Tlo| & 2| 8
12 2 %) - = 9 -
SISIZIEIRI2I52] (212123 |:8l8] |3)s =543
30| S|S93(9 3|3 3|3
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
oo ™3] I -
©
Start enable | 4 In So K 2
58 @< ° e In |62/ =
wom1 5| ow | 255 H3 E
as S I = o=c In 63 |-
sausok 10| out QE% S o 5 Command open
a
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
—o —~
4|8 T
2838
1 2 4514647

] 2

TOP
L=

e

+ L3
lh‘

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.2.5 Fiacao do controlador HIBRIDO (disjuntor)

Core
L1 PlimmmP2 o L1
STmmms? | |
Inverter L2 P P2 S L2
STmms2 . |
—— L3 P m—P2 T L3
~N -~ STmmms2 |
SN o e N
. | R il it B It
| | |
I I
! L inverter !
s K2 |breaker i
I ea] e 00 (e
1 = K1
= I - I
I ¥ I
I I
I I
| K1 Inverter breaker |
1 FBm \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58 |59 83|84/85|86
. g d d
HENE R R T|80|8c 338
2105 |a|2|lal2|a| |[z|g|an 5 |8858 3805k z[s|Y| 2
sizls|s|o|s2] 8l°a°] |59
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
Switchboard
control g In - In 57 | InVerter breaker
Acknowledge |l 4 In 2s N short circuit
all alarms =53 H - ® _ o n G2l Inverter breaker
i 1 Py out ggg g % X ggg command close
ol G B SH 285 [ n ool e
Status OK -{10| Out CH © 5 :
a i |e4[e  GRERT
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
T ~ |
+|tel X1 5] §
cRi8|n|
1 2 45|46|47|50(51
o
B,
STOP Inverter
F‘IU F2 —
START "%\'
e
ma—— l
'
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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Gerenciamento de poténcia

Inverter breaker
62/ command close

Inverter breaker
63/ command open

11 PlummP2 o L1
sTmmms2 , I
Inverter L2 P1mmmP2 P L2
STmmms2 . |
—— L3 P —P?2 T L3
~N -~ STm—s2 |
ThWN_ L S e e N
I ; ]
I | I
| |
! " inverter !
I K2 |breaker i
I 000 [
L ' K1
= | - |
| |
| |
1 Inverter breaker 1
1 \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58 |59 83/84|85|86
0 Q Q Q
Zﬁ@?zé@@?z z|S| 99 5%3%5 %@%i’ z|3 |99
M EIEIEIEE i I
Digital Digital
AC current AC voltage bi-directional input AC voltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
oo ™3] I -
©
Start enable | 4 In _s52 K 0]
EEE S B 2 w20 In
Horn1 - 6| Out o< B8 3 53c
a2 Ha 2 8=g In
Status OK -e{10| Out hCH ©
3
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8
Controller MIO21
Digital
bi-directional
channels
—o —~ +~
+|iel X 5] §
cRi8|n| >
1 2 45)46|47|50| 51
o
B
STOP Inverter
F'I[J F2 —
START "%\I
e
ma—— l
:
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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4.3.2.6 Fiacao do controlador de disjuntor de INTERLIGAGAO DE BARRAMENTOS (BTB)

Core
L1
L2
L3
N
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, PR R S P S
]
|
I
|
. f
i I
S
| |
| + |
| |
I I
| F3 BTB |
1 m \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76|77 781798081 52|53|54 58 |59 83|84/85|86
T N I Bls
= | == - — S
2|8|2|8|2 /22|28 |z|g|s|a| |Z|S|E| [2]8 N 8 O
= m | m @
MHEEEEEE c|E[B]| |E|B
Digital Digital
AC current AC vo_ltage bi-directional input AC vo}ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
Switchboard g 3 In
control 5 In 57 |=&- BTB short circuit
Acknowledge | pf 4 In c o i
all alarms =03 Kl - o _ o BTB
Ss2 Hx I 550 In 62/ command close
Horn 1 -1 6| Out o0 < [ S S Soc BTB
[SESRS S = acgs In" |63/ command open
Status OK -4{10| Out To o ‘Activate
] In |64/ nhibit1
Any alarm -e{11| Out
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
—e —~
+ 9] &
oo Q
8ui| ©
1 2 4514647
o
B
F1 D F2
s
2R l
.
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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Gerenciamento de poténcia

L1 PlimmP2
STmmms2 ,
PlmmmP2
STmmms? |
L3 P m—P2
s1
,,,,,, N_ L]
70|71172|73|74|75|76|77 78|79/80 |81 52|53|54 58|59 83|84/85|86
. — O . — . — Q c ° c
’a" NN g N g N T|8|8 g g
R RO RO A R R ) z| S99 olSle sle z| 5|99
MHEEEEEE SIEIE| [E]B
Digital Digital
AC current AC vo_ltage bi-directional hmputI AC vo}ltage
A-side channels channels B-side
Block 5 Block 6 Block 8 Block 9 Block 6
PSM -
control ™3 In © -
52 2 55T In |62/ 51E
Hom1 6| Out | §2¢ S ¥ Z52 Command close
=25 S S SES In 63| BTB
o0 < o o S Command open
Status OK -4{10| Out Q%g @
PG
Any alarm -e{11| Out a
Block 1 Block 8
Controller
Digital
bi-directional
channels
oo
alo% @
8ul o
1 2 4514647
o
B
F‘ID F2
e
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

4.4 Fiacao CA

4.41 iE 250
4.41.1 Configuracao CA

O controlador pode ser ligado em configuragoes trifasicas, monofasicas e com divisao de fases.

Os parametros para ajuste da conexao CA sao encontrados em:

[Ativo] > Configuracdo CA

Aqui, [Ativo] é o equipamento sendo controlado, por exemplo, um gerador.
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More information
Consulte Configuracao da CA e ajustes nominais no Manual do projetista para os ajustes de configuragao.

NOTE Para obter informacdes sobre a fiagdo necessaria para uma aplicagao especifica, entre em contato com o
fabricante do quadro de distribuicao.

4.4.1.2 Fiacao do transformador de corrente trifasica

A conexao do terra do transformador de corrente pode ser feita na conexao S1ou S2.

A\ DANGER!

ﬁ Deixar de aterrar um transformador de corrente poderia levar a ferimentos ou a morte.

Certifique-se de que cada transformador de corrente esta aterrado.

Transformadores de corrente para aplicacao de 3 fases

GB MB
1 PlmsmP2
STmmms2 |
Asset L2 Pl o P2
L3 STmmmms? |
P P2
~ S~ N sl s2 _

70(711|72(73|74|75|76 |77

AN E N RN

Ligla|all|ellla

MM EEEIEIEE
AC current

MiO21

Terminal block 5

4.4.1.3 Fiacao do transformador de corrente L4

Os terminais L4 podem ser usados para medir a corrente CA. As seguintes configuragdes sdo possiveis (dependendo do
tipo de controlador).
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Alimentacao da rede

GB
L1
Asset L2
~ L3
TSN -
70(711\72|73(74(75|76 |77
=N .;: < .:: N .: N
QLialaln|l|2l|x
R g Bl I B R I
AC current
MIO2.1
Terminal block 5
Corrente neutra
GB MB
L1 L1
Asset L2 L2
L3
N
N

AC current

MI021
Terminal block 5
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Corrente de terra

GB
L1
Asset L2
~ L3
TSN e
AC current
MIO2.1
Terminal block 5
Disjuntor de poténcia do controlador da rede
TB MB
L1 P P2
S s 2
L2
L3

70|71|72(73|74|75(76 |77

(] L] [ ] (]

S|V |lelglslINlslN

LIQLIO || L2210

SIS 9N
AC current

MIO21
Terminal block 5

4.4.1.4 Fiacao para medicoes de tensao

Se os fios ou cabos necessitarem de protecao com fusiveis, utilize fusiveis de acao retardada de 2 A, no maximo,
dependendo dos fios/cabos a serem protegidos.
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Medicoes de tensiao para aplicacao de 3 fases (4 fios)

Asset

|||—

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c

Medicdes de tensio para aplicacao de 3 fases (3 fios)

Asset

—

GB MB
L1 L1
L2 L2
L3 L3
N N
| ] ] ] 010 [
78|79(80(81|82(83|84(85|86
©
3
z| |33 3z|o|99
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MIO21
Terminal block 6
GB MB
L1 L1
L2 L2
L3 L3
) (s WL (s
78(79|80(81(82|83|84(85|86
©
2
z|o|9SQ23z|3(99
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c
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Medicoes de tensao para aplicacao monofasica

GB MB
L1 L1
Asset
o
N N
l ] [[[7a [ [Ies

78179180|81(82(83|84|85|86
©
2

z| S| 33| 3|z|o|99
z

AC voltage AC voltage

A-side B-side
MiO21
Terminal block 6
F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c
Medicoes de tensao para fase dividida L1/L2
GB MB
L1 L1
Asset L2 L2
Y
N

| NN NN

78|79(80(81|82|83|84|85|86
©
3
z|S|2|3|2z|S ||
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c
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Medicoes de tensao para fase dividida L1/L3

CGB MB
L1 L1
Asset
~ L3 L3
N N

—
—
—— 7T
—
—
i
i
i
H
i
—
;
—
o
—
:
H
—
| E—
i
1
i
|
—
|_|:
M
o1

787980 |81

0o
N

83(84(85(86

— | NN | M N
Z| | a4 :42

Not used
N

AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c

4.4.1.5 Entradas analdgicas

Entradas analogicas de sensor
Todos os sensores devem ser conectados ao GND (Filtro de densidade neutra) do motor.

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

Engine GND
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Entrada analdgica do tacometro (MPU ou pickup Entrada analégica do tacémetro (W)

magnético)

Terminal Terminal

block 9 block 9

MIO21 MIO21

Tacho Tacho

nlx|o nwlx| o

132 8132
65|66|67
/N /N/]

Conecte a blindagem do cabo ao terminal 66

(Retificadores controlados de silicio - SCR, do inglés Charging alternator
“Silicone Controlled Rectifiers”). Para conexées W, o terminal 47 CC (-) deve ser
Nao aterre o cabo. conectado a Bateria (-).
Entrada analégica do tacometro (NPN ou transistor com Entrada analégica do tacometro (PNP ou transistor com
juncao negativo-positivo-negativo) juncao negativo-positivo-negativo)
Terminal Terminal
block 9 block 9
MIO21 MIO2.1
Tacho Tacho
nw|lx|o 8 o g
2| 3|2 2| 3|2

Para conexSes NPN, o terminal 47 CC (-) deve ser Para conexdes PNP, o terminal 47 CC (-) deve ser
conectado a Bateria (-). conectado & Bateria (-).

Para a maioria dos sistemas de 12 V, use um resistor com valor entre 1kQ e 2,2 kQ.
Para a maioria dos sistemas de 24 V, use um resistor com valor de 2,2 kQ.
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NOTICE

Consulte a Folha de dados do sensor

Consulte sempre a Folha de dados do fabricante do sensor para obter o valor recomendado do resistor ou a
corrente maxima de dissipagao.

O resistor pode ser incorporado em alguns sensores e, portanto, nenhum resistor externo € necessario.

4.4.2 iE 250 Marine
4.4.21 Configuracao CA

O controlador pode ser ligado em configuragdes trifasicas, monofasicas e com divisao de fases.

Os parametros para ajuste da conexao CA sao encontrados em:

[Ativo] > Configuracédo CA

Aqui, [Ativo] é o equipamento sendo controlado, por exemplo, um gerador.

More information
Consulte Configuracao da CA e ajustes nominais no Manual do projetista para os ajustes de configuragao.

NOTE Para obter informacdes sobre a fiagao necessaria para uma aplicacao especifica, entre em contato com o
fabricante do quadro de distribuicao.

4.4.2.2 Fiacao do transformador de corrente trifasica

A conexao do terra do transformador de corrente pode ser feita na conexao S1ou S2.

A\ DANGER!

ﬁ Deixar de aterrar um transformador de corrente poderia levar a ferimentos ou a morte.

Certifigue-se de que cada transformador de corrente esta aterrado.
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Transformadores de corrente para aplicacao de 3 fases

Breaker
(1 PlmsmP? L1
Simmms2

Asset L2 P P2 L2
13 STm—ms? | L3

P P2

~ ~_ STm—s2
\\ﬁ_________ _ ____///_ _______ N N_

~
(@]
~N
—
~
N
~
w
N
N
~
I3
~
o
~
~

L1 (S1)
L1(S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

L4 (S7)
L4 (S2)

AC current
MIO21
Terminal block 5

4.4.2.3 Fiacao do transformador de corrente L4

Os terminais L4 podem ser usados para medir a corrente CA. As seguintes configuragdes sdo possiveis (dependendo do
tipo de controlador).

Corrente neutra

Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
L3
~ L3
N P m—P2 N
sl s2

N
o
~N
-_—
N
N
N
w
~N
N
N
al
N
(e}
~N
~N

L4 (S1)
L4 (S2)
L1 (S1)
L1(S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

AC current

MIO21
Terminal block 5

Installation instructions 4189341417E EN Page 72 of 102



Corrente de terra

Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
L3
~ [ L3
~~N_ -7l N_
P2|s2 )
P1{s1 =

701711|72|73|74|75|76|77

NI R R B R

ielalall|e|2a

SS9 Y29
AC current

MI02.1

Terminal block 5

4.4.2.4 Fiacao para medicoes de tensao

Se os fios ou cabos necessitarem de protecao com fusiveis, utilize fusiveis de agao retardada de 2 A, no maximo,
dependendo dos fios/cabos a serem protegidos.

Medicoes de tensao para aplicacao de 3 fases (4 fios)

Breaker
1 L1
Asset L2 L2
L3
~ L3
N N

| e Tihte

78179|80|81|82|83|84|85|86
©
8
z|S|923|z|2 |99
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO21
Terminal block 6

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c
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Medicoes de tensao para aplicacao de 3 fases (3 fios)

Asset

Breaker
L1 L1
L2 L2
L3 L3
11 (e W (s
78(79|80(81|82(83(84(85|86
°
z|S|39|3 21 2 S N
z
AC voltage AC voltage
A-side B-side

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c

MIO2.1
Terminal block 6

Medicoes de tensao para aplicacao monofasica

Breaker
L1 L1
Asset
o
N N
| ] [P ) [[Fs:
78(79180(81|82(83(84|85|86
3
z S| 91213z (99
[e]
pd

AC voltage
A-side

AC voltage
B-side

MIO21
Terminal block 6

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c
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Medicoes de tensao para fase dividida L1/L2

Breaker
L1 L1
Asset L2 L2
o
N N
l 1[0 (e 0 [ (s
78(79|80(81|82|83|84(85|86
el
3
z S99 2| z|o|9]2Q
g
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MI021
Terminal block 6
F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c
Medicoes de tensao para fase dividida L1/L3
Breaker
L1 L1
Asset
~ L3 L3
N N
l W0 (e WD (s
78179(80|81(82|83|84|85|86
°
3
z|S|9|92z|o|9(2
2
AC voltage AC voltage
A-side B-side

F4, F5: Fusivel 2 A AC max./MCB, curva c

4.4.2.5 Entradas analogicas

Entradas analdgicas de sensor

MiO021
Terminal block 6

Todos os sensores devem ser conectados ao GND (Filtro de densidade neutra) do motor.
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Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

Engine GND
Entrad'a.analoglca do tacometro (MPU ou pickup Entrada analégica do tacémetro (W)
magnético)

Terminal Terminal
block 9 block 9
MIO21 MIO21
Tacho Tacho
nlx|o nwlx| o
£13|2 £19|2
65|66|67
/N/ N/

Conecte a blindagem do cabo ao terminal 66
(Retificadores controlados de silicio - SCR, do inglés
"Silicone Controlled Rectifiers").

N&o aterre o cabo.

Charging alternator
Para conexdes W, o terminal 47 CC (-) deve ser
conectado a Bateria (-).
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Entrada analdgica do tacometro (NPN ou transistor com Entrada analdgica do tacometro (PNP ou transistor com

juncao negativo-positivo-negativo) juncao negativo-positivo-negativo)
Terminal Terminal
block 9 block 9
MIO21 MI021
Tacho Tacho
nw|lx|o 8 e 8
2192 2|32

Para conexdes NPN, o terminal 47 CC (-) deve ser Para conexdes PNP, o terminal 47 CC (-) deve ser
conectado a Bateria (-). conectado a Bateria (-).

Para a maioria dos sistemas de 12 V, use um resistor com valor entre 1kQ e 2,2 kQ.
Para a maioria dos sistemas de 24 V, use um resistor com valor de 2,2 kQ.

NOTICE

Consulte a Folha de dados do sensor

Consulte sempre a Folha de dados do fabricante do sensor para obter o valor recomendado do resistor ou a
corrente maxima de dissipacao.

O resistor pode ser incorporado em alguns sensores e, portanto, nenhum resistor externo & necessario.
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4.5 Fiacao CC

4.5.1 Entradas digitais

Terminal block 9
MI02.1

Digital input channels

Lle|le|le|le|le|ce |

57|58(59(60|61|62|63|64

cooro
RARRERES

NOTE A fiagdo de alimentagao CC(+) (terminal 46 ou terminal 52) deve estar ativa para que esses terminais funcionem.

4.5.2 Canais bidirecionais digitais

Terminal block 8
MIiO21

Digital bi-directional channels

=222~ =] =]+
—ol —~|3|3|53|5|F|3|5|5|5
+|xolL|O|O|O|O|—|O| O] Of|oO
DO?’O\\\\O\\\\
cublclc|lcs|lsla|ls|le|c|s

Fusiveis
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

4.5.3 Entrada de corrente

A entrada de corrente pode ser ativa ou passiva; uma combinacao de entradas ativas e passivas pode ser usada.
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Conexao de um transdutor ativo Conexao de um transdutor passivo

12/24 V DC 12/24 V DC
Terminal block 2 Terminal block 2
Controller Controller
Analogue Analogue
bi-directional bi-directional
channels channels
21|8/3|3 21|8/3|3
© clele © clele
12113114 |15 |16 12113114 |15 |16
+ + - +
] [

*—
—

0V DC 0V DC

4.5.4 Entrada de tensao

12/24 V DC

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

12 (13 (14 |15 |16
+ +
-V -

ovDC

GND
In
In / Out
In / Out
In / Out

*—
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4.5.5 Resistance measurement input

Conexao de uma entrada para medicao de resisténcia (RMI) com 1 fio

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In/Out
In/Out

-
N
-
w
-
N
=Y
(&)

RMI
:’—|
|3

Conexao de uma entrada para medicao de resisténcia (RMI) com 2 fios

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In/Out
In/Out

—
N
—
w
—
>
—
o1

RMI

=

4.5.6 Saidas analdgicas

O diagrama abaixo mostra a conexao de um controlador externo a saida analogica de corrente ou tensao do controlador da
DEIF. A configuracao de Entrada/Saida determina se a saida é de corrente ou de tensao.
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Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
5|55
215(2|2|°
© clec| s
12 (13 (14 |15 |16
External
unit
+

NOTICE

Danos ao equipamento

Essas saidas sao ativas. Nao conecte uma alimentacao externa a esses terminais. Conectar uma fonte de
alimentacao externa pode danificar os equipamentos.

Uso de uma saida analégica com um instrumento externo

A saida analdgica pode ser diretamente conectada a um instrumento externo de 4 a 20 mA:

Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
JEEEE
© clc|c
12 (13 (14 |15 |16

A DEIF recomenda o uso de instrumentos da série DEIF DQ de instrumentos de bobina movel. Acesse www.deif.com para
mais informacades.

O diagrama abaixo mostra a conexao de um controle e AVR a saida de tensao analdgica MIO ou a modulacao de largura do
pulso. A configuragcao de Entrada/Saida determina se a saida é de tensao ou de modulagao de largura do pulso.
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Terminal block 7

MIO2.1
Analogue
output
(GOV/AVR)
T8 | F|T
xle|3|>|>
> |5 @)
z|<|2|3|0
4041|4243 |44
+ - + -
AVR GOV

NOTICE

Danos ao equipamento

Essas saidas sao ativas. Nao conecte uma alimentagao externa a esses terminais. Conectar uma fonte de
alimentagao externa pode danificar os equipamentos.
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4.5.7 Fonte de alimentacao

4.5.7.1 Fonte de alimentacao e inicializacao do iE 250

Terminal
block 1

Controller

Supply

DC (+)
N| DC ()

T

Engine GND

q
I
00}
(e}

D+
DC(-)
Status OK
Any alarm
Crank
Run coil |&
In/out |
In/out |L
In/out |
In / out

Digital bi-directional channels

MiO21

Terminal block 8

Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

NOTE Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.
Alimentacao reserva

O dispositivo nao contém uma alimentacao reserva. Portanto, a fonte de alimentacao deve incluir a necessaria alimentacao
reserva.
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Terminal
block 1

Controller

Engine GND

Backup
Bk
power supply @) ¥ @el i

o
oG--
o
[%p]

~ 45|46|47|48(49|50|51|52|53|54|55|56
+|z81=|3|3|2]8|%|3|3|3|3
DO?I;SO\\ECO\\\\
ow0lc|lc|O|Z2lalelc|le|s

Digital bi-directional channels

MI02.1

Terminal block 8

Fusiveis
e F1, F2: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
e F3:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

NOTE Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.
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4.5.7.2 Fonte de alimentacao do iE 250 Marine

Terminal
block 1

Controller

Digital bi-directional channels

MiO21

Terminal block 8

Fusiveis
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

NOTE Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.
Alimentacao reserva

O dispositivo nao contém uma alimentacao reserva. Portanto, a fonte de alimentacao deve incluir a necessaria alimentacao
reserva.

Installation instructions 4189341417E EN Page 85 of 102



Terminal

block 1

Controller

Supply

Iz

O

21a

112
4 -
+8 {>

Backup
power supply @) ¥

o
OG“
o
[%p]

Y
Digital bi-directional channels
MIO21
Terminal block 8
Fusiveis

e F1, F2: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
e F3:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

NOTE Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.

4.5.7.3 Fonte de alimentacao do display local iE 7 *

Conecte a fonte de alimentagao (+) a fonte de alimentagao 12 ou 24 V DC, e a fonte de alimentagao (-) a fonte de

alimentacao O V DC.
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Local display

Power supply

NOTICE

Terminal da fonte de alimentacao negativa
A O terminal negativo da fonte de alimentagao no display local iE 7 deve ser conectado ao terminal negativo da
fonte de alimentacao do controlador para estabelecer uma ligagao equipotencial.

NOTICE

Terminal da fonte de alimentacao negativa

Nao conecte o fio ao terminal negativo da fonte de alimentagdo dos modulos com fontes de alimentacao
independente ao terra monofasico do navio. Se a tensao entre os terminais de alimentacao e o terra da

A estrutura exceder 36 V, entao os terminais de alimentacao e o terminal de aterramento da estrutura serao
danificados.

O terminal negativo da fonte de alimentagao no display local iE 7 deve ser conectado ao terminal negativo da
fonte de alimentagdo do controlador para estabelecer uma ligagao equipotencial. Consulte Fiagao da fonte de
alimentagcao do PSM.

Terminal
block 1

Display

Supply

DC (+)
N | DC(-)

_

.
X == b-
12/24 V DC

Fusivel
e F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
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NOTICE

0 A tensao auxiliar nominal é de 12 ou 24 V DC (faixa operacional de 8 a 36 V DC).

Se as quedas de tensao (quedas de carga) provavelmente aparecerem, um 7 A fusivel de atraso de tempo é

necessario.

4.5.8 Disjuntores
4.5.8.1 Fiacao do disjuntor iE250

Tipo de disjuntor e ajustes de configuracao
Configure o tipo de disjuntor e os ajustes:

Disjuntores > Configuracdo [disjuntor] > Configuracdo > Tipo de disjuntor

As E/S para feedback do Disjuntor aberto e Disjuntor fechado devem ser configuradas.

Conexao elétrica do interruptor de pulso

L1 i e

Asset L2 /:/ /:/
| |
~o g L3 i i

TSON L- L= N
~— — (R [P I —— I —_, e — — — — — ————— ] - I e e e —_—
I I
|~ |Breaker MB | ~_|
K2 K4

J4 %¥
K1 K3

Breaker MB
feedback feedback
/N/]

5859 55|56

60|61

AE AE

oo|o 7] 7]
28|2g S| a 2| o

© Vw3 o| o 5| ©

00| o

&olg° o | m | o

== S| =

Digital Digital Digital Digital

bi-directional input bi-directional input
channels channels channels channels
MIO21 MiO21 MIO21 L\ [[o |
Terminal Terminal Terminal Terminal
block 8 block 9 block 8 block 9

Se o terminal 52 CC (+) for usado no lugar do terminal 46 CC (+), o ponto-E nao desenergizara os terminais.
Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

4.5.8.2 Fiacao do disjuntor iE250 Marine

Tipo de disjuntor e ajustes de configuracao
Configure o tipo de disjuntor e os ajustes:

Disjuntores > Configuragdo [disjuntor] > Configuracdo > Tipo de disjuntor
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As E/S para feedback do Disjuntor aberto e Disjuntor fechado devem ser configuradas.

Conexao elétrica do interruptor de pulso

L1 i L1
Asset L2 /:/ L2
' L
o q L3 | 3
SN N
I
L~ Breaker
K2
L~ |
K1
= Breaker
feedback
52(53|54 58159
Z|ggl8e g3lec
©a|w® © 0[P
o I
Digital Digital
bi-directional input
channels channels
MIO21
Terminal Terminal
block 8 block 9
L1 e i L1
Emergency I I
Genset L2 1. 1 L2
| | L
Y | L3 T I 3
— - —— - — — | -+ ———_—— — — — — — — — ] - -+ — — a1 — — - — — -
I I
|~ |Breaker B | ~_|
K2 K4
L S NS
K1 K3
= Breaker k3l[ka ‘ B
feedback . . feedback
/N/
58(59 55(56 60|61
Tl3o|c °9|o 215 1S
X o8 c c o €N
o 38188 §§ §a§ S| & 2|8
A |6°a° @ Old @ @ m @
Digital Digital Digital Digital
bi-directional input bi-directional input
channels channels channels channels
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Terminal
block 8

MIO2.1

Terminal
block 9

MI02.1

Terminal
block 8

MI02.1

Terminal
block 9
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Se o terminal 52 CC (+) for usado no lugar do terminal 46 CC (+), o ponto-E ndo desenergizara os terminais.
Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

Conexao elétrica do interruptor continuo

L1 i L1
Asset L2 L2
L3
~ N L3
[\ IS DR I il R N
£ Breaker
feedback
58159
0 Co|C c 87| 8 c
—[%3lsg =4
O |95(2Lo o0
O o |m o0 ©m
Digital Digital
bi-directional input
channels channels

MI02.1

Terminal Terminal
block 8 block 9

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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L1 /I/
Emergency |
Genset L2 1
|
’\I |
| —
S S D
1
Breaker
= ‘ GB K2 ‘ ‘ B
feedback . feedback
/N/
58|59 55|56 60 |61
53l 2| g 2ls
2812 318 2| g
03|02 © o - [e)
po®s ala ol 2
m ©lm m| @ E @
Digital Digital Digital Digital
bi-directional input bi-directional input
channels channels channels channels

MI02.1

Terminal
block 8

MI02.1

Terminal
block 9

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

Conexao elétrica do disjuntor compacto

L1 /I/ L1
Asset L2 /II/ L2
~o L3 : L3
T~ ~ | -
~N_ T N.
I
L~ Breaker
K2
_/_
K1
£ Breaker
feedback
58|59
— . f- f- E

T l|oolec 0T(0 o=

L |88 £38 it

O |¢5(20o 990105 g

QO |o - |m m©lm £

&
Digital Digital Digital
bi-directional input input
channels channels channels

MI02.1
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Se o terminal 52 CC (+) for usado no lugar do terminal 46 CC (+), o ponto-E ndo desenergizara os terminais.

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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Se o terminal 52 CC (+) for usado no lugar do terminal 46 CC (+), o ponto-E nao desenergizara os terminais.

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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4.6 Cabos de comunicacao

4.6.1 Cabosrecomendados para comunicacao

Comunicacao CAN (Motor, DAVR, Gerenciamento de poténcia CAN bus)

Comunicacao RS-485 (Modbus)

Belden 3105A ou equivalente, par trancado 22 AWG (0,33 mm?), blindado, 120 Q de impedancia (Ohm), < 40 mQ/m, 95%
de cobertura minima da blindagem.

Comunicacao Ethernet (rede) ou EtherCAT (rack de expansao)

O cabo deve atender ou superar as especificagdes de blindagem dupla SF/UTP, categoria CAT 5e.

USB tipo A a C (controle do display local)

O cabo USB deve suportar USB 2.0.
Comprimento maximo de 1,8 m (5,9 ft).

DisplayPort (Display local)

Cabo compativel com VESA DisplayPort.
Comprimento recomendado de 1,8 m (5,9 ft).
Comprimento maximo de 3 m (9,8 ft).

4.6.2 Conexoes do display local iE7 *

NOTE * Entre em contato com a DEIF para obter informagdes de disponibilidade.

O display local tem entradas para DisplayPort IN e USB tipo C IN. O display também tem portas de comunicagao USB para
uso futuro.

O DisplayPort IN e USB tipo C IN sdo necessarios para conectar e operar o controlador montado sobre base.

Controller Local display
DisplayPort DisplayPort IN
USB-A USB-C IN
L__J -
L (8
Controller Local display

(% ‘7 DisplayPort
o — USB-A

As portas USB adicionais no display local sao para uso futuro.

DisplayPort IN
USB-C IN
—-— -
VAL
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Restricoes de conexao

« O display local € somente para uso com o controlador montado sobre base.

e Os cabos DisplayPort IN e USB tipo C IN devem ser conectados e operar o controlador montado sobre base.
+ O controladores devem ser conectados diretamente sem um hub USB ou similares.

e Para o cabo DisplayPort, recomenda-se um comprimento de 1,8 metro de ponta a ponta. O comprimento maximo é de 3
metros de ponta a ponta.

e O cabo DisplayPort deve ser um cabo compativel com a norma VESA para DisplayPort.

e O USB deve ser um cabo do tipo A ou tipo C e recomenda-se um comprimento de 1,8 metro de ponta a ponta. O
comprimento maximo é de 3 metros.

e Todos os USBs suportam 2.0.

o O DisplayPort e os cabos USB de A a C sao fornecidos. Se forem adquiridos, devem atender ou superar a
especificagdes da Folha de dados.

« A conexao ao display local deve usar as portas marcadas como IN.

Conexao do controlador montado sobre base ao display local

Controller Local display
DisplayPort

Controller Local display
DisplayPort

A conexao USB ao display local deve usar USB IN.

4.6.3 Display externo de terceiros

Displays externos de terceiros nao fabricados pela DEIF conectado ao DisplayPort devem ser configurados no modo
Entrada em vez de deteccdo Automatica.

4.6.4 Conexoes de Ethernet
As conexodes Ethernet sdo usadas tanto para comunicagao interna quanto externa.

« Comunicacgao interna

o Para conexao com PICUS.

o Para gerenciamento de poténcia via Ethernet para outros controladores (Maritimo).
« Comunicacao externa

o Para SCADA, Modbus TCP/ TCP ou AMS.
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As portas Ethernet ndo sao atribuidas a um servigo em particular. Por padrado, as portas estao configuradas como
Automatico. Os controladores detectam o dispositivo conectado a uma determinada porta. E possivel também desabilitar
todas as portas, mas pelo menos uma deve ser mantida habilitada.

Restricoes de rede

+ Os controladores devem ser conectados nas configuracdes de Rede em cadeia ou Rede em anel.

o Até 32 controladores podem ser conectados uns aos outros em cada rede.

* Os cabos nao devem ter mais de 100 metros, de ponto a ponto.

* Os cabos devem atender ou superar as especificagdes de blindagem dupla SF/UTP, categoria CAT 5e.

e Arede para PICUS, SCADA, AMS e/ou Modbus deve ser conectada aos controladores como ramos da Rede em cadeia
ou Rede em anel. Nao coloque essas conexdes de rede dentro da rede em cadeia ou anel.

e Se vocé usar um comutador Ethernet, isso deve ser compativel e habilitado para Protocolo acelerado de arvore
geradora (RSTP), caso contrario havera uma “tempestade” de transmissoes.

« Nas aplicagbes maritimas, um comutador gerenciado aprovado por uma sociedade de classificagao maritima deve ser
usado para conectar a rede DEIF com sua propria rede. (Ndo é recomendado o uso de comutadores comum para
Ethernet).

e A porta Ethernet no MIO2.1 nao pode ser usada para a comunicacao de rede Ethernet. Ela é usada para a comunicagao
EtherCAT para racks de expansao.

¢ A porta Ethernet 0 (ETHO) no controlador ndo pode ser usada para a comunicacao de rede Ethernet. Use as pontas1a 3
do comutador Ethernet.

Rede em cadeia
Controller Controller Controller

Standard Ethernet network (sub-ring)

Nao use a porta EtherCAT no MIO2.1 para comunicacao de rede Ethernet.
Nao use a porta ETHO no controlador para comunicacao de rede Ethernet.

Rede em cadeia (com conexdo redundante)
Controller Controller Controller

Standard Ethernet network (sub-ring)

Nao use a porta EtherCAT no MIO2.1 para comunicacao de rede Ethernet.

Nao use a porta ETHO no controlador para comunicagao de rede Ethernet.
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Rede em anel

Controller

Standard Ethernet network (sub-ring)

Controller Controller

Controller

Intercalacao

Para evitar uma conexao longa de retorno em uma longa linha de controladores, € possivel intercalar as conexdes dos
controladores.

1. Conecte cada controlador ao controlador um passo adiante, ou seja, conecte 1e 3 (azul), 2 e 4 (laranja).

o Certifique-se de que os caminhos dos cabos fiquem separados, para minimizar o risco de danificar dois cabos ao
mesmo tempo.

2. Conecte os dois primeiros controladores um ao outro (verde).
3. Conecte os dois ultimos controladores um ao outro (verde).

Controller 1 Controller 2 Controller 3 Controller 4

Conexao redundante com o servidor SCADA ou AMS.

O anel de rede pode ser conectado a um servidor SCADA ou a um sistema de monitoramento de alarmes (AMS) com uma
conexao redundante a dois controladores diferentes. Isso exige um comutador que seja compativel e com o RSTP (Rapid
Spanning Tree Protocol [Protocolo acelerado de arvore geradora]) habilitado. Os controladores ndo tomam parte ativa no
RSTP e pode have tempo adicional de reconfiguracao.
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Controller Controller Controller

-

T

Standard Ethernet network (sub-ring)

Ethernet External network
switch
(RTSP)

SCADA
server

4.6.5 Conexoes via CAN bus
4.6.5.1 Conexoes via iE 250 CAN bus

Controller 1 Controller 2 Controller 3

Terminal block 4 Terminal block 4 Terminal block 4

Controller Controller Controller
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Controladores de aplicagoes terrestres utilizam CAN bus para a rede DEIF e comunicagao do gerenciamento de poténcia.
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ECU apenas DAVR e ECU no mesmo CAN bus

Terminal block 4 Terminal block 4

Controller Controller
CAN A CANB CANC CAN A CANB CANC
[a) a a =) o o
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4.6.5.2 Conexoes via iE 250 Marine CAN bus

ECU apenas DAVR e ECU no mesmo CAN bus

Terminal block 4 Terminal block 4

Controller Controller

CANB CANC CANC
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4.6.6 Comunicacao serial COM1/COM 2

Pode ser usado, por exemplo, para Modbus RTU, sistemas SCADA ou PLCs.

Conexao de 2 fios Conexao de 3 fios

Com 2 fios, conecte o terminal GND a blindagem do cabo.
Conecte a blindagem ao terra somente em uma
extremidade.

Conecte a blindagem ao terra somente em uma
extremidade.

Terminal
block 3

Terminal Terminal Terminal

block 2

block 3 block 2

Controller Controller Controller Controller
RS-485 RS-485 RS-485 RS-485
COM 1 COM 2 COM1 COM 2
2 g\s <|g|s
+ (&) ' + | O '
b s |8 Ele|g
8 &4 Sl&|8

120Q ON 120Q ON

20121
00
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e
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> > >

> > >

ot rfif Cftd
= Scada = Scada = Scada
PLC PLC PLC

Modbus Modbus Modbus

4.6.7 Conexoes EtherCAT e do rack de expansao

A conexao EtherCAT no modulo add-on MIO é usada para comunicagao com os racks de expansao.

iE 250

Ethernet ports

I swes
swp1 [ swe2

ETHO Il

— Ethernet

EtherCAT OUT

Racks de expansao sao conectados ao controlador usando a porta EtherCAT no MIO2.1. Nao utilizar esta porta para
qualquer outra comunicacgao.
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Extension 1 Extension 2

PSM3.2

IN IN

-l —
Controller to g Extension 1 E.
extension1 ouUT to extension 2 ouT

NOTE Conexdes em anel EtherCAT nao sao possiveis para redundancia.

Requisitos de comunicacao interna
A porta OUT deve estar sempre conectada a porta IN no suporte de expansao seguinte.

Desligue os suportes de expansao antes de trocar ou reconecta-los a outro controlador.

o Até 5 suportes de expansao podem ser conectados ao mesmo controlador.
« O controlador e suporte de expansao devem estar conectados diretamente (sem um interruptor entre eles).

Requisitos dos cabos EtherCAT
¢ Os cabos ndo devem ter mais de 100 metros de comprimento, de ponto a ponto.
« Os cabos devem atender ou superar as especificagoes de blindagem dupla SF/UTP, categoria CAT 5e.

« O raio de curvatura dos cabos nao deve ficar mais apertado do que o raio de curvatura minimo especificado pelo
fabricante de cabos.

o Recomendamos seguir os requisitos do fabricante do caba quanto ao raio de curvatura.
o Recomenda-se usar fitas de velcro (e ndo amarragdes de cabo) para os cabos Ethernet.

More information
Consulte Configuracao do Fieldbus no Manual do PICUS para saber como configurar a comunicagao o(s) rack(s)
de expansao
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5. Fim de vida util

5.1 Descarte de dispositivos eletrbnicos e residuos elétricos

Todos os produtos que vém marcados com uma lixeira de rodas com um trago atravessando-a
(simbolo da WEEE) s&o equipamentos elétricos e eletrénicos (EEE). Os EEE contém materiais,

Simbolo da WEEE ~ componentes e substancias que podem ser perigosas e maléficas & salde das pessoas e ao meio-
ambiente. Os residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (WEEE) devem, portanto, ter um
descarte adequado. Na Europa, o descarte de WEEE é regido pela Diretiva de WEEE, emitida pelo
Parlamento Europeu. A DEIF cumpre com essa diretiva.

Vocé nao deve descartar o WEEE como lixo doméstico na coleta do seu municipio. Em vez disso, o
WEEE deve ser coletado em separado, no intuito de minimizar os danos ao meio ambiente e para

_ trazer oportunidades para reciclagem, reutilizagdo e/ou recuperagao desse WEEE. Na Europa, os
governos locais sao responsaveis pelas instalagdes para recebimento de WEEE. Caso necessite de
mais informagodes sobre como descartar o WEEE da DEIF, entre em contato com a DEIF.
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