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1. Sobre as instru¢des de instalagao

1.1 Simbolos e anotagao
Simbolos para observacodes gerais

OBSERVAGAO Isso mostra informagdes gerais.
Mais informacgoes
Isso mostra onde vocé pode encontrar mais informagdes.

Exemplo

(]

\/
I

Isso mostra um exemplo.

Como...
Isso mostra um link para um video para ajuda e orientagao.

Simbolos para avisos de perigo

Isso mostra situacdes perigosas.

Se as diretrizes ndo forem seguidas, tais situagdes resultardo em morte, ferimentos aos envolvidos e destrui¢ao
ou danos aos equipamentos.

/\ ATENGAO

destruicdo ou danos aos equipamentos.

/\ cuibADO

Isso mostra uma situagao de risco de baixo nivel.

Se as diretrizes ndo forem seguidas, tais situagdes podem resultar em ferimento leve ou moderado.

NOTIFICACAO

Isso mostra um aviso importante

Isso mostra situagcdes potencialmente perigosas.
Se as diretrizes ndo forem seguidas, tais situagdes podem resultar em morte, ferimentos aos envolvidos e

Certifique-se de ler essas informagdes.

1.2 A quem se destinam as instrugdes de instalagao

As instrugdes de instalagdo destinam-se especialmente ao pessoal que faz a montagem e conexdo elétrica dos
controladores e telas. Estas instrugdes de instalagdo também podem ser usadas durante o comissionamento para verificar
a instalagao.
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1.3  Precisa de outras informagdes?

Obtenha acesso direto aos recursos de que precisa usando os links a seguir.

& -

DEIF website Documentation Support

Pagina oficial da DEIF. Veja toda a documentacao relacionada. Recursos de autoajuda e formas de

contato com a DEIF para assisténcia.

Product Give feedback
Aprenda a usar este produto. Pagina do iE 250. Deixe seu feedback sobre nossa
documentacgao.

AutoCAD 3D PDF

Desenhos de AutoCAD Desenhos Step STP Desenho 3D em PDF *

OBSERVAGAO *Para visualizar um 3D em PDF, é necessério habilitar conteidos de multimidia e 3D em seu visualizador
de PDF.

1.4  Avisos e Segurancga
Seguranca durante a instalacao e a operacao

Quando vocé instalar e operar o equipamento, pode ter que trabalhar com correntes e tensdes perigosas. A instalagao
somente deve ser realizada por pessoas autorizadas e que compreendam os riscos envolvidos no trabalho com
equipamentos elétricos.

A\ PERIGO!

Correntes e tensdes perigosas energizadas.

Nao toque nos terminais, especialmente nas entradas de medigdo de corrente em CA e nos terminais de relés,
pois isso pode causar ferimento e morte.

Desativar os disjuntores

Desativar os disjuntores
A O fechamento nédo intencional dos disjuntores pode provocar situagdes fatais e/ou perigosas.

Desconecte ou desative os disjuntores ANTES de conectar a alimentagdo do controlador. Ndo ative os
disjuntores ANTES de a conexao elétrica e a operagao do controladores terem sido totalmente testadas.
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Desativar o arranque do motor

Arranques indesejados do motor

Desconecte, desative ou bloqueie o arranque do motor (o0 mecanismo de arranque e a bobina de
funcionamento) ANTES de conectar a alimentag&o do controlador. Ndo ative o arranque do motor ANTES de a
conexao elétrica e a operagdo do controladores terem sido totalmente testadas.

fi O arranque nédo intencional do motor pode provocar situagdes fatais e/ou perigosas.

Descarga eletrostatica

Proteja os terminais do dispositivo contra descargas eletrostaticas quando néo estiver instalado em um suporte aterrado.
As descargas eletrostaticas podem danificar os terminais.

Alimentacao do controlador

O controlador deve ter uma fonte de alimentagdo confidvel e uma alimentagao de reserva. O design do quadro de
distribuigdo deve garantir protegao suficiente do sistema, se houver falha de alimentag¢&o no controlador.

Se o controlador ficar sem qualquer alimentacgéo, ele estara desligado (OFF) e ndo oferecerd nenhuma protegdo. O
controlador ndo consegue forgar desarmes, desligamentos ou travamentos quanto esta desligado. O controlador ndo
proporcionard nenhum controle ou gerenciamento de poténcia. Todos os relés do controlador se desenergizam.

Conectar ao terra de protecao do controlador

A\ PERIGO!

Falha no aterramento
A Falha no aterramento do controlador (ou suporte de extenséo) poderia levar a ferimentos ou morte.

Vocé deve aterrar o controlador (ou suporte de extensdo) a um aterramento protetor.

Ajustes de fabrica

O controlador é entregue pré-programado com uma série de configuragdes de fabrica. Esses ajustes se baseiam em
valores tipicos e podem ndo ser as corretas para o seu sistema. Portanto, antes de usar o controlador, verifique todos os
parametros.

Arranques automaticos e controlados remotamente

/\ cuibADO

Inicio Automatico do Grupo Gerador

O sistema de gerenciamento de poténcia inicia os grupos geradores automaticamente quando ha necessidade
de mais poténcia. Para um operador inexperiente pode ser dificil prever quais grupos geradores serdo

@ inicializados. Além disso, os grupos geradores podem ser inicializados remotamente (por exemplo, através de
uma conexao via Ethernet ou uma entrada digital).

Para evitar ferimentos aos envolvidos, é necessario levar em consideragao o design, o layout e os
procedimentos de manutengao do grupo gerador.
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1.5 Informacgdes legais
Equipamentos de outros fabricantes

A DEIF ndo se responsabiliza pela instalagdo ou operagao de equipamentos de outros fabricantes, inclusive os grupos
geradores.

Garantia

NOTIFICAGAO

0 Garantia
O controlador ndo deve ser aberto por pessoal ndo autorizado. Caso seja aberto, a garantia sera perdida.

Marcas comerciais

DEIF e o logo da DEIF sdo marcas comerciais da DEIF A/S.

Bonjour® é uma marca comercial registrada da Apple, Inc. nos Estados Unidos da América e em outros paises.

Adobe®, Acrobat® e Reader®sio marcas registradas ou marcas comerciais da Adobe Systems incorporadas nos Estados
Unidos e/ou em outros paises.

CANopen® é uma marca comercial comunitéria registrada da CAN in Automation e.V. (CiA).

SAE J1939® é uma marca comercial registrada da SAE International®.

EtherCAT®, EtherCAT P®, Safety over EtherCAT®, sdo marcas comerciais ou marcas comerciais registradas, licenciadas pela
Beckhoff Automation GmbH, Alemanha.

Modbus® é uma marca comercial registrada da Schneider Automation Inc.

Torx®, Torx Plus® sdo marcas comerciais ou registradas da Acument Intellectual Properties, LLC nos Estados Unidos e
outros paises.

Windows® é uma marca comercial registrada da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e em outros paises.

Todas as marcas registradas sédo de propriedade de seus respectivos proprietarios.
Aviso legal
A DEIF A/S se reserva o direito de alterar o conteldo deste documento sem aviso prévio.

A versdo em inglés deste documento contém sempre as informages mais recentes e atualizadas sobre o produto. A DEIF
ndo se responsabiliza pela acuidade das tradugdes. Além disso, as tradugdes podem nao ser atualizadas ao mesmo tempo
que o documento em inglés. Se houver discrepancias, a versdo em inglés prevalecera.

Direitos autorais

© Copyright DEIF A/S. Todos os direitos reservados.
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2. Prepare-se para ainstalacao

2.1 Opcdes de montagem

O iE 250 é altamente flexivel para diferentes locais de montagem.

Front mounted Base mounted controller Base mounted controller
controller and display with local display with remote display

PR
ENEQR!Q

OBSERVAGAO Entre em contato com a DEIF para saber sobre a disponibilidade de algumas versdes.

2.2 Desenhos CAD

Os desenhos CAD estao disponiveis em www.deif.com:

www.deif.com/rtd/ie250/cad www.deif.com/rtd/ie250/stp www.deif.com/rtd/ie250/3dpdf *

OBSERVAGAO *Para visualizar um PDF 3D, é necessério habilitar conteidos de multimidia e 3D em seu visualizador de
PDF.
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2.3 Localizagao

2.3.1 Controlador ou display montados na parte frontal

A unidade de montagem frontal foi projetada para ser montada em um painel, com sua parte
traseira dentro de um gabinete.

Para listagens na UL/cUL, ela deve ser:
* Montado sobre uma superficie plana de gabinete tipo 1
« Instalado de acordo com a NEC (EUA) ou CEC (Canada).

O equipamento deve ser instalado e operado em um ambiente limpo e seco, conforme especificado na Folha de dados.

Se o equipamento for instalado em uma area sujeita a elevado e contante nivel de vibragdes, o equipamento deve ser
isolado dessas vibragdes. O ambiente da instalagdo deve estar de acordo com as especificagdes elétricas, mecanicas e
ambientais do equipamento, conforme descritas na Folha de dados.

Requisitos de ventilagio e espaco

A parte de tras da unidade ndo possui protegdo contra poeira. O acumulo de poeira pode danificar a unidade ou levar ao
superaquecimento. Recomendamos que a unidade seja montada em um gabinete com um filtro na alimentagéao de ar.

Para obter a ventilagédo adequada, a unidade deve ser montada com a parte traseira na vertical e o eixo longo na horizontal.
Os dizeres na unidade devem ficar na horizontal.

OBSERVAGAO O brilho do display pode ser afetado se ndo houver ventilagao suficiente.
O condutor de cabo nao deve bloquear os furos destinados a ventilagao.

Panel 20 mm 20 mm > 50 mm

20 mm

198 mm
Panel
20 mm
B [ 1
258 mm 137 mm
Minimum free space Minimum
free space
Minimum Back Side

free space

Dentro do gabinete deve haver um espago livre de no minimo 20 mm (0,8 pol) acima, abaixo e atras da unidade.
Recomendamos mais de 50 mm (2 pol.) de espago livre atras da unidade para cabos e roteamento. Cabos Ethernet podem
precisar de um raio de curvatura de cabo minimo.

Requisito total de espaco, incluindo espaco livre minimo:

Altura: 198 mm Largura: 258 mm Profundidade: 137 mm
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2.4  Ferramentas

# |Versao Ferramenta Acessorio Torque Usada para
1. TODAS Chave de fenda 15 (o s 825 iy | oo W (The es ) Remour ou @izl
pol) parafuso MIO2.1.
= Broca PH2 ou uma broca ] ) Aperte os grampos-sargento
Instalagao Chave de fenda de l&mina chata de 5 mm 00 e (5 15 para fixagdo da unidade de
frontal pol) .
(0,2 pol) display.
broca de lamina chata de 0,5 N-m (4,4 Ib- Conecte os cabos aos terminais
Uelpls Clee B2 IEer 3,5 mm (0,14 pol) pol) de 2,5 mm?2.
broca de lamina chata de 0,25 N-m (2,2 Ib- Conecte os cabos aos terminais
Chave de fenda 2
2,5 mm (0,1 pol) pol) de 1,5 mm?2.
_ Decapantes, alicates _ Prepare a conexdo elétrica.
e cortadores. Ajuste as abracgadeiras.
Equipamentos de Protecao pes~soal, de af:qrdo
= = = com os padrdes e requisitos
seguranga .
locais.
. Pulseira antiestatica _ Evite dano de descarga
condutora eletrostatica.
NOTIFICAGAO

Siga as instrugdes para aplicar o torque correto.

Dano de torque ao equipamento
@ Durante a instalagdo, ndo utilize ferramentas elétricas. Muito torque danifica o equipamento.
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2.5 Materiais

Material Verséao Notas
Sete grampos-sargento Montagem frontal Para montagem do controlador no painel frontal

Os pontos de medigao, equipamentos da DEIF ou
Cabos e conectores TODAS equipamentos de quaisquer terceiros aos terminais do
controlador.

Conexao da comunicagao do controlador entre

Cabos de Ethernet TODAS .
controladores e/ou sistemas externos.

Conexao da comunicagao do controlador entre

Cabos CAN TODAS .
controladores e/ou sistemas externos.

Mais informacgoes
Consulte as Folha de dados ou Especificagdes técnicas para ver as especificagdes elétricas.
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3. Instalar e montar o equipamento

3.1 Controlador ou display montados na parte frontal

311 Corte do painel

Este desenho do painel é uma diretriz e ndo uma escala 1:1. As dimens&es ndo serdo corretas ao imprimir. Utilize as

dimens&es dadas para criar sua propria matriz de recorte do painel.

Panel cutout

iE 250 front mount
Controller or display

158.5 mm (6.24 in)

Tolerance: = 0.3 mm (0.01in)
Not shown to actual size.

218.5 mm (8.60 in)

) /

A
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3.1.2 Controlador montado na parte frontal com display e MIO2.1

——217.9 mm (8.58 in)

86.6 mm
(3.41in)

173.4 mm (6.83 in)

58.6 mm
* (2.31in)

A 4

g 285.6 mm (11.24 in)

Dimensées LxHxD: 285,6 x 173,4 x 86,6 mm (11,24 x 6,83 x 3,41 pol.) (estrutura externa)
Corte do painel (L x A): 218,5 x 158,5 mm (8,60 x 6,24 pol.) Tolerancia: + 0,3 mm (0,01 pol.)

Peso 835 g (1,8 Ib)

31.3 Montagem da unidade

NOTIFICAGAO

Protecao de descarga estatica
Durante a instalagdo, proteja os terminais da unidade contra descargas estaticas. Enquanto o aterramento da
estrutura ndo estiver conectado é muito importante proteger os terminais.

& x7  Aunidade é montada com grampos-sargentos de fixagao (fornecidos).

O controlador montado na parte frontal iE 250 é projetado para ser montado em um painel.
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o
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-2
3
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5.
6.
7.

Cortar um orificio retangular no painel no tamanho correto.

[ ver Corte do painel para obter as dimensdes de corte.

O grampo-sargento de fixagao é liberado de acordo com a posigdo mostrada.

N&o remover o grampo-sargento de fixagdo completamente do suporte.

Coloque a unidade no corte do painel.

Localize os orificios dos grampos-sargento de fixagdo na unidade.

Coloque o grampo-sargento de fixagdo nos orificios de montagem.

Deslize cada grampo-sargento de fixagao para a posigao.

Gire o grampo-sargento de fixagado até que a unidade fique segura na superficie do
painel.

N&o exceder o torque recomendado de 0,1 N m (1.3 Ib-in).
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4. Conexao elétrica do equipamento

41  Sobre a fiagao

411 Locais dos terminais

A fiagdo deste manual mostra se os terminais estdo localizados no Controlador ou MIO2.1.

Terminal block 4 Terminal block 9
Controller MIO21

Digital input channels

120Q ON
5758 59(60(61|62]63 64

Algumas conexdes podem ser atingidas usando-se outros terminais ou hardware.

Mais informacdes
Uma visdo geral dos terminais pode ser vista em Sobre as conexdes dos terminais.

41.2 Canais bidirecionais
O hardware selecionado possui canais bidirecionais. Esses podem ser configurados como entrada ou saida.
Uso combinado com entradas e saidas

E possivel usar uma combinagdo de entradas e saidas ho mesmo bloco de terminal.

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In

u

/N/N/N/]

+

GND =

External unit

41.3 Conexoes elétricas

Sao fornecidos desenhos de conexdes elétricas para cada tipo de controlador.
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Cada tipo de controlador é entregue com as entradas e saidas pré-configuradas de acordo com a configuragao padrao.

Mais informagoes
Ver a fiagdo para cada tipo de controlador em Conexdes elétricas.

Configuragdes personalizadas

Vocé pode conectar as entradas e saidas a terminais diferentes dos especificados na configuragao padrdo. Recomendamos
que seja mantido um registro do local onde o sistema se desvia da configuragdo padrao.

Além da conexdo elétrica padrdo, o projetista pode especificar as entradas e saidas, de acordo com os requisitos
especificos do sistema. Podem usar as conexdes configuraveis disponiveis no hardware basico do tipo de controlador e/ou
conexdes de modulos instalados adicionalmente. Essas conexdes ndo estdo incluidas nos desenhos da conexao elétrica
padrdo, e devem ser mostrados nos desenhos do projetista para o sistema.

Se houver espago no suporte, é possivel montar e utilizar outros médulos de hardware para obter entradas e saidas
adicionais. Os detalhes dessas conexdes sdo especificas "da instalagcdo e devem ser incluidos nos desenhos do projetista
do sistema.
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4.2 Conexdes dos terminais
4.21 Sobre as conexoes do terminal

Utilize somente os blocos de terminais fornecidos pela DEIF. Nao utilize substitutos.

Terminais para Controlador com MIO2.1

Terminal block 6

Terminal block 5 A side [source] B side [busbar]

o}
— — — &
SN = Nl=T o S
Lilvjolaoll|lsllle z 5|99 5 z5 90
a4 i [
< NN ™ m
SIS S S 2|9 z
Ol N ™ S 1 © N 0 /0O = &N ™|t 0w ©
NININ K NNNKN N| K |0 0 o o | | w©

Terminal block 7 Terminal block 8 Terminal block 9

o
= O~ —~ %

T O+ |0 —

Z|Z|glz|T al= %

21212133 alzlo DIgE o Digfie] Digital inputs Tacho
/<200 8D In/Out ' a| In/Out

S STFII 2523835868338 538835828388

m < w o~N®oO 2 o

Digital |*| Digital o |Analogue
Injout S| Injout z In/Out COM1 COM2 CANA CANB CANC

Terminal block 1 Terminal block 2 Terminal block 4

DC (-)

O

Bloco de terminais1  Controlador Canais bidirecionais digitais/de poténcia
Bloco de terminais 2  Controlador COM?1/Canais bidirecionais analégicos
Bloco de terminais 3  Controlador COM2

Bloco de terminais 4  Controlador Comunicagao CAN

Bloco de terminais 5 MI02.1 Lado CT da corrente CA [fonte]
Bloco de terminais 6 MI02.1 Lado A de tensdo CA, lado B

Bloco de terminais 7 MIO2.1 AVR/GOV analégico

Bloco de terminais 8 MI02.1 Canais bidirecionais digitais/D+ *
Bloco de terminais 9  MI02.1 Canais de entrada digital/tacometro

Installation instructions 4189341348C PT
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4.2.2 Controlador

Bloco de terminais 1: Canais bidirecionais digitais/de poténcia

1

© 00 N o Oa b~ DN

—_
o

1

Alimentagao, CC (+)

Alimentagao, CC (-)

Canal bidirecional digital 1
Canal bidirecional digital 2
Canal bidirecional digital 3
Canal bidirecional digital 4
Alimentagdo, CC (+)

Canal bidirecional digital 5
Canal bidirecional digital 6
Canal bidirecional digital 7

Canal bidirecional digital 8

Terminai ~
s Funcao

Alimentac3o para controlador e canais 1 a 4 (terminais 3 a 6)

Alimentag&o para canais 5 a 8 (terminais 8 a 11)

Bloco de terminais 2: COM1/Canais bidirecionais analégicos

Terminai ~
s Funcao

12
13
14
15
16

17

18
19

GND

Canal bidirecional analdgico 1
Canal bidirecional analdgico 2
Canal bidirecional analégico 3

Canal bidirecional analdgico 4
Dados COM1 + (A)

Dados COM1 + (GND)
Dados COM1 - (B)

Installation instructions 4189341348C PT

Comum para canais analégicos

O resistor de extremidade integrado pode ser usado para
terminagéo.
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Bloco de terminais 3: COM2

Terminai »
s Funcao

O resistor de extremidade integrado pode ser usado para

20 Dados COM2 + (A) . -
terminagao.

21 Dados COM2 + (GND)

22 Dados COM2 - (B)

Bloco de terminais 4: CAN

e CAN A: Gerenciamento de poténcia primario

e CAN B: Gerenciamento de poténcia secundario

e CAN C: Comunicagao de interface com o motor (ECU) ou AVR digital

Terminai »
s Funcao

O resistor de extremidade integrado pode ser usado para

23 CAN A Alto .
terminagao.

24 Dados CAN A (GND)

25 CAN A Baixo

26 CAN B Alto (0] re§|sto[ de extremidade integrado pode ser usado para
terminagéo.

27 Dados CAN B (GND)

28 CAN B Baixo

29 CAN C Alto (¢} res.lstoi de extremidade integrado pode ser usado para
terminagéo.

30 Dados CAN C (GND)

31 CAN C Baixo

Resistores de extremidade para CAN/COM (120 Q Ohm)
Cada conexdo COM e CAN pode ser encerrada com o resistor de extremidade integrado localizado acima da conexao.

OFF I ON OFF

Eﬂ OFF BT ON ON

Ll

m

|
End resistors

Definir a chave para ON para usar o resistor de extremidade.
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4.2.3 Modulo de entrada/saida de medigao (MI02.1)

Bloco de terminais 5: Corrente CA - lado do transformador de corrente (TC)

70
71
72
73
74
75
76
77

L4 (S1)
L4 (S2)
L1 (S1)
L1(S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

Terminai ~
s Funcao

E possivel usar s1ou s2 para a conexo do terra.

E possivel usar s1 ou s2 para a conexao do terra.

E possivel usar s1 ou s2 para a conexdo do terra.

E possivel usar s1 ou s2 para a conexao do terra.

Bloco de terminais 6: Lado A de tensdo CA [Fonte], Lado B [Barramento]

Terminai ”
s Funcao

78
79
80
81
82
83
84
85
86

N

L1

L2

L3

N&o utilizada
N

L1

L2

L3

Installation instructions 4189341348C PT

Medigbes de tensdo do Lado A [Fonte]

Medigbes de tensdo do Lado B [Barramento]
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Bloco de terminais 7: Aterramento de saida analéogica (GOV/AVR)

Terminai »
s Funcao

40

41

42
43
44

Regulador Automatico de Tensédo (AVR)
(+)

Regulador Automatico de Tensdo (AVR)
(=)

Nao utilizada

GOV (+)

GOV (-)

Bloco de terminais 8: Canais bidirecionais digitais e D+

Terminai ~
s Funcao

45
46
47

48

49

50

51

52

53

54

55

56

D+
CC (+) (Parada E) Alimentag&o para canais 9 a 12 (terminais 48 a 51).
DC (-) Obrigatério para tacometro analdgico (NPN, PNP, W)

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restricdes de
Canal bidirecional digital 9 hardware em canais mesclados.
Comutagao negativa.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restrigdes de
Canal bidirecional digital 10 hardware em canais mesclados.
Comutagdo negativa.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restrigdes de
Canal bidirecional digital 11 hardware em canais mesclados.
Comutagdo negativa.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restrigées de
Canal bidirecional digital 12 hardware em canais mesclados.
Comutagao negativa.

Alimentag3o para canais 13 a 16 (terminais 53 a 56).
Alimentac3o para entradas digitais 1 a 8 (terminais 57 a 64).

DC (+) Se desejar remover a poténcia dos canais 13 a 16 (terminais 53 a
56) quando a parada E estiver ativada, use a alimentagio CC (+) do
terminal 46 a este terminal.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restrigdes de

Canal bidirecional digital 13 .
hardware em canais mesclados.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restricdes de
Canal bidirecional digital 14 hardware em canais mesclados.
Comutagdo negativa.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restrigées de
Canal bidirecional digital 15 hardware em canais mesclados.
Comutagao negativa.

Pode ser entrada ou saida também nos grupos, sem restricdes de
Canal bidirecional digital 16 hardware em canais mesclados.
Comutagao negativa.
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Bloco de terminais 9: Canais de entrada digital e tacometro

Terminai =

s Funcao

57 Digital input 1 Comutagao negativa.
58 Digital input 2 Comutagao negativa.
59 Digital input 3 Comutagao negativa.
60 Digital input 4 Comutagdo negativa.
61 Digital input 5 Comutagdo negativa.
62 Entrada digital 6 Comutagao negativa.
63 Entrada digital 7 Comutagao negativa.
64 Entrada digital 8 Comutagdo negativa.
65 Tacdmetro Pos.

66 Tacdbmetro SCR

67 TacOmetro Neg.

4.3 Conexoes elétricas

4.31 Conexodes elétricas para controlador de grupo gerador SIMPLES (GB) sem rede

P P2 e L1
STmmms? | |
L2 P P2 e L2
STmmms? | }
L3 P —P2 o L3
ST 52 |
- N
-——r—t-"—rr—TtT-"—1-—17T-"———- T******** i e e e “————’** *********
| | |
| L1 GB |
NI 1 K2 t
DI 0F] OO0 Qe
i e e e K1
= | - |
P2|s2 ! ¢ + !
11— T | |
AR P4 i K1 k2] cB |
P1|s1 | 3 1 F3 .. \ feedback 1
= 70|71|72|73|74|75|76|77 7879|8081 52|53|54 58|59 83/84|85|86
P L i B L R .
@gigﬁgig z| S99 iéq%) §§ z| S (9 ®
IS S| YY29 °|18|8 2|8
AC current AC voltage A, I?I'W%‘l(jil AC voltage
A-side A-side channels channels B-side

Digital Analogue RS485 RS485 Analogue
Supply bi-directional bi-directional Tacho COM1 COM 2 CAN A CANB CANC output
channels channels —T5 —T= = = (GOV/AVR)
< gl |= 5
a 5| x 5 + é ] + 5 ] 5 5 g 5 5 % = T
+|Xe| T o | Sl |l el el olxlo Sl s| 8 S|l o| 8 T|s|J|T|s||3 > bl et
olgB|O| |8 El=|5|1513 15| 8 8ls|8 8|58 ® % 3 LS
dui|l Q| 2|0 c alo|z o Q o Z|=
= 120Q OFF 120Q OFF 120Q OFF | 120Q OFF
45|46(47]48|49| [12]13]14[15]16]| |65|66[67| |17]18]19] |20[21]22]| [23]24]25|26[27]28 44| [40|41
a
gGW # 8") -8
&
F1U F2 =
+
&)
AVR
M EEEES)
D- 0000000
[ e G

OBSERVAGAO CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.
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Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

4.3.2 Conexoes elétricas para controladores de grupo gerador SIMPLES (GB) com rede

L1 PlimsmpP2

.
sTmmms2 |
P’ P2 e
smmms? | 1
Pl ompP2 i
STm—2 |
R S S S Y - — |- —|— - —— ,,,,,,/)/: ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [P, R
| 1 |
| | |
| |
I L GB |
: K2 i
OO0 Qe e OO0 e
1 K1
= | - |
P2ls2 o ! { + [ ‘ !
. | |
i 1| B o= ! K1 K2 c8 !
P1|s1 1 1 } FSm .. \ \ feedback }
= 70|71|72|73|74|75|76|77 78|79 8081 52|53|54 58|59 83|84|85|86
=lalelal=alsla ~8ls 3l s
ble|a|d|ela|e|a| |z|5|99 slsls| (&8 z|S |99
SIS s|yg|ele |88 [8]8
AC current AC voltage bi_i"rgictfi'cnal fl’r‘%l';' AC voltage
A-side A-side channels channels B-side
Digital Analogue RS485 RS485 Analogue
bi-directional bi-directional Tacho COM1 COM 2 CANA CANB output
channels channels —TET= —T= = = (GOV/AVR)
< g| = a
= - 18| 18] 516|2/5/56| 2 = |zl=
Z8ZI8E| felcl cl el lolalol |el=le]]el=lel £ =22 =23 T EE
) clele =| £ E E = pt
I RE = 18|58 [8l8]8] |818]8 8 3 SIREIE
= 120 Q OFF 120 Q OFF 120 Q OFF | 120Q OFF
45]46|47(48|49| [12]13]14[15|16| |65[66|67| [17]18]19]| [20[21]22] |23]24]25]|26]27]28 44| J40|M
éq” # é) g
° S
F1U F2 =
" ~
o)
AVR
|G oooonol|
b- 0000000
[ e G

OBSERVAGAO CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.3 Fiagao tipica do controlador de grupo gerador SIMPLES (GB+MB)

]
I
P2|s2 !
1 —— T |
N 1] — LolL | MB
P1|s1 [ } \ feedback
= 70|71|72|73|74|75|76|77 78798081 55|56 60|61 84|85|86
Slal=lal=lalsla gle|||3s
2|2/2/3|28/ 22| (2|59 ARREL z|5 |99
o o
SS9 Y29 2|2 2|2
AC current AC voltage Digital Digital Digital Digital AC voltage
N N bi-directional input bi-directional input B-si
A-side A-side channels channels channels channels -side

Digital Analogue RS485 RS485 Analogue
bi-directional bi-directional Tacho COM 1 COM 2 CAN A CANB CANC output
channels channels —TET= N — — (GOV/AVR)
=zlE| 1222l |2 |2 —
o[z« |4 5 IR IR EEEEREE =T |Z|T
+|E8lL| O | o Slas| 8| |8 a8 T|ls|a|T|s| 2 g =
Ao% Q|| S zle|lsgle 2 2152 3 c|8 B8 ® ® =2 x|x
i| 8 o [SH =] ola o [a] o9 > =
Sui g|° £ &9z 1200 OFF 120Q OFF 1200 OFF | 1200 OFF ol <|<
45(4647(48|49| [12]13]14[15]|16| |65[66|67| [17]18]19| [20[21]22]| |23]24[25]|26]27]28 43[44| (40|40
e I3
©
F1U F2 =
: o)
AVR
o B oonals|
h- . 0000000
[ 2 G
+ 11
Engine GND

OBSERVAGAO CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.
Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.4 Fiagao tipica do controlador de grupo gerador (GB)

T
|
|
‘ ‘ |
i 00 (s
1= '
= | - |
P2|s2 [ ¢ + [
1 i 1 1
oo = | K1| K2, GB |
P1s1 ! 3 1 F3 .. \ feedback }
- 70|71|72|73|74|75|76|77 7879|8081 52|53|54 58|59 83|84|85|86
ARERRRRGR =88 |3 s
blez|a|2|e|2|a| |z|5|d9 sls|s| |€ls z|S|Y|®
SISS S|y 2e ©|18|8| |g|8
AC current AC voltage . [l’r"%l‘ﬁ' AC voltage
A-side A-side channels channels B-side

Digital Analogue RS485 RS485 Analogue
bi-directional bi-directional Tacho COM 1 COM 2 CAN A CAN B CANC output
channels channels —TET= —T= = = (GOV/AVR)
< | |= =)
5]« |4 = RERIBERREBHEEBE T |ZT
+ |28 L | o< o Ll 2 Sl s 8 Tl ol |T|s| 2 bl bt
AloB|o| el @ zlslelg|Z 2SI =8 T 5|8 & bt = x|x
a [0] ola ojo|o o a o > | >
Ol g|° £l [*]°]= 1200 OFF 1200 OFF 1200 OFF | 120Q OFF © <|<
45|46]47(48|49] [12]13]14[15]16]| |65|66[67| |17]18]19] |20[21]22]| [23]24]25|26[27]28 44] [40|41
o] 1990 T
[53
F‘IU F2 e
; e
AVR
o B oonnnol=|
X h- 3 0000000 G

OBSERVAGAO CAN C é exibido conectado a uma ECU com o resistor de extremidade definido para LIGADO.

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c

F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.5 Fiacdo tipica para o controlador de rede elétrica (MB)

e L1
I
A L2
s L3
I
- N
I R ot
j |
|
e gl
— OO0 Des
K1 T T
1
R |
I
K1| K2 mB I
F3 . . \ \ feedback 1
70|71|72|73|74|75|76 |77 78798081 52|53|54 58|59 83/84/85|86
(G P g O iy [y iy 2] s e
= — = = - S
2|8|2|3|2|28|2|8| |25y SEIEELR: 25|
SISS|S|Y Y9n - 2|2
AC current AC voltage _ Digital Digital AC voltage
. . bi-directional input B-sid
A-side A-side channels channels side

conoter [l Mi021 [ Controller [ Mi021 [l Controlier § Controlier Controller [ w021 |

Digital Analogue RS485 RS485 Analogue
Supply bi-directional bi-directional Tacho COM 1 COM 2 CAN A CANB CANC output
channels channels —TET= =T = = = (GOV/AVR)
HENHEE % HEE % s g2lz52l:| [=
N Ul I I + . . — ==
28282 [2131313|3] |ulalol l2lsle] |2lelel |2 22322822 8] |22 2|2
sigal8ls|8| |8z zlzlz] (8|8 | 8L8l8] |&1&l8 8 3 8 SEIREE
& e @ 1200 OFF 1200 OFF 1200 OFF | 120Q OFF | 120Q OFF o0 <<
45|46(47|48(49| [12]13[14]15]16] [65]66]67| |17]18]19| [20[21]22]| [23]24]25|26]27]28]29]30]31| [43|44| [40]41

gl

+

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.6 Fiacao tipica para controladores de rede elétrica (MB+TB)

T s P2 P L1
| | S2 s
A / L2
B o L3
| |
__ ,,,,,,,J;", ,,,,,,,,,,,,,,,, ,J;",,,,,,, ,,,_____,T,,,,,,,N,
/Kzi MB B fﬁ N R N SO
I et | (L A ild

—
—

MB K3| K4 [ B
feedback . \ feedback

_Q "
o
52|53|54

a e

70|71|72|73|74|75|76 |77 78798081 58|59 55|56 60|61 83/84/85|86
|~ U N o | c ol ¢ 0| c ol <
= =N Tl 2] 2 @
5856|832 3a|8 |z=|clm |88 g8 s|g gl 8 Zlela|o
g el Dl el bl el [l g == Qlm|la Sl m ; m o ; ==
SIS S|Y Y90 S5 = = 2le @| F
AC current AC voltage Digital Digital Digital Digital AC voltage
A-side . bi-directional input bi-directional input B-sid
S A-side channels channels channels channels side

Digital Analogue RS485 RS485 Analogue

bi-directional bi-directional Tacho COM1 COM 2 CAN A CAN B CANC output

channels channels — = — — — (GOV/AVR)

= elz| 22|z S 2 2

a3 «| [ol5]3]3]5 HEIA R EEEHEEHEEH B
o T| 8| 5|0|6|0 el g gls| 2 N R o e s N N >l
slgegls| 2 (312222 [818]8) |515l8] 8188 3 8 3 313 |g|g
- & £ E|E5 £ w0 |z 1200 OFF 1200 OFF 1200 OFF | 120Q OFF | 120Q OFF o0 <<
45|46(47|48(49| [12]13[14]15]16] [65]66]67| |17]18]19| [20[21]22]| [23]24]25|26]27][28]29]30]31| [43|44| [40]41

gl

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
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4.3.7 Conexao elétrica padrao do controlador de disjuntor de seccionamento de
barramento (bus tie breaker) (BTB)
L1 PlismP2 P U
STmmms? | I
L2 P —P2 P L2
sTmmms2 | |
L3 P m—P2 e L3
S 2 |
,,,,,, N gleN
1 L~ BTB 1
Ent s A K2 e A I I
1 DD e | g000=
T 4 ‘ |
| ? R |
1 F3 \ \ ?eLEc;!back 1
70|71|72(73|74|75|76|77 78‘ 79180 |81 152|153 |54 158 59 8;3%&&
E@E@@@@@ z| SN §§§ %% z|S (Y9
MM EIERIRIEIE SIRIE|l |26
AC current AC voltage b dD_ignf_' | Digital AC voltage
A-side A-side Chanmets | [cnannets B-side
| wozi w21 wio21

Controller

Digital Analogue RS485 RS485 Analogue
bi-directional bi-directional Tacho COM1 COM 2 CAN A CANB CANC output
channels channels — — = — — (GOV/AVR)
ez |=2|= 2 2 2
ol ~3«| [al5]3 3|5 el z1el:] 128828888 2|2z |2z
ol 4 P = il = g — =
s HHHBEEEE I F B BHE N EREEHE AR S ERHE
Oul & £lE £ E &9 |z 120Q OFF 120Q OFF 120Q OFF | 1200 OFF | 120Q OFF 0|0 <|<
45]46]47(48]49| |12]13]14[15]16] [65]66(67| [17]18]19] |20]21]22| |23[24]25]26]27]28]29]30]31| [43[44| [40]41

Fusiveis

F1: 2 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
F4 e F5: 2 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢

4.4
4.41

Fiacao CA

Conexoes em CA

O controlador pode ser ligado em configuragdes trifasicas, monofasicas e com divisdo de fases.

Os parametros para ajuste da conexdo CA sdo encontrados em:

Generator > AC Setup

OBSERVAGAO Para obter informag&es sobre a conexdo elétrica necessaria para uma determinada aplicagéo, entre em

contato com o fabricante do quadro de distribui¢do.
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Transformadores de corrente para aplicacao de 3 fases

GB MB
(1 PlammP2
STmmms?2
P P2
STmmms? |
P1ommP?2
sl s2

L4 (S1)
L4 (S2)
L1 (S1)
L1 (S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

AC current CT-side
[source]

MIO21
Terminal block 5

Medigoes de tensao para aplicagao de 3 fases (4 fios)

GB MB
L1 L1
L2 L2
L3 L3
N N

78(79(80 |81

(o]
N

83/84|85|86

N
Z:_lg S99

Not used
N

AC voltage AC voltage
A-side B-side

MIO021
Terminal block 6
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Medigoes de tensao para aplicagao de 3 fases (3 fios)

GB MB
L1 L1
L2 L2
L3 L3
I (e ) (]
78|79(80|81|82|83|84|85|86
g
z|S|3|a|2|z|Z|9|9
g
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MI02.1
Terminal block 6
Medic6es de tensao para aplicagao monofasica
GB MB
L1 L1
N N

78|79|80(81(82|83|84|85|86
©
b
z|S|93|32|z|S|9]9
E
AC voltage AC voltage
A-side B-side

MiO21
Terminal block 6
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Medicoes de tensao para fase dividida L1/L2

GB MB
L1 L1
L2 L2
N N
1) s I
78|79|80|81|82|83|84|85|86
g
z|S|3|a|2|z|Z|9|9
g
AC voltage AC voltage
A-side B-side
MIO2.1
Terminal block 6
Medicoes de tensao para fase dividida L1/L3
GB MB
L1 L1
L3 L3
N N

78(79(80 |81

(0]
N

83|84|85|86

— | N[ M N

Not used
N

AC voltage AC voltage
A-side B-side

MiO21
Terminal block 6

F4, F5: Fusivel 2 A AC méx./MCB, curva c

4.4.2 14 -corrente

Os terminais L4 podem ser usados para medir a corrente CA. As seguintes configuragdes sdo possiveis (dependendo do
tipo de controlador).
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Alimentacao darede
GB

MB

N
o
~N
iy
N
N
~N
w
N
N
~N
ul
N
(o]
~N
~N

L1 (S1)
L1 (S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

L4 (S1)
L4 (S2)

AC current CT-side

MIiO21
Terminal block 5

Corrente neutra

GB MB
L1 L1
L2 L2
L3 L3
N P — P2 N
s1 s2
70|71(72|73(74|75|76|77
22|23 |2|8|2|2
S| S |9 Y99

AC current CT-side

MI02.1
Terminal block 5
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Corrente de terra

GB MB

P2|s2 ‘

P1]s1 -
70(171\72|73|74|75|76 |77
2|3|5|8|2|8|2|8

- SIS S| Y9
AC current CT-side
MI02.1
Terminal block 5
Disjuntor de poténcia do controlador da rede
B MB
L1 P i—P2
S 52
L2
L3

N
o
N
-_—
~N
N
~N
w
N
N
N
[¢)]
N
»
~N
~N

L4 (S1)
L4 (S2)
L1 (S7)
L1 (S2)
L2 (S1)
L2 (S2)
L3 (S1)
L3 (S2)

AC current CT-side
MIO2.1
Terminal block 5

4.4.3 Aterramento do transformador de corrente

A conexao do terra do transformador de corrente pode ser feita na conexao s1 ou s2.

A\ PERIGO!

ﬁ Deixar de aterrar um transformador de corrente poderia levar a ferimentos ou a morte.

Certifique-se de que cada transformador de corrente esta aterrado.
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4.4.4 Fusiveis para medicao de tensao

Se os fios ou cabos necessitarem de protegdo com fusiveis, utilize fusiveis de agao retardada de 2 A, no maximo,
dependendo dos fios/cabos a serem protegidos.

4.4.5 Entradas analdgicas

Entradas analdgicas de sensor
Todos os sensores devem ser conectados ao GND (Filtro de densidade neutra) do motor.

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

Engine GND

Entrac!a'analoglca do tacometro (MPU ou pickup Entrada analégica do tacémetro (W)
magnético)

Terminal Terminal
block 9 block 9
MIO21 MIO21
Tacho Tacho
n|lx|o n|lx|o
2| 3|2 23|z
65|66|67
/N/ N/

Conecte a blindagem do cabo ao terminal 66

(Retificadores controlados de silicio - SCR, do inglés Charging alternator
“Silicone Controlled Rectifiers”). Para conexdes W, o terminal 47 CC (-) deve ser
Nao aterre o cabo. conectado a Bateria (-).
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Entrada analdgica do tacometro (NPN ou transistor Entrada analdgica do tacometro (PNP ou transistor com

com jungao negativo-positivo-negativo) jungao negativo-positivo-negativo)
Terminal Terminal
block 9 block 9
MIO2.1 MI02.1
Tacho Tacho
nw|lx| o 8 ?_:) 8
21312 ooz

Para conexdes NPN, o terminal 47 CC (-) deve ser Para conexdes PNP, o terminal 47 CC (-) deve ser
conectado & Bateria (-). conectado a Bateria (-).

Para a maioria dos sistemas de 12 V, use um resistor com valor entre 1 kQ e 2,2 kQ.
Para a maioria dos sistemas de 24 V, use um resistor com valor de 2,2 kQ.

NOTIFICAGAO

Consulte a Folha de dados do sensor

Consulte sempre a Folha de dados do fabricante do sensor para obter o valor recomendado do resistor ou a
corrente maxima de dissipagéao.

O resistor pode ser incorporado em alguns sensores e, portanto, nenhum resistor externo é necessario.
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4.5 Fiagao CC

4.51 Entradas digitais

Terminal block 9
MI02.1

Digital input channels

k= c|lLe|E

& |GB closed
< | GB open
S [MB closed
@ | MB open

57 62(63|64

cooro
RARRERES

OBSERVAGAO A fiagdo de alimentagdo CC(+) (terminal 46 ou terminal 52) deve estar ativa para que esses terminais
funcionem.

4.5.2 Canais bidirecionais digitais

Terminal block 8
MiO2.1

Digital bi-directional channels

+|F8 =
ol +
Qoo O
Aui|l O

45146 (47 |48149|50(51|52|53|54 55|56

Fusiveis
F2: 6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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4.5.3 Conexao elétrica do disjuntor

Conexao elétrica do interruptor de pulso

L1 / 1
| |
1 1
| |
| |
I// I//
________/I - e — —_——_————— ] ./I —_ —_—— 1 — 4 — p—
| |
L~ | GB MB | ~_|
K2 K4
_/— _¥
K1 K3

GB
feedback

a
(o]

GB open | L

GB closed
GBopen |3

Digital
bi-directional
channels

MIO21

Terminal
block 8

Digital
input
channels

MI02.1

Terminal
block 9

MB
feedback
/N/)

55(56 60|61
2| g HE
ola 2| &
(8] o ° o
m (o o | o
| = S| =
Digital Digital
bi-directional input
channels channels

MI021

Terminal
block 8

MIO21

Terminal
block 9

Se o terminal 52 CC (+) for usado no lugar do terminal 46 CC (+), o ponto-E ndo desenergizara os terminais.

Fusivel F3: 4 A DC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b
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4.5.4 Alimentacao e inicializagao

Terminal
block 1

Controller

1

Engine GND

Digital bi-directional channels

MIO2.1

Terminal block 8

Fusiveis

e F1: 2 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva ¢
e F2:6 A AC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva c
e F3:4 ADC max. fusivel de atraso de tempo/MCB, curva b

OBSERVAGAO Lembre-se de montar os diodos antiparalelos.

4.5.5 Fiacao de entradas de corrente

A entrada de corrente pode ser ativa ou passiva; uma combinagao de entradas ativas e passivas pode ser usada.
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Conexao de um transdutor ativo Conexao de um transdutor passivo

12/24 V DC 12/24 V DC
Terminal block 2 Terminal block 2
Controller Controller
Analogue Analogue
bi-directional bi-directional
channels channels
5| 5|5 5| 5|5
21=|2]9|2 2/=|9|9|9
© clelc © clels
1211314 (15|16 12 (13|14 (15|16
+ + - +
] I

0V DC 0V DC

4.5.6 Fiacao de entrada de tensao

12/24 V DC
Terminal block 2
Controller
Analogue
bi-directional
channels
55| 5
Zl=|9|29|2
© cle| e

12113114 |115|16
+ +
- V-

ovDC

*r—
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4.5.7 Fiacao de entrada de resisténcia

Conexao de uma entrada para medicao de resisténcia (RMI) com 1 fio

Terminal block 2
Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
n
In/Out
In/Out

—
N
—
w
—
~
—
3

RMI
:’—|
|3

Conexao de uma entrada para medigdo de resisténcia (RMI) com 2 fios

Terminal block 2

Controller

Analogue
bi-directional
channels

GND
In
In/Out
In/Out

—
N
—
w
—
~
—
I3

RMI

=

4.5.8 Fiacao de saida analdgica

O diagrama abaixo mostra a conexdo de um controlador externo a saida analdgica de corrente ou tensdo do controlador da
DEIF. A configuragao de Entrada/Saida determina se a saida é de corrente ou de tensdo.
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Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
555
2 g o|0|0O
© clec| c
12113114 |15 |16
External
unit
+

NOTIFICAGAO

Dano ao terminal

Essas saidas sdo ativas. Ndo conecte uma alimentagao externa a esses terminais. Conectar uma alimentagéo
externa pode danificar os terminais.

Uso de uma saida analégica com um instrumento externo

A saida analdgica pode ser diretamente conectada a um instrumento externo de 4 a 20 mA:

Terminal block 2

Controller
Analogue
bi-directional
channels
2| 513/3|3
© o I
12113114 |15 |16

A DEIF recomenda o uso de instrumentos da série DEIF DQ de instrumentos de bobina mével. Acesse www.deif.com para
mais informacgdes.

O diagrama abaixo mostra a conexdo de um controle e AVR a saida de tensdo analdgica MIO ou a modulagéo de largura do
pulso. A configuragao de Entrada/Saida determina se a saida é de tensdo ou de modulagdo de largura do pulso.
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Terminal block 7

MI02.1

Analogue
output
(GOV/AVR)

S| AVR (+)
&| AVR (-)
ﬁ Not used
5 GOV (+)

GOV (-)

44

+
1
+
[}

AVR GOV

NOTIFICAGAO

Dano ao terminal

Essas saidas sdo ativas. Ndo conecte uma alimentagdo externa a esses terminais. Conectar uma alimentagéo
externa pode danificar os terminais.
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46 Cabos de comunicagao

4.61 Cabos de comunicagdorecomendados

Comunicacio CAN (Motor, DAVR, gerenciamento de poténcia)

Comunicacgao RS-485 (Modbus)

Belden 3105A ou equivalente, par trangado 22 AWG (0,33 mm?), blindado, 120 Q de impedancia (Ohm), < 40 mQ/m, 95%
de cobertura minima da blindagem.

Comunicacao EtherCAT (suporte de expansao)

O cabo deve atender ou superar as especificagdes de blindagem dupla SF/UTP, categoria CAT 5e.

4.6.2 Comunicagao do motor via CAN bus

Apenas ECU DAVR e ECU no mesmo CAN bus

Terminal block 4 Terminal block 4

Controller Controller

CANA CANB CANC

&) 5 5 g 2 2
s18l=|slC|:]5|8]: 518|z]5(8|:|58|:
Tlg|S|f]e|S|2 g2 Tlgls|f|e|8|2 2|2

a a a a a a
120Q OFF [ 120Q OFF |IPRIeNe 1200 OFF [ 120Q OFF |IPRIeNe
23|24125]|26(27(28|29|30| 31 23|24125|26(27128]29|30( 31

O

o— DAVR

Va
~

—o GND

7
¥

/N
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4.6.3 Gerenciamento de poténcia para barramento CAN

Controller 1 Controller 2 Controller 3

Terminal block 4 Terminal block 4 Terminal block 4

Controller Controller Controller

o a =)
5 &ZD, z |5 5, z &
21|32 |=|3 =
a 3 3
120 Q ON 120 Q OFF | 120 Q OFF 120 Q OFF
27]28]29]30] 31 23[24[25

Terminal
block 3

Controller

Terminal
block 2

Controller

RS485
COM1

)l

Data + (A)
(&) Data (GND

N
N

-

0]
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4.6.5 Comunicacao de suportes de expansao

Suportes de expansdo sdo conectados ao controlador usando a porta EtherCAT no MIO. N&o utilizar esta porta para
qualquer outra comunicagao.

OBSERVAGAO Conexdes em anel EtherCAT nao sdo possiveis.

Requisitos de comunicagao interna
A porta OUT deve estar sempre conectada a porta IN no suporte de expansao seguinte.

Desligue os suportes de expansdo antes de trocar ou reconecta-los a outro controlador.

o Até 5 suportes de expansdo podem ser conectados ao mesmo controlador.

e Os cabos ndo devem ter mais de 100 metros de comprimento, de ponto a ponto.

* Os cabos devem atender ou superar as especificagdes de blindagem dupla SF/UTP, categoria CAT 5e.

+ O controlador e suporte de expansdo devem estar conectados diretamente (sem um interruptor entre eles).

Requisitos dos cabos EtherCAT
¢ Os cabos ndo devem ter mais de 100 metros de comprimento, de ponto a ponto.
« Os cabos devem atender ou superar as especificagdes de blindagem dupla SF/UTP, categoria CAT 5e.

« Oraio de curvatura dos cabos nao deve ficar mais apertado do que o raio de curvatura minimo especificado pelo
fabricante de cabos.

o Recomendamos seguir os requisitos do fabricante do caba quanto ao raio de curvatura.
o Recomenda-se usar fitas de velcro (e nao amarragdes de cabo) para os cabos Ethernet.

s Como conectar suportes de expansio

[\ A

Extension 1 Extension 2

Controller MIO

IN IN

—i -
Controller to E‘. Extension 1 E.
extension1 ouT to extension 2 ouT

Installation instructions 4189341348C PT Pagina 45 de 54



5. Especificacdes técnicas

5.1

Condicoes operacionais

Especificacdes ambientais

Temperatura operacional
Temperatura de armazenamento

Mudanca de temperatura

Altitude de funcionamento

Umidade operacional

Grau de protegao

Vibragao

Choque

Impacto

Separacao galvanica do controlador

Portas do controlador sem separacao
galvanica

Separacao galvanica MI02.1

Installation instructions 4189341348C PT

-30a70°C (-22 a 158 °F)
-30 a 80°C (-22 a 176°F)
70 a -30 °C, 1 °C /[ minuto, 5 ciclos. Em relagédo ao padrao IEC 60255-1

0 a 4.000 m acima do nivel do mar
2.001 a 4.000 m: Maximo de 480 VCA

Ciclico de calor Umido, 20/55 °C a 97% de umidade relativa, 144 horas. Em
relacéo ao padrao IEC 60255-1

Estado fixo de calor umido, 40 °C a 93% de umidade relativa, 240 horas. Em
relagéo ao padrao IEC 60255-1

EN IEC 60529

o |P65 (frente do mdédulo quando instalado no painel de controle com a gaxeta
de vedacao fornecida)

e |P20 no lado do terminal

Resposta:

e 10a 581 Hz, 0,15 mmpp

e 581a150 Hz, 1g. Em relagdo ao padrdo IEC 60255-21-1 (classe 2)
Resisténcia:

e 10a150 Hz, 2 g. Em relagdo ao padrdo IEC 60255-21-1 (classe 2)
Vibragao sismica:

e 3a815Hz, 15 mmpp

e 8,15a35Hz 2g. Emrelagdo ao padrdo IEC 60255-21-3 (classe 2)

10 g, 11 ms, meio seno. Em relagao ao padrao IEC 60255-21-2 Resposta (classe
2)

30 g, 11 ms, meio seno. Em relagdo ao padréo de resisténcia IEC 60255-21-2
(Classe 2)

50 g, 11 ms, meio seno. Em relagdo ao padréo IEC 60068-2-27, teste Ea

Testado com trés impactos em cada diregao, nos trés eixos (total de 18 impactos
por teste)

20 g, 16 ms , meio seno - IEC 60255-21-2 (classe 2)
Testado com 1000 impactos em cada diregado, nos trés eixos (total de 6000
impactos por teste)

Alimentagao e DIO 1a 8: 550V, 50 Hz, 1 minuto
AlO 1a 4: 550V, 50 Hz, 1 minuto

COM 1 (RS-485): 550 V, 50 Hz, 1 minuto

COM 2 (RS-485): 550 V, 50 Hz, 1 minuto

CAN A: 550V, 50 Hz, 1 minuto

CAN B: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

CAN C: 550V, 50 Hz, 1 minuto

Porta Ethernet 1: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Porta Ethernet 2: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Porta Ethernet 3: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Porta de servigo Ethernet: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Porta do display, porta USB

GOV: 550V, 50 Hz, 1 minuto
REGULADOR AUTOMATICO DE TENSAO (AVR): 3000 V CA, 50 Hz, 1 minuto
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Condi¢oes operacionais

Transformadores internos via corrente CA (14, I1, 12, 13): 2210 V, 50 Hz, 1 minuto
Lado A de tensdo CA ([Fonte]), (N, L1, L2, L3): 3310 V, 50 Hz, 1 minuto

Lado B de tensdo CA ([barramento]) (N, L1, L2, L3): 3310 V, 50 Hz, 1 minuto
Porta EtherCAT: 550 V, 50 Hz, 1 minuto

Terminais MIO2.1 sem separacgao

galvanica D+ e DIO 9 a 16, DI 1a 8 e tacOmetro

Instalacdo CAT: Il 600 V
Seguranca Nivel de poluigdo 2
IEC 60255-27

Todas as partes de plastico vém com protegao automatica contra chamas de
acordo com o padrédo UL94-V0

EMC IEC 60255-26

Inflamabilidade

5.2 Controlador

5.21 Conexoes dos terminais

S [

1 fonte de alimentagdo (DC+/-)
8 canais digitais bidirecionais *
CC(+) paraDlO 4 a8

Fonte de alimentagao
Canais bidirecionais digitais *

9 COM 1 ** 1 RS-485 **
Canais bidirecionais analdgicos 4 canais analdgicos bidirecionais
3 Botao de pressao **
4 COM 2 ** 1 RS-485 **
5 CAN 3 conexbes CAN
6 Resistores de extremidade 5 chaves para ativar os resistores de extremidade
7 Ethernet 1 conexdo Ethernet para PC de servigo
8 Ethernet 3 conectores de chave Ethernet
9 USB ** Host USB (tipo A)
10  Porta do display *** Para uso com versdo montada sobre base ***
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OBSERVAGAO * As fungdes do disjuntor devem ser atribuidas aos canais MIO.
** Utilizagdo futura.
*** Entre em contato com a DEIF para obter informagdes de disponibilidade.

5.2.2 Especificacoes elétricas

Fonte de alimentagao

Tensdo nominal: 12 VCC ou 24 VCC (intervalo operacional: 6,5 a 36 VCC)
Energizara 8 V

Operagéo desce para6,5Va15W

Operacéo desce para 6,9 Va 28 W

Tensao de entrada

Tensao suportada Polaridade invertida

Imunidade da queda da fonte de

. . 0 VCC para 50 ms (vindo de mais de 6,5 VCC) a15 W
alimentacao

Protecao de pico de carga da fonte de

. = Pico de carga protegido de acordo com ISO16750-2 teste A
alimentacao

15 W tipicos

Consumo de energia Maximo de 28 W

Medicao de tensao da bateria

Precisao +0,8Vem8a32VCC,+0,5Vem8a32VCC @ 20°C

Canais bidirecionais analégicos

4 canais individuais (grupo isolado) com fungao configuravel.
Configuravel como canais de entrada ou saida.

Separagao galvanica da CPU

Todos o0s canais em um grupo elétrico

Canais de entrada
Entrada digital 0 a 24 VCC com limiar comum de 4 V

Intervalo: 0 a 1 MQ

Precisao

0a80Q:+1% +x0,5Q
80Qa20kQ: £0,4 % +0,5Q
20 a 200 kQ: £2.0 %

200 a 1000 kQ: +15 %

0 a +10 VCC (sigma-delta de 16 bits)
Entrada de tensao Precisé@o: 0,3 % de escala completa sobre o intervalo de temperatura de
operagao.

Medicgao do resistor

0 a 20 mA (sigma-delta de 16 bits)
Entrada de corrente Preciséo: 0,3 % de escala completa sobre o intervalo de temperatura de
operagao.

Canais de saida

0 a +10 VCC (Resolugéo de 13 bits)
Saida de tensao Preciséo: 0,3 % de escala completa sobre o intervalo de temperatura de
operagao.

0 a 20 mA (Resolugéo de 13 bits)
Precisdo: 0,3 % de escala completa sobre o intervalo de temperatura de
Saida de corrente operagao.
Maximo de 2 canais podem ser selecionados como saida de corrente (limitagao
de poténcia interna)
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Canais bidirecionais digitais

8 canais individuais (um grupo galvanico isolado) com fungao configuravel.
Comutagéao negativa.
Configuravel como canais de entrada ou saida.

0a24VCC

Canais de entrada digital Fonte de corrente (limpeza de contato) Inicial 10 mA, continua 2 mA
Comutagdo negativa.
Tens3o de saida: 12 a 24 VCC
A tensdo de saida da chave de saida lateral alta depende de CC+

. i .. e Canais DIO 1a 4 usam terminal 1.

Canais de saida digital . .

e (Canais DIO 5 a 8 usam terminal 7.

2 A CC de partida e 0,5 A continuo (maximo de 2 A para continua para todos os
canais)

5.2.3 Especificagcées de comunicacao

Especificacdes de comunicacao

CANA Motor, DVC ou gerenciamento de poténcia (isolado)
CANB Conexao de dados 2 fios e comum (isolado)
CANC Resistores de terminal de chave 120 Q (ohm)

Conexdo de dados 2 fios e comum (isolado)
COM 1 (RS-485) * 9600 a 115200 baud
Resistores de terminal de chave 120 Q (ohm)

Conexdo de dados 2 fios e comum (isolado)

COM 2 (RS-485) * 9600 a 115200 baud
Resistores de terminal de chave 120 Q (ohm)
USB * Host USB (tipo A)
3 Ethernet * Chave para conexdes de Ethernet
Ethernet Somente para conexdes ao PC de servi¢o

Somente para versdes montadas sobre base

DisplayPort ** 5 [
isplayPor Conexdo a um display local

OBSERVAGAO * Para utilizagdo futura.
** Entre em contato com a DEIF para obter informagdes de disponibilidade.

Installation instructions 4189341348C PT Pagina 49 de 54



5.3 Mddulo de entrada/saida de medicao (MI02.1)

5.31 Conexoes dos terminais

1 Corrente CA via CTs

2 Tensdo CA

3  Saida analdgica (GOV/AVR)

4 Canais bidirecionais digitais e D+

5 Canais de entrada digital e tacometro

6 EtherCAT

5.3.2 Especificagoes elétricas

Lado A ([Fonte]):

L1 ($1,52)

L2 (S1,S2)

L3 ($1,S2)

Lado A ([Fonte]) ou Lado B ([Barramento]):
L4 (S1,52)

Lado A ([Fonte]): N, L1, L2, L3
Lado B ([Barramento]): N, L1, L2, L3

AVR (+/-) (Regulador automatico de tensdo)
GOV (+/-)

D+
Entrada da parada de emergéncia (E stop)
8 canais configuraveis bidirecionais

8 entradas digitais
Tacbmetro

Conexao a suportes de extensao

Todas as especificagdes se encontram dentro das condi¢des de referéncia, a menos que declarado em contrario.

Medicoes de tensao

Valor nominal (Un) 100 a 690 V CA
Intervalo de referéncia 30 a 931,5 VCA

Intervalo de medicéao

5,0 a 931,5 VCA, Truncamento: 2 VCA

Precisao 5,0 a 931,5 VCA: £0,5% ou *0,5 VCA (o que for maior)
UL/cUL Listado 600 V CA fase-fase
Consumo Maximo de 0,25 V A/fase

Tensao suportada
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Medicoes de tensao
Un + 45% por 10 segundos

Todas as tensdes sdo tensdes de fase-fase em CA.

Medicoes de corrente

Valor nominal (ENTRADA) 10ou 5 A CA do transformador de corrente

Intervalo de medicao 0,005 a 20,0 A CA, Truncamento: 4 mA CA

Precisao 0,005 a 20,0 A CA: +0,5% ou 5 mA CA (o que for maior)

UL/cUL Listado Dos listados ou dos transformadores de corrente R/C (XODW2.8) de 1 ou 5A CA
Consumo Maximo de 0,3 V A/fase

10 A CA continuo

20 A CA por 1 minuto

75 A CA por 10 segundos
250 A CA por 1 segundo

Corrente suportada

Medicoes de frequéncia

Valor nominal 50 Hz ou 60 Hz
Intervalo de referéncia 45 a 66 Hz
Intervalo de medigao 10a75Hz

Precisdo: 10 a 75 Hz: 5 mHz, dentro do intervalo de temperatura de

Frequéncias do sistema .
funcionamento.

Precisdo: 10 a 75 Hz £10 mHz, dentro do intervalo de temperatura de

Frequéncias de fase .
funcionamento.

Medicao de angulo de fase (tensao)

Intervalo de medicao -179,9 a 180°

Precisao -179,9 a 180°: 0,2° dentro do intervalo de temperatura de funcionamento

Medicao de poténcia

+0,5% do valor medido ou £0,5% de Un* IN, o que for maior, dentro do intervalo

Precisao . .
de medicdo de corrente

Temperatura e precisao da medicdo CA

Intervalo de referéncia de medicdo CA -20 a +55 °C (-4 a 131 °F)

Tensao: Adicional: £0,05% ou +0,05% VCA a cada 10 °C (18 °F) (o que for maior)
Corrente: Adicional: £0,05% ou *0,5% de mA CA a cada 10 °C (18 °F) (o que for
maior)

Poténcia: Adicional: +0,05% ou =0,05% de Un * IN a cada 10 °C (18 °F) (o que for
maior)

Precisao dependente da temperatura
fora do intervalo de referéncia

Canais de entrada digital

8 canais individuais de entrada com fungdo configuravel.
Comutagéao negativa.
Fonte de corrente (limpeza de contato) Inicial 10 mA, continua 2 mA.
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Corrente da excitagdo 210 mA, 12V
¢ 105 mA, 24 V
Limite de falha de carregamento 6V

Intervalo da entrada de tensao 1 Vpa70Vp
w 8a36V
Intervalo de entrada de frequéncia 10 a 10 kHz

Tolerancia de medicao de frequéncia 1% de leitura

Deteccao de ruptura de fio Sim

Canais bidirecionais digitais

8 canais bidirecionais digitais com fungdo configuravel.
Todos os canais em um grupo elétrico.
Configuravel como canais de entrada ou saida.

0a24VCC
Entrada digital Comutagéo negativa
Fonte de corrente (limpeza de contato) Inicial 10 mA, continua 2 mA

Tenséo de alimentagdo: 12 a 24 V (intervalo de operagéo 6.5 a 28 VCC)

e Canais DIO 9 a 12 alimentam com 46 CC (+) o terminal da Parada de
emergéncia

Saida digital e Canais DIO 13 a 16 alimentam com 52

Corrente de saida:

Até 0,5 A (maximo de 1 A para todos os 4 canais)

2 A CC de partida e 0,5 A continuo (maximo de 2 A para continua para todos os
canais)

Saida analdgica para GOV ou AVR
Tipos de saida para GOV ou AVR Saida CC ou PWM

Resisténcia minima de carga 500 Q (Ohm) ou 20 mA

Controle (GOV)

Intervalo de saida de tensdo CC -10,5a10,5 VCC

Tensao de saida PWM Aplicagdo 6 V configuravel com CODESYS
CODESYS configuravel -10,5a +10,5V

Intervalo de frequéncia PWM 1a 2500 Hz 25 Hz

Resolucao do ciclo de tarefa PWM 12 bits (4096 passos)

Precisao Precisdo: =1 % de ajuste

Regulador automatico de tensao (AVR)

Intervalo de saida de tensdo CC -10,5a10,5 VCC

Padrao 6 V, configuravel no nivel da plataforma via EtherCAT no intervalo 1a 10,5
Tensao de saida PWM \Y
Nivel de aplicagdo fixado na configuragdo da plataforma
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Regulador automatico de tensdo (AVR)

CODESYS configuravel -10,5a +10,5V
Intervalo de frequéncia PWM 1a 2500 Hz 25 Hz
Resolucao do ciclo de tarefa PWM 12 bits (4096 passos)
Precisao Precisédo: =1 % de ajuste

5.3.3 Especificagcoes de comunicacao

EtherCAT

RJ45
Comunicacao via protocolo EtherCAT  Utilize um cabo Ethernet que atenda ou exceda as especificagdes de blindagem
dupla SF/UTP, categoria CAT5e.
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6. Fim de vida util

6.1 Descarte de dispositivos eletrénicos e residuos elétricos

Simbolo da WEEE

Todos os produtos que vém marcados com uma lixeira de rodas com um trago atravessando-a
(simbolo da WEEE) s3o equipamentos elétricos e eletronicos (EEE). Os EEE contém materiais,
componentes e substancias que podem ser perigosas e maléficas a salide das pessoas e ao meio-
ambiente. Os residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (WEEE) devem, portanto, ter um
descarte adequado. Na Europa, o descarte de WEEE é regido pela Diretiva de WEEE, emitida pelo
Parlamento Europeu. A DEIF cumpre com essa diretiva.

Vocé ndo deve descartar o WEEE como lixo doméstico na coleta do seu municipio. Em vez disso, o
WEEE deve ser coletado em separado, no intuito de minimizar os danos ao meio ambiente e para
trazer oportunidades para reciclagem, reutilizagdo e/ou recuperagao desse WEEE. Na Europa, os
governos locais sdo responsaveis pelas instalagdes para recebimento de WEEE. Caso necessite de
mais informagdes sobre como descartar o WEEE da DEIF, entre em contato com a DEIF.
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