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1. 简介
1.1 选项 G5

当功率管理功能处于激活状态时，应用中的控制器会通过 CAN 总线连接交换功率管理信息。这使得控制器能够做出响应，以满足功
率管理要求。只需使用标配 AGC-4 Mk II 硬件（包括第 7 插槽中的 CAN 总线接口）。

选项 G5（功率管理）是一个软件选项。

1.2 软件版本
本文档基于 AGC-4 Mk II 软件版本 6.11。

1.3 警告与安全
1.3.1 危险声明符号

危险
这表示危险的情况。
如果不遵守这些指导，这些情况可能导致死亡、人员严重受伤和设备损坏或损毁。

警告
这表示潜在的危险情况。
如果不遵守这些指导，这些情况可能导致死亡、人员严重受伤和设备损坏或损毁。

注意
这表示低风险情况。
如果不遵守这些指导，这些情况可能导致轻微或中度伤害。

注意
这表示重要通知
请务必阅读此信息。

1.3.2 表示一般说明的符号
备注 这显示了一般信息。

更多信息
它显示从何处获得更多信息。

示例

它会显示一个示例。
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方法指导
提供一个包含帮助和指导内容的视频的链接。

1.3.3 出厂设置
控制器在出厂时已进行了默认设置。这些设置对于发动机/发电机组来说不一定正确。在运行发动机/发电机组之前，应检查所有设
置。

1.4 术语表
术语 缩写词 描述
附加操作面板 AOP  

AGC 150  这包括 AGC 发电机组、AGC BTB 和 AGC 主电网控制器。为了进行功率管理，这些控
制器必须配备核心版、扩展版或高阶版软件。 

AGC-4  对于选项 G4、G5 和 G8，这包括 AGC 发电机组控制器、AGC BTB 控制器和 AGC 主
电网控制器。 

AGC-4 Mk II  这些控制器基于 AGC-4 平台，并配备了经过升级的硬件。对于选项 G5，这包括 AGC
发电机组控制器、AGC BTB 控制器和 AGC 主电网控制器。 

负载自动控制器 ALC-4 用于控制负载，包括重载。 

市电失电自起动模式 AMF 如果存在主电网故障，功率管理系统会自动使用发电机组来为负载供电。 

可持续性自动控制器 ASC 150
ASC-4

ASC 可用于 AGC 功率管理应用。

ASC-4 太阳能和 ASC 150 太阳能：一款用于连接光伏逆变器的太阳能混合控制器。
ASC-4 电池和 ASC 150 储能：一款用于连接储能系统的电池混合控制器。

ASC 150 控制器必须安装有扩展版或高阶版软件。
自动传输开关 ATS  

自动电压调节器 AVR  

有效功率 PAVAILABLE PTOTAL - PPRODUCED

母排 BB 通常，BB 是母排的缩写。 

母排 A BA 对于 BTB，BA 是指母排 A（在应用配置中位于 BTB 左侧的母排）。 

母排 B BB 对于 BTB，BB 是指母排 B（在应用配置中位于 BTB 右侧的母排）。 

母联开关 BTB单元  

已连接  一个发电机组正在运行，且其断路器已闭合。 

电流互感器 CT  

显示单元 DU-2 一款带按键的 LCD 显示屏，适用于 AGC-4 Mk II。 

发电机控制器 DG  

发电机组断路器 GB  

负载转移 LTO  

主电网断路器 MB  

主电网功率输出 MPE  

M-Logic  可通过应用软件使用的 PLC 型工具。 

多功能系列 2 ML-2 DEIF 平台，包含 AGC-4 Mk II。 

额定功率 P nom 或 PNOMINAL  
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术语 缩写词 描述
功率管理系统 PMS  

PC 应用软件 USW  

生成功率 PPRODUCED 所连接发电机组的实测功率之和。如果发电机组是唯一的电源，这相当于实际耗电量。 

软件 软件  

联络开关 TB  

总计功率 PTOTAL 所连接发电机组的额定功率之和。 

触摸显示屏单元 TDU 107 一款已预设参数的触摸彩色显示屏，适用于 AGC-4 Mk II。 

1.5 功率管理
1.5.1 AGC-4 Mk II 控制器
有三个 AGC 控制器可配备 G5 选项：
• 发电机组控制器：控制一台发电机组和一个发电机组断路器。发电机组由原动机（例如：发动机、涡轮机）和发电机组成。功率管
理系统负责启动、停止、连接、断开和调节发电机组，以满足功率管理要求。

• BTB 控制器：控制母联开关。功率管理系统负责同步、闭合、解列和断开断路器，以满足功率管理要求。当母联开关处于断开状
态时，会形成两个母排段。此时，功率管理系统会将每段母排视为一个独立的功率管理系统。

• 主电网控制器：控制主电网断路器，也可控制联络开关。功率管理系统负责同步、闭合断路器、解列和断开断路器，以满足功率管
理要求。

AGC 发电机组控制器 AGC BTB AGC 主电网控制器
选项 G5 ● ● ● 

触摸显示单元 TDU 107 ●  ● 

显示面板单元 DU-2 选项 Y1 选项 Y5 选项 Y4 

扩展的功率管理
要使用 AGC-4 Mk II 组群和电站控制器，必须配备 G7 选项。

更多信息
有关更多信息，请参见高级功率管理选项 G7。

1.5.2 使用其他控制器的功率管理
您可以在配备 AGC-4 Mk II 的功率管理系统中使用以下控制器：
• AGC-4
◦ AGC-4 Mk II 的前身。
◦ 4.81.2 或更高版本的 AGC-4 软件与 AGC-4 Mk II 兼容。AGC-4 Mk II 和 AGC-4 通常兼容。除非另有说明，否则本文件中提
到的所有 AGC-4 均包括 AGC-4 Mk II。

• AGC 150
◦ 与 AGC-4 Mk II 类似，但不包括所有功能。
◦ 有关更多信息，请参阅 AGC 150 发电机主电网 BTB 设计手册。

• AGC 200
◦ 与 AGC-4 Mk II 类似，但不包括所有功能。

• ALC-4
◦ 每个控制器最多可控制 8 条负载馈线（包括重载）。
◦ 有关更多信息，请参阅 ALC-4 设计手册。

• ASC-4 Solar
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◦ 控制光伏逆变器，以产生尽可能多的可持续电力。
◦ 有关更多信息，请参阅 ASC-4 太阳能设计手册。

• ASC-4 Battery
◦ 控制电池（ESS）的充放电。
◦ 有关更多信息，请参阅 ASC-4 电池设计手册。

• ASC 150 太阳能控制器
◦ 与 ASC-4 太阳能类似，但不包括所有功能。
◦ 有关更多信息，请参阅 ASC 150 太阳能设计手册。

• ASC 150 储能控制器
◦ 与 ASC-4 电池类似，但不包括所有功能。
◦ 有关更多信息，请参阅 ASC 150 储能设计手册。

这些控制器均具备功率管理功能。但是，每个 AGC-4 Mk II 控制器必须配备 G5 选项，而每个 AGC-4 控制器必须配备 G4、G5 或
G8 选项。

功率管理示例*

G

ASC Battery

ASC Solar

AGC Genset

CAN bus PMS

AGC Mains ALC

CAN bus PMS

1  2  3  4
5  6  7  8

备注 * 示例展示了一台连接至主电网负载点的 ASC 太阳能控制器您也可以将 ASC 太阳能控制器连接到母排上。更多信息请参阅
ASC 太阳能连接。

不兼容的控制器
备注 AGC-3 与 AGC-4 Mk II 不兼容。

备注 功率管理选项 G5 与 PMS lite 不兼容。您不能在功率管理系统中使用 AGC 150 PMS lite 控制器，也不能使用启用了 PMS lite
的 AGC-4 Mk II 控制器。

备注 功率管理选项 G5 与 CANshare 不兼容。您不能在功率管理系统中使用启用了 CANshare 的控制器。
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1.5.3 功率管理功能
以下是 AGC-4 Mk II 功率管理功能的概述。

电站模式
• 孤岛运行
• 主电网失电自启动*
• 固定功率*
• 调峰*
• 负载转移*
• 主电网功率输出*

备注 * 对于这些电站模式，发电机组控制器的模式必须被设置为功率管理。电站模式必须在主电网控制器中进行配置。在功率管理
系统中，ASC 控制器可以切换电站模式。

功能
一般信息 发电机组控制器 母排控制器 主电网控制器
• 应用配置
◦ Easy connect（仅限发电机
组）

◦ PC 应用软件（任何系统）
• CAN 总线通信
◦ 冗余 CAN
◦ 可配置 ID
◦ CAN 标志

• 多主控制器
• 可更改控制器类型
• 软件兼容性检查
• 本地/远程操作
• 公共功率因数控制

• 发电机组断路器控制
• 发电机组优先级
◦ 手动
◦ 运行小时数
◦ 燃油优化
◦ 燃油优化和运行小时数

• 根据负载自动启/停
◦ 可用功率或百分比
◦ 两组设置

• Load sharing
• 不对称负载分配 (LS)
• 斜坡和负载阶跃
• N + X（安全模式）
• 基本负载
• 多点启动发电机组
• 负载管理
• 接地继电器控制
• 用于多台发电机组的远程维护盒（带 T4 选
项）

• 母联开关
控制

• 区域管理
• 闭合环
• 在母排失
电时直接
合闸

• 主电网断路器控制
◦ 同步
◦ 反向同步
◦ 测试模式

• 多主电网
• ATS 控制
• 联络开关控制（可
选）
◦ 功率容量
◦ 分闸点

更多信息
有关与功率管理无关的标配功能，请参阅 AGC-4 Mk II 设计手册。

ASC-4 和 ASC 150
ASC 控制器还具备针对光伏和储能系统的额外功率管理功能。有关更多信息，请参阅 ASC-4 太阳能设计手册、ASC-4 电池设计手
册、ASC 150 太阳能设计手册或 ASC 150 储能设计手册。

ALC-4
ALC-4 提供自动负载控制功能，并配有重载功能。有关更多信息，请参阅 ALC-4 设计手册。
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1.6 应用
1.6.1 概述
带有选项 G5 的控制器可用于在以下区域创建应用。

更多信息
有关每种发电机组模式的描述，请参阅设计手册。

更多信息
有关每个应用的交流和直流连接，请参阅安装说明。

1.6.2 孤岛运行
多达 32 台发电机组可以在孤岛模式下并联运行。当电站中的所有控制器在发电机组模式（菜单 6070）中均选择了功率管理时，显示
屏上会显示状态文本“READY ISLAND AUTO”。现在可使用 PMS 负载分配、与负载有关的启动/停止以及所有其他 PMS 功能。

G

Busbar

G

Display 1 Display 2

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Generator
breaker
(GB 1)

Generator
breaker
(GB 2)

AGC GensetAGC Genset

备注 您也可以使用 M-Logic 输出 > 命令 >功率管理来激活功率管理。
使用主电网控制器的孤岛模式
如果应用中有一个主电网控制器，请在主电网控制器中选择电站模式。当主电网断路器断开时，请在参数 6071 中选择孤岛模式。
备注 当主电网断路器闭合时，系统会连接到电网，并不再处于孤岛模式。

Option G5 4189341278-E ZH_CN 第 11 页, 共 104 页



1.6.3 与主电网并联。
下图显示的应用安装了主电网以及最多 31 个发电机组。

所示应用包含一个主电网断路器和一个联络开关。您也可以在不使用联络开关或主电网断路器的情况下创建应用。母联开关不能置于
母排上。如果母排需要断路器，请使用 BTB 控制器。

G

Diesel generator set 1

Busbar

G

Diesel generator set 2

Mains

Consumers

Display 1 Display 2

Display mains

Mains
breaker
(MB)

Tie
breaker
(TB)

Generator
breaker
(GB 1)

Generator
breaker
(GB 2)

AGC Genset AGC Genset

AGC Mains
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1.6.4 ATS 与多机启动
可创建使用 ATS 在主电网和发电机电源之间切换的应用。

Diesel generator set 3

Busbar

Diesel generator set 2

CAN bus

ATS
Consumers Auto Start/Stop

Diesel generator set 1
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1.6.5 ATS 与主电网控制器
可创建使用 ATS 在主电网和发电机电源之间切换的应用。

AGC Mains

AGC Genset AGC Genset AGC Genset

Diesel generator 1 Diesel generator 2 Diesel generator 3

Mains

Mains OK

Consumers ATS ON/OFF

Tie
breaker
(TB)

Busbar
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1.6.6 多主电网
下面显示了一个多主电网应用的示例。有关可能组合的更多信息，请参阅多个主电网。

Generator
breaker
(GB 1)

Busbar

Generator
breaker
(GB 2)

CAN bus

Tie
breaker
(TB 17)

Mains
breaker
(MB 17)

Mains 17

Consumers

BTB 33

Generator
breaker
(GB 3)

Generator
breaker
(GB 4)

CAN bus

Tie
breaker
(TB 18)

Mains
breaker
(MB 18)

Mains 18

Consumers

AGC Genset AGC Genset AGC GensetAGC BTB AGC Genset

AGC Mains AGC Mains

Diesel generator 4Diesel generator 3Diesel generator 2Diesel generator 1

Busbar

1.7 法律信息和免责声明
DEIF 不负责发电机组的安装或操作。如果您对发动机/发电机组的安装或操作有任何疑问，请联系发动机/发电机组厂家。

备注 Multi-line 2 装置不能由未经授权的人员打开。否则，保修将失效。
免责声明
DEIF A/S 保留更改本文件内容的权利，且无需另行通知。

本文档的英文版本始终涵盖最近以及最新的产品信息。DEIF 不承担译文准确性的相关责任，并且译文可能不会与英文文档同时更新。
如有差异，以英文版本为准。
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2. 设置
2.1 控制器类型
2.1.1 通过显示屏选择 AGC 类型
您可以更改 AGC-4 Mk II 控制器的类型。唯一须满足的条件是控制器为带选项 G5 的 AGC-4 Mk II。要更改控制器类型，按显示面板
上的跳转按钮并进入菜单 9100。

选中下列 AGC 类型之一：

1. DG 单元（发电机组控制器）
2. 主电网单元（主电网控制器）
3. 母联开关单元（BTB 控制器）

备注 更改此参数后，控制器将被重置为出厂设置。开始配置之前，请选择 AGC 类型。

2.2 断路器反馈
2.2.1 发电机断路器 (GB)

对于发电机组控制器，必须连接发电机断路器的反馈（端子 26 和 27）。

2.2.2 主电网断路器 (MB)

对于主电网控制器，必须连接主电网断路器的反馈（端子 24 和 25）。

备注 如果不存在 MB，请在应用配置（在 PC 应用软件中）中选择 MB。然后，就可以配置 MB 合闸/分闸继电器和 MB 合闸/分闸
反馈输入（端子 24 和 25）。

2.2.3 联络断路器 (TB)

对于控制 TB 的主电网控制器，必须连接联络开关的反馈（端子 26 和 27）。

备注 如果不存在 TB，请在应用配置（在 PC 应用软件中）中选择 TB。然后，就可以配置 TB 合闸/分闸继电器和 TB 合闸/分闸反
馈输入（端子 26 和 27）。

2.2.4 母联开关 (BTB)

对于 BTB 控制器，必须连接母联开关的反馈（端子 26 和 27）。

对于外部控制的母联开关，开关反馈必须连接到一个或多个 AGC。使用 M-Logic（输出）> BTB 命令）配置数字量输入。
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M-Logic 中外部控制的母联开关反馈示例

2.2.5 母排闭锁
母排受阻报警（菜单 2320）是一项安全功能，可在没有断路器反馈时防止电源接入。

每当连接至母排的电源在断电母排上触发位置故障报警时，系统便会在功率管理系统中同一区域内的所有控制器上触发另一项名为
“母排受阻的报警，从而阻止该区域内的任何断路器接入母排。
备注 在连接到存在位置故障的母排的所有控制器上，都会显示“2320 母排受阻”状态文本。
备注 母排受阻功能只会影响位置故障所在部分中的控制器。

以下是唯一几种在发生位置故障时母排不受阻的情况：

• 母联开关断开时的 MB 位置故障。
• BTB 位置故障。
• 母排电压和频率在额定设置范围内时的任何断路器位置故障。
• 当断路器的断开检修断路器功能处于激活状态时。有关更多信息，请参阅 AGC-4 Mk II 设计手册。

2.3 CAN 总线
2.3.1 CAN总线连接
用于 AGC 控制器之间内部通信的 CAN 总线接口，位于插槽 7 的发动机接口 PCB 上。

2.3.2 图
下图展示了连接有三个 AGC 控制器的示例。例如，它们可以是一个主电网控制器和两个发电机组控制器。

Multi-line 2

CAN bus interface

A1 A2 A3
H GND L

Multi-line 2

CAN bus interface

A1 A2 A3
H GND L

Multi-line 2

CAN bus interface

A1 A2 A3
H GND L

120 120 
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Multi-line 2

CAN bus interface

B1 B2 B3
H GND L

Multi-line 2

CAN bus interface

B1 B2 B3
H GND L

Multi-line 2

CAN bus interface

B1 B2 B3
H GND L

120 120 

备注 如果距离超过 300 米，DEIF 建议使用 CAN 转光纤转换器。

2.3.3 CAN 总线设置
如果应用中控制器间的通信必须尽可能快，您可以在应用软件中调整相关设置。打开标识符框。

控制器数量
选择内部功率管理设备数量（或从显示单元访问参数 9171），以设定应用中控制器的最大数量。单元数量越少，功率管理速度越快。

系统中的所有控制器必须采用相同的设置，否则将显示应用危险警报。此应用危险警报还会在事件日志中生成一条设备编号错误条
目。

波特率
选择内部功率管理 CAN 波特率（或从显示单元访问参数 9172），以设定功率管理 CAN 总线通信线路的波特率。如果选择的波特率
为 125 kb，则可安装实际总长度为 300 米的 CAN 总线电缆。如果选择的波特率为 250 kb，则可安装实际总长度为 150 米的 CAN
总线电缆。

如果所有控制器上的 CAN 波特率不一致，所有控制器上都会显示应用危险警报。在报警日志中，已更改波特率的控制器（与其他控
制器不再相同）会被标记为报警值 100。
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2.3.4 ML-2 控制器之间的 CAN 连接
使用 PC 应用软件配置控制器之间的功率管理通信。功率管理通信采用 CAN 总线通信方式。

CAN 线路要求
布线必须采用菊花链连接。识别用于将通信总线连接到每个控制器上的端子。线路必须是连续通讯总线，不能与其他通讯总线混合使
用来进行功率管理。

如果只有一条 CAN 总线线路，您可以在菜单 7840 中选择 PMS 主或 PMS 副。此选择在所有控制器中必须相同。

冗余 CAN 线
功率管理通信线路可以采用冗余形式（PMS 主和 PMS 副）。沿 CAN 总线线路排查，决定哪条线应该是 PMS 主，哪条线应该是
PMS 副。
备注 PMS 主 和 PMS 副在功能上并无差异，但不能将线混淆。
备注 如果功率管理系统包含 AGC-4 Mk II 和 AGC 150 控制器，则无法实现冗余功率管理 CAN 通信。

混用 CAN A 和 CAN B
只要控制器中的 CAN 协议设置正确，CAN 端口的选择并不重要。但是，建议在每个控制器上使用相同的 CAN 端口。这有助于故障
排查及系统调试工作。

如果任何控制器中的应用软件版本低于 4.5x，则控制器不能混用 CAN A 和 CAN B。

更多信息
有关混用 CAN A 与 CAN B 的详细信息，请参阅 AGC-4 选项 G4 G5 G8 中关于 ML-2 控制器之间 CAN 连接的相关章节。

2.3.5 冗余 CAN 总线
AGC-4 Mk II 可以使用冗余功率管理 CAN 线路。
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冗余 CAN 总线应用示例

G

Busbar

TB 17

Load

MB17

G

BTB 33

TB 18

Load

MB18

Mains

GB 1 GB 2

CAN bus PMS primary

PMS secondary

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

CAN bus

Mains

BTB

GensetGenset

更多信息
有关如何将冗余 CAN 总线与其他控制器和旧版软件一起使用的信息，请参阅 AGC-4 选项 G4 G5 G8 中的冗余 CAN 总线。

2.3.6 CAN 故障模式
如果在控制功率管理的 CAN 上出现故障，系统的响应方式有多种。

对于参数 7533 到 7536，您可以选择故障类别，例如，停机或跳闸 MB。这些参数对应的故障包括所有单元缺失 (7533)、某 DG 缺
失 (7535)、某主电网缺失 (7536) 和严重 CAN 错误 (7534)。

严重 CAN 错误
默认情况下，当一个控制器与功率管理系统中的两个（或更多个）控制器失去通信时，它会激活严重 CAN 错误报警（这会激活参数
7534 中的故障类别）。通过 CAN 缺失数量（参数 8800），可以配置控制器的数量（范围为 2 至 32）。
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在 CAN 故障模式（参数 7532）中，您可以选择进入三种模式中的哪一种。

手动
如果选择手动，所有 AGC 控制器都将切换到手动模式。调节器将被冻结，无法闭合任何开关（除非开关已经处于同步窗口或黑色母
排的限值范围内）。请注意，在 BTB 或主电网控制器中无法选择手动模式。

如果 CAN 线上出现断线情况，调节器将立即停止，不会进一步采取任何操作。但保护仍有效，举例来说，如果出现短路或过载现
象，AGC 仍能使断路器跳闸或关闭发动机。

发生致命 CAN 错误时，存在断电风险，因为在手动模式下没有负载分配。

半自动
如果选择半自动，AGC 控制器将在发生严重 CAN 错误时切换到半自动模式。

在半自动模式下，AGC 控制器中的调节器仍在工作。这意味着，彼此可见的发电机组能够进行负载分配。下面举例进行说明：

半自动示例

G

Diesel generator set 2

AGC-4
AGC 242/243

G

Diesel generator set 1

Busbar

CAN bus

G

Diesel generator set 3

G

Diesel generator set 4

AGC 242/243AGC-4

上图显示的是 AGC-4 控制器。该示例同样适用于 AGC-4 Mk II 控制器。CAN 总线故障发生在发电机组 2 和发电机组 3 之
间。这意味着，发电机组 1 和发电机组 2 彼此可见。发电机组 3 和发电机组 4 也彼此可见。在发电机组 1 和 2 之间能够分
配负载。在发电机组 3 和 4 之间能够分配负载。然而，此时仍存在发生停电的风险，因为在另外两台发电机组负载极低甚
至空载的情况下，仍有可能导致其余两台发电机组因过载而跳闸。

如果在发电机组处于停机状态时发生严重 CAN 错误，它们不会受到限制，因此可以启动它们。

注意
非同步断路器闭合
如果发生致命 CAN 错误，可同时启动两个发电机组并闭合母排上的断路器（即使其未同步）。

无模式转换
如果选择不切换模式，所有 AGC 控制器都将保持在发生严重 CAN 错误之前的模式。在包含多个主电网、BTB 和发电机组的应用
中，如果一个发电机组不再可见，系统的其余部分仍可近似正常地工作并继续处于自动模式。

然而，如果 CAN 总线故障发生在如下图所示的系统中，则可能会引发问题：
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G

Diesel generator set 2

AGC-4
AGC 242/243

G

Diesel generator set 1

Busbar

CAN bus

TB 17

Load

MB17
AGC 150

备注 上面显示的是 AGC-4 控制器。该示例同样适用于 AGC-4 Mk II 控制器。

此应用场景针对的是市电失电自启动。在此应用中，所示的 CAN 总线故障会引发问题，因为主电网控制器在主电网发生故障时本应
向发电机组发送启动信号。由于主电网控制器和发电机组之间存在 CAN 总线故障，发电机组将无法知晓主电网何时发生了故障，因
此将不会启动。如果使用此设置，请使用 CAN 总线故障类设置（菜单 7530）以确保系统能正确处理这种情况。

在上面的示例中，只有主电网控制器检测到了严重 CAN 错误。发电机组控制器仅检测到“某控制器缺失”这一状态，尚不足以触发
“严重 CAN 错误”报警。在这种情况下，您可以使用 M-Logic 更改模式或采取其他措施。

2.3.7 CAN 总线报警
任意 发电机开关 缺失
当一个（或多个）发电机组控制器缺失时，将被激活（在参数 7535 中激活故障类别）。

任意主电网缺失
当一个（或多个）主电网控制器缺失时，将被激活（在参数 7536 中激活故障类别）。在此选择的故障类别在 BTB 控制器缺失时也会
被使用。

Appl.错误
系统中所有控制器的应用程序配置都不相同。功率管理系统无法正常运行。

重复 CAN ID
当两个（或更多个）控制器具有相同的内部通信 ID 时，将被激活（7530）。功率管理系统无法运行。
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缺失所有单元
仅当控制器无法在 CAN 总线线路上“看到”任何其他控制器时，将被激活（在参数 7533 中激活故障类别）。

CAN总线通讯故障
以下报警可能显示在 AGC 控制器上。对于所有 XXX 缺失报警，报警在应用中的所有其他控制器上都会被激活。

CAN ID X P missing
AGC 控制器与 PMS 主控制器上 CAN ID 的 CAN 总线通信已中断。

CAN MAINS X P missing
AGC 控制器与 PMS 主控制器上 ID 为 X 的主电网控制器的 CAN 总线通信已中断。

CAN BTB X P missing
AGC 控制器与 PMS 主控制器上 ID 为 X 的 BTB 控制器的 CAN 总线通信已中断。

CAN ID X S missing
AGC 控制器与 PMS 副控制器上 CAN ID 的 CAN 总线通信已中断。

CAN MAINS X S missing
AGC 控制器与 PMS 副控制器上 ID 为 X 的主电网控制器的 CAN 总线通信已中断。

CAN BTB X S missing
AGC 控制器与 PMS 副控制器上 ID 为 X 的 BTB 控制器的 CAN 总线通信已中断。

CAN setup CH:784x
控制器可检测到 CAN 端口上的功率管理通信，但未设置正确的协议。此报警还会监控发动机通信协议（选项 H12）与 CAN 端口之间
的 CAN 设置。

更多信息
有关故障类别的一般描述，请参阅设计手册。

2.4 轻松连接
如果应用中仅包含发电机组、储能系统（ESS）和/或光伏控制器，则可以使用 Easy Connect 来快捷地将更多控制器添加到新或现有
应用中。轻松连接命令通常来自显示器，但也可以从 M-Logic 和 Modbus 发送。您还可以使用 Easy Connect 来移除发电机组、储
能系统（ESS）和/或光伏系统。

前提
• 应用中的所有控制器都具有相同的软件版本。
◦ 您可以将 Easy connect 用于混用了 AGC-4 Mk II、AGC-4、AGC 150 和 ASC 150 的应用。所有控制器必须支持相同的轻松
连接功能。

◦ 对于 AGC-4，其软件版本必须为 4.74.1 或更高；所配备的 M4 Engine 接口卡软件版本必须为 2.03.3 或更高。
备注 检查软件版本：

◦ 在控制器屏幕上：菜单 > 跳转 > 9070
◦ 在 TDU 107 上：菜单 > 设置 > 关于

• 在所有控制器中，Easy connect 通过参数 8023 或 M-Logic 输出 > Easy connect > 启用 Easy connect 启用。
• 快速设置为标准（发电机组控制器中的参数 9186）。
• 要添加或移除的发电机组/储能系统未运行。

启用 Easy connect
如果满足前提条件，轻松连接序列将在以下情况下激活：
• 在参数 8023 中启用了轻松连接。
• 控制器上电。
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• CAN 条件发生变化（即，如果添加或移除控制器）。

使用轻松连接
一旦轻松连接序列开始，操作员就不能使用显示单元来更改参数。在序列开始之前根据需要配置参数，或使用应用软件。

如果必须移除一个控制器并必须将另一个控制器添加到电站，请始终先移除该控制器，然后再添加新控制器。

注意
为控制器预留足够的时间进行更改
添加或移除控制器后，系统需要一些时间来应用更改（大约一分钟）。显示 Receiving application 时，请勿添加或移除更多控制
器。同时进行多项更改可能会复位应用。

发电机组控制器中的参数
参数 项目 范围 默认值 备注

8023 轻松连接 Enabled
Not enabled Not enabled 

Enabled：操作员可以使用该功能。
Not enabled：Easy connect 步骤不会启
动。

9184 快速设置 
脉冲
持续信号
紧凑型

脉冲 配置发电机组的断路器类型。 

9186 快速设置 标配
Single DG 标配 对于 Easy connect，这必须设为标准。

配置新的应用或添加新的发电机组控制器
Start

Start
new plant

Yes

Add to
CAN PMS

No

End

Yes

No

Go to the first
controller

Go to next
controller

Yes

Any
remaining
controllers

Controller in
stand-alone

mode

No

Controller in
stand-alone mode

DG blocked
for start

Yes

1. 满足前提条件后，激活 Easy Connect 序列。
2. 转到第一个控制器：第一个控制器保留其 CAN ID，为 DG1。
3. 启动新电站：第一个控制器的显示屏提示启动新电站？：
• 选择是：第一个控制器启动一个新的应用配置。
• 选择否：第一个控制器进入单机模式，DG 被阻止启动。

4. 转到下一个控制器：操作员可以连接 CAN 线路，并为下一个控制器供电。
5. 添加到 CAN PMS：新控制器检查 PMS CAN 线路是否有另一个控制器。
新控制器将获得可用的最低 CAN ID。新控制器会提示是否将 DG 添加到
CAN PMS？
• 选择是：控制器被添加到应用中。
• 选择否：控制器进入单机模式，DG 被阻止启动。

6. 如果检测到其他控制器，则重复步骤 4 和 5。否则，序列结束。
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备注 如果以后需要添加另一个控制器，则在连接 CAN 线路之前，该控制器不得通电。连接控制器电源后，Easy Connect 功能将
被激活，然后可将控制器添加到应用中。

移除发电机组控制器
Start

Setup
stand alone

Yes

Remove
DGx

No

End

Yes

No

Disconnect
controller

from CAN line

Go to another
controller

in the plant

Yes

Controller is
removed
from plant No

Controller is
remembered
by the PMS

Blackout
enabled

1. 断开控制器与 CAN 线路的连接：待从电站移除的控制器与 CAN 总线断开
连接，或控制器断电。

2. 独立设置：断开连接的控制器如果仍然通电，则会提示是否独立设置？
• 选择是：控制器与电站断开连接。
• 选择否：控制器等待重新连接到 CAN 线路。届时，控制器会自动重新
建立 CAN PMS 连接。

3. 转到电站中的另一个控制器：电站中所有剩余控制器的显示屏都会提示
REM.DG ## CAN PMS?。

4. 移除 DG ##：从任何剩余控制器的显示屏上：
• 选择是：从电站中移除断开连接的控制器。在其余所有控制器上，相关
警报被清除。

• 选择否：其他控制器等待断开的控制器重新连接到 CAN 线路。届时，
控制器会自动重新建立 CAN PMS 连接。

M-Logic 命令和事件
在 AGC 发电机组控制器中的 M-Logic > 输出 > Easy connect 路径下有以下命令：

命令 描述
添加 DG 用户可以将多个发电机组控制器连接到 CAN 总线，然后使用该命令将发电机组控制器添加到应用中。  

移除 DG 用户可以使用此命令从应用中移除发电机组控制器，而无需断开 CAN 总线。 

在显示屏上选择 yes 如果显示屏上出现“YES/NO”提示，则此命令选择 YES。 

在显示屏上选择 no 如果显示屏上出现“YES/NO”提示，则此命令选择 NO。 

启用轻松连接 此命令在参数 8023 中选择启用开。
禁用轻松连接 此命令在参数 8023 中选择启用关。

在 AGC 发电机组控制器中的 M-Logic > 事件 > Easy connect 路径下有以下事件：

事件 描述
电站激活 为轻松连接电站激活。 

独立 为独立应用激活。 

2.5 控制器 ID

连接 CAN 总线通信后，每个控制器都必须有一个内部通信 ID。对于 Easy connect，系统会自动设置 ID。否则，用户必须在所有控
制器中，通过参数 7531 设置控制器 ID（内部通信 ID）。不同类型的控制器具有不同的 ID 范围。
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备注 控制器不能有相同的 ID。
控制器 ID 范围
控制器类型 控制器 ID 范围（参数 7530）

发电机控制器 

AGC-4 Mk II（带选项 G5）
包含选项 G5、G4 或 G8 的 AGC-4
AGC 22x、AGC 242 或 AGC 243
AGC 150*

1至 32 

主网控制器 

AGC-4 Mk II（带选项 G5）
包含选项 G5 的 AGC-4
AGC 245 或 AGC 246
AGC 150*

1至 32 

BTB单元 

AGC-4 Mk II（带选项 G5）
包含选项 G5 或 G4 的 AGC-4
AGC 244
AGC 150

33 至 40 

可持续性自动控制器 

ASC-4 Solar
ASC-4 Battery
ASC 150 太阳能控制器
ASC 150 储能控制器

25 至 40 

负载自动控制器 ALC-4 25 至 40 

备注 * 某些软件包对控制器数量设有上限。更多信息请参阅 AGC 150 发电机主电网 BTB 选型手册。

2.5.1 软件兼容性（灵活 ID 系统）
4.65.0 及更高的 AGC-4 Mk II、AGC 150 和 AGC-4 软件版本均包含一个灵活的 ID 系统。无论是在灵活的 ID 系统中，还是在之前的
ID 系统中，一个应用中的最大控制器数量均为 40 个。

灵活的 ID 系统
说明 ID 范围 控制器数量
发电机组 (DG) 1-32 32 DG 

主电网 1-32 32 个主电网 

母联开关 (BTB) 33-40 8 BTB 

全自动可持续能源控制器 (ASC) 25-40 16 ASC 

自动负载控制器 (ALC) 25-40 8 ALC 

更多信息
有关旧版 AGC-4 软件的信息，请参阅 AGC-4 选项 G4 G5 G8 中的软件兼容性（灵活的 ID 系统）。

2.5.2 旧版软件和 CAN 端口
AGC-4 Mk II 在应用中可与安装了旧版软件的 AGC-4 控制器一起使用。不过，为了确保系统正常运行，还要遵守一些限制条件。

不同控制器的 CAN 端口
控制器 CAN 端口 备注
AGC-4 Mk II A 和 B CAN 端口 A 为 CAN A。CAN 端口 B 为 CAN B。

如果需要与发动机通信，必须使用选项 H12。
AGC-4、ASC-4 和
ALC-4 A 和 B CAN 端口 A 为 CAN A。CAN 端口 B 为 CAN B。

如果使用选项 H7，则只能使用 CAN B 进行功率管理。
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控制器 CAN 端口 备注
如果需要两个 CAN 端口用于功率管理通信，且调速器和 AVR 的接口连接需通过 EIC 实现，则必
须选择选项 H5.8。

AGC 150 和 ASC
150 B 只能使用 CAN B 进行功率管理。 

AGC 200 A 和 B CAN 端口 A 为 CAN A。CAN 端口 B 为 CAN B。
AGC 200 每次只能使用一个端口进行功率管理通信。也就是说，无法实现冗余 CAN。

更多信息
有关旧版 AGC-4 软件的信息，请参阅 AGC-4 选项 G4 G5 G8 中的旧版软件和 CAN 端口。

2.6 使用 DEIF PC 服务软件对应用进行配置
2.6.1 应用配置

如何配置应用
请参见我们关于如何在 AGC-4 上配置应用的教程，获取帮助和指导。

配置好 ID 后，即可使用应用软件来配置应用。为了正常运行，控制器必须知晓应用的配置。

使用应用软件连接到控制器，然后在左侧菜单中选择应用配置。

选择新建电站配置图标。
这时将出现电站选项窗口。
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电站选项
描述 注释

产品类型 在此选择控制器类
型。 如果已连接控制器，此功能会呈灰显。 

Plant type

• Single DG
• Standard
• Genset group

plant
• Genset group

为功率管理系统选择 Standard。
如果选择了 Single DG，用于功率管理通信的 CAN 端口将关闭。
发电机组群电站和发电机组群仅适用于具有扩展功率管理功能的控制器。扩展功率管理适
用于同一应用中包含 33 至 992 台发电机组的发电站。有关更多信息，请参见选项 G7 扩
展功率管理。

应用属性
如果此设置写入控制
器，应用会被激活。
也可在此命名应用。

如果控制器位于可更改应用配置的电站中，那么为应用命名可能很有用。控制器可以有四
种不同的应用配置。通过 CAN 总线通信相互连接的控制器不能激活不同的应用配置。 

Bus tie options 您可以在此处选择环
形母排选项。

如果应用中母排采用环形连接方式，请启用此选项。选择环形母排时，它将显示如下：
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描述 注释

Power
management
CAN

Primary CAN
Secondary CAN
Primary and
secondary CAN
CAN bus off

在此选择的 CAN 协议应与控制器中的设置相同。因此，如果在控制器中选择了 PMS 主，
则在电站设置中也必须选择 主 CAN。
主 CAN 和辅助 CAN 仅用于功率管理的冗余 CAN 总线通信线。如果选择了此设置，并且
只存在一条线，将激活报警。此报警不能清除。
仅当 AGC 位于独立应用中时，才应使用 CAN 总线关闭。

应用仿真
Off
Breaker and engine
cmd. active
Breaker and engine
cmd. inactive

仿真从此处开始。
对于 Breaker and engine cmd. active，控制器将激活继电器并尝试与 ECU 进行通信。
如果控制器安装在真实装置中，断路器将断开/闭合，发动机将启动/停止。如果选择
Breaker and engine cmd. inactive，则不会出现上述操作。在真实装置中，可在调试过
程中使用仿真。调试完成后，关闭仿真。
有关更多信息，请参阅应用说明 DEIF 仿真工具。

现在可在控制器中创建应用图。从页面左侧，可以将控制器添加到配置中。还可以在应用程序中选择断路器的类型。
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电站配置选项
编号 名称 描述
1 添加/删除 添加和删除区域。添加区域会使应用程序配置/电站变大。 

2 来源 选择顶部区域的电源类型（无、主电网、柴油发电机、光伏、LG 或电池）。 

3 ID 设置 ID。此 ID 应对应于控制器中的内部通信 ID（参数 7531）。 

4 冗余控制器 需要使用选项 T1（应急电源）。选中此项以启用冗余控制器。 

5 MB 选择主电网作为电源（编号 2），因此可以选择主电网断路器的断路器类型*（脉冲、外部/ATS 无控制、连续
NE、紧凑、无、连续 ND）。 

6 TB 选择主电网作为电源（编号 2），因此可以选择联络开关的断路器类型*（脉冲、连续 NE、紧凑、无）。 

7 - 选择联络开关为常开还是常闭。
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编号 名称 描述
8 BTB单元 选择添加 BTB 控制器。 

9 - 

母联开关的类型*（脉冲、外部、连续 NE、紧凑）。

对于外部控制的 BTB，选择 Ext，即，没有 AGC BTB 控制器。母联开关位置反馈必须连接到功率管理系统中的
任意控制器。

10 ID 设置 ID。此 ID 应对应于控制器中的内部通信 ID（参数 7531）。 

11 - 

选择 BTB 是常开还是常闭。
如有需要，可使用 M-Logic 对此设置进行更改。将在应用配置中选择断路器的常态，随后会通过 M-Logic 激活
相反的设置。

12 - 如果选择的是 Vdc breaker，断路器可在母排上没有电压时断开和闭合。
如果选择的是 Vac breaker，母排上必须存在电压，随后才能对断路器进行处理。

13 欠电压线圈 如果 BTB 存在欠压线圈，则选择此项。 

14 冗余控制器 需要使用选项 T1（应急电源）。选中此项以启用冗余控制器。 

15 来源 选择底部区域的电源类型（无、主电网、柴油发电机、光伏、LG 或电池）。 

16 ID 设置 ID。此 ID 应对应于控制器中的内部通信 ID（参数 7531）。 

17 冗余控制器 需要使用选项 T1（应急电源）。选中此项以启用冗余控制器。 

18 GB 柴油发电机组被选作电源（编号 15），因此可以选择发电机组断路器的断路器类型*（脉冲、连续 NE、紧
凑）。 

*注：有关断路器类型的更多信息，请参阅设计手册。
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应用程序配置示例

创建应用程序后，将其发送到控制器。选择 Write plant configuration to the device 。此后，只有连接到 PC 应用软件的控制器
才具有应用程序配置。

然后可以将应用程序配置从该控制器发送到所有其他控制器。选择 Broadcast plant application 。

2.6.2 功率管理兼容性
您可以使用 PC 应用软件检查应用中控制器的功率管理软件是否兼容。在应用监控下，选择兼容性检查 。这时将打开功率管理兼
容性窗口。

兼容示例
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不兼容示例

系统在检查完应用中每个控制器的软件后，将显示兼容性检查结果。

选择查看 PM 变更日志，即可查看 4 位数 PM 兼容版本的说明。该编号的格式为 W.XY.Z。变更日志包括自 AGC-4 4.00.0 版本以来
所有软件变更的详细信息。

M-Logic 事件
功率管理兼容性的 M-Logic 事件可在事件 > PM 兼容性下查阅。

事件 激活条件
兼容数字 X 功率管理软件兼容。 

数字 Y兼容 没有控制器具有更新的功率管理功能。 

兼容数字 Z 没有控制器对功率管理功能进行了更改/修改。 

数字W兼容 

对于租赁应用，功率管理软件兼容。
租赁应用包括：
• 快速设置
• 在孤岛应用中使用 16 台发电机组
• 根据负载自动起停
• 手动发电机组优先级

极简型 PMS
对于极简型 PMS，即使软件版本不兼容，可能也可以运行。对于极简型 PMS：
• 系统最多只有一个主电网连接。
• （除了可选的主电网连接外）系统仅由发电机组组成。
• 最多有 16 个 CAN ID。
• 系统可以管理发电机组的优先级。
• 系统可以管理根据负载自动起停。

备注 以下 PMS 功能不是极简型 PMS 的功能：
• 重载问询

Option G5 4189341278-E ZH_CN 第 33 页, 共 104 页



• 接地继电器
• BTB、ALC、ASC 等。

更多信息
使用查看 PM 变更日志，查看功率管理兼容版本的功率管理功能。

2.6.3 ASC 太阳能连接
ASC 太阳能控制器连接的应用图必须与单线图相匹配。在应用软件的应用配置中，选择母排或主电网负载点。

ASC 太阳能连接到母排
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ASC 太阳能连接到主电网负载点

更多信息
有关更多信息，请参阅 ASC-4 太阳能设计手册或 ASC 150 太阳能设计手册。
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3. 一般功能
3.1 命令单元
功率管理系统属于多主站系统。在多主站系统中，可用的发电机控制器会自动执行功率管理控制。这意味着系统绝不会仅依赖于一个
主站控制器。

例如，如果一个控制器 ID 被禁用，并且该控制器之前是命令单元，则下一可用控制器将接管命令功能。

以上说明也适用于 AGC 主电网控制器，此时，命令单元被称为主电网命令单元 (MCU)。

命令单元不能由操作员选择，而是在使用功率管理时自动选择。

3.2 本地/远程操作
为了在自动模式下启动电站，控制器可以使用本地或远程操作。在控制单元的参数 8021（启停）中选择远程或本地。该设置也可在
M-Logic 中进行更改（输出 > 命令 > 设置为本地启动或设置为远程启动）。
本地是指可通过显示屏（本地操作员）启动设备。

远程是指可以远程启动设备，例如通过 PLC、数字输入或 Modbus/Profibus 通信。

3.2.1 本地操作
所有操作均通过显示单元完成。在孤岛运行模式下，可使用任何发电机组控制器显示单元。

在负载接管、主电网功率输出和固定功率模型下，必须使用主电网控制器显示单元。主电网控制器模式必须为自动。

3.2.2 远程操作
孤岛
在孤岛模式下，可使用任何发电机组控制器上的自动起/停输入启动电站。
备注 DEIF 建议将自动启动/停止输入端接入所有 AGC，以确保即使其中一个 DG 因检修而停止运行或 AGC 电源中断，仍能继续自

动运行。

在孤岛模式下，可在发电机组控制器上选择任何运行模式（手动、自动、半自动、阻止）。在自动模式下，AGC 的远程启动信号仍然
有效。

与主电网并联
在负载接管、主电网功率输出和固定功率模式下，必须使用主电网控制器上的自动启动/停止输入启动电站。

3.2.3 启动电站
下表列出了电站的启动方式：

电站模式 本地 远程
孤岛模式 发电机组控制器上的显示屏 发电机组控制器自动启动/停止 

固定功率模式 主电网控制器上的显示屏 主电网控制器自动启动/停止 

主电网功率输出 主电网控制器上的显示屏 主电网控制器自动启动/停止 

负载转移 主电网控制器上的显示屏 主电网控制器自动启动/停止 
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备注 在调峰和 AMF 模式下，为了响应输入的功率（调峰）或主电网故障（AMF），自动模式会自动启动。

3.2.4 原理

Press
stop

button

Plant
running

Stop plant

Local
mode

Local/
Remote

Start

No Press
start

button

Start plant

Yes Yes

No

No

Yes

Remote
mode

Plant
running

No

Auto
start/stop

ON

Start plant

Yes

Yes Auto
start/stop

ON

Stop plant

No

No

Yes

3.3 CAN 标志
M-Logic 有 16 个 CAN 标志用于 CAN 命令。这些标志类似于数字量输入。当一个控制器发送 CAN 命令时，所有控制器中相应的
CAN 标志均将激活。CAN 标志通过功率管理 CAN 总线进行通信，因此无需接线。

备注 只有使用数字量输入或 AOP 按钮发出的连续信号才能激活 CAN 输入。AOP 按钮是脉冲输入，因此必须使用闩锁功能来生成
连续信号。
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M-Logic CAN 标志输出和事件

 

M-Logic CAN 命令示例

DG 5 运行时，CAN Cmd 01 将激活。随后，CAN Inp 01 active 将在功率管理系统的所有控制器中激活。

3.4 公共功率因数控制
在 AGC 主电网控制器中，可以配置公共功率因数控制。

参数 编号 范围 默认值 详情
控制器功率因数设定值 7052 0.1 至 1.0 0.9  

控制器功率因数设定值 7053 感性容性 感性  

控制器功率因数设定值 7054 

Off
对于 DG 为固定值
对于输入/输出为固定
值

Off 

关闭：功率管理系统忽略主电网设定值（7052 和 7053）。
对于 DG 为固定值：发电机组使用 7052 和 7053 中的设定值。
对于输入/输出为固定值：发电机组受到调节，以便主电网的输入/
输出达到 7052 和 7053 中的设定值。

这些设定值只能通过 AGC 主电网控制器进行调整。它们通过功率管理 CAN 总线被发送给系统中的所有发电机组控制器。然后，发电
机组控制器各自根据设定点调整其功率因数控制。

备注 电感/电容设定点可通过 M-logic 进行设置。

3.5 重载问询
使用 ALC-4 控制重载。
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4. 发电机组功能
4.1 发电机组控制器模式
要使功率管理正常工作，在每个发电机组控制器中，您必须为发电机组模式（参数 6070）选择功率管理。
备注 请勿在参数 6070 中选择其他选项（例如 AMF、调峰、主电网功率输出等）。对于发电机组，这些选项仅适用于独立应用。

在主电网控制器中，为功率管理应用选择电站模式（参数 6070）。

此外，每个发电机组控制器应处于自动模式。如果控制器不在自动模式，那么它不会自动响应功率管理要求。

4.2 故障等级
即使选择了功率管理选项，设计手册中关于发电机组控制器故障类别的描述仍然适用。

安全停机
在带有功率管理系统的发电机组控制器中，安全停机会优先考虑负载。

这意味着出现报警时，故障发电机组将与母排保持连接，直至下一优先级的发电机组起动并同步到母线。如果要接入的发电机组已带
动了负载，故障发电机组将使功率逐降，随后断路器会跳闸、发动机会冷却并最终停机。

如果故障发电机组的优先级最低，或者无可用的备用发电机组，那么故障发电机组将与母排保持连接，并且不会跳闸。

备注 如果没有任何发电机组可在安全停机情况下起动，那么故障发电机组将不会停机。因此，请务必确保已通过跳闸和停机报警或
关机报警等为安全停机设置备用保障。

4.3 发电机组优先级
AGC 提供了多种方法来确定发电机组的优先级。

参数 名称 范围 默认值

8031 优先级选择。 

手动（绝对数值）
绝对运行小时数
燃油优化
手动（相对数值）
相对运行小时数
燃油优化 + 运行小时数

手动（绝对数值） 

此外，还可以使用 M-Logic > 输出 > 命令 > 最高优先级来赋予 AGC 最高优先级。您可以使用 M-Logic > 输出 > 抑制 > 阻止优先级
交换来确保启动列表不会被更改。
备注 只有在参数 8031 中选择了某优先级类型时，才会显示该优先级类型的参数。

4.3.1 手动
手动允许操作员调整发电机组的优先级顺序。这意味着每个发电机组始终具有特定的优先级配置。

手动使用参数 8081-8085、8091-8096、8101-8106、8321-8326、8331-8336 以及 8341-8343。这些设置可在单台发电机组控
制器中进行更改。调整优先级后，必须使用菜单 8086 中的“发送”功能，将新设置发送给其他发电机组。
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优先级示例：DG3、DG1、DG2、DG4
参数 名称 选择

8081  优先级 1  3 

8082  优先级 2  1 

8083  优先级 3  2 

8084  优先级 4  4 

注意
手动更改优先级时，应间隔至少 10 秒
为使手动优先级更改生效，两次更改之间必须间隔至少 10 秒。这包括通过数字输入和 M-Logic 进行的优先级更改。

手动（绝对）
如果发电机组处于自动模式，当在参数 8031 中选择手动（绝对）时，功率管理系统会动态计算每个控制器的优先级。如果通过断开
BTB 将这些部分隔开，则这两个部分被视为两个独立的应用。

手动（绝对）示例

下图中的四台发电机组具有相同的优先级和 ID（即发电机组 1的优先级为 1，依此类推）。

如果 BTB 断开，且 BTB 两侧各有一台发电机组在运行，那么发电机组 1 和发电机组 3 将作为优先级最高的发电机组运行。

如果 BTB 已同步并闭合，发电机组 2 将启动并从发电机组 3 接管负载。完成后，发电机组 3 将停止。母排现被视为一个包
含四台发电机组的系统。

手动（相对）
如果 BTB 每侧上都有主电网连接，则选择“Manual relative”会非常有用。通过断开 BTB 将各部分隔开并且发电机组处于自动模式
时，在参数 8031 中选择手动（相对）后，功率管理系统会自动更改优先级。优先级取决于 BTB 的位置。

手动（相对）示例

下图中的四台发电机组具有相同的优先级和 ID（即发电机组 1的优先级为 1，依此类推）。要运行的 ID 为 18。

如果 BTB 断开，则只有连接到 MB18 的区域才会运行。因此，发电机组 3 和 4 可以在 BTB 的右侧运行。如果 BTB 已同步
并闭合，发电机组 1 和 2 将不会启动，也不会从发电机组 3 和 4 接管负载。发电机组 1 和 2 在已在运行的系统中被视为新
发电机组。因此，发电机组 1 和 2 分别被赋予优先级 3 和 4。
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4.3.2 运行小时数
根据运行小时数选择优先级的目的是，确保发电机组的运行小时数都相同或近似相同。

每次达到参数 8111 中的优先级更新时间时，系统都会计算一个新的优先级顺序。具有第一优先级的发电机组启动（如果尚未运行），
具有最后优先级的发电机组将停止。

基于运行小时数的优先级选择（参数 8031）可以采用绝对值，也可以采用相对值。绝对例程和相对例程之间的选择决定了优先级计算
中是否包括运行小时数的偏移量。例如，当 AGC 安装在已经有很多运行小时数的旧发电机组上时，可以使用偏移量。如果更换了
AGC，也可以使用偏移量。

运行时间跳闸
您可以在参数 8112 中设置运行小时数类型：
• 总计（默认）：AGC 计算运行小时数。
• 跳闸：运行小时数计数器可通过参数 8113 被重置为 0。
• 负载加权：运行小时数乘以负载百分比。
◦ 示例：2 个运行小时 x 80% 负载 = 1.6 个负载加权小时

绝对运行小时
运行小时数最少的发电机组具有最高优先级。初始运行小时数可在每个发电机组 AGC 的参数 6101 和 6102 中进行配置（通常在调试
时）。这允许每个 AGC 显示每台发电机组的正确总运行小时数。

如果应用由旧发电机组和新发电机组组成，绝对运行小时数可能不符合实际。在这种情况下，新发电机组在达到与旧发电机组相同的
运行小时数之前，其优先级都是最高的。为避免这种情况，请改用相对运行小时数。

您可以通过 M-Logic > 输出 > 功率管理命令 > 处理绝对优先级，来选择绝对运行小时数。

相对运行小时
当在参数 8031 中选择相对运行小时数时，不管菜单 6101 和 6102 中的运行小时数如何，在计算优先级时，所有处于自动模式的发电
机组都会被考虑进去。该选择允许操作员复位优先级计算。如果在跳闸计数器（参数 8113）中选择启用，AGC 控制器中的相对运行
小时数计数器将被重置为 0 小时。在下一个优先级选择中，计算基于复位值。
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您可以通过 M-Logic > 输出 > 功率管理命令 > 处理相对优先级，来选择相对运行小时数。

优先级例程的原理
下面的示例显示了优先级计算原理，其中优先级更新时间（参数 8111）为 24 小时，负载仅需要一台发电机组。

日间 小时 DG1
(ID3)

DG2
(ID2)

DG3
(ID4)

DG4
(ID1) 备注

星期一 0 1051 小时 1031 小时 1031 小时 1079 小时 DG2 启动，因为它的内部 ID 编号最低。 

星期二 24 1051 小时 1055 小时 1031 小时 1079 小时 DG3 启动，DG2 停止。 

星期三 48 1051 小时 1055 小时 1055 小时 1079 小时 DG1 启动，DG3 停止。 

星期四 72 1075 小时 1055 小时 1055 小时 1079 小时 DG2 启动，因为它的内部 ID 编号最低，DG1 停止。 

星期五 96 1075 小时 1079 小时 1055 小时 1079 小时 DG3 启动，DG2 停止。 

星期六 120 1075 小时 1079 小时 1079 小时 1079 小时 DG1 启动，DG3 停止。 

星期日 144 1099 小时 1079 小时 1079 小时 1079 小时 DG4 启动，因为它的内部 ID 编号最低，依此类推。 

4.3.3 燃油优化
如果在参数 8031 中选择了燃油优化，则发电机组的优先级将被禁用，发电机组将根据负载情况启动和停止。如果应用程序由具有不
同标称功率的发电机组组成，燃油优化功能可能非常有用。此功能举例说明更加易懂。

G G G G

Genset no. 3
P nominal = 500 kW

Genset no. 4
P nominal = 250 kW

Genset no. 1
P nominal = 1000 kW

Genset no. 2
P nominal = 800 kW

AGC Genset AGC Genset AGC Genset AGC Genset

上图显示了四台不同额定功率的发电机组。燃油优化已激活，因此没有优先事项。AGC 会持续计算要运行的一组最优发电机组。

下图显示了负载增加时哪些发电机组会运行。在本例中，根据负载启动的功率极限为 100 kW。也就是说，当可用功率下降到 100 kW
以下时，下一台发电机组会启动。下一台发电机组启动后，另一台发电机组可能停止运行以优化燃油消耗。
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1. 为了优化油耗，将启动功率最小的发电机组（4 号）。
2. 之后，由于暂时不需要功率更大的发电机组，3 号机组将单独承担负载。
3. 接下来，4 号机组再次启动。此时，由于 3 号和 4 号发电机组的额定功率小于 2 号发电机组的额定功率，因此有两台发电机组在
运行。

4. 随着负载的增加，一些发电机组会停止运行，而一些更大的发电机组则会启动。
5. 在最大负载情况下，所有发电机组同时运行。

备注 激活燃油优化后，仍然可以使用不对称负载分配或正常负载分配。

4.3.4 燃油优化和运行小时数
如果在参数 8031 中选择了燃油优化 + 运行小时数，则 AGC 会忽略发电机组的优先级，并根据运行小时数启动和停止发电机组。如
果两个或多个发电机组的运行小时数相同，则根据负载情况选择最佳发电机组组合。

4.4 根据负载自动起停
4.4.1 起停
此功能用于确保母排上始终存在足够大的功率。发电机组会自动起动和停止，以便只运行所需数量的发电机组。此功能可节约燃料，
并可延长维护间隔期。

根据负载自动启停的功能会在电站处于自动模式时激活。发电机组的启停操作会根据配置的设定值和选择的优先级自动进行。

根据负载自动启停功能可选为：

• 额定功率设定值 (P) [kW]
• 视在功率设定值 (S) [kVA]
• 实际或负载百分比值 [%]

根据负载起/停操作可以根据计算出的所产生功率 (%)，也可以根据计算出的可用功率 (P 或 S) 进行。最简单的方法是使用计算出的所
产生功率。然而，对于有三台或更多发电机的系统，这并不能节省太多的燃料和运行时间。

4.4.2 参数
在发电机组控制器中，请使用以下参数配置根据负载自动起停功能。根据负载自动起/停参数属于通用设置，所做的更改会自动保存在
静态区域内的所有控制器中。有关如何处理包含动态区域的应用，请参阅区域的处理设置。
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参数 名称 范围 默认值 备注
8001/8301 根据负载起机限值 P 1 到 20000 kW 100 kW 在 8882 为值且 8881 为 kW 时使用。
8002/8302 根据负载起机限值 S 1 至 20000 kVA 100 kVA 在 8882 为值且 8881 为 kVA 时使用。
8003/8303 根据负载起机限值 % 1 到 100% 90 % 在 8882 为百分比时使用。
8004/8304 根据负载起机定时器 0 到 990 s 10 s 参数 8304 还包括根据负载自动起机 2 关（默认）/开。
8005 Ld.最小负载 0 到 20000 kW* 20 kW* 发电机的最小负载。这是发电机组的通用参数（用于防止逆功

率），但在根据负载自动起/停过程中也会用到。 

8006 根据负载缩放 

1kW:1kW
1kW:10kW
1kW:100kW
1kW:1000kW

1kW:1kW 用于在需要超出范围的值时对取决于负载的参数进行缩放。 

8011/8311 根据负载停机限值 P 1 到 20000 kW 200 kW 在 8882 为值且 8881 为 kW 时使用。
8012/8312 根据负载停机限值 S 1 至 20000 kVA 200 kVA 在 8882 为值且 8881 为 kVA 时使用。
8013/8313 根据负载停机限值 % 1 到 100% 70 % 在 8882 为百分比时使用。
8014/8314 根据负载停机定时器 5 到 990 s 30 s 参数 8314 还包括根据负载自动起机 2 关（默认）/开。
8015 根据负载停机 OFF

ON 开 如果连接了重载，将阻止根据负载停机。 

8350 负载停机无延迟 1 到 100% 20% 在不等待延迟时间过后就根据负载停机的阈值。仅当在参数
8882 中选择了“百分比”时才使用此参数。 

8881 负载起/停单位 kW
kVA kW 选择根据负载自动起/停功能是使用有功功率还是视在功率。 

8882 负载起/停类型 值
百分比 值 选择根据负载自动起/停功能是使用功率值还是百分比。 

备注 * 如果更改参数 9030 缩放比例，范围和默认值也会随之改变。所列的范围和默认值适用于 100V-25000V。

4.4.3 术语
下表列出了使用的缩写。

缩写 描述 备注
PAVAILABLE 有效功率 PTOTAL - PPRODUCED

PTOTAL 总功率 GB 闭合的运行机组的 ΣPNOMINAL

PPRODUCED 生成功率  

PNOMINAL 额定功率  

PNOMINAL-STOP 要停止的发电机组的额定功率 视优先级而定 

百分比法
如果在菜单 8882 中选择百分比作为起/停计算的依据，此方法将生效。

如果发电机的负载百分比超过“启动下一台”设定值，将启动待机模式下优先级最低的发电机的启动序列。
如果发电机负载百分比降至“停止下一台”设定值以下，将启动优先级编号最高的正在运行的发电机的停机序列。
如果电站负载下降幅度足以使优先级编号最高的发电机停机、并且可提供至少是停机设定值（百分数形式）的有效功率，那么将启动
该发电机的停机序列。
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% power

剩余功率值法
如果选择 P [kW] 或 S [kVA] 作为启/停计算的基础，此方法生效。

无论选择 P [kW] 还是 S [kVA]，功能基本上是相同的；因此下例针对选择了额定功率 (P) 值时的根据负载自动启动功能对此功能进行
了介绍。

如果连接的负载具有电感性，并且功率因数低于 0.7，通常会选择视在功率设定值。

示例
本图对所使用的术语进行了说明。

PNOM
1500 kW

PNOM
1000 kW

PNOM
1000 kW100%

70%

DG1 DG2 DG3

Σ = 2450 kW

Σ = 1050 kW (available power)

Σ = 3500 kW ~ 100%

Consumed power at the busbar

额定功率
额定功率是发电机组的额定功率，可在发电机铭牌上读取该值。

总计功率
总功率是各台发电机组额定功率之和。上例中，电站由三个 DG 构成：
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 DG1 = 1500 kW 

 DG2 = 1000 kW 

 DG3 = 1000 kW

   

 即总功率为 3500 kW

生成功率
生成功率定义为母排上的已有负载。上例中，生成功率表示为画有阴影线的区域，三个发电机组的总生成功率 = 2450 kW。

有效功率
有效功率是发电机组可生成的最大功率与实际生成功率之差。

上例中，电站由三个发电机组构成，总生成功率为 3500 kW。负载总计消耗功率 2450 kW。由于总负载 PTOTAL 为 3500 kW，生成
负载 PPRODUCED 为 2450 kW，那么有效功率 PAVAILABLE 就是 1050 kW，这意味着如果要将该负载添加到母排上，发电机组可处理该
负载。

4.4.4 原理 - 剩余功率值法
一个发电机组正在运行，并为负载供电。负载增大意味着有效功率/视在功率减小。某一时刻，负载增大到只提供少量的功率/视在功
率，下一优先级的发电机组将启动，以增大有效功率/视在功率。

负载减小时，有效功率/视在功率将增大。如果有效功率/视在功率增大到超过停机功率与优先级最低的发电机组的额定功率之和，则
优先级最低的发电机组将停机。请注意，要停机的发电机组的额定功率会添加到调整后的停机功率中。因为如果不这样的话，实际功
率/视在功率会立即再次降至启动功率以下。

示例

如果调整后的停机功率为 200 kW (PSTOP = 200 kW)，并且优先级最低的发电机组为 1000 kW，那么有效功率需要达到
1200 kW，因为有效功率将在优先级最低的发电机组停机后立即降低 1000 kW。

4.4.5 原理 - 百分比方法
一个发电机组正在运行，并为负载供电。负载增大意味着负载百分比增大。在某一时刻，负载增大到负载百分比将启动下一优先级的
发电机组来带动一部分负载。

负载减小时，生成功率将减小。如果生成功率降至停机功率与优先级最低的发电机组的额定功率之和以下，则优先级最低的发电机组
将停机。请注意，要停机的发电机组的额定功率会添加到调整后的停机功率中。因为如果不这样的话，生成功率会立即再次降至启动
功率以下。

示例

如果调整后的停机功率为 10 %（100 kW 生成功率），并且优先级最低的发电机组为 1000 kW，则优先级最低的发电机将
在停机后生成 20 % (200 W) 的功率。启动功率必须超过该值，否则将持续进行启动和停机。

4.4.6 调整根据负载自动启动
下例中，有效功率为 200 kW。如果负载增大，有效功率会降至启动限值以下。待机发电机组将在启动计时器时间到时启动，并且同
步后有效功率会增大（本例中，增大至 500 kW）。
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4.4.7 调整根据负载自动停机
下例中，有效功率为 500 kW。负载减小时，有效功率会增大至 750 kW。AGC 现在会计算优先级最低的发电机组停机时会出现何种
情况。下例中，优先级最低的发电机组为 400 kW，这意味着该发电机组可停机，因为有效功率仍将保持在停机功率以上。

现在，停机功率与有效功率之差为 50 kW。这意味着仅当现在优先级最低的发电机组为 50 kW 时，该发电机组才能停机！

700

600

400

500

300

200

100

0

Load decreases

”Load stop delay” runs out; PM stop command

Last priority genset stopped

Load stop limit

1

1

2

3

2 3

备注 如果优先级并未按预期变化，可能是因为根据负载自动停机功能无法在启动了新的第一优先级发电机组后使优先级最低的发电
机组停机。这会导致两个 DG 将以低负载运行，而不是有一个 DG 运行。

4.4.8 功率窗口
通过程序设定的根据负载自动启停限值之差产生了启动和停机之间的功率滞后。如下图所示：
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4.4.9 两组 LD 启动/停止设置
存在两组与负载相关的启动和停止参数。可用参数包括：

组 1：8001 到 8015

组 2：8301 到 8314

具有两组参数的原因是，使发电机组能够在不同的负载曲线上发挥不同的作用。例如，如果负载快速增加，则可以配置短定时器和低
P (kW) 设定值，以使发电机组更快地变为在线状态，得到的结果是发电机组不会过载。在另一种情况下，负载将增加得较慢，然后可
以使用具有更长定时器和更高 P (kW) 的另一组设定点。

当可用功率达到设定点时，定时器启动；当定时器到期时，发电机组启动。有关如何完成配置的示例，请参见下图。请注意，这些示
例显示了母排上的可用功率，这就是负载增加时曲线下降的原因。
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T2 
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Start of next 
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T1 start

T2 start

P1= 75kW (8001)
T1= 8sec (8004)

P2= 50kW (8301)
T2= 1sec (8304)

Load dependent Start
Example 1

Next generator
Online on the BB

上面的示例 1 显示，定时器 1 将以 75 kW 启动，定时器 2 将以 50 kW 启动，由于定时器 2 先于定时器 1 到期，因此由定时器 2 启动
发电机组。
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Available power
At the busbar

P (kW)

Time (s)

Available 
power curve 

P1=75kW

P2= 50kW

T1

Start of next 
generator

T1 start

P1= 75kW (8001)
T1= 8sec (8004)

P2= 50kW (8301)
T2= 1sec (8304)

Load dependent Start
Example 2

Next generator
Online on BB

上面的示例 2 显示，定时器 1 将以 75 kW 启动，定时器 1 到期后，发电机组将启动。定时器 2 将不会启动，因为负载不会低于 50
kW (P2)。

备注 上图显示了根据负载起机过程。与负载有关的停止原理相同。
备注 只有第 1 组（参数 8001 至 8015）可用于燃油优化功能。

4.4.10 激活/停用“根据负载自动启/停”
默认情况下，第一组“根据负载自动起/停”设置处于激活状态。您可以使用 M-Logic 抑制功能来禁用组 1。您可以使用 M-Logic 输
出命令来启用或禁用组 2。

组 1：停用根据负载自动停机功能
通过 M-Logic（输出、抑制、激活根据负载停机），可以禁用第 1 组根据负载停机。例如，这可以用于允许操作员在断电后启动工厂
负载。

在下面的例子中，功能（输出、抑制、激活所使用的根据负载停机）由端子 43 激活。现在，操作员可通过与端子 44 相连的开关将
根据负载停机功能切换为 ON 或 OFF。
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控制器使用以下逻辑：
• 激活 LD 停止已使用 = True，激活 LD 停止 = False：系统不能根据负载停机。
• 激活 LD 停止已使用 = True，激活 LD 停止 = True：可根据负载自动停机。
• 激活 LD 停止已使用 = False，激活 LD 停止 = False：系统使用第一组根据负载停机参数。*

*注：除非在 8314 中激活了第二组根据负载停机参数。

组 2：激活/停用“根据负载自动启/停”
要激活/停用组 2 根据负载自动起停机参数，可以在 Ld. start timer 2（参数 8304）和 Ld. stop timer 2（参数 8314）中选择 On 或
Off。此外，还可使用以下 M-Logic（输出 > 命令）：
• 激活根据负载自动起停设置 2
• 停用根据负载自动起停设置 2
• 激活根据负载启动设置 2
• 停用根据负载启动设置 2
• 激活根据负载停止设置 2
• 停用根据负载停止设置 2

4.5 Load sharing

在功率管理通信运行期间，发电机组之间的负载分配通过 AGC 控制器之间的 CAN 总线通信实现。

如果两个 CAN 总线端口（A1-A3 和 B1-B3）均在使用中，且在电站选项中选择了主 CAN 和副 CAN，那么当 A1-A3 端口断开连接或
出现故障时，通信将自动切换至另一个端口。参见冗余 CAN 总线。

在 CAN 总线故障时使用模拟量负载分配
如果安装了选项 M12，可进行模拟量负载分配。

如果两条 CAN 总线均断开连接和出现故障，AGC 将不会自动切换到模拟量负载分配。必须在 M-Logic 中对此进行设置：使用
Events（事件）> Alarms - Power management（报警 - 功率管理）> Fatal CAN error（严重 CAN 错误）激活 Output（输出）>
Command Power management（功率管理命令）> Use Ana LS instead of CAN（使用 Ana LS 代替 CAN）。此时，负载分配将
继续根据 37/38/39 号端子的信号进行。功率管理将失效，但正在运行的发电机组仍会保持稳定运行。

4.6 不对称负载分配 (LS)

当在菜单 8282 中（或在 M-Logic 中的输出 > 功率管理命令 > 激活不对称负载分配/禁用不对称负载分配路径下）启用不对称负载分
配时，系统中所有 AGC 控制器的选项 G5（正常负载分配）都将被禁用。然后，AGC 控制器将使用菜单 8281 中的不对称负载分配设
定值进行负载分配。
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示例

四台发电机的额定功率均为 2800 kW。不对称负载分配设定值 = 90%。母排上的负载为 3030 kW。

优先级为 01 的发电机将最先启动，带动 90% 的负载 = 2727 kW。优先级为 02 的发电机将带动剩余负载 = 303 kW。

DG 1 DG 2 DG 3 DG 4

303

90 %

2727

10 %

Total load on busbar = 3030 kW

kW

Loadshare 
set point P01

Remaining 
load P02

备注 如果菜单 8281 中不对称负载分配设定值提供的 kW 值高于发电机的额定功率，整个系统将切换回对称状态。
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4.7 通过负载阶跃实现孤岛逐升
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4.8 通过负载阶跃实现固定孤岛逐升
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菜单 2614 启用后，功率设定值会以斜升阶跃（取决于菜单 2615）继续增大，直至达到负载分配设定值。相邻两个逐升阶跃之间的延
迟时间由菜单 2613 设定。会继续进行斜升，直至达到负载分配设定值。随后，控制器将调节器切换至标准负载分配模式。

如果延迟点为 20%，并且负载阶跃数为 3，则发电机组将首先斜升至 20%，然后等待一段配置的延迟时间后斜升至 40%，接着等待
一段配置的延迟时间后斜升至 60%，最后再等待一段配置的延迟时间后斜升至系统设定值。如果设定值为 50%，则斜坡会停在
50%。

4.9 冻结功率逐升
定义逐升步的一种方法是在 M-logic 中使用冻结功率逐升命令。

冻结功率逐升有效：

• 功率逐升将在逐升的任意点停止，只要功能有效，就会一直保持该设定值。
• 如果功能已激活，同时从一个延迟设定值逐升至另一延迟设定值，逐升将固定，直至功能再次停用。
• 如果功能已激活，同时延迟计时器即将超时，计时器将停止工作，并且不会继续计时，直至功能再次停用。
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4.10 N + X

N + X（原安全模式）用于连接额外的发电机。也就是说，功率管理系统运行的发电机组数量多于根据负载起机所需的数量。X 表示
必须连接的最大运行发电机组额定功率的倍数。请见下例。

只有当发电机组控制器处于自动模式时，才能激活 N + X。

N + X 可以通过数字输入或通过 M-Logic（输出 > 功率管理命令 > 激活 N + X 台额外的 DG/禁用 N + X 台额外的 DG）进行激活/禁
用。

参数
编号 名称 范围 默认值 备注

8921 N + X 设置 

N + X OFF
N + 1 个额外 DG
...
N + 8 个额外 DG

N + X OFF 系统启动并接入最大运行发电机额定功率指定倍数的功率。 

示例

系统由一台 1.5 MW 发电机组和 9 台 500 500 kW 发电机组组成。参数 8921 为 N + 2 台额外的 DG。

情形 1：1.5 MW 发电机组和 500 kW 发电机组正在运行。因此，所需的额外功率为 2 x 1.5 MW（正在运行的功率最大的发
电机组）。因此，N + X 将启动并连接另外六台 500 kW 发电机组。

情形 2：四台 500 kW 发电机组正在运行。因此，所需的额外功率为 2 x 500 kW（正在运行的功率最大的发电机组）。因
此，N + X 将启动并连接另外两台 500 kW 发电机组。

4.11 基本负载
在孤岛应用中，可选择功率管理系统中的一个发电机组控制器与基本负载一起运行（启用参数 2952）。在连接一个或多个发电机组
的情况下，母排必须处于激活状态。每次（每个动态区域）只能有一个 AGC 控制器以基本负载运行。如果不止一个控制器启用了基
本负载，ID 最小的那个控制器将以基本负载运行。

使用 M-Logic（输出端、功率管理命令、激活基本负载/禁用基本负载）或数字输入端，从显示单元启用基本负载。当控制器以基本
负载运行时，将显示状态消息固定功率。使用参数 2951 调整基本负载设定值（发电机组额定负载的百分比）。
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如果发电机以基本负载运行，且总负载降至基本负载设定值以下，系统就会降低基本负载设定值。这样做是为了避免出现频率控制问
题，因为以基本负载运行的发电机不会参与频率控制。当发电机断路器闭合时，发电机功率将增加到基本负载设定值。

如果选择了 AVR 控制，设定值将是调整后的功率因数。

备注 基本负载控制器自动切换为半自动模式。

4.12 多点启动发电机组
多点启动功能可用于确定要启动的发电机组数量。这意味着通过按钮、数字量输入或自动启动来启动启动序列后，将启动已调数量的
发电机组。

此功能通常用于需要一定数量的发电机组为负载供电的应用。

多机启动功能可在参数 8922-8926 中进行调整。

备注 在装有母联开关的 AMF 应用中，达到最大功率（功率容量设定值）之前，母联开关不得闭合。

4.12.1 多机启动配置
多机启动功能有两组设置。您可以使用 M-Logic 或参数 8924 切换设置。

参数 名称 范围 默认值 备注
8924 多点启动配置 多机启动设置 1、多机启动

设置 2 
多机启动设置
1 选择一组多机启动设置。 

8922/8925 多机启动设置[1/2] 
自动计算、启动 [1-32] 台
DG 自动计算 选择要启动的发电机组数量。 

8923/8926 最小运行台数设置[1/2] 0至 32 1 选择启动后要运行的最小发电机组数量。 

8360 多机启动定时器 
使用固定计时器
使用 LD 停止计时器
2 至 990 s

使用固定计时
器
10 s

第一个 GB 闭合后的定时器。当定时器计时结束
时，功率管理会使用正在运行的最小发电机组数量
（与在参数 8923/8926 中选择的值相同）。 

使用 M-Logic 选择一组设置的示例

启动条件 组 1 组 2 要启动的 DG

正常操作 无主电网故障 ● - 自动计算 

紧急运行 主电网故障 - ● 启动全部 DG 

对于设置 1，参数 8922 为自动计算。这被用于除 AMF 之外的所有模式。

当发生主电网故障时，会自动选择设置 2。这在 M-Logic（输出 > 抑制 > 选择多机启动设置 [1 或 2]）中进行配置。对于设置 2，参
数 8925 为 启动 32 台 DG。当发生主电网故障时，所有可用的发电机组都将启动。
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4.12.2 要启动的数量
可根据可用 DG 数选择要启动的数量（菜单 8922/8925）。发电机断路器闭合后、或者母联开关闭合后（安装了母联开关的情况），
根据负载自动启停功能将立即生效。可以调整发电机组数量，也可以选择自动计算。

备注 如果需要延迟根据负载自动启停功能，可通过 M-Logic 功能来完成。
自动计算
如果选择了自动计算，只要提供启动命令，便将立即启动足够数量的发电机组，与所处的电站模式无关。

示例

在四 DG 电站中，每个发电机的额定功率都是 1000 kW。根据负载自动启动的设定值（菜单 8001）调整为 100 kW。

如果在固定功率模式下发出启动命令，并且设定值为 2000 kW，那么将立即启动三个发电机组，第四个发电机组仍保持停
机状态。启动三个发电机组的原因是要求通过两个发电机组为负载供电 (2*1000 = 2000 kW)，并且根据负载自动启动功能
需要使用第三个发电机组。

4.12.3 最小运行数量
批量启动功能可与最小运行发电机组数量的设置（菜单 8923/8926）结合使用。这意味着仅有特定数量的发电机组在运行时，会忽略
根据负载自动停机功能，即使负载证明可进行根据负载自动停机，也会忽略。

备注 要启动的数量（菜单 8922/8925）和最小运行数量（菜单 8923/8926）在所有模式下可用。

4.12.4 多点启动所有区域
此功能可用于更快地启动发电机部分或在主电网故障时强制启动该部分。应用必须包括 BTB，发电机位于没有主电网控制器的部分
（如下所示）。
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多点启动设置决定了该部分启动的发电机组数量。在以下情况下仅启动一个发电机组：
• 处于孤岛模式。
• 请求帮助的控制器满足以下任一条件：
◦ 为处于 AMF 模式下的主电网控制器。
◦ 处于发电机组区域内（且带功率管理功能）。

• 该功能在发电机组控制器中使用 M-Logic 输出 > 功率管理命令 > 批量启动所有区域 - 本区域激活。

4.12.5 快速启动发动机
在一些情况下，需要功率管理系统做出快速响应。该功能能够以最短的延时启动发动机的起机时序。

一种应用场景是 AMF 系统，在该系统中，需要最大限度地缩短主电网发生故障后的断电时间。另一种应用场景是孤岛系统，在该系
统中，需要尽可能快速启动。

要激活“快速启动发动机”，必须满足 DG 控制器中的一些要求，具体要求如下：

针对 DG 控制器中“快速启动发动机”的一般要求：

• 选项 M4 的协议接口版本为 1.01.4 或以上（在跳转菜单 9070 中查看）
• 运行线圈设置延迟，参数 6151：计时器必须设为 0.0 秒
• 启动准备延迟计时器，参数 6181：计时器必须设为 0.0 秒
• DG 控制器处于 AUTO 模式
• 参数 6070：功率管理

针对 DG 控制器中“快速启动发动机”的一般性建议：
• MultiStart：设为 32 DG（8922 和 8925）

功率管理，DG 显示面板显示“READY ISLAND - AUTO”：
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• 数字量输入 117 必须通过 USW 中的“I/O list”配置为“Auto start/stop”
• M-Logic 输出已激活：Output（输出）> Command Power management（功率管理命令）> Fast start sequence from Auto

start/stop via Digital input 117（通过数字量输入 117 执行自动启动/停止快速起动时序）
功率管理，装有主电网控制器的 AMF：
• M-Logic 输出激活（在发电机组控制器中）：Output（输出）> Command Power management（功率管理命令）> Fast start

sequence from Mains via Power management（通过功率管理执行主电网快速起动时序）
• M-Logic 输出激活（在发电机组控制器中）：Output（输出）> Command Power management（功率管理命令）> MultiStart

all sections - this section（多点启动所有区域 - 此区域）
要确认“快速启动发动机”是否已生效，可在 DG 控制器的 M-logic 中找到两个与此功能相关的事件：
• Event（事件）> Events Power management（功率管理事件）> Fast start sequence from Auto start/stop via Digital input

117 READY（通过数字量输入 117 执行自动启动/停止快速起动时序就绪）
• Event（事件）> Events Power management（功率管理事件）> Fast start sequence from Mains via Power management

READY（通过电源管理从主电源快速启动序列）

4.13 负载管理
当可用功率达到特定值时，负载管理会激活一个继电器。该功能允许 AGC 控制器在应急发电厂的发电机组运行时接入各组负载。

在每台发电机组中，均可配置五个级别（菜单 8220-8260）：

• 有效功率 1
• 有效功率 2
• 有效功率 3
• 有效功率 4
• 有效功率 5

这些设定值可在达到特定的有效功率大小时激活继电器。继电器输出可用于连接负载组。可用功率高于设定点时，继电器激活。请注
意，连接负载组时，可用功率会降低。如果可用功率低于设定点，继电器将停用。因此，需要外部保持电路。

备注 可用继电器数量取决于选项。

更多信息
有关抑制的更多信息，请参阅设计手册。

可以在所有发电机组中配置不同等级的有效功率。这允许多个负载组。

负载管理示例

在下面的简化图中，发电机 1 先启动，发电机 2 随后启动。两组负载通过 AGC1 上的可用功率继电器 R1 和 R2 接入。
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G G

Load
Group 2

Trip load group 1 Trip load group 2

R1 K1 R2 K2Load
Group 1

K1 K2

R1 R2

Diesel generator set 1 Diesel generator set 2

Multi-line 2 Multi-line 2

4.13.1 负载管理是如何工作的
在下图中，发电机 1 已启动。当 GB1 闭合时，定时器 t1 开始计时。当 t1 时间到时，选定的继电器（R1）动作，此时（在本例中）一
组 200 kW 负载接入。现在，有效功率降至 300 kW。一段时间后，发电机 2 启动，其发电机断路器会进行同步。当 GB2 闭合时，
定时器 t2 开始计时。当定时器 t2 计时结束时，选定的继电器（R2）动作，第二组 200 kW 负载随之接入。现在，有效功率降至
600 kW。
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在接入各组负载时，可以在每个 AGC 控制器上单独选择相应的继电器，也可以仅在其中一台 AGC 控制器上进行统一选择。

4.13.2 母排测量故障
如果某发电机组控制器无法检测到母排电压，而其他控制器仍能检测到母排上的电压，则在无法进行电压测量的控制器上将出现 BB
测量故障报警（菜单 8921）。此报警将防止该特定控制器闭合 GB。

4.14 接地继电器
接地继电器功能确保在孤岛运行期间只有一个连接的发电机组的星形点接地。这可防止发电机之间出现循环电流。

备注 必须在每个发电机组控制器中选择此功能的继电器。
工作原理
接地继电器功能遵循以下原则：
• 如果发电机组未连接到母排（即发电机组断路器断开），则接地继电器不会考虑系统的其余部分。
◦ 如果满足闭合条件，则接地继电器闭合。
◦ 如果满足断开条件，则接地继电器断开。

• 如果多个发电机组连接到母排，则功率管理可确保只有最大发电机组的接地继电器保持闭合。所有其他发电机组的接地继电器都断
开。
◦ 如果发电机组大小相同，则连接的具有最高优先级的发电机组的接地继电器闭合。

• 新的发电机组可以连接到母排。如果它比具有闭合接地继电器的发电机组更大（或大小相同但具有更高优先级），则新发电机组保
持其接地继电器闭合。其他发电机组断开其接地继电器。

• 闭合条件、断开条件和接地继电器类型是可配置的。

安全等级
在“单 DG”应用中，即使控制器具有功率管理功能，也不支持接地继电器功能。

更多信息
发电机组控制器处于断开检修断路器模式时，将无法闭合接地继电器。有关断开检修断路器的更多信息，请参阅设计手册。
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接地继电器参数
参数 名称 范围 默认值 描述

8121 

接地继电器：输出
A
接地继电器：输出
B
接地继电器：
Enable

继电器
继电器
OFF，ON

未使用
未使用
OFF

启用该功能并配置接地继电器的 AGC 继电器输出。另请参见参数 8126。 

8124 
接地故障：定时器
接地故障：故障等
级

1~30 秒 1 s
闭锁

针对功率管理预期发电机组接地继电器闭合但实际未闭合的异常情况发出
报警。这可能是由于接地继电器的物理故障导致。 

8126 接地继电器类型 持续型
脉冲 持续信号 

持续：接地继电器必须闭合时，在 8121 中选择的 Output A 继电器会持续
激活。
脉冲：将输出 A 配置为断开接地继电器，将输出 B 配置为闭合接地继电
器。需要接地继电器断路器反馈。

8151 接地端闭合配置 

频率/电压正常
RPM MPU 级
别
RPM EIC 级别
启动激活

频率/电压
正常 

接地继电器闭合条件。

频率/电压正常：如果发电机电压和频率（参数 2111 至 2114）正常，则接
地继电器闭合。
RPM MPU 级别：MPU 测量的 RPM 达到 8153 中的值时，接地继电器闭
合。
RPM EIC 级别：EIC 中的 RPM 达到 8153 中的值时，接地继电器闭合。
启动激活：发电机组启动激活时，接地继电器闭合。

8152 接地端断开配置 冷却后
延长停机后 冷却后 

接地继电器断开条件。

冷却后：发电机组断路器断开，并且必须在 AGC 断开接地继电器之前完成
冷却。
延长停机后：发电机组断路器断开，冷却完成，并且必须在 AGC 断开接地
继电器之前完成延长停机。

8153 接地闭合 RPM 0至 4000 转
速 

1000 转
速 

如果在 8151 中选择了 RPM MPU 水平或 RPM EIC 水平，则 RPM 必须在
AGC 闭合接地继电器之前达到该值。

具有断路器位置的接地继电器
脉冲继电器需要来自接地继电器的位置反馈。在输入列表中选择以下信号：

接地继电器故障报警
参数 名称 范围 默认值 描述
8131 接地端断开故障 1~30 秒 定时器：1 s

故障等级：跳闸 GB
接地继电器断开故障。AGC 停用其输出，但在定时器计时结束之前接地继
电器未断开。 

8133 接地端闭合故障  1~30 秒 定时器：1 s
故障等级：闭锁

接地继电器闭合故障。AGC 激活其输出，但在定时器计时结束之前接地继
电器未闭合。 

8135 接地端位置故障 1~30 秒 定时器：1 s
故障等级：跳闸 GB 接地继电器位置故障。断路器反馈在指定时间内不一致。 
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备注 如果将接地继电器从一个发电机组转移到另一个发电机组，两个接地继电器连接时始终存在重叠。此功能在 4.79 以后的
AGC-4 软件版本中不向后兼容。

4.15 未连接发电机组停机
如果选择了调峰，并且输入的功率增大到启动设定值以上，则发电机组将启动。如果负载现在降至启动设定值以下，则仍将保持与母
排断开连接的状态，但发电机组不会停机，因为输入的功率高于停机设定值。

“未连接 DG 停机”功能（菜单 8140）将确保发电机组在调整的时间后停机。

在其他模式下，如果发电机处于自动模式，并且 GB 未闭合，则发电机也将停机。
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5. BTB 功能
5.1 定义
区域
应用由静态和动态区域组成（若安装了一个或多个 BTB）。如果未安装 BTB，应用只由静态区域组成。在这种情况下，动态区域就是
静态区域。

区域类型 定义
静态区域 可将功率管理系统划分成的最小母排区域。静态区域内没有 BTB。

动态区域 

一段连续的母排。它可以通过一个或两个断开的 BTB 与应用中的其余区域分隔开。动态区域内没有断开的 BTB。动态区
域中可能有一个或多个闭合的 BTB。

您可以将动态区域视为两个或多个静态区域，这些静态区域之间的母联开关处于闭合状态。

静态和动态区域示例

5.2 故障等级
BTB 控制器故障等级如下：
• 闭锁：断开的 BTB 无法闭合。
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• 警告
• 跳闸 BTB：母联开关已断开。

5.3 处理部分设置
对于带有母联断路器的应用，各部分可以具有不同的功率管理设置。因此，需要特别注意各部分的功率管理设置。

常规设置
常规设置指的是部分中所有控制器必须采用的相同电源管理设置。其中包括与负载有关的起停设置以及主电网控制器电站模式。

原理
部分设置的处理遵循以下原理：
• 在静态部分中，对通用设置的任何更改，都会自动同步并保存至该部分内的所有控制器中。
• 当 BTB 合闸并形成动态部分时，功率管理系统会确保所有控制器具有相同的常规设置（见下文）。用户还可以通过更改参数来更
改常规设置。但系统不会存储这些常规设置。

• 您可以使用 M-Logic 命令“存储通用设置”来强制功率管理系统将动态系统的通用设置存储到每个控制器中。
• 当 BTB 分闸并形成静态部分时，静态部分中的所有控制器都会恢复为其存储的常规设置。

动态部分
功率管理系统会确保所有控制器具有相同的常规设置。例如，如果运行所有主电网的部分和运行一个主电网的部分之间的 BTB 合闸，
则新的动态部分必须具有统一的设置。

当 BTB 合闸时，功率管理系统会使用应用信息进行加权计算，以确定使用哪个部分的设置。如果两个部分的权重相同，则右侧母排部
分 (BB) 中的功率管理设置将继承左侧母排部分 (BA) 中的值。

动态部分发生更改时，存储的常规设置不会自动更新。当 BTB 分闸时，更改后的动态部分设置将丢失，因为每个控制器将恢复为其存
储的常规设置。

您可以使用 M-Logic 命令“输出 > 功率管理命令 > 存储通用设置”来强制功率管理系统将动态系统的通用设置存储到每个控制器
中。

M-Logic 在调试期间存储区域设置的示例
在其中一个控制器中创建此 M-Logic：

在需要存储通用设置的每个控制器中创建此 M-Logic：
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保存通用设置后，请重置 M-Logic 行。

5.4 环形母排
如果母排呈一个环（即最后一段可以连接到第一段），您必须在应用配置中进行相应的设置。在应用配置 > 电站选项 > 母联开关选项
下，选择环形母排。
为了允许功率管理系统闭合最后一个断路器，请在闭环中选择启用（参数 8991）。

5.5 断路器电源
必须在应用配置中指定母联开关电源。

DC 断路器
直流 (DC) 断路器由配电盘电源供电。选择 Vdc 断路器。断电时，其可运行。

AC 断路器
交流 (AC) 断路器由母排供电。选择 Vac 断路器。如果两条母排都断电，它将无法运行。任一母排带电时，断路器可以运行。
如果两个母排都断电并且操作员尝试闭合 BTB，则功率管理系统将启动发电机组。

常开*
如果没有电源，BTB 为断开状态。

常闭*
如果没有电源，BTB 为闭合状态。

备注 * 如有需要，可使用 M-Logic 对此设置进行更改。将在应用配置中选择断路器的常态，随后会通过 M-Logic 激活相反的设
置。

5.6 电站模式
对于母联开关控制器，电站模式定义了主电网控制器何时可以请求帮助。即，在以下电站模式下，主电网控制器可以请求闭合 BTB：
• 市电失电自起动模式
• 负载转移
• 孤岛运行

在这些电站模式下，即使需要更多功率，BTB 也不会自动闭合：
• 固定功率
• 调峰（Peak shaving）
• 主电源输出

5.7 测试模式（Test）
对于 BTB 控制器，BTB 测试响应取决于主电网控制器测试模式。BTB 控制器不具有测试模式。
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即，对于母联开关控制器，在以下测试模式下，主电网控制器可以请求闭合 BTB：
• 完整测试

对于这些主电网控制器测试模式，即使需要更多功率，BTB 也不会自动闭合：
• 简单测试
• 负载测试

5.8 BTB 直接合闸（M-Logic 的特殊功能）
此功能绕过了常规的 BTB 闭合检查步骤。通过以下两个 M-Logic 命令，可以启用该功能：输出 > 命令 > 在 BA 和 BB 失电时直接合
闸以及输出 > 命令 > 在 BA 或 BB 失电时直接合闸断路器。

在两条母排都失电时直接合闸
在 BA 和 BB 失电时直接合闸，适用于需要快速闭合 BTB 且 BTB 两侧均无电压的情况。例如，在下面的应用中，在所有发电机组进
行 CBE 启动之前，两个发电机组区域会先通过 BTB 合闸被连接在一起。如果母排（BB）电压低于额定值的 10%，即被判定为失
电。

注意
直接合闸风险
在此应用中，使用在 BA 或 BB 失电时直接合闸断路器可能非常危险，因为现场有两个发电机组区域。

在一条母排失电时直接合闸
在 BA 或 BB 失电时直接合闸断路器适用于需要快速闭合 BTB 且当时 BTB 的一侧存在电压的情况。此命令可用于下图所示的应用
中。可以启动发电机组区域，当 Hz/V 正常时，BTB33 和 BTB34 同时闭合。

Option G5 4189341278-E ZH_CN 第 67 页, 共 104 页



备注 在此应用中，可以使用在 BA 或 BB 失电时直接合闸断路器，因为现场只有一个发电机组区域。
安全问题
为突出潜在危险，下面再举一个例子。此应用包含两个发电机组孤岛，BTB 位于发电机组前侧。如果使用在 BA 或 BB 失电时直接合
闸断路器，在它们同时收到合闸信号时，就会发生同步错误。这是因为两个 BTB 都在检查死排，直接闭合会启用。可采用两种方法避
免出现这种情况：要么不要使用在 BA 或 BB 失电时直接合闸断路器，要么在 BTB 断路器上设置安全联锁保护。
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注意
非同步合闸
在所有应用中，请务必确保要求 BTB 闭合时，没有 MB 可以闭合。同样，如果两个 BTB 同时合闸可能导致两个未同步的
发电机组区域被连接在一起，则不应允许两个 BTB 同时合闸。由于绕过了常规的 BTB 闭合检查步骤，两个不同的电源可
通过失电母排被连接在一起，而无需进行同步检查。系统设计人员必须为此设置安全联锁保护。

5.9 外部控制 BTB

应用可包含外部控制 BTB。这些 BTB 在应用配置中会被分配一个 ID 号（无 AGC BTB 控制器）。应用中一共只能有 8 个 BTB（AGC
控制器和外部控制 BTB）。

每个外部控制 BTB 的断路器反馈必须连接到 AGC 控制器。反馈通过 M-Logic 进行配置。
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外部控制 BTB 反馈示例

功率管理系统会监控外部控制 BTB 反馈，并根据断路器位置的变化作出响应。例如，当 BTB 分闸时，功率管理系统检测到存在新的
母排区域。
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6. 主电网功能
6.1 电站模式
为了使功率管理正常工作，在主电网控制器的电站模式（参数 6070）中，您必须选择所需的电站模式。如果没有 BTB，则只需在一
个主电网控制器中设置电站模式。如果有 BTB，则在每个区域的主电网控制器中设置电站模式。

此外，每个主电网控制器都应处于自动模式。如果控制器不在自动模式，那么它不会自动响应功率管理要求。

参数 名称 范围 默认值

6070 电站模式 

孤岛运行
市电失电自启动主电网故障
调峰（Peak shaving）
固定功率
主电源输出
负载转移

市电失电自启动主电网故障 

6.2 测试模式（Test）
对于主电网控制器，测试模式不依赖于电站模式。测试模式用于检测主电网断路器和/或联络开关是否会闭合。

请使用主电网控制器中的参数 7041 至 7044 来配置主电网测试。请注意，测试中还会使用根据负载起停机设置和多机启动设置。在
测试期间，只有为测试负载供电所需的发电机组才会启动。

6.3 故障等级
主电网控制器故障类别包括：
• 闭锁：断开的 MB 无法闭合。
• 警告
• TB 跳闸：母联开关断开。
• MB 跳闸：主电网断路器断开。
• TB/MB 跳闸：控制器会首先尝试断开 MB。如果没有 MB，控制器将断开 TB。如果存在 MB 且其已断开，则控制器不会断开

TB。

6.4 MB、GB 和 TB 的同步
主电网控制器参数和断路器位置决定了功率管理系统是否将基于断路器同步。

同步参数
参数 名称 范围 默认值 详情

7083* 向后同步 
未启用、
启用 

Not
enabled 

Not enabled：功率管理系统不会通过 MB 与母排同步。但是，如果 TB 打开，则 MB
可以关闭，因为不需要同步。如果发电机组连接到母排上，则在 MB 关闭的情况下，
TB 不能关闭，因为这需要反向同步。

Enabled：功率管理系统可以通过 MB 与母排同步。如果 MB 关闭，功率管理系统还可
以通过 TB 与母排同步。

7084* 与主电网同步 
未启用、
启用 Enabled 

Not enabled：功率管理系统不会通过 GB 与主电网同步。不过，如果 MB 打开，则
GB 可以关闭，因为不需要同步。

Enabled：功率管理系统可以通过 GB 与主电网同步。

*注：这些参数也会出现在发电机组控制器中。存在主电网控制器时，功率管理系统会忽略发电机组控制器设置。
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6.5 主电网功率测量
主电网功率测量用于在所有电站模式下解列主电网断路器。它还用于调峰、主电网功率输出、某些电网保护等。您可以在参数 7263
中选择主电网功率测量。

参数
备注 缩放比例（参数 9030）会影响以下参数*的范围。以下值基于 100V-25000V。

参数 名称 范围 默认值 详情

7263 主电网 P 测量
值 

多功能输入 102（变送器）
三相 CT 功率测量
CIO308 1.14（变送器）

多功能输入
102（变送
器） 

选择模拟输入/主电网功率测量。有关详细信息，请参见下
文。 

7261 变送器范围 0 到 20000 kW* 0 主电网功率变送器最大值。如果此值和 7262 为 0，则不使
用变送器测量值。 

7262 变送器范围 -20000 到 0 kW* 0 主电网功率变送器最小值。如果此值和 7261 为 0，则不使
用变送器测量值。 

设置多功能输入
将多功能输入 102 连接到功率测量变送器，例如 DEIF MTR-4。配置参数 7263、7261 和 7262，并在 I/O 设置页面上配置多功能输
入。

设置电流互感器
在参数 7263 中选择 3ph CT 功率测量。

设置 CIO308 1.14

要配置 CIO 模拟输入，请选择 CIO 图标： 。配置参数 7263、7261 和 7262。

更多信息
有关更多信息，请参阅设计手册中的主电网功率变送器以及主电网无功功率或电压变送器。

6.6 多主电网
AGC 可用于包含多个主电网接入设备的应用中。以下是多主电网应用的示例：
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CAN bus

G

Diesel generator set 1

Controller

Display 1

TB 17

Load

MB 17

G

Diesel generator set 2

Busbar

Controller

Display 2

TB 18

Load

MB 18

G

Diesel generator set 5

Busbar

Controller

Display 5

TB 19

Load

MB 19

G

Diesel generator set 3

Controller

Display 3

Area 3

BTB 33

G

Diesel generator set 4

Controller

Display 4

BTB 34

每个应用可处理：

• 同一应用中的 0 到 32 个主电网控制器
• 同一应用中的 0 到 32 个发电机组控制器
• 0 到 8 个母联开关控制器

备注 多主电网功能覆盖大量不同的应用。如有疑问，请联系 DEIF 支持 (support@deif.com)。

6.6.1 定义
多主电网应用具有多个主电网连接。其中可以包括馈线和发电机，以及 GB、TB、BTB 和 MB。
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6.6.2 配置
在电站配置工具中选择标准来配置该应用。

Option G5 4189341278-E ZH_CN 第 74 页, 共 104 页



现在，可使用区域控制面板对应用进行配置。
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6.6.3 电站模式处理
参数（主电网控制器）
编号 设置 范围 出厂设置 详情
8181 MB 故障启动 Enable 禁用/启用 禁用 详见下文。 

8182 并联 Enable 禁用/启用 禁用 详见下文。 

8183 无断线传输 Enable 禁用/启用 禁用 详见下文。 

8184 自动切换 Enable 

Off
静态区域
动态区域
所有区域

Off 详见下文。 

8185 运行类型 运行一个/所有主
电网 

运行一个主电网
运行所有主电网

运行一个主
电网 详见下文。 

8186 运行类型 要运行的 ID 1至 32 32 当 8185 为运行一个主电网时，为要运行的主电网控制
器。

8196 不包括运行全部 Enable 禁用/启用 禁用 

禁用：无影响。

启用：如果 8185 为运行全部主电网，那么该主电网控
制器不包含在需运行的主电网之中。此外，您还可以通
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编号 设置 范围 出厂设置 详情
过“M-Logic > 输出 > 抑制 > 从运行全部序列中排
除”和“包含在运行全部序列中”来切换此参数。

MB 闭合故障启动
参数 8181 用于确定在发生 MB 闭合故障时，DG 是否应启动。

备注 如果激活了 MB 故障启动，则会自动启用模式切换功能。

MB 并联
参数 8182 用于确定主电网连接（MB）是否可以并联运行。

备注 MB 并联的设置会影响自动切换设置的功能。

无断线传输
参数 8183 用于确定主电网连接 (MB) 之间的切换是以掉电耦合形式还是同步耦合形式进行。

如果区域中的 TB 为常闭，并且 MB 并联被禁用，则此时只能闭合其中一个 TB。

系统会尝试保留在菜单 8186（运行类型）中选定的 ID，以保持其 TB 处于闭合状态。但是，如果选择的 ID 未将 TB 配置为常闭断路
器，或者其无法使 TB 闭合，则将闭合拥有最小 ID、且不存在 TB 故障的主电网控制器。

如果在运行过程中更改运行类型（8186），那么 MB 并联设置决定了是进行掉电切换还是同步切换。
备注 如果启用了 MB 并联，则无中断传输将自动启用。

自动切换
参数 8184 用于确定，当主电网控制器检测到主电网故障时，是否尝试通过另一个主电网或可用的 DG 为连接的负载供电。

描述
OFF 自动切换功能处于关闭状态。 

静态区域 备用电源必须取自其自身的静态区域。 

动态区域 备用电源必须取自其自身的动态区域。
在 AMF 情况下，应用程序绝不会尝试同步/闭合 BTB 来获得辅助电源。

所有区域 备用电源可以来自所有可用区域。 

备注 各区域通过母联断路器进行划分。如果未安装任何 BTB，则“静态”、“动态”和“全部”这三个选项具有相同的自动切换功
能。

注意
主电网馈线过载
如果选择动态，则需要一个主电网控制器来承载来自动态区域的所有负载，而无需借助发电机组。因此，剩余的主电网馈电单元必
须能够带动整个区域的负载。

运行类型
参数 8185 决定了动态区域中的系统在除孤岛和 AMF 模式之外的所有电站模式下应如何做出响应。
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描述 备注

运行一个主电
网 

每次只能合闸一个主电网断路
器。 

运行类型（菜单 8186）用于确定允许哪条主电网馈线与主电网并联运行。

如果其他断路器处于闭合状态，它们将跳闸，从而确保只有运行类型的断路器处于
闭合状态。

如果区域中无可用 TB，将使 MB 跳闸（进而会造成断电）。
运行所有主电
网 

所有主电网断路器可以同时闭
合。  

此外，您还可以在主电网控制器中使用 M-Logic > 输出 > 命令 - 功率管理：

命令 激活时的效果
运行我的 ID - 恒定 闭合主电网断路器并（如果可能）保持闭合状态。 

运行我的 ID - 激活 闭合主电网断路器。 

运行一个主电网 在应用程序中一次仅闭合一个主电网断路器。 

运行所有主电网 闭合所有主电网断路器（如有可能）。 

您可以在主电网控制器中使用 M-Logic > 事件 > 功率管理事件查看状态：

事件 激活条件
已选择我的要运行的 ID 主电网控制器选择闭合其断路器。 

已选择运行一个主电网 一次只允许闭合一个主电网断路器。 

已选择运行所有主电网 允许所有主电网断路器同时闭合。 

6.7 ATS 应用
6.7.1 带 AGC 主电网控制器的外部 ATS

更多信息
单线图请参见 ATS 主电网控制器。

外部 ATS 在发电机电源和主电网电源之间切换。如果在应用配置中选择 ATS（MB：外部/ATS 不控制），AGC 主电网控制器将无法
控制 ATS/主电网断路器。

描述
通常情况下，AGC 会根据对主电网的电压和频率测量值来检测主电网故障。但是，当选择 ATS 时，需要一个数字量输入（交替起
动）和 ATS 的位置反馈（远程 MB 合闸和远程 MB 分闸）。因此，主电网故障不是通过 AGC 测量检测的，而是通过：

1. 交替起动开启。
2. ATS (MB) 反馈 OFF

该功能开启时，主电网控制器可以控制联络开关。当必须在为负载供电之前起动多个发动机组时，这很有用，因为联络断路器在要求
的发电机组可用之前不会闭合。

6.7.2 不带 AGC 主电网控制器的外部 ATS（孤岛模式）
更多信息
单线图请参见 ATS，多机启动。
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如果需要 ATS 孤岛模式，可通过激活“自动起/停”输入来起动发电机组。发电机组根据功率需求启停。也就是说，发电机组将在根
据负载自动起/停模式下运行。

备注 由于未安装联络开关，因此请务必确保母排上第一个要闭合的发电机组可带动负载。如果负载过大，发电机组将过载。请注
意，此应用可与多机启动功能相结合。

6.8 AGC 主电网控制器兼作 ATS

6.8.1 简介
AGC 主电网控制器内置自动切换开关 (ATS) 功能。因此不需要外部 ATS。要使用主电网控制器功能，请选择 Application
configuration（应用配置）> MB（主电网断路器）> Pulse/Continuous NE/Compact/Continuous ND（脉冲/持续 NE/紧凑型/持
续 ND）。
此功能可在功率管理 CAN 总线发生故障时用作备用功能。这意味着 CAN 总线中必须缺少 CAN 总线 ID。因此，如果应用具有冗余
CAN 总线，则它们必须缺少相同的 ID。此外，必须通过参数或 M-Logic 将功能设置为 ON。

如果将控制器置于仅具有特定主电网控制器的配置中，则也可以使用 ATS 功能。需将其设置为 ON 或通过 M-Logic 激活。这在独立
主电网 ATS 中作了描述。

这两种情况的共同点是，特定控制器上的所有断路器操作都是开路瞬变。这也意味着该功能只能用于主电网控制器同时控制 MB 和
TB 的应用中。

ATS 功能设置不会在控制器之间广播。这意味着只能在一个主电网控制器中激活此功能。例如，当主电网控制器用于为非常关键的负
载供电时。

6.8.2 功能激活
功能可通过参数或 M-Logic 激活。如果配置了 M-Logic 命令“输出 > 命令 - 主电网 ATS > 激活主电网 ATS 功能”，控制器将忽略
“主电网 ATS”（参数 7251）中的选择。这意味着，如果 7251 为 ON，而 M-Logic 中的激活条件为假，功能将处于关闭状态！

将主电网控制器与其他控制器一起置于一个应用中时，在激活 ATS 功能之前必须满足两个条件：

1. 参数 (7251) 必须为 ON，或者 M-Logic 命令必须处于活动状态（请记住，如果已配置 M-Logic 命令，则始终由 M-Logic 命令的
状态来确定该功能是否处于活动状态）。

2. 主电网控制器必须有一个报警，其中包括“任何 DG 丢失”、“任何主电网丢失”、“任何 BTB 丢失”、“任何 PV 丢失”或
“任何 ALC 丢失”。

在某些应用场景中，最终用户可能不希望在“发电机缺失”时激活 ATS 功能，因为此时控制器可能正因维护检修而处于断电状态。在
这种情况下，M-Logic 命令便能派上用场，因为它允许用户设定逻辑条件，指定仅当出现“主电网缺失”、“BTB 缺失”、“严重
CAN 错误”或“所有单元缺失”时，才切换至 ATS 功能。

在独立的主电网应用中，控制器在功能激活之前不需要任何 CAN 总线报警。它由参数或 M-Logic 命令控制。

参数 项目 范围 默认值 备注
7251 主电网 ATS  开

关闭 OFF 仅限主电网控制器 

6.8.3 CAN 总线出现故障时的操作
当 ATS 功能处于激活状态时，控制器有三种不同的行为设置。这些设置位于参数 7253 中。这三个设置如下：

• 主电网优先
• 母排优先
• 在断电时切换
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不同的行为如下所述：

主电网优先：在可能的情况下，控制器将尝试从主电网为负载供电。这意味着，如果主电网发生故障并且母排上有电压，负载将切换
到母排。如果主电网恢复正常，控制器将运行“主电网正常”定时器。此定时器到时间后，负载将通过开路瞬变切换回主电网。这意
味着，只要存在主电网，在“主电网正常定时器”到时间时，负载就会切换。

母排优先：使用此设置时，在可能的情况下，控制器将尝试从母排为负载供电。控制器不会检查母排是由其他主电网还是发电机组供
电。母排带电是唯一的条件。如果母排断电且主电网正常，将切换到此电源。如果母排恢复正常，控制器将通过开路瞬变切换回母
排。

在断电时切换：使用此设置，相当于“优先级”根据情况动态变化。这样的目的是最大程度地减少切换/断电次数，并在电源和 ATS
功能均处于活动状态时始终使用此电源。例如，如果发生 CAN 总线故障，发电机将启动并闭合断路器。如果主电网发生故障，则负
载将切换到母排。如果主电网恢复正常，则负载将保持由母排供电。如果母排发生故障，且主电网正常，则负载将切换到主电网。如
果发生主电网和母排同时断电的情况，则第一个恢复正常的电源将被视为具有“最高优先级”。如果两个电源均关闭，则当第一个电
源恢复正常时，ATS 功能将跳过“正常定时器”。

如果这些选择不足以用于现有应用，则可以通过 M-Logic 进行更改。这样，便可通过输入或使用 AOP 按钮更改参数。

如果主电网控制器参数 7065（“主电网故障控制”）被设置为“启动发动机”（而非“启动发动机 + 断开 MB”），则将遵循 ATS
功能。这意味着，如果主电网发生故障，并且不存在母排电压，则 AGC 不会尝试断开 MB。控制器将等待母排变为带电状态。这在另
一种方式中也有效：TB 已闭合并且负载由母排供电。如果该电源出现故障，则仅当再次出现该电源时，TB 才能工作。

必须注意，此功能不会检查母排使用哪个电源，只会检查母排是否处于带电状态。此外，也不会检查在合闸前母排上是否有足够的旋
转功率。

在此功能下，发电机组不会自动启动。ATS 功能仅限于主电网控制器。因此，如果发电机组由于 CAN 总线故障而要启动，则必须在
半自动模式下启动。该编程必须由用户完成，并且可以通过 M-Logic 完成。

如果不存在 CAN 总线故障，则 ATS 功能关闭。这表示，主电网控制器将再次返回到正常状态。即使控制器不再处于 ATS 模式，这
也可能导致开路瞬变。例如，如果应用中发电机组以半自动模式启动并闭合断路器，则母排将带电。如果主电网发生故障，则负载将
切换到母排。主电网随后恢复正常，但负载因“在断电时切换”设置而保持在母排上。清除 CAN 总线故障后，ATS 功能将停止，并
且主电网控制器将返回正常状态，该状态可能是 MB 闭合而 TB 断开。如果负载处于半自动模式下的发电机组中，则主电网控制器将
无法找到任何自动模式下的发电机组来请求向后同步。因而，此时会进行开路瞬变。如果在清除 CAN 总线故障后将发电机组切换到
自动模式，则发电机组将能够进行向后同步。

参数 项目 范围 默认值 备注

7253 源优先级 
主电网优先
在断电时切换
母排优先

主电网优先 仅限主电网控制器 

6.8.4 独立主电网 ATS

如果将主电网控制器配置为在仅包含已有控制器的应用中使用，则仅需要启用 ATS 功能。无需任何 CAN 总线报警即可激活。优先级
选择仍然有效，并且它们的工作方式与前面所述相同。

参数 项目 范围 默认值 备注

7253 源优先级 
主电网优先
在断电时切换
母排优先

主电网优先 仅限主电网控制器 

6.8.5 切换时间
ATS 功能具有一项功能，在有很大的旋转负载时十分有用。为此参数设置的定时器是负载在切换时检测到的最短断电时间。此功能适
用于功率管理应用和独立应用。
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参数 项目 范围 默认值 备注
7252 切换时间 0.0 s

30.0 s 0.5 s 仅限主电网控制器 

6.8.6 有关 ATS 功能的更多信息
为帮助用户了解 ATS 功能在特定情况下是否处于活动状态，可以使用 M-Logic 事件。命令称为“主电网 ATS 激活”。例如，该事件
可用作 AOP LED 或用于发出 M-Logic 报警。

此外，当主电网 ATS 功能已激活时，它还会显示在事件日志中。如果发生开路瞬变，则十分有用。

6.9 联络断路器配置
AGC 主电网控制器可配备联络开关。也就是说，设计人员可以在应用配置中，在发电机组与负载母排之间添加一个断路器。您还可以
将联络开关配置为常闭或常开。

6.9.1 联络断路器控制
您可以选择发电机停机时联络开关应断开还是闭合。具体选择取决于应用和辅助设备。如果辅助负载连接到发电机母排，则必须闭合
联络开关。但是，如果没有负载连接到发电机母排，则在发电机停止时通常首选让联络开关断开。

联络开关是断开还是闭合仅取决于 TB 断开点（参数 8191）。运行模式不会影响联络开关的开合。

6.9.2 联络断路器断开点
如果发电机组与主电网并联运行，并且主电网断路器跳闸（由于主电网故障等原因），那么可能同样需要使联络开关跳闸，

具体取决于运行的发电机组的总额定功率。如果发电机组无法在断开点（参数 8191）为负载供电，联络开关将断开。当达到功率容量
（参数 8192）时，它会再次闭合。

TB 负载时间（参数 8195）中的这一延迟时间可用于使非必要性负载组跳闸。

TB 断开点示例

下图中显示了应用中发电机组的额定功率。如果 DG1 或 DG2 连接到负载，则联络开关会跳闸，因为它们小于 510 kW。如
果 DG1 和 DG2 同时运行，联络开关也将跳闸，因为总额定功率仍小于 510 kW。但是，如果 DG3 独立运行，或者 DG3 与
两个较小 DG 之一共同运行，那么联络开关将不会跳闸，因为总额定功率将大于 510 kW。
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DG 3 = 600 kW

DG 2 = 250 kW

DG 1 = 250 kW

Tie breaker open point = 510 kW

Trip No trip

备注 通过 M-Logic 输出 > 命令 - 功率管理 > 激活 TB 解列，可以在半自动模式下解列联络开关。

6.9.3 解列序列
本段介绍了从发电机连接到电网连接（作为电源）时，功率管理系统中的解列序列的工作原理。

在出现 AMF 情况后重新连接到主电网时，或者从调峰设置、固定功率设置等中删除了自动启动/停止信号时，这可能会相关。

图中说明了两种解列方式，其中 GB 或 TB 首先断开。
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CAN bus

G

Diesel generator set 1

Controller

TB 17

Load

MB 17

G

Diesel generator set 2

Busbar

Controller

G

Diesel generator set 3

Controller

GB 1 GB 2 GB 3

GB 解列序列（标准）
如果在解列时达到“功率斜降”设定值，GB 将断开。当所有 GB 都断开后，TB 就会断开。

1. 自动启动/停止信号已删除/退出 AMF 序列。
2. 柴油发电机组 1、2 和 3 解列。
3. 达到“功率斜降”设定点时，GB 1、2 和 3 将断开。
4. TB 17 断开。

控制器类型 描述 备注
DG（发电机组） 功率斜降（参数 2622）  断开前 GB 上的最大负载 

TB 解列序列
启用“解列 TB 向后同步”时，发电机将解列，当达到“TB 断开点”时，TB 将在 GB 之前断开。这样可防止在 TB 断开之前 BB 上
的可用功率减小。
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1. 自动启动/停止信号已删除/退出 AMF 序列。
2. 柴油发电机组 1、2 和 3 解列。
3. 达到“TB 断开点”时，TB 17 将断开。
4. GB 1、2 和 3 断开。

控制器类型 描述 备注
主网控制器 解列 TB 向后同步（参数 8273） 启用/禁止 

主网控制器 TB 断开点（参数 8191） 断开前 TB 上的最大负载  

备注 如果未配置 TB 解列功能的输入类型，TB 将断开而不会解列。

6.9.4 母排 Hz/V OK

主电网
母排上的电压和频率必须持续处于菜单 6220 中延迟计时器的限值范围内，之后断路器才能闭合。

发电机组
发电机电压和频率必须持续处于菜单 6220 中延迟计时器的限值范围内，之后断路器才能闭合。

6.9.5 功率容量
参数 8192 中的功率容量在 AMF 应用中用于确定必须提供多大的功率联络开关才会闭合。发电机组启动后，发电机断路器将闭合，功
率足够大时，联络断路器将闭合。

如果功率管理系统中有多个联络断路器，则会最先闭合功率容量设置最小的联络开关。

功率容量失效
如果某些发电机组无法起动，并且未达到功率容量设定值，则联络开关将永远不会闭合。因此，可以在经过参数 8193 中设置的时间
段后使功率容量设定值失效。功率容量失效定时器会在其中一个发电机组出现故障、并且故障等级使发电机组无法连接至母排之后开
始计时。功率容量失效功能在参数 8194 中启用。

联络开关功率容量 - 直接闭合：
某些情况下需要彻底绕过功率容量功能。这一直接闭合功能将使联络开关在母排 Hz/v 定时器时间已到（并且未在任何其他定时器上
等待）之后闭合。需要注意的是，此功能仅允许控制器绕过功率容量功能，因此不是闭合命令信号。在主电网控制器中启用 M-Logic
功能“Command - Power management（功率管理命令）> Tie breaker power capacity - direct close（联络开关功率容量 - 直
接合闸）”。

备注 使用此功能时应多加留意，避免影响发电机的负载和稳定性。
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6.10 具有联络断路器的孤岛应用

G

Diesel generator set 3

Controller

Display 3

G

Diesel generator set 1

Busbar

G

Diesel generator set 2

CAN bus

Controller

Display 1

Controller

Display 2

Area 1

TB 17

Load

主电网控制器中的联络开关可在孤岛应用中运行。其控制方式与 ATS 或主电网控制器的控制方式相同。功率容量设定点（参数
8192）用于确保发电机生成足够大的功率来带动负载。这样可防止发电机过载。
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7. 其他功能
7.1 功率缓冲
您可以为系统配置功率缓冲（参数 8930）。ASC-4 电池控制器和 ASC 150 储能控制器可利用储能系统的容量来满足功率缓冲要
求。功率管理系统的运行机制确保了满足功率缓冲要求。

通过 M-Logic，可启用/禁用功率缓冲功能（输出 > 功率管理命令 > 启用功率缓冲要求和禁用功率缓冲要求）。

8930 功率缓冲
参数 名称 范围 默认值 描述
8930 功率缓冲 0 至 30000 kW 100 kW 功率管理系统会确保电站能够提供该

功率缓冲最小值。更多信息请参阅
ASC-4 电池设计手册或 ASC 150
储能设计手册。
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8. M-Logic

8.1 事件
8.1.1 功率管理事件
M-Logic 有用于功率管理的事件。

事件 > CAN 输入
参见 CAN 标志。

事件 > 功率管理 - 通用
事件 激活条件
所有 GB 断开 应用中的所有 GB 均断开。 

所有 GB 闭合 应用中的所有 GB 均闭合。 

所有 MB 闭合 应用中的所有 MB 均闭合。 

其他某个 GB 断开 应用中其他某个发电机组控制器对应的 GB 断开。  

两个或多个 GB 闭合 应用中的两个或多个 GB 闭合。 

单元具有命令状态 AGC 是 PMS 的命令单元。 

[第一/第二/第三]备用 发电机组控制器为[第一/第二/第三]备用。 

N + X 个额外 DG 发电机组控制器正在运行所需数量（N）的发电机组，外加 X 台额外的发电机组（原“安全模
式”）。 

基本负载激活 在控制器中激活基本负载功能。
基本负载抑制 在控制器中抑制基本负载功能。
LD 起机定时器到期 根据负载起机定时器已到期。
LD 停机定时器到期 根据负载停机定时器已到期。
母排上的任何主电网 所有主电网连接均接入母排。也就是说，主电网断路器（和可能的联络开关）处于合闸状态。 

任何 MB 正在同步 PMS 正在调节发电机组，使其与任何主电网断路器同步。 

任何 TB 正在同步 PMS 正在调节发电机组，使其与任何联络开关同步。 

任何 TB 正在解列 PMS 正在调节发电机组以解列联络开关。 

任何 BTB 正在解列 PMS 正在调节发电机组以解列母联开关。 

不对称 LS 启用 启用不对称负载分配。 

不对称 LS 激活 PMS 正在使用不对称负载分配。 

任一市电（主网）同步禁止 对任何主电网断路器抑制同步。

事件 > 功率管理 - DG
事件 激活条件
DG [1-32] GB 合闸 指定发电机组控制器的 GB 合闸。 

DG [1-32] GB 分闸 指定发电机组控制器的 GB 分闸。 

DG [1-32] 电压/频率正常 指定发电机组的电压和频率在所需范围内。 

DG [1-32] 正在运行 指定发电机组存在运行反馈。 

DG [1-32] 自动起动就绪 如有需要，PMS 可以自动起动指定发电机组。 

DG [1-32] GB 正在同步 指定发电机组控制器使发电机组与母排同步（通过调节指定发电机组）。 
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事件 > 功率管理 - ID 报警
事件 激活条件
PM ID [1-32] 存在报警 指定 PM ID 所对应的控制器至少有一个活动报警。 

事件 > 功率管理 - 主电网
事件 激活条件
主电网 [1-32] MB 合闸 指定主电网控制器的 MB 合闸。 

主电网 [1-32] TB 合闸 指定主电网控制器的 TB 合闸。 

主电网 [1-32] MB 分闸 指定主电网控制器的 MB 分闸。 

主电网 [1-32] TB 分闸 指定主电网控制器的 TB 分闸。 

主电网 [1-32] 电压/频率正常 指定主电网控制器测得的电压和频率在所需范围内。 

主电网 [1-32] 自动或测试 指定主电网控制器处于自动或测试模式。 

主电网 [1-32] MB 正在同步 PMS 将母排与指定的主电网同步（通过调节发电机组）。 

主电网 [1-32] TB 正在同步 PMS 将指定的联络开关同步（通过调节发电机组）。 

主电网 [1-32] 故障 指定主电网控制器检测到主电网发生断电。 

主电网 [1-32] 闭锁 指定的主电网控制器处于阻止模式。也就是说，控制器无法闭合主电网断路器。 

事件 > 功率管理 - BTB
事件 激活条件
BTB [33-40] BTB 合闸 指定的 BTB 合闸。 

BTB [33-40] BTB 分闸 指定的 BTB 分闸。 

BTB [33-40] BTB 正在同步 PMS 将指定的 BTB 同步（通过调节发电机组）。 

事件 > 功率管理事件
事件 激活条件
强制 DG 隔离 柴油发电机不能按运行小时数优先级进行使用，除非别无选择。参见运行时间。
某个主电网保护警报被触发 某个主电网保护警报处于激活状态。 

选择多机启动设置 [1-2] 选择断电时起动的发电机组。参见批量启动发电机组。
动态部分等于静态部分 区域中没有闭合的 BTB。也就是说，动态区域就是静态区域。 

选择在本地更新模式 如果更改了模式（例如，从半自动切换到自动），则该更改仅在用户更改的控制器上
生效。 

选择在所有控制器上更新模式 如果更改了模式（例如，从半自动切换到自动），则该更改会在应用中的所有控制器
上生效。 

使用绝对优先级 对于运行时间启动优先级，功率管理使用绝对运行时间。 

使用相对优先级 对于运行时间启动优先级，功率管理使用相对运行时间。 

通过数字输入 117 的自动启停触发的快速启动
序列就绪 数字输入的快速启动功能已就绪。 

通过功率管理中的自动启停触发的快速启动序
列就绪 功率管理的快速启动功能已就绪。 
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所有控制器
事件 > 电站事件
事件 激活条件
应用 [1-4] 激活 相应的应用被激活。 

选择单个 DG 电站类型为单个 DG。
选择多主电网 应用包含不止一个主电网。 

已选择测试应用，且已启用输出命令 已启用仿真，并启用了输出命令。 

已选择测试应用，且已禁用输出命令 已启用仿真，并禁用了输出命令。 

主电网控制器
事件 > 电站事件
事件 激活条件
已选择发电机组群 应用类型适用于发电机组群。参见选项 G7。
已选择发电机组群电站 应用类型适用于电站。参见选项 G7。

事件 > PM 兼容性
参见功率管理兼容性。

事件 > 模式
事件 激活条件
功率管理 功率管理功能已启用。 

8.2 命令
8.2.1 常用命令
除了本文件中描述的命令外，还可使用以下 M-Logic 命令。

发电机组控制器
输出 > 功率管理命令

描述 备注
设置为本地启动 在功率管理应用中选择本地启动。 

设置为远程启动 在功率管理应用中选择远程启动。 

本地更新模式 如果更改了模式（例如，从半自动切换到自动），则该更改仅在用户更改的控制器
上生效。 

在所有控制器上更新模式 如果更改了运行模式（例如，从半自动切换到自动），功率管理系统中所有控制器
的运行模式都将被更新为所选模式。 

存储常规设置 

仅与 BTB 控制器相关。在调试期间（或进行其他系统更改时），使用该命令存储控
制器所处静态部分的功率管理设置。

BTB 闭合时，新的动态部分会创建一组新的、一致的设置并更新参数。BTB 再次断
开时，此命令存储的常规设置将恢复到静态部分。

参见区域的处理设置。
处理绝对优先级 绝对（固定的）启动优先级。 

处理相对优先级 基于运行计时器的相对启动优先级。 
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描述 备注
激活基本负载 激活基本负载功能。 

禁用基本负载 禁用基本负载功能。 

激活 N+X 个额外的 DG 根据正在运行的最大发电机组启动并接入额外的发电机组（安全模式）。 

禁用 N+X 个额外的 DG N+X 模式被禁用。 

第一优先级 强行让该控制器在功率管理系统中拥有最高优先级。 

使用 Ana LS 代替 CAN 强行让功率管理系统使用模拟负载分配线。 

启用不对称 LS  启用不对称负载分配。 

禁用不对称 LS 禁用不对称负载分配。 

批量启动所有区域 - 本区域 参见批量启动所有区域。
通过数字输入 117 的自动启停触发的快速启动
序列 参见快速启动发动机。
通过功率管理中的主电网触发的快速启动序列 参见快速启动发动机。
假定在 POS 故障或 ID 缺失的情况下，所有
BTB 位置反馈均为分闸 故障处理流程。 

运行所有可用的岛 DG 在孤岛功率管理应用中启动所有可用的 DG。 

激活功率缓冲要求 激活旋转储备要求（参数 8930）。 

禁用功率缓冲要求 禁用功率缓冲要求（参数 8930）。 

主电网控制器
输出 > 命令 - 主电网 ATS

描述 备注
启用主电网 ATS 功能 

参见主电网功能。ATS 配置：优先使用主电网电源 

ATS 配置：优先使用母排电源 

ATS 配置：在断电时切换 

输出 > 命令 - 功率管理
描述 备注

设置为本地启动 在功率管理应用中选择本地启动。 

设置为远程启动 在功率管理应用中选择远程启动。 

运行我的 ID - 恒定 运行连接的主电网（持续） 

运行我的 ID - 激活 运行连接的主电网（一次） 

运行一个主电网 每次只闭合一个主电网断路器。 

运行所有主电网 此时所有主电网断路器均处于合闸状态。 

本地更新模式 本地控制器的运行模式更新。 

在所有控制器上更新模式 功率管理系统中所有控制器的运行模式均被更新为所选模式。 

存储常规设置 参见区域的处理设置。
自动起机/停机 ON = 启动，OFF = 停止。 

自动切换关闭 自动切换功能未启用。 

自动切换静态 已为静态区域启用自动切换。 
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描述 备注
自动切换动态 已为动态区域启用自动切换。 

自动切换全部 已为所有区域启用自动切换。 

激活 TB 解列 启用联络开关解列（仅限半自动模式）。 

交替起动 启用交替起动。 

TB 功率容量 - 直接合闸 参见联络开关配置。
TB 忽略 LED/按钮 当主电网未配备联络开关时，禁用控制器上的 TB LED 指示灯。 

假定在 POS 故障或 ID 缺失的情况下，所有
BTB 位置反馈均为分闸 故障处理流程。 

BTB 控制器
输出 > 功率管理命令

描述 备注
在 BA 和 BB 失电时直接合闸 参见 BTB 直接合闸。
在 BA 或 BB 失电时直接合闸断路器 参见 BTB 直接合闸。
断路器配置：常闭 将 BTB 的应用配置更改为常闭。 

断路器配置：常开 将 BTB 的应用配置更改为常开。 

假定在 POS 故障或 ID 缺失的情况下，所有
BTB 位置反馈均为分闸 故障处理流程。 

所有控制器
输出 > CAN 命令
参见 CAN 标志。

8.2.2 BTB 命令
BTB 的 M-Logic 命令位于输出 > BTB 命令下。

命令 用途

BTB [33-40] 断开
命令 

控制器向指定的 AGC BTB 控制器发送命令以断开其断路器。如果 BTB 控制器处于半自动模式，它将解列并断
开其断路器。

如果 BTB 控制器处于自动模式，则 BTB 控制器会忽略该命令。

BTB [33-40] 闭合
命令 

控制器向指定的 AGC BTB 控制器发送命令以断开其断路器。如果 BTB 控制器处于半自动模式，它将同步并闭
合其断路器。

如果 BTB 控制器处于自动模式，则 BTB 控制器会忽略该命令。

8.2.3 抑制
除了本文件中描述的抑制外，还可以在输出 > 抑制下找到以下 M-Logic 抑制。
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命令 控制器 激活时的效果
Inh.BTB 闭合请求 发电机组或主电网 BTB 控制器不会合闸。也就是说，区域无法寻求帮助。 

部分的抑制请求 发电机组或主电网 功率管理系统阻止该区域为其他区域提供支持。也就是说，来自需要帮助的相邻区域发出的闭合请求会被忽略。 

强制 DG 隔离 仅限发电机组 柴油发电机不能按运行小时数优先级进行使用，除非别无选择。 
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9. 参数
一般来说，功率管理参数包含在功能说明中。这里列出了额外的功率管理参数。有关一般参数，请参阅参数列表。

9.1 设置
9.1.1 功率管理内部通信
7530 内部通信 ID
参数 名称 范围 默认值 描述
7531 内部通信 ID 1至 32 1 功率管理 ID。 

9.1.2 内部 CAN 协议
您只能通过显示屏访问这些参数。

9170 内部 CAN 协议
参数 名称 范围 默认值 描述
9170 应用 协议 1

协议 2
协议 2 菜单 9170 使得能够与使用

3.20.x 或更早应用软件版本的
AGC 控制器进行通信。

9171 内部 CAN 单元 
<=15 个单元
<=40 个单元 <=40 个单元 功率管理系统中的最大控制器

数量。 

9172 内部 CAN 波特 
125 kb
250 kb

250 kb 功率管理通信的波特率。 

9.1.3 应用广播
通过此菜单可在 CAN A 或 CAN B 线中连接的所有 AGC 单元之间广播应用。这些参数可通过跳转菜单或应用软件进行配置。

9190 应用广播
参数 名称 范围 默认值 描述
9191 设定点 Off

广播
广播 + 激活

Off  

9192 应用 1 到 4 1 激活的应用。 

9.1.4 快速设置
通过此菜单可在不使用 PC 应用软件中的应用配置工具的情况下，设置功率管理应用。这些参数也可以通过显示屏或应用软件进行配
置。
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9180 快速设置（AGC 柴油发电机）
参数 名称 范围 默认值 描述
9181 模式 OFF

独立设置
设置电站

OFF 这与配备母联开关控制器的应用不兼
容。 

9182 CAN 

OFF
Primary CAN
Secondary CAN
主 + 副

Primary CAN 

9183 MB 

脉冲
无断路器
持续信号
紧凑型

脉冲 

9184 GB 
脉冲
持续信号
紧凑型

脉冲 

9185 主电网 存在主电网
不存在主电网 存在主电网 

9186 Plant type Standard
Single DG Standard 

9180 快速设置（AGC 主电网）
参数 名称 范围 默认值 描述
9181 模式 OFF

独立设置
设置电站

OFF 这与配备母联开关控制器的应用不兼
容。 

9182 CAN 

OFF
Primary CAN
Secondary CAN
主 + 副

Primary CAN 

9183 MB 

脉冲
无断路器
EXT/ATS
持续信号
紧凑型

脉冲 

9184 TB 

脉冲
无断路器
持续信号
紧凑型

脉冲 

9185 NX 常开
常闭 常开 
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9.2 功能
9.2.1 功率管理通用设置
8020 PM 配置
参数 名称 范围 默认值 描述
8021 起/停 远程

本地
远程 远程和本地决定了电站的启动/

停止命令是远程（通过数字量
输入）还是本地（通过显示面
板）发出的。 

8022 模式更新 更新本地
更新全部 更新全部 

更新用于定义更改运行模式会
影响连接到功率管理 CAN 线上
的所有控制器还是仅影响运行
模式发生更改的本地单元。

对于全部更新，当在其中一个
控制器上进行模式更改时，将
在约 2 秒内忽略其他控制器上
的任何模式更改。

8023 轻松连接 
Not enabled
Enabled

Not enabled 
启用 Easy Connect 

8110 运行时间
参数 名称 范围 默认值 描述
8111 优先级更新 1 到 20,000 小时 175 小时 如果参数 8113 设置为 ON，控制器

中的跳闸计数器将复位为 0 小时。 

8112 跑小时类型 
总计
跳闸
负载图

总计 
 

8113 跳闸计数器 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

8140 停止未连接的 DG
参数 名称 范围 默认值 描述
8141 停止 noncon。柴油发电

机 
10.0 到 600.0 s 60.0 s 未连接发电机组的停止定时器。 

8180 主电网配置（仅限 AGC 主电网）
参数 名称 范围 默认值 描述
8181 MB 失效开始 Not enabled

Enabled
Not enabled  

8182 并联 
Not enabled
Enabled

Not enabled  

8183 无断线传输 
Not enabled
Enabled

Not enabled  

8184 自动切换 

OFF
静态区域
动态区域
所有区域

OFF  
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参数 名称 范围 默认值 描述
8185 运行类型 运行所有主电网

运行一个主电网
运行一个主电
网  

8186 运行类型 1至 32 17 选择要运行的 ID。 

8190 联络开关（仅限 AGC 主电网）
参数 名称 范围 默认值 描述
8191 联络开关 断开点 0 到 20000 kW 50 kW  

8192 功率容量 1 到 20000 kW 50 kW 

8193 功率容量失效 0 到 999.9 s 30 s 

8194 功率容量失效 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

8195 TB 储能时间 0 到 30 秒 0 s 

备注 使用 ALC-4 控制重载。在旧版 AGC-4 控制器中，此操作是在参数组 8200、8210、8930 和 8940 中进行的。
8270 TB 功率（仅限 AGC 主电网）
如果联络开关需要在断开前解列，请将一个功率变送器连接到多功能输入 105。使用 8271 和 8272 对多功能输入信号进行缩放。

参数 名称 范围 默认值 描述
8271 变送器范围 10 到 20000 kW 0 kW 变送器对应的最大功率值。 

8272 变送器范围 -20000 kW 到 0 kW 0 kW 变送器对应的最小功率值。 

8273 解列 TB 向后同步 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

Enabled：联络开关解列并在
GB 之前断开。
Not enabled：发电机组解列，
GB 在 TB 之前断开。

8280 不对称负载分配（不对称 LS）
参数 名称 范围 默认值 描述
8281 设定点 1 到 100% 80 %  

8282 Enable 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

8290 检测 BB 测量故障 (BB 测量故障)
参数 名称 范围 默认值 描述
8291 定时器 5 至 999.9 s 10 s 如果在同一 BB 上连接了多个 DG 控

制器进行测量，且下一个优先 DG 上
的 BB 测量值不可用，报警将除去该
DG，并启动下一优先级的 DG。 

8294 Enable 
Not enabled
Enabled

Enabled 

8295 故障等级 F1 到 F4 F4（跳闸 + 停
止） 

8921 N+X 配置（原安全模式）
参数 名称 范围 默认值 描述
8921 N + X 设置 N + X OFF

N + [1 至 8] 个额外 DG
N + X OFF 选择要连接的热备用容量。 
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8920 多机启动
参数 名称 范围 默认值 描述
8922 多点启动设定值 1 自动计算

启动 [1 至 32] DG 自动计算 选择多点启动设定值。 

8923 最小运行设定值 1 0 到 32 1 

8924 多点启动配置 多点启动设置 [1 或 2］ 多点启动设定值 1 

8925 多点启动设定值 2 自动计算启动 [1 至 32] DG 启动 16 DG 

8926 最小运行设定值 2 0 到 32 1 

8990 BTB 闭环（闭环）（仅限 AGC BTB）
参数 名称 范围 默认值 描述
8991 设定点 

Not enabled
Enabled

Not enabled 
Enabled：功率管理系统可闭合环形
母排上的所有 BTB。

9.2.2 根据负载的启动和停止（LDSS）
8000 根据负载起机
参数 名称 范围 默认值 描述
8001 根据负载启动 1 到 20000 kW 100 kW 有功功率（P）设定值 

8002 设定点 1 至 20000 kVA 100 kVA 视在功率 (S) 设定值 

8003 设定点 1 到 100% 90 % % 设定点 

8004 定时器 0 至 990 s 10 s  

8005 最低负载 0 到 20000 kW* 20 kW* * 范围和默认值取决于参数
9030 中设置的缩放比例。 

8006 设定点 

1kW:1kW
1kW:10kW
1kW:100kW
1kW:1000kW

1kW:1kW  

8010 根据负载停机
参数 名称 范围 默认值 描述
8011 设定点 1 到 20000 kW 200 kW 有功功率（P）设定值 

8012 设定点 1 到 20000 kVA 200 kVA 视在功率 (S) 设定值 

8013 设定点 1 到 100% 70 % % 设定点 

8014 定时器 0.0~990.0 秒 30.0 s  

8300 根据负载起机 2
参数 名称 范围 默认值 描述
8301 根据负载启动限制 P 2 1 到 20000 kW 100 kW  

8302 根据负载启动限制 S 2 1 至 20000 kVA 100 kVA  

8303 根据负载启动限制 % 2 1 到 100% 90 %  

8304 根据负载启动定时器 2 0 到 990 s 10 s  

8305 根据负载启动定时器 2 OFF
ON OFF  
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8310 根据负载停机 2
参数 名称 范围 默认值 描述
8311 根据负载停机限制 P 2 1 到 20000 kW 200 kW  

8312 根据负载停机限制 S 2 1 至 20000 kVA 200 kVA  

8313 根据负载停机限制 % 2 1 到 100% 70 %  

8314 根据负载停机定时器 2 0 到 990 s 30 s  

8315 设定点 OFF
ON OFF  

8880 根据负载启动/停机计算
参数 名称 范围 默认值 描述
8881 启动/停止计算(S1) kW

kVA
kW 如果 8882 为值，则 8881 决定

了 LDSS 是使用功率还是无功
功率。

8882 启动/停止计算(S2) 值
百分比 值 

值：LDSS 基于可用功率。
百分比：LDSS 基于额定功率的
百分比。

备注 使用根据负载起停定时器进行燃油优化。在旧版 AGC-4 控制器中，此操作是在参数组 8170 中进行的。

9.2.3 有效功率
8220 可用功率 1
参数 名称 范围 默认值 描述
8221 设定点 10 到 20000 kW 1000 kW 该设置可用于负载组的有条件连接。

在您使用的继电器中，必须选择 M-
Logic/限制继电器。

8222 定时器 1 至 999.9 s 10 s 

8223 继电器输出 A 基于选项 未使用 

8224 继电器输出 B 基于选项 未使用 

8225 Enable 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

8230 可用功率 2
参数 名称 范围 默认值 描述
8231 设定点 10 到 20000 kW 1000 kW 该设置可用于负载组的有条件连接。

在您使用的继电器中，必须选择 M-
Logic/限制继电器。

8232 定时器 2.0 到 999.9 s 10.0 s 

8233 继电器输出 A 基于选项 未使用 

8234 继电器输出 B 基于选项 未使用 

8235 Enable 
Not enabled
Enabled

Not enabled 
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8240 可用功率 3
参数 名称 范围 默认值 描述
8241 设定点 10 到 20000 kW 1000 kW 该设置可用于负载组的有条件连接。

在您使用的继电器中，必须选择 M-
Logic/限制继电器。

8242 定时器 3.0 到 999.9 s 10.0 s 

8243 继电器输出 A 基于选项 未使用 

8244 继电器输出 B 基于选项 未使用 

8245 Enable 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

8250 可用功率 4
参数 名称 范围 默认值 描述
8251 设定点 10 到 20000 kW 1000 kW 该设置可用于负载组的有条件连接。

在您使用的继电器中，必须选择 M-
Logic/限制继电器。

8252 定时器 4.0 到 999.9 s 10.0 s 

8253 继电器输出 A 基于选项 未使用 

8254 继电器输出 B 基于选项 未使用 

8255 Enable 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

8260 可用功率 5
参数 名称 范围 默认值 描述
8261 设定点 10 到 20000 kW 1000 kW 该设置可用于负载组的有条件连接。

在您使用的继电器中，必须选择 M-
Logic/限制继电器。

8262 定时器 5.0 到 999.9 s 10.0 s 

8263 继电器输出 A 基于选项 未使用 

8264 继电器输出 B 基于选项 未使用 

8265 Enable 
Not enabled
Enabled

Not enabled 

9.2.4 优先级选项
8030 优先级选择
参数 名称 范围 默认值 描述
8031 优先级 手动（绝对数值）

绝对运行小时数
燃油优化
手动（相对数值）
相对运行小时数
燃油优化 + 运行小时数

手动（绝对数
值） 

用于发电机组优先级的方法。 
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8080 优先级 1 到 5
参数 名称 范围 默认值 描述
8081 优先级 1 1至 32 1  

8082 优先级 2 1至 32 2 

8083 优先级 3 1至 32 3 

8084 优先级 4 1至 32 4 

8085 优先级 5 1至 32 5 

8086 发送 
OFF
手动更新
运行小时数更新

OFF 

仅当在参数 8031 中选择手动时，才适
用。
手动更新：所有优先级都会被更新。
运行小时数更新：控制器使用 8111 来
更新优先级。
参数 8086 在发送完新设置后会立即自
动复位为 OFF。

8090 优先级 6 到 11
参数 名称 范围 默认值 描述
8091 优先级 6 1至 32 6  

8092 优先级 7 1至 32 7 

8093 优先级 8 1至 32 8 

8094 优先级 9 1至 32 9 

8095 优先级 10 1至 32 10 

8096 优先级 11 1至 32 11 

8100 优先级 12 到 17
参数 名称 范围 默认值 描述
8101 优先级 12 1至 32 12  

8102 优先级 13 1至 32 13 

8103 优先级 14 1至 32 14 

8104 优先级 15 1至 32 15 

8105 优先级 16 1至 32 16 

8106 优先级 17 1至 32 17 

8320 优先级 18 到 23
参数 名称 范围 默认值 描述
8321 优先级 18 1至 32 18  

8322 优先级 19 1至 32 19 

8323 优先级 20 1至 32 20 

8324 优先级 21 1至 32 21 

8325 优先级 22 1至 32 22 

8326 优先级 23 1至 32 23 
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8330 优先级 24 到 29
参数 名称 范围 默认值 描述
8331 优先级 24 1至 32 24  

8332 优先级 25 1至 32 25 

8333 优先级 26 1至 32 26 

8334 优先级 27 1至 32 27 

8335 优先级 28 1至 32 28 

8336 优先级 29 1至 32 29 

8340 优先级 30 到 32
参数 名称 范围 默认值 描述
8341 优先级 30 1至 32 30  

8342 优先级 31 1至 32 31 

8343 优先级 32 1至 32 32 

9.2.5 接地继电器
8120 接地继电器
参数 名称 范围 默认值 描述
8121 输出 A 基于选项 未使用 选择用于起始点接地的继电器输出

（参数 8121 和 8122）。

参数 8123 用于使能接地继电器功
能。定时器设置用于表示接受接地继
电器反馈故障的持续时间。

8122 输出 B 基于选项 未使用 

8123 启用 OFF
ON OFF 

8124 定时器 1~30 秒 1 s 

8125 故障等级 F1 到 F9 F3（跳闸 GB） 

8126 接地继电器类型 持续型
脉冲 持续型 

8130 接地继电器位置
参数 名称 范围 默认值 描述
8131 接地端断开故障 1~30 秒 1 s 与接地故障断路器的位置相关

的报警。 
8132 F1 到 F9 F3（跳闸

GB） 

8133 接地端闭合故障 
1~30 秒 1 s 

8134 1~30 秒 F1（闭锁） 

8135 
接地端位置故障 

1~30 秒 1 s 

8136 F1 到 F9 F3（跳闸
GB） 
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8150 接地继电器控制设置
参数 名称 范围 默认值 描述
8151 接地端闭合配置 频率/电压正常

RPM MPU 级别
RPM EIC 级别
启动激活

频率/电压正
常 

用于闭合和断开接地继电器的
配置。 

8152 接地端断开配置 冷却后
延长停机后 冷却后 

8153 接地闭合 RPM 0至 4000 转速 1000 RPM 
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9.2.6 PMS 阻止
PMS 阻止功能允许暂停功率管理。

数字量输入
输入功能 描述 连续/脉冲
PMS 阻止输入 1 由故障触发。 持续型 

PMS 阻止输入 2 由故障触发。 持续型 

8860 和 8870 PMS 阻止
电站 > 阻止
参数 名称 范围 默认值 描述
8861 PMS 阻止 conf1 2 至 10 s 10 s 当另一个控制器上的阻止报警被触发

但母排带电时：此控制器被阻止的最
长时间。 

8862 PMS 阻止 conf2 2 至 3000 s 30 s 当另一个控制器上的阻止报警被触发
且母排不带电时：此控制器被阻止的
最长时间。 

8870 PMS 阻止 在出现 1 个故障时触发
在出现 1 个故障 + 母排不
带电时触发
在出现 2 个故障时触发
在出现 2 个故障 + 母排不
带电时触发

在出现 2 个故障
时触发 

配置 PMS 阻止的条件。 

F1 到 F9 F2（警告） 

9.3 报警
9.3.1 功率管理通信出错
通信 > 通信故障 > 功率管理
参数 名称 范围 默认值 描述
7532 CAN 故障激活模式 手动

半自动
无模式转换

手动 CAN 故障激活模式决定了功率管理
系统在 CAN 通信线出现各种错误时
的不同反应。

7533 缺失所有单元 F1 到 F9 F2（警告）  

7534 严重 CAN 错误 F1 到 F9 F2（警告）  

8800 CAN 缺失数量 2 至 32 2 激活严重 CAN 错误报警所需的缺失
控制器数量（参数 7534）。注意：
此参数会在所有 PMS 控制器之间共
享。

7535 任意 DG 缺失 F1 到 F9 F2（警告） 如果与任何发电机控制器通信失败，
将激活 DG 缺失警报。

7536 任意主电网缺失 F1 到 F9 F2（警告） 如果与任何主电网控制器通信失败，
将激活主电网缺失警报。

7871 任意 BTB 丢失 F1 到 F9 F2（警告） 如果与任何 BTB 控制器通信失败，
将激活 BTB 缺失警报。

7872 应用错误 OFF，ON
F1 到 F9

开
F2（警告）

如果在系统中激活了不同的应用，则
“应用错误”报警激活。 
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参数 名称 范围 默认值 描述
7873 任何 LG 缺失 F1 到 F9 F2（警告） 如果与任何 ALC-4 通信失败，将激

活 LG 缺失警报。
7874 任何 PV缺失 F1 到 F9 F2（警告） 如果与任何太阳能控制器通信失败，

将激活光伏缺失警报。
7875 任何蝙蝠失误。 F1 到 F9 F2（警告） 如果与任何电池/储能控制器通信失

败，将激活电池缺失警报。
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